OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

REZONANS MAGNETYCZNY- 1szt.

Zatacznik Nr 6 do SWZ

Rezonans Magnetyczny do obrazowania srodoperacyjnego i diagnostycznego dla Klinicznego Oddziatu

Neurochirurgicznego typ/model ........ccceeeevereeverneneereesereens Producent........ccccecrrvereecnenne e cee s sseesnenanes
L. p. Opis parametru Parametr wymagany Punktacja
1. MAGNES
1.1 Indukcja pola magnetycznego B =3, Bez punktacji
o jap gnetycznego So podac warto$é [T] P )
Zamkniety system chtodzenia magnesu cieklym o
1.2 helem w technologii ,zero-boil-off” Tak Bez punktadj
1.3. | Aktywne ekranowanie Tak Bez punktaciji
. < ;
14, Wymiar poI,a rozproszonego 5 Gauss (0,5 mT) : 3,0 m’,’ Bez punktagii
w plaszczyznie xly poda¢ warto$¢ [m]
. < ;
15 Wyrmar pola rozproszonego 5 Gauss (0,5 mT) : 9,9 m’,, Bez punkiadji
W 0si Z poda¢ warto$¢ [m]
16 Zuzycie helu przy typowej pracy Klinicznej z 9,01 Vg?fiz ; Bez punktacj
wytgczeniem ubytkéw przy pracach serwisowych podac wartos¢ [I/rok]
Homogenicznos¢ pola magnetycznego, wartos¢
17 mierzona metodg VRMS (Volume Root-Mean
" | Square) w kuli DSV (Diameter Spherical Volume)
0 Srednicy:
» <0,02 ppm; .
1.7.1. | 10 cm DSV (wartos¢ typowa) podat wartosé [ppm] Bez punktacji
S .
1.7.2. | 20 cm DSV (warto$¢ gwarantowana) ,0’05 p,p ’m, Bez punktacii
podaé warto$¢ [ppm]
<0,15 ; .
1.7.3. | 30 cm DSV (warto$¢ gwarantowana) ) p,p ’m Bez punktacji
podac¢ warto$¢ [ppm]
< :
1.7.4. | 40 cm DSV (warto$¢ gwarantowana) ) 0.5 P, Bez punktagji
podac¢ wartos¢ [ppm]
<4 ;
1.7.5. | 50 cm DSV (warto$¢ gwarantowana) ) 0 PP, Bez punktacji
poda¢ wartos¢ [ppm]
Sprzetowa korekta homogenicznosci pola wyzszego
rzedu, po wprowadzeniu do magnesu pacjenta Tak
1.8. | icewek odbiorczych — technologia High Order Shim, odat nézw Bez punktacji
Advanced 2" Order Shim lub zgodnie z P €
nomenklaturg producenta
Gwarantowana warto$¢ krétkotrwatych zmian < 0,1 ppm/godz; .
19. |, " ] 9 Bez punktacji
jednorodnosci pola magnetycznego poda¢ warto$¢ [ppm/godz]
2 SYSTEM GRADIENTOWY
Maksymalna amplituda gradientéw w kazdej osi dla
max FoV
Wymagane jest podanie wartosci zdefiniowanej j.w., =44mT/m - Opkt.
o4 |nie dopuszcza sig podawania wartosci parametrow 244 mT/m; wartosé najwieksza 4pkt ;)ozosta%e

definiowanych subiektywnie przez producentéw jako
tzw. "wydajno$¢ ", "ekwiwalent", "performance”,
parametry "réwnowazne", parametry

"poréwnywalne" itp.

poda¢ warto$¢ [mT/m]

proporcjonalnie
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L. p. Opis parametru Parametr wymagany Punktacja

Maksymalna szybko$¢ narastania gradientow (slew
rate) w kazdej osi, dla amplitudy podanej w pkt. 2.1.

Wymagane jest podanie wartosci zdefiniowanej j.w.,
0o | nie dopuszcza sig podawania wartosci parametrow 2 200 T/mls;

" | definiowanych subiektywnie przez producentéw jako podac warto$¢ [T/m/s]
tzw. "wydajno$¢ ", "ekwiwalent", "performance”,
parametry "réwnowazne", parametry

"poréwnywalne" itp.

Bez punktaciji

Warto$ci podane w pkt. 2.1. i 2.2. uzyskiwane

2.3. jednoczesnie Tak Bez punktaciji
3 SYSEM RF
3.1. | Czes¢ nadawcza -

= 30 kW;

3.1.1. | Maksymalna moc wzmacniacza Bez punktacji

podac¢ wartos¢ [kW]

Tor nadawczy sygnatu MR wyposazony w

technologie wielokanatowej transmisji dla Tak:
3.1.2. | optymalizacji jednorodnosci pola B1 - technologia da t hnologii Bez punktacji
MultiTransmit, MultiDrive, TimTX TrueForm, lub podac nazwe technologi
zgodnie z nomenklaturg producenta
Tor na.dawczy §ygna’fu M’R pomiedzy maszynowni.q Tak/Nie: Nie-Opkt.,
3.1.3. | a pomieszczeniem badan zbudowany w optycznej Jeseli tak da Tak-2okt
technologii cyfrowej €zell tak — podac hazwe aK-zpKt.
3.2. | Czes$¢ odbiorcza -
Maksymalna liczba elementéw odbiorczych
321 wykorzystywanych jednocze$nie w maksymalnym = 108; =108 - Opkt., warto$¢ najwigksza -
=" | obszarze badania, z przesuwem stotu pacjenta podac¢ warto$¢ [n] 4pkt., pozostate proporcjonalnie

(patrz pkt 8.1.3.)

Maksymalna liczba rzeczywistych réwnolegtych
cyfrowych kanatéw odbiorczych z petng Sciezkq > 32-
3.2.2. | cyfrowg wykorzystywanych jednoczesnie w ’
maksymalnym statycznym FoV, bez przesuwu stotu
pacjenta (patrz pkt 8.1.2.)

B ktacji
poda¢ warto$¢ [n]Bez punktaciji ez punktacjl

Maksymalna liczba rzeczywistych réwnolegtych =32,
cyfrowych kanatéw odbiorczych z petng $ciezkq ’
cyfrowa wykorzystywanych jednocze$nie w

3.2.3. | maksymalnym statycznym FoV, bez przesuwu stotu
pacjenta (patrz pkt 8.1.2.), mozliwa do
wykorzystania w zastosowaniu praktycznym, przy
zaoferowanej konfiguracji cewek

podac¢ warto$¢ [n] oraz okresli¢
konfiguracje cewek i taczng | =32 - Opkt., wartos¢ najwigksza -2pkt.,
liczbe elementéw cewek pozostate proporcjonalnie
obrazujacych jednoczes$nie w
maksymalnym statycznym FoV

. I~ > 160 dB; .
3.2.4. | Dynamika odbiornika, z automatyczna kontrolg podad wartosé [dB] Bez punktaciji
. T = 16 bit; .
3.2.5. | Rozdzielczos¢ odbiornika . - Bez punktacji
podac warto$¢ [bit]
=1 MHz;

3.2.6. | Szeroko$¢ pasma przenoszenia Bez punktacji

poda¢ warto$¢ [MHz]

Tor odbiorczy sygnatu MR pomiedzy Tak:
3.2.7. | pomieszczeniem badan a maszynownig zbudowany ’
w optycznej technologii cyfrowe;

podac nazwe Bez punktacji

4 CEWKI
A1 Cewka nadawczo-odbiorcza ogélnego Tak; Bez punktacii
""" | przeznaczenia zabudowana w tunelu pacjenta podac nazwe cewki P )

Cewka wielokanatowa typu matrycowego
przeznaczona do badan gtowy i szyi z mozliwoscig Tak:
49 zmiany kata utozenia glowy pacjenta w przynajmnie;
3 pozycjach oraz posiadajaca w badanym obszarze
min. 20 elementow obrazujacych jednoczesnie i
pozwalajgca na akwizycje réwnolegte typu ASSET,

poda¢ nazwe cewki i ilos¢ Bez punktacji
elementdw obrazujacych [n]
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L. p.

Opis parametru

Parametr wymagany

Punktacja

iPAT, SENSE, SPEEDER lub zgodnie z
nomenklaturg producenta

43.

Cewka wielokanatowa typu matrycowego
przeznaczona do zaawansowanych badan w
obszarze gtowy posiadajaca min. 32 elementy
obrazujace jednoczes$nie i pozwalajgca na akwizycje
réwnolegte typu ASSET, iPAT, SENSE, SPEEDER
lub zgodnie z nomenklatura producenta

Tak;
poda¢ nazwe cewki i ilos¢
elementéw obrazujacych [n]

=32 - Opkt., warto$¢ najwieksza 4 pkt.,

pozostate proporcjonalnie

44

Cewka wielokanatowa typu matrycowego
przeznaczona do zaawansowanych badan w
obszarze gtowy i szyi posiadajgca min. 32
elementy obrazujace jednocze$nie i pozwalajgca na
akwizycje rownolegte typu ASSET, iPAT, SENSE,
SPEEDER lub zgodnie z nomenklaturg producenta

Tak/Nie;
Jesli tak - poda¢ nazwe cewki i
ilo$¢ elementdw obrazujgcych

[n]

Nie-0pkt.,
Tak-4pkt.

45.

Cewka wielokanatowa typu matrycowego (lub
zestaw cewek) przeznaczona do badan catego
kregostupa, z automatycznym przesuwem stotu
pacjenta sterowanym z protokotu badania, bez
repozycjonowania pacjenta i przektadania lub
przetgczania cewek, posiadajgca min. 24 elementy
obrazujace i pozwalajgca na akwizycje réwnolegte
typu ASSET, iPAT, SENSE, SPEEDER lub zgodnie
z nomenklaturg producenta

Tak

podac nazwe cewki/cewek i
ilo$¢ elementdw obrazujgcych

[n]

=24 - Opkt., warto$¢ najwieksza 2 pkt.,

pozostate proporcjonalnie

4.6.

Cewka wielokanatowa typu matrycowego (lub
zestaw cewek) przeznaczona do badan catego
centralnego uktadu nerwowego (glowa i caty
kregostup) z przesuwem stotu pacjenta sterowanym
automatycznie z protokotu badania, bez
repozycjonowania pacjenta i przektadania lub
przetgczania cewek, posiadajgca min. 40 elementéw
obrazujacych i pozwalajgca na akwizycje réwnolegte
typu ASSET, iPAT, SENSE, SPEEDER lub zgodnie
z nomenklaturg producenta

Tak;

podac nazwe cewki/cewek i
ilo$¢ elementdw obrazujgcych

[n]

Bez punktaciji

47.

Cewka wielokanatowa typu matrycowego
przeznaczona do badan tutowia lub do zastosowan
uniwersalnych posiadajaca w badanym obszarze
min. 12 elementdw obrazujacych i pozwalajgca na
akwizycje rownolegte typu ASSET, iPAT, SENSE,
SPEEDER lub zgodnie z nomenklaturg producenta

Tak;
podac nazwe cewki/cewek i
ilos¢ elementdw obrazujacych

[n]

=12 - Opkt., warto$¢ najwieksza 2 pkt.,

pozostate proporcjonalnie

48

Zestaw minimum 3 ptachtowych elastycznych cewek
prostokatnych, przynajmniej o 2 réznych
rozmiarach, kazda posiadajgaca w badanym
obszarze min. 4 elementéw obrazujacych
jednoczesnie, kazda pozwalajgca na akwizycje
rownolegte typu ASSET, iPAT, SENSE, SPEEDER
lub zgodnie z nomenklaturg producenta

Tak;
poda¢ nazwy cewek, iloci
elementow obrazujacych [n]
oraz wymiary [cm] kazdej z
nich

=12 (suma elementow obrazujacych

oferowanych cewek) - Opkt. warto$¢
najwieksza 4 pkt., pozostate
proporcjonalnie

POZYCJONOWANIE | NADZOR PACJENTA

Stot pacjenta do badan diagnostycznych

5.1.1

Catkowicie odtaczany i mobilny stot pacjenta lub
system odtgczanych i mobilnych blatow z
dedykowanym urzadzeniem transportowym,
pozwalajacy na przygotowanie pacjentéw do
badania poza pracownig i/lub ewakuacje w
sytuacjach krytycznych

Tak;
poda¢ rozwigzanie

Catkowicie odtaczny i mobilny stot

pacjenta- 1,5pkt.; system odtaczanych

i mobilnych blatéw z dedykowanym
urzagdzeniem transportowym - Opkt.

5.1.2.

Obcigzenie ptyty stotu, tacznie z ruchem pionowym

> 227 kg

Bez punktacji

5.1.3.

Badanie duzych obszaréw ciata w zakresie
wiekszym niz maksymalne statyczne FoV, z
krokowym przesuwem stotu pacjenta, inicjowanym
automatycznie z protokotu badania

Tak

Bez punktaciji

5.14.

Badanie duzych obszaréw ciata w zakresie

Tak/Nie;

Nie-Opkt.,
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L. p.

Opis parametru

Parametr wymagany

Punktacja

wiekszym niz maksymalne statyczne FoV, z ciggtym
(nie krokowym) przesuwem stotu pacjenta podczas
akwizycji danych, inicjowanym automatycznie z
protokotu badania

jezeli tak — poda¢ nazwe

Tak-1pkt.

5.1.5.

Zakres badania bez konieczno$ci repozycjonowania
pacjenta

= 200cm

Bez punktaciji

5.2.

Stot pacjenta do zastosowari Srédoperacyjnych

Catkowicie odtaczany i mobilny stét pacjenta do
zastosowan $rodoperacyjnych lub system Tak;

odtgczanych i mobilnych blatéw z dedykowanym podac rozwigzanie
urzadzeniem transportowym.

Catkowicie odtaczny i mobilny stot
pacjenta- 1,5pkt.; system odtaczanych
i mobilnych blatéw z dedykowanym
urzagdzeniem transportowym - Opkt.

5.2.1.

52.2.

Stét wyposazony w dedykowany, odtaczany blat
$rédoperacyjny umozliwiajacy przemieszczanie
pacjenta pomiedzy stotem rezonansu
magnetycznego a stotem operacyjnym

Tak

Bez punktaciji

5.23.

Kompatybilnos¢ oferowanego systemu rezonansu
magnetycznego z blatem stotu operacyjnego,
dziatajacego w systemie wymiennych blatow,
sktadajacego sie z podstawy blatu wykonanej z
wiokna weglowego oraz nasuwanej ptyty
transferowej pacjenta wykonanej z Kevlaru. Plyta
transferowa umozliwia transport pacjenta z blatu
karbonowego do rezonansu magnetycznego w
trakcie prowadzenia zabiegu, bez koniecznosci
repozycjonowania pacjenta. Blat stotu z ptytg
transferowg Kevlarowg gwarantuje mozliwos¢
prowadzenia zabiegdw operacyjnych
neurochirurgicznych w obrebie gtowy i kregostupa
przy uzyciu robota LOOP-X firmy Brainlab bedacego
w posiadaniu Zamawiajacego

Tak/Nie

Nie-Opkt.,
Tak-6pkt.

5.24.

Obcigzenie ptyty stotu, tacznie z ruchem pionowym

> 227kg

Bez punktacji

5.2.5.

Stét wyposazony w obustronne mocowanie szyny
na akcesoria Srodoperacyjne, 0 maksymalnym
obcigzeniu min. 40 kg

Tak/Nie;
jezeli tak — poda¢ max
obcigzenie

Nie-Opkt.,
Tak-1pkt.

5.3.

System monitorowania pacjenta (EKG, puls) —dla
wypracowania sygnatéw synchronizujgcych

Tak

Bez punktacji

54.

System monitorowania przebiegu krzywej oddechu
— dla wypracowania sygnatéw synchronizujacych,
wbudowany w stdt pacjenta i zintegrowany z cewkq
do badania kregostupa lub inne rozwigzanie do
detekcji oddechu nie wymagajace zastosowania
dodatkowych czujnikéw oddechu.

Tak;
poda¢ nazwe

Bez punktacji

5.5.

Sygnalizacja dodatkowa (np. ,gruszka”, przycisk)

Tak

Bez punktaciji

5.6

Srednica otworu gantry aparatu (magnes z
systemem ,shim”, cewkami gradientowymi,
zintegrowang cewkg nadawczo-odbiorczg ogélnego
zastosowania i obudowami) w najwezszym miejscu

=70cm;
poda¢ warto$¢ [cm]

Bez punktacji

5.7.

Regulowana wentylacja wnetrza tunelu gantry

Tak

Bez punktaciji

5.8.

Oswietlenie wnetrza tunelu gantry

Tak

Bez punktacji

5.9.

Dwa identyczne funkcjonalnie panele sterujace
zintegrowane z frontowg obudowg gantry po obu
stronach

Tak

Bez punktacji

5.10.

Dodatkowy panel sterujgcy umieszczony na tylnej
obudowie gantry, utatwiajacy prace podczas
zabiegow neurochirurgicznych wspomaganych
obrazowaniem MR wykonywanym w trakcie
zabiegu, i w trakcie ktorych glowa pacjenta wymaga
wysuwania poza magnes w kierunku tytu aparatu

Tak/Nie;
jezeli tak — poda¢ nazwe

Nie-Opkt.,
Tak-4pkt.
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Opis parametru

Parametr wymagany

Punktacja

5.11.

Minimum dwa wyswietlacze zintegrowane z
obudowa gantry aparatu umozliwiajace kontrole
funkcji aparatu MR

Tak/Nie; podaé

Nie-Opkt.,
Tak-2pkt.

5.12.

Dodatkowy wy$wietlacz dotykowy zintegrowany z
tylng obudowa gantry, umozliwiajacy kontrole funkcji
aparatu, utatwiajacy prace podczas zbiegdw
nurochirurgicznych wspomaganych obrazowaniem
MR wykonywanym w trakcie zabiegu, i w trakcie
ktdrych gtowa pacjenta wymaga wysuwania poza
magnes w kierunku tytu aparatu

Tak/Nie

Nie-Opkt.,
Tak-2pkt.

5.13.

Brak elementéw konstrukcyjnych (np.
podtrzymujacych blat stotu) stojgcych w linii proste;
za gantry, pozwalajacy na niezaktocong prace
podczas zabiegdw neurochirurgicznych
wspomaganych obrazowaniem MR wykonywanym
w trakcie zabiegu, w tylnej cze$ci aparatu MR

Tak/Nie

Nie-0pkt.,
Tak-2pkt.

5.14.

Centrator laserowy

Tak

Bez punktaciji

5.15.

Kamera TV do obserwacji pacjenta w tunelu gantry
Z monitorem
w pomieszczeniu operatorskim

Tak

Bez punktacji

5.16.

Dwukierunkowy interkom do komunikacji z
pacjentem

Tak

Bez punktacji

5.17.

Stuchawki tlumigce hatas dla pacjenta z mozliwoscig
podtaczenia odstuchu np. muzyki i komunikacji z
pacjentem

Tak

Bez punktaciji

5.18.

Rozbudowany zestaw podgtéwkow i podktadek do
pozycjonowania pacjentéw — o réznych ksztattach,
rozmiarze i geometrii dostosowanej do wszystkich
mozliwych badarn OUN. Minimum 15 elementow

Tak;
opisac¢

Bez punktaciji

APLIKACJE KLINICZNE

Badania neurologiczne

6.1.1.

Rutynowe badania morfologiczne obszaru gowy,
kregostupa i rdzenia kregowego

Tak

Bez punktaciji

6.1.2.

Badania przeptywu ptynu mézgowo-rdzeniowego
wraz z oceng ilo$ciowa,

Tak;
poda¢ nazwe

Bez punktacji

6.1.3.

Automatyczne pozycjonowanie i utozenie
przekrojow skanu lokalizujacego gtowy na
podstawie jej cech anatomicznych, funkcjonujace
niezaleznie od wieku pacjenta, utozenia gtowy, czy
ewentualnych zmian patologicznych

Tak;
poda¢ nazwe

Bez punktaciji

6.14.

Dedykowane oprogramowanie umozliwiajace
zautomatyzowane przeprowadzanie badan mézgu w
spos6b nadzorowany przez skaner, to jest taki, w
ktérym kontrole nad postepowaniem operatora, na
kazdym etapie badania nadzoruje oprogramowanie,
W oparciu o wybrang przez operatora strategie
postepowania z danym pacjentem (Brain Dot
Engine, ReadyBrain lub odpowiednio do
nomenklatury producenta)

Tak;
poda¢ nazwe

Bez punktacji

6.1.5.

Dedykowane oprogramowanie umozliwiajace
zautomatyzowane przeprowadzanie badan
kregostupa w sposéb nadzorowany przez skaner, to
jest taki, w ktdrym kontrole nad postepowaniem
operatora, na kazdym etapie badania nadzoruje
oprogramowanie, w oparciu 0 wybrang przez
operatora strategie postepowania z danym
pacjentem (Spine Dot Engine lub odpowiednio do
nomenklatury producenta)

Tak/Nie;
jezeli tak — podaé nazwe

Nie-Opkt.,
Tak-1pkt.
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6.16. Dedykowana sekwencja o ultra krétkim czasie echa Tak Bez punktagji
(=70us)
Ultra-szybki protokét/sekwencja do badania glowy,
6.1.7 ktora pozwala na utworzenie co najmniej pieciu Tak/Nie; Nie-Opkt.,
""" | obrazéw o réznej kontrastowosci np.: T1- wazona, jezeli tak — poda¢ nazwe Tak-1pkt.
T2-wazona, FLAIR itd.
6.2. | Obrazowanie dyfuzji (DWI)
6.2.1. | DWI w oparciu o single-shot EPI Tak Bez punktacji
DWI z wysokg rozdzielczo$cig (non-single-shot, np. Tak:
6.2.2. | sekwencjami typu PSIF-Diffusion, FASE Diffusion da ' Bez punktacji
lub odpowiednio do nomenklatury producenta) podac nazwe
y ) . =10 000 s/mm2; .
6.2.3. | Maksymalna warto$¢ wspotczynnika b w DWI podat wartosé [simm?] Bez punktaciji
Automatyczne generowanie map ADC (Apparent
Diffusion Coef.) na konsoli podstawowej przy
6.2.4. | badaniach DWI (Inline Diffusion lub odpowiednik Tak Bez punktaciji
zgodnie
z nomenklaturg producenta)
Technika redukcji artefaktow podatnosci, na styku
6.25 tkanki miekkiej i powietrza Tak; Bez punktaci
" | w badaniach DWI (RESOLVE, DWI Propeller lub poda¢ nazwe P )
odpowiednio do nomenklatury producenta)
Technika stuzaca do drastycznej redukciji czasu
akwizycji oraz zwigkszenia rozdzielczosci
przestrzennej i dyfuzyjnej w badaniach DWI
polegajaca na pobudzeniu i odczycie wielu warstw
6.26 jednoczesnie bez utraty SNR wynikajacego z pod- Tak/Nie; Nie-Opkt.,
| probkowania, dziatajaca w oparciu 0 wielopasmowy jezeli tak — poda¢ nazwe Tak-1pkt.
impuls pobudzajacy potaczony z zaawansowang
ultraszybka akwizycja réwnolegtg (Simultaneous
Multi-Slice, SMS-DWI, HyperBand lub zgodnie z
nomenklaturg producenta)
6.3. | Obrazowanie tensora dyfuzji (DTI)
6.3.1. | DTl w oparciu o Single Shot EPI Tak; Bez punktacji
poda¢ nazwe
. . Tak; .
6.3.2. | DTl w oparciu o Multi Shot EPI , Bez punktacji
poda¢ nazwe
, Can . Tak/Nie; Nie-0pkt.,
6.3.3. | DTl w oparciu o Multi-Slice/Multiband EPI jezelitak — podaé nazwe Tak-1pkt.
Pomiary dyfuzji kierunkowej z réznymi warto$ciami Tak; .
6:34. | spotczynnika b w DTI podat nazwe Bez punktadj
. . , =>128; .
6.3.5. | Maksymalna liczba kierunkéw , . Bez punktacji
podac¢ wartos¢ [n]
Automatyczne generowanie map FA (Fractional
Anisotropy) na konsoli podstawowej przy badaniach .
6:36. | BT (Infine DTI lub odpowiednik zgodnie z Tak Bez punktadj
nomenklaturg producenta)
6.4. | Obrazowanie perfuzji (PWI)
6.4.1. | Perfuzja z wykorzystaniem technik DCE, DSC, ASL Tak Bez punktacji
6.4.2. | PWI w oparciu o single-shot EPI Tak Bez punktacji
Automatyczne generowanie map MTT, CBV i CBF
na konsoli podstawowej przy badaniach PWI (Inline "
64.3. Perfusion lub odpowiednik zgodnie z nomenklaturg Tak Bez punktacji
producenta)
6.4.4. | Bezkontrastowa perfuzja mozgu ASL (Arterial Spin Tak; Bez punktacji
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Labeling) 2D i 3D wykorzystujacale co najmnie; poda¢ nazwe
technike pCASL lub techniki PASL oraz CASL
6.5. | Obrazowanie podatno$ci magnetycznej (SWI)
Obrazowanie wazone podatnoscig magnetyczng
tkanki (SWI) — Susceptibility Weighted Imaging, Tak; y
6.5.1. SWAN lub odpowiednio do nomenklatury podaé nazwe Bez punktac
producenta
6.6. | Spektroskopia (MRS)
Spektroskopia protonowa typu Single Voxel Tak:
6.6.1. | Spectroscopy ("H SVS MRS) dac ’ Bez punktacji
z zastosowaniem techniki STEAM i PRESS podaC hazwe
Spektroskopia protonowa typu 2D Chemical Shift Tak; "
682"\ Imaging (*H 2DCSI MRS) podaé nazwe Bez punktaci
Spektroskopia protonowa typu 3D Chemical Shift Tak; .
663. | |maging (*H 3DCSI MRS) podat nazwe Bez punktadj
6.6.4. | Badania spektroskopowe mozgu Tak Bez punktaciji
6.7. | Badania funkcjonalne (fMRI)
Badania funkcjonalne mézgu (fMRI) w oparciu o Tak; .
6.7.1. techniki BOLD podaé nazwe Bez punktaciji
6.7.2. | Mapowanie wsp6tczynnika Bo Tak Bez punktacji
6.73. Nawgator 3D retrospektywny dla badan fMRI Tak; Bez punktacj
mozgu poda¢ nazwe
Nawigator 3D prospektywny dla badar fMRI mézgu
6.7.4. | dokonujacy automatycznej korekcji artefaktow Tak Bez punktacji
ruchowych w czasie rzeczywistym
Tworzenie map aktywacii (t-test) w czasie Tak:
6.7.5. | rzeczywistym (Inline BOLD, BrainWave Real Time dag ’ Bez punktacji
lub odpowiednio do nomenklatury producenta). podac nazwe
Wyzwalanie sekwencji obrazujgcych z .
6.7.6. zewnetrznego urzadzenia (trigger in) Tak Bez punktacji
6.77. Wysytanie przez skaner'sygr)aiu synchronizacji do Tak Bez punktagji
zewnetrznego urzadzenia (trigger out)
6.7.8. | Budowanie wiasnych paradygmatéw Tak Bez punktacji
Aplikacje do zaawansowanego postprocessingu
6.7.9 badan czynno$ciowych fMRI typu Brain Wave PA, Tak; Bez punkiacil
""" | BOLD Evaluation, BOLD Specialist lub odpowiednio podaé nazwe P !
do nomenklatury producenta
6.7.10 Kgrekqa znieksztatcen geometrycznych EPI (EPI Tak Bez punktadji
Distortion).
Technika stuzaca do istotnej redukciji czasu
akwizycji oraz zwigkszenia rozdzielczosci
przestrzennej w badaniach fMRI polegajaca na
pobudzeniu i odczycie wielu warstw jednocze$nie
6.7.11 | bez utraty SNR wynikajacego z pod-prébkowania, Tak/Nie; Nie-Opkt.,
dziatajgca w oparciu o wielopasmowy impuls jezeli tak — opisac Tak-1pkt.
pobudzajacy potaczony z zaawansowang
ultraszybkg akwizycjg réwnolegta (Simultaneous
Multi-Slice, SMS-BOLD lub zgodnie z nomenklaturg,
producenta)
6.8. | Angiografia (MRA)
Bezkontrastowa MRA technikg Time-of-Flight MRA "
6.8.1. (ToF) 2D i 3D Tak Bez punktaciji
6.8.2. Bezkontrastowa MRA technikg Phase Contrast MRA Tak Bez punktagji

(PC) 2D i 3D
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Opis parametru

Parametr wymagany

Punktacja

6.8.3.

Kontrastowe MRA (ceMRA)

Tak

Bez punktacji

6.8.4.

Dynamiczne ceMRA 3D

Tak

Bez punktacji

6.8.5.

Dynamiczne ceMRA 4D (3D dynamiczne w czasie)
przeznaczona do obrazowania obszaréw takich jak
tetnice szyjne, naczynia ptucne i naczynia
obwodowe, z wysoka rozdzielczoscig przestrzenng i
czasowg pozwalajac na wizualizacje dynamiki
naptywu i odptywu $rodka kontrastowego z obszaru
zainteresowania — TRICKS-XV, TWIST, 4D-TRAK
lub odpowiednio do nomenklatury producenta

Tak;
poda¢ nazwe

Bez punktacji

6.8.6.

Automatyczne $ledzenie naptywu Srodka
kontrastowego — SmartPrep, Care Bolus, Bolus Trak
lub odpowiednio do nomenklatury producenta

Tak;
poda¢ nazwe

Bez punktacji

6.9.

Obrazowanie réwnolegte

6.9.1.

Obrazowanie réwnolegte w oparciu o algorytmy na
bazie rekonstrukcji obrazéw (SENSE)

Tak

Bez punktacji

6.9.2.

Obrazowanie réwnolegte w oparciu o algorytmy na
bazie rekonstrukcji przestrzeni k (GRAPPA, GEM
lub odpowiednio do nomenklatury producenta)

Tak

Bez punktaciji

6.9.3.

Maksymalny wspétczynnik przyspieszenia dla
obrazowania réwnolegtego

w jednym kierunku lub w dwéch kierunkach
jednoczesnie

>38;

Poda¢ warto$¢ [n]

Bez punktaciji

6.9.4

Technika stuzaca do istotnej redukcji czasu
akwizycji oraz zwigkszenia rozdzielczosci
przestrzennej w badaniach polegajaca na
pobudzeniu i odczycie wielu warstw jednocze$nie
bez utraty SNR wynikajacego z pod-probkowania,
dziatajgca w oparciu o wielopasmowy impuls
pobudzajacy potaczony z zaawansowang,
ultraszybka akwizycja réwnolegta (Simultaneous
Multi-Slice, SMS lub zgodnie z nomenklaturg
producenta)

Tak/Nie;
poda¢ nazwe

Nie-0pkt.,
Tak-1pkt.

6.9.5

Technika stuzaca do istotnej redukcji czasu
akwizycji oraz zwigkszenia rozdzielczosci
przestrzennej w badaniach jako synergiczne
ulepszenie obrazowania réwnolegtego z rzadkim
prébkowaniem i rekonstrukcjg iteracyjng
(Compressed Sensing lub odpowiednio do
nomenklatury producenta)

Tak/Nie;
poda¢ nazwe

Nie-Opkt.,
Tak-1pkt.

6.10.

Techniki redukcji artefaktéw ruchowych

6.10.1

Technika redukcji artefaktow ruchowych wspierajaca
obrazowanie wazone T1

(BLADE, Propeller 3.0 lub odpowiednio do
nomenklatury producenta)

Tak;
poda¢ nazwe

Bez punktaciji

6.10.2

Technika redukcji artefaktow ruchowych wspierajaca
obrazowanie wazone T2 (BLADE, Propeller 3.0 lub
odpowiednio do nomenklatury producenta)

Tak;
poda¢ nazwe

Bez punktaciji

6.10.3

Technika redukcji artefaktow ruchowych wspierajaca
obrazowanie FLAIR - (BLADE, Propeller 3.0 lub
odpowiednio do nomenklatury producenta)

Tak;
poda¢ nazwe

Bez punktacji

6.10.4

Technika redukcji artefaktéw ruchowych wspierajgca
obrazowanie wazone PD (BLADE, Propeller 3.0 lub
odpowiednio do nomenklatury producenta)

Tak;
poda¢ nazwe

Bez punktacji

6.11.

Techniki spektralnej saturacji

6.11.1

Czestotliwosciowo selektywna saturacja thuszczu

Tak

Bez punktaciji
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6112 Czestotliwosciowo selektywna saturacja wody Tak Bez punktacji
6.12. | Bramkowanie
6.12.1 . .

Bramkowanie oddechowe Tak Bez punktacji
6122 Bramkowanie EKG Tak Bez punktaciji
7 SEKWENCJE
7.1. | Spin Echo (SE) Tak Bez punktacji
7.2. Inversion Recovery (IR) Tak Bez punktacji
7.3. Gradient Echo (GRE) Tak Bez punktacji
74. |2Di3D SPGR, FLASH, T1-FFE lub odpowiednik Tak; Bez punktacji
poda¢ nazwe
7.5. | 2Di3D GRASS, FISP, FFE lub odpowiednik Tak; Bez punktacji
poda¢ nazwe
2D i 3D Fast GRE z impulsami preparacyjnymi Tak; .
78| (TurboFLASH, MPGRASS, TFE Iub odpowiedniki podaé nazwe Bez punktacji
Szybkie 3D GRE z quick Fat saturation (4. tylko
jeden impuls saturaciji ttuszczu na cykl kodowania Tak:
7.7. | 3D) dla wysokorozdzielczego obrazowania 3D w dag ’ Bez punktacji
obszarze brzucha przy zatrzymanym oddechu podac nazwe
(VIBE, LAVA, THRIVE lub odpowiedniki)
78 2D i 3D GRE z full transverse rephasing (TrueFISP, Tak; Bez punkiadii
8 | Balanced FFE, FIESTA lub odpowiedniki) podat nazwe pun¥iag)
2D i 3D GRE z full transverse rephasing w
79 | kombinacji ze spekiraing saturacja tuszczu Tak; Bez punktaci
| (TrueFISP with Fat Saturation, 3D FatSat FIESTA poda¢ nazwe P )
lub odpowiedniki)
7.10. 2Di3D GRE z RF-rephasmg (PSIF, SSFP, T2-FFE Tak; Bez punktagii
lub odpowiedniki) podac nazwe
7.11. | Turbo Spin Echo, Fast Spin Echo (TSE, FSE) Tak Bez punktacji
7.42. | Multi-Shot Tak; Bez punktacj
poda¢ nazwe
. Tak; "
7.13. | Single-Shot , Bez punktacji
poda¢ nazwe
714, | Turbo IR Tak; Bez punktagii
poda¢ nazwe
Izotropowe sekwencje 3D pozwalajace w
postprocessingu 3D na uzyskanie rekonstrukcji Tak:
7.15. | dowolnej ptaszczyzny bez straty jakosci (SPACE, dac ’ Bez punktacji
BRAVO lub odpowiednio do nomenklatury podac nazwe
producenta)
Pakiet oprogramowania pozwalajacy na uzyskanie
podczas jednej akwizycji obrazéw typu ,,in-phase, Tak; .
716 | Gut-of-phase, water-only, fat-only” (IDEAL, DIXON podat nazwe Bez punktacj
lub odpowiednio do nomenklatury producenta)
Sekwencja Steady State 3D do badan drobnych Tak:
7.17. | struktur OUN (typu FIESTA-C, 3D CISS lub dac ’ Bez punktacji
réwnowazne) podac nazwe
Sekwencja Steady State 3D do roznicowania Tak:
7.18. | chrzastki od ptynu w badaniach stawdw (typu 3D dac ’ Bez punktacji
DESS lub réwnowazne) podac nazwe
719, Sekwencja przeznaczona do redukciji artefaktow Tak: Bez punktaj

podatno$ci powodowanych przez ortopedyczne
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implanty (WARP, O-MAR lub odpowiednio do podac nazwe
nomenklatury producenta)
Sekwencja typu SEMAC przeznaczona do redukcji
artefaktow podatno$ci powodowanych z
7.19.1 | kodowaniem warstwowym, redukujaca Tak; y
) . , Bez punktacji
znieksztatcenia przez-ptaszczyznowe pochodzace podac nazwe
od duzych implantéw (Advanced WARP, SEMAC
lub odpowiednio do nomenklatury producenta)
8 PARAMETRY SKANOWANIA
8.1. | Parametry pola widzenia (FoV )
> } 50 .
8.1.1. | Maks. FoV w ptaszczyznie poprzecznej x/y , %0 cn'q,’ 50 - Opkt, wartos¢ najwleks;a 20K,
poda¢ warto$¢ [cm] pozostate proporcjonalnie
. . . S ;
812, Maks. FoV w osi pqd}uznej z (statycznie, bez 2 50 crr'1,’ Bez punkiadji
przesuwu stotu pacjenta) podac warto$¢ [cm]
) <1,0cm; =1,0 - Opkt., wartos¢ najmniejsza
8.1.3. | Min. FoV podaé wartos¢ [cm] 2pkt., pozostate proporcjonalnie
8.2. | Parametry akwizycyjne
o . . Tak; "
8.2.1. | Matryca akwizycyjna 1024 x 1024, bez interpolacii Podac rozmiar [n x n] Bez punktaciji
< , nE_ Y
8.2.2. | Min. grubosé warstwy dla skanéw 2D = 0.5 mm, 0,5 - Opkt, wartoS¢ najmniejsza
podaé¢ warto$¢ [mm] 2pkt., pozostate proporcjonalnie
. . , <0,17mm, =0,1 - Opkt., warto$¢ najmniejsza
8.2.3. | Min. grubo$¢ warstwy dla skanéw 3D podaé wartosé [mm] 2pkt., pozostate proporcionalnie
9 KONSOLA OPERATORSKA
9.1. Komputer sterujacy
. . . > 128 GB; .
9.1.1. | Pojemnos$¢ dysku dla obrazéw podaé wartosé [GB] Bez punktaciji
912 Archiwizacja obrazéw na dyskach CD-RiDVD z Tak Bez punktacii
©7" | dogrywaniem przegladarki DICOM P )
9.2, Komputer obrazowy
, > 1024x1024; .
9.2.1. | Matryca rekonstrukcyjna podad wartosé [n x n] Bez punktaciji
Szybkos¢ rekonstrukcji dla obrazéw w matrycy 256 216 000 obrazow/s; y
922 | 956 przy 100% FOV podaé wartosé [obr./s] Bez punklacji
9.2.3. | Réwnoczesne skany i rekonstrukcja Tak Bez punktacji
9.3. | Monitor(y)
9.3.1. | Technologia LCD / TFT Tak Bez punktacji
9.3.2. | Przekatna =195 Bez punktacji
S & podac wartos¢ [’ punxta
> .
9.3.3. | Matryca monitora _,1280)(.1024' Bez punktacji
podaé rozmiar [n x m]
Konsola dwumonitorowa lub konsola Tak:
9.3.4. | jednomonitorowa wraz z dodatkowa stacja, . Bez punktacji
przegladowg opisac
9.4. | Oprogramowanie kliniczne
9.4.1. | Wykresy time-intensity dla badan z kontrastem Tak Bez punktaciji
9.4.2. | Rekonstrukcje 3D typu MPR Tak Bez punktacji
9.4.3. | Rekonstrukcje 3D typu MIP Tak Bez punktacji
9.4.4. | Rekonstrukcje 3D typu MinIP Tak Bez punktacji
9.4.5. | Rekonstrukcje 3D typu VRT Tak Bez punktacji
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Oprogramowanie do analizy wynikow spektroskopii Tak; "

348" brotonowej (*H MRS) typu SVS, CS1 2D i 3D podaé nazwe Bez punktacj

9.4.7. | Oprogramowanie do analizy 2D i 3D badan fMRI Tak; Bez punktacji

poda¢ nazwe

948, Oprogramowglnle do analizy badan traktografii Tak; Bez punktadi
tensora dyfuzji poda¢ nazwe
Oprogramowanie do taczenia poszczegolnych
obrazéw z badan obszaréw rozlegtych (np. catego
kregostupa) w jeden obraz catego badanego Tak:

9.4.9. | obszaru funkcjonujace w sposob catkowicie dac ’ Bez punktacji
automatyczny (Inline Composing lub odpowiednio podac nazwe
do nomenklatury producenta) zainstalowane na
konsoli podstawowej
Oprogramowanie do planowania badania obszaréw
rozlegtych, np. catego kregostupa lub catego

9.4.10 | osrodkowego ukladu nerwowego, pozwalajace na Tak; Bez punkiacil
ustawienie protokotéw badania dla wszystkich podaé nazwe P !
krokow jednorazowo (Planning Suite lub
odpowiednio do nomenklatury producenta)

9.5. Praca w sieci

9.5.1. | DICOM 3.0 - SEND/RECEIVE Tak Bez punktacji

9.5.2. | DICOM 3.0 - QUERY/RETRIEVE Tak Bez punktacji

9.5.3. | DICOM 3.0 - DICOM PRINT Tak Bez punktacji

9.54. | DICOM 3.0 — Storage Commitment Tak Bez punktacji

9.5.5. | DICOM 3.0 — Modality Worklist Tak Bez punktacji

9.5.6. | DICOM 3.0 - MPPS Tak Bez punktacji
Mozliwo$¢ zdalnego przejecia petnej kontroli nad '

9.57. konsolg operatorska z poziomu stanowiska Tak/Nie Nie-Opkt.,
komputerowego potaczonego poprzez Tak-2pkt.
zabezpieczone tacze sieciowe
Podtaczenie rezonansu do systemu PACS/RIS

9.5.8 | posiadanego przez Zamawiajacego z zapewnieniem Tak Bez punktacji
licencii

10 | WYPOSAZENIE

101, Zestaw fantoméw do kalibracji systemu i Tak Bez punktagji
oferowanych cewek

11 WYMAGANIA
Rok produkcji aparatu MR oraz wszystkich 2022; .

1. elementdw sktadowych i wyposazenia podaé Bez punktadj
Aparat MR oraz wszystkie elementy sktadowe i

11.2. | wyposazenia fabrycznie nowe, z biezacej produkcii, Tak Bez punktacji
niepowystawowe
Wykonawca jest w posiadaniu kodéw/kluczy

13 (zdopytych W sposob !egalny) oraz instrukcji Tak Bez punktacji
serwisowych pozwalajacych na petny dostep do
serwisowanego Sprzetu
Uzupetnienie helu w magnesie do maksymalnego

114, |PoZiomu eksploatacyjnego zglecanego przez Tak Bez punktadji
producenta przed przekazaniem uruchomionego
systemu do eksploatacii
Instrukcja obstugi w jezyku polskim w formie

11.5. | papierowej i elektronicznej do wszystkich Tak Bez punktaciji
oferowanych sktadowych systemu

11.6. | Okres gwarancji 24 miesigcy od daty podpisania Tak Bez punktaciji
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przez strony protokotu uruchomienia i przekazania
do eksploatacji.

11.7.

W ramach gwarancji, przeglady okresowe w catym
okresie jej trwania zgodnie z zaleceniami
producenta, wraz z wszystkimi czesciami
niezbednymi do wykonania przegladu.

Tak

Bez punktaciji

11.8.

Wykonanie testéw natezenia pola magnetycznego
oraz testow wszystkich systemoéw aparatu.

Tak

Bez punktacji

11.9.

Instruktaz stanowiskowy personelu technicznego w
zakresie podstawowej obstugi, eksploatacj,
konserwacji 3-5 0s6b w ilo$ci 8 godzin.

Tak

Bez punktacji

11.10.

Konfiguracja na aparacie weztéw DICOM -
integracja z systemem PACS oraz serwerem Brain
Lab Zamawiajgcego.

Tak

Bez punktaciji

11.11.

Instruktaz stanowiskowy dla lekarzy, technikéw i
fizykdw, pielegniarek

Tak

Bez punktaciji

11.12.

Mozliwo$¢ przeprowadzania zdalnej diagnostyki
serwisowej aparatu MR za pomoca sieci
teleinformatycznej, poprzez zestawiane pod kontrolg,
Zamawiajgcego, chronione regutami VPN tacze

Tak

Bez punktacji

11.13.

Wykonawca przekaze zamawiajacemu przed
podpisaniem przez obie strony protokotu
uruchomienia i przekazania do eksploatacji

a) protokét potwierdzajacy szczelno$¢ rury
wyrzutowej helu

b) protokdt z wykonania pomiardw elektrycznych:
ciggtosci potaczen wyréwnawczych pomiedzy
elementami urzadzenia, impedanc;ji petli
zwarcia, ze sprawdzenia zabezpieczenia
réznicowo-pradowego

c) protokét w podstawowego instruktazu
stanowiskowego

d) protokét z instruktazu stanowiskowego
personelu technicznego w zakresie obstugi,
eksploatacii i konserwacji urzagdzenia

Tak

Bez punktaciji

11.14.

Dokumentacja powykonawcza wykonania prac
instalacyjnych w 2 egzemplarzach w formie
papierowej i 1 egzemplarz w formie elektronicznej

Tak

Bez punktacji

11.15

Wszystkie oferowane urzadzenia muszg by¢
oznakowanie znakiem CE.

Oznakowanie CE rezonansu magnetycznego nalezy
potwierdzi¢ certyfikatem CE lub deklaracjg,
zgodnosci (ktore nalezy ztozy¢ w odpowiedzi na
wezwanie Zamawiajgcego)

Tak

Bez punktacji

11.16

Wykonanie niezbednych prac instalacyjnych oraz
adaptacyjnych w pomieszczeniu technicznym,
pomieszczeniu badar oraz sterowni aparatu lub
innych pomieszczeniach jezeli to bedzie konieczne
dla uruchomienia aparatu

Tak

Bez punktacji

11.17

W ramach oferty Wykonawca zobowigzany jest,
po dokonanej instalacji, do odebrania
wszystkich opakowan po zainstalowanym
sprzecie oraz innych niewykorzystanych
materiatow oraz ich utylizacje na wiasny koszt

Tak

Bez punktacji

11.18

Paszport techniczny z informacjami zawierajacymi
date zainstalowania urzadzenia i termin nastepnego
przegladu (jezeli wymagany). Dostarczy¢ wraz z
dostawg przedmiotu zamdwienia.

Tak

Bez punktaciji
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11.19

awarii

Czas usuniecia przez serwis Wykonawcy usterki w Tak =7dni roboczych- Opkt., warto$¢
ciggu max 7 dni roboczych od momentu zgtoszenia :

najmniejsza 2pkt., pozostate

podac liczbe dni roboczych proporcjonalnie

Suma punktow

Uwagi:

Wymagane parametry techniczne okreslone przez Zamawiajacego w niniejszym druku (w kolumnie
"Parametr wymagany" jako ,Tak”) sg warunkami granicznymi.

Nie spelnienie nawet jednego z ww. wymagan spowoduje odrzucenie oferty.

Zamawiajacy przed udzieleniem zamoéwienia moze wezwacé Wykonawce, ktérego oferta zostanie
najwyzej ocenione, do potwierdzenia, ze oferowany przedmiot zaméwienia odpowiada wymaganiom
okreslonym przez Zamawiajacego i ztozenia w wyznaczonym terminie nastepujacych dokumentéw,
aktualnych na dzien zlozenia:

- deklaracji zgodnosci lub certyfikatu CE, potwierdzonych oznakowanie CE dla aparatu rezonansu
magnetycznego,

- katalogobw lub folderé6w producenta zawierajacych opisy oferowanego aparatu rezonansu
magnetycznego.

Wymagany katalog lub folder producenta winien zawiera¢ zdjecia oferowanego urzadzenia. Nie
dopuszcza sie zastapienia zdje¢ rysunkami.

Dokumenty te nalezy zlozy¢ w formie oryginalu lub kserokopii poswiadczonej przez Wykonawce za
zgodnos¢ z oryginalem, w jezyku polskim lub angielskim.
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