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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST -00.00

WYMAGANIA OGOLNE

00.0 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP.

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Sffwymagania ogolne dotygze
wykonania i odbioru rob6t liniowych kanalizacji $@mnej, cénieniowej i grawitacyjnej z
przylaczami oraz przepompowstiekow w Gminie Skpe

1.2.Zakres stosowanie ST.
Kanalizacja sanitarnagiieniowa i grawitacyjna z przy¢zami oraz przepompownigiekoOw
w Gminie Skpe

1.3.Zakres robo6t objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgmuymagania ogolne zwzane z budow
kanalizacji sanitarnej émieniowej i grawitacyjnej z przytzami oraz przepompowsgtiekow.

1.4.0Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Dziennik budowy — dziennik wydany zgodnie z obgemijacymi przepisami, stanowcy
urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych.

1.4.2. Inzynier — osoba powotana przez Zamawtago do dziatania jako dgnier lub inspektor
nadzoru w niniejszym kontrakcie.

1.4.3. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania
robotami i wysgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.4.4. Rejestr obmiarébw — akceptowany przezyimiera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonanych robét. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez ftyniera.

1.4.5. Materiaty — wszelkie tworzywa niegtine do wykonania robot, zgodnie z dokumentacj
projektowy i specyfikacy techniczr, zaakceptowane przezzimiera.

1.4.6. Niweleta — wysokéciowe i geometryczne rozwitie w plaszczinie pionowego
przekroju w osi kanalizacji.

1.4.7. Polecenia layniera — wszelkie polecenia przekazywane Wykonam@gz Irkyniera, w
formie pisemnej, dotyegre sposobu realizacji rob6t lub innych spraw szanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.8. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczrdada autorem dokumentacii
projektowej.

1.4.9. Przetargowa dokumentacja projektowa esézlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.10.Kosztorys ofertowy— wykaz robét z podaniem ichsgio(przedmiarem) w kolejrigi
technologicznej ich wykonania.

1.5.0g6Ine wymagania dotycace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania oraz za ich zgodidoz
dokumentagj projektowg ST i poleceniami layniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.




1.5.2.

1.5.3.

1.5.4.

Zamawiagcy w terminie okrglonym w dokumentach umowy przeka
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyagodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacjegtowej i komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziatd@a ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru kmowego robo6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogX.

Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne
z wykazem podanym w szczeg6towych warunkach umamwzgkdniajgcym podziat na
dokumentagj projektows:
- Zamawiajcego
- sporgdzom przez Wykonawe

Zgodnaié robot z dokumentagj projektowy i ST.

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuyngmzekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowiczes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w ého
jednym z nich s obowgzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentaciji.

W przypadku rozbienaosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentoéw ohowe
kolejnas¢ ich waznosci wymieniona w ,,0goinych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mie wykorzystywa bleddédw lub opuszcze w dokumentach
kontaktowych i projekcie, a o ich wykryciu winieratgchmiast powiadonai Inzyniera,
ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbinosci opis wymiardw waniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaigslzgodne z dokumentagj
projektowg i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za warti
docelowe, od ktérych dopuszczalng edchylenia w ramach okilenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli seuby¢ jednorodne i wykazywa
zgodnad¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogrzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacj
projektowg lub ST i wplynie to na niezadowaday jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostan zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wma koszt
Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy.

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjzgcly i remontowych (,pod ruchem?”).

Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotwyd w

okresie trwania realizacji kontraktw; do zak@éczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia

uzgodniony z odpowiednim zajdem drogi i organem zadzapcym ruchem projekt
organizaciji ruchu i zabezpieczenia robot w okrésiania budowy. W zaleosci od potrzeb i
postpu robdt projekt organizacji ruchu powinienc¢bgktualizowany przez Wykonawma
biezaco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczme takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze,
sygnalty, itp., zapewniaf w ten sposob bezpiedmtwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczaiow dziea i w nocy tych zapér i znakéw, dla

ktorych jest to nieodzowne ze wezdbw bezpieczgstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczge kxda akceptowane przezdwpniera.



b)

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposOb uzgodniony z zgnierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicideh okrélonych
przez Irxyniera, tablic informacyjnych, ktorych ftie bedzie zatwierdzona przez Ayniera.
Tablice informacyjne dda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboey zaptacie i przyjmuje §ize jest
wigczony w cen umowny.

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chaakiawestycyjnym.

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie niewa
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonaw@g dostarczy, zainstaluje i ¢bzie utrzymywa tymczasowe ukglzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcéw, wszelkie inngodki niezlzdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w
SposOb uzgodniony z zgnierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscigeh okrélonych
przez Irkyniera, tablic informacyjnych, ktérych te bedzie zatwierdzona przez Ayniera.
Tablice informacyjne &da utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w cen umowny.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robét.

a)
b)

Wykonawca ma obowzek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcatzie:
utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oragiZie unika@
uszkodzeé lub uchzliwosci dla osOb lub wtasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zsivie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymagéa bedzie miat szczegolny wzgdl na:

1)
2)

lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopomgalojazdowych,

srodki ostr@nosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekbw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpgarowa.

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywda sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnywhpomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pajzd

Materiaty tatwopalne ddg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepmisa
zabezpieczone przed dgs¢m osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persafgkonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktdre w sposob trwaty sszkodliwe dla otoczenia, niegdy dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wiekszym od dopuszczalnego, olmnego odpowiednimi przepisami.



1.5.8.

1.5.9.

Wszelkie materialy odpadowezyie do robot bda mialy aprobai techniczi
wydarg przez uprawniofn jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw seodowisko

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpiaczeniu
robét ich szkodliwé zanika (np. materialy pylaste) mpdpy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymaga technologicznych wbudowania. z#é wymagay tego
odpowiednie przepisy Zamawigly powinien otrzymé& zgod: na wycie tych materiatow
od wiaciwych organdéw administracji patwowej.

Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. Oraz uzyska od odpowiednich wtaddaloych
wiascicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapentasciwe oznaczenie
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow
dla wszelkiego rodzaju robaét, ktére majy¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadénmzyniera i wiadze lokalne o
zamiarze rozpogzia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyoltalacji
Wykonawca bezzwilocznie powiadomizimiera i zainteresowane wiadze oragliie z
nimi wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebne przy dokonywaniu napra
Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i agdzn podziemnych wykazanych w
dokumentacjach dostarczonych mu przez Zamaeegp.

Ograniczenie obaier 0si pojazdow.

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniaz@bcihzenia na 6 przy
transporcie materiatdw i wypognia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie njdnb
zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowych avag tadunkéw i w sposob azity
bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAdyniera. Pojazdy i tadunki powodige
nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone nd&wiezo ukaczony fragment
budowy w obgbie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za naprgwvszelkich
robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z polaogrinzyniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6ét Wykonawca ma obmwk zadbé& aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szikodlh dla zdrowia oraz
niespetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge,
socjalne oraz spe¢ti odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0oséb zatrudnionych
na budowie oraz dla zapewnienia bezpiésiga publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.5.11.0chrona i utrzymanie roboét.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerrobot i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uywane do roboét od daty rozpecza do daty zakficzenia robét (do wydania
potwierdzenia zakicczenia przez lkyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowa Iub jej eldmn byty w
zadawalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera powinien rozpo@¢ roboty utrzymaniowe nie paiej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.



1.5.12.Stosowanie g do prawa i innych przepisow.

2

2.1.

2.2.

2.3.

Wykonawca zobowzany jest zn@ wszystkie przepisy wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczkire g w jakikolwiek sposob
zwigzane z robotami i dalzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tychw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzega praw patentowych i dazie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagarawnych odngénie wykorzystania
opatentowanych ugdzex lub metod i w sposob gty bedzie informowa Inzyniera o
swoich dziataniach, przedstawgajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

MATERIALY.
Zrodia uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avyistaniem jakichkolwiek
materiatdbw i urzdzen przeznaczonych do robdét Wykonawca przedstawi sptawe
informacje dotycace proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatdbw i odpowiednieswiadectwa bada laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez hyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegmdia nie oznacza automatycznie, wszelkie
materiaty z danegerddia uzyskaj zatwierdzenie.
Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegdta w sposob goty spetniaj wymagania ST w czasie pegti
robot.

Pozyskiwanie materialdw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwvioted wigcicieli i odngnych wtadz na
pozyskanie materiatdw z jakichkolwigkodet miejscowych wdczagc w to zrodta wskazane
przez Zamawiacego i jest zobowkrany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty
przed rozpoagxiem eksploatacjirddtia.

Wykonawca przedstawi dokumentacizawierajca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponow@przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza spetnienie wymagalosciowych i jak@gciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwizane z dostarczeniem materiatdw do robot.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskanisskiai
zwiru bedg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce Kuhlgwacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@erenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowvegdwykorzystane do rob6t lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagaimowy lub wskazaInzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nieghlzie prowadz
zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszéhagne w
dokumentach umowy.

Eksploatacjazrodet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwornie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamidbRi

materiatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $@iavosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzediem jakdci.

W przypadku, gdy laynier kedzie przeprowadzat inspekcwytworni, keda zachowane
nastpujace warunki:




2.4,

2.5.

2.6.

a) Inzynier kedzie miat zapewnion wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier kzdzie miat wolny dos{p, w dowolnym czasie, do tych @gzi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatdbw przeznaczonych do realiaatjowy.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy, ladz w miejscu wskazanym przezziymiera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatdw do innych robot,zrie, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materialdw zostanie przewastwowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujsic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerdo czasu gdy cola one
potrzebne do robot, bylty zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swoja jaka
wiasciwos¢ do robdt i byty dosipne do kontroli przez fiyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiat@alabzlokalizowane w olabie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Zynierem Ilub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagc

Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewiglunazliwo$é wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu lub ugdzenia w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnieedrazyciem materiatu lub ugglzenia,
albo w okresie dizszym, jéli bedzie to wymagane dla batlarowadzonych przez igniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu niezendoy¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inzyniera.

SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spyi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spez uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i iléci
wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizagb6t, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustélev takich dokumentach spizpowinien by uzgodniony
| zaakceptowany przezipniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@ przeprowadzenie robdt, zgodnie z
zasadami okionymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidabkyniera w terminie
przewidzianym umow.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonanie rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow® do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglapozliwos$¢ wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoniyiera o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji liayniera, nie
moze by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantgce zachowania
warunkéw umowy, zostarprzez Irkyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wikkiwosci przewaonych
materiatow.
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Liczba $rodkow transportu dmizie zapewni@ prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniadhzyniera, w terminie
przewidzianym umow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazadgadspetnid wymagania dotycce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychaeet na osie i innych parametrow
technicznychSrodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych ofe na
osie mog by¢ dopuszczone przezAyniera, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotneg
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na whlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragitdnie z umowa oraz za jako
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, zh zgodné¢ z dokumentagj
projektows, wymaganiami ST, projektu organizacji rob6t oratepeniami liyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaranmizgdnymi okrélonymi w
dokumentaciji projektowej lub przekazanymi wmie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek llu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostan jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wysckprzez Irkyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementolodt kxda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentmebwy, dokumentacji projektowej
i w ST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiynier uwzgedni
wyniki badax materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wggtjace przy produkcji i przy
badaniach materiatow, é@iadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne
czynniki wptywapce na rozwzang kwestk.

Polecenia layniera lgda wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawood gradbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

. Program zapewnienia jakdci.

Do obowpzkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyivera
programu zapewnienia jakm, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykearyia
robét, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarayti®j wykonanie robot
zgodnie z dokumentacprojektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymepr
Inzyniera.

Program zapewnienia jako bedzie zawieré:
a) cze$¢ 0golmg opisupca:
organizac} wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje,

- wykaz osOb odpowiedzialnych za jdkoi terminowdé wykonania poszczegolnych

elementow robat,

- system (sposOb i procedyr proponowanej kontroli i sterowania jakm

wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiarow i kontroli,

- sposo6b oraz formmgromadzenia wynikow badazapis pomiaréw,

b) cze$¢ szczegdtow opisupca dla kadego asortymentu robaot:



- wykaz maszyn i urgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkdédw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, kruszyw itp.,

- sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przeztautch wiasciwosci w czasie
transportu,

- sposo6b i procedgrpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw i
wykonywania poszczegolnych elementow robot,

- sposo6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakos$ci robot.

6.3.

6.4.

6.5.

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiaggng¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna konrtralbo6t i jakgci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, gekagc personel, spet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezédne do pobierania probek i badaateriatdéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier mae za&gdat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz robo6t z
czestotliwoscig zapewniajcg stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badaich czstotliwos¢ s3 okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostahe tam okrdony, Inzynier ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapeéwviykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadaj wazng legalizacg, zostalty prawidiowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okgéjacych procedury bada

Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem Badeateriatdbw ponosi
Wykonawca.

Pobieranie probek.

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mduy¢ z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bala

Inzynier kedzie mi€ zapewniona madiwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca dulzie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatdw, ktére budgz watpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane materialty nie
zostan przez Wykonawg usungte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatich
bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzeniatewek, w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamavdiey.

Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawio bada wykonywanych przez hkyniera
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakeepy przez layniera.

Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST stosowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeept® przez liyniera.

Przed przysipieniem do pomiarow lub bafla Wykonawca powiadomi kyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Wgkonaniu pomiaru lub badania
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji kyniera.

Raporty z badan.
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Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportdow z wynikami baflajak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jab.

Wyniki bada (kopie) kda przekazywane bkynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera.

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatowradta ich wytwarzania zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Waikay i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrolobbt prowadzonego przez
Wykonawe;, bedzie ocenid zgodnd¢ materiatow i robdt z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier mae pobierd probki materiatdbw | prowadéi badania niezaklmie od
Wykonawcy, na swoj koszt. ddi wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as
niewiarygodne, to Ilaynier poleci Wykonawcy lub zleci niezalemu laboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych Ihaaldo oprze si wytagcznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodib materiatow i rob6t z dokumentacja projektpwST. W
takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dtdawych bada i pobierania probek
poniesione zostamrzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. Certyfikat na znak bezpiecrstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodté z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmyjch oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,
2. Deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
- Polslg Norma lub
- Aprobat techniczig, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowioRolskiej
Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt. 1 i ktore spetnigjwymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty vgymagane przez ST,
kazda partia dostarczona do robaidbie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposéb
jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugposiada ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badeykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyriovagzujacym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoway d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnaza prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowdzujagcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢bla dokonywane na bigco i bgdg dotyczy
przebiegu robdt, stanu bezpieigeva ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny
budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowytizie opatrzony datjego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imaieninazwiska oraz stanowiska
stwwbowego. Zapisy dma czytelne, dokonane trwat techniky, w porzdku
chronologicznym, bezgocednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebtds oznaczone
kolejnym numerem za¢znika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy naby wpisyw#& w szczegoIndti:
- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
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uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia jakoi harmonogramow robot,
terminy rozpoczcia i zakdiczenia poszczegolnych elementéw robat,
przebieg robadt, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw
w robotach,
uwagi i polecenia liyniera,
daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
zgtoszenia i daty odbiorow robdt zanig@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbioréw robot,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
stan pogody i temperatumpowietrza w okresie wykonywania robot podleggich
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkiui z warunkami klimatycznymi,
zgodnad¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacii
projektowej,
dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przew i
trakcie wykonywania robot,
dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
dane dotycgce jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki pragpadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,
wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z pade, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgylab

przedt@zone Ireynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Ikyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageisz

zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektant do dziennika budowy obligujezyniera do ustosunkowaniaesi

Projektant nie jest jednak stprumowy i nie ma uprawnie do wydawania polece
Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego

postpu kazdego z elementow robdét. Obmiary wykonanych rob&eprowadza siw
Ssposob ggty w jednostkach przygtych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodnimi lub certyfikaty zgodngci materialdw, orzeczenia o jadad

materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&'ykonawcy lgdg gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jgkoDokumenty te stanowizahczniki
do odbioru roboét. Winny yudostpnione na kadezyczenie Irzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentdéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) — (3)
nastpujgce dokumenty:

a)
b)
c)
d)
€)

f)

pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,

protokoty przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoesywilno-prawne,
protokoty odbioru robat,

protokoty z narad i ustate

korespondengjna budowie,

(5) Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu

odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduppj@atychmiastowe

odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
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7.2

7.3.

7.4.

7.5.

Wszelkie dokumenty budowyets zawsze dogpne dla Iiyniera i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiarego.

OBMIAR ROBOT.

. Ogo6lne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacja projektowi ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaigniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmni&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) w sdach podanych w kosztorysie
ofertowym lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykoncy od obowjzku ukaczenia
wszystkich robot. Ridne dane zostarpoprawione wg instrukcji kyniera na pimie.

Obmiar gotowych robot dulzie przeprowadzony z eztaécia wymagana do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie cgkoaym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonaw@ Inzyniera.

Zasady okrellania ilosci robot i materiatow.
Dlugosci i odlegigci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymieda
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.
Jeli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, objosci beda wyliczone
w m3 jako diugé¢ pomnaona przezredni przekroj.
llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢bla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

Urzadzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédab
zaakceptowane przezzyniera.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawdlezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagag bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiadéa wazne $wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dalag przez Wykonawe utrzymywane w dobrym
stanie, w caty okresie trwania robot.

Wagi i zasady waenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anzenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom ST. Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniat w Sposob eiglty
zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przezzimiera.

Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary l@da przeprowadzone przed @eiowym Ilub ostatecznym odbiorem

odcinkéw robot, a tate w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzdxda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejesbmiarow. W razie braku miejsca
szkice mog by¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiaréw, ktérego
wzOr zostanie uzgodniony zAynierem.

ODBIOR ROBOT

. Rodzaje odbiorow robot.

W zaleznoséci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
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8.2.

8.3.

b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu

Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbidr rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakasci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidiraaji ulegry zakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogolnego
postpu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier.

Gotowas¢ danej cegsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
poézniej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaobud i
powiadomienia o tym fakcie hyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robodt ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

Odbior czesciowy.

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru
czesciowego dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. i@dbrobot
dokonuje lrtynier.

8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzettpgo wykonania robot w
odniesieniu do iléci, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegoedzie
stwierdzona przez Wykonawc wpisem do dziennika budowy z bezzwilocznym
powiadomieniem na f@nie o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przezzimiera zakdczenia robot i przycia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznazxzomez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiegma roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow batla pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania robét z dokumentagprojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapoziga zsrealizacj ustalé
przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikalych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupetaigjch i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych roboét pegoavych lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jakagé wykonywanych robdt w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega wythagane] dokumentag]
projektowg i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma whkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieéséwvo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc
pomniejszon wartgs¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagarzyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaégm robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot spgtzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.
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8.5.

9.

9.1.

9.2.

9.3.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohmany przygotowa nastpujace
dokumenty.

1. dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

2. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentowwyni ew. uzupetniajce lub
zamienne,

3. dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty)

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafidoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST,

5. deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z
ST,

6. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towargggeh (np. na przefenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robét wieicielom urzdzen,

7. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

8. kopie mapy =zasadniczej powstatlej w wyniku geodezyjnejwentaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdem przygotowanie
dokumentacyjnego nie¢la gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroguaii z
Wykonawa wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetriap kpda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

Odbior pogwarancyjny.

Odbiéor pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyclhotrozwigzanych z
usungciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznymaaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,Odbidateszny robot”.

PODSTAWA PEATNO SCI.
Ustalenia ogodlne.
Podstaw ptatncgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykapawa
jednostk obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtavg ptatncci jest wartéé
(kwota) podana przez Wykonagvwes danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowe] ledzie uwzgédnia
wszystkie czynngci, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie ok&one dla tej
roboty w ST i w dokumentacji projektowe).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowa:

- robocizre bezpdrednig wraz z towarzysgcymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materiatdow wraz z kosztami zakupu, magazynmoaeewentualnych

ubytkdw i transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obaa&ujagcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

Warunki umowy i wymagania ogolne.
Koszt dostosowania gido wymagéa warunkow umowy i wymagaogolnych obejmuje
wszystkie warunki okridone w ww. dokumentach, a nie wyszczegodlnione vztaysie.

Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.
Koszt wybudowania objazdow/przejazdoéw i organizaoghu obejmuje:
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(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz =stalozeniem kopii projektu
Inzynierowi wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmig/nikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania fwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

(c) optaty/dziezawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikéw, barier,
oznakowa i drenau,

(H tymczasowa przebudawirzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usciei tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizaeichu obejmuije:
(a) usunicie wbudowanych materiatdw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-01
PODZIEMNE SIECI KANALIZACJI
GRAWITACYJNEJ

ST-01 PODZIEMNE SIECI KANALIZACJI GRAWITACYJNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznefSa wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z budowkanalizacji sanitarnej grawitacyjnej wraz z psogtami.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttargewy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem robot liniowych sieci kanalizacji samitej, grawitacyjnej wraz z przyzami.
Zakres roba6t, rodzaje i $lo podane $w kosztorysie.

1.4. Okrglenia podstawowe

1.4.1.1. Kanalizacja sanitarna - gi&kanalizacyjna wraz z przdzami, zewgirzna przeznaczona
do odprowadzaniaciekéw bytowo-komunalnych.

1.4.2. Kanaly
1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dmggacyjnego odprowadzandaiekdw.

1.4.2.2. Kanat sanitarny - kanat przeznaczony dqoaaadzanigciekdw bytowo-komunalnych.

1.4.2.3. Przykanalika (przydze) - kanat przeznaczony do ga#enia nieruchonmigi z siecy
kanalizacji sanitarnej.

1.4.2.4. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony deriiasciekow, z co najmniej dwdch kanatow
bocznych.

1.4.2.5. Kolektor gtéwny - kanat przeznaczony daeerdmnia sciekOw z kanatldw oraz kanatow
zbiorczych i odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.2.6. Kanat nieprzetazowy - kanat zangkyio wysokdci wewretrznej mniejszej
niz 1,0 m.

1.4.2.7. Kanat przetazowy - kanat zamfgio wysokdci wewretrznej rownej lub wgkszej ni
1,0 m.

1.4.3. Urzzdzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka zgwa - na kanale nieprzetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidtowej eksploat&ematow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaalima zlokalizowana na zatamaniach osi
kanatu w planie, na zatamaniach spadku kanatumaaadcinkach prostych.
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1.4.3.3. Studzienka pgizeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczonatadmenia, co
najmniej dwoch kanatow doptywowych w jeden kangbigdiowy.

1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studai&akalizacyjna maga dodatkowy przewod
pionowy umaliwiajacy wytracenie nadmiaru energiciekow, sptywajcych z wyej potazonego
kanatu doptywowego do #j potazonego kanatu odptywowego.

1.4.3.5. Przepompowniziekéw - obiekt budowlany wypogany w zespoty pompowe, instalacje
I pomocnicze urgdzenia techniczne, przeznaczone do przepompowywaieiow z poziomu
nizSzego na Wiszy.

1.4.4. Elementy studzienek

1.4.4.1. Komora robocza - zasadniczgsézstudzienki lub komory przeznaczona do czyeno
eksploatacyjnych. Wysoké komory roboczej jest to odlegi® pomkdzy rzdng dolnej
powierzchni ptyty lub innego elementu przykryciadgienki lub komory, a klng spocznika.

1.4.4.2. Komin wlazowy - szyb pmzeniowy komory roboczej z powierzchniziemi,
przeznaczony do Zajia obstugi do komory robocze,.

1.4.4.3. Plyta przykrycia studzienki lub komoryyta przykrywagca komoe robocz.

1.4.4.4. Wiaz kanalowy - elememliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sieizk
rewizyjnych lub komaor kanalizacyjnych, umiiwiajacy dosep do uradzer kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie stuelzki, przeznaczony do przeptywu w nim
sciekow.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub kiyri@analizacyjnej porngdzy kinet a sciam
komory roboczej.

1.4.5. Pozostate okilenia podstawowe gszgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w 00.00 ,Wymagangolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotygae robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanST
00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rury kanatowe
2.2.1. Rury z PVC-U

- Kanaly gtbwne wykona z rury przeznaczonych do budowy kanalizacji zevamej,
kielichowych, hkczonych na uszczelk gumows, wykonane 2z niplastyfikowanego
polichlorku winylu PVC-U litych @200x5,9mm, klasy\N8, ciezkich S, SDR 34.

— Przyhcza kanalizacyjne z rur jw. lecz @160, @200 Zaizone korkiem na granicy
posesiji.

2.3. Studzienki kanalizacyjne
- Studnie przyczeniowe, przepadowe i rewizyjne wykénagodnie z KB-4.12.1 z kgow
zelbetowych @1000 i @1200 mm ¢y dolny studni sprefabrykowany z dnem studni)
- Studnie o gibokasci do 3m wykonywa z kregow @1000/1240mm przykrytych phytelbetowy
nadstudzienm @1780/600/H=140mm ustawiona nzelbetowym piefcieniu odcyzajacym
@1760/1300/H=250mm.
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- Studnie o gibokasci wigkszej ni 3m wykong z kregow @1200/1470mm przykrytych phyt
zelbetowy nadstudzierm @1960/600/H=140mm ustawign na zelbetowym piejcieniu
odcigzajacym @1960/1500/H=2500mm

- Wybrane studnie oké®ne w dokumentacji przykty ptyta zelbetows nadstudzing bez
pierscienia odcizajacego. Studnie @1000 przykry pityta zelbetowy nadstudzienn
@#1200/600/H=130mm, studnie @1200 przykry ptyta zelbetova nadstudzienn
#1440/600/H=140mm

- Piyty nadstudzienne uzbtoiwe wiaz typu cizkiego klasy D400 wykonany zeliwa
sferoidalnego ustawiony nazelbetowych pieicieniach dystansowych @800/600/Hmm
pasowanych do wskazanej - istgegj rzdnej terenu (jezdni).

Srednice poszczegdinych studni podano naczainych profilach sieci.

Studnie uzbr@ w zeliwne stopnie wilazowe. Studnie ustawia ustabilizowanej podsypce
zwirowej gr. 20cm. Styki kgow studziennych po stronie wegtrznej i zewrtrznej wyrobé
doktadnie wodoodpogn zapraws cementow. Studnie zaizolow@a zewrgtrznie dwukrotnie
,,Bityzolem-R" oraz jednokrotnie lepikiem na goo.

W dnie studni wyrold kinety zgodnie z kierunkiem przeptywaiekow.

- Przykanaliki w ulicy J&minowej od S2 i S3 dla zabudowanych posesji aakg studzienkami
inspekcyjnymi z rur karbowanych PP/PVC @425/476ysteamie z rug teleskopowa @425/375 i
wiazemzeliwnym klasy D400 - @425. Istnigje przyhcza whczye do studzienek inspekcyjnych
za pomog wktadek ,,in-situ”

2.3.1. Komora robocza

Komora robocza studzienkd1,0 i 1,20 (powyej wejcia kanaldw) powinna iy
wykonana z:
- kregow zelbetowych odpowiadagych wymaganiom BN-86/8971-08,

Komora robocza pongj wejgcia kanatdow powinna ldywykonana jako monolit z betonu
hydrotechnicznego klasy B 25; W-4, M-100 odpowiadego wymaganiom BN-62/6738-03, 04,
07.

2.3.2. Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje sijako monolit z betonu hydrotechnicznego o dstavosciach
podanych w pkt 2.3.1.

2.3.3. Wiazy kanalowe

Wiazy kanatowe nalyy wykonywa jako:
- wihazy zzeliwa sferoidalnego okgte o przéwicie 600 mm klasy D400, wysokékorpusu
150mm , wg PN-93/H-74124 (EN124).

2.3.4. Stopnie zlazowe

Stopnie ztazoweeliwne odpowiadace wymaganiom PN-H-74086.

2.4. Beton
Beton hydrotechniczny B-10, B-15, B-20, B-30.powm odpowiad& wymaganiom BN-
62/6738-07.

2.5. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiadgymaganiom PN-B-14501.

2.6. Skladowanie materiatdbw

2.6.1. Rury kanalowe z PVC.
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Magazynowane rury z PVC powinny dyabezpieczone przed szkodliwym dziataniem
promieni stonecznych temperajuwyzsz niz 4 C i opadami atmosferycznymi. Disze
sktadowanie powinno odbywasic w pomieszczeniach zamktych lub zadaszonych. Rur nie
wolno nakryw& uniemaliwiajac przewietrzanie. Rury z winny bysktadowane tak dtugo jak to
mozliwe w oryginalnym opakowaniu (wzkach). Powierzchnia sktadowania powinna biaska,
wolna od kamieni i ostrych przedmiotow. ¥¥ki mazna sktadowé po trzy jedna na drugiej, lecz
nie wyzej niz 2 m wysokdci w taki sposéb, aby ramka agki wyzszej spoczywata na ramce
wiazki nizszej. Gdy rury sktadowane $po rozpakowaniu) w stertach nafezastosowa boczne
wsporniki, najlepiej drewniane lub wytone drewnem w maksymalnych ogsich, co 1,5 m. Gdy
nie jest maliwe podparcie rur na catej diugm, to spodnia warstwa rur winna spoczywaa
drewnianych tatach o szeralad minimum 50mm o takiej wysokoi, aby kielichy rur nie lgaty
na ziemi. Rozstaw podpor niegkszy niz 2 m.

Rury o rinych érednicach i grub&iach powinny b§ sktadowane oddzielnie, a gdy nie
jest to maliwe, rury o najgrubszejciance winny znajdoweasie na spodzie. W stercie nie powinno
znajdowa sie wigcej niz 7 warstw, a take nie wyej niz 1,5 m.

Rury powinny mé na obu kacach zélepki, ktore powinny b§ zdjcte dopiero
bezpdrednio przed moni@m zhczy.

2.6.2. Keqi

Kregi mozna sktadowéa na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiesm nacisk kegow
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa. Bsghdowaniu wyrobow w pozyciji
wbudowania wysok& skiadowania nie powinna przekra¢za,8 m. Skiadowanie powinno
umazliwia¢ dostp do poszczegolnych stoséw wyrobdéw lub pojedynciyegow.

2.6.3. Witazy kanatowe i stopnie

Wiazy kanatowe i stopnie powinny bdyskladowane z dala od substancji dziggch
korodupco. Wtazy powinny b§ posegregowane wg klas. Powierzchnia skladowanianma by
utwardzona i odwodniona.

2.6.4. Kruszywo

Kruszywo naley skladow& na utwardzonym i odwodnionym podio w sposob
zabezpieczafy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z imnyodzajami i frakcjami
kruszyw.

3. SPRAT
3.1. OglIlne wymagania dotyg® sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania kanalizacji
Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji powinien wyka@zsic maozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
— koparek przedsgbiernych,
— spycharek kotowych lubagienicowych,
— sprztu do zagszczania gruntu,
— weciggarek mechanicznych,
- beczkowozow.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w 00.00 ,Wymagania ogoélne"4pkt
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4.2. Transport rur kanatowych z PVC.

Rury w wigzkach musz by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej §tugo
uwagi na specyficzne wdaiwosci rur PVC naley przy transporcie zachowanastpujace
dodatkowe wymagania:

e przewdz rur mee by wykonywany wyhcznie samochodami skrzyniowymi

« przew6z powinno siwykonywa: przy temperaturze powietrza od °Gdo + 30°C

* na platformie samochodu rury powinnyéé kielichami naprzemianlegle

* wysokas¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekradza

* wytadunek rur w wgzkach za pomacpodnanika widtowego z ptaskimi widtami lub

dzwigu z belky

e przy transportowaniu rur luzem winny one spocz§wa catej dtugéci na podtodze

pojazdu, pojazd musi posiadawsporniki boczne w rozstawie max 2m, rury
sztywniejsze winny znajdowssic na spodzie

e przy dlugaciach rur wekszych nk diugas¢ pojazdu, wielk€¢ zwisu rur nie mee

przekraczal m

4.3. Transport kigow.

Transport kggow powinien odbywa sie samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania. Dla zabezpieciezgnzed uszkodzeniem przeremych
elementow, Wykonawca dokona ich usztywnienia przagtosowanie przekladek, rozporéw i
klinow z drewna, gumy lub innych odpowiednich matiémw.

Podnoszenie i opuszczanie@dw o srednicach 1,2 m, natg wykonywa za pomog minimum
trzech lin zawiesia rozmieszczonych rownomierni®baodzie prefabrykatu.

4.4. Transport wiazow kanatowych

Wiazy kanatowe mag by¢ transportowane dowolnymirodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przemieszczaniem i uszkodzeniem

Wiazy typu cgzkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego rale
uktada& na paletach po 10 sztacky tasma stalows.

4.5. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewkietsrodki transportowe, ktére
nie spowoduyj segregacji skladnikdéw, zmiany sktadu mieszankhieezyszczenia mieszanki i
obnizenia temperatury przekraczegj grani¢ okreslong w wymaganiach technologicznych.

4.6. Transport kruszyw
Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu, w sposob
zabezpieczagy je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawégaan.

4.7. Transport cementu i jeqgo przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Oqgodlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w 00.00 ,Wyanagogolne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczeniewiale oznaczy je w
terenie za pomadkotkow osiowych, kotkéwswiadkdw i kotkdw kravedziowych.
Wytyczenie robot powinno lgywykonywane przez geodet uprawnieniami.
Projektowan o§ kanatu (przewodu) natg oznaczy w terenie w sposéb trwaly i widoczny z
zatazeniem cigu reperéw roboczych. Punkty na osi trasy haleznaczy za pomog
drewnianych palikow, tzw. kotkdw osiowych z gaaziami. Kotki osiowe naley wbi¢ na kadym
zatamaniu trasy i osiach wszystkich studzienekaabdcinkach prostych, co okoto 30-50m. Na
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kazdym odcinku nalgy utrwali¢, co najmniej 3 punkty. Kotkéwiadki wbija st po obu stronach
wykopu, tak aby istniata nitiwos¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robéteidhie
zabudowanym repery robocze ngl@sadza w scianach budynkéw w postaci hakéw lub bolcow.
Ciag reperow roboczych nalg nawhzat do reperéw sieci mgatwowej. Szkice sytuacyjne
reperow i ich redne Wykonawca przeke Inzynierowi.

Przed przygtieniem do robot ziemnych nale wykona urzadzenia odwadniage,
zabezpieczafe wykopy przed wodami opadowymi, powierzchniowymi gruntowymi.
Urzadzenia odwadnigge naley kontrolowa i konserwowdé przez caly czas trwania robot.
Obnizenia woéd gruntowych natg dokonywa, gdy woda uniemdiwia wykonywanie wykopu.
Obnizenia woéd gruntowych natg przeprowadza tak, aby nie zostata naruszona struktura w
podtazu wykonywanego obiektu, aniz& podiazu sgsiednich budowli.

W trakcie realizacji robot ziemnyclalety nad otwartymi wykopami ustawitawy
celownicze umgliwiajagce odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewoohaz kontro
rzednych faw. Ltawy celownicze naig montowa& nad wykopem na wysoké okoto 1 m nad
powierzchng terenu w odspach wynoszcych okoto 30 m. Lawy powinny mievyraznie i trwate
oznaczenie projektowanej osi przewodu. Gérne kdave celownikow naley ustawt zgodnie z
rzgdnymi projektowanymi za pome@cniwelatora. Polgenie celownikow naley sprawdzé
codziennie przed rozpogaem montau przewodow.

5.3. Roboty ziemne
Roboty ziemne wykorgazgodnie z norsp BN-83/8836-02, PN-68/B-06050, PN-B-10736.

Wszystkie napotkane przewody podziemma trasach wykonywanych wykopow,
krzyzujacych sé lub biegrcych rownolegle z wykopem powinny bdyzabezpieczone przed
uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone waippapewniajcy ich eksploatagj

Wykopy naley wykonywa rozkopem i cgscianach pionowych umocnionych elementami
systemowymi. Metody wykonania robét - wykopwcianie lub mechanicznie) powinny dy
dostosowane do @bokasci wykopu, danych geotechnicznych, posiadanego c¢tprz
mechanicznego lub istnigjego uzbrojenia.

Przy zhhaniu s¢ do istniegcego uzbrojenia wykopy bezwzghie wykonywa recznie.
Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest zegtrenymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje si
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na umoanieran i uszczelnienie stykow. Umocnienia
scian naley prowadzé w miar jego gtbienia. Nadmiar gruntu z wykopu powinien ¢by
wywieziony przez Wykonawcna odkiad.

Wejcie po drabinie do wykopu winno &ywykonane z chwi osigniccia gkbokasci
wiekszej ni 1m od poziomu terenu, w odleg§én nieprzekraczagej 20 m.

Dno wykopu powinno byéwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunoginta
projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona poziomie wyszym od rzdnej
projektowanej o 0,20 m. Zgljie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinng lgykonane
bezpdrednio przed utzeniem przewoddw rurowych. Zgijie tej warstwy Wykonawca wykona
recznie lub w sposob uzgodniony zymierem.

Przy wykonywaniu wykopow w beZpednim gsiedztwie istnigjcej budowli na
gtebokasci réwnej lub wekszej niz giebokas¢ posadowienia tych budowli naleje zabezpieczay
przed osiadaniem i odksztatceniem.

Tolerancja dla ¢dnych dna wykopu nie powinna przekracza 3 cm dla gruntow
zwieztych, + 5 cm dla gruntdw wymagaych wzmocnienia. Natomiast tolerancja szekoko
wykopu wynosi + 5 cm.

W miejscu krzpwania s¢ ciggoéw pieszych z wykopem nale wykona przykrycie
wykopow z barierkami dla przajia pieszych.

W celu zabezpieczenia wykopdéw przethriam wod z opadow atmosferycznych
powinny by zachowane, co najmniej nggtijgce warunki:

- goérne krawdzie bali przgciennych powinny wystawaco najmniej 15 cm ponad
szczelnie przylegagy teren

- powierzchnia terenu powinna dwyprofilowana ze spadkiem urmaviajgcym
tatwy odptyw wody poza teren przylegey do wykopu
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5.4. Przygotowanie podta

Przewody nalgy ukiad& w wykopie na odpowiednio przygotowanym padio Przed
przystpieniem do wykonywania podia naley dokon& odbioru technicznego wykopu. Rodzaj
poditaza zaley od rodzaju gruntu w wykopie.

Rurochgi i studnie uktadana podsypce piaskowej grudoo15cm.

5.5. Roboty montaowe
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejspadki i g¢bokas¢ posadowienia
rurociggu powinny spetni@ponizsze warunki:.
Spadki te nie magby¢ jednak mniejsze:
— dla kanatéw crednicy do 0,2 m - 5,%o,
Ggbokas¢ przykrycia przewodow powinna wynosi,20m. Przy mniejszych
zagkbieniach zachodzi konieczétoodpowiedniego ocieplenia kanatu.

5.5.1. Rury kanatlowe z PVC.

Po przygotowaniu wykopu zgodnie z pkt 5.3. i padiazgodnie z pkt. 5.4. nmioa
przysgpi¢ do wykonywania mont@mwych robot kanalizacyjnych. Rury rma uktada przy
temperaturze powietrza od 0 do %80

Przy uktadaniu pojedynczych rur néedmykopu, z uprzednio przygotowanym pagdm
nalezy:
e wsfepnie rozmiécic¢ rury na dnie wykopu
* wykon& zlgcza, przy czym rura winna byuprzednio obsypana warsivochronm 30 cm
ponad wierzch rury z wytzeniem odcinkdw petzenia rur. Osiegtzonych odcinkow rur
musz sie znajdowé na jednej prostej, co nale uregulowé odpowiednimi podktadami pod
odcinkiem wciskowym.

Polczenie rur PVC odbywagska pomog ztacz:
» kielichowych §czonych na uszczejlgumows

Przed zakaczeniem dnia roboczegady przed zejciem z budowy naley zabezpieczy
konce utzonego kanatu przed zamuleniem.

5.5.2. Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczeptoy wykonywaniu przykanalikow
nalezy przestrzeganastpujacych zasad:

— trasa przykanalika powinna byprosta, bez zatamaw planie i pionie

— minimalny przekrdj przewodu przykanalika powiniegnesic 0,16 m

— wigczenie przykanalika do kanalu v®o by wykonane za pwednictwem studzienki
rewizyjnej,

— spadki przykanalikbw powinny wyndsiod min. 15%o0 do max. 400%o0 z tym, ze przy
spadkach wikszych od 25060 nalery stosowa rury zeliwne,
kierunek trasy przykanalika powinienctggodny z kierunkiem spadku kanatu
zbiorczego,

— wiaczenie przykanalika do kanatu powinna:lsyykonane pod &em min. 45, max. 96,

— wigczenie przykanalika do kanatu poprzez studziggczeniovy nalezy dokonywa tak, aby
wysokas¢ spadku przykanalika nad podipgtudzienki wynosita max. 60,0 cm. W przypadku
konieczndci wilaczenia przykanalika na wysad@ wicksze] naley stosowdé przepady
(kaskady) umieszczone na zeytra pozascianky studzienki,

5.5.3. Studzienki kanalizacyjne

Studnie ustawi na ustabilizowanej podsypcewirowej gr. 20cm. Styki kgow
studziennych po stronie wewtrznej i zewrtrznej wyrobé doktadnie wodoodposnzapravg
cementow. Studnie zaizolowa zewrgtrznie dwukrotnie ,,Bityzolem-R" oraz jednokrotnie
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lepikiem na gagco. W przypadku gdy tmica rzdnych dna kanatdow w studzience przekracza
0,60 m naley stosowa studzienki spadowe-kaskadowe, studzienki spadowkaskadowe
powinny mi& spad w postaci rury pionowej usytuowanej na zgxerstudzienki.

Sposéb  wykonania studzienek (przelotowych, agm#niowych i kaskadowych)
przedstawiony jest w Katalogu Budownictwa oznacgongymbolem KB-4.12.1(7, 6, 8)

Studzienki rewizyjne sktadg@pic z nasgpujacych czsci:

komory roboczej,
dna studzienki,
wiazu kanatowego,
stopni ztazowych.

Komora robocza powinna ntiewysoka&é minimum 1,8 m. W przypadku studzienek
ptytkich, (kiedy gekbokas¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztalttowania terenu poewalaj
zapewné ww. wysokaci) dopuszcza giwysokaé komory roboczej mniejgmiz 1,8 m.

Przy przejciu rur kanalizacyjnych PVC przekiany komory stosowagumowe tuleje
ochronne z uszczelk

Kineta w dolnej czsci (do wysokdci réwnej potowiesrednicy kanatu) powinna mie
przekréj zgodny z przekrojem kanatu, a paejyprzedtizony pionowymisciankami do poziomu
maksymalnego napetnienia kanatu. Przy zmianie kiarutrasy kanatu kineta powinna rie
ksztatt tuku stycznego do kierunku kanatu, natomiasprzypadku zmianysrednicy kanatu
powinna ona stanowiprzefcie z jednego wymiaru w drugi.

Dno studzienki powinno méespadek co najmniej %o w kierunku kinety.

Wiazy ustawd na betonowych piécieniach dystansowych, pasaivdo istniejcej rzdnej
terenu. Studnie uzbrow zeliwne stopnie wiazowe w odlegimach pionowych 0,30m.

5.5.5. I1zolacje

Rury kanalizacyjne z PVC oraz studkiez PP/PVC nie wymagajzabezpieczenia
antykorozyjnego ani z zewtrz ani wewntrz.

Studzienki betonowe zabezpiecza gizez posmarowanie z zeytre dwukrotnie izolag
bitumiczry, oraz jednokrotnie lepikiem na geo.
Dopuszcza gistosowanie inneg@odka izolacyjnego uzgodnionego zynierem.

5.5.6. Zasypanie wykopow i ich zagczenie

Zasypka i zggzczenie gruntu nie powinno spowoddéwaszkodzenia utmnego
przewodu i obiektéw na przewodzie. Grébavarstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej
ponad wierzch przewodu powinna wynigsto najmniej 0,30 m. Zasypanie kanatu przeprowadza
sie w trzech etapach

» etap 1 - wykonanie warstwy ochronnej rur kanatowyatytaczeniem odcinkéw
na zczach
» etap 2 - po probie szczekw zigcz rur kanatowych wykonanie warstwy ochronne;j
w miejscach patzen
e etap 3 - zasyp wykopu gruntem rodzimyng|ijenax wielkas¢ czastek nie
przekracza 30 mm, warstwami z jednoczesnym egaganiem i rozbidek
deskowa i rozpor scian wykopu. Zasypywanie rur w wykopie naleprowadzé
warstwami gr. 30 cm. Materiat zasypkowy powiniert ligwnomiernie uktadany i
zag:szczany po obu stronach przewodu.
W drogach stosowazagszczenie gruntu 95% waktm Proctora, w pozostatym terenie 90%
wartasci Proctora
Utozenie rur na gbokasci ponad 4 m wymaga szczegélnego nadzokyniera.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robét
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w 00.00 ,Wymagania ogolne” .
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przystieniem do robét

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien wykénbadania materiatow do
betonu i zapraw i ustélirecept.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robo6t

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzinyobot.
Kontrola zwhgzana z wykonaniem kanalizacji powinnatkyrowadzona w czasie wszystkich faz
robét zgodnie z wymogami normy PN-92/B-10735. Wynpkzeprowadzonych badanalezy
uzna za pozytywne, jeeli wszystkie wymagania dla danej fazy robdt zgstgetnione. Jeeli
ktorekolwiek z wymaga nie zostalo spetnione, nale dary faze rob6t uzné za niezgods z
wymaganiami normy i po wykonaniu poprawek przeprdzkabadania ponowne.

W szczegolnéci kontrola powinna obejmowa
— sprawdzenie rxnych zatéonych taw celowniczych w naw#zaniu do podanych statych
punktow wysokéciowych z doktadngcia do 1 cm,
— badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniengwod
— badanie i pomiary szerokad, grubagci i zag:szczenia wykonanej warstwy podéz kruszywa
mineralnego |
— badanie odchylenia osi kolektora,
- sprawdzenie zgodldoi z dokumentagj projektowg zatazenia przewodow i studzienek,
— badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,
— sprawdzenie prawidtowici utozenia przewodow,
— sprawdzenie prawidtowsci uszczelniania przewodow,
— badanie wskanikbéw zagszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,
— sprawdzenie rdnych posadowienia studzienek kanalizacyjnych rpekwvtazowych,
— sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj
— badanie materiatowaytych do budowy kanaldw przez poréwnanie ich ceclymaganiami
okreslonymi w Dokumentaciji projektowej i ST w tym:
na podstawie dokumentow ich cech z normanmegraotowymi, a testami
producentow lub warunkami oktenymi w ST oraz bezpoednio na badania specjalistyczne
- badanie szczel&a rurochgow i studzienek polega na napetnieniu wod
odpowietrzeniu przewoddw i pomiarze ubytkow wod/ przypadku stwierdzenia
ich nieszczelnwi nalezy poprawt ztacza, a w razie nienitiwosci oznaczy miejsce wycieku
wody przerwa badania do czasu usudaia przyczy nieszczelngci
- inspekcja kamerowania kanatow dla ustaleniagepadci utozenie i spadkow

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykapa powinno
Wynosk wigcej niz £ 5 cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nz 0,1 m,

— odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracza 3 cm,

— odchylenie szerolkai warstwy podtaa nie powinno przekracza 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemitegtcici osi utazonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na fawach celowniczych nie pow@iprzekraczat+ 5 mm,
odchylenie spadku utonego kolektora od przewidzianego w projekcie rm&ipno
przekracza-5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym sppik10%
projektowanego spadku (przy ziszonym spadku),

— wskanik zag:szczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugn 100 m
powinien by zgodny z pkt 5.5.5,
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— rzedne studzienek kanalizacyjnych i pokryw studziepewinny by wykonane z doktadriciag
dox 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w 00.00 ,Wymigagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa zgodnie z kosztorysem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. OgdIne zasady odbioru robo6t

Ogolne zasady odbioru robot podano w 00.00 ,Wymagagolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefi wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikagych i ulegaicych zakryciu
Odbiorowi robét zanikarych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— roboty montaowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,
— roboty montaowe wykonania rur ochronnych i przeciskowych
— wykonane studzienki kanalizacyjnej,
— wykonana izolacja,
— inspekcja kamerowania
— zasypany zagszczony wykop.

Odbior robot zanikapych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogélnego gmstobot.
Dtugasé¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie paaiby mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdlIne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w 00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej wykonanej i odebraneghkiaacji obejmuje:
- oznakowanie robdét,
— dostave materiatdw,
- wykonanie robét przygotowawczych,
— wykonanie wykopu w gruncie wraz z umocnienigian wykopu i jego odwodnienie,
— przygotowanie podim,
— ufozenie przewoddw kanalizacyjnych, przykanalikéw, siudtudzienekciekowych,
— wykonanie izolacji rur i studzienek,
— wykonanie inspekcji kamerowania
— zasypanie i zagzczenie wykopu,
— przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa relie do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

3. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo nawierzchni drogowych

4. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z glinynratezacyjna

26



5. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykite

6. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaclmsswany na gaco

7. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogolne wymagabadania

8. PN-H-74051-01 Wiazy kanatowe. Klasa A (wiaygu lekkiego)

9. PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, CviBazy typu c¢zkiego)

11. PN-H-74080-01  Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania

12. PN-H-74080-04  Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Klasa C

13. PN-H-74086 Stopnieeliwne do studzienek kontrolnych

15. BN-62/6738- Beton hydrotechniczny

03,04, 07

16. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechoarye

16. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betd&regi betonowe relbetowe.

17. PN-99/B-10729 Kanalizacja. Studzienki kazreadyjne

18. PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kamalyme. Wymagania
i badania przy odbiorze

19. PN-93/H-74124  Zwimzenie studzienek i wpustow kanalizacyjnych montoeva
nawierzchniach zytkowanych przez pojazdy i pieszych. Zasady
konstrukcji, badania typu i oznakowania

20. PNEN -13476-1 Systemy rurowe z tworzyw catych dla podziemnych
bezcknieniowych instalacji kanalizacyjnych.

21. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Robotynnie. Wymagania i badania przy
odbiorze

22. PN-68/B-06050 Geotechnika. Roboty ziemnematyania ogolne

23. PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy oteata przewoddéw wodaggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

24. PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Q#eaia, symbole, podziat i opis gruntow

25. PN EN 1610 Budowa i badania przewoddéw kanalizacyjnych.

10.2. Inne dokumenty

26.

27.

28.

Instrukcja zabezpieczania przed kagdanstrukcji betonowych opracowana przez
Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1986 r.

Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgizeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7)  Studzienki przelotowe (lipiec809)

KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkciekowe do odwodnienia drég @Guziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kggi betonowerednicy 50 cm; wysokii 30 lub 60 cm

Warunki techniczne wykonania i odbioru rusgg@w z tworzyw sztucznych - Polska
Korporacja Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazomjmatyzacji Warszawa 1996r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST -02
PODZIEMNE SIECI KANALIZACJI
CISNIENIOWEJ

ST- 02 PODZIEMNE SIECI KANALIZACJI CI SNIENIOWEJ

1.WSTEP

1.1.Przedmiot S.T.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjwgmagania dotyege wykonania i odbioru
sieci kanalizacji gnieniowej z tworzyw termoplastycznych z polietyleRE.

1.2.Zakres stosowania S.T.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumeetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.3 Zakres robét obgtych S.T.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyprowadzenia robot zwzanych z budow
kanalizacji sanitarnej émieniowe]

Zakres robot, rodzaje i idoi podane sw kosztorysie.

1.4.0Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technigz $ zgodne z obowizujgcymi
odpowiednimi normami i ST zawartymi w ,Wymaganiaotee”.

1.5.0g06Ine wymagania dotycrce robot.

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jékoch wykonania oraz za zgoditoz Dokumentacja
Projektovg, ST i obowszujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgedn
poleceniami liayniera oraz te, ktére uzyskagprobag Inzyniera.

Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST 00.00 Wymagania ogolne pkt. 1.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty

2.1.1. Materiaty do robét technologicznych

Materiaty do wykonania przewodow i uzbrojenia ruaggéw naley stosowdé zgodnie z
Dokumentagj Projektova, opisem technicznym i rysunkami.

Materiaty niezlgdne do wykonania przedmiotu zamowienia niniejszegkresu wynikajcego ze
Specyfikacji obejmuje ponsze zestawienie:

- Rury PE — 100 SDR-17, PN 10 wg PN-81/C-89204.

- Ksztattki PE-100, SDR 17, PN 10.

- Zasuwy naowe dosciekOw na dinienie 1MPa, nierdzewne z uszczelnienienakikim,
montowane midzy kotnierzowo zgcznikami kotnierzowymi jednostronnymi dla rur PE, z
trzpieniem krétkim.

- Tabliczki informacyjne do zasuw.

- Skrzynki uliczne do zasuw.

- Tasma ostrzegawcza niebieska z drutem sygnalizacyjnym.

2.2. Atesty i certyfikaty.

Materiaty przeznaczone do wbudowania wé¢sigaz uradzen towarzyszcych winny posiada
odpowiednie atesty i certyfikaty, jakie ob@gija w zakresie brarowym oraz powinny
odpowiadé rodzajom materiatdw przgfym dla danego systemu.
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Kazda partia materiatu dostarczonego na bugdgewinna posiadadeklarac zgodndci, oraz
by¢ oznakowana w sposéb wskazany przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Sprat do robot technologicznych

Sprzt uzywany do robdt powinien odpowiaglgpod wzgédem typow i ilégci wskazaniom
zawartym w ogélnym opisie organizacji i metod robaakceptowanych przezzimiera.

« Zuraw samochodowy

» Spycharka kotowa lubagienicowa

» Koparka podsbierna

* Pompa wirnikowa spalinowa 61-80 m3/h

» Sprzt do zagszczania gruntu

» Wciggarka mechaniczna

Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typow i ilgci wymaganiom zawartym w
0goInym opisie organizacji i metod robét, zaakceyatoych przez layniera.

4. TRANSPORT

4.1. Transport przy robotach technologicznych.

Do transportu materiatdw nabe stosowa samochody skrzyniowe oraz dostawcze o odpowiedniej
diugcsci skrzyni tadunkowej, tak, aby wolne ke rur wystagjce poza skrzywitadunkows nie
byty dtuzsze nk 1 m.

Przy transporcie i sktadowaniu materiatéw aglprzestrzegainstrukcji producenta.
» Samochad skrzyniowy do 5 Mg

» Samochod dostawczy do 0,9 Mg

» Samochd6d samowytadowczy do 10 Mg

* Ciagnik kotowy

* Przyczepa skrzyniowa

* Przyczepa ditycowa

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.

Ogolne warunki wykonania zgodnie z ST 00.00 ,Wynragagolne” pkt. 5.

5.1.1. Roboty ziemne.

5.1.1.1. Kolizje z uzbrojeniem podziemnym.

Projektowane odcinki sieci nakgprowadzt trag i zagkbieniem zgodnie z ¢%cig graficzry i
zachowaniem odlegtei od istniejcego uzbrojenia podziemnego:

. w przypadku skrzzowania przewodow wodaggowych z kanalizacyjnym, feli odlegta¢
jest mniejsza od 0,5 m, nalena przewodzie wodagijowym zastosowarure ochronm o
dtugasci 2,0 m

. odlegta¢ miedzy projektowanymi odcinkami sieci a gdzeniami energetycznymi naie
zachowé wg norm PN/E05100 i PBUE oraz PN/E05125.

. odlegta¢ miedzy projektowanymi odcinkami sieci a infrastrulgttelekomunikacyjn

nalezy zachowdé wg normy zaktadowej TP: ZN-96/TPSA-004
W miejscach koniecznych do zaémia rur ostonowych, przewody — naledokon& na ptozach
podporowoslizgowych.

Zasady konstrukcyjne podpélizgowych:

* nie powinno wystpowa ugiccie przewodu pomgdzy podparciami

* podpory nie powinny giznajdowa bezpdrednio za palczeniami rur i w rozgpie mniejszym
od 0,6 m
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W miejscu kolizji z uzbrojeniem podziemnych pracemme naley wykona recznie oraz
bezwzgédnie przestrzegasposobu zabezpieczenia ctomego przez iytkownikdw istniegcego
uzbrojenia podziemnego.

5.1.2. Roboty technologiczne-wykonanie (monixprzewodow

5.1.2.1. Warunki ogélne mor#a przewodow.

Roboty montaowe naley wykona& wg ,Warunki techniczne wykonanie i odbioru robat ¢ —
Roboty budowlano-montawe” oprac. C.O.B.-R.T.L ,Instal”’, PN-73/B-10735aar zaragdzenia
M.B. i P.M.B. z dnia 29.12.1970 r.

1. Przestrzegazaprojektowanych spadkéw sieci.

2. Montaz przewodéw z PE mima wykonywa przy temperaturze®Q do 30C, a cznie z
elementamizeliwnymi i stalowymi w temperaturze niezszej od 8C.

3. Sposéb montas przewoddéw powinien zapewgiaitrzymanie kierunkéw spadkoéw zgodnie z
dokumentacja technicanDo budowy przewodow magoy¢ uzywane tylko rury, ksztatki i
taczniki z niewykazujce uszkodze

4. Rurochgi ukladane w ziemi winny méepodtaze naturalne stanowée nienaruszony rodzimy
grunt sypki, naturalnej wilgoci o wytrzymdio powyzej 0,05 MPa wg PN-86/B-02480 deg¢
sie wyprofilowac wg ksztaltu spodu przewodu (w celu zapewnienia jegarcia na dnie
wzdtuwz diugasci na ¥4 obwodu) niewykazage zagraenia korozyjnego.

5. Grubaci warstwy zabezpieczgjej naturalne podi® przed naruszeniem struktury gruntu
powinna wynosi 0,2 m. Odchylenie grulsoi warstwy nie powinno przekracza 3 cm.

6. W drogach nakey zastosowa przewody w rurach ostonowych wg warunkow ckvaych
przez zarzdcg drogi. GEbokas¢ posadowienia przewody w przejach przez drogi minimum
1,6 m.

5.1.2.2. Uktadanie przewodow na dnie wykopu.

1. Budow rurociggu rozpoczyna giod punktow wztowych.

2. Montaz przewodéw z PE powinien odbywssic na powierzchni terenu a ngghie
opuszczony do wykopu. Maksymalna dtéganontowanego ruroggu jest zwazana z
rozstawem wztoOw. Monta weztdw zawieragcych ckzka armatue i ksztaltki zeliwne
nalezy montowa oddzielnie nagpnie hczy¢ w wykopie z utaonym rurociagiem.

3. Uktadanie przewodu e by przeprowadzone po uprzednim przygotowaniu paadto
Podtaze profilule s¢ w miar uktadania odcinkow ruroggu. Przewod po ufe@niu
powinien écisle przylegé do podiga catej swej diugei, w co najmniej w ¥4 swojego
obwodu.

4. Wyrownanie spadkéw rury przez podkiadanie pod kawatkow drewna, kamieni lub
gruzu jest niedopuszczalne — rura wymaga podbiicate) dtugéci.

5. Obsypk naley wykonywa z zachowaniem dogiu do dotka montawego. Dofki
montaowe ulegaj zasypaniem piaskiem po probie szczébnatacz danego odcinka.

6. Odchylenie osi uttonego przewodu od kierunki w dokumentacji nie powimprzekracza
0,10 m, a rénica rzdnych wzadnym punkcie przewodu nie powinna przekracz®,05
m.

5.1.2.3. G3bokas¢ utozenia, umieszczenie waglem uzbrojenia podziemnego.

1. Glebokas¢ utozenia przewodow bezpadnio w gruncie okia norma PN-92/B-10735.
Minimalng glebokas¢ przykrycia dla sieci kanalizacyjnej pragjpowyzej 1.5 m.

2. Glebokas¢ utozenia przewoddéw powinna byaka, aby przykrycie gruntem mierzone od
wierzchu rury do terenu nie bylo mniejsze nmowna gibokas¢ przemarzania terenu
powigckszona o 0,4 m.

3. W przypadku konieczrigi utozenia przewoddw na mniejszeghbkaici, naleey wykona
zabezpieczenie przed zamarzanieiekow.

30



5.1.2.4. faczenie elementow.

Elementy wykonane z PE nmoyy¢ taczone, oprécz elementdw z PCV- rowinie elementami

wykonanymi z innych elementéw takich jaeliwo, kamionkazelbet

1. Podhczenie rur PE odbywagska pomog zigcz:

» Zgrzewanie doczotowe,

» Zgrzewanie z zastosowaniema elektrooporowych,
* Na zhczki zaciskowe,

* Kotnierzowe,

2. SzczegOtowe warunki morta poszczegoOlnych gtz okrelaja Instrukcje Producentow
poszczegolnych systeméw. PBatenia powinny zapewnia szczeln®¢ przy cgnieniu
roboczym i probnym.

3. Podczas patzenia rur PE poprzez zgrzewanie ngldezwzgédnie przestrzedainstrukcji
producenta oraz zwrdcuwag na prawidtiowe przygotowanie elementéw zgrzewartych
e Wyroéwnanie kacow rur,

« Jednakowa grul¢ zgrzewanych elementéw,
» Ustawienie zgrzewanych rur osiowo,
« Temperatura zgrzewania 210-220 stopni C

5.1.2.5. Monta elementéw uzbrojenia.
Przy montau elementow uzbrojenia rurggow naley przestrzegapodanych zasad:
1. Zasuwy, zawory oraz wszelkie ksztaltki odgale, naley montowa& zgodnie z
Dokumentagj Projektovs w trakcie budowy przewodu.
2. Na trojnikach, kacowkach sieci i zalamaniach najezastosowabloki oporowe.
3. Zasuwy, zawory nalgy ustawté na fundamencie betonowym.
4. Obudowy zasuw odcinggych naley umocné w promieniu 30 cm za pomgcpiyt
betonowych prefabrykowanych lub wykonywanych na rogta budowie.

5.1.2.6. Préba szczelfm przewodu.
Utozone w wykopie przewody nalg podd& probie szczelnii zgodnie z normp PN-70/B-10714
oraz z PN-92/B-10735. Prélnydrauliczr nalery wykona w celu sprawdzenia wytrzymaia rur
I szczelndci ztgcz w przewodach, z zachowaniem gpgajacych zasad:
1. Proke cisnienia naley wykona po utazeniu przewodow i przysypaniu z podbiciem rur
gruntem, oraz po zamkjaiu wszystkich odgakien.
2. Odcinki do prob nie powinny liywicksze nk 300 m dla wykopow umocnionych oraz nie
wiecej niz 600 m dla wykopow otwartych.
3. Wszystkie zdcza powinny by odkryte, oraz w petni widoczne i dephe.
4. Po napetnieniu ruroggu woda i odpowietrzeniu naig przewod pozostawina 12 godzin
w celu ustabilizowania.
5. Dla przewodow ttocznych przeprowadza grobe pod cénieniem probnym nie mniejszym
niz 0,9 MPa (9 kg/cm2).
6. Proke szczelnéci mazna uzna za pozytywn, jezeli w czasie 30 minut po ustabilizowaniu
sie cisnienia na poziomie 0,9 MPa nie zaobserwujgeggo spadku.

Wyniki préb szczelnéci powinny by ujete w protokotach podpisanych przez przedstawicieli
wykonawcy, nadzoru inwestorskiegozytkownika sieci.

5.1.2.7. Plukanie, odpowietrzenie.

Po uzyskaniu pozytywnych wynikow proby szczdliourocihg naley podd& ptukaniu wywajac

w tym celu czystej wody wodagiowej. Pedkos¢ przeptywu wody w przewodzie powinna
umazliwi ¢ usunecie wszystkich zanieczyszarepowietrza z przewodu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogblne zasady.
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Ogolne zasady kontroli jakoi podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00 ,Wyaaia
Ogoblne”

6.2. Roboty montaowe

Kontrole jakosci robdt montaowych naley przeprowadz zgodnie z wymaganiami normy PN-
81/B-10725, PN-91/10728 oraz PN-EN 489.

Nalezy przeprowadzi nastpujace badania:
1. Zgodndci z Dokumentacja Projektaw
2. Materiatow zgodnie z wymaganiami norm.
3. Ulozenia przewodoéw:
- glebokasci utozenia przewodu,
- ulozenia przewodu na podio,
- odchylenia osi przewodu,
- odchylenie spadku,
- zmiany kierunkéw przewodéw,
- zabezpieczenia przewodu przed zamarzaniem,
- zabezpieczenia przed korgzzesci metalowych,
- kontrola pojczen przewododw,
- kontrola izolacji.
4. Sprawdzenie posadowienia studzienek i pokrywzexg/ch,
5. Szczelntxi przewodu.
Wykonawca powinien przedig¢ Inzynierowi wszystkie proby i atesty gwarancji prodoizedla
stosowania materiatdbwze zastosowane materialy spetgiajvyymagane normami warunki
techniczne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 00.00 ,Wjana Ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa zgodnie z kosztorysem.

8.0DBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikaeghhicznej ST 00.00 ,Wymagania Ogolne”
pkt. 8.

Przy odbiorze nalg/ sprawdzi:
Zgodna¢ wykonania rob6t z DokumentadpProjektovy.

- llos¢ wykonywanych robét.

- Droznos¢ przewodow.

- Szczelné¢ przewodow.

- Jaka¢ wbudowanych materiatow.
Rozr&nia st dwa rodzaje odbioru, wynikge z technologii i organizacji prowadzenia budowy,
mianowicie:

- odbiory czsciowe,

- odbiory kaicowe.

8.1. Odbidr techniczny cesciowy.

Odbiorem objte s poszczegblne fazy robot podlegag zakryciu przed catkowitym
zakaiczeniem budowy. Poza tym mptp by fragmenty roboét lub zak@zone elementy budowy,
co, do ktorych Inwestor zgtosit zastéemie czsciowego odbioru. Odbiér ten powinien by
dokonany komisyjnie przy udziale inspektora nadzomestycyjnego, kierownika budowy oraz
przedstawiciela iytkownika. Odbior ten powinien Bypotwierdzony protokétem Komisji, z
podaniem ewentualnych usterek i terminu ich ugtiai

Zakres odbioru egciowego obejmuje:
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1. Sprawdzenie zgodkoi wykonanego odcinka z Dokument@adpProjektows, w tym w
szczegOlnéci zastosowania materiatdw.

2. Sprawdzenie prawidtovwéoi montau odcinkow przewodu, a w szczegdoobzachowania
kierunkow, spadkow, petzer, zmian kierunku.

3. Sprawdzenie zabezpiedz®dcinka przewodu, a w szczeg@ooprzy przejciach przez
przeszkody, wzmocnienia i bloki oporowe.

4. Sprawdzenie prawidtowéoi zamontowania uzbrojenia, zasuw i innych elementé

5. Przeprowadzenie proby szczedoo

8.2. Odbidr techniczny kacowy.
Odbiorem tym ohjty jest przewdd po catkowitym zakczeniu robot, przed przekazaniem
przewodu do eksploatacji lub odcinka przewodu w adiu, gdy mee by ona wczéniej oddany
do eksploatacji. Przy odbiorze dapwym naley przediay¢ Komisji dokumenty zgodnie z
obowigzujgcymi w tym wzgtdzie zargdzeniami:

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza wybudowsieej wodocigowej,

- Swiadectwa jakéci wybudowanych materiatow,

- protokoty préby dinieniowej,

- protokoty ptukania,

- zestawienie dlugei wodocigu w rozbiciu n&rednice

Ponadto czynniai odbioru ka@icowego polegajna:

1. Sprawdzeniu protokotéw odbioru gziowego i stwierdzeniu zrealizowania zawartych w
nich postanowig, usung¢ usterek i innych niedomafjaw szczegoélngci sprawdzeniu
protokotéw prob szczelroi.

2. Sprawdzeniu aktualdoi sporadzenia dokumentacji technicznej powykonawczej,
uwzgkdniagc wszystkie zmiany i uzupetnienia.

3. Sprawdzeniu prawidtowego i zgodnego z dokumegtaamontowania uzbrojenia i innych
elementow.

Odbior kaicowy powinien by dokonany w obecroi przedstawicieli wykonawcy, nadzoru
inwestycyjnego i gytkownika oraz potwierdzony wdaiwymi protokétami.

Jezeli w trakcie odbioru jakiewymagania nie zostaty spetnione lub tgawnity sk jakies usterki,
nalery je uwzgkdni¢ w protokole, podagr jednoczénie termin ich usugtcia.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania.
Ogolne wymagania dotygee ptatndéci podane w ST. 00.00 ,Wymagania Ogdlne” pkt.

9.2. Platnggé.

Platnag¢ nalezry przyjmowa& zgodnie z obmiarem i ocegrjakasci robot, w oparciu o wyniki

pomiardw, inwentaryzacji geodezyjnej powykonawcaeaz sredniej ceny jednostkowej 1 mb
rurociggéw, uwzgedniajgcej koszt wykonania wszystkich robot westijacych przy budowie

poszczegodlnych odcinkdw ruragiow.

Platng¢ nastpuje za wykonane roboty zgodnie z Dokumentd@jojektows oraz z zakresem
robot wymienionym w p. 1.3. niniejszej ST.

Cena wykonania robét obejmuje:
- roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie traiggi,
- zabezpieczenie wdzer podziemnych w wykopie,
- pokonanie przeszkdd terenowych (ogradzanie, karaa@pni drzewa, prz@jie przez
rzeke itp.),
- Zakcia pasa drogowego,
- dostarczenie materiatow,
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- wykonanie wykopu wraz z wzmochieniem przez rozggiwian wykopu i inne
rozwigzania projektowe,

- odwodnienie wykopow na czas prowadzenia robot,

- przygotowanie podiea rodzimego lub podsypki z piasku o grédid®20 cm,

- ulozenie rur wraz z uzbrojeniem,

- wykonanie pajczen spawanych, kotnierzowych, zgrzewanycftzonych na uszczelk

- ulozenie rur w przewodowych w rurach ochronnych,
- wykonanie uzbrojenia,

- przeprowadzenie proby szczedop ptukania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

- oznakowanie uzbrojenia,

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza,

- przeprowadzenie odbioréw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-70/C-89015

PN-70/C-89016
PN-87/B-01060
PN-81/B-10725
PN-81/B-10733

PN-87/H-74051
PN-89/H-74101
PN-91/B-10728
BN-74/6366-03
BN-74/6366-04
BN-81/9122-05

PN-88/M-54909
BN-83/8836-02

PN-B-10736:1999

PN-EN 752—2
PN-EN 752—6

PN-EN 1761:2001

PN-EN 1610
EN-12050 - 1

Rury polietylenowe. Metody bada
Ksztaltki polietylenowe dgcenia rur polietylenowych. Metody
bada.
Siewodochggowa zewntrzna. Obiekty i elementy wypaosania.
Terminologia.
Wodoggi. Przewody zewgirzne. Wymagania i badania przy
odbiorze.
Wodoggi. Przewody dinieniowe z tworzyw sztucznych.
Wymagania i bath przy odbiorze.
Wiazy kanatowe. Ogolne wymaganiadiavea.
Ruryeliwne cinieniowe do pajczen.
Studzienki wodagowe
Rury polietylenowe. Wymiary.
Rury polietylenowe. Wymagania techne
Wodoggi wiejskie. Bloki oporowe, wymiary i warunki
stosowania.
Bczniki kotnierzowe do wodomierzy.
Przewody podziemne. Roboty ziemnem&fyania i badania przy
odbiorze.
Roboty ziemne — Wykopy otwalteprzewoddw
wodagowych i kanalizacyjnych.
Zewttrzne systemy kanalizacyjne — Wymagania.
Zewatrzne systemy kanalizacyjne —¢3¢ 6: Uklady pompowe.
Zewtrzne systemy kanalizacjistiieniowe).
Budowa i badania przewodawakizacyjnych.
Przepompowsa@ekow dla budynkéw i odptywow wydzielonych
- Zasady budovpadanie — G&¢ 1. Przepompownigciekow
zawiegag fekalia.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST -03
PRZEPOMPOWNIE SCIEKOW

ST- 03. PRZEPOMPOWNIE SCIEKOW.

1 WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj Wwymagania dotycge wykonania i
odbioru przepompowriciekOw oraz urgdzen towarzyszcych.
Zakres robot obejmuje: roboty budowlano-mantae przy przepompownciekow.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktinpemetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji robot, wymienionych w punkdid..

1.3.Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotytmidowy przepompowriiciekéw dlasciekdw
socjalno-bytowych w ramach budowy kanalizacji ssami¢j, grawitacyjnej i énieniowe;.
Prowadzenie robot wykobhazgodnie z DokumentagjProjektovs — opis techniczny i rysunki.
Zakres robot, rodzaje i i$6 podane s w kosztorysie.

1.4.0Okreslenia podstawowe
Okredlenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Techngzsy zgodne z obowazujgcymi
odpowiednimi normami i ST zawartymi w ST 00.00 ,Wagania ogolne”.

1.5.0g6Ine wymagania

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodiio z
Dokumentagj Projektows, ST i obowjzujgcymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty
zgodnie z poleceniami kgniera.
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
2.1.0g6lne wymagania dotycace materiatow.

Ogdlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST
00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2.Materialy.
Materiaty niezlgdne do wykonania przedmiotu zamoéwienia niniejszegjaesu wynikajcego

ze Specyfikacji obejmuje patsze zestawienie:

2.2.1. Technologia przepompowni
- zbiornik przepompowni — wykonanie padirabeton.

2.3. Atesty i certyfikaty

Materiaty i urzdzenia przeznaczone do wbudowania w przepompowaiekéw oraz
urzadzen towarzysacych winny posiadaodpowiednie atesty i certyfikaty, jakie obawauja w
danym zakresie braowym.

3. SPRZET
3.1.0g6lne wymagania dotycace spratu.
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 3.
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3.2.Sprzet.
Roboty zwjzane z wykonaniem przepompowstiekOw oraz urgdzea towarzyszcych,

prowadzone magby¢ przy wyciu nizej wymienionego spetu mechanicznego.

3.1.1. Roboty technologiczne
- Samochod samowytadowczy
- Srodek transportowy
- Zuraw samochodowy
- Koparka
- Spawarka

4. TRANSPORT

Do transportu materiatéw i wydzen nalezy stosowa samochody skrzyniowe oraz dostawcze o

odpowiedniej diugéci skrzyni tadunkowej. W czasie transportu elemgmizepompowni nals
zabezpiecz¥ zgodnie z instrukcja producenta.
Przy transporcie i sktadowaniu materiatéw aglprzestrzegainstrukcji producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0g06Ine warunki wykonania.
Ogolne warunki wykonania zgodnie ze ST 00.00 ,Wyarag ogolne” pkt. 5.

5.1.1. Roboty przygotowawcze.
Zakres robot przygotowawczych obejmuje:

- wyznaczenie w terenie przepompows§siekdw oraz urgdzen towarzyszcych przez
geode¢ uprawnionego. Ponadto wyznaézseper roboczy oraz 4y reperdw roboczych,
ktore naley nawigzat do reperéw sieci mastwowej. Wyznaczone punkty nale
umiejscowé poza obrysem wykopu tak, aby byly dgmste przez caty czas trwania robot.

5.1.2. Podiae.
Roboty zwjzane z wykonaniem podta obejmug wykonanie:

- podsypki piaskowe]

Roboty wykoné zgodnie z dokumentacProjektova.

5.1.3. Roboty konstrukcyjno-technologiczne.

5.1.3.1.Wymagania ogolne

Pompownigciekdéw dostarczana jest do wbudowania jako kompletraz z wyposaniem.
Bezwzgbdnym warunkiem jest dostarczenie przepompowni p@geej parametry

okreslone DokumentagjProjektove.

Charakterystyka przepompowni:

* zbiornik z polimerobetonu, z dwoma kompletami aumgat

* pompy zatapialne — szt. 2

* armatura kpl: zasuwy odcingge, zawory zwrotne (korpuggliwne),
* piony ttoczne ze stali kwasoodpornej

» prowadnice pomp ze stali kwasoodpornej

» zigczasrubowe ze stali kwasoodpornej

e konstrukcje stalowe ze stali kwasoodpornej: wlansfmlgtny zamykany na ktodk
zabezpieczony przed przypadkowym opadieim + krata bezpiecastwa z tworzywa,
pomost obstugowy uchylny zzarowsg kraty przeciwpdglizgows, drabina do zégia na
dno zbiornika, deflektor ttumacy naptyw, konstrukcje wsporcze;

» kominki wentylacyjne ze strefy dolnej i gorne z P\fabezpieczone przed wrzuceniem
do pompowni ciat statych);

* nasada stéacka @52,
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» ancuchy pomp i ptywakéw ze stali kwasoodpornej
Sterowanie naprzemieanprag dwoch pomp za pomac sterownicy zasilago-sterugca
przepompowni PS.2P poprzez rozruch bémmni kompletowanej przez producenta
przepompowni. Sterownica wypasma w system APF (zapobiegey gromadzeniu osadéw na
dnie), sterownik zdalnego monitoringu GPRS MT. 8teanie poprzez sogdhydrostatycza
LTU601, oraz dodatkowo dwa wagzniki ptywakowe - NF5.
Monitorowanie i sterowanie odbywaic bedzie w oparciu ogcza GPRS telefonii komaorkowej.
Operator systemuchzie mégt w sytuacjach awaryjnych zdalnie zablokovwaae pomp w
okreslonej pompowni.

5.1.3.2.Monta przepompowni.
Montaz zbiornika przepompowni nioa wykon& po dokonaniu odbioru.
Kolejnos¢ wykonania prac przedstawig siastpujaco:
- wyznaczenie osi montawych,
- ustawienie zbiornika przepompowni na przygotowamgdiazu,
- wykonanie zasypki wykopu,
- monta osprztu i wyposaenia.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady.
Ogolne zasady kontroli jakoi podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne” poz. 6.

6.2.Roboty montazowe
Kontrole jakosci robdt montaowych naley przeprowadz zgodnie z wymaganiami normy PN-
81/B-10725, PN-91/10728 oraz PN-EN 489.
Nalezy przeprowadz nastpujace badania:

1. Zgodndci z Dokumentagj Projektovy,

2. Materiatbw zgodnie z wymaganiami norm

3. Budowa przepompowrciekow:

- gtebokasci posadowienia
ustawienie konstrukcji przepompowdtiekow

- odchylenia osi przepompowni

- odchylenie spadku

- zmiany kierunkow przewoddéw

- zabezpieczenia przewodu przed zamarzaniem

- zabezpieczenia przed korozjagza metalowych

- kontrola pojczen przewodow

- kontrola izolacji.
Wykonawca powinien przedig¢ Inzynierowi wszystkie proby i atesty gwarancji produoizedla
stosowania materialtdbwze zastosowane materiaty spelgiayymagane normami warunki
techniczne.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w Specyfikaaghhicznej ST 00.00 ,Wymagania
ogolne poz. 7.

» przepompowniéciekdw wraz z wyposaniem oraz urglzenia towarzysge (inwentaryzacja
geodezyjna powykonawcza) w tym:
przepompowniéciekOw oraz urgdzenia towarzysgce, przyhcza sanitarne i elektryczne.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikaeghhicznej ST 00.00 ,Wymagania ogolne”
poz. 8.
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Odbiory naley przeprowadzi dla poszczegolnych rodzajow robot:

Przy odbiorze nalegy sprawdzé:
» zgodnd¢ wykonania rob6t z DokumentadProjektovs i fabryczna montowanych
urzadzen.
* llos¢ wykonywanych robat.
» Droznos¢ przewodow i szczelrdé przewodow i palczen.
» Jakad¢ wbudowanych materiatow.
» Zgodndci z normami i projektem wyniki bada pomiarow przewidziane dla rodzajow robot.
» Zgodndgci pompowania pomp z zgizory W DTR charakterystyk
Rozr&nia st dwa rodzaje odbioru, wynikge z technologii i organizacji prowadzenia budowy,
mianowicie:
« odbiory czsciowe,
 odbiory kaxcowe.

8.1. Odbidr techniczny casciowy.
Odbiorem objte 3 poszczegdlne fazy robot podlegag zakryciu przed catkowitym
zakaiczeniem budowy. Poza tym mptp by fragmenty robét lub zakezone elementy budowy,
co do ktérych Inwestor zgtosit zastéemie czsciowego odbioru. Odbior ten powinien dy
dokonany komisyjnie przy udziale inspektora nadzosmestycyjnego, kierownika budowy oraz
przedstawiciela xytkownika. Odbior ten powinien Bypotwierdzony protokdtem Komisji, z
podaniem ewentualnych usterek i terminu ich ugtiai
Zakres odbioru egciowego obejmuje:
1. Sprawdzenie zgoddoi wykonanej przepompowni i odcinkéw rurggdéw z Dokumentagj
Projektovg, w tym w szczegdlniei zastosowania materiatow.
2. Sprawdzenie prawidtovéoi montau urzdzen i odcinkow przewodu, a w szczegodoD
zachowania kierunkow, spadkéw, pcten, zmian kierunku.
3. Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania palczer, wpustow i innych elementow.
4. Przeprowadzenie proby szczedoona eksfiltragg i infiltracje.

8.2. Odbidr techniczny kaicowy.

Odbiorem tym ohjty jest pelny zakres robot przepompowni po catkpmuitzakaiczeniu robot,
przed przekazaniem przepompowni do eksploatagy Bdbiorze kacowym naley przediay¢
Komisji dokumenty zgodnie z oboyzujacymi w tym wzgédzie zarzdzeniami:
 inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza wybudowaregpompowni,

* $wiadectwa jakéci wybudowanych materiatow,

* protokoty dranosci i instalacji technologicznej,

Ponadto czynna@i odbioru kaicowego polegajna:
1. Sprawdzeniu protokotéw odbioru gziowego i stwierdzeniu zrealizowania zawartych w
nich postanowig, usuné¢c usterek i innych niedomaga
2. Sprawdzeniu aktualdoi sporadzenia dokumentacji technicznej powykonawczej,
uwzgkdniagc wszystkie zmiany i uzupetnienia.
3. Sprawdzeniu prawidiowego i zgodnego z dokumegtazgmontowania wszystkich
urzadzen.

Odbior kaicowy powinien by dokonany w obecroi przedstawicieli wykonawcy, nadzoru
inwestycyjnego i gytkownika oraz potwierdzony wdaiwymi protokétami.

Jezeli w trakcie odbioru jakiewymagania nie zostaly spetnione lub tgawnity sk jakies usterki,
nalery je uwzgkdni¢ w protokole, podagr jednoczénie termin ich usugtcia.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne wymagania.
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Ogdlne wymagania dotygee ptatnéci podano w specyfikacji ST 00.00 ,Wymagania
ogolne” poz. 9.

9.2. Platngé
Ptatna¢ nalery przyjmowa zgodnie z obmiarem robot, oeggjakasci uzytych materiatow,
oceny jakasci wykonanych rob6t. Naky wykona zakres robét wymieniony w tomie IV .

Cena wykonania robét obejmuje:

* roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie

» zabezpieczenie wdzenr podziemnych w wykopie

* pokonanie przeszkdd terenowych (ogradzanie, karazi@ pni drzewa itp.)
* dostarczenie materiatow

» wykonanie wykopu wraz z wzmochieniem przez roziga@an wykopu,
 przygotowanie podia rodzimego lub podsypki z piasku

* utozenie rur wraz z uzbrojeniem

» wykonanie pajczen spawanych, kotnierzowych, zgrzewanyeftzonych na uszczelk
* monta przepompowni

* przeprowadzenie proby szczednpptukania

» wykonanie robot niwelacyjnych wraz z nasadzeniami

« doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

» oznakowanie uzbrojenia

* inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlowinylu. Wymiary

PN-85/C-89202 Rury z nieplastyfikowanego polichlokkinylu do rur
sciieniowych

PN-81/C-89203 Ksztaltki kanalizacyjne z nieplastgivanego polichlorku winylu

PN-85/C-89204 Rury énieniowe z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

Wymagania i badania.
PN-85/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikoegm polichlorku winylu.
Instrukcja montaowa uktadania w gruncie ruragow z PCV.

PN-70/C-89015 Rury polietylenowe. Metody bada

PN-70/C-89016 Ksztaltki polietylenowe dokenia rur polietylenowych. Metody bada

PN-87/H-74051 Wiazy kanatowe. Ogdlne wymaganiadidvéa.

PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjlgmagania i badania przy
odbiorze.

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne — Wykopy otwalteprzewoddéw wodoggowych i
kanalizacyjnych.

PN-91/B-10729 Studzienki kanalizacyjne

PN-EN 752—2 Zewitrzne systemy kanalizacyjne — Wymagania.

PN-EN 752—6 Zewatrzne systemy kanalizacyjne —¢3¢ 6: Uklady pompowe.

PN-EN 1761:2001 Zewtrzne systemy kanalizacjistiieniowej.

PN-EN 1610 Budowa i badania przewodawakizacyjnych.

EN-12050 - 1 Przepompowsa@ekow dla budynkéw i odptywow wydzielonych
- zasady budovipadanie — G&¢ 1: Przepompownigciekow
zawiegag fekalia.

11. UWAGI KONCOWE

Wszelkie prace wykonywanalery w oparciu o ,Warunki techniczne wykonania i odio
roboét cz. i 117, rozporadzeniem MB i PMB z dn. 28.03.1972 r. w sprawie BbiRy
wykonawstwie robo6t budowlano-moutavych (Dz. U .Nr 13, poz. (3 z dnia 10.04.1972).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-04
NAWIERZCHNIE DROGOWE

1. WSTEP.

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \Salwymagania dotycice wykonania i
odbioru robo6t nawierzchni utwardzonych z kostkidoetwej dla terendw przepompowni,
odtworzenia - wykonania i odbioru robét nawierzatmogowych z betonu i betonu
asfaltowego w obiektach zgaanych z budowsieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i
cisnieniowej, przepompowriciekdw w Gminie Skpe.

1.2 Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktmeetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3 Zakres robot obgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej S.T. dotygrowadzenia rob6t okéwnych w dokumentacji
projektowej kanalizacji sanitarnej (pkt. 5.1, 918, opisu) stanowcej czé¢ dokumentow
przetargowych - opis techniczny i rysunki.

1.4 Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej §Tzgodne z obowkujacymi odpowiednimi
normami i ST zawartymi w ST.WO.00.00.: ,Wymagangdime”.

1.5 Ogdlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania, zgodnie z Dokumentacj
Projektovwg kanalizacji sanitarnej, ST, poleceniamiyniera i obowazujagcymi normami
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST WO.00.00.: ,Wymagania ogojmd’1.5

2. MATERIALY -zgodnie z warunkami og6lnymi ST.W0.00.00 i ,,wynmagangolne" pkt 2

Materiaty wyte do budowy powinny spetdavarunki okrélone w odpowiednich normach

przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinmpawviad& warunkom technicznym

wytworni lub innym umownym warunkom. Do wykonani@b6t drogowych nalgy stosowa

zgodnie z DokumentagjProjektovy kanalizacji sanitarnej, opisem technicznym i rjami

materiaty:

- obrzeza betonowe chodnikowe h=30cm

- tawa betonowa z oporem 0,045/m

- piasek na podsypki

- cement

- chudy beton

- kostka betonowa gr. 8 cm,

- kruszywo tamane 0+32mm

- grunt stabilizowany cementem Rm=2,5 Mpa,

- piasek do betonow,

- Zwir

- nasiona trawy

- beton asfaltowy 0/16 (warstwa awaca i s$cieralna) po uzgodnieniu receptury
wykonywania z laynierem i Inwestorem.

- woda do betonu wg PN-88/B-32250,
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- krawedziaki iglaste K. I,
- stupki drewniane iglaste @ 7 + 12 cm, disgdh=2,0 m,
- deski iglaste odrzynane gr. 22 mm K. I,

3. SPRZET

Ogdblne wymagania dotygee stosowania spgi podano w ST WO.00.00.: ,Wymagania
0golne” pkt 3

Do wykonania robét drogowych naleuzy¢ nastpujacego spratu:

- betoniarka

- zuraw samochodowy

- zagyszczarka spalinowa

- spycharka

- wibrator powierzchniowy do 225 kg,

- koparka 0,25 rh- przedsibierna i podsibierna

- samochdd dostawczy do 0,9 Mg,

- ubijak spalinowy 200 kg,

- pompa wirnikowa spalinowa

- ukfadarka do uktadania mieszanek mineralno - asfgith typu zagszczonego
- skrapiarka

- walec lekki,sredni, cezki - stalowy gtadki

4. TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogélnymi S.T. WO.0Q.Q\Wymagania ogoélne” pkt. 4.

Do transportu materiatéw nae uzy¢ takichsrodkéw transportu, jak:

- samochody skrzyniowe do transportu kostki brukow&aweznikOw oraz cementu w
workach,

- samochody samowytadowcze z przykryciem brezentowdgntransportu piaskuwiru,
kruszywa tamanego, masy asfaltowe;.

Czas transportu masy asfaltowej od zatadunku adoatku nie powinien przekracdza godzin

Z jednoczesnym spetnieniem warunkéw zachowania ¢eatyry wbudowania. Zalecagsi

stosowanie samochodow termoséw z podwojnyanami skrzyni wypos@nej w system

ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OgoIne warunki wykonania robét.

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robot podano w ST WO.00.00.: ,Wymagani
ogolne” pkt. 5

5.1.1. Roboty przygotowawcze.

Wytyczenie granic ziemnych (kopanie koryta)

5.1.2. Roboty rozbiérkowe.

Podbudowy, nawierzchnie z kruszyw famanych i asfalbzbierg poprzez ¢czne i

mechaniczne - miotem pneumatycznym wytamanie naeheri. Materiat z rozbiorki naky

odrzuct na pobocze i ulg/¢ w stosy lub pryzmy. Gruz wywk€é, a materiat nadagy sie do
ponownego wbudowania wykorzyétarzy odtworzeniu nawierzchni.

5.1.3.Roboty ziemne

1.1.1.1. Roboty ziemne

Prace prowadzinalezy zgodnie z nagpujacymi warunkami:

1. Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnognam
roboét, uwzgtdniajgcy wszystkie warunki, w jakich ¢blzie wykonywany zakres robot
objetych niniejsa ST.

2. Przed przysipieniem do wykonywania koryta teren robot ngledpowiednio oznaczyi
zabezpieczy przed maliwoscia wejscia 0s6b postronnych.

3. Przed przysipieniem do wykonywania koryta wykonawca sprawdzbdig®é rzednych
terenu z danymi projektu.
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4. Wytyczenie krawdzi koryta powinno b§ wykonane na tawach ciesielskich lub innych
konstrukcjach umocowanych trwale poza obszarem mykanych robét ziemnych.

5. Jezeli na terenie robot ziemnych zostanie odkryte ojgmie, ktdére nie bytlo naniesione w
dokumentacji technicznej nale przerwa prace i powiadondi Inzyniera. Prace wznowi
dopiero po uzgodnieniu tego z odpowiednimi instjgog.

6. Ziemia z wykopdw powinna zostavywieziona w miejsce wyznaczone przezyniera.

Roboty ziemne dotyegzwykonania koryt pod odtworzenie nawierzchni jezgr@ wykonaniu
pobocza jezdni zayciem koparki podgbierne;.

Brakujgcy grunt na nasyp przewiduje ¢sipokryt gruntem uzyskanym z wykopow
fundamentowych pod projektowane obiekty technologgcoraz z dokopu zewtnznego w
odlegtaci do 10 km. Nasyp natg formowa recznie.

5.1.4.Roboty nawierzchniowe.

Nawierzchnie z kostki brukowej-pkt. 9.2 i pkt 10 Kdmnentacji kanalizacji sanitarne;.

Bruk uktad& nalezy na uprzednio przygotowanej i wyréwnanej podsypementowo-piaskowej,
rozécielonej na wyprofilowanym podko z gruntu stabilizowanego cementem. Bruk ukiéada
paletami z uzupetnieniem brzegoéw lub pojedynczaikBnaley ubi¢ ubijakiem ecznym lub
zagszczarly. Zag:szczanie prowadéiod krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkdrodka.
Spoiny wypeint piaskiem z polewaniem nawierzchni vgodNawierzchnie oczgi¢ z nadmiaru
piasku i sprawdZzispadki poprzeczne i poddtie oraz rowng nawierzchni.

Nawierzchnia z betonu - uzupetnienie istgej nawierzchni betonowej
Wykonanie w/g pkt 10 dokumentacji kanalizacji same;j.

Nawierzchnia z betonu asfaltowego
Wykona w/g pkt. 10 dokumentacji kanalizacji sanitarneggnzawia& u wytwdrcy w uzgodnieniu z
Inzynierem.

5.1.5 Obrzea betonowe .

Pod obrzea i tawy betonowe naky wykona rowki poprzez ¢czne odspojenie gruntu,
wyréwnanie dna kcian wykopow oraz uformowanie poboczy z wyréwnanigonwymaganego
profilu.

Obrzeza ustawid nalezy na podsypce cementowo-piaskowej na tawie betoppwporem lub bez
oporu. tawy betonowe wykonywa naleey w deskowaniu, z ecznym roZcieleniem,
wyréwnaniem i ubiciem mieszanki betonowej. tawyeaglpielegnowa przez polewanie wead
Spoiny wypeilnt zapravg cementow. Zewretrzne sciany obrzey zasypa ziemiy, ktérg nalezy
ubic.

5.1.6. Podbudowy.

5.1.6.1. Podbudowy z piasku stabilizowanego cemente
Podbudow wykona wg poniszych zaleae

- przygotowanie podia
Podbudowa powinna by wytyczona w sposéb umliwiajacy jej wykonanie zgodnie z
dokumentagj projektowy lub wedtug zaleae Inzyniera z tolerancjami okéenymi w niniejszej
specyfikacji. Paliki lub szpilki do kontroli uks#tawania podbudowy powinny KBywczeniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywanezasie robot przez Wykonawc
Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno uiwiaé nacihgniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot i nie powinno bywicksze nk 10 m.

- wytworzenie mieszanki
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Mieszank kruszywa cicisle okr&lonym sktadzie naley wytwarza& w mieszarkach stacjonarnych
gwarantugcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszankavgprodukowaniu powinna gy
od razu transportowana na miejsce wbudowania w Gfpgwzeciwdziatajcy segregacji i
nadmiernemu wysychaniu. Do przygotowania mieszanétna stosowa wytwoérnie mieszanki
betonowej typu cyklicznego alboggiego. Sktadniki mieszanki powinny éylozowane wagowo
w ilosci okreslonej w recepcie laboratoryjnej z toleragcj

e kruszywozx 3,0 %,

e cementt: 0,5 %,

* wodazx 2,0 %.
Czas mieszania powinien zapewhigyskanie jednorodnej mieszanki i nie powinieg kgotszy
niz 1 min. Wilgotng¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej z tolerangj+ 1% i
- 2%.

- rozkladanie mieszanki kruszywa.
Mieszanka kruszywa ulepszonego cementem powinéadzktadana w prowadnicach w warstwie
0 grubdci, takiej, aby jej ostateczna gruidopo zagszczeniu byta rowna grubd projektowej.
Gruba¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie meoprzekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa
podbudowy powinna kiyroztazona w sposob zapewrdaly oshgnigcie wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadagsik wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to
kazda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzgdnych wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nasipnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy
przez Ireyniera. Kruszywo w miejscach, w ktérych widocznatjggo segregacja powinno dy
przed zagszczeniem zagpione materiatem o odpowiednich wéavosciach.
- zagsszczenie

Natychmiast po kécowym wyprofilowaniu warstwy piasku ulepszonego eatem nalgy
przystpi¢ do jej zagszczania przez watowanie. Watowanie powinno ¢uesta¢ stopniowo od
krawedzi do srodka podbudowy przy przekroju daszkowym jezdnpboabd dolnej do gornej
krawedzi podbudowy przy przekroju o pochyleniu jednositrgm.
Jakiekolwiek nierowngci, zagtbienia ubytki, rozwarstwienia lub podobne wady pawi by
natychmiast naprawiane przez wyngamieszanki, wyréwnanie i ponowne zagczenie a do
otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niegdpstych dla walcow podbudowa powinnatby
zagszczona zagpzczarkami ptytowymi, matymi  walcami wibracyjnymiuld ubijakami
mechanicznymi. Zagpzczanie nalgy kontynuow& do osigniecia wskanika zagszczenia
podbudowy nie mniejszej od 0,95 wedtug normaln@bgrProctora, zgodnie z PN-88/B-04481
(metoda II). Wilgotné¢ kruszywa podczas zeggczania powinna BBy rowna wilgotndci
optymalnej. Okrédonej wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z&8/B-04481 (metoda l).
Wilgotnaos¢ przy zagszczaniu powinna lkiyw przedziale od 1 % powgj wilgotnaici optymalnej
do 2 % poniej wilgotndsci optymalnej. Zagszczenie i obrobka powierzchniowa maidzy¢
zakaiczone przed uptywem 2 h od chwili dodania w wytwasody do mieszanki kruszywa z
cementem.

5.1.6.2. Podbudowa z kruszywa famaneqo niesortogganga@szczonego mechanicznie

Podbudow wykon& wg poniszych zaleag

- przygotowanie podiaa

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny ickkie miejsca podiza z materiatow
niezwigzanych spoiwami lub lepiszczami, oraz wszelkie oaghnie nieodpowiednio
zagszczone lub wykazgge odchylenia wysokeoiowe od zataonych rzdnych powinny by
naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albaszenie poprzez mieszanie do
osiggniccia wilgotnaci optymalnej, powtérne wyréwnanie i z@gczenie. Jeeli podiaze
ulepszone, wykonane z materialdbw zmanych spoiwami lub lepiszczami wykazuje
jakiekolwiek wady to powinny by one usunite wedlug zasad zaakceptowanych przez
Inzyniera. Podbudowa powinna bywytyczona w sposob umiliwiajacy jej wykonanie
zgodnie z dokumentagcprojektows lub wedtug zaleae Inzyniera z tolerancjami oké®nymi
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w niniejszej specyfikacji. Paliki lub szpilki do Rtroli uksztattowania podbudowy powinny
by¢ wcze&niej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrayarye w czasie roboét przez
Wykonawe;. Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ezinych rownolegtych
do osi drogi lub w inny spos6b zaakceptowane ptagyniera. Rozmieszczenie palikdw lub
szpilek powinno umdiwia¢ nachgniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot i nie
powinno by wigksze nk 10 m.

- rozktadanie mieszanki kruszywa

Gruba¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie #eo przekracza 20 cm po zagszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna byoztazona w sposob zapewrdaly osiagnigcie wymaganych
spadkéw i rzdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skilada iz wiecej niz jednej
warstwy kruszywa, to kala warstwa powinna lBywyprofilowana | zggzczona z
zachowaniem wymaganych spadkow ikedaych wysokéciowych. Rozpocgie budowy
kazdej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.
Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jegegregacja powinno byprzed
zag:szczeniem zagpione materiatem o odpowiednich \itavosciach.

- zageszczenie

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa ulepszonegmentem nalgy
przystpi¢ do jej zagszczania przez watowanie. Watowanie powinno ¢guusia: stopniowo
od krawedzi dosrodka podbudowy przy przekroju daszkowym jezdripadd dolnej do gornej
krawedzi podbudowy przy przekroju o pochyleniu jednasirgm. Jakiekolwiek nieréwrsoi,
zagkbienia ubytki, rozwarstwienia lub podobne wady pawi by natychmiast naprawiane
przez wymiag mieszanki, wyrdwnanie i ponowne zagczenie a do otrzymania réwnej
powierzchni. W miejscach niedephych dla walcéw podbudowa powinnac¢bzagszczona
zag:szczarkami ptytowymi, matymi walcami wibracyjnymild ubijakami mechanicznymi.
Zageszczanie naley kontynuow@& do osignigccia wskanika zagszczenia podbudowy nie
mniejszego od 1,0 wedtug normalnej proby Proctogadnie z PN-88/B-04481 (metoda II).

5.1.7. Roboty wykdiczeniowe.
W zakresie robot wyk@zeniowych przewidziano plantowanieczne powierzchni terenu
przylegtego do projektowanych nawierzchni z obsani nasionami traw po uprzednim
humusowaniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST W0.00.00.: ,Wymagania ogolne”.

6.1. Kontrola jakosci materiatow.
Wszystkie materialy do wykonania robot maispdpowiadéa wymaganiom Dokumentacji
Projektowej i Specyfikacji Technicznej oraz maugmsiada swiadectwa jakéci producentéw i
uzyska akceptagj Inzyniera.

6.2. Kontrola jakosci wykonania robét.

Kontrola jakdci wykonania robo6t polega na zgodob wykonania rob6t z Dokumentac)
Projektowg kanalizacji sanitarnej, SpecyfikacjTechniczi i poleceniami layniera. Kontroli
jakosci podlega wykonanie:

- liniowosci i prawidtowasci ustawienia obrzsy, profili podtuznych i poprzecznych drég,

- sprawdzenie wygbu zewrtrznego warstw nawierzchni dokonuje girzez bezpoednie
ogledziny. W czasie budowy naig sprawdzé wyglad kazdej z uktadanych warstw. Po
zakaczeniu robot sprawdzaesivyglad warstwyscieralnej na catej diugei zbudowanego
odcinka.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST WO.00.0/magania ogolne”.
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Jednostl obmiaru jest:

-m* rozebrania nawierzchni, uenia nawierzchni, wykonanie koryta, nawierzchnie
utwardzone

- mb: ustawienia obrzg

-m*: podktadow betonowych.

Obmiar kadej warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanegamag@icznie powinien kiy
dokonany na budowie, w metrach kwadratowych, pad@ieniu i zagszczeniu. Obmiar nie
powinien obejmowa jakichkolwiek dodatkowo wykonanych powierzchniwigkazanych w
dokumentacji projektowej, z wytkiem powierzchni zaakceptowanych nasnpie przez
Inzyniera. Nadmierna gruké lub nadmierna powierzchnia podbudowy w stosunku do
dokumentacji projektowej, wykonana bez pisemnegowanienia lrzyniera, nie meoe
stanowé podstawy do roszcaeo dodatkow zaptat.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST WO.00,00ymagania ogélne”.
Odbiorowi podlega wykonanie: podsypki, podbudowyieazchni drog.
Odbior robét zanikary naley zgtasza Inzynierowi z odpowiednim wyprzedzeniem, aby nie
powodowa przestoju w realizacji robot.
Odbioru robot nalkey dokona zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbi®obot
Budowlano Montaowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1 Ogoblne wymagania.
Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST WO.00.00.: ,Wymagania ogdéine”.

9.2 Platngci.
Ptatng¢ naley przyjmowa zgodnie z dokumentacj zakresem robo6t wymienionym w p. 1.3.
niniejszej ST w oparciu o odbior faktycznie zamdowepi wykonanej pracy oraz ocgefakosci
robot i ocen jakaosci uzytych materiatdw.

Cena ryczattowa wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i pomocnicze

- skladowanie na poboczu materiatbw z rozbiérki, sezyenie ich, segregowanie,
pryzmowanie lub ukladanie w stosy, zatadunelsnoaki transportu i wywoz materiatdw
nie nadajcych s¢ do wbudowania na wysypisko.

- optaty za skladowanie gruzu na wysypisku

- zakup i dowiezienie na miejsce robot wszystkichanatow

- wbudowanie materialdw z zeggczeniem i ubiciem, piggnacg nawierzchni

- transport wewegtrzny w obebie budowy

- utrzymanie nawierzchni drog tymczasowych w okresie eksploatacji przeprowadzenie
niezkednych pomiaréw i bada

- uporzdkowanie miejsca prowadzenia robot

2. PRZEPISY ZWI AZANE

BN-64/8933-02 Drogi samochodowe. Podbudowa z kmuaztabilizowanego
mechanicznie

BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika ngnosci gruntu jako
podia nawierzchni podatnych.

BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Robotgmne.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.

BN-80/6775-03-03 Elementy nawierzchni drdg, uliathingdw i torowisk
tramwajowych. Kramiki i obrzeza chodnikowe.

BN-84/6774-02 Kruszywa mineralne. Kruszywo kamietamane do nawierzchni
drogowych.

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
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PN-767B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Pastgenia ogolne.

PN-767B-06721

Kruszywa mineralne. Pobierani®&@kd

PN-77/B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartei

zanieczyszigze

PN-77/B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci
PN-78/B-06714/19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaai® mrozoodporrsoi

metgthezpdrednp.

PN-78/B-06714/40 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wytrzymatéci na

PN-86/B-02480
PN-86/B-06712
PN-87/B-01100
PN-88/B-04300
PN-88/B-04481
PN-88/B-06050

PN-88/B-06250

midzenie.
Grunty budowlane. Okienia, symbole, podziat i opis gruntow.
Kruszywo mineralne do betonu zwyklego
Kruszywa mineralne. Kruszywa skaRwdziat,nazwy, okidenia.
Cement. Metody b&ad®znaczenie cech fizycznych.
Grunty budowlane. Badania probek tgrun
Roboty ziemne budowlane. Wymaganzakvesie wykonywania
| badania przy odzmr
Beton zwykty.

PN-88/B-06714/48 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zanieczyszcaev

PN-88/B-30000

postaci grudek glin
Cement portlandzki.

PN-88/B-32250 Woda do celéw budowlanych. Wymagabhedania.
PN-89/B-06714/01 Kruszywa mineralne. Badania. Pad@rminologia.
PN-91/B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie sktadu ziarnowego.

Przepisy bhp w budownictwie.
Dokumentacja na wykonanie kanalizacji sanitarneji@nskpe - Zadanie Il
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru RoBatowlano-Montaowych.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-05
INSTALACJE ELEKTRYCZNE

ST - 04. INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot S.T.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj wymagania dotyce wykonania i

odbioru nasfpujacych robét elektrycznych zwazanych z budow kanalizacji sanitarnej w

Miescie i Gminie Skpe

- zalicznikowe zewetrzne linie kablowe niskiego nagia zasilajce szafy sterownicze
przepompowni SE

- monta rozdzielnic SE

- linie kablowe zasilajce urzdzenia przepompowni

1.2. Zakres stosowania S.T.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpepetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robot objetych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Techng dotycz prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych zgedmi Dokumentagj Projektovs,
opisami technicznymi. (uf@nie linii kablowych, montarozdzielnic SE)

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacgchinicznej & zgodne z
obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST W.00.00. ,Wymaganigolne”.

1.5. 0Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodstorobot z
Dokumentag} Projektova, Specyfikacg Techniczg i obowigzujagcymi normami. Ponadto
Wykonawca wykona roboty zgodnie z polecenianiyimera.

Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST W.00.00. ,Wymagania ogélne”

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wedhagad niniejszej specyfikacji Sg: s

2.1. Dla linii kablowych niskiego napiecia

2.1.1. kable elektroenergetyczne :

-Kable zzytami miedzianymi o izolacji i powtoce polwinitowejzyta ochronm
5x4 (6, 10 ) mrhna napicie znamionowe 0,6/1 kV

2.1.2. Rury ziemne

Rura ziemna typu KR

2.1.3. Osprzet i materiaty instalacyjne pomocnicze

- Koncéwki kablowe rurkowe do zaprasowywaniazyeach miedzianych

- Opaski kablowe instalacyjne

- Folia kalandrowa z PVC

- Oznaczniki na kable

- Uchwyty kablowe uniwersalne

- Spoiwo cynowo-otowiane

- Tasma izolacyjna — plastyczna
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2.2. Szafy sterownicze
- szafa zasilaco-sterownicza wraz z wypassniem dla przepompowni. Stosoivazat
producenta pomp lub inne o nie gorszych parametrach

Materiaty do wykonania w/w robot zgdanych z automatyki sterowaniem ugdzen
technologicznych przepompowni oraz aparatury kdmtrpomiarowej stosowazgodnie z
Dokumentagj Projektovs, opisami technicznymi i rysunkami.

Dostawa materiatdbw przeznaczonych do robét mmntgch powinna nagpi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszaz@agazynowych i sktadowisk na placu budowy.
J€ili jest to konieczne ze wzglu na rodzaj materiatdw, pomieszczenia magazynamenmy
by¢ zamykane, powinny tadk zabezpiecZa materialy od zewgtrznych wptywow
atmosferycznych, a w razie potrzeby uhwia¢ utrzymanie wewgtrz odpowiedniej
temperatury i wilgotnéri. Place i magazyny zamkie do skiadowania materiatéw, gdzen i
maszyn (sprdu zmechanizowanego) stosowanych do robot powinyiy wyznaczone na
terenie odwodnionym, wyrdéwnanym, o nawierzchni dsstvanej do przeznaczenia |
usytuowane w sposob utatwgay roztadunek, zatadunek i ewentualnie mamegmienionych
przedmiotow.

W czasie transportu i skladowania nke wszystkich rodzajow kabli powinny &y
zabezpieczone przed zawilgoceniem i innymi wptywgnodowiska.

Materiaty, wyroby i urzdzenia, dla ktérych wymagaesiwiadectw jakdéci, np.: aparaty,
kable, uradzenia prefabrykowane itp., naje dostarczé wraz zes$wiadectwami jakéci,
kartami gwarancyjnymi lub protokotami wewtrznego odbioru technicznego (w przypadku
urzadzen prefabrykowanych). Przy odbiorze materiatdbw pglewrécié uwag na zgodnéd
stanu faktycznego z dowodami dostawy.

3. SPRZET
Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typow i ilgci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji robo6t, zaakceptowanym priregniera. Roboty elektroenergetyczne
mog by¢ wykonywane ¢cznie lub przy ayciu sprztu mechanicznego zaakceptowanego
przez Irzyniera. Przy mechanicznym wykonywaniu rob6t Wykooawpowinien dysponowa
sprztem sprawnym technicznie, przewidzianym do wykoaaego typu robot.
Roboty ziemne wykonywane w pohli istniepcych uradzen podziemnych winny hy
wykonywane ¢cznie.
Roboty elektryczne prowadzonedg przy wyciu nas¢pujacego sprztu mechanicznego:

* Podngnik montaowy samochodowy

« Zuraw samochodowy do 4 Mg

« Zuraw samochodowy od 7 do 10 Mg

» Spawarka elektryczna transformatorowa 500A

» Elektronarzdzia

4. TRANSPORT

Materiaty przewidziane do wykonania robot molgy¢ przewaone dowolnymisrodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowdganBteriatow dtugich naky stosowa
przyczepy dhaycowe, a materiaty wysokie nale zabezpieczy w czasie transportu przed
przewrdceniem oraz przesuwaniem.

Bebny z kablami naley przetaczé& zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczogbba. Unika
transportu kabli w temperaturzezszej od — 1%C. W czasie transportu i przechowywania
materialdbw elektroenergetycznych nalezachowéa wymagania wynikajce ze specjalnych
wiasciwosci tych uradzen, zastrzeonych przez producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku orazadddvania aparatury elektrycznej i
urzadzen rozdzielczych naley przestrzega zalecé wytworcow, a w szczegoldoi:
transportowane ugrzenia zabezpieczyprzed nadmiernymi drganiami i wsisami oraz
przesuwaniem gj aparatug i urzadzenia ostrgnie zatadowywé i zdejmowd, nie naraajac
ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok.
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W czasie transportu koe wszystkich rodzajéw kabli powinny dyabezpieczone przed
zawilgoceniem i innymi wptywamirodowiska.
Srodki transportu przewidziane do stosowania:

e Samochéd dostawczy do 0,9 Mg

» Samochdd skrzyniowy do 5 Mg

* Przyczepa skrzyniowa 3,5 Mg

* Przyczepa do przewenia kabli do 4 Mg

e Przyczepa dizycowa do samochodu do 4,5 Mg

e Samochdéd samowytadowczy do 5 Mg

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogéine

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robot podano w ST WO.00.00. ,Wymagania
0golne”.

5.1.1. Wyznaczenie tras linii kablowych

Wyznaczenie tras linii kablowych nale wykona przez stiby geodezyjne na podstawie
projektu technicznego linii kablowych oraz map gengnych z naniesionymi budowlami i
uzbrojeniem terenu. Wytyczenie tras przebiegu kapkona Wykonawca zadania.

5.1.2. Ukfadanie kabli w ziemi.

Kable naley uktad& na gtbokasci 70 cm na 10 cm podsypce z piasku. Paada kabla na
podsypce piaskowej naig go najpierw zasygawarstwy piasku o grubgci 10 cm a nagpnie
warstwg gruntu rodzimego o gruboi 15 cm. Tak przysypany kabel najeprzykry¢ na catej
diugdsci trasy folg w kolorze niebieskim o grukoi minimalnej 0,5 mm. Szeroké folii
powinna by taka aby przykrywata kable ale nie mniej 80 cm.

Kabel powinien by uktadany w rowie lirg falista, aby dtugé¢ kabla byta wgksza od dtuggri
wykopu o0 1 do 3%. Ponadto najepametac 0 pozostawieniu zapaséw kabla po okoto 1 m
przy wegciach do zicz kablowych, szaf zasikgych i uradzen technologicznych w obiektach
kubaturowych.

Kable uktada jedno i wielowarstwowo w zat@osci od ilosci kabli w rowie. Szeroks i
gtebokas¢ rowu naley dopasowa do ilosci kabli i ilosci warstw. Zgodnie z norsnPN-76/E-
05125 naley przestrzega minimalnych odlegtéci w rowie pom¢dzy uktadanymi kablami:
zasilapcymi, sterowniczymi i pomiarowymi. Kable sterowrgcz pomiarowe przy uktadaniu
warstwowym powinny znajdowasic poniej kabli zasilagcych na nagicie dol kV. Ponadto
nalezy je oddziel¢ przegrod z cegty lub bloczkéw betonowych a odlegtaniedzy kablami
musi wynost min 15 cm. G3bokas¢ rowu w takim przypadku musi bypowiekszona o ilé¢
warstw w wykopie.

W miejscach skrzzowan kabli z rurocagami podziemnymi (gazogy, si€ centralnego
ogrzewania) naley stosowa rury ostonowe stalowe a kable powinnyc¢bykladane nad
rurociggami. Jeeli kable lkeda ukiadane pod ruroggiem, to miejsce skrzpwania naley
oznaczy przez utaenia nad ruroggiem folii z tworzywa sztucznego.

W miejscach skrzxowan kabla z drogami utwardzonymi oraz pozostatym ugmiem terenu
stosowa rury grubdcienne z PVC. Dlug@ ochrony kabla w takich przypadkach musi si
rowna dtugasci skrzyzowania z dodaniem co najmniej 50 cm zde strony (dla drogi wraz
z kraweznikami). Po wprowadzeniu kabla uszczélprzepust z obydwu stron. W miejscach
skrzyzowan kabli miedzy sola nalezy przestrzegazasadyze linia 0 wy:szym napgciu jest
utozona gebiej niz linia 0 nizszym napiciu.

Catas¢ rob6t wykona zgodnie z norm PN-76/E-05125.

5.1.3. Oznaczenia kabli
Na catej ditugéci kable zaopatrzy w trwate oznaczniki identyfikacyjne z opisem linii
kablowej. Napisy na oznaczniku powinny zawéera
- symbol i numer ewidencyjny linii
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- symbol kabla

- znak uytkownika kabla (mana zrezygnow@jezeli jest jeden gytkownik)
- znak fazy w przypadku kabli jediagowych

- rok utazenia kabla

Oznaczenia powinny lByrozmieszczone w nagtujacych miejscach:

- napocztku i na kacu linii kablowej

- w miejscach charakterystycznych takich jak: 4o i wyjscia do przepustow, skrzgwan
- co 10 m na prostych odcinkach kabli

5.1.4. Oznaczenia trasy kabli

Oprocz oznakowania kabla wymagane jest rowoimnakowanie trasy linii kablowe;j.
Oznakowanie takie powinny byimieszczone:

- napocztku i na kaicu trasy

- w miejscach zmian kierunku trasy

- €0 100 m na prostych odcinkach trasy

Oznakowanie nalyy wykona& na stupkach betonowych wkopanych w ziemub na
tabliczkach umieszczonych w miejscu kabla do budynk

5.1.5. Uktadanie kabli w kanatach

Kanat kablowy mae by wykonany wscianie, stropie, podtodze lub ziemi. Przykrywanst je
na catej dtugéci ptytami. Wszystkie lub tylko niektore z nich mplgy¢ zdejmowane.

Kanat nie jest przystosowany do poruszangaobistugi w jego wetrzu. Kanaty powinny:

- by¢ wykonane z materiatéw niepalnych

- ograniczéa maksymalnie przenikanie wody

- mie¢ kanaliki odwadniajce do odprowadzania wody

- mie¢ przewietrzanie naturalne lub sztuczne

- by¢ tak wykonane, aby umbwiaty swobodny dostp do wretrza

Odlegtcici miedzy kablami w kanatachy podawane w przepisach budowy, lecz dozwolone
jest bezpérednie stykanie gina catej dtugéci nastpujacych kabli:

- sygnalizacyjnych

- sygnalizacyjnych z elektroenergetycznymi, pgegonych do tych samych udzen

- jednazytowych utazonych w wizce i stanowicych jedn lini¢ wielofazowg

- zasilapcych uradzenia dwietleniowe, stanovgce tory jednej linii wielofazowej

5.1.6. Zakonczenia elektryczne kabli

W calu zakdczenia kabli o izolacji z tworzyw sztucznych naigag znamionowe 0,6/1 kV w

pomieszczeniach wirzowych i w warunkach napowietrznych pod zadaszrenstosuje i

zakaczenia bezgtowicowe. Warunkiem koniecznym bezgtowego zakaczenia kabli o

izolacji z tworzyw sztucznych jest zabezpieczerablkprzed wnikaniem do ich wtrza wody

i skroplin. Niektore ze stosowanych metod Zalkzania kabli i przewodow:

- globwkowy-konieczyty wielodrutowej jest ocynowany

- sworzniowy-oczko jest wyginane w odpowiednim kigkunco umaliwia jego zaciniecie
podczas przykicania do zacisku

- koncowkowy-specjalna kicdwka jest zaciskana, lutowana lub spawana na &otyly
kabla lub przewodu

- formowanie kacéwek bezpérednio nazyle kabla lub przewodu

Zasady doboru, budowy i moataosprztu kablowego g zawarte w katalogach i instrukcjach

poszczegodlnych producentéw dla danego typu kabla.

5.1.7. Pofaczenia elektryczne przewodow
- powierzchnie stykarych s¢ elementéw torow pdowych oraz przektadek i podktadek
metalowych, przewodzych pgad, powinny by doktadnie oczyszczone i wygtadzone,
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- zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewookryie powtok metalovws ogniowg
lub galwaniczp) nalery tylko zmywa& odczynnikami chemicznymi i szlifowapasy
polersly

- powierzchnie zestykdéw nate zabezpieczyprzed korozj wazelirg bezkwasow

- polagczenia nalgy wykona spawaniemsrubami lub w inny sposéb okileny w projekcie
technicznym

- $ruby, naketki i podktadki stalowe powinny lypokryte galwanicznie warsiwmetaliczr

- polaczenie przewidziane do umieszczenia w ziemi zak¢awykonywa za pomog
spawania. Wszelkie pgdzenie elektryczne w ziemi nalezabezpieczy/ przed korozj, np.
przez pokrycie lakierem bitumicznym lub owdoie ta&ma.

5.1.8. Sruby i wkr ety w potaczeniach.

- $ruby i wkrety do fczenia szyn oraz przewodow powinny tigky diugas¢, aby po
skreceniu pojczenia wystawaty co najmniej na wysékn2 — 6 zwojow. Nie dotyczy to
srub dostarczanych przez wytwéraraz z aparatem, §i zostanie zachowana wysa¥o
sruby ok. 2-3 mm, wystagej poza nakitke.

5.1.9. Przytaczanie do gniazd bezpiecznikowych

- w gniazdach bezpiecznikowych przewdd doprowagyanalery polaczy¢ z szym gniazda
(Srubg stykowy), a przewod zabezpieczany z gwintem w oprawashkiebtleniowych i
podobnym osprxie przewod fazowy lub ,+-, naly taczy¢ ze stykiem wewgtrznym, a
przewod neutralny lub .-, z gwintem (oprawk

5.1.10.Prace spawalnicze

- prace spawalnicze nale prowadzé tak, aby nie zanieczgi¢ elementow izolacyjnych,
aparatow i przewoddéw odpryskami roztopionego metalu

- prace spawalnicze nale wykonywa w odlegtéci bezpiecznej od aparatow i gdzen
zawierajcych olej lub odpowiednio zabezpieézg uradzenia i aparaty

5.1.11.Montaz urzadzen rozdzielczych, oszynowania i ospgtu

- przed przysipieniem do montar szaf zasilajco-sterowniczych naby sprawdzi
poprawnd¢ wykonania kanatéw kablowych, przepustow szynowyelypoziomowanie
ram nénych pod szafami

- monta urzdzer rozdzielczych przeprowadzi naleey zgodnie z odpowiednimi
instrukcjami montau tych uradzen

- kable naley uktad& w sposob zapewnigy szyblg ich identyfikacg i tatwy dosgp

- odgaktzienia od szyn gtéwnych i pagtizenia szyn do aparatdéw nie powinny powodéowa
niedopuszczalnych nagow | napgzen

- w szynach zbiorczych sztywnych stosévealpowiednie kompensatory

- dla podjczenia szyn i kabli naky stosowa standardoweéruby z gwintem metrycznym i z
tbem széciokatnym

- najmniejsze dopuszczalne ogst izolacyjne nalgy zachowa zgodnie z przepisami

5.1.12.Wytyczne do montau zewretrznego

Przed przysipieniem wykonania instalacji kontrolno-pomiaroweplety wykona prace
mechaniczno-spawalnicze i elektryczno-pomiaroweyzane z:

- wspawaniem krécow pomiarowych

- montaem zawordw regulacyjnych i sitownikow

- montaem przeptywomierzy

- montaem przetwornikdw pomiarowych

Aparatug kontrolno-pomiarow nalezy dostarczy wraz z wysignikami i zadaszonymi
stojakami pod przetworniki.

5.1.13.Préby montazowe
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Po zakaczeniu robét montawych w obiektach, przed ich odbiorem Wykonawca
zobowhzany jest do przeprowadzenia tzw. Prob mamig/ch tj. technicznego sprawdzenia
jakosci  wykonanych robdt wraz z dokonaniem potrzebnycomiarow i probnym
uruchomieniem poszczegolnych linii, instalacji,dezInic i uradzen.

5.2.  Warunki szczegdtowe wykonania roboét elektrycznychdla przepompowni

5.2.1. Podpiecie kabli i przewodow w zhczach, szafach i rozdzielnicach

Kable elektroenergetyczne w izolacji i powtoce pioitowej na nagjcie do 1 kV nalgy
zarobt na sucho poprzez zaprasowywaniend@wek kablowych rurkowych naytach
przewodow. Kable sterownicze w izolacji i powtocelvpinitowej nalery zarobé na sucho i
bezpdrednio hczye z aparatami.
Kable wyposay¢ w trwate oznaczniki koloru czerwonego dla kabkleétoenergetycznych i
koloru byzowego dla kabli sterowniczych. Na oznaczniku kaipesa symbol linii.

5.2.2. Utaenie nasgpujacych linii kablowych energetycznych:

5.2.2.1. Zasilanie szaf sterowniczych

- linia kablowa wykonana kablem miedzianym w izglac powtoce PCV na napcie
znamionowe 0,6/1 kV, 5x4(6,10) mm2 oda kablowo-pomiarowego do szafy sterowniczej
- linia kablowa wykonana kablem miedzianym w izglac powtoce PCV na napcie
znamionowe 0,6/1 kV, 5x2,5 mm2 od tablicy gtowneglipnku do szafy sterowniczej

- wewretrzna linia zasilagjca wykonana przewodem miedzianym w izolacji i pa&®CV na
napkcie znamionowe 0,6/1 kV, 5x2,5 mm2 od tablicy gt@vbudynku do szafy sterowniczej
umieszczonej przy (na) budynku

UWAGA

Nalezy zamoéwe pompy i sondy pomiarowe z kablami o disgonystarczajcej na
bezpdrednieqgo wprowadzenie do szafy sterowniczej. Staé@sprzt szczelny IP55.

5.2.4. Uziemianie rozdzielni oraz przewodow ochrarych
Rozdziatu przewodu ochronno-neutralnego PEN n&H haley wykona w zfgczu kablowo-
pomiarowym lub w tablicy gtéwnej budynku. Do rozelni ,RZS” instalacja w systemie TN-
S.

Punkt rozdziatu przewodu ochronno-neutralnego Py uziemi za pomog bednarki
stalowej ocynkowanej 30x4 mm ighdw miedziowanych.

Do uziemienia naley takze podhczye zacisk PE w rozdzielnicach przepompowni.

5.2.5. Szafa zasilajco-sterownicza przepompowni

Przewiduje s monta w szafie mgdzy innymi:

- ukfady kontroli i sterowania pomp zatapialnych

- uktad pomiaru poziomu wody w studni.

- ukfady zabezpieczenia pomp przed pracsuchobiegu

- zabezpieczenia obwoddw elektrycznych poszczegoéloyzjuzen i aparatow
Przewidziano 2 rodzaje sterowania:

- Podstawowe — sterowanie automatyczne

- Manualne — sterowanigeazne przyciskami umieszczonymi na drzwiach szafSR
Sterowanie odbywasi¢ bedzie poprzez uktady szafy sterowniczej

6 .KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST W0.00.00. ,Wymagania ogolne”.
Wszystkie elementy robot instalacji elektrycznyduliegag sprawdzeniu w zakresie:
- zgodnéci z dokumentagji przepisami
- poprawnego monta
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- kompletnadci wyposaenia

- poprawngci oznaczenia

- braku widocznych uszkodie

- nalezytego stanu izolacji

- skutecznéci ochrony od porzen

6.1. Kontrola jakosci materiatow.

Urzadzenia, osprt i oprawy elektryczne, aparaty oraz kable i przéywelektroenergetyczne
powinny posiada atest fabryczny lubswiadectwo jakéci wydane przez producenta, oraz
wszystkie niezbdne certyfikaty, gwarancje i DTR.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot.
Po utazeniu kabli i zamontowaniu osgttz), ale przed zasypaniem, nalesprawdzg:
- czy utazony kabel (rodzaj, liczba, przekrjt) jest zgodny z dokumentaciechniczig
- odlegtaici miedzy kablami
- promienie tukow kabla na zatamaniach trasy
- czy na prostych odcinkach rowu kabel jestzotoy linig falista
- uszczelnienie rur i innych przepustow
- oznaczenie kabli (liczba opasek i napiséw na nich)
- prawidtowaci montau przewoddw ochronnych
- wykona& pomiary geodezyjne przed zasypaniem

6.3. Badania i pomiary pomontazowe. Po zakéczeniu robét naley wykonag:
- proby napgciowe izolacji
- pomiar rezystancji izolacji
- zachowania gigtosci zyt roboczych
- pomiary rezystancji uziomow i nagirazenia
- skutecznéci ochrony od porzen
- badania linii kablowej n.n.
- sprawdzenia i pomiarow obwoddow sygnalizaciji
badania linii sterowniczych
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST W0O.00.00.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST W.00.00m&ania ogolne”. Jednostka obmiaru jest
m — metr bieacy, szt. —ild¢ sztuk, kpl. — komplet robét elektrycznych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST W.00.00m\Ayania ogolne”.

Przy odbiorze robot powinny bylostarczone nagiujgce dokumenty:

-Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianamzupetnieniami w trakcie wykonywania
robot.

-Dziennik Budowy

-Dokumenty uzasadnigje uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykgania robot.
-Dokumenty dotycgce jakaéci wbudowanych materiatow.

-Protokoty czsciowych odbioréw poprzednich faz robat.

-Protokoty i zawiadczenia z dokonanych préb marevych

-Protokoty bada i pomiarow.

-Swiadectwa jakéci wydane przez dostawcow adzen i materiatow.

-Dokumentacja fabryczna zamontowanychgdean.

-Dokumentacja Techniczno Ruchowagdzeh.

9. DOSTAWA PLATNO SCI
Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST W.00.00. ,Wymagania ogolne”
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Platng¢ nalery przyjmowa zgodnie z dokumentacj zakresem robot wymienionym w p. 1.3.
niniejszej ST. W oparciu o odbiér faktycznie zamdméj i wykonanej pracy oraz ocgeiakosci
roboét i ocen jakosci uzytych materiatow.

Cena ryczattowa wykonania robo6t obejmuje:

zakup kompletu materiatow i wydzer (aparatura, ospezelektryczny,

materiaty elektryczne instalacyjne, kable, przewodgprzt drobny, oprawy, armatura
obiektowa) oraz wszystkich prefabrykatow takich:jakafy, tablice, pulpity, skrzynki,
stojaki, kasety itp. (kompletnie wypasamych, pomalowanych i oznakowanych)
wynikajacych z opracowanej dokumentacji technicznej pozmehtami stanowcymi
wyposaenie uradzer technologicznych (te elementyedy uwzgkdnione w cenie
urzadzen technologicznych),

transport materiatow i ugelzer na miejsce wbudowania wykonania rob6t meaveych
roboty przygotowawcze i trasowanie

wykonanie podjczenia urgdzen

przygotowanie podima, uchwytow itp.

przygotowanie i zainstalowanie natizi montaowych i ich bieaca konserwagj

drobne roboty budowlane: przerébki fundamentéw.ewahia srub fundamentowych,
wykonanie otworow wscianach, przez stropy i podtogi do przeprowadzeaali i
przewodow lub osadzenia gniazd itp.

zdjecie i zal@enie pityt podiogi, ptyt kanatowych, o ile jest kenkzne niezédnych
przepustow i ich uszczelnienie

zaprawa i tynkowanie bruzd po robotach elektrychnpsadzenie kotkéw rozporowych
wiasciwe oznakowanie i malowanie, wykonanie tabliczgfimacyjnych

wprowadzenie i podtzenie kacowek przewodow do puszek, odgatikow, skrzynek
wykonanie i tynkowanie wgk pod monta aparatow, osadzenie drzwiczek wegaa, o ile
jest konieczne

wykonanie gniazd dla osadzenia konstrukcji skrzyimeizdzielnie skrzynkowych

monta drobnych konstrukcji wsporczych i émych

wypoziomowanie i umocowanie aparatéw

zarobienie kacowek przewodow

oznaczenie przewodu zerowego

uszczelnienie wylotu ospsta

spawanie dodatkowych kiédw i kotnierzy, rurek, zaworow gtzek redukcyjnych gkznie
Z niezlgdnym nagwintowaniem i uszczelnieniem, na ruwgach i zbiornikach,
niezlednych do wykonania kompletnych prac elektrycznysterowniczych

monta zlaczy na przewodach instalacyjnych

wybor lokalizacji i umiejscowienie czujnikédw, miekdw, przetwornikbw z punktu
widzenia tatwego dogpu dla obstugi, mdiwosci demontau i prawidtowej pracy oraz
wiasciwego zamocowania do elementoéw wsporczych

sprawdzenie przewodow sygnatowych elektrycznych akresie: rezystancji izolacji i
ciggtosci zyt, zgodndci oznakowania z adresami podanymi w projekcie, nowyadzenie
koncow do zaciskow

sprawdzenie przewodow sygnatowych — nieelektrycanye zakresie: odpowiednich
spadkow, mealiwosci odpowietrzé i odwodnié, doboru przekroju, odlegioi od
osrodkow o zbyt wysokiej lub zbyt niskiej temperateirdraznosci i szczelnéci

wykonanie pomiarow elektrycznych i wszystkich kaxzieych bada (w tym badanie linii,
badanie obwoddw elektrycznych, badania i pomiaeminia ochronnego, badanie i
pomiar skuteczriei zerowania),

monta i demonta drabin i rusztow& niezlednych do wykonania robot,
przeprowadzenie prac regulacyjno-pomiarowych

proby montaowe, sprawdzenie dziatania poszczegolnychdeen, o ile jest to maliwe i
sprawdzenie funkcjonaldoi uktadu,

prace porzdkowe
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10. PRZEPISY ZWI AZANE

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektaclddwlanych. Zakres, przedmiot i

wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektalbudowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecagtwa. Ochrona przeciwpom@niowa.

PN-IEC 60364-4-42 Instalacje elektryczne w obiektalbudowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania ciepineg

PN-IEC 60364-4-43 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecagtwa. Ochrona przed ggtem przegzeniowym.

PN-IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przegiami

atmosferycznymi lubgczeniowymi.

PN-IEC 60364-4-64 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecagtwa. Odfczanie izolacyjne igczenie.

PN-IEC 60364-4-47 Instalacje elektryczne w obiektalbudowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecastwa. Stosowanie srodkébw  ochrony  zapewnigjych

bezpieczéstwo. Postanowienia ogéinérodki ochrony przed pozaniem pgdem

elektrycznym.

PN-IEC 60364-4-473 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecastwa. Stosowanie srodkébw  ochrony  zapewnigjych

bezpieczastwo.Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym.

PN-IEC 60364-4-481 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecastwa. Dobérsrodkdw ochrony przeciwpozaniowej w zaleénosci

od wptywodw zewstrznych.

PN-IEC 60364-4-482 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecastwa. Dobdr srodkow ochrony w zalsosci od wplywow

zewretrznych. Ochrona przeciwparowa.

PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektdomidowlanych. Dobor i monta

wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogdlne.

PN-IEC 60364-5-52 Instalacje elektryczne w obieltauadowlanych. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Obgialngs¢

pradowa dtugotrwata przewodow.

PN-IEC 60364-5-53 Instalacje elektryczne w obiektdomidowlanych. Dob6r i monta

wyposaenia elektrycznego. Aparaturgieniowa i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-537 Instalacje elektryczne w obiektdbudowlanych. Dobér i monta

wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steroran Urzdzenia do odiczania

izolacyjnego i 4czenia.

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektdomidowlanych. Dobo6r i monta

wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Sprawdzanie

odbiorcze.

PN-IEC 60364-7-704 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Wymagania

dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgéana terenie budowy i rozbiorki.

PN-IEC 60364-7-707 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Wymagania

dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Wymagawiotycace uziemié instalacji

urzadzen przetwarzania danych.

PN-74/C89200 Rury z nieplastyfikowanego polichiovkinylu.

Wymiary. (Zmiana Biul. PKNMiJ nr 4/80, poz. 9).

PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczngynsalizacyjne o izolacji i powtoce

polwinitowej na nagicie znamionowe nie przekraczeg 6/6 kV. Kable
elektroenergetyczne narap znamionowe 0,6/1 kV.

PN-93/E90403 Kable elektroenergetyczne i sygna¥ipee o izolacjii powiloce

polwinitowej na nagicie znamionowe nie przekraczeg 6/6 kV. Kable sygnalizacyjne na

napiecie znamionowe 0,6/1 kV.

PN-88/E-04300 Badania techniczne przy odbiorach
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PN-76/E-90301 Linie elektroenergetyczne prowadzehk@natach

kablowych oraz w ziemi
PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolatjvorzyw

termoplastycznych i powtoce poliwinylowej na

napkecie znamionowe 0.6/1 kV.
PN-76/E9-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizaclime kablowe. Projektowanie i
budowa.
PN-91/M-42029 Urzdzenia elektryczne. Ogolne wymagania i badania.
BN-84/3067-00 Sprt elektroinstalacyjny. Rury i zézki elektroinstalacyjne z
tworzyw sztucznych. Wymagania i badania.
PN-82/E-01003 kczniki niskonapiciowe. Oznaczenia umowne.
PN-88/E-01100 Oznaczenia wielkd i jednostek miar kywanych w elektryce.
Postanowienia ogolne. Wielka podstawowe.
PN-89/E-05012 Urgdzenie elektroenergetyczne. Dobdr silnikéw elektnyeh i ich
instalowanie. Ogdlne wymagania i odbior techniczny.
PN-90/E-05025 Obliczanie skutkéwgpibw zwarciowych.
PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice i sterownice niskog@Epwe.
Wymagania dotycice zestawOw badanych w petnym i niepetnym zakiessikh typu.
PN-90/E-06150/10 Aparatura rozdzielcza i sterowaicziskonapiciowa. Przepisy
ogolne.
PN-90/E06150/20  Aparatura rozdzielcza i sterowniagionapgciowa. Wyhczniki.
PN-86/E-06291 Zaciski gwintowe dgckzenia przewodow o przekroju do 120 mm2 w
wyrobach elektroinstalacyjnych.
PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewnione przez @bydkod IP).
PN-91/E-90100 Przewody elektroenergetyczne ogllnegozeznaczenia do
odbiornikdw ruchomych i przesoych. Ogdélne wymagania i badania.
PN-90/E-93003 Whwiczniki samoczynne do zabezpieczaniadem elektrycznych.
PN-76/E-93050 kczniki do uradzen i aparatow na nagtie do 500 V i pgdy do 63
A. Wymagania i badania.
Warunki Techniczne Wykonania i Odbi&tabot Budowlano-Montawych. Instalacje
elektryczne.
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