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D-01.01.01 POMIARY GEODEZYJNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtécznej (SST) wymagania dotyee wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z obslug geodezyjnp budowy w tym wytyczeniem i odtworzeniem punktow
wysokasciowych projektowanych odcinkéw dla zamierzeniarzzgbudowa ul. Potokowej w Przeghy'.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot zwanych z wszystkimi
czynnagciami umdaliwiajacymi i mapcymi na celu wytyczenie osi dremav i korpusu waldéw ziemnych
oraz pozostatych robo6t budowlanych i instalacyjngalgzanych z realizacja zadania.

1.3.1. Wytyczenie punktéw wysokéciowych

W zakres rob4t pomiarowych, zyganych z wytyczeniem boisk i punktéw wysékmwych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktow gtéwnych oraz punktow wysé&owych
posrednich,

b) uzupetnienie osi watéw oraz drendéw dodatkowymi pani (wyznaczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktdow w sposob trwaty, ochroneh iprzed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposéb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

1.4. Okre&lenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyky kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostale okidenia podstawowe gs zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagaogoélne” pkt 1.4.

Ogolne wymagania dotycgce robot

Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie”1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania padam SST D-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diggiaokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamobét ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mi& srednie od 0,15 do 0,20 mi dlugébod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw naje stosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m
i diugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isigiej nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm
i dtugasci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatqy.
3. SPRAET

3.1. Ogdélne wymagania dotycxce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.1. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwvych naleéy stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymagane] doktadimd pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
OgobIne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganddnaj pkt 4.
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4.2. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy vara przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-0000QNVymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboadujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawigicego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.
W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawggjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia
i pomiary geodezyjne niezbine do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bwykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lglach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedd te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&bone w dokumentacji projektoweja szgodne
z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #ig sic od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno ldyzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikage =z rénic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przezymmera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku aligiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazuj na pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkppirednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone
w oznaczenia okégjace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk pofozenie tych punktéw. Forma
i wzor tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgonszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostan zniszczone przez Wykonagc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgesé konieczne do dalszego prowadzenia robotp$tam one
odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozogtedee pomiarowe konieczne dla prawidtowej reajizabot
nalezag do obowjzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia pudkt gtéwnych osi trasy i wierzchotkéw (naranikéw) oraz punktéw
wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne pramy by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowszane do punktéw pomocniczych, pabdmych poza
granig robot ziemnych. Maksymalna odlegtopomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezmo
przekracz& 20 m.

Maksymalna odlegké migdzy reperami roboczymi powinna wynd&00 metrow.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robét i zadanych obiektow towarzyseych. Jako repery
robocze mena wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak
takich punktoéw, repery robocze najezatary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatidubw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przezytmera.

Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z taly dokladndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm, stosig niwelacg podwdjry w nawigzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigecaj wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektovg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngtwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentaciji projektowej.

Os$ watéw powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci co 10 m .
Trasa drengy powinna by wyznaczona w oparciu o punkty gitéwne charaktgogste (jak na sytuacii).
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osaz linii drenéw w stosunku do dokumentacji progeke;
nie maze byt wieksze nk 0,5 cm. Rzdne niwelety punktdw osi i kraxslzi watéw naley wyznaczy z doktadnécia
do 0,1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi oraz trasy drendw w terenie halezy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.Usgoie pali
Z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdkddawca robot zagpi je odpowiednimi palami po obu stronach
osi, umieszczonych poza graniobot.
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5.6. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopéw
na powierzchni terenu (oldlenie granicy robot), zgodnie z dokumengagprojektowy oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeniadtrd w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopow nahy stosowdé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Odlegtas¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowado uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dvaj.
Odlegtai¢ ta co najmniej powinna odpowiatdadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uthwia¢ wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagprojektova.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoinie’6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@lowych naley
prowadzé¢ wedlug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie
z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000Mymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. OglIne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A0@nagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km (1 ha) wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi traminktéw wysokéciowych,
— uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochromh przed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
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