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Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ogdlnej sg wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z montazem platformy dla oséb niepetnosprawnych przy
istniejgcych schodach bocznych do Liceum Ogdlnoksztatcgcego w Tarnowie Podgérnym.
Przewiduje sie rowniez remont schodéw wraz z ich dostosowaniem do montazu platformy.

Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu robét zgodnie z ustawg o zamdwieniach publicznych.

Zakres robét objetych ST

Podstawowy zakres robot:

- prace rozbiérkowe - skucie istniejagcych ptytek ceramicznych oraz rozbiérka czesci opaski w
miejscu lokalizacji platformy),

- prace remontowe - wyrdéwnanie nawierzchni schodéw i montaz nowych oktadzin z kamienia
naturalnego jak przy wejsciu gtéwnych do szkoty,

- prace budowlane - wykonanie fundamentu pod platforme oraz chodnika,

- prace montazowe

- roboty wykonczeniowe, w tym demontaz, renowacja i ponowny montaz balustrad

- montaz platformy dla oséb niepetnosprawnych wraz z wszelkimi odbiorami UDT,

- rozbudowa rozdzielnicy T3,

- budowa instalaciji sity,

- budowa instalacji przeciwporazeniowej

Szczegotowy zakres wg dokumentacji projektowej.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspodlne dla robot

objetych szczegotowymi specyfikacjami technicznymi (SST).

Roboty tymczasowe i towarzyszace

a) przygotowanie drogi technologicznej
b) wydzielenie i ogrodzenie terenu

¢) wywdz nadmiaru urobku, gruzu i utylizacja

Okreslenia podstawowe ST

llekro¢ w ST jest mowa o:
1) obiekcie budowlanym — nalezy przez to rozumiec:

a) budynek wraz z instalacjami i urzgdzeniami technicznymi,



MONTAZ ZEWNETRZNEJ PLATFORMY DLA OSOB NIEPELNOSPRAWNYCH PRZY SCHODACH
DO LICEUM OGOLNOKSZTALCACEGO
ID DZIALEK: 302117_2.0016.70/4, 302117_2.0016.70/5

ST - OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

b) budowle stanowigcg catos¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzgdzeniami,
c) obiekt matej architektury;

2) budowli — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub
obiektem matej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci
techniczne, wolno stojgce maszty antenowe, wolno stojgce trwale zwigzane z gruntem
urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne,
zbiorniki, wolno stojagce, instalacje przemystowe lub urzgdzenia techniczne, oczyszczalnie
Sciekéw, sktadowiska odpadéw, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne i
podziemne przejscia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze,
pomniki, a takze czesci budowlane urzadzen technicznych (kottéw, piecow przemystowych i
innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzadzenia, jako odrebne pod wzgledem
technicznym czeéci przedmiotéw sktadajgcych sie na catos¢ uzytkowa.

3) budowie — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu,
a takze odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.

4) robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajgce na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.

5) urzadzeniach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ urzgdzenia techniczne zwigzane z
obiektem budowlanym zapewniajgce mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak przytgcza i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub
gromadzeniu sciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod smietniki.

6) terenie budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktérej prowadzone s3g roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

7) dokumentacji powykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét oraz geodezyjnymi pomiarami
powykonawczymi.

8) terenie zamknietym — nalezy przez to rozumie¢ teren zamkniety, o kibrym mowa w przepisach
prawa geodezyjnego i kartograficznego:

a) obronnosci lub bezpieczenstwa panstwa, bedgcy w dyspozycji jednostek organizacyjnych
podlegtych Ministrowi Obrony Narodowej, Ministrowi Spraw Wewnetrznych i Administracji oraz
Ministrowi Spraw Zagranicznych,

b) bezposredniego wydobywania kopaliny ze ztoza, bedacy w dyspozycji zaktadu gdrniczego.

9) aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumie¢ pozytywng ocene techniczng wyrobu,
stwierdzajgca jego przydatnosé do stosowania w budownictwie.

10) wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepisbw o ocenie
zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w
sposoéb trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako
zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnym potgczeniu stanowigcym integralng catosc
uzytkowa.

11) drodze tymczasowej (montazowej) — nalezy przez to rozumie¢ droge specjalnie
przygotowana, przeznaczong do ruchu pojazdoéw obstugujgcych roboty budowlane na czas ich
wykonywania, przewidziang do usuniecia po ich zakonczeniu.
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12) dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wiasciwy organ
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robdt
budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzgcych w czasie wykonywania robét.

13) kierowniku budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
ponoszgca ustawowg odpowiedzialnos¢ za prowadzong budowe.

14) grupach, klasach, kategoriach robét — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspdlnego
Stownika Zaméwien (Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002 r., z p6zn. zm.).

15) inspektorze — osoba posiadajgca odpowiednie wyksztatcenie techniczne i praktyke
zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykonujgca samodzielne funkcje techniczne w
budownictwie, ktérej inwestor powierza nadzér nad budowg obiektu budowlanego. Reprezentuje
on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrole jakosci i ilosci wykonanych robot,
bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach robét zakrywanych i zanikajgcych, badaniu i odbiorze
instalacji oraz urzgdzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

16) ST = OST = Ogdlna Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
17) SST — Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych
18) PT — Projekt Techniczny

Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, poda
lokalizacje i wspotrzedne punktéw gtdwnych obiektu oraz reperow, przekaze dziennik budowy
oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru kornicowego robét. Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa zawiera opis, cze$¢ graficzng i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na
dokumentacje projektowg: dostarczong przez Zamawiajgcego i sporzgdzong przez Wykonawce.

Zgodnosc¢ robot z dokumentacjg projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru stanowig zatgczniki do umowy, a wymagania wyszczegdlnione w choéby
jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentacji. W
przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,0goélnych warunkach umowy".
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Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich
zmian i poprawek. W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku
wielkosci liczbowe wymiaréw sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane
roboty i dostarczone materialy majg by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg i SST. Wielkosci
okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami,
a zrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranciji. W przypadku,
gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie bedg zgodne z dokumentacjg projektowg lub
SST i majg wplyw na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materialty zostang
zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizaciji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i
bedzie utrzymywaé tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony
robét, wygody spotecznosci i innych. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej
zapfacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene umowna.

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaC w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykonywania roboét
wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

- utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

- podejmowac wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci spotecznej, a wynikajgcych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:

- lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopéw i drog dojazdowych,

- $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwo$cig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi

przepisami na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda skiadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel wykonawcy.

Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzgdzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i
pod jego poziomem, takie jak rurociggi, kable itp. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikdw oraz bedzie z nimi wspétpracowat,
dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu
przez Zamawiajgcego.

Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowacé sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
gruntu, materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia
od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkdéw i w sposob ciggly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne
obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy i wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich rob6t w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.
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1.6.11. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

1.7.

21.

2.2,

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowej, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia
robot np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 Ilutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z dn.
19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401). Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w
petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania
opatentowanych urzgdzen lub metod i w sposéb ciggty bedzie informowacé Inspektora nadzoru o
swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

Kody CPV
KOD GLOWNY:

CPV: 45214200-2 Roboty budowlane w zakresie budynkéw szkolnych
SST 1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE | ROZBIORKOWE

CPV: 45111300-1 Roboty rozbiérkowe

SST 2 MONTAZ PLATFORMY DLA OSOB NIEPELNOSPRAWNYCH
CPV: 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

CPV: 45223500-1 Konstrukcje z betonu zbrojonego

CPV: 45233200-1 Roboty w zakresie roznych nawierzchni

CPV: 45262310-7 Zbrojenie

CPV: 45262311-4 Betonowanie konstrukgiji

CPV: 45313100-5 Instalowanie wind

SST 3 REMONT SCHODOW

CPV: 45431000-7 Okfadziny z ptyt kamiennych schodéw

MATERIALY

Pozyskiwanie materiatéw

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegétowe informacje dotyczace, zamawiania
lub wydobywania materiatéw i odpowiednie aprobaty techniczne

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom jakosciowym.

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy, bgdz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktéorym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczgc sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.
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Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu, gdy bedg one
potrzebne do robdt byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jako$¢ i
wiasciwos¢ do robét i byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ zastosowania réznych rodzajéw
materiatbw do wykonywania poszczegdlnych elementéw robdét Wykonawca powiadomi
Inspektora nadzoru oraz Projektanta o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody
Inspektora nadzoru i Projektanta.

SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci Ilub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa. Sprzet bedgcy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét
ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony
Srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru
kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwosc
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

TRANSPORT

Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatéw.
Liczba s$rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym w umowie.

Wymagania dotyczace przewozu na drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedag spetniaé wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie
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mogg by¢ dopuszczone przez wiasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy. 10

Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z umowg oraz za jakosé
zastosowanych materiatdow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca
ponosi odpowiedzialnos¢ za petng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu wszystkich
elementéw robét okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pismie przez
Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu i wykonywaniu robét zostang, jesli wymagac¢ tego bedzie Inspektor nadzoru,
poprawione przez Wykonawce na wilasny koszt. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace
akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementéw robot bedg oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentac;ji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robét bedg wykonywane przez Wykonawce
nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robét. Skutki
finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét i stosowanych materiatéw.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc w to personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz
rob6ét. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatdw oraz robdt z
czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentac;ji projektowej i SST. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich
czestotliwosci sg okreslone w SST. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor
nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z
umowa. Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych
Wykonawcy w celu ich inspekcji.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robot ponosi
Wykonawca.

Pobieranie prébek

Prébki bedg pobierane losowo, jezeli wystapi podejrzenie wadliwego wykonywania robét. Zaleca
sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane
do badan. Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzg watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
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przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z witasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i
zatwierdzone przez Inspektora nadzoru. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan bedg
odpowiednio opisane i oznakowane w sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celoéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrédta ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu
kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materiatow. Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét
prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami
SST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badah wykaza, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtdérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i rob6t z dokumentacjg projektowg i SST. W takim
przypadku, catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawce.

OBMIAR ROBOT

Dotyczy wynagrodzenia obmiarowego. Przy wynagrodzeniu ryczattowym nie bedzie
dokonywany obmiar robot.

ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbioréw robét

W zalezno$ci od ustalers odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym odbiorom:
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- odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi czesciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z warunkami umowy.

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2000 r. Nr 106 poz. 1126, Nr 109 poz.
1157 i Nr 120 poz. 1268, z 2001 r. Nr 5 poz. 42, Nr 100 p6z. 1085, Nr 110 poz. 1190, Nr 115 poz.
1229, Nr 129 poz. 1439 i Nr 154 poz. 1800 oraz z 2002 r. Nr 74 poz. 676 oraz z 2003 r. Nr 80
poz. 718 wraz z pézniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 p6z. 953).

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401). 13
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CZESC OGOLNA

Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét przygotowawczych i rozbidérkowych zwigzanych z montazem platformy dla oséb
niepetnosprawnych przy istniejgcych schodach bocznych do Liceum Ogdlnoksztatcgcego w
Tarnowie Podgoérnym. Przewiduje sie rowniez remont schodéw wraz z ich dostosowaniem do
montazu platformy.

Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg prac przygotowawczych i rozbiérkowych:
- przygotowania terenu budowy,

- rozebranie istniejgcych warstw posadzkowych i chodnikowych

- wywo6z materiatéw z rozbiorki i ich sktadowanie.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi Normami i Ogdlng
Specyfikacjg Techniczng pkt. 1.5.

Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczgce zasad prowadzenia robot podano w pkt 2 OST.

Niniejsza specyfikacja obejmuje catosé robot przygotowawczych i rozbiérkowych. Wykonawca
jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywania tych robét oraz zgodnos¢ z umowag, projektem
wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami zarzadzajgcego realizacie umowy.
Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji
Zarzadzajgcego Realizacje Umowy (Inspektora).

Roboty towarzyszace i tymczasowe

Zabezpieczenie obiektu na czas prac (przebywanie w poblizu terenu roboét dzieci szkoty
podstawowej).

Wszystkie roboty towarzyszgce i tymczasowe uwzgledni¢é w cenie jednostkowej robdt
podstawowych.
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1.7. Informacje o terenie budowy podano w STO.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow podano w ST pkt. 2.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST pkt. 3.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST pkt. 4.

Transport i skladowanie materiatéw z rozbidrki spetniaé powinien wymogi ustawy o odpadach z
dnia 27.06.1997 r. (z pézniejszymi zmianami).

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w pkt. 5 ST.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Przystgpienie do wykonywania robét jest mozliwe wytgcznie za zgodg Inspektora, w korzystnych
warunkach pogodowych oraz po stwierdzeniu, ze inne warunki i etap robét budowlanych
spetniajg wymaog witasciwego prowadzenia prac zasadniczych.

5.3. Wykonywanie robét

5.3.1. Przygotowanie terenu budowy

Przed przystgpieniem do wykonania robét budowlanych Wykonawca na wiasny koszt powinien
odpowiednio przygotowac teren, na ktérym te roboty majg by¢ wykonane, a w szczegolnosci:

- wydzieli¢ ogrodzeniem teren budowy,
- zapewni¢ odpowiednie warunki socjalne i BHP dla pracownikéw zatrudnionych na budowie,
- usuwac z placu budowy gruz, zbedne materiaty, urzgdzenia i przedmioty mogagce stwarzac

- przeszkody lub utrudniaé wykonywanie robot.

5.3.2. Roboty rozbidrkowe

- obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw ujetych w dokumentaciji
projektowej, ST lub wskazaniu przez Inspektora,

- roboty rozbiérkowe mozna wykonywac recznie lub mechanicznie w sposéb uzgodniony z
Inspektorem,
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- wszystkie elementy przewidziane do rozbidrki wykonane z elementdw mozliwych do
ponownego wykorzystania powinny by¢é usuwane bez prowadzenia zbednych uszkodzen.

O ile uzyskane elementy nie stajg sie wtasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na
miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora.

Warunki szczegélne.

W trakcie remontowych nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na kolejnos¢ i sposéb prowadzenia
prac w zwigzku z pracami w budynku oswiatowym.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w OST pkt. 6

Sprawdzenie jakosci robét

Sprawdzenie jakosci robo6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci przygotowania terenu
budowy i rozbidrki oraz sprawdzeniu uszkodzen elementéw przewidzianych do powtdrnego
wykorzystania.

Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w
instrukcjach i wytycznych.

OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady prowadzenia roboét

Ogodlne zasady dokonywania obmiaréw robét podano w ST pkt. 7.

Jednostki obmiarowe

Wg przedmiaru robot.

ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNOSCI

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa oraz ST.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa oraz ST.

PRZEPISY | NORMY DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

- Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. U. 1994 nr 89 poz. 414) z pdzniejszymi
zZmianami
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- Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy
montazu i rozbiérki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. nr 108, poz. 953)

- Ustawa o dostepie do informacji o srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziatywania na
Srodowisko z dnia 9.11.2000 r. (Dz. U. nr 109/2000, poz. 1157

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r. w sprawie warunkéw
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. nr 47, poz.
401)

- Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych
- Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, Warszawa 1979 r.

- Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, Warszawa 1979r.
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CZESC OGOLNA

Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
zwigzanych z montazem platformy dla oséb niepetnosprawnych przy istniejgcych schodach
bocznych do Liceum Ogodlnoksztatcgcego w Tarnowie Podgornym.

Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

Zakres robét objetych SST

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna dotyczy nastepujgcych robét:
- dostawa i montaz platformy dla oséb niepetnosprawnych,
- wykonanie fundamentu pod platforme,

- wykonanie chodnika do platformy.

Kategorie robot.
CPV 45111000-8 - Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

CPV 45223500-1 - Konstrukcje z betonu zbrojonego

CPV 45233200-1 - Roboty w zakresie réznych nawierzchni
CPV 45262310-7 - Zbrojenie

CPV 45262311-4 - Betonowanie konstrukcji

CPV 45313100-5 - Instalowanie wind

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi Normami i Ogdlng
Specyfikacjg Techniczng pkt. 1.5.

Ogélne wymagania dotyczace roboét
Ogolne wymagania dotyczgce zasad prowadzenia robét podano w pkt 2 OST.
Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jakosé ich wykonania oraz za ich zgodnosé z

Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjg Techniczna i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Roboty towarzyszace i tymczasowe

Zabezpieczenie obiektu na czas prac (przebywanie w poblizu terenu robot dzieci szkoty).

Wszystkie roboty towarzyszace i tymczasowe uwzglednic w cenie jednostkowej robot
podstawowych.
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Informacje o terenie budowy podano w STO.

MATERIALY

Dostawa i montaz platformy dzwigowej dla oséb niepetnosprawnych wraz z odbiorem przez
Urzad Dozoru Technicznego, musi spetniaé postanowienia i dyrektywy Parlamentu i Rady
Europejskie;j.

Parametry techniczne platformy dzwigowej:

WYSOKOSC PODNOSZENIA: 1830 mm

WYKONANIE: Zewnetrzne

WERSJA: Przelotowa pod kgtem 180°

WYMIAR PLATFORMY (PODLOGI): 900 mm x 1400 mm

WYMIAR OBRYSU PODNOSNIKA: 1310 mm x 1520 mm

WYMIAR PODSZYBIA: Nie wystepuje (w dostawie rampa najazdowa o wysokosci 6 cm)
NAPED: Srubowy

LICZBA PRZYSTANKOW / DRZWI: 2/2

UDZWIG: 385 kg

PREDKOSC EKSPLOATACYJNA: 0,06 m/s

DRZWI PRZYSTANKOWE: Wychylne jednoskrzydtowe

WYPOSAZENIE DRZWI: Otwieranie reczne, samozamykacz

ZASILANIE | MOC SILNIKA: 400 V; 1,5 kW

SPOSOB STEROWANIA: Zasada statego nacisku na przycisk, kontrola dostepu po przez pilot
KOLOR: RAL 9006

Wszystkie stosowane materialy muszg posiada¢ odpowiednie certyfikaty bezpieczenstwa,
certyfikaty zgodnosci lub deklaracje zgodnosci. Wyroby indywidualnego stosowania muszg by¢
opatrzone oswiadczeniem producenta — dostawcy. Wszystkie materialy stosowane do
wykonania robot muszg by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej ST i Dokumentacji Projektowe;j.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot bedgcych przedmiotem niniejszej specyfikaciji
sq:
— grunt wydobyty z wykopu i skiadowany na odktadzie na obsypanie fundamentéw i

uksztattowanie terenu,

— woda wg PN-EN 1008:2004, stosowa¢ mozna kazdg wode zdatng do picia, oraz wode z rzeki
lub jeziora; niedozwolone jest uzycie wod Sciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wod
zawierajgcych ttuszcze organiczne oleje i mut,

— piasek wg PN-EN 13139:2013-08, piasek winien spetnia¢ wymagania obowigzujgcej normy
przedmiotowej a w szczegolnosci:
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a) nie zawiera¢ domieszek organicznych

b) mie¢ frakcje roznych wymiardw:

* piasek drobnoziarnisty 0,25-05mm,

* piasek srednioziarnisty 0,5-1,0mm,

* piasek gruboziarnisty 1,0-2,0mm.

— cement,

— beton zwykly z kruszywa naturalnego wg PN-EN 206-1,

— stal zbrojeniowa — wg PN-EN 10080:2007,

— kostka betonowa gr. 6cm

Kruszywo winno spetnia¢ wszystkie wymagania PN-EN 13139:2013-08.
Woda zarobowa do betonu powinna spetnia¢ wymagania PN-EN 1008:2004.
Stal zbrojeniowa dostarczana na budowe powinna posiada¢ atest hutniczy.

Wszystkie stosowane materialy muszg posiada¢ odpowiednie certyfikaty bezpieczenstwa,
certyfikaty zgodnosci lub deklaracje zgodnosci.

Wyroby indywidualnego stosowania muszg by¢ opatrzone o$wiadczeniem producenta —
dostawcy.

Sposéb postepowania z materiatami z rozbiérek powinien byé uzgodniony z Inwestorem, ktory
jest wtadcicielem rozbieranych materiatéw. Jesli nie wystgpig inne ustalenia Wykonawca
zobowigzany jest do wywiezienia materiatéw z rozbiérki na odpowiednie Sktadowisko Odpaddw.

SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST pkt. 3.

Do zamontowania platformy dzwigowej proponuje sie uzy¢ nastepujgcego sprzetu:
- zestaw do montazu dzwigu bez rusztowan ( dostarczany przez producenta dzwigu);
- pomosty montazowe;

- deski;

- wsporniki stalowe;

- wiertarki;

- wkretarki;

- pion;

- poziomice;

- klucze;

- miotki.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot betonowych i zelbetowych powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

— wibratory pograzane,

— zacieraczka do betonu,
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— agregat strumieniowo-pompowy do odpowietrzania i odprowadzania nhadmiaru wody ze $wiezo
utozonej mieszanki betonowej,

— deskowania inwentaryzowane z drewna lub deskowania z czesciowym uzyciem materiatéw
drewnopochodnych takich jak ptyty twarde, stemple, taczniki stalowe itp.

— deskowania z tarcz sredniowymiarowych dostosowanych do przestawiania recznego, z
ramami

drewnianymi z krawedziakéw,
— ciesielnia polowa do przygotowania i uzupetniania deskowan,

— maszyny do obrdébki stali zbrojeniowej: prosciarka, nozyce mechaniczne, gietarka
mechaniczna.

TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST pkt. 4.

Transport i skladowanie materiatéw z rozbidrki spetniaé powinien wymogi ustawy o odpadach z
dnia 27.06.1997 r. (z pézniejszymi zmianami).

WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robo6t

Ogodlne zasady wykonania robét podano w pkt. 5 ST.

Warunki przystapienia do robét

Przystgpienie do wykonywania robét jest mozliwe wytgcznie za zgodg Inspektora, w korzystnych
warunkach pogodowych oraz po stwierdzeniu, ze inne warunki i etap robét budowlanych
spetniajg wymaog witasciwego prowadzenia prac zasadniczych.

Wykonywanie roboét

Zakres robot:

- Montaz dzwigu nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowq i instrukcjg producenta.
- Roztadowa¢ dostawe i transport w miejsce ustalone, zinwentaryzowaé kompletnos$¢.

- Wykonac¢ odbiér pod wzg. BHP pomostow montazowych i balustrad drzwiowych ( z udziatem
Inspektora Nadzoru).

- Wyznaczy¢ osie prowadnic, drzwi i kabin poprzez pionowanie szybéw dzwigowych.
- Zamontowacé kotwy i prowadnice.
- Zamontowac konstrukcje wsporcze i napedy.

- Zamontowac rame przeciwwagi i platforme kabinowa.
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- Zamontowacé drzwi przystankowe.

- Zamontowac instalacje elektryczng w szybie zwigzang z dzwigiem.

- Zatozy¢ kabine i jej okablowanie.

- Zamontowac elementy zewnetrzne dZzwigu (sygnalizacja wezwania) na wykohczong $ciane.
- Wykonac rozruch dzwigu.

- Wykonac préby ruchowe, odbior KJ, odbior UDT.

- Wykonac proby z udziatem Inwestora, przekazanie dzwigu do ruchu.

Wymagania szczegotowe.
ROBOTY ZIEMNE

Wykopy nalezy wykonaé jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania wykopu (recznie
lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gtebokosci wykopu, danych geotechnicznych,
ustalen instytucji uzgadniajgcych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego. W rejonie
istniejacego uzbrojenia podziemnego roboty ziemne nalezy wykona¢ sposobem recznym.
Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed
rozpoczeciem wykonywania fundamentu.

Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie. Ziemie z wykopdw w ilosci przewidzianej do
ponownego wykorzystania (zasyp wykopow) nalezy sktadowa¢ wzdtuz wykopu Ilub na
sktadowiskach zaleznie od zainwestowania terenu. Nadmiar wydobytego gruntu z wykopu, ktéry
nie bedzie uzyty do zasypania, powinien by¢ wywieziony przez Wykonawce. Wykop nalezy
zasypac po wykonaniu fundamentu, rozpoczynajgc od rownomiernego obsypywania elementéw
z bokdéw, z doktadnym ubiciem ziemi warstwami grubosci 0,12+0,20m, dokfadnie ubijaé ziemie
drewnianymi ubijakami.

Pozostaly wykop do poziomu terenu nalezy zasypa¢ warstwami o gruboéci 0,20+0,30 m
sposobem recznym lub mechanicznym. Zaleca sie wykonywanie robot przy sprzyjajgcych
warunkach pogodowych.

Kazda warstwa gruntu w zasypywanych wykopach powinna by¢ zageszczona recznie lub przy
uzyciu sprzetu mechanicznego (watowanie , ubijanie lub wibrowanie). Grubos¢ warstwy
zageszczanego gruntu powinna by¢ okre$lona doswiadczalnie i dostosowana do sprzetu
uzytego do zageszczenia. Prébne zageszczanie powinno by¢ wykonywane zgodnie z
wytycznymi opracowanymi dla danego rodzaju robét ziemnych, akceptowanymi przez nadzoér
techniczny inwestora. Przy dokonywaniu prébnego zageszczenia danego rodzaju gruntu
powinna by¢ okreslana :

— wilgotnos¢ optymalna gruntu w odniesieniu do sprzetu przewidzianego do zageszczenia,
— najwieksza dopuszczalna grubos¢ zageszczonej warstwy gruntu,

— najmniejsza liczba przej$¢ danym rodzajem sprzetu dla uzyskania wymaganego wskaznika
zageszczenia gruntu.

Grubos$c¢ warstwy zageszczanego gruntu nie powinna by¢ wieksza niz :

— 15 cm - przy zageszczaniu recznym,
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— 20 cm - przy zageszczaniu walcami,

— 40 cm - przy zageszczaniu walcami okotowanymi wibracyjnymi, wibratorami lub ubijakami
mechanicznymi.

Wilgotnos¢ gruntu w czasie jego zageszczania powinna by¢ zblizona do wilgotnosci optymalne;j.
W przypadku gdy wilgotno$¢ gruntu przeznaczonego do zageszczania wynosi mniej niz 80%
wilgotnosci optymalnej, zageszczang warstwe gruntu nalezy zwilzyé woda ; w przypadku gdy
wilgotno$¢ gruntu jest wieksza niz 1,25 wilgotnosci optymalnej, grunt przed przystgpienie do
zageszczania powinien byé przesuszony w sposob naturalny, a w przypadkach technicznie
uzasadnionych — w spos6b sztuczny przez dodanie mielonego wapna palonego oraz wapna
hydratyzowanego lub popiotéw lotnych.

Wilgotnos¢ optymalna gruntu oraz jego masa powinny byé wyznaczane laboratoryjnie. Jezeli nie
ma mozliwosci dokonania oznaczen laboratoryjnych, to wilgotnos¢ optymalng gruntu na
potrzeby ich zageszczania mozna przyjmowac:

—10% - dla piaskow

—12% - dla piaskéw gliniastych i glin piaszczystych,
—13% - dla glin,

—19% - dla itdw, glin ciezkich, pytéw i lesséw.

Wskaznik zageszczenia gruntu powinien byé ustalony w laboratorium polowym w zaleznosci od
poziomu zalegania warstwy gruntu w nasypie lub wykopie oraz mozliwos¢ stosowania statej
kontroli zageszczania gruntu. W przypadku zageszczenia gruntu i jednoczesnej kontroli,
wskaznik zageszczenia gruntu nie powinien by¢é mniejszy niz 0,95 -dla gérnych warstw nasypu
zalegajgcych na gtebokosci do 1,20m.

Przy zageszczaniu gruntdw nasypanych powinna byC¢ przestrzegana réwnomiernosé
zageszczania kazdej warstwy gruntu, przy jednoczesnym zachowaniu nastepujgcych wymagan:

— grunt powinien by¢ uktadany warstwami poziomymi o rownej grubosci na catej szerokosci
nasypu,

— warstwa nasypanego gruntu powinna by¢ zageszczona na catej szerokosci nasypu przy
jednakowej liczbie przej$¢ sprzetu zageszczajgcego w taki sposob, aby Slady przejs¢ sprzetu
pokrywaty slad poprzedni na szerokosci 5 — 20cm.

Wykonywanie zageszczenia warstw gruntéw spoistych w czasie opadéw atmosferycznych
powinno by¢ przerwane, po uprzednim (jesli jest to mozliwe) wyréwnaniu powierzchni warstwy
walcem gtadkim dla umozliwienia sptywu wody. Przed uktadaniem nastepnej warstwy gruntu
powierzchnie gtadkg nalezy zruszy¢. Zageszczenie warstwy gruntu powinno by¢ dokonywane
mozliwie szybko, tak aby nie nastgpito nadmierne przesuszenie lub nawilgocenie gruntu. Przy
zageszczaniu gruntow sprzetem mechanicznym nalezy przestrzegac nastepujacych wymagan:

a) przy zageszczaniu zageszczarkami jest zabronione:
— przebywanie oséb postronnych w odlegto$ci mniejszej niz 5m od zageszczarki,
— pracownik obstugujgcy zageszczarke powinien by¢ przeszkolony,

— W czasie pracy zageszczarkg otwory wylotowe powietrza nie powinny byé skierowane na
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obstugujgcego zageszczarke,

c) w przypadku wykonywania robot zageszczarkami elektrycznymi nalezy sprawdzic:
— sprawnosc¢ dziatania zageszczarki oraz prawidtowos¢ jej uziemienia,

— przewdd doprowadzajacy prad nie powinien by¢ naciggniety lub zatamany.
ROBOTY ZELBETOWE

Przed rozpoczeciem robdét betonowych Inspektor Nadzoru winien dokonaé oceny: wykonania
wykopu: wymiar, poziomy, rzedne z projektowanym wyznaczeniem podtoza oraz odeskowanie
fundamentéw.

Materiaty stosowane na deskowania nie mogg deformowac sie pod wptywem warunkéw
atmosferycznych, ani na skutek zetkniecia sie z masg betonowa. Elementy ulegajgce zakryciu
mozna deskowac przy uzyciu tarcicy. Deskowania z tarcicy nalezy wykonaé¢ z desek drzew
iglastych klasy nie nizszej niz C18. Deski grubosci nie mniejszej niz 18mm i szerokosci nie
wiekszej niz 18cm, powinny by¢ jednostronne strugane i przygotowane do zestawienia na pioro i
wpust. W przypadku stosowania desek bez wpustu i piéra nalezy szczeliny miedzy deskami
uszczelni¢ tasmami z blachy metalowej lub z tworzyw sztucznych albo masami uszczelniajgcymi
z tworzyw sztucznych. Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na uszczelnienie stykdéw $cian z dnem
deskowania. Przed przystgpieniem do betonowania nalezy usung¢ z powierzchni deskowania
wszelkie zanieczyszczenia (wiory, wode, 16d , liscie, elektrody, gwozdzie, drut wigzatkowy itp.).
Dopuszczalne odchylenia od wymiardw nominalnych przewidzianych projektem nalezy
przyjmowac zgodnie z odpowiednimi normami.

Prety i walcowki przed ich uzyciem do zbrojenia konstrukcji nalezy oczysci¢ z luznych pfatkéw
rdzy, kurzu i btota. Prety zbrojenia zanieczyszczone tluszczem (smary, oliwa) lub farbg olejng
nalezy opala¢ np. lampami lutowniczymi, az do catkowitego usuniecia zanieczyszczen.
Czyszczenie pretow powinno by¢é dokonywane metodami nie powodujgcymi zmian we
wilasciwosciach technicznych stali ani pozniejszej ich korozji. Stal pokrytg rdzg oczyszcza sie
szczotkami recznie lub mechanicznie. Po oczyszczeniu nalezy sprawdzi¢ wymiary przekroju
poprzecznego pretow. Stal tylko zabtocong mozna zmywacé strumieniem wody. Prety oblodzone
odmraza sie strumieniem cieplej wody. Stal narazong na choéby chwilowe dziatanie stonej wody
nalezy zmy¢ wodg stodkg. Dopuszczalna wielko$¢ miejscowego wykrzywienia pretow nie
powinna przekracza¢é 4 mm, w przypadku wiekszych odchytek stal zbrojeniowg nalezy
prostowac. Prety ucina sie z doktadnoscia do 1m. Ciecie przeprowadza sie przy pomocy
mechanicznych nozy. Dopuszcza sie réwniez ciecie palnikiem acetylenowym. Haki, odgiecia i
rozmieszczenie zbrojenia nalezy wykonywa¢ wg dokumentacji projektowej z réwnoczesnym
zachowaniem postanowieh normy PN-B-03264:2002. Giecie pretéw nalezy wykona¢ zgodnie z
dokumentacjg projektowg i normg PN-B-03264:2002. Nalezy zwrdci¢ uwage przy odbiorze
hakoéw i odgie¢ na ich zewnetrzng strone. Niedopuszczalne sg tam pekniecia powstate podczas
wyginania.

Zbrojenie nalezy ukfada¢ po sprawdzeniu i odbiorze deskowan. Nie nalezy podwieszac i
mocowaé¢ do zbrojenia deskowan, pomostéw transportowych, urzgadzeh wytwérczych i
montazowych. Montaz zbrojenia z pojedynczych pretéw powinien by¢é dokonywany
bezposrednio w deskowaniu. Montaz zbrojenia bezposrednio w deskowaniu zaleca sie
wykonywa¢é przed ustawieniem szalowania bocznego.
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Montaz zbrojenia fundamentéw wykonaé na podbetonie. Dla zachowania wtasciwej otuliny
nalezy uktadane w deskowaniu zbrojenie podpiera¢ podktadkami betonowymi lub z tworzyw
sztucznych o grubosci réwnej grubosci otulenia. Stosowanie innych sposobdw zapewnienia
otuliny, a szczegdlnie podkfadek z pretéw stalowych jest niedopuszczalne. Na wysokosci $cian
licowych wykonuje sie konieczne otulenie za pomocg podkiadek plastykowych pierscieniowych.
Nalezy ustali¢ odpowiedni rodzaj wkiadek dystansowych, a rodzaj podktadek dystansowych
podlega akceptacji przez Inspektora Nadzoru. Szkielety zbrojenia powinny by¢, o ile to mozliwe,
prefabrykowane na zewnatrz. W szkieletach tych wezty na przecieciach pretéw powinny byc¢
potgczone przez spawanie, zgrzewanie lub wigzanie na podwojny krzyz wyzarzonym drutem
wigzatkowym:

— przy srednicy pretéw do 12 mm o $rednicy nie mniejszej niz 1,0 mm,
— przy srednicy pretéw powyzej 12 mm o srednicy nie mniejszej niz 1,5 mm.

Uktad zbrojenia konstrukcji musi umozliwi¢ jego doktadne otoczenie przez jednorodny beton. Po
utozeniu zbrojenia w deskowaniu, rozmieszczenie pretdw wzgledem siebie i wzgledem
deskowania nie moze ulec zmianie. Rozstaw zbrojenia, $rednice i otuliny powinny by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowg i normg PN-B-03264:2002. Ukfadanie zbrojenia bezposrednio na
deskowaniu i podnoszenie na odpowiednig wysokos¢ w trakcie betonowania jest nie
dopuszczalne.

taczenie pretdw nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-03264:2002. Do zgrzewania i spawania
pretdw moga by¢ dopuszczeni tylko spawacze majacy odpowiednie uprawnienia. Skrzyzowania
pretéw nalezy wigza¢ miekkim drutem lub spawaé w ilosci min. 30% skrzyzowan. Minimalna
odlegtos¢ od krzywizny preta do miejsca gdzie mozna na nim potozy¢ spoine wynosi 10d.

Przed przystgpieniem do uktadania betonu nalezy sprawdzi¢: potozenie zbrojenia, zgodnos¢
rzednych z projektem, czysto$¢ deskowania oraz obecnos¢ wkiadek dystansowych
zapewniajgcych wymagang wielkos¢ otuliny. Przed przystgpieniem do betonowania powinna byé
formalnie stwierdzona prawidtowos$¢ wykonania wszystkich robot poprzedzajgcych betonowanie,
a w szczegolnosci:

— wykonanie deskowania, usztywnien, pomostow itp.,

— wykonanie zbrojenia,

— przygotowanie powierzchni betonu poprzednio utozonego w miejscu przerwy roboczej,

— wykonanie wszystkich robot zanikajgcych, np. warstw izolacyjnych, szczelin dylatacyjnych,

— prawidtowos$¢é rozmieszczenia i niezawodno$¢ zamocowania elementdéw kotwigcych zbrojenie,
— gotowos¢ sprzetu i urzgdzen do betonowania.

Deskowanie i zbrojenie powinno by¢ bezposrednio, przed betonowaniem oczyszczone ze
Smieci, brudu, ptatkdéw rdzy. Powierzchnie okfadzin z betonu przylegajgce do betonu powinny
by¢ zwilzone wodg bezposrednio przed betonowaniem. Powierzchnie deskowania
powtarzalnego z drewna, stali lub innych materiatdw powinny by¢ powleczone srodkiem
uniemozliwiajgcym przywarcie betonu do deskowania.

Jezeli w warunkach uzasadnionych technicznie stosuje sie deskowanie drewniane jednorazowe,
nalezy je zmoczy¢ wodg. Powierzchnie uprzednio utozonego betonu konstrukcji monolitycznych
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powinny by¢ przed zabetonowaniem oczyszczone z brudu i szkliwa cementowego. Woda
pozostata w zagtebieniach betonu powinna by¢ usunieta.

Wysoko$§¢ swobodnego zrzucania mieszanki betonowej o konsystencji wilgotnej i
gestoplastycznej nie powinna przekracza¢ 3m. W przypadku ukfadania mieszanki betonowej z
wiekszych wysokosci nalezy stosowac¢ rynny, fury teleskopowe, rury elastyczne (rekawy) itp.
Przy konieczno$ci zastosowania urzgdzen pochytych nalezy ich wyloty zaopatrzy¢ w urzgdzenia
(klapy ruchome) pozwalajgce na pionowe opadanie mieszanki betonowej nad miejscem jej
utozenia bez rozwarstwienia. Przy uktadaniu mieszanki betonowej z wysoko$ci wigkszej niz 10m
nalezy stosowaé odcinkowe przewody gietkie zaopatrzone w posrednie i korncowe urzgdzenie do
redukcji predkosci spadajgcej mieszanki. Uktadanie mieszanki betonowej powinno by¢
wykonywane przy zachowaniu nastepujgcych warunkéw ogdélinych:

— w czasie betonowania nalezy stale obserwowa¢ zachowanie sie deskowan i rusztowan, czy
nie nastepuje utrata prawidtowosci ksztattu konstrukcji,

— szybkosc¢ i wysoko$¢ wypetnienia deskowania mieszankg betonowg powinny by¢ okreslone
wytrzymatoscig i sztywnoscig deskowania przyjmujacego parcie swiezo utozonej mieszanki,

— w okresie upalnej, stonecznej pogody utozona mieszanka powinna by¢ niezwtocznie
zabezpieczona przed nadmierng utratg wody,

— w czasie deszczu ukfadana i utozona mieszanka betonowa powinna by¢ niezwtocznie
chroniona przed wodg opadowg; w przypadku gdy na swiezo utozong mieszanke betonowg
spadta nadmierna ilos¢ wody powodujgca zmiane konsystencji mieszanki, nalezy jg usungc,

— w miegjscach, w ktorych skomplikowany ksztatt deskowania formy lub gesto utozone zbrojenie
utrudnia mechaniczne zageszczanie mieszanki, nalezy dodatkowo stosowal zageszczanie
reczne za pomocg sztychowania.

Przebieg uktadania mieszanki betonowej w deskowaniu powinien by¢ rejestrowany w dzienniku
robot, w ktérym powinny byé podane:

— data rozpoczecia i zakonczenia betonowania catosci i wazniejszych fragmentow lub czeéci
budowli,

— wytrzymatosé betonu na Sciskanie, robocze receptury mieszanek betonowych, konsystencja
mieszanki betonowe;j,

— daty, sposob, miejsce i liczba pobranych prébek kontrolnych betonu oraz ich oznakowanie, a
nastepnie wyniki i terminy badan,

— temperatura zewnetrzna powietrza i inne dane dotyczace warunkéw atmosferycznych.

Mieszanka betonowa powinna by¢ zageszczana za pomocg urzadzehh mechanicznych.
Mieszanka betonowa w czasie zageszczania nie powinna ulegaé rozsegregowaniu, a ilosé
powietrza w mieszance betonowej po zageszczeniu nie powinna byé wieksza od dopuszczalne;j.
Reczne zageszczanie moze by¢ stosowane tylko do mieszanek betonowych o konsystencji
cieklej i pétciektej lub gdy zbrojenie jest zbyt gesto rozstawione i nie pozwala na uzycie
wibratorow pograzalnych. Przy stosowaniu wibratoréw pogrgzalnych odlegtos¢ sasiednich
zagtebien wibratora nie powinna by¢ wieksza niz 1,5-krotny skuteczny promien dziatania
wibratora. Grubo$¢ warstwy zageszczanej mieszanki betonowej nie
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powinna by¢ wieksza od 1,25 dtugosci butawy wibratora ( roboczej jego czesci ). Wibrator w
czasie pracy powinien by¢ zagtebiony na 5 — 10 cm w dolng warstwe poprzednio utozonej
mieszanki. Przy stosowaniu wibratorow powierzchniowych ptaszczyzny ich dziatania na
kolejnych stanowiskach powinny zachodzi¢ na siebie na odlegtosé¢ 10 — 20cm. Grubosé
zageszczonej warstwy mieszanki betonowej nie powinna przekracza¢é w konstrukcjach
zbrojonych pojedynczo 20cm, a w konstrukcjach zbrojonych podwdjnie — 12cm. Czas
wibrowania na jednym stanowisku dla wibratoréw pograzalnych, predkosé posuwu wibratorow
powierzchniowych, jak i skuteczny promieh dziatania obydwu typow wibratoréw powinny by¢
ustalone doswiadczalnie dla kazdego rodzaju mieszanki betonowej. Zakres i sposob stosowania
wibratorow powinny by¢ ustalone doswiadczalnie w zaleznosci od przekroju konstrukcji, mocy
wibratorow, odlegtosci ich ustawienia, charakterystyki mieszanki betonowej itp.

Opieranie wibratorow wszelkich typéw o prety zbrojeniowe jest niedopuszczalne. Wibratory
powinny by¢ dobierane do konstrukcji i rodzaju deskowan, przy czym

a) wibratory wgtebne nalezy stosowa¢ do mieszanki betonowej o konsystencji plastycznej i
gestoplastycznej; wibratory wgtebne o duzej mocy (powyzej 1,47 kW) nalezy stosowac¢ do
konstrukcji betonowych i konstrukcji zelbetowych o niewielkim procencie zbrojenia i o
najmniejszym wymiarze w jednym kierunku 0,8 m ; wibratory wgtebne matej mocy (ponizej 1,47
kW) nalezy stosowaé do konstrukcji betonowych oraz zelbetowych o normalnym zbrojeniu i o
wymiarach 0,2 — 0,8 m,

b) wibratory powierzchniowe nalezy stosowaé do konstrukcji betonowych lub Zzelbetowych o
najmniejszym wymiarze w jednym kierunku 0,8 m i o rzadko rozstawionym zbrojeniu oraz do
wibrowania podtozy, stropow, piyt itp. ; ptaszczyzny dziatania wibratoréw powierzchniowych na
sgsiednich stanowiskach powinny zachodzi¢ na siebie na odlegtos¢ okoto 20 cm ; grubosé
warstwy betonu zageszczonego wibratorami powierzchniowymi nie powinna by¢ wieksza niz :

— 25 cm w konstrukcjach zbrojonych pojedynczo,
— 12 cm w konstrukcjach zbrojonych podwdjnie,

c) wibratory pretowe nalezy stosowac¢ do konstrukcji zelbetowych o bardzo gestym zbrojeniu, nie
pozwalajgcym na uzycie wibratoréw wgtebnych.

Wznowienie betonowania po przerwie, w czasie ktérej mieszanka betonowa zwigzata na tyle, ze
nie ulega uplastycznieniu pod wptywem dziatania wibratora, jest mozliwe dopiero po osiggnieciu
przez beton wytrzymatosci co najmniej 2MPa i odpowiednim przygotowaniu powierzchni
stwardniatego betonu.

Zageszczanie mieszanki betonowej przez odwadnianie urzadzeniami prézniowymi powinno by¢
prowadzone wg instrukcji dostosowanych do rodzaju urzgdzenia i konstrukcji, ze zwréceniem
szczegolnej uwagi na zapewnienie :

— dostatecznej sztywnosci ptyt deskowania umozliwiajgcych odcigganie nadmiaru wody z
mieszanki betonowe;j,

— tatwosci montazu i rozbiodrki deskowania,

— duzej szczelnosci komor podcisnieniowych przylegajgcych do ptyt deskowania odciggajgcych

wode,
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— tatwosci oczyszczania tkanin filtracyjnych oraz komor podcisnieniowych,

— mozliwosci niwelowania odchytek wymiarowych wynikajgcych z niedoktadno$ci potozenia
elementow i montazu zbrojenia.

Reczne zageszczanie mieszanki betonowej nalezy wykonywac za pomocg sztychowania kazdej
utozonej warstwy pretami stalowymi w taki sposéb, aby konce pretéw wchodzity na gtebokos¢
5+10cm w warstwe poprzednio utozong, oraz jednoczesnego lekkiego opukiwania deskowania
miotkiem drewnianym.

Przerwy w betonowaniu nalezy sytuowaé w miejscach uprzednio przewidzianych w
dokumentacji projektowej lub w dokumentacji technologicznej uzgodnionej z Projektantem.
Uksztattowanie powierzchni betonu w przerwie roboczej powinno by¢ uzgodnione z
Projektantem, a w prostszych przypadkach mozna sie kierowa¢ zasadg, ze powinna ona by¢
prostopadta w kierunku naprezeh gtéwnych. Powierzchnia betonu w miejscu przerwania
betonowania powinna by¢ starannie przygotowania do potgczenia betonu stwardniatego ze
Swiezym przez :

— usuniecie z powierzchni betonu stwardniatego, luznych okruchéw betonu oraz warstwy
pozostatego szkliwa cementowego,

— obfite zwilzenie wodg i narzucenie kilkumilimetrowej warstwy zaprawy cementowej o stosunku
zblizonym do zaprawy w betonie wykonywanym albo tez narzucenie cienkiej warstwy zaczynu
cementowego.

Powyzsze zabiegi nalezy wykona¢ bezposrednio przed rozpoczeciem betonowania.

W przypadku przerwy w uktadaniu betonu zageszczonego przez wibrowanie wznowienie
betonowania nie powinno sie odbywaé pdzniej niz w ciggu 3 godzin lub po catkowitym
stwardnieniu betonu. Jezeli temperatura powietrza jest wyzsza niz 20°C to czas trwania przerwy
nie powinien przekracza¢ 2 godzin.

Po wznowieniu betonowania nalezy unika¢ dotykania wibratorem deskowania, zbrojenia i
poprzednio utozonego betonu.

Betonowanie nalezy wykonywac wytacznie w temperaturach nie nizszych niz +5°C, zachowujgc
warunki umozliwiajgce uzyskanie przez beton wytrzymatosci co najmniej 15MPa przed
pierwszym zamarznieciem. W wyjatkowych przypadkach dopuszcza sie betonowanie w
temperaturze do 5°C, jednak wymaga to zgody Inspektora Nadzoru, potwierdzonej wpisem do
Dziennika Budowy.

Jednoczesnie nalezy zapewni¢ mieszanke betonowg o temperaturze +20°C, w chwili uktadania i
zabezpieczenie uformowanego elementu przed utratg ciepta w czasie co najmniej 7 dni lub
uzyskania przez beton wytrzymatosci co najmniej 15MPa.

Przed przystgpieniem do betonowania nalezy przygotowa¢ sposob postepowania na wypadek
wystgpienia ulewnego deszczu. Konieczne jest przygotowanie odpowiedniej ilosci oston
wodoszczelnych dla zabezpieczenia odkrytych powierzchni Swiezego betonu.

Przy niskich temperaturach otoczenia utozony beton powinien by¢é chroniony przed
zamarznieciem przez okres pozwalajgcy na uzyskanie wytrzymatos$ci co najmniej 15MPa.
Uzyskanie wytrzymatosci
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15MPa powinno by¢ zbadane na probkach przechowywanych w takich samych warunkach jak
zabetonowana konstrukcja.

Przy przewidywaniu spadku temperatury ponizej 0°C w okresie twardnienia betonu nalezy
wczesniej podjgé dziatania organizacyjne pozwalajgce na odpowiednie ostonigcie i podgrzanie
zabetonowanej konstrukciji.

W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami i drganiami.

Rozformowanie konstrukcji moze nastgpi¢é po osiggnieciu przez beton wytrzymatosci
rozformowania dla konstrukcji monolitycznych (zgodnie z normg PN-63/B-06251) Iub
wytrzymatosci manipulacyjnej dla prefabrykatéw. Warunki dojrzewania swiezo utozonego betonu
i jego pielegnacja w poczgtkowym okresie twardnienia powinny:

— zapewni¢ utrzymanie okreslonych warunkéw cieplno — wilgotnosciowych niezbednych do
przewidywanego tempa wzrostu wytrzymatosci betonu,

— uniemozliwia¢ powstawanie rys skurczowych w betonie,

— chroni¢ twardniejgcy beton przed uderzeniami, wstrzgsami i innymi wptywami pogarszajgcymi
jego jakos¢ w konstrukciji.

W okresie pielegnacji betonu nalezy:

a) chroni¢ odstoniete powierzchnie betonu przed szkodliwym dziataniem warunkéw
atmosferycznych, a szczegdlnie wiatru i promieni stonecznych (w okresie zimowym — mrozu)
przez ich ostanianie i zwilzanie w dostosowaniu do pory roku i miejscowych warunkéw
klimatycznych,

b) utrzymywac utozony beton w statej wilgotnosci przez co najmnie;j:
— 7 dni — przy stosowaniu cementéw portlandzkich,
— 14 dni — przy stosowaniu cementéw hutniczych i innych,

c) polewac¢ wodg beton normalnie twardniejgcy, rozpoczynajgc polewanie po 24 godz. od chwili
jego utozenia

— przy temperaturze +15°C i wyzej beton nalezy polewa¢ w ciggu pierwszych 3 dni co 3 godz. w
dzieh i co najmniej jeden raz w nocy, a w nastepne dni co najmniej 3 razy na dobe,
— przy temperaturze ponizej +5°C betonu nie nalezy polewac,

d) nawilza¢ beton bezposrednio po naparzaniu przez co najmniej 3 dni; woda do polewania
betonéw w okresie kilku godzin po zakonczeniu naparzania powinna mie¢ odpowiednig
temperature, dostosowang do temperatury elementu.

Swiezo utozony beton stykajgcy sie z wodami gruntowymi, a szczegdinie ptyngcymi, powinien
by¢ chroniony przed ich ujemnym wptywem przez czasowe odprowadzenie wody, wykonanie
warstwy izolacyjnej wodochronnej lub w inny réwnorzedny sposob przez co najmniej 4 dni od
chwili wykonania betonu.

UKLADANIE KOSTKI BRUKOWEJ
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Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce piaskowej zaleca sie wykonywa¢ w dodatnich
temperaturach otoczenia.

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej grubosci Na
wiekszym fragmencie robot zaleca sie stosowac kostki dostarczone w tej samej partii materiatu.
w ktérej niedopuszczalne sg rézne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mozna wykonywac recznie lub mechanicznie.

Uktadanie reczne =zaleca sie wykonywaé na mniejszych powierzchniach, zwiaszcza
skomplikowanych pod wzgledem ksztaltu lub wymagajgcych kompozycji kolorystycznej
uktadanych deseni oraz réznych wymiaréw i ksztattow kostek. Uktadanie kostek powinni
wykonywacé przyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca sie wykonywaé¢ na duzych powierzchniach a prostym ksztatcie.
tak aby uktadarka mogta przenosi¢ z palety warstwe ksztattek na miejsce ich utozenia z
wymagang doktadnoscig. Kostka do uktadania mechanicznego nie moze mie¢ duzych odchytek
wymiarowych i musi by¢ odpowiednio przygotowana przez producenta. tj. utozona na palecie w
odpowiedni wzér, bez dotozenia potdwek i dziewiatek. przy czym kazda warstwa na palecie musi
by¢ dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie przywieraty do siebie. Uktadanie
mechaniczne zawsze musi by¢ wsparte pracg brukarzy. ktérzy uzupetniajg przerwy, wyrabiajg
tuki, doktadajg kostki w okolicach studzienek i kraweznikéw.

Kostke uktada sie okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania
podsypka zageszcza sie. Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury
technicznej (np. studzienek, wtazéw itp.) powinna trwale wystawa¢ od 3 mm do 5 mm powyzej
powierzchni tych urzgdzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek sciekowych (Sciekow).

Do uzupetnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywac
elementy kostkowe wykonczeniowe w postaci tzw. potowek i dziewigtek, majgcych wszystkie
krawedzie réwne odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztattek o nietypowych
wymiarach, wolng przestrzen uzupetnia sie kostkg cieta., przycinang na budowie specjalnymi
narzedziami tngcymi (przycinarkami, szlifierkami z tarczg itp.).

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomocg zageszczarki wibracyjnej (ptytowej) ostong
z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywac walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej Srodka i
jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nieréwnosci powierzchniowe moga
by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdtuznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pekniete) nalezy wymieni¢ na cate.
Szerokos¢ spoin pomiedzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ od 3 mm do 5
mm. W przypadku stosowania prostopadtosciennych kostek brukowych zaleca sie aby osie
spoin pomiedzy dtuzszymi bokami tych kostek tworzyty z osig chodnika kat 45°, a wierzchotek
utworzonego kata prostego pomiedzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku spadku
podtuznego nawierzchni.

Po utozeniu kostek, spoiny nalezy wypetni¢ piaskiem, spetniajgcym wymagania pkt. 2.3 c), jesl
nawierzchnia jest na podsypce piaskowe;.
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Wypetnienie spoin piaskiem polega na rozsypaniu warstwy piasku i wmieceniu go w spoiny na
sucho lub, po obfitym polaniu wodg - wmieceniu papki piaskowej szczotkami wzglednie
rozgarniaczami z piérami gumowymi.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w ST pkt. 6

Sprawdzenie jakosci robét

Sprawdzenie jakosci robo6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci przygotowania terenu
budowy i rozbidérki oraz sprawdzeniu uszkodzen elementéw przewidzianych do powtdrnego
wykorzystania.

Kontrola jakosci prac pomiarowych

PLATFORMA DLA OSOB NIEPELNOSPRAWNYCH

Urzadzenie powinno by¢ wytworzone zgodnie z dyrektywami UE-2006/42/WE (Dyrektywa
Maszynowa), 2004/1008/WE (Dyrektywa Kompatybilno$ci Elektromagnetycznej), 2006/95/WE
(Dyrektywa Niskonapieciowa) oraz normy PN-EN 81-41:2010 (Platformy podnoszgce pionowe
dla oséb z ograniczong zdolnoscig poruszania sig). Na zainstalowane urzadzenie wystawiana
jest deklaracja zgodnosci WE. Kontrola robét polega na sprawdzeniu dostarczonych wraz z

urzadzeniem dokumentéw wystawionych przez producenta, gwarantujgcych spetnienie ww.
przepiséw i wymagan.

ULOZENIE NAWIERZCHNI Z KOSTKI
Kontrola w trakcie robét winna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych na placu
budowy statych punktéw niwelacyjnych z doktadnoscig odczytu do 1mm,

- sprawdzenie metod wykonania wykopdw i nasypow,
- badanie zachowania warunkéw bezpieczenstwa pracy,

- badanie prawidtowosci podfoza naturalnego, w tym gtéwnie jego nienaruszalno$ci, wilgotnosci
i zgodnosci z okreslonym w dokumentaciji,

- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanego podtoza wzmochionego z
kruszywa mineralnego,

- badanie w zakresie zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg i warunkami okre$lonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych.
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OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady prowadzenia roboét

Ogodlne zasady dokonywania obmiaréw robét podano w ST pkt. 7.

Jednostki obmiarowe

Wg przedmiaru robot.

ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNOSCI

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa oraz ST.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa oraz ST.

PRZEPISY | NORMY DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

- Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. U. 1994 nr 89 poz. 414) z pdzniejszymi
zZmianami

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy
montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. nr 108, poz. 953)

- Ustawa o dostepie do informacji o srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziatywania na
Srodowisko z dnia 9.11.2000 r. (Dz. U. nr 109/2000, poz. 1157

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r. w sprawie warunkéw
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. nr 47, poz.
401)

- PN-ISO 7465:2000 91.140.90 Dzwigi osobowe i towarowe mate. Prowadnice kabinowe i
przeciw wagowe — Typ T

- PN-ISO 4190-1:1996 91.140.90 486 Urzadzenia dzwigowe. Dzwigi klasy I, II, 1.
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CZESC OGOLNA

Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania techniczne dotyczgce wykonania
i odbioru robot budowlanych z ptyt kamiennych podczas remontu schodéw zwigzanego z
montazem platformy dla oséb niepetnosprawnych przy istniejgcych schodach bocznych do
Liceum Ogdlnoksztatcgcego w Tarnowie Podgérnym.

Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na
celu wykonanie remontu schodéw zewnetrznych przez obtozenie ich posadzkg Roboty obejmujg
wykonanie :

- podtozy pod ptytki z kamieni

- utozenie ptytek kamiennych na stopniach, podstopniach oraz spoczniku

- mycie powierzchni posadzek ,schodéw ,stopni, podstopni i innych elementéw
- prace porzgdkowe

- wywo6z materiatéw porozbiérkowych wraz z utylizacjg

Kategorie robét.
CPV 45431000-7 - Oktadziny z ptyt kamiennych schodéw

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi Normami i Ogdlng
Specyfikacjg Techniczng pkt. 1.5.

Ogoélne wymagania dotyczace roboét
Ogdlne wymagania dotyczgce zasad prowadzenia robot podano w pkt 2 OST.

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé¢ z
Dokumentacjg Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Roboty towarzyszace i tymczasowe

Zabezpieczenie obiektu na czas prac (przebywanie w poblizu terenu roboét dzieci szkoty).

Wszystkie roboty towarzyszgce i tymczasowe uwzgledni¢é w cenie jednostkowej robdt
podstawowych.
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Informacje o terenie budowy podano w STO.

MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST.
Ponadto materiaty stosowane do wykonywania robot wyktadzinowych i oktadzinowych z ptytek
ceramicznych powinny miec:

— Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujgcymi normami,
— Certyfikat lub Deklaracje Zgodnosci z Aprobatg Techniczng lub z PN,
— Certyfikat na znak bezpieczenstwa,

— Certyfikat zgodnosci ze zharmonizowang normg europejskg wprowadzong do zbioru norm
polskich,

— na opakowaniach powinien znajdowac sie termin przydatnosci do stosowania.

Wykonawca obowigzany jest posiada¢é na budowie petng dokumentacje dotyczgca
sktadowanych na budowie materiatéw przeznaczonych do wykonania robé6t posadzkarskich i
oktadzinowych.

SPRZET

Uktadanie wykonuje sie przy uzyciu pacy zebatej, zaprawe klejgcg przygotowuje sie przy uzyciu
mieszadta wolnoobrotowego. Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu sprzetu zaakceptowanego
przez Inzyniera.

TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST pkt. 4.

Transport i skladowanie materiatéw z rozbidrki spetniaé powinien wymogi ustawy o odpadach z
dnia 27.06.1997 r. (z pézniejszymi zmianami).

WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robo6t

Ogodlne zasady wykonania robét podano w pkt. 5 ST.

Warunki przystapienia do robét

Przystgpienie do wykonywania robét jest mozliwe wytgcznie za zgodg Inspektora, w korzystnych
warunkach pogodowych oraz po stwierdzeniu, ze inne warunki i etap robét budowlanych
spetniajg wymaog witasciwego prowadzenia prac zasadniczych.
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Wykonywanie roboét

Podkfad powinien by¢ wykonywany, gdy temperatura w czasie 3 dni od wykonania podkfadu nie
spadnie ponizej 5°C. Podkfady pod posadzki z ptytek powinny mie¢ wytrzymato$¢ na $ciskanie
min.20 MPa (beton kl. B15).

Podkfad posadzke powinien by¢ oddzielony od pionowych, statych elementéw budynku paskiem
papy lub paskiem izolacyjnym, mocowanym punktowo do $cian. W podkiadzie cementowym
nalezy wykonac szczeliny dylatacyjne:

— w miejscach dylatacji konstrukcji budynku,
— oddzielajgce fragmenty podtogi o réznych wymiarach,
— w miejscach styku podtég o réznej konstrukgiji,

— przeciwskurczowe, dzielgce powierzchnie podkiadu na pola 6 x 6 m, o gtebokosci 1/3-1/2
grubosci podktadu.

Jezeli przewiduje sie spadek posadzki, podktad powinien by¢ wykonany z zatozonym spadkiem.

Zaprawe cementowg nalezy przygotowaC przez mechaniczne zmieszanie sktadnikéw wg
okres$lonej receptury. Zaprawa powinna mie¢ gestg konsystencje. Zaprawe cementowg nalezy
uktada¢ bezzwtocznie po przygotowaniu miedzy listwami kierunkowymi o wysokosci rownej
wysokosci podktadu z zastosowaniem recznego Ilub mechanicznego zageszczania z
réwnoczesnym zatarciem i wyréwnaniem powierzchni. Odchylenie powierzchni podktadu od
ptaszczyzny poziomej (lub pochylonej dla podktadu ze spadkiem) nie powinny przekracza¢ 2
mm/m i 5mm na catej dtugosci lub szerokosci pomieszczenia. W ciggu pierwszych 7 dni podkiad
powinien by¢ utrzymany w stanie wilgotnym.

Temperatura przy uktadaniu posadzek z prefabrykowanych ptyt powinna wynosi¢ 5-35°C. Ze
wzgledu na ciezar wtasny piyt, nalezy je uktada¢ na potsuchej zaprawie cementowej gr. min. 15
mm. Podtoze powinno byé oczyszczone i pokryte warstwg sczepng z zaczynu cementowego.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w ST pkt. 6

Sprawdzenie jakosci robét

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci przygotowania terenu
budowy i rozbidrki oraz sprawdzeniu uszkodzen elementéw przewidzianych do powtérnego
wykorzystania.

Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrola jakosci robét przy wykonywaniu podtdg z posadzkami z ptytek z kamieni sztucznych
polega na sprawdzeniu wszystkich faz prac, konieczny jest staty i bezposredni nadzér nad
robotami personelu technicznego budowy i Inzyniera.

Kontrola jakosci powinna obejmowac:
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— sprawdzenie materiatdbw pod wzgledem ich zgodnosci z aktualnymi normami, dokumentacjg
techniczng i niniejszg ST,

— sprawdzenie wykonania podktadu,
— sprawdzenie poprawnosci wykonania posadzki z ptytek z kamieni sztucznych.

Podczas odbioru jakosciowego ptytek z kamieni sztucznych, przeznaczonych do wykonania
posadzek nalezy sprawdzi¢:

— zaswiadczenie o jakosci wystawione przez producenta,
— gatunek dostarczonych ptytek (ptytki w | gatunku),

— jednolitosé barwy,

— stan powierzchni (brak peknie¢ i odpryskow),

— prawidtowo$¢ zachowania ksztattu (nie moze wystepowaé zwichrowanie, ftukowato$c,
rombowatos¢ ptytek),

— prawidtowos$é zachowania wymiardw.
Odchyitki wymiaréw mogg wynosic:

— dtugosc i szerokos¢ krawedzi +0,6%,
— grubos¢ plytek 5%,

— prostoliniowos$¢ krawedzi +0,5%,

— prostopadto$¢ +0,6%,

— wypaczenia krawedzi +0,5%.

Ptytki powinny posiada¢ oznaczenia na powierzchni montazowej: symbol producenta i numer
normy. Na opakowaniu powinny by¢ umieszczone dane producenta, oznaczenie rodzaju plytek,
wymiaréw, barwy i gatunku.

Zaprawa cementowa przewidziana do wykonania posadzki, w postaci suchej mieszanki, gotowej
do zastosowania po wymieszaniu z wodg powinna charakteryzowac sie:

— mrozoodpornoscia,

— elastycznoscia,

— odpornoscig na wilgog,

— przyczepnoscig ok. 1,1 MPa,

— czasem otwartego klejenia ok. 20 min.,

— czasem stygniecia ptytek na podtogach do 3 dni.
Zaprawa do spoinowania powinna odznaczac sie:
— mrozoodporno$cia,

— elastycznoscia,



71.

7.2.

10.

MONTAZ ZEWNETRZNEJ PLATFORMY DLA OSOB NIEPELNOSPRAWNYCH PRZY SCHODACH

DO LICEUM OGOLNOKSZTALCACEGO
ID DZIALEK: 302117_2.0016.70/4, 302117_2.0016.70/5

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
SST 3 OKLADZINY Z PLYT KAMIENNYCH SCHODOW — CPV 45431000-7

— odpornoscig na wilgoc,
— czasem utwardzania do ok. 24 h.

Zaprawy klejowe i zaprawy do spoinowania powinny posiada¢ swiadectwa dopuszczenia do
stosowania w budownictwie i zaswiadczenia o jakosci wystawione przez producenta, oraz atest
PZH.

OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady prowadzenia roboét

Ogodlne zasady dokonywania obmiaréw robdét podano w ST pkt. 7.

Jednostki obmiarowe

Wg przedmiaru robot.

ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNOSCI

Ogodlne zasady odbioru robot podano i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa oraz ST.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa oraz ST.

PRZEPISY | NORMY DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

- Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. U. 1994 nr 89 poz. 414) z pdzniejszymi
zZmianami

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy
montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. nr 108, poz. 953)

- Ustawa o dostepie do informacji o srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziatywania na
Srodowisko z dnia 9.11.2000 r. (Dz. U. nr 109/2000, poz. 1157

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r. w sprawie warunkow
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. nr 47, poz.
401)

- PN-EN 13748-1 — Ptytki lastrykowe do zastosowan wewnetrznych
- PN-EN 13748-2 — Ptytki lastrykowe do zastosowan zewnetrznych

- BN-80/6744-05.00. Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy lastrykowe wykonczenia i
wyposazenia budynkow

- PN-B-10145 Posadzki z ptytek kamionkowych, klinkierowych, lastrykowych. Wymagania i
badania przy odbiorze.

- PN-B-10156 Posadzki chemoodporne z ptytek i cegiet ceramicznych. Wymagania i badania
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przy odbiorze.

- PN-EN 87: 1994 Plytki i ptyty ceramiczne scienne i podtogowe. Definicje, klasyfikacja,
wihasdciwosci i znakowanie.

- PN-EN 99: 1993 Plytki i ptyty ceramiczne. Oznaczanie nasigkliwosci wodnej.

- PN-EN 100: 1993 Plytki i ptyty ceramiczne. Oznaczanie wytrzymatosci na zginanie.

- PN-EN 101: 1994 Plytki i ptyty ceramiczne. Oznaczanie twardosci wg skali Mohsa.

- PN-EN 102: 1993 Plytki i ptyty ceramiczne scienne i podtogowe. Oznaczanie odpornosci
- na wgtebne Scieranie. Ptytki nieszkliwione..

- PN-EN 103: 1994 Piytki i ptyty ceramiczne. Oznaczanie cieplnej rozszerzalnosci liniowe;j.
- PN-EN 106: 1993 Plytki i ptyty ceramiczne. Oznaczanie odporno$ci chemicznej. Ptytki
nieszkliwione.

- PN-EN 163: 1994 Piytki i ptyty ceramiczne. Pobieranie probek i warunki odbioru.

- PN-B-12032 Ptytki i ksztattowniki podtogowe kamienne.

- PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

- PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

- PN-B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych.

- PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.

- PN-B-06256 Beton odporny na $cieranie.
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