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1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej  Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru rob6t zwigzanych z budowy elektroenergetycznej linii napowietrznej
niskiego napigcia oswietlenia drogowego w miejscowosci Charubin, gmina Turo$l.

1.2.Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie wymienionych w punkcie 1.1.

W zakres prac wchodza:

- montaz przewoddéw linii napowietrznej nn;
- montaz stupow linii napowietrznej;

- montaz opraw o$wietleniowych;

- badania i pomiary.

1.4.0Kkreslenia podstawowe

Napigcie znamionowe linii - napi¢cie miedzyprzewodowe, na ktore linia kablowa zostata
zbudowana.

Shup - konstrukcja wsporcza linii, osadzona w gruncie bezposrednio lub za pomoca
fundamentu.

Osprzet linii - zbidr elementéw przeznaczonych do laczenia i zakonczenia przewodow. .
Wysiggnik element profilowy montowany na wierzchotku lub na boku stupa
Elektroenergetyczna linia napowietrzna - wurzadzenie napowietrzne, przeznaczone do
przesytania energii elektrycznej, sktadajace si¢ z przewodow konstrukcji wsporczych i
osprzetu.

Przesto - czeg$¢ linii napowietrznej, zawarta migdzy sasiednimi konstrukcjami wsporczymi.
Zwis t - odleglos¢ pionowa miedzy przewodem a prosta laczaca punkty zawieszenia

przewodu w srodku rozpietosci przesta.

Fundament - konstrukcja betonowa zaglebiona w ziemi stuzaca do ustawienia stupa
zamocowania i ustawienia oprawy oswietleniowej w pozycji pracy.

Oprawa o$wietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziatu, filtracji i przeksztalcania strumienia

swietlnego wysylanego przez zrédlto §wiatla zawierajace wszystkie niezbedne elementy do
przymocowania i potgczenia z instalacjg elektryczna.

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czg¢sci przewodzacych, dostgpnych w
wypadku pojawienia si¢ na nich.




1.5.0go6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z
projektem technicznym, specyfikacja techniczng 1 poleceniami Przedstawiciela
Zamawiajacego, nadzoru inwestorskiego 1 autorskiego.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek

sposOb zwigzane z przedmiotowymi pracami i jest w petni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych przepisoOw i wytycznych podczas prowadzenia robot.



2. MATERIALY
2.1.0golne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢é materialy zgodne =z wymaganiami
Dokumentacji Projektowej i ST.

Podstawowe materialy do wykonania elektroenergetycznych linii napowietrznych, okresla
dokumentacja projektowa. Szczegotowe zestawienie niezbednych materiatow przedstawia
kosztorys. Do budowy instalacji elektrycznych nalezy stosowaé¢ wyroby budowlane
posiadajace certyfikaty zgodnosci lub deklaracje zgodnosci, oznakowanie znakiem CE,
o$wiadczeniem producentdw zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego oraz Ustawy o
wyrobach budowlanych. Wszelkie atesty, certyfikaty itp. winny mie¢ potwierdzenie
akredytacji przez Polskie Centrum Akredytacji (PCA).

Wykonawca zapewni odpowiednie przechowywanie i sktadowanie materialéw do czasu ich
wybudowania. Materialy winny by¢ skladowane tak aby zachowaly swoja jakos$¢ 1
wlasciwosci do prac.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt, zarowno w miejscu tych robot, jak
tez przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i
wytadunku materialow, sprzetu itp.
Sprzet uzywany przez Wykonawce winien uzyska¢ akceptacje Przedstawiciela
Zamawiajacego. Liczba 1 wydajnos¢ sprzgtu powinna gwarantowa¢ wykonanie robot zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacjiwykonawczej, ST i wskazaniach Przedstawiciela
Zamawiajacego w terminie przewidzianym w umowie.
Sprzet musi spetniaé przepisy i posiada¢ aktualne badania dopuszczajace do ruchu i pracy.
Do obstugi sprzgtu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajacy odpowiednie
kwalifikacje.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt winien wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania
z nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wlasciwg jakos¢ robot:

- podno$nik samochodowy hydrauliczny,

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére
nie wptyng niekorzystnie na jako$§¢ wykonywanych rob6t Liczba §rodkéw transportu powinna
gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej 1 wskazaniach Przedstawiciela Zamawiajacego, w terminie przewidzianym w
kontrakcie.



5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1.Wymagania ogolne.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, projektem
organizacji robot oraz za jako$¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich
zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa oraz poleceniami Inspektora. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w terenie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowe;j
lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczeniu robdt zostang, jesli
wymaga¢ tego bedzie Inspektor, poprawione przez Wykonawcge na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢. Decyzje Inspektora dotyczace
akceptacji lub odrzucenia materiatow 1 elementow robot beda oparte na wymaganiach
formulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materiatow 1
robot, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace
na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

5.2.Trasowanie.
Przed przystgpieniem do wykopow i1 posadowieniem stupdéw stuzby geodezyjne powinny
ustali¢ lokalizacje urzadzen.

5.3.Montaz stupow strunobetonowych.

Stupy strunobetonowe nalezy montowaé na podtozu wyréwnanym w pozycji poziomej. W
zaleznosci od warunkow pracy, stupy w ich czesci podziemnej nalezy wyposazy¢ w elementy
ustojowe. Stawianie shlupéw powinno odbywaé si¢ za pomocg sprzetu mechanicznego
przestrzegajac zasad okreslonych w ,,Instrukcji bezpiecznej pracy w energetyce”. Odchylka
osi stupa od pionu, po jego ustawieniu, nie moze by¢ wigksza niz 0,001 wysokosci stupa.

5.4.Wykopy pod fundamenty

Giebokos¢ wykopow pod fundamenty stupow powinna by¢é zgodna z zaleceniami
producentéw. Podczas wykopow ziemie odrzuca¢ na odleglos¢ nie mniejsza niz 0,5 m od
krawedzi wykopu. Po ustawieniu fundamentu wykop zasypywaé warstwami od 15 do 20 cm i
kazda warstwe ubija¢.Stalowe elementy fundamentoéw winny by¢ chronione przed korozja.

5.5.Montaz wysiegnikow.

Wysiggniki nalezy montowa¢ na projektowanych stupach.. Po ustawieniu, nalezy go
unieruchomié. Pion wysiegnika nalezy ustala¢ pod obcigzeniem oprawag o$wietleniowa lub
cigzarem roOwnym jej ciezarowi.



5.6.Montaz opraw oSwietleniowych.

Kazda oprawe z lampa przed zamontowaniem jej na stupie, nalezy podlaczy¢ do sieci i
sprawdzi¢ jej dzialanie. Oprawy os$wietleniowe z lampami nalezy montowa¢ na shupach z
samochodu z podnos$nika samochodowego.

Lampy powinny by¢ dostosowane do opraw o$wietleniowych.
Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaty, aby nie zmieniaty swego potozenia pod
wplywem warunkow atmosferycznych i parcia wiatru dla I strefy wiatrowe;.

5.7.Montaz przewodow

Przewody podlegajace dziataniu sily naciggu nalezy tak taczy¢ lub tak zawiesza¢ na
konstrukcji wsporczej, aby wytrzymatos$¢ ztacza lub miejsca uchwycenia przewodu wynosita
dla przewodow wielodrutowych co najmniej 90% wytrzymatosci przewodu. Zamocowanie
przewodu powinno by¢ takie, aby nie ostabialo jego wytrzymato$ci. Zaleznie od funkcji, jaka
spelnia konstrukcja wsporcza oraz od jej wytrzymatosci, nalezy stosowaé zawieszenie
przewodu przelotowe, krancowe lub odciaggowe.

5.8. Uziemienie ochronne

Do uziemienia stalowych stupow o$wietleniowych nalezy zastosowac stalowa bednarke
ocynkowang 25 x4 mm, taczacg poszczegdlne slupy. Warto$ci opornosci uziemienia zgodnie
z dokumentacjg wykonawcza powinna by¢ nie wigksza od 10€2.

6. BADANIA I POMIARY POMONTAZOWE

1. Po zakonczeniu robot elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem wykonawca
zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw. prob montazowych, tj. technicznego
sprawdzenia jakos$ci wykonanych robot wraz z dokonaniem potrzebnych badan pomiarow
(prac regulacyjno - pomiarowych ) 1 probnym uruchomieniem poszczegdlnych
przewodow, instalacji, urzadzen, maszyn itp.

2. Wyniki préb montazowych powinny by¢ ujete w szczegdlowych protokotach Iub
udokumentowane odpowiednim wpisem w dzienniku robdt ( budowy ), stanowig one m.in.
podstawe odbioru robodt oraz podstawe do stwierdzenia przygotowania do podjgcia prac
rozruchowych.

3. Zakres podstawowych prob montazowych obejmuje :
a) sprawdzenie ciaglosci przewodow ochronnych sprawdzeniu ciggtosci zyt roboczych 1
powrotnych,
b) pomiar rezystancji izolacji zyl roboczych i powtok
¢) probe napieciowq dla kabla.

4. Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ protokot.






7. KONTROLA JAKOSCI

7.1.0golne zasady kontroli jakos$ci robot

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robot.
Wykonawca robot ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu
wykazania Zamawiajagcemu zgodnosci dostarczonych materialdow 1 realizacji robot z
dokumentacja wykonawczg oraz wymaganiami ST.
Przed przystapieniem do badania Wykonawca powinien powiadomi¢ Zamawiajagcego o
rodzaju i terminie badania.
Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na piSmie wyniki badan do akceptacji
Przedstawiciela Zamawiajacego. Wykonawca powiadamia pisemnie Przedstawiciela
Zamawiajacego o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktérg moze kontynuowac dopiero
po stwierdzeniu przez Przedstawiciela Zamawiajacego.

7.2.Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystgpieniem do robot, Wykonawca powinien uzyskaé¢ od producentow atesty
stosowanych materiatlow.
Na zadanie Przedstawiciela Zamawiajacego nalezy dokonaé testowania sprzetu posiadajacego
mozliwo$¢ nastawienia mechanizméw regulacyjnych. Testowanie zakonczy¢ protokotami.

7.3. Badania i pomiary w czasie robét

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu zgodno$ci z wymaganiami norm przedmiotowych lub
dokumentow, wedlug ktorych zostaty wykonane, na podstawie atestow, protokotow odbioru
albo innych dokumentow..

W czasie robot nalezy sprawdzié:
- stan urzadzen,
- miejsce lokalizacji opraw;

7.4.Badania i pomiary pomontazowe.
Po wykonaniu rob6t nalezy sprawdzi¢ i pomierzyc¢:

- jakos¢ 1 kompletno$¢ wykonywanych robot

- wykona¢ pomiary elektryczne.



8. OBMIAR ROBOT
Obmiaru robot dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacj¢ wykonawcza i ewentualne
dodatkowe ustalenia, wynikle w czasie budowy, akceptowane przez Przedstawiciela

Zamawiajacego.

Jednostkami obmiarowymi s3:

- m (metr) linii napowietrznej

- szt. — oprawy oswietleniowe.

9. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja wykonawcza, ST i wymaganiami

Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki

pozytywne.

9.1.0dbioér koncowy
Przy odbiorze robot sprawdzi¢ zgodnos¢ z dokumentacja wykonawcza.
Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajacemu nastepujgce dokumenty:
- oswiadczenie kierownika budowy o zgodno$ci wykonania z projektem,
- aktualng dokumentacje¢ projektowa powykonawcza,
- protokoty z dokonanych pomiarow,

- inne dokumenty zadane przez Zamawiajacego.



10. PODSTAWA PLATNOSCI
Placi si¢ za prace wykonane ujete w projekcie wykonawczym 1 niniejszej specyfikacji.

Podstawe ptatnosci stanowig nastgpujace prace:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze

- koszty 1 dostarczenie materiatow,

- montaz osprzetu

- montaz wysiegnikOw wraz z zawieszeniem opraw

- montaz przewodow

- montaz stupow

- Omontaz uziemien

- opracowanie dokumentacji powykonawczej.



11. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980 r.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialéw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano - montazowych i
rozbidrkowych ( Dz. Nr 13 z dnia 10.04.1972 r.).

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakimi powinni odopowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie
ochrony przeciwporazeniowej Dz. U. Nr 81 z dnia 26.11.1990 r.

Zarzadzenie nr 29 Ministra Gornictwa i Energetyki z dnia 17.07.1974 r. w sprawie doboru
przewodow 1 kabli elektroenergetycznych do obcigzen pradem elektrycznym.

PN-EN 40-5: 2004 Stupy o$wietleniowe. Cz.5 Stupy Oswietleniowe stalowe.
PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa
PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Wymagania dotyczace
zestawow badanych w pelnym i niepelnym zakresie badan typu

PN-83/E-06305 Elektryczne oprawy oswietleniowe. Typowe wymagania i badania
PN-79/E-06314 Elektryczne oprawy oswietleniowe zewngtrzne

PN-IEC 60364-5-52 Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie
PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych- Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa.

N SEP —E-001  Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona
przeciwporazeniowa.

N SEP -E-002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.



