D-10.00.02 Radarowy wyswietlacz predkosci. Wykonanie bezpiecznych przejsé dla pieszych na drogach powiatowych

1. WSTEP

1.1. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem montazu
radarowego wyswietlacza predkosci.

W zakres robot wehodzi:

-Wykonanie montazu radarowego wyswietlacza predkosci zasilanego solarnie

1.2. Wymagania dotyczace radarowego wyswietlacza.
Radarowy wyswietlacz predkosci (z mandatami i punktami karnymi) wymagania techniczne:
a) Zasilanie solarne
b) Catkowite wymiary: 1375x1525x35 mm (+/- 10 mm)
c) Waga: 20 kg (+/- 1 kg)
d) Wysoko$¢ cyfr predkosci LED: 305 mm (+/- 10mm)
e) Wysokosé tekstu LED ,,ZWOLNIJ” i ,,DZIEKUJE”: 160mm (+/- 10 mm)
f) Napis LED ,,ZWOLNIJ” w kolorze czerwonym
g) Napis LED ,,DZIEKUJE” w kolorze zielonym
h) Wysokos$¢ tekstu LED ,, XXX zt XX pkt”: 160mm (+/- 10mm)
i) Srednica obwodu znaku B-33: 850mm (+/- 10mm) (zgodna z PN-EN 12966)
j) Tlo&¢ koloréw LED: 5/ bialy, zielony, czerwony, zotty, pomaranczowy
k) Widocznos¢ wyswietlacza predkosci LED: 150m (+/- 1m)
I)  Widoczno$¢ wyswietlacza tekstu LED: 75m (+/- 1m)
m) Widocznos¢ znaku B-33 LED: 200m (+/-1m)
n) Warunki $rodowiskowe (klasa odpornosci): IP55 (zgodna z PN-EN 60529)- odporny na warunki
atmosferyczne
0) Intensywno$¢ $wiecenia: 8000 cd/m2 (+/- 500 mcd)- regulowana automatycznie
p) Zakres mierzonej predkosci: od 2-199 km/h
q) Rozdzielczo$¢ mierzonej predkosci: 1 km/h
r) Zasieg pomiarowy: regulowany 10-300 m
Obudowa: aluminium lakierowane proszkowo+ poliweglan petny 2xUV+ filtr kontrastowy

2. MATERIALY

2.1 Wymagania og6lne
Stosowane materiaty powinny posiada¢ §wiadectwo jakosci - atest producenta i posiada¢ parametry techniczne
dostosowane do przedmiotowych norm.

2.2 Radarowy czujnik z wySwietlaczem cyfr predkosci i napisem ,,ZWOLNIJ” oraz ,,DZIEKUJE”
Urzadzenie musi posiada¢ mozliwo$é wyswietlania predkosci poruszajacego si¢ pojazdu, a takze
zaprogramowania predkosci, powyzej ktorej wyswietlany jest napis ,,ZWOLNIJ”. Kierowca jadacy zgodnie z
przepisami nagrodzony zostaje zielonym komunikatem DZIEKUJE.

2.3 Tablica ostrzegawcza
Tablica wyswietla cyfry predkosci o wysokosci 305 mm, oraz tekst ,,ZWOLNIJ”, ,,DZIEKUJE”, , XXX zt XX
pkt” o wysokosci 160 mm.

2.4 Wyswietlacz diodowy
— diodowy wyswietlacz predkosci wykonany z diod LED
— diodowy wyswietlacz ,,ZWOLNIJ”, ,DZIEKUJE”, , XXX zt XX pkt” wykonany z diod LED

2.5 Zaleca sie stosowanie konstrukcji wsporczej oraz fundamentu oferowanego przez producenta
wys$wietlacza.

3. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE

3.1 Wymagania dotyczace sposobu pracy tablicy ostrzegawczej



Mozliwo$¢ zaprogramowania warto$ci predkosci, powyzej ktérej nastgpuje wyswietlenie napisu ,,ZWOLNIJ”

3.2 Wymagania dotyczace konstrukeji wsporczej

W przypadku zastosowania konstrukcji wolnostojacej:

Profil zamkniety, stalowy o przekroju poprzecznym w ksztalcie prostokata lub konstrukcja rurowa zapewniajaca
odpowiednig sztywno$¢ 1 wytrzymalos¢. Konstrukcja musi by¢ ocynkowana ogniowo i umozliwiaé
przymocowanie do fundamentu betonowego. Wysoko$¢ konstrukcji musi pozwoli¢ na umieszczenie tablicy
min.2.7 m ponad poziom jezdni.

3.3 Urzadzenia elektryczne na konstrukcji wsporczej.

Przy umieszczaniu na konstrukcji wsporczej urzadzen -elektrycznych obowigzuja zasady, oznaczenia i
zabezpieczenia tych urzadzen okreSlone w przepisach 1 zaleceniach dotyczacych urzadzen
elektroenergetycznych.

4. OPIS BADAN

4.1 Ogledziny zewnetrzne

Ogledziny zewngtrzne konstrukcji wsporczej nalezy przeprowadzi¢ okiem nieuzbrojonym przy $wietle
dziennym lub sztucznym rozproszonym. Nalezy zwrdci¢ uwage na jako$¢ powtoki ochronnej cynkowanej na
elementach stalowych, ktéra powinna by¢ jednorodna bez miejscowego braku pokrycia o jednakowej grubosci
bez plam kontrastujacych z ogdlng powierzchnia pokrycia bez zluszczen i pgknig¢ oraz otwory nie moga by¢
zalane cynkiem. Ostre krawedzie na poszczegélnych elementach sg niedopuszczalne. Otwory winny byé
ogradowane. Spawy winny by¢ szlifowane na réwno z powierzchnia (dopuszczalna odchytka zgrubien <
0,5mm).

4.2 Sprawdzenie materialow
Sprawdzenie materialdbw nalezy przeprowadzi¢ przez pordéwnanie atestOw materialowych z dokumentacja
techniczng.

4.3 Sprawdzenie wymiaréw
Sprawdzenie doktadno$ci wymiarowo-ksztattowej dokona¢ wedlug opisu technicznego przy pomocy
przyrzadow pomiarowych, ktore posiadaja §wiadectwo lub potwierdzenie wzorcowania.

5. TRANSPORT

Za prawidlowa organizacje i funkcjonowanie transportu przy realizacji zadania odpowiada wykonawca robot.
Uzywane $rodki transportu musza by¢ sprawne techniczne, bezpieczne w uzyciu i gwarantowaé przewoz
materiatdw w sposdb uniemozliwiajacy obnizeniu ich jakosci. Na czas transportu elementy powinny by¢
zabezpieczone w sposob chronigcy przed przemieszczeniem, uszkodzeniem i porysowaniem podzespotow.

6. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane, jezeli sa zgodne z opisem w projekcie, STWIORB i wymaganiami
Zamawiajacego oraz wszystkie pomiary, badania i ogledziny wg pkt. 4 daty wyniki pozytywne. Protokot odbioru
ostatecznego stanowi¢ bedzie podstawe do rozliczen finansowych.

7. PODSTAWA PEATNOSCI

Ustala si¢ wynagrodzenie ryczattowe zgodnie z ceng ofertowa przedstawiong w kosztorysie ofertowym. Wycena
za wykonane roboty powinna zawiera¢ wszystkie elementy wyszczegolnione w STWiORB oraz okreslone w
Formularzu cenowym.
1. Przedmiot zamdéwienia
Przedmiotem zaméwienia jest wykonanie i montaz radarowego wyswietlacza predkosci zasilanego solarnie.
2. Zakres prac:
—  Wykonanie radaru z wbudowanym wyswietlaczem cyfr predkosci i napisem ZWOLNIJ, DZIEKUJE,
XXX zt. XX pkt.
— wykonanie uktadu zasilania bateriami stonecznymi - komplet paneli oraz akumulatorow,
— wykonanie uktadu sterujgcego,
— wykonanie konstrukcji no$nej prostej (w przypadku montazu wolnostojacego) nie dotyczy w przypadku
montazu na stupie o§wietleniowym,
—  wykonanie fundamentu z elementami kotwigcym (w przypadku montazu wolnostojacego),



montaz kasetonu na konstrukcji wysiegnikowe;j,

uktad do podiaczenia modutu monitorujacego pracg urzadzenie,
wykonanie i zainstalowanie uktadu sterujaco — zasilajacego,
uruchomienie i przetestowanie,

zabezpieczenie miejsca robot,



