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Opis zawiera: RYSUNKI TECHNICZNE
SZCZEGOLY OBLICZEN
SCHEMATY OBWODOW ELEKTRYCZNYCH
WYMAGANE ATESTY

Dokumentacje wykonano w oparciu o norm¢ : EN 81. 2

NR FABR. (RYS.) 13390

Rysunek zawiera szczeg6ly techniczne oraz rzuty i przekroje wymagane przez norme EN 81,2 zalacznik C,

ktdre nie zostaly ujgte w ponizszym opisie.

OBLICZENIA

DANE OGOLNE

CHARAKTERYSTYKI JEDNOSTKI

Dzwig hydrauliczny, wykonany przez: LOGO-LIFT

Wiasciciel/ Uzytkownik: WSCI Wroclaw

Miejsce zainstalowania:

Typ jednostki: dzwig osobowo-towarowy
Typ wyposazenia: dzialanie boczne posrednie
Udzwig: 650 [kg]

Liczba pasazerow; 8 0sdb

Predkosé: 0,60 [m/s]

Kategoria uzytkownika: urzadzenie ogdlnodostepne
Wysokos¢ podnoszenia; 5,36 [m]

Ilo$¢ przystankow: 3

llos¢ drzwi przystankowych: 3

Tlos¢ wejs¢ do dzwigu: 2

Powierzchnia kabiny: 1,695 [m’]

Masa kabiny: 770 [kg]

Usytuowanie maszynowni: u dolu

Dostep do maszynowni: bezposredni, latwy, bezpieczny
Sterowanie: przestawne

Jednostka zasilania wyposazona jest w-

= silnik zanurzony pradu zmiennego. moc nominalna 16,18 kW, napigcie 380 V; 3 fazowy; 50 Hz; 2800 obr/min:
szacowanie przerwan 40%; zabezpieczony termistorami.

— Ppompa Srubowa, przephyw 180 I/min
= cylinder z tlokiem 110x5 mm

Drzwi przystankowe:
Drzwi kabiny:

automatyczne, typ poziomy przesuwny

automatyczne, typ poziomy przesuwn,
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F ODCHYLENIA NACIAGU LIN ZAWIESZENIA
Liczba lin: Nf =4
Srednica nominalna: d =10 [mm]
Liczba ciggien: 8
Konstrukcja liny: SEALE A+8 (1+9+9)
Stopien napigcia dla drutdw zewngtrznych: 1770 [N/ mmz]
Stopien napigcia dla drutow wewnetrznych: 1770 [N/ mmz]
Pole przekroju liny: 36.10 lmmzl
Minimalne obciazenie zrywajace: Rf =51900 [N]
Udzwig nominalny: Gqg =630 [kg]
Masa kabiny, ramy kabiny oraz kabli zwisowych: P} =770 [kg]
Masa lin: 15 [kg]

F Calkowity udzwig lin: Cf  =14036 [N]
Udzwig pojedynczej liny: = 3515 [N]
Wspélczynnik bezpieczenstwa: Rf*Nf/Cf =14.75 >=12
Minimalna $rednica nawijania: D =400 [N]
Stosunek zwoju: D/d =400 >= 40
Rodzaj laczenia liny: klin samozaciskowy
Obciazenie zrywajace polaczenia liny: > 39690 [N]

Obliczenia liny przeprowadzono uwzgledniajac minimalne obcigzenie zrywajace wedlug normy ISO 4344, dla

normowych srednic.
Liny o nie normowych $rednicach sa wykonane uwzgledniajac te same specyfikacje wedlug normy ISO 4344,
Obciazenie zrywajace zastosowane w obliczeniach liny jest nizsze niz rzeczywiste wielkosci, gwarantowane przez

producenta.

CHARAKTERYSTYKI PROWADNIC KABINY

Profil i wymiary: 90x75x16-L
Stan powierzchni ciernych: powierzchnia obrabiana
Odleglos¢ pomigdzy kotwami prowadnic: | = 1500 [mm]
Odleglos¢ pomigdzy szczekami kabiny: h  =26350 [mm]
Material Fe 430 B - UNI 7070
Wytrzymalo$¢ materialu na rozciaganie: ca =430 [mmz]
Dopuszczalne naprezenie: ca =170 [mmz]
Pole przekroju: Ar  =1657 [mmz]
Polozenie $rodka ciezkosci: e = 26,60 [mm]
Grubos¢ potki: s =16,00 [mm]
Moment bezwladnosci X-X; X =1008600 [mm’]
Moment bezwladnoéci V- v =532200 [mm4]
Punkt P1 i P3:
Moment statyczny przekroju X - X! Wx1  =20840 [mms]
Moment statyczny przekroju y-v Wyl =66525 [mm’]
Punkt P2 i P4:
:‘Moment statyczny przekroju X-X: Wx2 =37]98 [mm’]
fh‘@ment statyczny przekroju V- Wy2  =11820 [mm’]
~ Minimalny moment bezwladnosci: I =532200 [mm*]
- Minimalny promien bezwladnosci: i =179 [mm]
e ymalna smuklosé: & =84

ik ugiecia: wo =172
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SPRAWDZENIE OBLICZEN PROWADNIC KABINY PODCZAS DZIALANIA CHWYTACZY

Warunki obeigzenia:

Dzialanie chwytaczy oraz zawordéw bezpieczenstwa, przy nominalnym obciazeniu rozlozonym rownomiernie na

calkowitej powierzchni kabiny, odniesione do osi profili prowadnic.

Masa kabiny, lin oraz kabli: Gf =435 [kg]
Masa ramy kabiny: Ga =170 [kg]
Nominalny udzwig; Gg =650 [kg]
Masa 1-go napedu drzwi: Gdl =0 [kg]
Masa 2-go napedu drzwi: Gd2 =90 [kg]
Masa 3-go napgdu drzwi: Gd3 =90 [kg]
Wymiar kabiny ,A” A =1420 [mm]
Wymiar kabiny ,,B” B =1100 [mm]

Chwytacz: typ rolkowy o natychmiastowym dzialaniu
Wspolczynnik dynamiczny /zderzenia/: Kl =30
Polozenie srodka cigzkosci wzg, v - y dla Gf: Xf =0 [mm]
Polozenie $rodka ciezkosci wzg, x - x dla Gf: Yf =740 [mm]
Polozenie srodka cigzkosci wzg, v - y dla Gq: Xqg =70 [mm]
Polozenie srodka cigzkosci wzg, x - x dla Gq: Yq =740 [mm]
Polozenie srodka cigzkosci wzg, v - y dla Ga: Xa =0 [mm]
Polozenie srodka cigzkosci wzg, x - x dla Ga: Ya =410 [mm]
Polozenie srodka cigzkosci wzg, y - v dla Gdl1: Xdl = [mm]
Polozenie $rodka cigzkosci wzg, x - x dla Gdl: Ydl = (mm]
Polozenie srodka cigzkosci wzg, y - y dla Gd2: Xd2 =-710 [mm]
Polozenie $rodka cigzkosci wzg, x - x dla Gd2: Yd2 =740 [mm)]
Polozenie $rodka cigzkosci wzg, y - v dla Gd3: Xd3 =710 [mm)]
Polozenie $rodka cigzkosci wzg, x - x dla Gd3: Yd3 =740 [mm)]
Sily w prowadnicach przv dzialaniu urzadzen zabezpieczajacych lub zawordw odcinajacvch:
Sx = K1*9 81*(X*Gf+Xa*Ga+Xq*Gq+Xd1*Gd1+Xd2*Gd2+Xd3*Gd3) / h =0 [N]
Sy = KI1*9,81*(YP*Gf+Ya*Ga+Yq*Gq+Yd1 *Gd1+Yd2*Gd2+Yd3*Gd3) / (2*h) = 5585 [N]
Naprezenie osiowe: (tylko dla dziatania urzadzen zabezpieczajacych) :
ok = K1*9 81 *w*(Gq+Gf+Ga+Gd1+Gd2+Gd3) / 2*Ar) =21.89 [N/mmz]
Naprezenia od zginania:
ofl”  =0,8*%Sx*1/ (4*Wxl) =0.00 [N/mm’]
cf2’ =-0,8*%Sx*1 / (4*Wx2) =0,00 [N/mm2]
of3'  =ofl’ = 0,00 [N/mm’]
ofd”  =of2 =0,00 [N/mm’]
ofl™  =08%Sy*1/ (4*Wyl) = 25,19 [N/mm’]
of2”"  =-0.8*Sy*1/(4*Wy2) = -141.75 [N/mm’]
of3”  =-ofl” =2519 [N/mm’]
of4” =of2” = 141.75 [N/mm’]
Naprezenia calkowite:
ofl  =ofl'+ofl "+ok = 4456 [N/mm’]
of2  =of2+of2 +ck = -105.68 [N/mm’]
of3  =of3'+of3 +ok =077 [N/mm’]
off  =ofd’+ofd +ok = 149,47 [N/mm’]
omax = 13543 < camm =170 [N/mm’]

Wytrzymalogé

prowadnic, ich polaczen oraz mocowan Jest wystarczajaca by przenie$c sity pojawiajace si¢

?’wymlm nuku dzialania urzadzen bezpieczenstwa oraz zaklocen wynikajacych z nierownomiernosci obciazenia kabiny,

zakloce:

Mia s3 ograniczone do wartoéci, ktére nie maja wplywu na normalne funkcjonowanie dzwigu.
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RAZ SPRAWDZENIE DLA 7ZDERZAKOW TYPU AKUMULACII ENERGII

WYMIARY O

(Dotaczono krzywe charakterystyk)

Calkowite obciazenie statyczne: C =13916

Liczba zderzakow: N =2
Dlugoéé swobodna: L =2950
$rednia érednica sprezyny: D =720
$rednica drutu: d =180
Skok: p =2638
Liczba skrgtow: (L-d)/p=n =10.50
Maksymalna predkosc w dot: v =060
Nominalna strzalka ugigcia: L-d*(1,1*n+1)=f =69
Minimalna strzalka ugigcia: 135%v22 = 48,60
Modul sztywnosci (Kirchhoffa): G =78500

= 18160

Calkowite obciazenie sprezajace:
Rzeczywiste obciazenie pojedyncze)

sprezyny.
Stosunek obciazenia:

URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE

Zawor bezpieczenstwa, ktory je
nominalnym obciazeniem, przy jez
(Zalaczono schemat regulacji zaworu odcinajacego)
— Elektryczny system korekcji zatrzymywama kabiny
— Chwytacze rolkowe 0 natyc
wylacznikiem bezpieczenstwa

Urzadzenie sprawdzajace poprawnosc uru
norma EN 81.2 punkt 9.103.2.

MAKSYMALNE CISNIENIE STATYCZNE

Nominalny udzwig:
Masa pustej kabiny z kablami zwisowymi:
Masa tloka:
Masa wyposazenia glowicy tioka:
Calkowite obciazenie tioka:
Przekroj roboczy tloka:
Wysokos$¢ piezometryczna:
Ciénienie od pelnego obciazenia:
Regulacja zaworu zwalniajacego:
Dopuszczalne cisnienie dla urzadzenia:

Wspdlczynnik przeciazenia:

SPRAWDZENIE CYLINDRA

Material:
Wytrzymalo§¢ na rozciaganie:
Umowna granica plastycznoscl:
Sredmca zewngtrzna:
Srednica wewnetrzna:
Grubosc:

Sprawdzenie ciénienia dla grubosci Scianki:

(P*G*d~4) / (8*n*D3) =F

¢t w stanie zatrzymac oraz utrzymac
dzie w dot z predkoscia do 0.6 m/s. Z 0

hmiastowym dzialaniu, prowadzone przez urzadze

chomienia ch

M‘mifnalna grubos¢ scianki:
Wspolczynnik bezpieczenstwa scianki:

C/N=Q =6958

(25<=F/Q<=4)
F/Q =26l

Gp =650
P3 =770
Pr =38
Prh =72
G =28910
S =9503
Hp =55
p =309
=4.325
Kp =100
Fe310
Rm =490
Rp0.2 =355
Dc =1590
de =149.0
S¢ =30
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w danym polozeniu kabing wraz z
pdznieniem nie wigkszym niz 1 G

nie luznych lin /7/. z elektrycznym

wytacza w przypadku awarii lin zawieszenia. zgodnie z

[MPa] <=1,40%p

[N/mm’]
N/mm’]
|mm]
[mm]
[mm]

(2.3%1 7*p*Kp*Dc) / (2*Rp0.2) + 1 =3.71
2*Rp0,2*(Sc-1) / (2.3*p*Kp*De)

=251

[mm]
>= 1.7
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SPRAWDZENIE PODSTAWY CYLINDRA

Typ podstawy: plaska podstawa z rowkiem zwalniajacym
Material: Fe430
WytrzymaloéC na rozciaganie: Rm =49 [N/mm?] i
Umowna granica plastycznosci: Rp0.2 =265 [memz] !
Srednica wewnetrzna: dc  =1490 [mm] :
1 Zewngtrzna $rednica podstawy: Df =1640 [mm]
Osiowa $rodkowa grubos¢ podstawy: el =250 [mm]
Grubos¢ promieniowa (Df/2-dc/2): sl =75 [mm]
Promien rowka: r1 =65 [mm]>=5 [mm]
1 >=02 * sl =15 [mm]
Osiowa grubosc w miejscu zlobienia; ul =70 [mm]<=15*%= 11,3[mm]
Osiowa zewnetrzna grubosé: hl =135 [mm]>=ul+ r1=13,5[mm]
Minimalna grubosc: el >=04%dc*(2,3*1,7*p*Kp/Rp0.2) (1/2) + 1= 13.7 [mm]
ul  >=1.3%(dc/2-r1)*2,3*1, 7*p*Kp/Rp0,2  +1 = 5.0 {mm]
. Wspolczynniki bezpieczenstwa: gel  =Rp0.2*(el-1)"2/(0,16%2 3*p*Kp*dc"2) =60 >=1.7
i gul  =Rp0.2*(ul-1)/(1,3*2 3*p*Kp*((dc/2)-r1))=2.5 >=17
' SPRAWDZENIE TEOKA

Tlok nie teleskopowy, jednoczesciowy.

Polaczenie pomigdzy dwiema sekcjami (jesli takie wystepuja) zapewnia wytrzymalogé nie mniejsza niz
wytrzymalosc tloka jednoczesciowego.

Tlok jest zatrzymywany u szczytu cylindra za pomoca efektu tlumienia hydraulicznego.

Jesli kabina opada tak, ze calkowicie obciaza zderzaki. tlok nie opicra si¢ o podstawe cylindra.

Material: Fe510
Wspolczynnik olinowania: cm =2
Srednica zewnetrzna: Dp =110 [mm]
Srednica wewnetrzna: dp =100 [mm]
Grubosé: Sp =50 [mm]
Pole przekroju powierzchni: F  =1648 [ mmz]
Moment bezwladnoéci: I =2278000 [mm4]
Promien bezwladnosci: i =3710 [mm]
Wytrzymalo$¢ na rozcigganie: Rm =499 [N/mm’]
Umowna granica plastycznosci: Rp0,2 =355 [N/mm’]
Modul sprezystosci: E  =206000 [N/mm’]
Maksymalna dlugoé¢ wyboczenia: Lf  =3320 [mm)]
Wspolczynnik smuklogci: 8f  =89.50
Minimalna gruboé¢ scianki: (2,3*1,7*p*Kp*Dp))/(2*Rp0,2) + 0.5 =237 |[mm]
Wspblczynnik bezpieczeristwa scianki: 2*Rp0,2*(Sp-0,5)/(2,3*p*Kp*Dp) =41 >=17
Sprawdzenie wyboczenia
Rzeczywista sila wybaczajaca:

F5 = 1,4*Kp*9,81[2*(P3+Gq)+0,64*Pr+Prh] = 40286 [N]
Sita dopuszczalna Maytyczna/ (c1<100):

Fam = (F/2)[Rm - Rm - 210)(51/100"2] = 377807 [N]
Wyboczeniowy wspolczynnik bezpieczenistwa: 2*Fam/F5 = 18.76 > 2

CHARAKTERYSTYKI UZYTEGO OLEJU
Typ: ISO HV 68
Gestosé (15C°):; 880  [kg/m’]
Lepkos¢ kinematyczna (40C°): 68.0 [cSt]
Lepkosé kinematyczna ( 100C°): 10.5 [cSt]
Wskaznik lepkosci: > 130
ymalna temperatura: 70°C

Dodatki: odporny na zuzycie. tlenkoodporny, pianoodporny emulsioodporny. antykorozyjny.
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SZTYWNE RURY

Material: Fe360
Wytrzymalos¢ na rozcigganie: Rm =340
Umowna granica plastycznosci: Rp0.2 =235
Srednica zewnetrzna: Dt =420
Srednica wewngtrzna: d =360
Grubos¢: St =3,00
Minimalna grubos¢ $cianki: (2.3*1,7*p*Kp*Dt)/(2*Rp0.2) + 0.5

Wspolczynnik bezpieczenstwa Scianki: 2*Rp0.2*(St-0,5)/(2,3*p*Kp*Dt)

GIETKI PRZEWOD _(jesli wymagany)

Typ:

Srednica wewnetrzna:

Cisnienie niszczace: ps
Wspdlczynnik bezpieczenstwa zniszczenia: ps/(p*Kp)
Cisnienie probne: pe
Wspoélczynnik bezpieczenstwa testowania: pe/(p*Kp)

INNE URZADZENIA HYDRAULICZNE

[N/mm?]
[N/mm’]

[mm]

[mm]

[mm]

=158 [mm]
=394 >=17

DIN 20022 - 2SN

38.1
=36,0
=11,65
= 20,0
= 6,47

[mm]
[MPa]
>=8
[MPa]

>= 5

Zawory oraz polaczenia sg zaprojektowane 1 wykonane przy uwzglednieniu wspotczynnika bezpieczenstwa
1.7 poréwnanego do umownej granicy plastycznoéci, przy cisnieniu 2,3 razy przekraczajacym ciénienie

odpowiadajace max obcigzeniu.

SCHEMATY ELEKTRYCZNE

Zalaczono schematy obwodow elektrycznych zasilania oraz obwodéw zabezpieczajacych (rvsunki wykonano

przy uzyciu symboli IEC).

SCHEMAT HYDRAULICZNY

Zalaczono schemat obwodu hydraulicznego (rysunki wykonano przy uzyciu symboli 1SO 1219).

We wszelkich aspektach nie ujetych w powyzszym opisie, urzadzenie odpowiada wymaganiom normy EN 81,2,
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OPIS TECHNICZNY DZWIG NO. 13390
WYKONANY PRZEZ: LOGO LIFT

Opis zawiera: RYSUNKI TECHNICZNE
SZCZEGOLY OBLICZEN
SCHEMATY OBWODOW ELEKTRYCZNYCH
WYMAGANE ATESTY

Dokumentacje wykonano w oparciu o norme : EN 81. 2

NR FABR. (RYS.) 13390

Rysunek zawiera szczegoly techniczne oraz rzuty i przekroje wymagane przez norme EN 81,2 zalacznik C.
ktore nie zostaly ujete w ponizszym opisie,

OBLICZENIA

. DANE OGOLNE

CHARAKTERYSTYKI JEDNOSTKI

Dzwig hydrauliczny. wykonany przezz.  LOGO-LIFT

Wilasciciel/ Uzytkownik: WSCI Wroclaw

Miejsce zainstalowania:

Typ jednostki: dzwig osobowo-towarowy
Typ wyposazenia: dzialanie boczne posrednie
Udzwig: 650 [kg]

Liczba pasazerow: 8 0sob

Predkosé: 0,60 [m/s]

Kategoria uzytkownika: urzadzenie ogolnodostepne
Wysokos¢ podnoszenia; 5,36 [m]

Ilos¢ przystankow: 3

Ilos¢ drzwi przystankowych: 3

Tlos¢ wejs¢ do dzwigu: 2

Powierzchnia kabiny: 1,695 [m’]

Masa kabiny: 770 [kg]

Usytuowanie maszynowni: u dofu

Dostep do maszynowni: bezposredni. latwy, bezpieczny
Sterowanie: przestawne

Jednostka zasilania wyposazona jest w*

= silnik zanurzony pradu zmiennego. moc nominalna 16,18 kW, napiecie 380 V; 3 fazowy; 50 Hz: 2800 obr/min;
Szacowanie przerwan 40%; zabezpieczony termistorami,

— Ppompa $rubowa, przephw 180 I/min

— cylinder z tlokiem 110x5 mm

Drzwi przystankowe: automatyczne, typ poziomy przesuwny
Drzwi kabiny:

automatyczne. typ poziomy przesuwn,
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