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OPIS TECHNICZNY DO PROJEKTU DROGOWEGO
1. Podstawa opracowania

o Ustawa z dnia 07.07.1994 r. Prawo Budowlane (Dz.U.2021.2351 t.j. z dnia
2021.12.20)

o Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.2022.1693 t.j. z dnia
2022.08.12)

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 24 czerwca 2022 r. w sprawie
przepisow techniczno-budowlanych dotyczacych drog publicznych
(Dz.U.2022.1518 z dnia 2022.07.20)

o Mapa zasadnicza,

o Inwentaryzacja stanu istniejgcego,

2. Przedmiot inwestycji
Przedmiotem inwestycji jest budowa drogi dla pieszych w ciagu drogi powiatowej nr
1633N w msc. Burdag o dlugosci 443 m.

3. Rodzaj i zakres robot drogowych
Roboty drogowe:
e Zdjecie warstwy humusu
e Wykonanie rob6t ziemnych
e Zabezpieczenie skarp murem oporowym z pustakow oporowych i $cianek
prefabrykowanych,
e Ustawienie obramowania chodnika z kraweznikow i obrzezy betonowych,
o Wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
e \Wykonanie nawierzchni z kostki brukowej betonowej.
4. Parametry geometryczne
Na podstawie rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 24 czerwca 2022 r. w sprawie
przepisow techniczno-budowlanych dotyczacych drég publicznych (Dz.U.2022.1518 z
dnia 2022.07.20) przyjeto nastgpujace dane geometryczne:
e Szeroko$¢ chodniKa.......ccccveevvveiii i 0od 1,00 do 1,85 m
e Spadek poprzeczny chodnika............cccccovevveiiiiiiiieieie, 1,00+3,00%

5. Konstrukcja nawierzchni
Nawierzchni¢ chodnika zaprojektowano z kostki brukowej betonowej typ Holland w
kolorze szarym, nawierzchni¢ zjazdéw nalezy wykona¢ z kostki brukowej w kolorze

grafitowym.

Konstrukcja nawierzchni chodnika

e Nawierzchnia z kostki brukowej plukane;j 8cm
e Podsypka cementowo-piaskowa 1:4 4cm
e podbudowa z mieszanki niezwigzanej Cso30 0-31.5 mm 10 cm
e warstwa odsgczajaca z mieszanki niezwigzanej 10cm
e podtoze gruntowe

Razem 32cm
Konstrukcja nawierzchni zjazdow:
e Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej 8cm
e Podsypka cementowo-piaskowa 1:4 4.cm
e podbudowa z mieszanki niezwigzanej Cso/z0 0-31.5 mm 20 cm
e warstwa odsaczajaca z mieszanki niezwigzanej 10 cm
e podtoze gruntowe

Razem 42 cm



10.

Podane grubosci dotyczg warstw po zageszczeniu.

Obramowanie chodnika nalezy wykona¢ z kraweznikéw betonowych 15x30 i 15x22 c¢cm
oraz obrzezy betonowych 8x30 cm. Krawe¢zniki nalezy ustawia¢ na tawie betonowej z
oporem z betonu klasy C12/15. Na zjazdach stosowa¢ kraweznik sko$ny 22/30 cm.
Obrzeza betonowe nalezy ustawia¢ na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 o grubosci 5
cm.

Chodnik powinien by¢ wyniesiony 12 c¢cm ponad projektowang nawierzchni¢ jezdni.
Nawierzchnia zjazdu powinna by¢ wyniesiona 2 cm ponad projektowang nawierzchnie
jezdni.

Roboty ziemne

Roboty ziemne beda zwigzane z wykonaniem koryta pod warstwy konstrukcyjne
nawierzchni oraz ksztalttowaniem korony drogi.

Podbudowa

Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechaniczne 0/31,5 mm. Wymagany
wskaznik zageszczenia podbudowy wynosi 1,00.

Technologia wykonania robot

Technologia robot oraz wymagania dotyczace materialow, sprzetu, badan
laboratoryjnych, odbioru robot zawarte sa w Szczegdtowych Specyfikacjach
Technicznych.

Sieci uzbrojenie terenu

Zadna z istniejacych sieci uzbrojenia terenu nie koliduje z projektowanym chodnikiem.
Uwagi wykonawcze

W terenie moze znajdowaé si¢ uzbrojenie niezinwentaryzowane i nienaniesione na
mapach geodezyjnych, dlatego przed przystgpieniem do wykonywania robdt ziemnych
nalezy zlokalizowa¢ sieci uzbrojenia podziemnego przy pomocy lokalizatorow
elektronicznych.



