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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST.00.
WYMAGANIA OGOLNE
CPV — 45342000-6



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru budowy ogrodzenie placu przy studni glgbinowej usytuowanej w miejscowosci Wreczyca
Wielka ul. Czere$niowa na dziatce nr 462/10.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspolne dla robot objetych
szczegbtowymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych asortymentdéw robot.

Specyfikacja objete sg nastgpujace roboty (kody CPV):

- 45342000-6 Wznoszenie ogrodzen

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
1 do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.3. Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.4. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robodt z dopuszczonymi tolerancjami,
a jesli przedzial tolerancji nie zostal okre§lony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.5. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru, w formie pisemnej lub ustnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.

1.4.6. Teren budowy - teren udost¢pniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robdt oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie, jako tworzace czes$¢ terenu budowy.

1.4.7. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng calosé
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, ST 1
poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. Na Wykonawcy
spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrong¢ przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.

1.5.2. Organizacja i zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania lub odtworzenia istniejacych obiektow (jezdnie, ciagi
piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakoficzenia i odbioru ostatecznego robot

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow, pieszych, uczniow i nauczycieli. Fakt przystgpienia
do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inspektora
nadzoru oraz przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora nadzoru, tablic



informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odregbnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wiaczony w
cen¢ kontraktowa. W przypadku braku konieczno$ci wydzielenia placu budowy z istniejacego pasa
drogowego wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony Inspektora nadzoru.

1.5.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

» podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla oso6b lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bgdzie miat szczegdlny wzglad na:

» $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

» zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

» mozliwos$cig powstania pozaru,

» wystgpowanie nadmiernego hatasu, wibracji

1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac
na terenie budowy, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy.
Materiaty tatwopalne bgdg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem o0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt
beda mialy aprobate techniczng wydana przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak
szkodliwego oddzialywania tych materialdow na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakofnczeniu robot ich szkodliwosé
zanika mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgode¢ na uzycie tych materialow
od wtasciwych organéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla
otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.6. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong sieci wodociggowej 1 energetycznej znajdujacej si¢ na dziatkach.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych sieci w czasie
trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych sieci Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnosci dla otoczenia.

1.5.7. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach wewngtrznych przy
transporcie materiatdbw i wyposazenia na i z terenu robot.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegal przepisOw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprz¢t i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.



Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i s3g uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robot i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie poézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi
robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych 1 bedzie w peini odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie do znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprz¢tu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w
sposob ciagly bedzie informowaé Inspektora nadzoru o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie
zezwolen 1 inne odnos$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia 1 wydatki wynikte
z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca z

Wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inspektora nadzoru.

1.5.11. Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetniac¢
majg materiaty, sprz¢t 1 inne towary oraz wykonane 1 zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub
odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia Inspektora nadzoru. R6znice pomiedzy powotanymi normami
a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce 1 przedlozone
Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i odmowa zaplaty za te roboty.
2.2. Wariantowe stosowanie materialow

Dopuszcza sie mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach o
ile zastosowany material posiada te same wilasciwosci techniczne jak okreslone w dokumentacji
projektowej i kosztowej.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora
nadzoru.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one uzyte do robot,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja, jako$¢ 1 wlasciwosci 1 byly dostepne do
kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

3.SPRZET



Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wpltywu, na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji i wskazaniach Inspektora nadzoru. Sprzet bedacy whasnoscig Wykonawcy
lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien
by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca
dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam, gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie
konserwowac sprzgt jak rowniez naprawiaé¢ lub

Wymienia¢ sprzgt niesprawny.

Dopuszcza sie moZliwosé wariantowego uzycia sprietu w stosunku do przyjetego w dokumentacji, o ile
jego uzycie zapewni zaloZony zakres i jakosé wykonywanych robot.

Wybrany sprzet nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru. Jakikolwiek sprzgt,
maszyny, urzadzenia 1 narzedzia niegwarantujagce zachowania warunkow umowy, zostang przez
Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie, na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwos$ci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkoéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.
Dopuszcza si¢ mozliwosé wariantowego uZycia srodkow transportu w stosunku do przyjetych w
dokumentacji, o ile ich uzycie zapewni zatoZony zakres i jakosé wykonywanych robot.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatdw 1 wykonywanych robét, za ich zgodnosé z dokumentacja, wymaganiami ST,
PZJ, oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usunig¢te przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdéw i elementdw robot beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzglgdni wyniki badan
materiatow 1 robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszio$ci, wyniki badah naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang
kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Inspektora nadzoru, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonaweca.
6. KONTROLA, JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inspektorowi nadzoru program
zapewnienia, jakosci. W programie zapewnienia, jakosci. Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony
sposdb wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i1 plan organizacji robot gwarantujacy
wykonanie robot zgodnie z dokumentacja, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia, jako$ci powinien zawierac:

A) czes$¢ ogolng opisujaca:
organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposdb prowadzenia robot,
organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
sposob zapewnienia bhp.,
wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegélnych elementow
robot,

VVVVYVYY



» system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot,

» procesie technologicznym, proponowany sposob i form¢ przekazywania tych informacji
Inspektorowi nadzoru;

6.2. Zasady kontroli, jakoSci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona,
jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne Krajowe
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektor nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Inspektor nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow
Inspektor nadzoru, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez mi¢dzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow i robdt z wymaganiami ST
na podstawie wynikow wilasnych badan kontrolnych jak 1 wynikéw badan dostarczonych przez
Wykonawcg.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

» certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisow 1 dokumentow technicznych,

» deklaracje wiasciwosci uzytkowych lub certyfikat zgodnosci z:

» Polska Normag lub aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 1
1 ktore spetniaja wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inspektor nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Ksigzka obmiaréw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do ksigzki obmiarow.
(2) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach
* pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
* protokoty przekazania terenu budowy,
* umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
* protokoty odbioru robot,
* protokoty z narad i ustalen,
* korespondencj¢ na budowie.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa
i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.



Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bgda
wpisane do ksigzki obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w
$lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
robét. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.
Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony w czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inspektora nadzoru.
7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow
Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jesli ST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w ms jako dtugo$¢ pomnozona przez Sredni przekrdj. Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone
wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bgdzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizaciji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.
7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich
wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogag by¢ dotaczone
w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem
nadzoru.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

» odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

» odbiorowi czgsciowemu,

» odbiorowi ostatecznemu,

» odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na koncowej ocenie ilosci i jakoSci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.
Gotowos$¢ danej czeSci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia Inspektora nadzoru. Jako$¢ 1 ilo$¢ robdt ulegajacych
zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja, ST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbior czesciowy
Odbior czegsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czg$ci robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.
8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbior ostateczny polega na koncowej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilo$ci,
jakosci 1 wartosci.



Caltkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W
obecnosci inspektora nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja
projektowa 1 SST. W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania roboét
uzupehiajacych 1 robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub robdt uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez
komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegodlnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymagane] dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru ostatecznego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nast¢pujace dokumenty:

* szczegOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow

umowy i ew. uzupehniajace lub zamienne),

* recepty 1 ustalenia technologiczne,

* ksiazki obmiaréw (oryginaty),

* wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan zgodne z ST i ew. PZJ,

» deklaracje whasciwosci uzytkowych lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow

zgodnie z ST i ew. PZ],

badan i pomiaréw zataczonych do dokumentéow odbioru, wykonanych

zgodnie z ST i PZ],

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub

uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych 1 robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbioér pogwarancyjny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4
,,Odbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatno$ci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa
ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji
projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:

* robocizn¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

* warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,

ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,

* warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
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* koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

* podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdlne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w specyfikacji
technicznej obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

10. Przepisy zwigzane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414

z pdzniejszymi zmianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2001 r. w sprawie

dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 108, poz. 953)
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT
ST.01.
ROBOTY W ZAKRESIE ROZBIORKI OBIEKTOW
BUDOWLANYCH
CPV - 45111100-9

1. CZESC OGOLNA

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot w zakresie rozbiorki elementow zniszczonego ogrodzenia koniecznych dla robot
zwigzanych z wznoszeniem nowego ogrodzenie przy studni glebinowej usytuowanej w miejscowosci
Wreczyca Wielka ul. Czeresniowa na dziatce nr 462/10.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji zadania.

1.3 Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na celu
wykonanie rozbiorek wystepujacych w obiekcie.

1. Rozbiorka zniszczonego ogrodzenia z siatki stalowej na stupkach metalowych

2. Rozbiorki zniszczonej bramy wjazdowej ogrodzenia

3. Rozbidrki zniszczonej furtki ogrodzenia

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST 1 poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.6. Organizacja robot budowlanych

Wszystkie materiaty z rozbiorki winny by¢ na biezaco sktadowane wyznaczonych miejscach.

2. MATERIALY
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Dla robot w/w istotne materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

Do rozbiorki moze by¢ uzyty dowolny sprzgt gwarantujacy prawidtowe 1 bezpieczne wykonanie robot.
4. TRANSPORT

Transport materiatéw z rozbidrki srodkami transportu.

Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot rozbiérkowych nalezy:

Teren ogrodzi¢ i oznakowac zgodnie z wymogami BHP - strefa wykonywania rob6t winna by¢ wydzielona
W sposob uniemozliwiajacy dostep osob nie bedacych pracownikami wykonawcy.

5.2. Roboty rozbiorkowe

Roboty rozbidrkowe prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z

dnia 06.02.2003 r. (Dz. U. Nr. 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robdt budowlanych.

Po zakonczeniu robdt rozbiérkowych ztom z siatki i stupkéw wywiez na sktadowisko ztomu. Kwit i
zarobek z odstawionego ztomu przekaza¢ Zleceniodawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie zgodno$ci wykonania rozbiorek z zasadami 1 wymogami dla rob6t rozbidrkowych podanymi
w punkcie 5.

7. OBMIAR ROBOT

Wedhug zasad okreslonych w stosownych KNR i KNNR, w jednostkach miar:

- Rozbierane ogrodzenie — szt. m?, t

8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebranymi przez
inspektora nadzoru inwestorskiego, mierzonymi w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. UWAGI SZCZEGOLOWE

Bak
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST.02.
WZNOSZENIE OGRODZENIA

CPV - 45342000-6
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania prac
zwigzanych ze wznoszeniem ogrodzenia przy studni giebinowej usytuowanej w miejscowosci Wreczyca
Wielka ul. Czere$niowa na dziatce nr 462/10.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza:

- wykonania ogrodzenia panelowego 3v wraz z brama i furtkg
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami i ST.00 “Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne warunki wykonania rob6t podano w ST.00 “Wymagania og6élne”.
2. MATERIALY I WYKONANIE ROBOT.
Wszystkie materialy 1 urzadzenia powinny by¢ dopuszczone do sprzedazy, posiada¢ $wiadectwo
dopuszczenia lub atesty. Materiaty powinny by¢ zgodne z zatozonymi w dokumentacji projektowe;j.
2.1. Ogrodzenie
Wykona¢ ogrodzenie azurowe z paneli ogrodzeniowych ocynkowanych i pomalowanych proszkowo w
kolorze grafitowym. Ogrodzenie zamykajace w catej dtugosci dostep na teren o wysokosci ok 180 cm
Ogrodzenie z paneli o wysoko$ci nie mniejszej niz 1530 mm na stupkach stalowych ocynkowanych
ogniowo i malowanych proszkowo, montowanych w betonowym prefabrykowanym fundamencie w
systemie do mocowania betonowych desek cokotowych. Betonowe deski cokotowe o wys. 25 cm 1
dhugosci 2500mm. Kazdy stlupek zwienczony jest kapturkiem z mrozoodpornego tworzywa sztucznego.
Wypehienie stanowi panel ogrodzeniowy z drutu stalowego zgrzewanego, ocynkowanego ogniowo i
malowanego proszkowa, o §rednicach @ 4 mm i wymiarach boku 50 x 200 mm, szeroko$¢ paneli 2500
mm . Panele zakoficzone u gory drutami pionowymi. Na panelu 3 przettoczenia. Stupki 60x40mm,
60x60mm ocynkowane ogniowo 1 pomalowane proszkowo, dlugosci na 2550mm, z zaslepka, z otworami
montazowymi szt 2. Akcesoria montazowe, ztaczki szt 3, uchwyty szt 3 (Sruba hakowa) Lacznik paneli
ogrodzeniowych zaciskany tzw. klips zaciskowy do paneli ogrodzeniowych wykonany ze stali
nierdzewnej. Lacznik pozwala potaczy¢ ze soba dwa panele ogrodzeniowe. Lacznik zaciska si¢ na
koncach dwoch paneli, co umozliwia taczenie paneli niezaleznie od tego czy sg tagczone w osi stupka czy
z dala od niej. Potagczone w ten sposob panele utrzymuja swoja sztywno$¢ i tworzg praktycznie jedng
strukture panelu. Lacznik mozna naktada¢ na panele o grubosci do Smm. Lacznik wykonany jest z blachy
nierdzewnej o grubos$ci 5,5mm. Panele mozna taczy¢ na obejmg przelotowa do paneli. Uchwyty to §ruba
hakowa 1 nakretka zrywalng M8 nierdzewna. Nakretka zrywalna na $rube hakowa do montazu paneli
ogrodzeniowych. Po jej dokreceniu nastepuje zniszczenie szesciokatnych bokoéw nakretki dzieki czemu
staje si¢ niemozliwa od odkrecenia bez uzycia specjalistycznych narzedzi.
2.2 Furtka
Furtka szeroko$ci 1m w $wietle, wysokoséci 1,8m wykonana z ksztattownika 60x40 ocynkowanych
ogniowo i pomalowanych proszkowo, z wypetnienie panem jak na ogrodzeniu.
2.3 Brama rozwierana
Brama rozwierana o szeroko$ci w §wietle 3m, wysokos$ci 1,8m z wypehieniem jak panel na ogrodzeniu.
Kolorystyka tak jak ogrodzenie lub inna uzgodniona na etapie budowy z inwestorem.
3. SPRZET
Do wykonania robot zwigzanych z wykonaniem ogrodzenia wykorzystany moze by¢ sprzet:
* mieszadta elektryczne, betoniarka
* piony, poziomice 1 faty
« wiertarki 1 wkretarki reczne
* szpachle i kielnie
* inne narzedzia pomocnicze.

15



4. TRANSPORT
Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich S$rodkéw transportu, ktore pozwola uniknaé
uszkodzen 1 odksztatcen przewozonych materiatow. Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone
zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz BHP. Nie dopuszcza si¢ przewozenia i roztadunku
samochodami samowyladowczymi
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robét
Wykonawca odpowiedzialny jest za zgodno$¢ i1 jako$¢ wykonania robot zgodnie z dokumentacja
kosztorysowg oraz Ogolng Specyfikacjg Techniczng wg ST.00 i poleceniami Inspektora nadzoru.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci robot, zgodnosci z dokumentacja
projektowa oraz z Specyfikacjg nr ST.00 Wymagania Ogodlne.
Sprawdzenie prawidtowos$ci wykonania ogrodzenia nalezy przeprowadzac przez poréwnanie wykonanych
ogrodzen z obowigzujacymi normami i przepisami wedtug protokotéw badan kontrolnych i atestow
jakosci materiatow, protokotdéw odbiorow wykonanych murdéw oraz stwierdzenie wzajemnej zgodnosci
za pomocg ogledzin zewnetrznych i pomiaréw. W trakcie odbioru sprawdzi¢ nalezy:

» Dbadanie spojnosci spoin pomigdzy elementami cokotow,

» sprawdzenie sposobu montazu paneli ogrodzeniowych

» sprawdzenie osadzenia bramy i furtki
7. OBMIAR ROBOT.
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST.00 ,,Wymagania ogdlne”.
8. ODBIOR ROBOT
Zgodnie z Specyfikacja nr ST.00 Wymagania Ogdlne. Roboty odbierze Inspektor nadzoru po zakonczeniu
wszelkich robot.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z ST i wymaganiami inspektora nadzoru, jesli wszelkie pomiary i badania
daty wynik pozytywny.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0golne wymagania dotyczace platnosci
Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST.00 “Wymagania ogdlne”.
Platnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem 1 oceng jakosSci robot, w oparciu o wyniki pomiarow. i
ustalen zawartych w umowie.
9.2. Cena jednostkowa wykonania robot obejmuje:

» zakup, dowdz, roztadunek, segregacje i magazynowanie materiatu

» roboty przygotowawcze i pomiarowe

» przygotowanie stanowiska pracy

» przygotowanie zapraw

» gruntownie wszelkie prace zwigzane z wykonaniem prac wskazanych w

specyfikacji

» prace porzadkowe
10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.
PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.
PN-65/B- 14504 Zaprawy budowlane cementowo
PN- 74/B-3000 Cement Portlandzki
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych —
Arkady 1990 .
PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy odbiorze
PN-M-80026 Druty okragte ze stali niskoweglowej ogolnego przeznaczenia
PN-M-82054 Sruby , wkrety i nakretki stalowe ogdlnego przeznaczenia wymagania i badania
PN-M-82054-03 Sruby, wkretki i nakretki. Whasnosci mechaniczne $rub i wkretow
BN-83/5032-02 Siatki metalowe. Siatki plecione §limakowe
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