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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA D-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1.WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robdt drogowych przy przebudowie drogi gminnej w: m. Herburtowo dz. nr ewid. 34 i
54 o tacznej dtugosci 0,9 km.

1.2.Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspolne dla robot objetych
nastegpujacymi szczegotowymi specyfikacjami technicznymi:

1)D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokos$ciowych

2)D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza
3)D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
4)D-05.03.08 Nawierzchnia potrojnie powierzchniowo utrwalana

1.4.0kreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastgpujaco:
* Budowla drogowa - obieckt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego cze$¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny Iub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

®* Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuni¢ty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

* Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéow oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

* Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdoéw
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunig¢cia po jego
zakonczeniu.

* Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony piecz¢cig organu wydajgcego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzgdowy dokument przebiegu robodt
budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot,
rejestrowania dokonywanych odbiordw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomiedzy Inzynierem, Wykonawca i projektantem.

* Inzynier - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, 0
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot
1 administrowanie kontraktem.

* Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

* Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

* Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielacymi jezdnie.

* Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

* Korpus drogowy - nasyp lub ta cze§¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.

* Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

* Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

* Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z ocena jako$ci materialow oraz
robot.



Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa S$cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i
czynnikdéw atmosferycznych.

Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralna a podbudowa, zapewniajaca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzagca do wyréwnania nierdwnosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze
zawiera¢ warstw¢ mrozochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

Warstwa mrozochronna - warstwa, ktérej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni lezacej powyzej. i) Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzaca do
odprowadzenia wody przedostajacej sie do nawierzchni.

Niweleta - wysokoS$ciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostal okreSlony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwigzanych z nia urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren
przewidziany  do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed
ucigzliwos$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.
Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejegcia ruchu budowlanego 1 wlasciwego wykonania nawierzchni.
Polecenie InzZyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemne;j,
dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
istniejacego potaczenia.
Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.
Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.
Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.
Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.



* Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegodlnych
rodzajow ruchu oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w §wietle porgczy mostowych z wyltaczeniem
konstrukceji przyjezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

*  Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

* Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

® Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiagca odrebng catos¢ konstrukcyjna
lub technologiczna, zdolna do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja/przebudowa, utrzymaniem oraz
ochrona budowli drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, SST i polece-
niami Inzyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren bu-
dowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspot-
rzgdne punktéw gldwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji projekto-
wej 1jeden komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa
Wykonawca we wlasnym zakresie opracowuje plan BIOZ, projekt organizacji ruchu na czas wykonywania
robét oraz opracowuje geodezyjna dokumentacje powykonawcza obiektu.

1.5.3.Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez In-
zyniera stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okre§lone w choc¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wyko-
nawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéow obowiazuje kolejnos¢ ich waz-
nosci wymieniona w umowie.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznoséci, wymiary podane na pismie sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow bu-
dowli musza wykazywaé¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac¢
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i
wplynie to na niezadowalajgca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a ele-
menty budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia  zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgcze, o§wietlenie, sygnatly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony
robot, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie¢, ze jest wlaczony w cene
kontraktowa.

1.5.5.0chrona $rodowiska w czasie wykonywania robo6t



Wykonawca ma obowiazek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
a)utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,
b)podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob
lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych
przyczyn powstalych w nastegpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:
1)lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopoéw i droég dojazdowych,
2)$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a)zanieczyszczeniem zbiornikdéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b)zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c)mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6.0chrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako re-
zultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wickszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczna wydana przez uprawnio-
na jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialéow na srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, a po zakonczeniu robot ich szkodli-
wos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicz-
nych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgode¢ na uzy-
cie tych materialéow od wlasciwych organdéw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzy-
cie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8.0chrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwier-
dzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapew -
ni wla$ciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budo-
wy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe¢ czasowa dla wszelkiego ro-
dzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie bu-
dowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszko -
dzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera projektu i zainteresowane wladze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonaw -
ca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na po-
wierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajace-
go.

Teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty
W sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszko-
dzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnos$cia.

Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomi¢dzy Wykonawca a
wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzy-
nier ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowie-
niami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obciazen osi pojazdéw

Wykonawca begdzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych
przy transporcie materialéow i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwo-
lenia i uzgodnienia od wtasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatyw-



nych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inzyniera. Inzynier moze polecié, aby pojazdy nie spet-
niajace tych warunkéw zostaty usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe
nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za napraweg wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10.Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i hi-
gieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warun-
kach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpie-
czenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlega-
ja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone roboét i za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane do ro-
bét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ pro-
wadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caty czas,
do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejsco-
we oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi ro-
botami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i1 bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu
do sprzetu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposob ciagly bedzie
informowac¢ Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkol-
wiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkoéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wy-
konania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.13.Ré6wnowazno$¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetniac
maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia naj -
nowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg si¢ do kon-
kretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub
wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego za-
twierdzenia przez Inzyniera. Roznic¢ pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi do zatwierdzenia.
1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bgda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomié¢ Inzyniera i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyni-
ku tych polecenn Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapig opdznienia w robotach, Inzynier po uzgodnieniu z
Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydluzenie czasu wykonania robot i/lub wysokos$¢ kwoty, o ktoéra nalezy
zwigkszy¢ ceng¢ kontraktowa.

2. MATERIALY
2.1Zrédla uzyskania materialéw

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z do-
puszczonego zrodta w sposob ciagly spelniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.
2.2Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie mate-
riatéw ze zrddet miejscowych wiaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostar-
czy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacje zawierajacg raporty z badan tere-
nowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organow administracji panstwowej i samorzadowe;.



Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
pochodzacych ze zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okaza si¢
potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialdéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopdw, dokopoéw 1 miejsc pozyskania materiatow miej-
scowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy bgda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Wykonawca nie be¢dzie prowadzi¢ Zzadnych wykopoéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zo-
staly wyszczegodlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode Inzyniera.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.
2.3Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow
do innych robét, niz te, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostanie odpowiednio przewar-
tosciowany (skorygowany) przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem
2.4.Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 ty-
godnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykona-
nie badan wymaganych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez zgody Inzyniera.
2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu, gdy beda one uzyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos¢ 1 wlasciwosci i1 byty dostepne do kon-
troli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miej-
scach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce
i zaakceptowanych przez Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzyst-
nego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z oferta Wyko-
nawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo§ci wskazaniom zawartym w SST, zaakceptowanym
przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgod-
niony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami okre-
slonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w do-
brym stanie i gotowo$ci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotycza-
cymi jego uzytkowania.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzgt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta-
cje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ poézniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wptyng nie-
korzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i whasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace przepisow ruchu dro-
gowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na os i innych parametréw technicznych. Srodki transpor -
tu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwacé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spo-
wodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.



5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
SST, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci wszyst-
kich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przeka-
zanymi na piS$mie przez Inzyniera.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usuni¢te przez Wy-
konawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostar -
czonych Wykonawcy na pi$mie przez Inzyniera.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw roboét beda oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatéw i robot, rozrzuty nor-
malnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatdw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan na-
ukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie. Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywa-
ne przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzyniera, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z
tego tytulu poniesie Wykonaweca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zato-
zona jako$¢ robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelna kontrole roboét i jako$ci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia nie-
zbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robét.

Wykonaweca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdéw oraz robot z czestotliwoscia zapew-
niajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe;j i
SST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w SST. Wszystkie koszty
zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca.

6.2.Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opar-
tych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobien-
stwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mies zapewniona mozliwos$¢ udzialu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek bgda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposOb zaakceptowany przez Inzyniera.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub
ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwier-
dzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé¢ mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyni-
ki do akceptacji Inzyniera.
6.4.Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
l.certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentow
technicznych,
2.deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z:

-Polska Norma lub
-aprobata techniczna, w przypadku wyrobdow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objgte
certyfikacja okre§lona w pkt 1 i ktdre spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostar-
czona do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.



Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikoéw tych badan beda dostarczone przez Wyko-
nawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.
6.5.Dokumenty budowy

(1)Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z ele-
mentéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie 1 wpisuje do ksigzki obmiarow.

(2)Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (2) nastgpujace doku-
menty:
a)pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b)protokoty przekazania terenu budowy,
c)umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d)protokoty odbioru robot,
e)protokoly z narad i ustalen,
fkorespondencje na budowie.

(1)Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projek-
towa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierza-
nych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru begda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich rob6t. Btedne dane zostang po-
prawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Dhtugosci i odlegtoéci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;.

Jesli SST wtasciwe dla danych robodt nie wymagaja tego inaczej, objetosci  beda wyliczone w m3

jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekro;j.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wyma-
ganiami SST.

Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

Obmiary beda przeprowadzone przed koncowym odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadku wy-
stgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych

zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupeinione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone w formie od-
dzielnego zatacznika do ksigzki obmiaréw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a)odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b)odbiorowi koncowemu,
c)odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu



Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykony-
wanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamo-
wania og6lnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jedno-
czesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w
ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jako$¢ 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumenta-
cja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czeSciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego
rob6t dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier.
8.4. Odbiér koncowy robot
8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilo-
$ci, jakoS$ci 1 warto$ci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru koficowego bedzie stwierdzona przez Wyko-
nawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbidr koncowy robodt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwier-
dzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru koncowy robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych doku-
mentow, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja pro-
jektowa i SST.

W toku odbioru koficowego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbio-
réw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych w war-
stwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbio-
ru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asorty-
mentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie
ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajagc pomniejszona wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego roboét jest protokot odbioru koncowego
robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:
l.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,
2.deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z SST,
3.geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda go-
towe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru osta-
tecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgdg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6dt poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiodr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robo6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzo-
nych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem za-
sad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior koncowy robot".
9.PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalona dla danej pozycji kosztorysu.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan og6lnych zawartych w D-00.00.00 obej-
muje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie. Koszt wybu-
dowania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:



(a)opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,
(b)ustawienie tymczasowego oznakowania i o$§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
(c)optaty/dzierzawy terenu,
(d)przygotowanie terenu,
(e)konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazddéw/przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier
1 $wiatel,
(b)utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
(a)usunigcie wbudowanych materiatldw i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6Zniejszymi zmianami).
2.Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3.Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdézniejszymi zmianami).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.01.01 )
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1.WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania do-
tyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokosciowych przy przebudowie drogi gminnej w: m. Herburtowo dz. nr ewid 34 1 54.
1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja technicznej (SST) ma zastosowanie jako dokument przetar-
gowy 1 kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigza-
nych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowe;.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktoéw wysokoscio-

wych wchodza:
a)sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw glownych osi trasy i
punktow wysokosciowych,

b)uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

cywyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d)wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e)zastabilizowanie punktoéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w

sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.1.0Kkreslenia podstawowe
1.1.1.Punkty glowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
1 koncowy punkt trasy.
1.1.2.Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami 1 z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne" pkt
1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robdt

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.5.

2.MATERIALY
2.1.0godlne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-
00.00.00
»Wymagania ogdlne" pkt 2.
2.2.Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zata-
mania trasy, powinny mies $rednice od 0,15 do 0,20 m 1 dtugos$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05
do 0,08 m 1 dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce
stalowe §rednicy 5 mm 1 dtugos$ci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki" powinny mies dlugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.
3.SPRZET
3.1.0golne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2.Sprze¢t pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy
sprzet:

-teodolity lub tachimetry,

-niwelatory,



-dalmierze,
-tyczki,
-faty,
-tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powi-
nien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt
4.
4.2. Transport sprzetu i materialéw
Sprzet 1 materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0gélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6dt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami

GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje 1 wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien prze-
prowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezb¢dne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwali-
fikacje 1 uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btedach wy-
krytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny
by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projekto-
wej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste
rzgdne terenu istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to po-
winien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzed-
nych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego.
Zaniechanie powiadomien Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza
Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte
przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ za-
opatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i poto-
zenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera .

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robo6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zo-
stang zniszczone przez Wykonawce §wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza
do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i1 inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w spo-
sob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punk-
tow pomocniczych, potozonych poza granica robdt ziemnych.



Robocze punkty wysokos$ciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy drogowej zatozono na
kamieniach granicznych. Rzedne wysokosciowe podano na projekcie zagospodarowania (rys.
nr 1) oraz na przekrojach poprzecznych (rys. nr 4) w projekcie budowlanym.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej 1 obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora nad-
Zoru.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnos$cia, aby $redni biad niwela-
cji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjna w nawigzaniu do re-
peroéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyraz-

ne i jednoznaczne okreslenie nazwy repem 1 jego rzedne;.
5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pan-
stwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w
odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztalttowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla po-
zostalych drog. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm
w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdow wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot za-
stapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow 1 wy-
kopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa
oraz w miejscach wymagajacych uzupelienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w
miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1 metr
oraz wykopoéw glebszych niz 1 metr. Odleglo$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dosto-
sowac¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej po-
winna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wyko-
pow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 6.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wyso-
kosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug og6élnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycz-
nych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

1.OBMIAR ROBOT
Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7. Jednostka
obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
2.0DBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8. Odbior
robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada In-
Zynierowi.



3.PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymaga-

nia ogdlne" pkt 9. Cena 1 km wykonania robo6t obejmuje:
-sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy 1 punktow wysokosciowych,
-uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami,
-wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
-wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
-zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

4. PRZEPISY ZWIAZANE

L.Instrukcja techniczna 0-1. Ogdélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2.Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.
3.Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGiK 1978.
4.Istrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5.Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne 1 wysoko$ciowe, GUGIK 1979.
6.Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGiK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1.WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania do-
tyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem
1 zageszczaniem podtoza gruntowego przy przebudowie drogi gminnej w: m. Herburtowo dz.
nr ewid 34 1 54.

1.2.Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy 1 kontrak-

towy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigza-
nych z wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni na poszerze-
niach 1 na catej szeroko$ci drogi.
1.4.0KkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 1.4.

1.5.0gélne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 1.5.

2.MATERIALY
Nie wystepuja.

3.SPRZET
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 3.
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazaé
si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
-koparek z czerpakami profilowymi,
-walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wtasciwosci gruntu pod-
toza.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt
4.

5. WYKONANIE ROBOT
0.1.0golne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 5.
0.2.Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia
podioza bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzch-
ni. Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podioza,
jest mozliwe wyltacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podiozu nie moze od-
bywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy na-
wierzchni.

0.3.Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny
by¢ wczesniej przygotowane. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé nacig-
gnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metrow.
Koryto mozna wykonywac¢ re¢cznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyklad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakresie. Grunt odspojony w
czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane



przez Inzyniera. Profilowanie 1 zaggszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okre-
Slonymi w pkt 5.4.

0.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne
terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. W celu
poprawienia profilu podtuznego i1 poprzecznego oraz lepszego odwodnienia drogi nalezy wyko-
na¢ profilowanie, poprzez $cigcie wygorowan i przesuniecie materialu w zanizone miejsca. Ko-
ryto nalezy wyprofilowa¢ mechanicznie. Z nadmiaru gruntu uzyskanego przy wykonaniu ko-
ryta i przy profilowaniu drogi uformowa¢ pobocza po obu stronach drogi.
Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany do wykonania nasypéw lub wywieziony na odktad.
Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie
podtoza nalezy kontynuowa¢ do osiagnig¢cia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 1,00.
Wilgotnos¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnos$ci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10%.

0.5.Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w do-
brym stanie. Jezeli po wykonaniu robo6t zwigzanych z profilowaniem 1 zaggszczeniem podioza
nastgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw na-
wierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przy-
ktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli wyprofilo-
wane 1 zageszczone podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej war-
stwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podtoza Inzynier
oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nasta-
pito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napraw¢ wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"
pkt 6. Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i za-
geszczenia koryta 1 wyprofilowanego poditoza podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego
podioza

Lp. Wyszczegolnienie badan i Minimalna czgstotliwo$¢
pomiarow badan i pomiarow

1. |Szerokos¢ i glgbokos¢ koryta co 100 m

2. [Spadki poprzeczne co 100 m*/

3. |Rzedne wysokosciowe co 100 m

4. |Uksztattowanie osi w planie co 100 m*/

5. |Zaggszczenie, wilgotno$¢ gruntu podtoza  [w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej,

lecz nie rzadziej niz raz na 600 m2

*/Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢
w punktach
glownych tukdéw poziomych.

2.Badania i pomiary wykonanego koryta
2.1. Cechy geometryczne

Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projekto-
wanej.

Glegbokos¢ koryta



Glebokos¢ koryta 1 rzgdne sprawdza¢ co 100 m osi jezdni 1 na jej krawedziach. Roznice
pomiedzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumenta-
cja projektowa z tolerancja + 0,5%.

2.2. Zageszczenie koryta
Wskaznik zageszczenia koryta 1 wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-
12 nie powinien by¢ mniejszy od 1,00.
Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢
gruntu podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

4. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m’ (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

7. ODBIOR ROBOT

Odbidr koryta oraz wyprofilowanego 1 zageszczonego podloza dokonywany jest na za-
sadach odbioru robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w
czasie umozliwiajagcym wykonaniem ewentualnych napraw bez hamowania postepu robot..

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:
-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
-odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
-zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub
nasyp,
-profilowanie dna koryta lub podtoza,
-zageszczenie,
-utrzymanie koryta lub podtoza,
-przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

9. PRZEPISY
ZWIAZANE Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta
4. BN-68/8931 -04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem
1tata

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1.WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
ogolne dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kru-
szywa tamanego stabilizowanego mechanicznie przy przebudowie drogi gminnej w m. Herbur-
towo dz. nr ewid 34 1 54.
1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontrakto-
wy przy zleceniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigza-
nych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie gr. 25
cm.

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustale-
niami podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowe zasadnicza.

1.4.0Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie -jedna lub wigcej
warstw zageszczonej mieszanki, ktdra stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowe;.
1.4.2.Stabilizacja mechaniczna- proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotno$ci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania roboét iich zgodno$¢ z doku-
mentacja projektowa.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 1.5.

2.MATERIALY
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicz-
nie powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm. Na dolna warstwe
podbudowy dopuszcza si uzycie kruszywa tamanego uzyskanego w wyniku przekruszenia gru-
zu betonowego.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i1 bez domieszek gliny. Do
wykonania podbudowy nalezy stosowa¢ kruszywo kamienne famane niesortowane o uziarnie-
niu 0-63 mm na dolna warstwe podbudowy o grubosci 15 cm 1 o uziarnieniu 0-31,5 mm na
gorna warstwe podbudowy grubosci 10 cm.

Wymiar najwickszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej
jednorazowo. Kruszywa powinny speilnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1 dla podbudowy
zasadniczej.

3.SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" p. 3. Do wyko-
nania podbudowy nalezy stosowac¢: ukladarki do kruszyw, walce ogumione, walce gladkie sta-
tyczne lub wibracyjne.

4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien si¢ odbywa¢ w sposob przeciwdzialajace jego zanie-
czyszczeniu 1rozsegregowaniu.

Tablica 1. Wymagania w stosunku do kruszywa wg normy PN-S-06102:1997

Lp. | Wyszczegolnienie wlasciwosci Wymagania Badania wedlug
Kruszywa tamane




Podbudowa
zasadnicza | pomocnicza

1. |Zawartos$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) 0d2do10 | od2dol2 PN-B-06714-15

2. |Zawarto$¢ nadziania, % (m/m), nie wigcej niz 5 10 PN-B-06714-15

3. |Zawartos¢ ziarn nieforemnych 35 40 PN-B-06714-16
%(m/m), nie wiecej niz

4. |Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, %(m/m), nie 1 1 PN-B-04481
wiecej niz

5. |Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zageszczeniu 0d30do 70| od 30do 70 BN-64/8931-01
metoda I lub II wg PN-B-04481, %

6. |Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles 50 PN-B-06714-42
a) S$cieralnos¢ catkowita po pelnej liczbie obrotow, nie 35 35
wigcej niz
b) Scieralno$¢ czgsciowa po 1/5 pelnej liczby obrotow, 30
nie wiecej niz
7. |Nasigkliwos¢, %(m/m), nie wigcej niz 3 5 PN-B-06714-18
8. |zamrazania, %(m/m), nie wiecej niz 5 10 PN-B-06714-19
9. |Rozpad krzemianowy i zelazawy tacznie, % (m/m), nie PN-B-06714-37
wigcej niz PN-B-06714-39
10. |Zawartos¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na S03, 1 1 PN-B-06714-28
%(m/m), nie wiecej niz
11. |Wskaznik no§nosci wyes mieszanki kruszywa, %, nie 80 60 PN-S-06102
mniejszy niz: 120

a) przy zageszcezeniu I;C 1,00
b) przy zaggszczeniu I C 1,03

5.WYKONANIE ROBOT
5.1.Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.01.01
»Koryto wraz z profilowaniem 1 zag¢szczeniem podtoza.
Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z doku-
mentacja projektowa. Uksztattowanie podbudowy powinno si¢ odbywa¢ wedlug wczesniej

przygotowanych i odpowiednio zamocowanych linek.
5.2.Rozkladanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, ta-
kiej, aby jej ostateczna grubos¢ po zageszcezeniu byta zgodna z dokumentacja projektowa. Gru-
bos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu.

Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiggni¢cie wymaganych
spadkéw 1 rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej war-
stwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana 1 zageszczona z zachowaniem
wymaganych spadkow 1 rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej
warstwy moze nastapic¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

5.3.Zageszczenie podbudowy

Po konicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszcze-
nia przez watowanie. Jakiekolwiek nieréwnos$ci lub zaglebienia powstale w czasie zageszcza-
nia powinny by¢ wyrownane przez spulchnianie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie
materialu az do uzyskania réwnej powierzchni. Watowanie powinno postepowaé stopniowo
od dolnej do goérnej krawedzi podbudowy

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadaé przyje-
temu poziomowi wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11 tj. nie mniejszy niz 1,03.
Nos$no$¢ nalezy sprawdzi¢ jedna z podanych metod:

metoda obcigzen ptytowych

metoda ugie¢ sprezystych za pomoca belki Benkelmana pod kotem 50 kN. Wy-
magane ugiecie na powierzchni zageszczonej podbudowy nie powinno przekroczy¢
1,20 mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0golne zasady kontroli jakos$ci robét



Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" p. 6.

6.2. Badania w czasie robét - no$nos$¢ i zageszczenie podbudowy

Wymagania dotyczace oceny nosnosci i zaggszczenia warstwy podbudowy podano wp.
5.3. Nalezy wykona¢ co najmniej 10 pomiaréw na 10000 m* lub wg zalecef Inzyniera.
Jezeli nosnos$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera. Koszty tych
dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci
podbudowy wyniklo z niewtasciwego wykonania rob6t przez Wykonawce podbudowy.

6.3.Badania i pomiary wykonanej podbudowy

6.3.1.Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiar6w
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy po-
dano w tablicy 2.

6.3.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz
+10 cm, -5 cm. Na odcinkach jezdni bez kraweznikéw szeroko$¢ podbudowy powinna by¢
wieksza od szeroko$ci warstwy wyzej lezacej o 20 cm.

Tablica 2. Czgstotliwos$¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. [Wyszczegodlnienie Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow
badan i pomiarow
1. |Szerokos¢ podbudowy 10 razy na km
2. |Réwnosé podtuzna co 20 m tata na kazdym pasie ruchu lub planografem
3. |Spadki poprzeczne *) 10 razy na km
4. |Rzedne wysokosciowe co 100 m
5. |Uksztattowanie osi w co 100 m
planie*)
Grubos¢ podbudowy IPodczas budowy w 3 punktach na kazdej dziatce
6. robocze;j,
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz
na 2000 m?
Nos$nos¢ podbudowy:
7. |-modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m,
-ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i1 uksztaltowania osi w planie nalezy wykonac
w punktach gtownych tukow poziomych.
6.3.3.Rownos¢ podbudowy
Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z BN-
68/8931-04.

Nierownosci podbudowy nie moga przekracza¢ 10 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i1 tukach powinny by¢ zgodne z dokumen-
tacja projektowa, z tolerancja + 0,5 %.
6.3.5. Rzedne wysoko$ciowe podbudowy
Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowa-
nymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.
6.3.6. Uksztaltowanie osi podbudowy
Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej niz + 5 cm.



6.3.7. Grubos¢ podbudowy
Grubo$¢ podbudowy powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa i wynosi¢
20 cm po zageszczeniu. Dopuszczalne odchytki od grubos$ci projektowanej nie mogg prze-
kroczy¢ + 10%,

6.3.8. Nosnos¢ podbudowy

-modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
-ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tabela 4. Cechy podbudowy

Podbudowa z Wymagane cechy podbudowy
kruszywao  [Wskaznik Maksymalne ugigcie sprezyste pod | Minimalny modul odksztalcenia
wskazniku zageszczenia Ignie kotem, mm mierzony plyta o $rednicy 30 cm,
Whos mniejszy niz Mpa
nie mniejszym niz, %
- 40 kN 50 kN obciazenia E; obciazenia E;
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.4.Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.4.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wieksze odchylenia od okreslonych
w punkcie

6.3. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokos$ci co najmniej 10
cm, wyrownane 1 powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniania wyko-
nanej warstwy jest nie dopuszczalne. Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokos$ci
projektowanej o wigcej niz 5 cm 1 nie zapewnia podparcia warstwom lezagcym wyzej, to Wy-
konawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowg przez spulchnienie warstwy na pet-
na grubo$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu 1 powtoérne zaggszcezenie.

6.4.2.Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci, Wykonawca wyko-
na napraw¢ podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawiane przez spulchnienie lub wybra-
nie warstwy na odpowiednia glebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym ma-
teriatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyrdwnane i ponownie zaggszczone. Roboty te Wy-
konawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastgpi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wg wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.4.3.Niewtasciwa no$no$¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosno$ci, zalecone przez Inzyniera.
Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci
podbudowy wynikto z niewlasciwego wykonania robdt prze z Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7. Jednostka
obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamane-
go stabilizowanego mechanicznie.

8.ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" p. 8.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m’ podbudowy obejmuje:
-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
-oznakowanie robot,



-sprawdzenie 1 ewentualna naprawe podtoza,

-przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

-dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

-roztozenie mieszanki,

-zageszezenie roztozonej mieszanki,

-przeprowadzenie pomiaréw i1 badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;j,
-utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15

4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19

8. PN-B-06714-26

9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13 .PN-B-11111

14. PN-B-11112
15. PN-B-11113
16. PN-S-06102
17. PN-S-96023
18. BN-64/8931-01
19. BN-64/8931-02

20. BN-68/8931-04
22. BN-70/8931-06
23. BN-77/8931-12

Inne dokumenty

Grunty budowlane. Badania probek gruntu
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci
metoda bezposrednia
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci

zanieczyszczen organicznych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. ?wir
i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta
Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i lata
Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugigciomierzem belkowym
Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

1. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
_ D-05.03.08
NAWIERZCHNIA POTROJNIE POWIERZCHNIOWO UTRWALANA

1.WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania doty-

czace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonawstwem podwdjnego powierzchnio-

wego utrwalenia nawierzchni.
1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi przetargowy i kontrak-

towy przy zlecaniu i realizacji robot przy przebudowie drogi gminnej w: m. Herburtowo
dz. nr ewid 34 1 54.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigza-

nych z wykonaniem potrdjnego powierzchniowego utrwalenia nawierzchni na drogach ob-
cigzonych ruchem od lekkiego do ci¢zkiego.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Potrojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni
Potrojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zabiegiem utrzymaniowym polegaja-
cym na kolejnym roztozeniu:

-warstwy lepiszcza,

-warstwy kruszywa,

-drugiej warstwy lepiszcza,

-warstwy drobniejszego kruszywa.

-trzeciej warstwy lepiszcza

-warstwy jeszcze drobniejszego kruszywa

1.4.2. Pozostate okreslenia

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi pol-

skimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
D-00.00.00
»Wymagania ogolne" pkt 2.
Kruszywa
Wymagania dotyczace kruszyw
Do powierzchniowego utrwalania nalezy stosowac¢ grysy lub zwiry kruszone o waskich
frakcjach uziarnienia, speiniajagce wymagania wg tablicy 1 i 2, zgodne z norma PN-B-
11112 i wytycznymi CZDP przy jednoczesnym uwzglednieniu uscislen zawartych w ni-
niejszych SST.
Do potrojnego powierzchniowego utrwalenia nalezy stosowac kruszywo tamane o frak-
cjach: od 2 mm do 5 mm; od 5 mm do 8 mm; od 8§ mm do 11 mm
Dopuszcza si¢ stosowanie waskich frakcji grysow o wymiarach innych niz wyzej podane
pod warunkiem,
ze zostang zaakceptowane przez Inzyniera.
Do wykonania powierzchniowego utrwalenia nie dopuszcza si¢ kruszywa pochodzacego
ze skal wapiennych.

Tablica 1. Wymagania dla grysu i zwiru kruszonego w zaleznos$ci od klasy kruszywa i

kategorii ruchu



Wyszczegolnienie wlasciwosci Kategoria ruchu
ciezki Sredni,
lekko
sredni,
klasa kruszywa
I 11
Scieralno$¢ w bebnie kulowym po petnej liczbie 25 35
obrotow, ubytek masy nie wickszy niz, %(m/m): (40) (45)
Scieralno$¢ w bebnie kulowym po 1/5 petnej liczby 25 35
obrotow, ubytek masy w stosunku do ubytku masy po
petnej liczbie obrotdow nie wigkszy niz, %(m/m):
Nasigkliwo$¢ nie wigksza niz, %(m/m): 1,5*% 2,0%
Mrozoodporno§¢ wg metody zmodyfikowanej, 10,0 30,0
ubytek masy nie wigkszy niz, %(m/m):
* - dla zwirow kruszonych przyjeto takie same wymagania jak dla kruszywa ta-

manego (grysow). () - warto$ci podane w nawiasach dotycza wylacznie kruszywa
granitowego.

Tablica 2. Wymagania dla grysu i zwiru kruszonego w zaleznosci od gatunku kruszywa i kate-

gorii ruchu

Wyszcezegolnienie wlasciwosci Kategoria ruchu
ciezki sredni lekkosredni i
lekki
Gatunek kruszywa
1 2
Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm odsianych 0,5% 0,5* 0,5*
na mokro, nie wiecej niz, %(m/m):
Zawartos¢ frakcji podstawowej, nie mniej niz, 85,0 85,0 85,0
%(m/m):
Zawarto$¢ nadziania, nie wigcej niz, %(m/m): 8,0 8,0 8,0%
Zawarto$¢ podziarna, nie wigcej niz, %(m/m): 10,0 10,0 10,0
Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, nie wigcej niz, 0,1 0,1 0,2
%%(m/m):
Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, nie wigcej niz, 15,0%* 20,0%* 25,0%
%%(m/m):
Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych barwa cieczy nie ciemniejsza niz
wzorcowa
Zawartos$¢ przekruszonych ziarn zwirowych nie - 10,0%** 15,0%*
wiecej niz, %o(m/m):
* - wymagania zostaty zwiekszone w stosunku do normy PN-B-11112

ok - dotyczy grysu produkowanego z kruszywa naturalnego.

* Skladowanie kruszyw

*  Wykonawca zapewni sktadowanie kruszyw na sktadowiskach zlokalizowanych jak najbli-
zej wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwalenia. Podtoze sktadowiska powinno
by¢ rowne, dobrze odwodnione, czyste, o twardej powierzchni zabezpieczajacej przed za-
nieczyszczeniem kruszywa w czasie jego skladowania i poboru. Kazda frakcja kruszywa,
jego klasa i gatunek beda sktadowane oddzielnie, w sposdb umozliwiajacy ich mieszanie
si¢ zarowno w czasie skladowania, jak rowniez fadowania i transportu.

* Lepiszcza

* Wymagania dla lepiszczy



* Niniejsza SST uwzglednia jako lepiszcze do powierzchniowego utrwalenia, tylko drogowa
emulsje asfaltowa C69 B3 PU, speliajagca wymagania PN-EN 13808:2010 ,,Asfalty
1 lepiszcza asfaltowe, Zasady
* klasyfikacji kationowych emulsji asfaltowych, oraz zgodna z opracowaniem WT-3 Emul-
sje asfaltowe 2009
Tablica 3. Wymagania dotyczace kationowych emulsji asfaltowych, stosowanych do po-
wierzchniowych utrwalen

Wymagania Metoda badania C69 B3 PU lub
techniczne wg normy Jedn. C69 B4 PU
klasa Zakres wartosci
50 do 100
Indeks rozpadu PN-EN 13075-1 - 31lub 4 Lub 70
do 130

Zawartos¢ lepiszcza PN-EN 1428 %(m/m) 8 67 do 71
Czas wyptywu dla PN-EN 12846 s NPD
—2mm w 40°C
Czas wyptywu dla PN-EN 12846 S 1 TBR
—4mm w 40°C
Pozostatos$¢ na sicie PN-EN 1429 %(m/m) 3 co0,2
0,5 mm
Trwato$¢ po 7 dniach PN-EN 1429 %(m/m) 4 Co0,5
magazynowania
Sedymentacja PN-EN 12847 %(m/m) 1 TBR

PN-EN 13614 % pokrycia 1 TBR
Adhezja WT3 ZAL 2 powierzchni 3 C90

Wymagania techniczne lepiszczy odzyskanych z kationowych emulsji asfaltowych przez odparowanie,
zgodnie z PN-EN 13074

Penetracja w 25°C PN-EN 1426 0,1 mm 4 C 150

*  Skladowanie lepiszczy
Do sktadowania lepiszczy Wykonawca uzyje cystern, pojemnikow, zbiornikéw lub be-
czek. Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przeznaczone do sktadowania emulsji powin-
ny by¢ czyste i nie powinny zawiera¢ resztek innych lepiszczy.
Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawca jest zobowigzany przestrzegac na-
stepujace zasady: czas sktadowania emulsji nie powinien przekracza¢ 3 miesiecy od daty
jej wyprodukowania,temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz
+5°C.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"
pkt 3.

3.2. Rodzaje sprzetu do wykonania powierzchniowego utrwalenia

Wykonawca przystepujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinien wyka-
za¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawierzchni i usuwania niezwigzanych ziarn
po wykonaniu powierzchniowego utrwalenia,skrapiarek lepiszcza - do roztozenia
lepiszcza na nawierzchni,rozsypywarek kruszywa - do roztozenia kruszywa na
nawierzchni,alcow drogowych - do przywatowania roztozonego kruszywa.

3.3. Wymagania dla sprze¢tu
1. Szczotki mechaniczne
-Zaleca si¢ stosowanie urzadzen dwuszczotkowych, w sktad ktorych wchodzi szczotka
wykonana z twardych elementéw czyszczacych, shuzaca do zdrapywania i usuwania zanie-



czyszczen, oraz szczotka migkka stuzaca do zamiatania 1 usuwania niezwigzanych ziarn
kruszywa.

-Ze wzgledu na duze pylenie powstajace w procesie czyszczenia, szczotki powinny by¢
wyposazone w urzadzenie pochfaniajace pyly oraz umozliwiajace czyszczenie powierzch-
ni na sucho 1 na mokro.

Skrapiarka lepiszcza

Wykonawca robot jest zobowigzany do uzycia tylko takiej skrapiarki, ktora zapewni rozto-
zenie na jezdni przewidzianej ilo$ci lepiszcza rownomiernie, zaréwno w kierunku podtuz-
nym jak i poprzecznym. Dla zapewnienia rownomiernego roztozenia przewidzianej iloSci
lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka powinna by¢ wyposazona ~ w urzadzenia pomiaro-
wo- kontrolne oraz mechanizmy regulacyjne, pozwalajace na sprawdzenie 1 regulowanie
parametrow takich jak:

- temperatury rozkladanego lepiszcza,

- ci$nienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotow pompy dozujacej lepiszcze,

- predkos$ci poruszania si¢ skrapiarki (szczegdlnie doktadny pomiar i wskazanie w
zakresie zwykle od 3 do 6 km/h),

- wysokosci 1 dlugosci kolektora do rozktadania lepiszcza.

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozktadanego lepiszcza, skrapiarka powinna po-
siada¢ zbiornik izolowany termicznie. Kolektor skrapiarki powinien by¢ wyposazony w
dysze szczelinowe oraz posiadac regulacje wysokosci swego potozenia nad powierzchnia
jezdni, dla zapewnienia rownomiernego pokrycia nawierzchni lepiszczem z dwoéch lub
trzech dysz. Nie dopuszcza si¢ stosowania skrapiarek, ktérych kolektor jest wyposazony w
dysze stozkowe. Zalezno$ci pomigdzy wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanych
parametrow takich jak: cis$nienie, obroty pompy predkos¢ jazdy skrapiarki 1 temperatura
lepiszcza powinny by¢ zawarte w aktualnych wynikach cechowania skrapiarki.

- Skrapiark¢ mozna uznaé za przydatna do wykonywania powierzchniowego utrwalenia,
jezeli odchylenia rozktadanego lepiszcza od ilo$ci zatozonych mieszcza si¢ w przedziale +
10% w kierunku podtuznym i poprzecznym.

- Rozsypywarka kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawca zapewni jeden z ponizszych ty-
péw rozsypywarek kruszywa:

- doczepna do skrzyni samochodu z kruszywem,

- pchana przez samochod z kruszywem,

- samojezdna,

- doczepna do skrapiarki.

Ze wzgledu na konieczno$¢ uzyskania duzej doktadnosci dozowania kruszywa preferuje
si¢ uzycie rozsypywarek samojezdnych.

Rozsypywarke kruszywa mozna uznaé za przydatna do wykonania powierzchniowego
utrwalenia, jezeli pomierzone odchylenia ilosci dozowanego kruszywa nie ro6znig si¢ od
przewidzianej ilo$ci wiecej niz o 1 I/m’.

- Walce drogowe

Do przywatowania kruszywa Wykonawca uzyje walcow ogumionych wyposazonych w
opony o gtadkim biezniku, ze statym ci$nieniem do 0,6 MPa i obcigzeniem 15 kN na koto
oraz lekkich walcoéw statycznych o stalowych pancerzach, pod warunkiem, ze nie bgda
one powodowaty miazdzenia ziarn kruszywa.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"
pkt 4.

Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpiecza-
jacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami (asortymentami) 1
nadmiernym zawilgoceniem.

Transport lepiszczy



Cysterny samochodowe uzywane do przewozu emulsji powinny by¢ podzielone przegro-
dami na komory o pojemnosci nie wigkszej niz 3 m’, a kazda przegroda powinna mies
wykroje przy dnie, aby mozliwy byl przeplyw emulsji miedzy komorami.

Wyjatkowo, za zgoda Inzyniera, dopuszcza si¢ do transportu emulsji beczki lub inne po-
jemniki stalowe.

5. WYKONANIE ROBOT

1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6dt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5.

2. Zalozenia ogdlne
Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zabiegiem utrzymaniowym, ktory pozwala
na uszczelnienie istniejacej nawierzchni, zapewnia dobre wlasciwosci przeciwposlizgowe
warstwy $cieralnej, natomiast nie wpltywa na poprawe jej no$nosci i rownosci.

3. Nawierzchnia, na ktoérej ma by¢ wykonane powierzchniowe utrwalenie, powinna by¢ wy-
remontowana, posiada¢ wlasciwy profil podtuzny i poprzeczny oraz powierzchnie charak-
teryzujaca si¢ duza jednorodnoscig pod wzgledem twardosci 1 tekstury.

4. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia
Ocena stanu powierzchni istniejacej nawierzchni

Dla ustalenia rzeczywistej ilosci lepiszcza 1 wielkos$ci frakeji kruszywa pierwszej warstwy
powierzchniowego utrwalenia, nalezy oceni¢ stopien twardosci i teksture powierzchni ist-
niejgcej nawierzchni. Przy ustalaniu tekstury powierzchni utrwalanej mozna postuzy¢ sie
klasyfikacja zamieszczona w tablicy 5.

Przy okreslaniu stanu powierzchni dopuszcza si¢ stosowanie przez Wykonawce innych
metod oceny stanu nawierzchni zaaprobowanych przez Inzyniera.

5. Tablica 5. Klasyfikacja stanu powierzchni utrwalanej nawierzchni

Wyglad i opis powierzchni nawierzchni Glegbokos¢ tekstury
)

Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki mineralno- HSC 1,7

bitumiczne bardzo otwarte i mocno porowate

Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki mineralno- 1,2 CHS<1,7

bitumiczne porowate

Nawierzchnia wygtadzona, np. mieszanki mineralno- 0,8CHS< 1,2

bitumiczne o strukturze zamknietej bez wysiekow lepiszcza

Nawierzchnia bogata w lepiszcze wykazujaca tendencje do 0,4CHS<0,8

wystgpowania wysiekow lepiszcza lub zaprawy

Nawierzchnia bogata w lepiszcze, z tendencja do pocenia lub z HS <04

licznymi remontami czastkowymi

1) Pomiar glebokosci tekstury piaskiem kalibrowanym zostat podany dla uscislenia tego
parametru.

6. Ustalenie ilosci grysow
Ustalenie rzeczywistej ilosci grysow zaleca si¢ dokona¢ zgodnie z opracowaniem ,,Po-
wierzchniowe utrwalenie. Oznaczenie ilo$ci rozktadanego lepiszcza i kruszywa" .
Ustalona wg wymienionego opracowania ilosci grysow dla podwojnego powierzchniowe-
go utrwalenia nawierzchni nalezy skorygowac:
dla pierwszej warstwy grysu o -5%,
dla drugiej warstwy grysu 0 +5%.
dla trzeciej warstwy grysu o +5%.

7. Ustalenie iloSci lepiszcza
Przy ustalaniu ostatecznej ilo$ci lepiszcza dla kazdego wydzielonego odcinka lub pasma
ruchu charakteryzujacego si¢ jednorodnymi parametrami nalezy korzystania z wlasnego
doswiadczenia lub korzysta¢ z zatacznika Nr 1 do OST D-05.03.08 ,,Projektowanie po-

wierzchniowego utrwalenia. Wytyczne i1 zalecenia" pkt 5.
8. Zapewnienie przyczepnoSci aktywnej lepiszcza do kruszywa



Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawca moze przystapi¢ tylko wow-
czas, gdy przyczepno$¢ aktywna kruszywa do wybranego rodzaju emulsji okreslona zgod-
nie z norma BN-70/8931-08 bedzie wicksza od 85%.
Jezeli przyczepnos$¢ aktywna begdzie mniejsza od 85%, to nalezy ja zwigkszy¢ przez ogrza-
nie, wysuszenie lub odpylenie kruszywa bezposrednio przed jego roztozeniem na na-
wierzchni.
Przy stosowaniu do powierzchniowego utrwalenia innych lepiszczy niz emulsja asfaltowa,
przyczepno$¢ aktywna mozna zwigkszy¢ przez zastosowanie otoczonego kruszywa na go-
raco.

9. Warunki przystapienia do robét
Powierzchniowe utrwalenie mozna wykonywac¢ w okresie, gdy temperatura otoczenia nie
jest nizsza od+10°C przy stosowaniu asfaltowej emulsji kationowej 1 nie nizsza niz +15°C
przy stosowaniu innych lepiszczy.



Temperatura utrwalanej nawierzchni powinna by¢ nie nizsza niz +5°C przy emulsji asfal-
towej 1 +10°C przy innych lepiszczach bezwodnych.
Nie dopuszcza si¢ przystapienia do robot podczas opadow atmosferycznych.

11. Odcinek probny
Przed przystapieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca powi-
nien wykona¢ odcinek probny w celu:
- stwierdzenia, czy sprzet przewidziany do wykonywania robot spetnia wymagania
okreslone w pkt 3 niniejszej ST,
- sprawdzenia, czy dozowana ilo$¢ lepiszcza i kruszywa sa zgodne z parametrami jakie
zamierza si¢ utrzymywac podczas robot.
Do takiej proby Wykonawca powinien uzy¢ materiatow oraz sprzgtu takich, jakie beda sto-
sowane do wykonania robot.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Wy-
konawca moze przystapi¢ do wykonywania powierzchniowego utrwalenia nawierzchni po
zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inzyniera.

12. Oczyszczenie istniejacej nawierzchni
Przed przystgpieniem do rozktadania lepiszcza, nawierzchnia powinna by¢ doktadnie
oczyszczona za pomocg sprzetu mechanicznego spetniajagcego wymagania wg pkt 3. W
szczegblnych przypadkach (bardzo duze zanieczyszczenie) oczyszczenie nawierzchni
mozna wykona¢ przez sptukanie woda (z odpowiednim wyprzedzeniem dla wyschniecia
nawierzchni - wazne przy stosowaniu lepiszczy na gorgco).

13. Oznakowanie robot
Ze wzgledu na specyfike robot przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenia na-
wierzchni, Wykonawca w sposob szczegdlny jest zobowigzany do przestrzegania postano-
wien zawartych w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne" pkt 1.5.4, a dotyczacych zasad zachowania bezpieczenstwa ruchu
drogowego w czasie prowadzenia robot.
Znaki powinny by¢ odblaskowe, czyste 1 w razie potrzeby czyszczone, odnawiane lub wy-
mieniane na nowe. Przy duzym natezeniu ruchu, w razie potrzeby, Wykonawca uzgodni 1
wprowadzi regulacje, ruch wahadtowy za pomoca sygnalizatorow $wiatet lub za pomoca
pracownikow sygnalistow, odpowiednio przeszkolonych. Ruch drogowy odbywajacy si¢
po wstepnie zageszczonym powierzchniowym utrwaleniu sprzyja utwierdzeniu ziarn kru-
szywa pod warunkiem, ze predkos¢ ruchu bedzie ograniczona od 30 do 40 km/h.W okresie
pierwszych 48 godzin, a przy mniej sprzyjajacych warunkach atmosferycznych, w okresie
od 3 do 4 dob od chwili wykonania powierzchniowego utrwalenia, Wykonawca spowodu-
je ograniczenie predkosci ruchu od 30 do 40 km/h.

14. Rozkladanie lepiszcza
Rozkladana emulsja asfaltowa powinna posiada¢ nastepujaca temperature: - emulsja C69
B3 PU - od 60 do 65°C,
Jezeli powierzchniowe utrwalenie jest wykonane na polowie jezdni, to zlacze $rodkowe
przy drugiej warstwie powinno by¢ przesunigte od 15 do 30 cm, przy czym zalecane jest
wykonanie powierzchniowego utrwalenia na catej szeroko$ci jezdni w tym samym dniu-
.Przy rozpoczynaniu skrapiania nawierzchni nalezy pamietac, ze wtasciwa jednorodnos¢ i
los¢ lepiszcza uzyskuje si¢ dopiero po uplywie krotkiej chwili od momentu otwarcia jego
wyplywu. Zaleca si¢, aby w tym krotkim czasie lepiszcze wyptywalto na arkusze papieru

roztozone na nawierzchni.
15. Rozkladanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane rownomierna warstwa w ilosci ustalonej wg pkt 5.3.2,
na §wiezo roztozonej warstwie lepiszcza, za pomoca rozsypywarki kruszywa spetniajace;j
wymagania okre$lone w pkt 3.3. Odleglos¢ pomiedzy skrapiarka rozktadajaca lepiszcze, a
poruszajgca si¢ za nig rozsypywarka kruszywa nie powinna by¢ wigksza niz 40 m. Przy
stosowaniu emulsji asfaltowej czas jaki uptywa od chwili roztozenia lepiszcza do chwili
roztozenia kruszywa powinien by¢ mozliwie jak najkrotszy (kilka sekund).
16. Walowanie

Bezposrednio po roztozeniu kruszywa, ale nie pozniej niz po 5 minutach nalezy przystgpic
do jego walowania. Do watowania powierzchniowych utrwalen najbardziej przydatne sa



walce ogumione (walce statyczne gladkie nie sg zalecane, gdyz moga powodowaé miaz-
dzenie kruszywa).

Dla uzyskania wtasciwego przywatowania mozna przyja¢ co najmniej 5-krotne przej$cie
walca ogumionego w tym samym miejscu przy stosunkowo duzej predkosci od 8 do 10
km/h 1 przy ci$nieniu powietrza w oponach i obcigzeniu na koto okreslonym w pkt 3 ni-
niejszej SST. Przy wykonywaniu podwodjnego powierzchniowego utrwalenia, pierwsza
warstwe kruszywa watuje si¢ tylko wstepnie (jedno przejscie walca).

17. Oddanie nawierzchni do ruchu

Na $wiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwalenia szybko$¢ ruchu nalezy
ograniczy¢ od 30 do 40 km/h. Dhugos$¢ okresu w ktérym nawierzchnia powinna by¢ chro-
niona zalezy od istniejacych warunkéw. Moze to by¢ kilka godzin - jezeli pogoda jest su-
cha i1 gorgca, albo jeden lub kilka dni w przypadku pogody wilgotnej lub chlodne;.

Na og6t dobre zwigzanie ziarn kruszywa uzyskuje sie w czasie od 24 do 48 godzin. Swie-
70 wykonane powierzchniowe utrwalenie moze by¢ oddane do ruchu niekontrolowanego
nie wczesniej, az wszystkie niezwigzane ziarna zostang usuniete z nawierzchni szczotkami
mechanicznymi lub specjalnymi urzagdzeniami do podci$§nieniowego ich zbierania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci obot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 6.

6.2.Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania lepiszcza 1 kru-

szywa 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci lepiszczy 1 kruszywa okreslone

w pkt 2 niniejszej SST. W zakresie badania sprzgtu, Wykonawca winien przedstawi¢ aktualne
swiadectwo cechowania skrapiarki.
6.3.Badania w czasie robodt

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar6w w czasie wykonywania powierzchniowego
utrwalenia podano w tablicy 6.

Badania kruszyw

Jezeli Inzynier uzna to za konieczne, wlasciwosci kruszywa nalezy bada¢ dla kazdej partii.
Wyniki badan powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.

Badania emulsji

Jezeli Inzynier nie ustali inaczej, to dla kazdej dostarczonej partii ($rodka transportu)

emulsji asfaltowej nalezy badac:
barwe,

jednorodnos¢,

lepkos$¢ i indeks rozpadu.

Tablica 6. Czg¢stotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow robot powierzchniowego utrwale-
nia

Lp.

Wyszczegodlnienie badan i pomiarow Czestotliwos¢ badan.
Minimalna liczba badan
1 |Badanie wlasciwosci kruszywa dla kazdej partii kruszywa
2 |Badanie emulsji dla kazdej dostawy
3 [Sprawdzenie stanu czysto$ci nawierzchni [w sposob ciagly
4 |Sprawdzenie dozowania lepiszcza przed rozpoczeciem robdt (odcinek

probny) i w przypadku watpliwosci

5 |Sprawdzenie dozowania kruszywa przed rozpoczeciem robdt (odcinek
probny) i w przypadku watpliwosci
6 [Sprawdzenie temperatury otoczenia i codziennie przed rozpoczeciem robot
nawierzchni
7 |Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 3 razy na zmiang¢ robocza
8 |Pomiary szerokosci powierzchniowego  [w 10 miejscach na 1 km

utrwalenia




* Sprawdzenie czysto$ci nawierzchni.
W trakcie prowadzonych robot Wykonawca powinien sprawdza¢ stan powierzchni na-
wierzchni, na ktorej ma by¢ wykonane powierzchniowe utrwalenie, zgodnie z pkt 5.2 oraz
jej oczyszczenie, zgodne z wymaganiami zawartymi w pkt 5.7.

* Sprawdzanie dozowania lepiszcza i kruszywa
Dozowanie ilosci lepiszcza 1 kruszywa nalezy wykonywac jak badania testowe, wedlug
metod opisanych w opracowaniu GDDP.

* Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawierzchni
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia codziennych pomiaréw temperatury oto-
czenia inawierzchni co do zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w pkt 5.5.

* Sprawdzanie temperatury lepiszcza
Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia stalych pomiaréw temperatury lepiszcza,
co do zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w pkt 5.9.

6.4.Badania dotyczace cech geometrycznych wykonanego powierzchniowego utrwalenia
6.4.1.Szerokos¢ nawierzchni

Po zakonczeniu robdt, tj. po okresie pielegnacji, Wykonawca w obecnos$ci Inzyniera do-
konuje pomiaru szerokosci powierzchniowego utrwalenia z doktadnos$cig do +1 cm. Szeroko$¢
nie powinna si¢ réznic od projektowanej wiecej niz o + 5 cm.
6.4.2.R6wnos¢ nawierzchni

Jezeli po wykonaniu robot przygotowawczych przed powierzchniowym utrwaleniem, na
istniejgcej powierzchni dokonano pomiaréw rownosci, to po wykonaniu powierzchniowego
utrwalenia pomiary takie nalezy wykona¢ w tych samych miejscach i wedtug tej samej metody.
Wyniki pomiaréw réwnosci nie powinny by¢ gorsze od wynikdéw uzyskanych przed wykona-
niem robot.
6.4.3.0cena wygladu zewnetrznego powierzchniowego utrwalenia

Powierzchniowe utrwalenie powinno si¢ charakteryzowa¢ jednorodnym wygladem ze-
wnetrznym. Powierzchnia jezdni powinna by¢ rownomiernie pokryta ziarnami kruszywa do-
brze osadzonymi w lepiszczu, tworzacymi wyrazna gruba makrostrukturg. Dopuszcza si¢ zloty

kruszywa rzedu 5%.
7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami InZyniera,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

. 8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne" pkt 9.

Cena wykonania 1 m2 (jednego metra kwadratowego) potrdjnego powierzchniowego
utrwalenia nawierzchni obejmuje:
-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
-oznakowanie robot,
-transport i sktadowanie kruszyw,
-transport i skladowanie lepiszczy,
-dostawe 1 prace sprzetu do robot,
-przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykonania powierzchniowego utrwalenia,
-prace projektowe przy ustaleniu ilo$ci materialow,
-potrdjne roztozenie lepiszcza,
-potrdjne roztozenie kruszywa,
-walowanie,

-przeprowadzenie pomiaro6w i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.
9. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1.PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
2.PN-EN 13808:2010 Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe. Zasady klasyfikacji

kationowych emulsji asfaltowych.
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