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1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres specyfikacji

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania wykonania i odbioru robét rozbidrkowych i

demontazowych dla zadania: ,Przebudowa balkonu w budynku Filharmonii Sudeckiej w Watbrzychu”.

Roboty rozbiérkowe i demontazowe nalezy wykona¢ przed rozpoczeciem wiasciwych robot

budowlanych.

Roboty te obejmujg w szczegdlnosci:

-+ demontaz istniejacych warstw wykoriczeniowych z powierzchni poziomy i pionowych rzedow
widowni, {j.: wyktadziny pcv, ptyt podktadowej, legarow

-+ demontaz istniejacych warstw wykonczenia posadzki korytarza doj$ciowego, tj.: wykfadzina
dywanowa na podktadzie ttumigcym.

-+ demontaz istniejacych barierek stalowych wzdtuz rzedéw widowni

-+ demontaz istniejacych barierek schodowych

-+ demontaz istniejacych siedzisk — foteli

-+ demontaz profili naroznych schodowych i na krawedzi rzedow

-+ demontaz kratek wentylacyjnych wywiewnych

-+ demontaz schodowych punktow o$wietleniowych,

1.2 Klasyfikacja robét wg Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV).
Klasyfikacja robét zgodnie z tabelg w ST 0.0 - Wymagania Ogoine

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW | MATERIALOW
Materiaty nie wystepuja.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST 0.0 - Wymagania ogoine.

Roboty zwigzane z rozbiérkg beda wykonywane recznie i mechanicznie. Wykonawca powinien
postugiwac sie sprzetem zapewniajacym spetnienie wymogdw jako$ciowych, ilosciowych i wymogéw
bezpieczenstwa. Zastosowany przy prowadzeniu robdt sprzet nie moze powodowaé uszkodzen
pozostatych, nierozbieranych elementow.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na Srodowisko i jako$¢ wykonywanych robot.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Transport zgodnie z warunkami ogélnymi w ST 0.0. Do transportu materiatéw z rozbiérki nalezy uzy¢
takich $rodkdéw transportu aby zapewniC spetnienie wymogéw jakoSciowych, ilosciowych i wymogdw
bezpieczenstwa.

Zatadunek jak i wytadunek materiatdw z rozbidrek musi odbywaé sie z zachowaniem wszelkich
$rodkdw ostroznosci i bezpieczenstwa ludzi pracujacych przy robotach rozbiérkowych.

Transport powinien by¢ jak okre$lono w specyfikacji, badz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOT. WYKONANIA ROBOT ROZBIORKOWYCH | DEMONTAZOWYCH
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST 0.0 ,Wymagania ogéine".
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Przy pracach demontazowych/rozbiérkowych nalezy:

- zabezpieczy¢ oktadziny $cienne przed uszkodzeniem,

- demontaz foteli, kratek wentylacyjnych, opraw o$wietleniowych przeprowadza¢ w sposéb staranny
bez uszkadzania elementow, tak aby byto mozliwe powtorne ich zamontowanie,

- elementy wykonczenia zewnetrznego, tj.. wykfadziny, podkfady, balustrady, itp. przekaza¢ do
utylizacji lub zeztomowac.

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw budowlanych, w
stosunku do ktérych zostato to przewidziane w dokumentacii projektowe;.

Gruz i inne elementy z rozbi6rek nalezy wywiez¢ odpowiednio na wysypisko lub sktadowisko ztomu.
Pape i plyty azbestowo cementowe nalezy zutylizowa¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Bezpieczenstwa robot przestrzega¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23
czerwca 2003r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczeristwa i ochrony zdrowia.

Wytyczne w zakresie gospodarki odpadami:

Wykonawca w zakresie rozbidrki i innych prac powigzanych z inwestycjg jest, zgodnie z art. 3, ust.3,
pkt. 22 Ustawy o odpadach, wytworcg odpadow powstajgcych w wyniku Swiadczenia tych ustug.
Wytwédrca odpadéw jest jednoczesnie ich posiadaczem, przez ktorego, w my$l art. 3, ust. 3, pkt.13
Ustawy rozumie sie kazdego, kto faktycznie wlada odpadami (w tym wytworce odpadéw), z
wylaczeniem dziatalno$ci z zakresu transportu odpaddw.

Podczas prac o charakterze budowlanym sg z reguty wytwarzane odpady zaliczane, zgodnie z
rozporzadzeniem w sprawie katalogu odpadéw, do grupy odpaddw o kodzie 17, do ktérej nalezg
odpady z budowy, remontéw i demontazu obiektéw budowlanych oraz infrastruktury drogowe.
Wykonawca w pierwszej kolejnosci obowigzany jest do poddania odpadéw odzyskowi, a jezeli jest to
niemozliwe lub nie jest uzasadnione, to nalezy je unieszkodliwic w sposob zgodny z wymaganiami
ochrony $rodowiska oraz planami gospodarki odpadami.

Wytwérca odpaddw jest zobowigzany do prowadzenia ich ilosciowej i jakosciowej ewidencji zgodnie z
katalogiem odpadéw oraz miejsca przeznaczenia odpadow.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH.
Ogolne zasady dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST 0.0. ,Wymagania ogoine".
Kontrola jako$ci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania robét rozbiérkowych.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Ogélne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ST 0.0 “Wymagania ogélne".

Obmiar robot okre$la ilo$¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy.

llo$C robdt oblicza sie wedlug sporzadzonych pomiaréw z natury, udokumentowanych operatem
powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej ST i ujmuje w
ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru rob6t podlegaja akceptacii Inspektora
nadzoru i musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacii.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot i ich przejecia podano w ST 0.0 ,Wymagania ogdine".

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujacymi
Normami Technicznymi (PN, PN-EN) i przepisami.
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Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Odbiér nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét .

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacjg odniesienia jest:

1. umowa zawarta pomiedzy Wykonawca a Zamawiajacym wraz z harmonogramem rob6t
2. zatwierdzona przez Zamawiajacego dokumentacja projektowa ww zadania

3. normy

4. inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.

Roboty rozbiorkowe musza by¢ wykonane z zachowaniem i przestrzeganiem ogolnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy przy robotach rozbiorkowych oraz ogdlnymi warunkami wykonania i
odbioru robot.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku stosowania wymogdw okre$lonych prawem polskim.

Przebudowa balkonu w budynku Filharmonii Sudeckiej w Watbrzychu
17



