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1. Zakres tematyczny robot.

Roboty, ktére obejmuje dokumentacja projektowa dotyczg instalacji systemow
elektroakustycznych.

System ten podporzadkowany jest nastepujagcym kodom CPV Wspdlnego
Stownika Zamodéwien:

320 00000-3 Sprzet radiowy, telewizyjny, komunikacyjny, telekomunikacyjny i podobny

322 00000-5 Aparatura transmisyjna do radiotelefonii, radiotelegrafii, transmisji radiowej i
telewizyjnej

513 10000-8 Ustugi instalowania urzadzen telewizyjnych, radiowych, dzwiekowych i wideo
32342000-2 Urzadzenia gtosnikowe

32342412-3 Gtosniki

2.Wykonanie robot.

Roboty, ktdérych dotyczy dokumentacja obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajagce i majace na celu wykonanie kompletnych instalacji
poszczegdlnych systeméw. Niezaleznie od stopnia doktadnosci i precyzji
dokumentéw otrzymanych od Inwestora Wykonawca jest zobowigzany do
uzyskania dobrego rezultatu koncowego. Rysunki i dokumentacja techniczna
sq dokumentami wzajemnie sie uzupetniajacymi. W przypadku btedu, pomyiki
lub watpliwosci interpretacyjnych, Wykonawca powinien wyjasni¢ sporne
kwestie z Zamawiajagcym przed ziozeniem oferty, ktory jako jedyny
upowazniony jest do wprowadzania zmian. Wszelkie nieujete prace oraz
niesygnalizowane niezgodnosci bedg interpretowane na  korzysé
Zamawiajqcego.

W zakres robot Wykonawcy instalacji wchodzi :

e dostarczenie i roztadunek wszystkich urzgadzen i osprzetu niezbednych do
wykonania instalacji,

e dostarczone urzadzenia nalezy zabezpieczy¢ w odpowiedni sposéb przed
kradzieza, uszkodzeniem lub innymi czynnikami mogacymi wptyna¢ na
jakos¢ dostarczonych materiatow i urzadzen,

e montaz, uruchomienie i regulacja urzadzen

e dostawa i montaz instalacji przewodéw wchodzacych w sktad instalacji,

e wszelkie podwieszenia oraz konstrukcje wsporcze wchodzace w sktad
zakresu Wykonawcy robot staboprgdowych - Wykonawca jest
obowigzany do dostosowania wszelkich podwieszen i konstrukcji
wsporczych w taki sposdb aby byty one trwate i pewne,

e wykonanie wszelkich otwordw w stropach i Scianach a takze uszczelnienie
tych otwordéw przy przejsciach przez rézne strefy ogniowe masami o
odpowiedniej odpornosci ogniowej,

e wykonanie przebi¢ w stropach dla prowadzenia instalacji wraz i ich
obrdébka i uszczelnieniem,

e dokonania niezbednych pomiaréw dla poszczegdlnych typow instalacji
oraz przedfozenia wynikow tych pomiardow do odbiorow instalacji
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e przedtozenia kompletnej dokumentacji i certyfikatéw dla wszystkich
zastosowanych urzadzen, osprzetu czy innych rozwigzan systemowych,
jak réwniez dokumentacji powykonawczej celem dokonania odbioru tych
prac.

3. Ogdélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania poszczegdlnych robét
oraz za ich zgodno$¢ z zatwierdzong dokumentacjg projektowg. Wszelkie
odstepstwa oraz ewentualne zmiany w zastosowanym osprzecie lub
urzgdzeniach muszg by¢ uzgadniane =z Inwestorem. Wykonawstwo
poszczegdlnych instalacji winno byc¢ zlecone firmom posiadajgcym witasciwe
doswiadczenie oraz uprawnienia do realizacji tego typu robét i gwarantujgcych
wysokg jakos¢ oraz terminowos¢ wykonania.

3.1. Zakres robét i ich utrzymanie podczas prac montazowych.

Wykonawca jest obowigzany do wykonania wszystkich prac w zatqczonym
opisie technicznym do projektu. Niezaleznie od powyzszego Wykonawca jest
obowigzany do uzyskania dobrego rezultatu koncowego. Wszelkie
niezgodnosci, ewentualne braki lub niezgodnosci interpretacyjne dokumentacji
w zakresie instalacji elektrycznych nalezy uzgadnia¢ z Inwestorem oraz
Projektantem.

3.2. Zasady kontroli i odbioru robot.
Kierownik robot zobowigzany jest do :

- zgtaszania Inwestorowi do sprawdzenia lub odbioru préb i odbioréw
czesciowych instalacji oraz zwigzanych z nimi urzadzen technicznych,

- przygotowania dokumentacji powykonawczej systemu, przez co nalezy
rozumiec¢ rowniez dokumentacje powykonawczg obejmujacg wszystkie systemy
wyszczegolnione w projekcie, ze wszelkimi zmianami, jakie za wiedzg
projektanta zostaty wniesione w trakcie montazu,

- zgtoszenia do odbioru instalacji poszczegdélnych systeméw  dokonuje
odpowiednim pismem do inwestora oraz uczestniczy w czynnosciach odbioru i
zapewnienia usuniecia stwierdzonych wad,

- przekazania Inwestorowi oswiadczenia o zgodnosci wykonania instalacji
poszczegdlnych systemow z projektem wykonawczym.

Inspektor nadzoru, dziatajacy w imieniu Inwestora zobowigzany jest do :
- reprezentowania Zamawiajgcego podczas instalacji przez sprawowanie

kontroli zgodnosci jej realizacji z projektem, przepisami, obowigzujgcymi
Polskimi Normami i normami zharmonizowanymi oraz wiedzg techniczna,
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- sprawdzania jakosci wykonywanych prac, montowanych urzadzen, a w
szczegolnosci zapobieganie stosowaniu elementow  wadliwych [
niedopuszczonych do obrotu i stosowania,

- sprawdzania i odbioru prac, uczestniczenia w prébach i odbiorach
technicznych instalacji, urzadzen technicznych z nig wspodtpracujacych oraz
przygotowania i udzialtu w czynnosciach odbioru gotowego systemu i
przekazania ich do uzytkowania.

4. Materiatly i surowce.

Przy wykonywaniu robét nalezy stosowac wyroby o wiasciwosciach uzytkowych
umozliwiajacych spetnienie wymagan podstawowych oraz dopuszczonych do
obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania, w szczegdlnosci:

- urzadzenia do poszczegdlnych systeméw nalezy wybraé w oparciu o podane
w projekcie wymagania techniczne,

- wyroby dla ktorych dokonano oceny niezawodnosci i wydano certyfikat
zgodnosci z Polskg Normg lub z aprobatg techniczng,

5. Urzadzenia.

Wykonawca jest obowigzany wykazal sie posiadaniem wszystkich urzgdzen
niezbednych do wykonywania prac instalacyjnych zwigzanych z transportem,
montazem oraz pomiarami instalacji. Konieczne bedzie wykonywanie instalacji
na wysokosciach, dlatego tez niezbedne jest posiadanie rusztowan
umozliwiajacych podwieszanie korytek kablowych, gtosnikow itp. w ilosci
zapewniajacej odpowiednig dynamike prac w celu zapewnienia terminowosci
oddawania prac. Sprzet montazowy i Srodki transportu muszg by¢ w petni
sprawne i dostosowane do technologii budynku. Sposéb wykonywania robot
oraz sprzet zaakceptuje Inspektor.

6. Transport materiatow

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkoéw transportu, ktore
pozwolg unikng¢ uszkodzen Iub odksztatcen przewozonych materiatow.
Materiaty powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz
przepisami BHP. Rodzaj i ilos¢ sSrodkow transportu powinna gwarantowacd
prowadzenie robot zgodnie z zasadami zawartymi w Dokumentacji Projektowej,
ST i wskazaniami Inzyniera oraz w terminie przewidzianym w Kontrakcie.
Przewozone materialy powinny by¢ rozmieszczone rownomiernie oraz
zabezpieczone przed przemieszczaniem sie w czasie ruchu pojazdu.

7. Wykonanie roboét

Wykonawca przedstawi inwestorowi do akceptacji harmonogram robét
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich roboty bedg wykonywane.
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Szczegotowy harmonogram wykonania instalacji i montazu urzadzen ma
szczegolne znaczenie na terminowosci wykonywania poszczegdlnych prac.
Przed rozpoczeciem prac nalezy zdemontowac urzadzenia poprzedniego
systemu nagtosnienia

8. Kontrola jakosci robot

Celem kontroli robot jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci
wykonywanych robot. Wykonawca robét ma obowigzek wykonania petnego
zakresu badan w celu wykazania inwestorowi zgodnosci dostarczonych
materiatdw i realizacji robot z Dokumentacjg Projektowg oraz wymaganiami
niniejszej dokumentacji. Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca
powinien powiadomic¢ inwestora o rodzaju i terminie badania. Po wykonaniu
badania Wykonawca przedstawia na piSmie wyniki badan do akceptacji
inwestorowi .

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami:

- wszystkie roboty, ktére nie spetniajg wymagan podanych w odpowiednich
punktach dokumentacji, zostajq odrzucone,

- Wszystkie roboty, ktore wykazujg wieksze odchylenia od cech okreslonych w
dokumentacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego
koszt. Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inspektor moze uznac¢ wade za nie
majqcq zasadniczego wptywu na dalsze roboty oraz na cechy eksploatacyjne
instalacji.

9. Odbior robot

9.1 Odbior techniczny czesciowy

Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ robdét z Dokumentacjg Projektowa.
Odbidér techniczny czesciowy jest to odbidér poszczegdlnych faz robdt

podlegajacych zakryciu. Do odbioru nalezy przedtozy¢ nastepujgce dokumenty:

- dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w
trakcie montazu oraz szkice zdawczo - odbiorcze,

- dokumenty dotyczace jakosci zastosowanych materiatow.

9.2 Odbior techniczny koncowy

Jest to odbidr techniczny catkowitego zakresu robot po zakonczeniu montazu,
przed przekazaniem go do eksploatacji. Nalezy przedtozy¢ nastepujace

dokumenty:

- wszystkie dokumenty odnosnie odbiorow czesciowych,
- protokoty wszystkich odbioréw technicznych czesciowych,
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- dokumentacje powykonawczg w 3 egz. wersja papierowa i 2 egz. wersji
elektronicznej CD z uzgodnieniami rzeczoznawcy,

- protokot sprawdzenia sprawnosci 100% elementéw 3 egz.,

- protokot szkolenia osdb z umiejetnosci obstugi systemu 3 egz.,

10. Normy

Prace elektroinstalacyjne i urzadzenia winny by¢ wykonane zgodnie z
wymaganiami nastepujacych norm i przepiséw:
PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych --
Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe
PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych --
Ustalanie ogdlnych
charakterystyk
PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -
- Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed skutkami
oddziatywania cieplnego
PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -
- Doboér i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Postanowienia
ogolne
PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -
- Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego - Oprzewodowanie

Saq to podstawowe wymagania odnosnie instalacji systemdw i urzadzen oraz
standardy dla materiatdw instalacyjnych i wyposazenia. Tylko wiasciwie
wykwalifikowane osoby mogg wykonywa¢ prace instalacyjne. Przed
przekazaniem urzgdzen Wykonawca winien przeprowadzi¢ komplet pomiardw.
Pomiary winny by¢ potwierdzone pisemnymi protokdtami z ich wykonania.
Przeglady i pomiary mogg by¢ wykonywane tylko przez uprawnione osoby.
Podczas montazu instalacji i urzadzen, odpowiednie przepisy bezpieczenstwa
muszg by¢ przestrzegane. Przed rozpoczeciem prac Kontraktor winien uzyskad
petng informacje o ryzyku zwigzanym z montazem systemu i winien prowadzi¢
prace w odpowiednio bezpieczny sposdb i winien wykonywac ja w sposéb nie
zagrazajacy zyciu stosujac podczas pracy srodki zapobiegania wypadkom
majac szczegodlnie na uwadze zalecenia Zarzadzenie Ministra Budownictwa (Dz.
U. Nr 13/72, poz. 93, Dz. U. Nr 10/95, poz. 46) i poprawki do tego Zarzadzenia.

Charakterystycznymi zrodtami zagrozen w trakcie wykonywania instalacji sq:

- Transport, przyjmowanie materiatéw i warunki ruchu

- Prace przeprowadzane w poblizu napiecia elektrycznego- Prace zwigzane z
urzgdzeniami elektrycznymi (PN-85/E-08400/02, PN-88/E-08400/10)

- Pomiary

- Podtaczenia do istniejgcych urzadzen

- Uzycie maszyn i urzadzen
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Maszyny winny spetnia¢ wymagania odnosnie limitéw wartosci emisji hatasu i
wibracji stosownie do funkcji ich zastosowania oraz ich lokalizacji. Dodatkowe
zabezpieczenia akustyczne mogg byc¢ zastosowane lecz tylko w szczegdlnie
wyraznych przypadkach.

11.Przepisy zwigzane

Niezaleznie od stopnia doktadnosci i precyzji dokumentéw otrzymanych od
Inwestora, definiujacej ustuge do wykonania Wykonawca zobowigzany jest do
uzyskania dobrego rezultatu koncowego. W zwigzku z tym wykonane instalacje
muszg zapewni¢ utrzymanie zatozonych parametrow technicznych.
Specyfikacje i opisy uwzgledniajg oczekiwany standard dla materiatéw i
instalacji, niezbedny do wtasciwego funkcjonowania projektowanego systemu.
Wykonawca moze zaproponowac alternatywne rozwigzania pod warunkiem
uzyskania pisemnego zatwierdzenia zmian do realizacji. Rysunki i czes$¢
opisowa s dokumentami wzajemnie sie uzupetniajgcymi.

Wykonawca jest =zobligowany do przegladu =zawartosci dokumentacji
projektowej i dokonania sprawdzenia przygotowanych komentarzy z
odpowiedzialnym projektantem. Wykonawca bierze petng odpowiedzialno$¢ za
prace wykonane przez niego jak rowniez podzlecone innym wykonawcom oraz
za przeprowadzone modyfikacje nie uzgodnione ze zlecajagcym i projektantem.
Rozbieznosci w wykonawstwie w stosunku do projektu mogg by¢ wprowadzone
tylko po uzgodnieniu ze zlecajacym i projektantem.

12.Specyfikacja materiatowa.

Oznaczenie

Element Wymagane parametry Liczba na schemacie

Monitor z naktadka dotykowsa,
Przekatna min. 98",
Rozdzielczos¢ min. 3840 x 2160 pikseli,
Jasno$é min. 350 cd/m2,

Min. 12 punktéw dotyku,

Min. 1 port HDMI
Wieszak scienny Wieszak do monitora dotykowego 98",

monitora 98" Nosnos$¢ min. 152 kg
Monitor z podswietleniem LED,
Przekatna min 65",
Rozdzielczos¢ min.3840 x 2160 pikseli,
Monitor 65" Jasno$é min. 500 cd/m2, 2
Kat widzenia w pionie i poziomie nie mniejszy niz 175
stopni,
Min. 1 port HDMI
Wieszak sufitowy do Sufitowy wieszak do monitora 65",
monitora 65" Mozliwos$¢ obrotu i pochylenia
Wieloformatowa matryca audio i video z mozliwoscig
wystania dwdch niezaleznych obrazéw,
Matryca/Sterownik Min. 4 wejscia HDMI,
systemu Min. 2 wejscia HDBaseT,
Min. 2 wejscia DANTE (Primary i Secondary),
Min. 1 wyjscie HDMI,

Monitor dotykowy 98" 1 MMON

SMON1,
SMON2

1 HDMTX
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Min. 1 wyjscia HDBaseT,
Wbudowany sterownik systemowy z mozliwoscig
programowania logiki

Nadajnik HDBaseT

Konwerter sygnatu HDMI/HDBaseT
Min. 1 wejscie HDMI,
Min. 1 wyjscie HDBaseT,
Min. 1 wyjscie RS232,
Min. 1 port Ethernet,
min. 1 port wejsciowy USB
Obstuga sygnatu 4K60 4:4:4

HDTXx

Odbiornik HDBaseT

Konwerter sygnatu HDBaseT/HDMI
Min. 1 wyjscie HDMI,
Min. 1 wejscie HDBaseT,
Min. 1 wyjscie RS232,
Min. 1 port Ethernet,
min. 1 port wyjsciowy USB
Obstuga sygnatu 4K60 4:4:4

HDRXx

Panel sterujgcy stotowy

Panel sterujgcy dotykowy o przekatnej min. 7" w
obudowie biurkowej,
Rozdzielczos$¢ min. 1280x800,

Naktadka dotykowa pojemnosciowa,
Mozliwo$¢ dowolnego programowania wygladu i
logiki dziatania przyciskow,

Zasilanie PoE, pobierana moc nie wieksza niz 15 W

TP

Monitor biurkowy

Monitor biurkowy z podswietleniem LED,
Przekatna nie wieksza niz 28",
Jasno$é min. 350 cd/m2,
Rozdzielczo$¢é min. 3840 x 2160,
Min. 1 wejscie HDMI

DMON

Uchwyt do monitora
biurkowego

Uchwyt do monitora biurkowego,
Montaz ptaski na blacie z mozliwoscig pochylenia o
min. 15 stopni,
Utwory w standardzie VESA zgodnym z monitorem
biurkowym

Komputer

Komputer w obudowie przystosowanej do
umieszczenia w biurku,
Procesor o mocy pozwalajgcej na uzyskanie wyniku
min. 9000 w tescie CPU PassMark,
Min. 2 wyjscie HDMI lub DisplayPort z odpowiednig
przejsciowka
Min. 2 porty USB

KOMP

Procesor audio

Procesor audio z mozliwoscig dowolnego
programowania wewnetrznego przetwarzania
sygnatu dzwiekowego,

Min. 12 wejs¢ mikrofonow-liniowych z zasilaniem
Phantom,

Min. 12 wyjs¢ liniowych,

Min. 1 port magistrali DANTE,
Wbudowany uktad eliminatora sprzezen,

DSP

Podwajny odbiornik
mikrofonéw
bezprzewodowych

Podwajny cyfrowy odbiornik mikrofonu
bezprzewodowego,
Pasmo przenoszenia w zakresie nie mniejszym od 20
Hz do 20 kHz,

MIKODB
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Dynamika min. 120 dB,
Pasmo pracy ponizej czestotliwosci 600 MHz
W petni cyfrowa transmisja dzwieku,
Mozliwos¢ podtgczenia zewnetrznych anten, wejscia
o impedancji 50 ohm,
Port Ethernet

Nadajnik reczny

Nadajnik mikrofonowy reczny,
W petni cyfrowa transmisja dzwieku,
Dynamika min. 120 dB,
Mozliwos¢ pracy z akumulatorami lub dwoma
bateriami AA,
W komplecie kapsuta z mikrofonem dynamicznym
kardioidalnym,
Metalowa obudowa

Nadajnik paskowy

Nadajnik mikrofonowy paskowy,
W petni cyfrowa transmisja dzwieku,
Dynamika min. 120 dB,
Mozliwos$¢ pracy z akumulatorami lub dwoma
bateriami AA,
Metalowa obudowa,
Obudowa przystosowana do zawieszenia na pasku

Mikrofon nagtowny

Mikrofon nagtowny przystosowany do pracy z
nadajnikiem paskowym

Mikrofon do rejestracji
prowadzgcego

Aktywna sufitowa matryca mikrofonowa,.
Mozliwos¢ detekcji kierunku z ktérego pochodzi
sygnat dZzwiekowa,

Wbudowany mikser automatyczny,
min. 1 port interfejsu DANTE

DMIK

Mikrofon do rejestracji
widowni

Mikrofon wiszacy,

Kapsuta pojemnosciowa,
Charakterystyka kierunkowosci kardioidalna,
Czuto$é¢ min. 22 mV/Pa,
Maksymalny poziom SPL min. 120 dB,
Obudowa i przewdd w kolorze biatym

WMIKx

Kamera do rejestracji

Kamera obrotowa PTZ,
Rozdzielczo$¢ min. 1080p przy odswiezaniu 60 Hz,
Zoom optyczny min. 20 krotny,
Minimalny poziom jasnosci 1 lux,
Automatyczny mechanizm ostrosci,
Mozliwos¢ sterowania poprzez interfejsy
RS232/RS322 oraz Ethernet,
Mozliwos$¢ wysytania sygnatu w standardzie SDI i
strumieniu kodekiem H.264

KAM1, KAM2

Uchwyt sufitowy do
kamery rejestracji

Uchwyt pozwalajgcy na montaz kamery do stropu z
mozliwoscig opuszczenia ponizej poziomu sufitu
podwieszanego, wysieg w zakresie regulowanym od
min. 90 cm do 105 cm

Rejestrator wyktadow z
mozliwoscig
strumieniowania

Zintegrowany system rejestracji i strumieniowania
wyktadu,
Min. 2 wejscia HDMI,
Min. 2 wejscie HD-SDI,
Mozliwos¢ obstugi strumienia NDI,
Mozliwos$¢ generowania strumienia H.264/AVC,

SCREC




Uniwersytet Przyrodniczy, Wydziat Inzynierii Srodowiska i Inzynierii Mechanicznej
Projekt systemu multimedialnego Auli 111 - STWiOR strona 11

Obstuga protokotow:
MPEG-TS and FLV
RTSP over TCP/UDP
SRT (push) over UDP
HLS (push) over HTTP/HTTPS
MPEG-DASH (push) over HTTP/HTTPS
Multi-publish to streaming server / CDN (SRT, RTSP,
RTMP, RTMPS)

Urzadzenie pozwalajgce na przechwycenie sygnatu w
standardzie HDMI z rejestratora wyktadéw do
komputera, 1 CPCARD
Min. 1 port wejsciowy HDMI,
Min.1 port USB

Karta przechwytujgca
do komputera

Zestaw gtosnikowy przystosowany do montazu w
suficie podwieszanym,
Srednica przetwornika min. 8",
Zestaw gtosnikowy Pasmo przenoszenia w zakresie nie mniejszym niz od
sufitowy 50 Hz do 16 kHz (-10 d),
Efektywno$é min. 97 dB (1W/1m),
Wbudowany transformator dla linii 100V i 70V o
odczepie 6W,

14 ZGSx

Zestaw gtosnikowy dwudrozny,

Min. 1 przetwornik niskotonowy o srednicy min. 8",
Min. 1 przetwornik wysokotonowy cisnieniowy o
Srednicy cewki min. 1",

Pasmo przenoszenia w zakresie nie mniejszym niz 37

Hz - 18 kHz (-10 dB), 2 ZGFx
Efektywno$é min. 90 dB (1W/1m),
maksymalny poziom SPL nie mniejszy niz 118 dB,
Kat propagacji w pionie 85 stopni (+/- 10 stopni),
Kat propagacji w poziomie 110 stopni (+/- 10 stopni)
Uchwyt kulowy w komplecie

Zestaw gtosnikowy
Scienny

Czterokanatowy wzmacniacz mocy,

Moc przy obcigzeniu 4, 8 ohm i linii 100V nie mniejsza
niz 300 W przy wysterowaniu wszystkich kanatéw,
Wbudowany port cyfrowej magistrali DANTE,
Obudowa w standardzie RACK19" nie wieksza niz 1
modut U

Wzmacniacz mocy 1 WZIM

Wzmacniacz petli induktofonicznej,
Natezenie pradu petli min. 9 A,
Min. 1 wejscie liniowe, 1 WZMPL
Pasmo przenoszenia w zakresie nie mniejszym niz od
80 Hz do 7 kHz

Wzmacniacz petli
induktofonicznej

Przetgcznik sieciowy zarzadzalny,
min. 16 portéw 10/100/1000 Mbit,

Przetacznik sieciowy Obstuga IGMP. 1 VsSwW
Zasilanie PoE z budzetem min. 100 W
Punkt dostepowy,
Mozliwos¢ pracy w dwdch pasmach 2.4 GHz i 5 GHz,
Punkt dostepowy Zintegrowane trzy dwuzakresowe anteny o zysku 5 APL, AP2

min. 3dBi,
Urzadzenie musi by¢ zgodne z uzytkowanym
dotychczas system sieci bezprzewodowej uczelni,
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Zasilanie PoE
Bramka pozwalajgca na wysytanie telegramoéw do

Bramka KNX/RS232 L . . KNXGT

/ sieci KNX za pomocg interfejsu R$232

Przytacze stotowe wbudowane w blat,

Mozliwos$¢ zamkniecia z podtgczonymi przewodami.
Min. 1 HDMI

Przytacze stotowe in. 1 port ’ PPTAB

Min. 1 port USB 2.0,
Min. 2 port RJ45,
Min 3 gniazda 230V 16A

Statyw mikrofonowy

Stawy mikrofonowy podtogowy

Statyw mikrofonowy
stotowy

Stawy mikrofonowy stotowy

Krosownica RJ45

Patchpanel ze ztgczami RJ45,
Ekranowany,
Kategoria min. 6A

Szafa sprzetowa RACK

Szafa rack w standardzie RACK 19',
Zgodnie z rysunkiem Rys.AV-5 Rozmieszczenie
urzadzen w szafie RACK




