. OF =A

Amouipy wAhuiso 8|0y M B
ww Q =z obaoklelAyopo e
ww QzZe =g obaulalo e
¥ =/ eluszoezid _T'

[TV =g/ yohzomeumo
wu g =gp [azomeumolim A
zs | =ou yoAzomeumos
By zp =4OW YoAzomeumQIAR
wyby zL'L =0b fazomeumo.m Aul| emo;
G/070 09 ez
w =p/ 1bemmioazid ypaid 160 A
N1 000 =pzd eoblemAiz eps &
ww =pp 1Bemmioszid “ypéid 160 Aus
7Zs 0 =pu 1Bemmioozid ypésd 46
4 wyBy 00'0 =6 1Bemmroazid ypdid 160 Auy &
alnd3djsAm siu iBemmioszid “ypase
w /8 =z/ Auigey Awes ypdid 6o AL
N4 OF'LE =zzd eoblemAiz ep:
ww g =zp Aurgey Awed ypdid ibo A
zs | =zu Aurgey Awe. ypsid 25
wybBy €20 =zb Auiqey Awes Hypdid 160 Auy &
S61X9 0°8 Aurqey Auesypés
w 68 =L/ lousou Aus
N¥ 09°0% =124 eoblemAiz efis &
ww g =ip fousou Auy ¢
zZs 04 =su yoAuso
by g2 =4SW [fousou Aui| emolusZoe
wyby 9z'0 =15 fousou Auj emoxjsous
24 OMVd 08
by ¥£22 =IMOW
by 0g =ARIIN
by z6e L =d Iweimzip | buiel z Augs
b4 809 =id Aurqey Aus
al vz emodoysels) ‘suzofjewoine | yoAmouiges] imzes
By 8L =Nd Auiqey fejs
sw 6Z'L =A
by 05/ 1 =0
LW 89t =AY Augey el .
ww Qg | =Lps | Imzip 250
wuw 060 Z =14 Auiges 356
ww s L =Ag A 1s0 wapdibzm Auigex.
ww 00 2 =xd X 150 wepsdbzm Aul
LS/ L8'6 =ub aIySwWalz sjuszS S
BdiW 000 S0¢ =3 jo50)sAzeI0s
B4 0Z€ =owy  IBemmioszid olupemosd i[e]s JSoEus
ediw 0z =Wy Auigey Awes olupemoud ije)s Jsoies
L Bimzp ‘ferysiaqn nwelz nbojoxuQ wnnua) ‘uigny IfoA1samul uzaljoqUIAS &
828/-¥1L3 g

'v'S eaneg Y] O93INZOAYLNTTT NDIMZAJ VINIZOIT50




OBLICZENIA DZWIGU ELEKTRYCZNEGO

E14-7828

odleglos¢ miedzy wigzkami lin Lx= 320 mm
réznica wysokosci w osiach kot Hx= 0 mm
opasanie pojedyncze

typ wciagarki ZETATOP SM225.45C
przefozenie 1:1

predkosc weiagarki V= 2 m/is
prowadnica kabinowa RP90 (T90/B wg ISO)

rodzaj prowadnicy kabinowej skrawana

diugos¢ prowadnicy kabinowej Ip1= 41 100 mm
odlegfo$c w pionie miedzy wspornikami I= 2300 mm
rozstaw prowadnic kabinowych Ip= 1630 mm
prowadnica przeciwwagi RF70-9

rodzaj prowadnicy przeciwwagi ciggniona

diugosc¢ prowadnicy przeciwwagi Ip2= 40 200 mm
odleglosc w pionie miedzy wspornikami Jc= 2 300 mm
typ zderzakéw kabinowych EN5

ilog¢ zderzakéw kabinowych nsi1= 2

typ zderzakow przeciwwagi ENS

iloé¢ zderzakéw przeciwwagi ns2= 2
ogranicznik predkosci ramy kabiny LK 250

masa obciazki liny ogranicznika predkosci

ramy kabiny Go= 22,5 kg
ramie krotkie ro= 115 mm
ramie diugie Ro= 475 mm
kat klina w rowku kota ogranicznika yo= 40 °
wspdlczynnik tarcia kota ogranicznika (o= 0,2
ogranicznik predkosci przeciwwagi nie wystepuje

masa obcigzki liny ogranicznika predkosci

przeciwwagi Goc= 0,0 kg
ramig krétkie roc= 0 mm
ramie diugie Roc= 0 mm
kat klina w rowku kofa ogranicznika yoc= 0=
wspdfczynnik tarcia kofa ogranicznika poc= 0

chwytacze ramy kabiny
chwytacze przeciwwagi

slizgowe, dwukierunkowe
nie wystepujg

wysokosé nadszybia Hn= 3600 mm
wysokos¢ podnoszenia Hp= 36 030 mm
gfebokosc podszybia Hd= 1680 mm
szerokos¢ szybu As= 2 450 mm
glebokosc szybu Bs= 3050 mm
Dzwig projektowat mgr inz. Marcin Litkowski

Dane zestawil i sprawdzif:

mgr inz. Krzysztof Romaniuk

Na podstawie danych obliczenia wykonat:

mgrinz. Leszek Tarka

Poprawnosé i zgodnosc z PN-EN 81-1 +A3:2010 sprawdzit:

mgr inz. Krzysztof Romaniuk




kofa posrednie
pod kabing

Srednica kofa ciernego @ 320 mm koto posrednie na

przeciwwadze
Srednica kot posrednich @ 320 mm
Srednica liny @ 8,0 mm
llos¢ lin szt. 10

fancuch
wyrownawczy




