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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 07.06.02

URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
1.  WSTEP

Grupa robot: Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog.

KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem Szczegolowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru urzadzen
bezpieczenstwa ruchu w ramach przebudowy drogi gminnej ul. Syreny w Ostrolece.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych wpkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z urzadzeniami
bezpieczenstwa ruchu, do ktoérych naleza:
— demontaz stupkow blokujacych U-12c

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.2. Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. SPRZET
2.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
2.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania demontaz urzadzen bezpieczenstwa ruchu powinien wykazaé sig¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— szpadli, dragow stalowych, mtotkow,
— $rodkow transportu materiatow,
— koparek kotowych (np. 0,15 nt’) lub koparek gasiennicowych (np. 0,25 n),

3. TRANSPORT

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
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5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg stupkdéw blokujacych jest sztuka (szt.) .

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostek obmiarowych

Cena 1 szt. demontowanego stupka obejmuje:
— roboty przygotowawcze
— wybudowanie stupka
— zasypanie dohu po wybudowaniu stupka
— uporzadkowanie terenu
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