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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z budowa
zbiornika na wody opadowe i roztopowe wraz z przepompownia tych wod w rejonie ul. Torowe;,
ul. A. Osieckiej, ul. Cz. Niemena w Ostrowie Wlkp..

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:

* Wymagania ogolne;

1.4. Okres$lenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calo$¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego czgs$¢ stanowiacg odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

Droga - budowla wraz z drogowymi obiektami inzynierskimi, urzadzeniami oraz instalacjami,
stanowigca calo$¢ techniczno-uzytkowa, przeznaczona do prowadzenia ruchu drogowego,
zlokalizowana w pasie drogowym.

Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczg¢cig organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzgdowy dokument przebiegu robdt
budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robét,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomigdzy Inzynierem, Wykonawca i projektantem.

Inzynier - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktdrej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdt
i administrowanie kontraktem.

Jezdnia - czgs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dzielgcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.
Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z ocena jakosci materialow oraz
robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektowa
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna -gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu
i czynnikdw atmosferycznych.
b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowg.

¢) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nierownosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.



d) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sktadac si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - goérna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze¢s¢ podbudowy spetiajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gldéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.
Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami,
ajesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchniag do glebokosci
przemarzania.

Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.
Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera projektu, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.
Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniejacego potaczenia.

Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.
Przetargowa dokumentacja projektowa - czgs¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes¢ terenu budowy.

Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng calos¢é konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami,
ajesli przedziat tolerancji nie zostal okreSlony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.



Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze — czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.

Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania nawierzchni.
Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera projektu, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.
Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podhuznym) istniejacego potaczenia.

Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.
Przetargowa dokumentacja projektowa — czes¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes$¢ terenu budowy.

Zadanie budowlane - czes$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacjg/ przebudowa, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, ST
i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje
1 wspolrzgdne punktow gltownych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje
projektowa:

— Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktdre stanowig przetargowa dokumentacj¢ projektowa oraz
projektowa dokumentacje wykonawcza (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,

— Wykonawcy;, wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodno$¢ robot z dokumentacjg projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera stanowig czg$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg obowigzujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.



W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich
waznos$ci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogdlnych” (,,0golnych warunkach umowy”).
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pi§mie sa wazniejsze od wymiarow okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bgda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne s3 odchylenia w ramach okre§lonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow
i elementow budowli muszg wykazywac¢ zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST
i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione
innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych
obiektow (jezdnie, $ciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia
i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznos$ci od potrzeb i postepu robdt
projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawcg.

Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwatl wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, S$wiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapdr i znakow, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony
w cene kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,
w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki
niezbgdne do ochrony robdt, wygody spotecznosci 1 innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji
robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inzynierem.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawceg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony
w cen¢ kontraktowa.



1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robdt Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisdéw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
ucigzliwosci dla 0sob lub dobr publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatdw, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu

wigkszym od dopuszczalnego, okres§lonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobatg techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko.

Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzymac¢ zgode na uzycie tych materialdw od wlasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.
1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia

podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami
tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera
1 zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji
na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowg, Wykonawca bedzie realizowaé
roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za
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wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego
dziatalnoscia.

Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawca
a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze,
ani Inzynier ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie bgda one sprzeczne
z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca begdzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatdw 1 wyposazenia na i z terenu robdot. Wykonawca uzyska wszelkie
niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bgdzie powiadamiat Inzyniera.

Inzynier moze polecié, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkdw zostaty usunigte z terenu budowy.
Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony
fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bgdzie odpowiadat za naprawe wszelkich
robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi
robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypekienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw
w odniesieniu do sprzetu, materialdéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot
1 w sposob ciaggly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach,

przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania,
obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonaweca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.13.Ré6wnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetniac
maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sg
panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. Roznice
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pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane
przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostato$ci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnos¢
Zamawiajacego.

Wykonawca zobowiazany jest powiadomi¢ Inzyniera i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli
w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapig opoznienia w robotach, Inzynier
po uzgodnieniu z Zamawiajagcym i Wykonawca ustali wydluzenie czasu wykonania robot i/lub
wysokos¢ kwoty, o ktoérg nalezy zwiekszy¢ cene kontraktowa.

2. MATERIALY

2.1. Zrodla uzyskania materialow

Co najmniej na dziesie¢ dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robdét Wykonawca przedstawi Inzynierowi szczegotowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie
swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, Zze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrddta w sposdb ciagly spetniaja wymagania ST w czasie postepu robot.
2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie
materiatlow ze zrodet miejscowych wlaczajac w to zréddta wskazane przez Zamawiajacego i jest
zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty z badan
terenowych 1 laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji,
uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;j.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow
pochodzacych ze zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okazg si¢
potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopoéw, dokopéw i1 miejsc pozyskania materialdw
miejscowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odklad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaty wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera.
Eksploatacja zrédet materialdw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatlow do innych robdt, niz te dla ktdrych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie
odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne
z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow



Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos¢ i wlasciwosci i byty dostepne
do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera.

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwdrnie materialdow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialdw moga by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowié podstawe do akceptacji
okreslonej partii materialdéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzatl inspekcje wytworni, musza by¢ spelione
nastgpujace warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa si¢
produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji robét,

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji 1 badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byc
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku
braku wustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska
i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac lub wymienia¢ sprzet niesprawny.
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkdw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wtasciwosci przewozonych materialow.

Liczba srodkdw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie spelniajace tych warunkéw mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkoéw drog na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materialdéw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektows,



wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawceg oraz
poleceniami Inzyniera.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Bledy popeione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usuniete przez
Wykonawce na wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem btgedu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementdw robdt beda oparte na
wymaganiach okre§lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatéw
i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia
z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.
Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Inzyniera, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jako$ci

Wykonaweca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob
wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 plan organizacji robot gwarantujacy
wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawieraé:

a) czg$¢ 0golng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robdt,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposdb zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz o0sob odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegodlnych elementow
robot,

— system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$ciag wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiardéw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskdw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) czgs¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu robdt:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony ladunkéw przed utrata ich wilasciwosci w czasie transportu, —
sposéb 1 procedur¢ pomiaréw i1 badan (rodzaj i1 czestotliwo$é, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek
1 wykonywania poszczegolnych elementéw robot,

— sposob postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zatozong jakos$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robot i jakosci materialow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materiatow oraz robét.
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Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materialdéw oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzg¢t badawczy
posiadaja wazna legalizacjg, zostatly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekc;ji.
Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wplynac¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materialdw i dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢é z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek. Pojemniki do pobierania
prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki dostarczone przez
Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bgda odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatléw, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
pdzniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez InZyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialdw w miejscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialdéw powinien udzieli¢ mu
niezbgdnej pomocy.

Inzynier, dokonujac weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, poprzez
miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materialow i robdt z wymaganiami ST na
podstawie wynikow wlasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Inzynier powinien pobiera¢ probki materiatdéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier
oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow 1 robot z dokumentacija
projektowa i ST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtdrnych
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lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych
lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia:

1. Wyroby posiadajace znak CE — bez ograniczen;

2. Wyroby, ktore nie posiadaja znaku CE — pod warunkiem, gdy:

a) wyrdb zostat wyprodukowany na terenie Polski

— w zgodzie z istniejacg Polska Normg a producent zalaczyt deklaracje zgodnosci z tg norma,

— w przypadku braku Polskiej Normy lub istotnej roznicy od jej zapisow, to w zgodzie z uzyskang
aprobata techniczng, a producent zalaczyt deklaracje zgodnosci z ta aprobata,

— posiada znak budowlany $wiadczacy o zgodnosci z Polska Norma wyrobu albo aprobata techniczna,
a producent zataczyt deklaracje zgodnosci z tg aprobata,

b) wyrob zostal wyprodukowany poza terytorium Polski, ale udzielono mu aprobaty technicznej
i producent zalaczyl do wyrobu deklaracje zgodnosci z tg aprobata,

c) jest to wyrdb zamieszczony w odpowiednim wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydatl deklaracj¢ zgodnos$ci z uznanymi regutami
sztuki budowlanej;

3. Jednostkowego, w danym obiekcie budowlanym wyrobu wytworzonego wedlug indywidualne;j
dokumentacji technicznej, dla ktérego producent wydat specjalne o$wiadczenie o zgodnosci wyrobu
z t3 dokumentacja oraz z przepisami.

Wyréb budowlany, ktdry posiada oznakowanie CE lub znak budowlany, albo posiada deklaracje
zgodnosci, nie moze by¢ modyfikowany bez utraty waznosci dokumentdéw dopuszczajacych do
wbudowania.

W przypadku zastosowania modyfikacji nalezy uzyskac aprobate techniczna dla tego wyrobu.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikdéw tych badan bgda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan bgda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego
1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

— dat¢ przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— dat¢ uzgodnienia przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

— przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
—uwagi i polecenia Inzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czgSciowych 1 ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
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— stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robodt podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robdt,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementéw robdt. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow,

orzeczenia o jakosci materialdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej] w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig
zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstosciag wymagana do celu miesigcznej platnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inzyniera.

7.2. Zasady okres$lania ilo$ci robét i materialow

Dtugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

Jesli ST whasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m’ jako
dtugos¢ pomnozona przez sredni przekroj.
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Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, bgda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane
przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostanag dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom ST.
Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czg¢sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robdt, a takze
w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne
obliczenia bedg wykonane w sposdb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone
w formie oddzielnego =zatacznika do ksigzki obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony
z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakoSci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej
jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacja projektowg, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakos$ci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonuje Inzynier.
8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyje¢cia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie
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8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikdw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot
z dokumentacja projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt
uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robodt uzupetniajacych
w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$s¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowsa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiardéw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i Ew PZJ,
7. opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan 1 pomiarow
zataczonych do dokumentdéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefoniczne;,
energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdt whascicielom
urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopi¢ mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehlniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiodr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogo6lne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST
1 w dokumentacji projektowe;.
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Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

— robocizng¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdéw
1 transportu na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Koszty posrednie obejmuja: ptace personelu i kierownictwa budowy, koszty zarzadu jednostki
gospodarczej, koszty dziatalno$ci laboratorium, koszty urzadzenia, eksploatacji i likwidacji zaplecza
(w tym zapewnienia energii, wody, tacznosci itp.), koszty biezacej obstugi geodezyjnej, koszty
oznakowania i zabezpieczenia robdt (w tym objazdow, przejazddw i organizacji ruchu), wydatki na
BHP i P-poz., naleznosci za ustugi obce na rzecz budowy, naleznosci za badania i ekspertyzy
dotyczace wykonywanych robot itp.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M 00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okre§lone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione
w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

¢) oplaty/dzierzawy terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan
1 drenazu,

f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatel,

b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

a) usunig¢cie wbudowanych materialdw i oznakowania,

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 2017 nr 0 poz. 1332).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajagcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. 2002 Nr 1038, poz. 953).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. 2016 nr 0 poz. 1440).
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robot zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i1 jej punktéw wysokosciowych
zwigzanych z budowa zbiornika na wody opadowe i roztopowe wraz z przepompownig tych wod
w rejonie ul. Torowej, ul. A. Osieckiej, ul. Cz. Niemena w Ostrowie Wlkp..
1.2. ZakKres stosowania ST

Ninigjsza specyfikacja techniczna ST stanowi obowiazujaca podstawe przy zlecaniu
i realizacji robot.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajagcymi i majagcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz polozenia obiektdw inzynierskich.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw

wysokosciowych,
b) uzupekienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposéb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy

1 koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostale okreS$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-

00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow
Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub

pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny mie¢ srednic¢ od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08m 1 dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktdw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.
3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy

sprzet:
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— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
— laty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGiK

(od 1do 7).

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajagcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
1 uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usuniete na
koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne
terenu istotnie roznig si¢ od rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane
przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace
z1éznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza byc
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie
tych punktow. Forma i wzdr tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne
do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza
do obowiazkéw Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysoko$ciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposdb

trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw
pomocniczych, potozonych poza granicg robdt ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomigdzy punktami
gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej 1 obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty
state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery
robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztaltownikow stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnoscig, aby $redni biad niwelacji
po wyrodwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne
i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowg oraz inne dane

geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich
w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych drog. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 cm
w stosunku do rz¢dnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowcezas, gdy Wykonawca robot zastapi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz
w miejscach wymagajacych uzupehlienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypdéw i wykopdw nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz
wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglo$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos$¢ ta co najmniej powinna odpowiadac
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopdw
o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakos$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych
Kontrolg¢ jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow

wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robét

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicoOw
1 dziennikéw pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi.
9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania

ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktow gldwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

— wykonanie 4 kompletdéw map inwentaryzacji powykonawczych przyjetych w Osrodku Geodezji
1 Kartografii w Starostwie Powiatowym

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. 2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

NowkAWw
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonania iodbioru robot
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu w zwigzku z realizacjg zbiornika na wody opadowe
1 roztopowe wraz z przepompownig tych wod w rejonie ul. Torowej, ul. A. Osieckiej, ul. Cz. Niemena
w Ostrowie Wlkp..Zakres stosowania STWiORB.

STWiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.2. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB stanowig wymagania dotyczace Robot zwigzanych
ze zdjgciem warstwy humusu w ramach robot przygotowawczych.

Przewiduje si¢ zdjecie humusu o grubosci 15 cm z powierzchni terenu przeznaczonego pod
inwestycje.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB s3 zgodne z obowiazujagcymi normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt, ich zgodnos¢ z Dokumentacija
Projektowa, STWiORB i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robot
podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania Ogolne" pkt 1.5.
2. MATERIALY

Materialy nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne zasady dotyczace sprzetu

Ogdlne zasady dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne”
pkt. 3.

3.2. Rodzaje sprzetu
Do wykonania Robdt zwigzanych ze zdjeciem humusu nalezy wykorzysta¢: réwniarke,
spycharke, koparke i drobny sprzet reczny — topaty, szpadle inne.
Zastosowanie innego sprzetu nalezy uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne zasady dotyczace transportu

Ogdlne zasady dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania
ogolne” pkt. 4.

4.2. Rodzaje transportu
Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rdwniarek lub spycharek lub przewozic¢
transportem samochodowym.
Wybér srodka transportu zalezy od warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady dotyczace sprzetu

Ogdlne zasady dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne”
pkt. 5.
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5.2. Wymagania ogélne

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Robdt
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywane usunigcie humusu.

5.3. Zakres wykonywanych Robét:

a) Humus nalezy zdja¢ na glebokos¢ jego zalegania, to jest sSrednio 15 cm. W migjscach, gdzie
warstwa humusu jest grubsza niz 15 cm nalezy ja zdja¢ na pelng glebokosc¢ zalegania.
b) Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu

powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem,
zaggszczaniem, najezdzaniem przez pojazdy. Przewiduje si¢ odwiezienie na wysypisko humusu nie
przewidzianego do dalszego wykorzystania.

c) Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby
unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady dotyczace kontroli jakosci Robét

Ogolne zasady dotyczace kontroli jako$ci Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania
ogolne” pkt. 6.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robét

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu z powierzchni
pasa robdt ziemnych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady dotyczace obmiaru Robot

Ogolne zasady dotyczace obmiaru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne”
pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest metr kwadratowy (mz) zdjetej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady dotyczace odbioru Robdt

Ogodlne zasady dotyczace odbioru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne”
pkt. 8.

8.2. Rodzaje odbioréw Robot

Zdjecie warstwy humusu podlega odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu wedtug zasad
podanych w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

9. WARUNKI PEATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyczace warunkow platnosci

Ogolne zasady dotyczace warunkéw platnosci podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania
ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostkowa

Ptaci si¢ za metr kwadratowy (mz) zgodnie z obmiarem, po odbiorze Robét.
Cena jednostkowa obejmuje zdjecie humusu na pelng glebokos$¢ jego zalegania wraz z odwozem
i sktadowaniem zgodnie z p. 5.2.b.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-98/5-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Kod CPV 45111200-0 ,
ROBOTY ZIEMNE PRZY WYKONYWANIU WYKOPOW
LINIOWYCH POD RUROCIAGI
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1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt

zwigzanych z budowa zbiornika na wody opadowe i roztopowe wraz z przepompownig tych wod w rejonie
ul. Torowej, ul. A. Osieckiej, ul. Cz. Niemena w Ostrowie Wlkp., gm. Goluchow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy, przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Przedmiot i zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci podstawowe, pomocnicze

i towarzyszace (prace przygotowawcze) wystepujace przy wykonywaniu robot ziemnych zwigzanych

z budowa sieci kanalizacji deszczowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe, definicje

Wykop — dot szerokos¢ i wasko-przestrzenny liniowy dla fundamentéw lub dla urzadzen instalacji

podziemnych (rurociggoéw, kabli itp.) oraz miejsca rozbidrki nasypow, watdéw lub hatd ziemnych. Wykop

liniowy — wykop wykonywany na waskim lecz dlugim pasie terenu, ktorego zasadniczym wymiarem jest

dlugo$¢, np. przy ukladaniu rurociggow pod powierzchnig terenu, przy wykonywaniu torowisk linii

kolejowej, ulicy lub drogi.

Wykop waskoprzestrzenny (wykop waski) — wykop o szerokosci dna réwnej lub mniejszej od 1,50

m i o dtugosci powyzej 1,50 m.

Wykop szerokoprzestrzenny (wykop szeroki) — wykop o szer. i dlugosci dna wigkszej od 1,50 m.

Plantowanie terenu — wyrownanie terenu w gruncie rodzimym do zadanych w projekcie rzednych

przez $ciecie wypuklosci i zasypanie zaglebien o Sredniej wysokosci $cigé¢ i glebokosci zasypan nie

przekraczajacej 30 cm, przy odleglosci przemieszczenia mas ziemnych do 50 m w robotach

zmechanizowanych i do 30 m w pracy reczne;.

Rozplantowanie (odktadu lub ziemi z wykopu lub rowu) — jest to mechaniczne lub rgczne

rozmieszczenie gruntu warstwa o okreslonej grubosci bezposrednio przy wykonywanym wykopie.

Glgbokos¢ wykopu — odlegtos¢ pionowa migdzy dnem wykopu a powierzchnig terenu po zdjeciu warstwy

ziemi urodzajne;j.

Wykop ptytki — wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

Wykop sredni — wykop, ktorego glebokosc jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop gleboki — wykop, ktérego glebokos¢ przekracza 3 m.

Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki lub nasypow, polozony w obrebie obiektu

kubaturowego.

Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki wykopu fundamentowego lub wykonania

nasypow, potozone poza placem budowy.

Odktad — miejsce wbudowania lub sktadowania gruntow pozyskanych w czasie wykonywania wykopow,

a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac zwigzanych z tym obiektem.

Wskaznik zaggszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
Is=Pd/Pds

Pd — gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m®)
Pds — maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona
w probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzagca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 (Mg/m’).
Wskaznik réznoziarnistosci — wielkos¢ charakteryzujgca zageszczalnos$¢ gruntow niespoistych, okreslona wg
wzoru:

U=d60 / d10
gdzie:
d60 — srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm),
d10 — srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).

Grunt budowlany — czes$¢ skorupy ziemskiej mogaca wspotdziata¢ z obiektem budowlanym, stanowigca jego

element lub stuzaca jako tworzywo do wykonywania z niego budowli ziemnych. Grunt naturalny — grunt,
ktorego szkielet powstat w wyniku procesow geologicznych.
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Grunt antropogeniczny — grunt nasypowy utworzony z produktéw gospodarczej lub przemystowe;j
dziatalnosci cztowieka (odpady komunalne, pyly dymnicowe, odpady poflotacyjne itp.) w wysypiskach,
zwatowiskach, budowlach ziemnych itp.

Grunt rodzimy — grunt powstaly w miejscu zalegania w wyniku proceséw geologicznych (wietrzenie,
sedymentacja w srodowisku wodnym itp.); grunty rodzime sg zawsze gruntami naturalnymi.

Rozroznia si¢ nastepujgce grunty rodzime:

— skaliste,

— nieskaliste mineralne,

— nieskaliste organiczne.

Grunt nasypowy — grunt naturalny lub antropogeniczny powstalty w wyniku dziatalnosci czlowieka,
np. w wysypiskach, zwatowiskach, zbiornikach osadowych, budowlach ziemnych itp. Grunt skalisty — grunt
rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych blokach (najmniejszy wymiar bloku > 10 cm), ktérego probki
nie wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadaja si¢ (rozmakaja) pod dzialaniem wody destylowanej i maja
wytrzymatos$¢ na sciskanie Rc > 0,2 MPa.

Grunt nieskalisty — grunt rodzimy lub autogeniczny nie speiniajacy warunkow gruntu skalistego. Grunt
spoisty — nieskalisty grunt mineralny lub organiczny, wykazujacy warto$¢ wskaznika plastycznosci Ip>1%
lub wykazujacy w stanie wysuszonym stato$¢ ksztattu brylek przy naprezeniach > 0,01 MPa; minimalny
wymiar brytek nie moze by¢ przy tym mniejszy niz 10-krotny warto$¢ maksymalnej $rednicy ziaren.
W stanie wilgotnym grunty spoiste wykazuja cechg plastycznosci.

Grunt niespoisty (sypki) — nieskalisty grunt mineralny lub organiczny nie spetniajacy warunkéw podanych
dla gruntu spoistego.

Podloze — czgs$¢ konstrukcyjna wykopu utrzymujaca przewod migdzy dnem wykopu a obsypka lub zasypka
wstepng. W podtozu wyrdznia si¢ gorna i dolng podsypke. W przypadku utozenia przewodu na naturalnym
dnie wykopu, dno wykopu jest dolng podsypka.

Grubo$¢ warstwy zaggszczenia — grubos¢ kolejnej warstwy wypelnienia gruntem przed jej zaggszczeniem.
Glegbokos¢ przykrycia — pionowa odlegltos¢ migdzy wierzchem rury a powierzchnia terenu.

Strefa ulozenia przewodu — wypekienie otoczenia przewodu obejmujace podsypke, obsypke i wstepna
zasypke.

Zasypka wstepna — warstwa wypeltniajagcego materialu gruntowego tuz nad wierzchem rury. Zasypka gidwna
— Wypehienie gruntem miedzy gdérna powierzchnia zasypki wstepnej, a powierzchnig terenu, nasypu,
spodem drogi lub spodem konstrukcji torow kolejowych.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce roboét

Wykonawca robdt okreslonych w pkt. 1.1. jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru oraz ze sztuka
budowlang. Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogolne”.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne
punktéw gtownych obiektu oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowe;j
1 ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy
1 utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Zabezpieczenie terenu budowy

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien 1 w nocy tych zapdr i znakow, dla ktdrych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng
umowna.

1.5.3. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robdt

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie:

- utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

- podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bgdzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla

28



0sOb lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan, bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatoéw, magazyndw, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem zbiornikdow i ciekow wodnych pytami lub
substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwoscia powstania pozaru.
1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca ma obowigzek przestrzegaé przepisy i wymagania ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca musi utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych i magazynowych oraz w maszynach
i pojazdach. Materialy tatwopalne beda skltadowane w sposdéb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostegpem o0sob trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczalne do uzytku.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wickszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot
muszg mie¢ aprobat¢ techniczna wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak
szkodliwego oddziatywania tych materialow na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwosé
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgod¢ na uzycie
tych materiatow od wtasciwych organdw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.
1.5.6. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadz bedacych wilascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajagcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
iurzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju
robdt, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy
i powiadomi¢ Inspektora nadzoru 1 wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru
1 zainteresowane wladze oraz begdzie z nimi wspotpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca ma obowiazek stosowa¢ si¢ do ustawowych ograniczen obcigzenia na o przy
transporcie materialdéw i gruntu, wyposazenia na i z terenu robdt. Musi uzyskaé¢ on wszelkie niezbgdne
zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca musi przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
1 higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbal, aby personel nie wykonywalt pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umownej za wykonane roboty.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od
daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia ich zakonczenia przez Inspektora
nadzoru).
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Wykonawca bedzie utrzymywa¢ wykonane roboty w niezmienionym stanie do czasu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba ich utrzymania, to na polecenie Inspektora
nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.6. Dokumentacja robot ziemnych

Dokumentacje robdt ziemnych stanowig:

— projekt budowlano-wykonawczy, opracowany zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Transportu,
Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy
projektu budowlanego (Dz. U. 2012, poz. 462), dla przedmiotu zamoéwienia dla ktdérego wymagane jest
uzyskanie pozwolenia na budowe Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegélowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania 1 odbioru robdt
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2013, nr 0, poz. 1129)

— specyfikacja techniczna wykonania 1 odbioru robdt, sporzadzona zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U.
2013, nr 0, poz. 1129)

— dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002
r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia
zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108,
poz. 953 z pdzn. zmianami),

— dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania
uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawa z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U.
2014, poz. 883),

— protokoty odbiordw czgsciowych, koncowych i robot zanikajacych, z zalaczonymi protokotami
z badan kontrolnych,

— dokumentacja powykonawcza czyli wezesniej wymienione czesci sktadowe dokumentacji z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonywania robdt (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia
7 lipca 1994 r. — tekst jednolity Dz. U. 22013 r. Nr 0, poz. 1409).

Roboty nalezy wykonywaé na podstawie dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robdt budowlanych opracowanych dla realizacji konkretnego zadania.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST Kod
CPV45000000-7 ,,Wymagania ogélne” pkt 2

2.2. Rodzaje materialow

2.2.1. Grunty — wymagania ogolne

Wykonawca przedstawi szczegoétowe informacje dotyczace zrodla pozyskiwania materialéw (podtoza,
obsypki) i1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inspektora nadzoru. Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystywane w maksymalnym stopniu do zasypki (przy speieniu wymogdéw jakosciowych). Miejsce
czasowego sktadania gruntéw powinno by¢ zlokalizowane w obrebie placu budowy lub poza terenem
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

Grunty przydatne do budowy nasypdw mogg byé wywiezione poza teren budowy tylko wowczas,
gdy stanowig nadmiar objgtosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inspektora nadzoru. Grunt uzyty do
zasypki powinien odpowiada¢ wymaganiom projektowym, wg PN-B-03020. Grunt ten moze by¢ gruntem
rodzimym Iub dostarczonym z zewnatrz, nie powinien by¢ zbrylony (zamarznigty) nie moze zawieraé
gruzu, S$mieci itp., co mogloby uszkodzi¢ przewod lub spowodowaé niewlasciwe zageszczenie

zasypki.
2.2.2. Odwodnienie wykopow — drenaz, igtofiltry, Scianki szczelne
Rodzaj zastosowanego odwodnienia i zastosowanych materialdw (np. drenaz — saczki ceramiczne,

z tworzyw sztucznych, S$cianki szczelne — z ksztattownikow stalowych, z blach gietych na zimno,
iglofiltry z rurek stalowych lub z tworzyw sztucznych) musi by¢ zgodny z dokumentacja projektowa.

2.2.3. Obudowy (oszalowanie) wykopow

Pionowe obudowy $cian wykopow pod rurociggi moga by¢ wykonane z pali szalunkowych (wyprasek) oraz
deskowan systemowych sktadajacych si¢ z rdznych elementéw obudowy (np. plyta podstawowa,
stupy, rozpory itd.).

30



W zalezno$ci od rodzaju gruntu i warunkow terenowo-wodnych nalezy dobra¢ odpowiedni zestaw
elementow obudowy wykopu dla okreslonej glebokosci.

Nalezy $cisle przestrzega¢ wytycznych producenta odpowiednich obudéw wykopdow.

2.3. Skladowanie materialéw

Grunt wydobywany z wykopu powinien by¢ sktadowany po jednej stronie wykopu lub wywieziony na
odktad. Elementy obudowy wykopdéw nalezy sktada¢ w taki sposdb, aby nie nastapito ich samoczynne
przesuniecie. Wszystkie rodzaje ptyt uktada¢ poziomo na dwoch belkach drewnianych, najlepiej kompletami
wg wymiarow i rodzajow. Wskazane jest uzycie przekladek z deseczek, ktore zapobiegna porysowaniu
farby w czasie podnoszenia plyt.

Shupy nalezy uktadaé poziomo na przektadkach drewnianych.

Rozpory state, bufory, sworznie i zawleczki nalezy przechowywaé w pomieszczeniu zamknigtym,
oczyszczone i zakonserwowane.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami,
zachowatly swoja jako$¢ i wlasciwosci.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN I NARZEDZI

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne”

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny
z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo$ci wskazaniom zawartym w ST, PZJ
lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru. W przypadku braku ustalen
w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umows3.
Sprzgt bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nie moze byé pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy,
zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

3.2. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania
z nastepujacego sprzetu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (narzg¢dzia r¢czne, mtoty pneumatyczne, koparki),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, rowniarki),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki),

- sprzgtu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne)

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne”

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktdre nie wplyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wtasciwosci przewozonych materialow.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt ziemnych zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone
przez Inspektora nadzoru pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéow drog na
koszt Wykonawcy.
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Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2. Transport gruntéw

Wybdr srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zaladunku oraz odleglosci transportu. Wydajnos¢
srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwickszenie odleglosci transportu ponad warto$ci uzgodnione nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwickszone odleglosci nie zostaly
wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inspektora nadzoru.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania og6lne”
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakosé
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$s¢ z dokumentacja projektows,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
robdt zgodnie z wymiarami i1 rz¢dnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce
W wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora
nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatléw i elementow robdt beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan
materialdw i1 robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana
kwesti¢. Polecenia Inspektora nadzoru bgda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Metody wykonania wykopow

Wykopy moga by¢ obudowane, nie obudowane, ze skarpami, lub ze skarpami obudowane w dolnej czesci.
Wykonuje si¢ je recznie lub mechanicznie. Sposob wykonania wykopdw powinien by¢ zgodny z projektem.
Projekt zaktada:

Wykopy otwarte nie obudowane ze skarpami Nachylenie skarp wykopow nalezy wykonywac zgodnie
z projektem. Jesli w projekcie nie okreslono inaczej, to przy glebokosci wykopu do 4m i niewystepowaniu
wody gruntowej, usuwisk oraz nieobcigzaniu naziomu w zasiegu klina odlamu, przy réwnoczesnym
zapewnieniu tatwego i szybkiego odptywu wdd opadowych od krawedzi wykopu z pasa terenu
szeroko$ci réwnej trzykrotnej glebokosci wykopu oraz zabezpieczeniu

podndza pochylonej skarpy na dnie wykopu.

Wykopy otwarte obudowane (obudowa rozparta)

Rodzaj obudowy powinien by¢ zgodny z okreslonym w projekcie. Wykopy powinny by¢ zabezpieczone
przed zalaniem wodg opadowa odpowiednio wyprofilowanym terenem i wysunigta gérng krawedziag
obudowy 15 cm ponad teren.

W przypadku prowadzenia prac wykopowych ponizej zwierciadta wody gruntowej obnizenie poziomu wody
powinno by¢ wykonane zgodnie z projektem.

5.3. Wymiary wykopow i dokladno$¢ ich wykonania
Tablica nr 1. Min szerokos¢ dna wykopu w zaleznosci od srednicy rurociggu wg PN-EN 1610:2002
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Minimalna szeroko$¢ wykopu (OD + x) [m]
DN Wykop nieoszalowany
Wykop oszalowany
a4>60° <60°
DN = 225 oD + 0,40 OD + 0,40

225 < DN < 350 OD + 0,50 OD + 0,50 OD + 0,40
350 < DN =750 OD + 0,70 oD +0,70 OD+ 0,40
700 <DN < 1200 OD +0,85 OD + 0,85 OD+ 0,40
DN > 1200 OD + 1,00 oD + 1,00 OD + 0,40

W podanych wielkosciach OD + x, x/2 jest rowne minimalnej przestrzeni roboczej miedzy rurg a Sciang
wykopu lub jego oszalowaniem.

Gdzie:

OD — jest zewngtrzna Srednicg przewodu, w metrach

4 — jest katem nachylenia $ciany wykopu nieoszalowanego mierzonym od poziomu

Tablica nr 2. Min szeroko$¢ dna wykopu w zaleznosci od jego glebokosci wg PN-EN 1610:2002

Giebokos¢ wykopu Minimalna szeroko$¢ wykopu
m m
< 1,00 nie jest wymagana minimalna szerokos¢
21,00i<1,75 0,80
>1,751<4,00 0,90
> 4,00 1,00

Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem. Spod wykopu wykonywanego recznie nalezy
pozostawi¢ na poziomie wyzszym od rzednej projektowej o ok.Scm, a w gruntach nawodnionych o ok.20cm.
Przy wykopie wykonywanym mechanicznie sp6d wykopu pozostawia si¢ na poziomie ok. 20cm wyzszym
od rzednej projektowej, bez wzgledu na rodzaj gruntu.

Pogltebienia wykopu do rzednej projektowanej nalezy dokona¢ bezposrednio przed ulozeniem
podsypki piaskowej lub elementéw dennych rurociggow.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie trwania
robot ziemnych.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podiuzny rowkow odwadniajacych,
umozliwiajacych szybki odptyw wod z wykopu.

5.4.1. Pompowanie wody z dna wykopu

Jest to najprostszy sposob odwodnienia polegajacy na odpompowaniu wody naplywajacej do wykopu.
W gruntach, w ktorych istnieje ryzyko wynoszenia drobnych czastek przez odpompowywang wode, mozna
temu zapobiec poprzez zmniejszenie szybkosci przeplywu wody. Nalezy Sscisle dostosowacé si¢ do
wytycznych w dokumentacji projektowej i szczegdtowej specyfikacji techniczne;.

5.4.2. Igtofiltry pionowe

W przypadku wystgpowania wysokiego poziomu wod gruntowych uniemozliwiajacych odwodnienie metoda
powierzchniowego pompowania wody nalezy zastosowa¢ odwodnienie iglofiltrami. Filtry iglowe sa
matymi rurami perforowanymi w dolnej czedci, ktore sg wplukiwane w grunt za pomocg silnego
strumienia wody (woda jest wpompowywana przez rur¢ w grunt). Zainstalowany w dnie rury zawor
pozwala wyptywac¢ wodzie z

rury podczas wplukiwania a uniemozliwia przedostawanie si¢ wody przez dno rury podczas odwadniania.
Na ogot otoczenie iglofiltru jest wypelnione gruboziarnistym piaskiem tak, Ze pracuje on jak
uwarstwiony filtr. Iglofiltry sa zwykle instalowane réwnolegle obok planowanej linii wykopu w typowych
odstepach od 0,6 m do 3,0 m w zaleznosci od rodzaju gruntu i warunkéw gruntowo-wodnych. Moga by¢
zastosowane po jednej lub po obu stronach wykopu.

33



Po zainstalowaniu gérne konce iglofiltrow podiacza si¢ do pompy prozniowej. Woda gruntowa wplywa
do wnetrza igtofiltru poprzez otwory perforacyjne.

5.5. Podloza

Rodzaj podtoza zalezy od rodzaju gruntu w wykopie i materiatu uktadanego przewodu. Przewidziano
zastosowac podtoza naturalne.

5.6. Zasypka wykopow

Warstwa ochronna zasypki

Uzyty materiat i sposob zasypania przewodu nie powinny spowodowac uszkodzenia utozonego przewodu
i obiektow na przewodzie oraz izolacji wodoochronnej, przeciwwilgociowej czy cieplnej. Grubosc
warstwy ochronnej zasypki strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu lub rury powinna wynosi¢ co
najmniej 0,3m. Materialem zasypki w obrgbie strefy niebezpiecznej powinien by¢ grunt nieskalisty,
bez grud i kamieni, mineralny, sypki, drobno lub srednioziarnisty wg PN-86/B-02480. Materiat
zasypki w obrebie strefy niebezpiecznej powinien by¢ zageszczony ubijakiem po obu stronach
przewodu lub hydraulicznie w przypadku zasypki materiatem sypkim.

Zasypka przewodu

Do powierzchni terenu lub wymaganej rzgdnej powinna by¢ wykonana zasypka przewodu przy zachowaniu
zageszczenia gruntu wedlug projektu. W przypadku nieokreslenia wskaznika zageszczenia powinien
on wynosi¢ co najmniej Is =1,0. W przypadku prowadzenia robot ziemnych w istniejacej drodze
o nawierzchni ulepszonej i trudnosci osiggnigcia wskaznika zageszczenia gruntu co najmniej Is =1,0,
nalezy zastapi¢ gorna warstwe zasypki wzmocniong podbudowa drogi.

Zageszczanie gruntu powinno by¢é wykonane warstwami. Kazda warstwa powinna by¢ zaggszczona
do wskaznika zaggszczenia okreslonego w projekcie. Grubos¢ warstw nie powinna by¢ wigksza niz:

- 0,15 m przy zagegszczaniu recznym, - 0,30 m przy zageszczaniu mechanicznym.

Uzyskanie prawidlowego zaggszczenia gruntu wymaga zachowania optymalnej wilgotnos$ci gruntu,
okreslonej w PNG86/B-02480. Wilgotno$¢ zageszczanego gruntu powinna byé rowna optymalnej lub
powinna wynosi¢ co najmniej 80% jej wartosci. Odchylenie wskaznika zageszczenia gruntu nie powinno
by¢ wigksze niz 2%.

Wszystkie roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z odpowiednimi normami oraz WTWiO
dotyczacymi robot ziemnych, sieci wodociggowych i kanalizacyjnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne”.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robdt

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia wykopu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami
specyfikacji okreslonymi w pkt. 5 oraz z dokumentacja projektowa.

Szczegodlng uwage nalezy zwrdcic¢ na:

*» wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych,

» wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wysigkdw wodnych.

6.2.2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow do odbioru wykopu ziemnego podaje tablica 4. Tablica nr 4

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiarow

Pomiar szerokosci wykopu ziemnego Pomiar tasmg, szablonem, fatg o dlugosci 3 m i poziomicg
lub niwelatorem, w odstepach co 20 m

2 |Pomiar szerokosci dna wykopu

Pomiar rzednych powierzchni wykopu
ziemnego

Pomiar pochylenia skarp

Pomiar rownosci powierzchni wykopu

Pomiar réwnosci skarp

~N||o|

Pomiar spadu podtuznego powierzchni  |Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 20 m oraz w
wykopu punktach watpliwych

6.3. Badania do odbioru
— szerokos$¢ wykopu ziemnego nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +
10 cm,
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—rz¢dne wykopu ziemnego nie moga roznic¢ si¢ od rzgdnych projektowanych,

— pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata,

— nieroéwnosci skarp, mierzone latg 3-metrowa nie moga przekracza¢ + 10 cm.

6.4. Badanie wskaznika (stopnia) zageszczenia gruntu zgodne z normg BN-77/8931-12

Badania wskaznika zageszczenia gruntu wykonuje si¢ przy uzyciu objgtosciomierza piaskowego lub
wodnego dla gruntéw o uziarnieniu d90<20 mm, a przy uzyciu cylindra (pier§cienia) wciskanego, dla
gruntdw drobnoziarnistych d90<2 mm (gdzie d90 oznacza S$rednicg zastgpcza ziarna, ponizej ktorej
W gruncie zawarte jest wagowo 90% ziaren).

Pobieranie probek gruntu do badania nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PN-74/B-04452. Sg cztery
metody pobierania prébek:

— pobieranie probek metoda wciskania/wbijania, w ktorej probnik rurowy lub szczelinowo-rurowy
zakonczony ostrzem tnacym jest wprowadzany w podloze statycznie (przez weciskanie), dynamicznie
(wbijanie) lub wibracyjnie,

— obrotowo-rdzeniowe pobieranie probek, w ktdrym probnik rurowy zakonczony ostrzem tngcym, przez
obrdt zaglebia si¢ w grunt i umozliwia pobranie rdzenia,

— pobieranie probek gruntu swidrem recznym lub mechanicznym,

— pobieranie probek w postaci blokéw wycinanych rgcznie z szybika badawczego, szybu lub sztolni albo
z wigkszych glebokosci za pomoca specjalnie wykonanych do tego celu prébnikow z zastosowaniem
metody wycinania. Wskaznik zageszczenia gruntu musi by¢ zgodny z przyjetym w dokumentacji
projektowej i ST.

7. WARUNKI DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podane zostaly w ST Kod CPV 45000000F7 ,,Wymagania og6lne”
7.2. Jednostki i zasady obmiaru robdt ziemnych liniowych

Jednostkami obmiaru s3:

— wykopy i zasypka — m’,

— umocnienie $cian wykopow — m’,

— wykonanie podtoza —m’ (lub m® i grubo$é warstwy w m).

Objetos¢ gruntu mierzy si¢ w stanie rodzimym w zaleznosci od kategorii gruntu i glebokosci wykopu oraz
poziomu zwierciadla wody gruntowe;.

Objetos¢ wykopu okreslona w m’ jest iloczynem powierzchni przekroju poprzecznego wykopu i jego
dtugosci.

W przypadku wykopdéw ze skarpami pod rurociagi, przy znacznej dtugosci oraz wystepujacych zmiennych
przekrojach poprzecznych (zmiana szerokosci dna wykopu, zmiana pochylenia skarp), ilosci robot oblicza
si¢ wtedy oddzielnie dla kazdego odcinka miedzy poszczegdlnymi zmiennymi przekrojami.

Wykopy pod rurociagi

Szeroko$¢ dna wykopdw o S$cianach pionowych dla rurociagdw sieci zewngtrznych nalezy
przyjmowac¢ niezaleznie od glebokosci wykopu i kategorii gruntu zgodnie z tablica.

Tablica 5 Szeroko$¢ dna wykopdw o $cianach pionowych nie umocnionych i umocnionych
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Rurociggi
Srednice wewnetrzne zeliwne, stalowe, PCW, PE kamionkowe i betonowe
Lp. rurociggdw lub szerokosci ) ) ) nie )
przekrojow kanatéw jajowych w mm |nie umocnione | umocnione | ..o | umocnione
Szerokos¢ wykopu b wm
a b c d e f
01 50-150 0,80 0,90 0,80 0,90
02 200 0,90 1,00 0,90 1,00
03 250 0,95 1,05 0,95 1,05
04 300 1,00 1,10 1,00 1,10
05 350 1,10 1,20 1,15 1,25
06 400 1,15 1,25 1,20 1,30
07 500 1,30 1,40 1,35 1,45
08 600 1,45 1,55 1,50 1,60
09 700 1,60 1,70 1,65 1,75
10 800 1,75 1,85 1,80 1,90
1 900 1,90 2,00 1,95 2,05
12 1000 2,00 2,10 2,05 2,15
13 1200 2,30 2,40 2,35 2,50
Uwagi:

1. Podane w tablicy szerokosci wykopow dotycza gruntow suchych (o normalnej wilgotnosci). Przy
wykonaniu wykopéw w gruntach nawodnionych podane wymiary szerokos$ci nalezy zwieksza¢ o 10cm.
Zwigkszenie szerokosci wykopdw stosuje si¢ tylko wowcezas, gdy poziom wod gruntowych znajduje sie
ponad 1 m od dna wykopu.

2. Podane w kolumnach e i f szerokosci wykopdw obowiazuja dla rurociagéw bez obudowy betonowe;.

3. Dla rurociggéw o przekroju jajowym nalezy zaktada¢ powigkszenie o 5 cm szerokosci wykopow.

4. W sytuacjach uzasadnionych dopuszcza si¢ stosowanie innych szerokosci wykopow od podanych
w tabeli.

Objetos¢ ziemi do zasypania oblicza si¢ jako rdznicg objetosci wykopu i1 sumy objetosci utozonej
rury, objetosci podtoza i przysypania do wysokosci 0,3m ponad wierzch rury.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogé6lne”
8.2. Kontrola i odbidér robét wykopowych

Przed przystgpieniem do robdt montazowych sieci sanitarnych nalezy dokonaé¢ kontroli i odbioru
robot ziemnych, (zasadniczych i towarzyszacych). Kontrola ta powinna dotyczy¢:

— zabezpieczenia terenu wokot wykopdw z wolnym pasem wzdhuz wykopu,

— obudowy wykopu,

— kata nachylenia skarp,

— zabezpieczenia krzyzujacych si¢ z wykopem urzadzen podziemnych,

— zejscia do wykopow,

— podtoza,

— drenazu,

— $cianki szczelnej,

— igtofiltréw.

Odbioru robot wykopowych nalezy dokonac zgodnie z PN-B-10725:1997 i PN-EN 1610:2002.
8.3. Odbior techniczny czeSciowy

8.3.1. Przy odbiorze czgSciowym powinny by¢ przedstawione nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na budowg wydane przez wlasciwy terenowy organ administracji panstwowej,

b) projekt techniczny przewodu,

¢) dane geotechniczne zawierajace informacje dotyczace:
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- zakwalifikowania gruntéw do odpowiedniej kategorii,

- wynikow badan gruntdéw, ich wlasciwosci, glebokosci przemarzania, warunkow posadowienia i ochrony
podtoza gruntowego, uziarnienia warstwy wodonosnej,

- poziomu wdéd gruntowych i powierzchniowych oraz okresowych wahan tych poziomdw,

- stopnia agresywnosci srodowiska gruntowo-wodnego,

- stanu terenu okreslonego przez przystapieniem do robot,

d) dziennik budowy,

¢) dowody uzasadniajace zmiany i uzupetnienia wprowadzone w trakcie budowy,

f) dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow,

g) protokoly poprzednich odbiordw czesciowych,

h) specjalne ustalenia uzytkownika (zleceniodawcy) z wykonawca robot, dotyczace jakosci prac.

8.3.2. Badania przy odbiorze technicznym czesciowym

Przy odbiorze technicznym czg$ciowym nalezy wykona¢ nastepujace badania:

a) bezpiecznej odlegtosci przewodu od budowli sasiadujacej — odlegtos¢ krawedzi dna wykopu od
sciany fundamentu budowli sgsiadujacej z wykopem mierzy si¢ z doktadnoscia do 0,1 m i pordwnuje
z odlegtoscia w dokumentacji projektowej,

b) podloza naturalnego — bada si¢ przez ogledziny zewnetrzne, ktoére polegaja na stwierdzeniu, czy
grunt podtoza jest sypki i naturalnej wilgotnosci,

¢) podioza wzmocnionego — sprawdza si¢ przez ogledziny zewnetrzne i pomiar warstwy z doktadnoscia do
0,01 m. Pomiaru dokonuje si¢ w trzech dowolnie wybranych miejscach odbieranego odcinka,
oddalonych od siebie co najmniej o 30 m,

d) dopuszczalnego odchylenia w planie. Pomiaru dokonuje si¢ z doktadnoscia do 0,01 m w trzech
dowolnie wybranych miejscach odleglych od siebie co najmniej o 30 m,

e) dopuszczalnych odchylen spadku (réznice rzednych podloza). Pomiaru nalezy dokonad
z doktadnoscia do 0,01 m w trzech dowolnie wybranych miejscach odlegtych od siebie co najmniej o 30m,

f) stanu deskowan wykopdw pod wzgledem bezpieczenstwa pracy robotnikow,

g) nachylenia skarp w wykopach,

h) wykonania niezbgdnych zejs¢ do wykopow w postaci drabin (nie rzadziej niz co 20 m).

Wyniki badan powinny by¢ wpisane do dziennika budowy i w protokole odbioru czgsciowego.

8.4. Odbior techniczny koncowy

8.4.1. Przy odbiorze koncowym powinny by¢ przedtozone nastepujace dokumenty:

a) protokoty wszystkich odbioréw technicznych czgsciowych,

b) protokot przeprowadzonego badania stopnia zageszczenia grunty po zasypaniu przewodu.

8.4.2. Badania przy odbiorze technicznym koncowym

Zasypka wykopu wraz z przygotowaniem strefy utozenia przewodu, zasypka gtdéwna, usunigcie szalowania
i zageszczenie powinny by¢ zgodne z wymaganiami projektowymi. W przypadku nieokreslenia
wskaznika zageszczenia powinien on wynosi¢ ci najmniej 1,0.

Stopien zaggszczenia zasypki powinien by¢ ustalony i sprawdzony metoda podang w dokumentacji
projektowej. Wyniki badan powinny by¢ wpisane do dziennika budowy.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT PODSTAWOWYCH, TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podane w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne”

9.2. Zasady rozliczenia i platnosci

Rozliczenie robot ziemnych 1 towarzyszacych moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu
pelego zakresu robdt i ich koncowym odbiorze lub etapami okre§lonymi w umowie, po dokonaniu
odbiorow czgéciowych.

Jezeli w trakcie wykonywania robot ziemnych liniowych wystapi koniecznos¢ zabezpieczenia ruchu
kotowego i (lub) pieszego oraz wykonania robot przygotowawczych i innych z nimi zwigzanych to koszty
tych robot obejmuja:

* opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem nadzoru i odpowiednimi instytucjami, projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy,

* wytyczenie osi wykopu (przewodu) oraz ustalenie reperéw,

* ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia, zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

* oplaty/dzierzawy terenu,

* przygotowanie terenu,
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* konstrukcj¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikdw, kraweznikow, barier, oznakowan 1 drenazu,

* tymczasowg przebudowe urzadzen obcych,

* oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i §wiatet,

* usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

* doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Ostateczne rozliczenie pomiedzy zamawiajagcym a wykonawca nastgpuje po dokonaniu odbioru koncowego.
Podstawa rozliczenia oraz platnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$¢ tych
robot obliczona na podstawie:

— okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci wykonanych robdt
potwierdzonych przez zamawiajacego

Ceny jednostkowe wykonania robot lub kwoty ryczattowe obejmuja:

— przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie materialéw, narzedzi i sprzetu,

— obstugge sprzetu nieposiadajgcego etatowej obstugi,

— wykonanie wykopdow,

— ewentualne oszalowanie $cian wykopow,

— wykonanie podtoza pod rurociagi,

— ewentualne odwodnienie,

— zasypanie wykopOow wraz z zaggszczeniem.

Ceny te obejmuja:

* robocizng bezposrednia,

» warto§¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdéw
1 transportu na teren budowy,

* wartos$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

* koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

Ceny jednostkowe, bedace podstawg ptatnosci.

Ceny jednostkowe robot nie zawieraja podatku VAT.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Normy

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.

PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania.

PN-B-10725:1997 Wodociagi. Przewody zewngtrzne. Wymagania i badania.

PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewoddw kanalizacyjnych.

PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne
i projektowe.

10.2. Ustawy
— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2013 r. Nr 0, poz. 1409.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamdéwien publicznych (Dz. U. z 2013 r. Nr 0, poz. 907)
— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. 2014, Nr 0, poz. 883).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 2009, Nr 178, poz. 1380).
— Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. 2015, Nr 0, poz. 1125.).

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. 2013, Nr 0, poz. 1232).

— Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (Dz. U. 2015 r. Nr 0, poz. 460).

10.3. Rozporzadzenia
— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. — w sprawie aprobat technicznych

oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. 2014, poz. 1040).
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— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w sprawie ogdlnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. 2003, Nr 169, poz. 1650).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).
— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2013, nr 0, poz. 1129)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajagcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy
i ochrony zdrowia. (Dz. U. 2002, Nr 108, poz. 953).

10.4. Inne dokumenty
— Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych — zeszyt 9 — COBRTI INSTAL,
— Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci wodociggowych — zeszyt 3 — COBRTI INSTAL,
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z realizacja budowa zbiornika na wody opadowe i roztopowe wraz
z przepompownia tych wdd w rejonie ul. Torowej, ul. A. Osieckiej, ul. Cz. Niemena w Ostrowie
Wikp..

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych przy:

b) wykonaniu mechanicznym wykopow ,

¢) wywiezienie nadmiaru ziemi pochodzacej z wykopow

1.4 Okreslenia podstawowe

podane w Specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi normami i ST D-.00.00.00.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Nie wystepuja

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00

3.2. Sprzet do robdt ziemnych

Wykonaweca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu do:

— zatadowania i transportu gruntu wydobytego z wykopu (narzg¢dzia mechaniczne, koparki,

tadowarki, itp.),

— wyladowania i sktadowania przewiezionego gruntu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D- 00.00.00.

4.2. Transport gruntow

Wybdr $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos¢
$rodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze — rozbidrki elementdéw drog i ulic nalezy wykona¢ zgodnie dokumentacja
projektowa i ST D.01.02.04 oraz poleceniami Inzyniera.

5.2. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robdt podano w ST D-02.00.01.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich statecznos¢ w calym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce robot
ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci
do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie.
Odstgpstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukltadem warstw
geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

O ile Inzynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio
zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.
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Jezeli grunt jest zamarzniety nie nalezy odspaja¢ go do glgbokosci okolo 0,5 metra powyzej
projektowanych rzgdnych robot ziemnych.

5.3. Wymagania dotyczgce zageszczenia i no$nosci gruntu.
Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robdt ziemnych powinno spelniaé¢

wymagania, dotyczace minimalnej wartos$ci wskaznika zageszczenia (Is), podanego w tabeli 1.
Tabela 1. Wg PN-S-02205, rys. 4

Minimalna wartos¢ Is dla:
C innych drog
Strefa korpusu a;;g;f;i;iizg kategoria ruchu KR3- | kategoria ruchu KR1-
KR6 KR2
Gorna ngrstwa 0 1,03 1,00 1,00
grubosci 20 cm
Na glebokosci od 20
do 50 em od 1,00 1,00 0,97
powierzchni robot
ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je doggsci¢ do wartosci I s,
podanych w tablicy 1.

Jezeli warto$ci wskaznika zageszczenia okre$lone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagniete przez
bezposrednie zageszczanie gruntow rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
podtoza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do
zastosowania $rodki, o ile nie sa okreslone w ST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji
Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no$nos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na podstawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatcenia E2zgodnie z PN-02205:1998 rysunek 4.

5.4. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch
maszyn wykonujacych te czynno$¢ budowlang. Moze odbywaé si¢ jedynie sporadyczny ruch
pojazdow, ktore nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkdw obcigza Wykonawce robdt ziemnych.

5.5. Zasady prowadzenia roboét

Odcinki wykonywanych robdt nalezy oznakowac¢ zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas
budowy, opracowanym przez Wykonawcg.

Ogolne zasady prowadzenia robdt podano w ST D-00.00.00.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-00.00.00

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopdw polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontroli szczegdlng uwage
nalezy zwrocié na:

g) odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

h) zapewnienie statecznosci skarp,

1) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu,

j) doktadnos¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),

k) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w punkcie 5.2.
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest 1 m’ wykonanego wykopu z wywiezieniem urobku, na podstawie
dokumentacji projektowej i pomiaru w terenie. Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-
00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopu w gruntach nieskalistych obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wytadunek z optata za sktadowanie,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

— zaggszczenie powierzchni wykopu ,

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych , wymaganych w ST,

— rozplantowanie urobku na odktadzie ,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy
odbiorze
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowa zbiornika na wody opadowe i roztopowe wraz z przepompownia tych wod w rejonie ul.
Torowej, ul. A. Osieckiej, ul. Cz. Niemena w Ostrowie Wlkp..
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z oczyszczaniem, poglebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Row - otwarty wykop o glebokosci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wodg.
1.4.2. Réw przydrozny - row zbierajacy wodg z korony drogi.
1.4.3. Réw odplywowy - row odprowadzajacy wode poza pas drogowy.
1.4.4. Row stokowy - réw zbierajacy wodg spltywajaca ze stoku.
1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Plyty azurowe

Dokumentacja przewiduje zastosowanie prefabrykowanych ptyt azurowych o wymiarach 90 x 60 x 10 cm.
Plyty powinny by¢ wykonane z betonu klasy B20 (Cl6/20). Wykonawca przedstawi aktualne orzeczenia
jakosciowe producenta oraz stosowny dokument dopuszczajacy. Przy odbiorze partii materiatdw na budowie
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania w zakresie wygladu zewnetrznego.

Nalezy stosowac nastepujace materialy:

a) na podsypke cementowo-piaskowa nalez stosowaé mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku
naturalnego spelniajacego wymagania dla gatunku 2 wg PN-B-11113:1996 o wskazniku réznoziarnistosci U >
3,cementu portlandzkiego CEM 132,5 N lub R, spelniajacego wymagania PN-EN 197-1:2002 wody odmiany
1 odpowiadajacej wymaganiom PN-88/B-32250:

b) do wypetniania spoin pomiedzy ptytami: zaprawe cementowo-piaskowa 1:2 z materiatow jw.
Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowe,
powinno odbywaé si¢ na podtozu réownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu
kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-69/6731-08.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przystgpujacy do wykonania robdt powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania
Z nastepujacego sprzetu:
— koparek podsigbiernych,
— spycharek lemieszowych,
— rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,
— zaggszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkéw
transportowych.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie
na wlasciwosci wykonywanych Robét.
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Elementy prefabrykowane nalezy przewozi¢ samochodami skrzyniowymi zabezpieczajac material przed
przesuwaniem i uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu

Wykonanie rowu polega na wybraniu namulu i gruntu, $cigciu trawy i krzakow w obrgbie rowu.
Dotyczy takze uformowania dna i skarp rowu z nadaniem parametréw zgodnych z projektem.
5.3. Zakres prac
Odbiornikiem wod deszczowych i roztopowych z projektowanego systemu kanalizacji deszczowej bedzie
projektowany row przydrozny, odprowadzalnik, zlokalizowany wzdtuz drogi gminnej, na dziatce nr 1467/2.
Réw ten bedzie mial swéj poczatek w km 0+000, w miejscu ujscia do rowu melioracyjnego R-7, ktorego bedzie
lewym doptywem. Koniec rowu znajdowat bedzie si¢ w km 0+367, na skrzyzowaniu drogi gminnej z ulicg
Maratonska, w miejscu zabudowy wylotu betonowego.
Podstawowe parametry rowu:
- szerokos$¢ dna — 0,4 m (0,8m w miejscu wylotu betonowego).
- nachylenie skarp — 1:1 - 1:1,5
- glebokos¢: wg profilu podtuznego
- umocnienie - na odcinku 5,4 m ponizej wylotu z rurociagu, przewidziano dokona¢ umocnienia dna i skarp
rowu ptytami azurowymi typu krata.
- przyczodtek betonowy na wylocie do rowu R7
Na rowie przewiduje si¢ zabudowe 5 przepustow z rur PP srednicy 600mm i dlugosci 6,0m kazdy.
5.4. Umocnienie prefabrykatami betonowymi — plytami azurowymi
Umocnienie prefabrykatami betonowymi obejmuje umocnienie:
- ptytami azurowymi 90x60x10 cm.
i polega na utozeniu w stanie wilgotnosci optymalnej podsypki cementowo-piaskowej 1:4 grubosci Scm na
wczesniej wyprofilowanym podtozu, na ktorej nastepnie ukladamy prefabrykaty betonowe.
Otwory w plytach azurowych wypeliamy gruntem rodzimym lub nasypowym. Spoiny pomig¢dzy ptytami
azurowymi wypetniamy zaprawa cementowo-piaskowa. Podsypke cementowo-piaskowa przygotowuje sie¢
w betoniarkach, a nastgpnie rozsciela na uprzednio zwilzonym podtozu.
5.5. Roboty wykonczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z rowu i skarp nalezy i rozplantowa¢ w miejscu
zaakceptowanym przez Inzyniera badz wywiez¢ poza obreb robot.

Sposob zniszczenia pozostalosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST lub
wskazaniami Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow
1 | Spadek podtuzny rowu 1 km na kazde 5 km drogi
2 | Szerokos$¢ i glebokos¢ rowu 1 razna 100 m
3 | Powierzchnia skarp 1 razna 100 m

Kontrola jakosci wykonania robot we wszystkich przypadkach polega na sprawdzeniu kompletnosci wszystkich
robot, przedstawieniu stosownych dokumentow dopuszczajacych, potwierdzajacych jakos¢ wyrobdw zgodna
z p.2. W przypadku ukladania prefabrykatéw na podsypce cementowo-piaskowej nalezy sprawdzi¢ jej grubos¢.
Rdznica nie powinna by¢ wigksza niz +1 cm.
6.2.1. Spadki podtuzne rowu
Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5% spadku.
6.2.2. Szerokosc i glgbokos¢ rowu
Szerokos¢ i1 gtgbokos$¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa z tolerancjg £ 5 cm.
6.2.3. Powierzchnia skarp
Powierzchni¢ skarp nalezy sprawdza¢ szablonem. Przeswit mig¢dzy skarpg, a szablonem nie powinien
przekracza¢ 3cm.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu.
Jednostkg obmiarowg jest m (metr) wykonanego rowu.
Jednostka obmiarows jest metr kwadratowy (m”) powierzchni wykonanego umocnienia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykopy rowu,
— odwiezienie lub rozplantowanie urobku,
— roboty wykonczeniowe,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

W przypadku prefabrykatéw betonowych

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- zakup 1 transport wszystkich potrzebnych materiatow,

- przygotowanie i roztozenie podsypki cementowo-piaskowej 1:4 na wyprofilowanym podiozu,
- utozenie prefabrykatow betonowych,

- wypehienie otworow w ptytach azurowych gruntem rodzimym lub nasypowym,

- wypehienie spoin pomig¢dzy plytami piaskiem,

- oznakowanie robot i jego utrzymanie,

- wykonanie wszystkich niezbg¢dnych pomiaréw, prob i sprawdzen,

- wykonanie innych czynnos$ci niezbednych do realizacji robot objetych niniejszg ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

10.2. Inne materialy

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne

3. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni ulic, parkingdw i torowisk
tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchniowym skarp rowu.
1.2. Zakres stosowania ST

Ninigjsza specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowijzujaca podstawe jako dokument
przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem rowow odwodnieniowych, umocnieniem dna i skarp i terenu przylegtego i obejmuja:
- humusowanie skarp i terendw zielonych warstwa humusu grubosci 5 cm wraz z obsianiem trawa,
- umocnienie rowu poprzez utozenie betonowych ptyt azurowych o wym. 40x60x10, na 10 cm warstwie
podsypki piaskowe;j.
1.4. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp rowdw objetymi niniejszg ST sa:

— nasiona traw oraz roslin motylkowatych.
2.3. Nasiona traw

Wyboér gatunkdw traw nalezy dostosowac do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca si¢
stosowaé¢ mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajace wymagania PN-R-65023:1999 [9]
i PN-B-12074:1998.
2.4. Kruszywa

Piasek — wymagania jak w PN-B-11113:1996.
2.5. Betonowe plyty azurowe 40x60x10 cm

Prefabrykowane betonowe ptyty azurowe powinny odpowiada¢ ponizszym
wymaganiom (oznaczenia wg normy PN-EN 1340:2004);
- nasiagkliwos¢ <5% - wymaganie podwyzszone,
- odporno$¢ na zamrazanie/rozmrazanie klasa 3,
- odpornos$¢ na $cieranie - klasa 4.
2.6. Materialy na podsypke i do zapraw

Nalezy stosowac nastgpujace materialy:
a) na podsypke piaskowa;
— piasek naturalny wg PN-B-11113, odpowiadajacy wymaganiom dla gatunku 2 Iub 3,
Piasku naturalnego spetniajgcego wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113, Sktadowanie kruszywa, nie
przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowe, powinno odbywac si¢ na
podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy =zabezpieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Prace zwigzane z obsiewem skarp nasionami skarp przewiduje si¢ wykonac recznie.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
4.
4.2. Transport materialéw
4.2.2. Transport nasion traw
Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.3. Umocnienie skarp przez obsianie trawa i roslinami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdw poprzez obsianie nasionami traw i roslin
motylkowatych polega na:

a) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw, roslin motylkowatych i bylin w ilosci
od 18 g/m* do 30 g/m’ dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowych (rodzaju podioza,
wystawy oraz pochylenia skarp),

W okresach posusznych nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jako$ci obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robot i ich zgodnos$ci z ST, oraz na
sprawdzeniu daty waznosci $wiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roslin, taczna powierzchnia nie porosnietych miejsc nie powinna by¢ wicksza niz 2%
powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie powinien
przekraczaé 0,2 m’. Na zarosnietej powierzchni nie mogg wystepowaé wyztobienia erozyjne ani lokalne
ZSuwy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkga obmiarows jest:

— m’ (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw umocnionych przez obsianie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m” umocnienia skarp i row6éw przez obsianie obejmuje:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

— dostarczenie materialow,

— uporzadkowanie terenu,

— przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody

badan

2. PN-R-65023:1999 Material siewny. Nasiona roslin rolniczych

3. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i

badania
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Kod CPV 45231300-8
ROBOTY MONTAZOWE SIECI
KANALIZACYJNYCH Z TWORZYW SZTUCZNYCH
W SYSTEMIE KANALIZACJI GRAWITACYJNEJ
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SPIS TRESCI

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot ST

1.2. Zakres stosowania ST

1.3. Przedmiot i zakres robét objetych ST

1.4. Okreslenia podstawowe, definicje

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

1.6. Dokumentacja rob6t montazowych sieci kanalizacyjnych

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW
3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

ST — Specyfikacja Techniczna

SST — Szczegdétowa Specyfikacja Techniczna
PZJ — Program Zabezpieczenia Jakosci
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z budowg zbiornika na wody opadowe i roztopowe wraz
z przepompownig tych woéd w rejonie ul. Torowej, ul. A. Osieckiej, ul. Cz. Niemena w Ostrowie
Wikp..

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robo6t wymienionych w pkt. 1.1. Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej
specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadkach matych, prostych i drugorzednych roboét
o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnosc¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione
przy zastosowaniu metod wykonania wynikajgcych z doswiadczenia i przy przestrzeganiu
zasad sztuki budowlane;.

1.3. Przedmiot i zakres roboét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci podstawowe wystepujgce
przy montazu sieci kanalizacyjnych i przykanalikébw z tworzyw sztucznych oraz obiektow
i urzadzen na tych sieciach, a takze roboty tymczasowe oraz prace towarzyszace.

Robotami tymczasowymi przy budowie sieci kanalizacyjnych wymienionych wyzej sa: wykopy,
umochnienia $cian wykopoéw, odwodnienie wykopdw na czas montazu rurociggéw, wykonanie
podtoza, zasypanie wykopow wraz z zageszczeniem obsypki i zasypki.

Do prac towarzyszgcych nalezy zaliczyé miedzy innymi geodezyjne wytyczenie tras
kanalizacyjnych oraz ich inwentaryzacje powykonawcza.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad przeprowadzania robot przy wykonaniu
rurociggéw i przykanalikdbw grawitacyjnych odprowadzajgcych $cieki i obejmujg zakres
zgodny z dokumentacjg projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podstawowe przyjete w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z okresleniami
przyjetymi w zeszycie nr 9 ,Warunkdw Technicznych Wykonania i Odbioru (WTWiO) Sieci
Kanalizacyjnych” wydanych przez Centralny Os$rodek Badawczo-Rozwojowy Techniki
Instalacyjnej INSTAL, odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w Specyfikacji
Technicznej Kod CPV 45000000-7 ,Wymagania ogélne” pkt. 1.4.

System kanalizacyjny — sie¢ rurociggébw i urzgdzen lub obiektdw pomocniczych, ktoére stuzg
do odprowadzania Sciekéw i/lub wod powierzchniowych od przykanalikbw do oczyszczalni lub
innego miejsca utylizacji.

System grawitacyjny — system kanalizacyjny, w ktérym przeptyw odbywa sie dzieki sile ciezkosci,
a przewody sg projektowane do pracy w normalnych warunkach w przypadku czesciowego
napetnienia.

Sie¢ kanalizacyjna ogolnosptawna — sie¢ przeznaczona do odprowadzania $ciekow bytowo-
gospodarczych, przemystowych i opadowych.

Sie¢ kanalizacyjna Sciekowa - sie¢ przeznaczona do odprowadzania $ciekéw bytowo-
gospodarczych i przemystowych.

Studzienka monolityczna — studzienka, ktérej co najmniej komora robocza jest wykonana
w konstrukcji monolitycznej.

Studzienka prefabrykowana - studzienka, ktérej co najmniej zasadnicza czeS¢ komory
roboczej i komin wtazowy sg wykonane z prefabrykatéw.

Studzienka murowana — studzienka, ktérej co najmniej zasadnicza cze$¢ komory roboczej
wykonana jest z cegty.

Studzienka wtazowa — studzienka przystosowana do wchodzenia i wychodzenia dla wykonywania
czynnosci eksploatacyjnych w kanale.

Studzienka inspekcyjna (przegladowa) — studzienka niewtazowa przystosowana do wykonywania
czynnosci eksploatacyjnych i kontrolnych z powierzchni terenu za pomocg urzgdzen
hydraulicznych (czyszczenie kanatdw) oraz techniki video do przegladdéw kanatéw.

Komora robocza — cze$¢ studzienki przeznaczona do wykonywania czynnosci eksploatacyjnych.
Komin wtazowy — szyb tgczacy komore roboczg z powierzchnig terenu, przeznaczony
do wchodzenia i wychodzenia obstugi.

Kineta — wyprofilowane koryto w dnie studzienki, przeznaczone do przeptywu Sciekéw.
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Przepompownia $ciekbw — przepompownie Sciekdw stosowane sg w systemach kanalizaciji
grawitacyjnej, gdy obszar objety tg kanalizacja moze byC¢ skanalizowany jedynie poprzez
zastosowanie jednej Ilub kilku przepompowni Sciekéw. przepompownie Sciekdw mogg byc
jednokomorowe lub z wydzielonymi zbiornikami czerpalnymi, oddzielonymi Scianami szczelnymi
od pomieszczenia pomp.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jakoS¢ wykonania robot oraz za zgodnos$é
z dokumentacjg projektowa, postanowieniami zawartymi w zeszycie nr 9 WTWIO dla sieci
kanalizacyjnych, ST i poleceniami Inspektora nadzoru oraz ze sztukg budowlang. Ogodlne
wymagania dotyczgce robét podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

1.6. Dokumentacja robot montazowych sieci kanalizacyjnych

Dokumentacje robét ziemnych stanowia:

— projekt budowlano-wykonawczy, opracowany zgodnie 2z Rozporzadzeniem Ministra
Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie
szczegoOtowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. 2012, poz. 462), dla przedmiotu
zamoOwienia dla ktorego wymagane jest uzyskanie pozwolenia na budowe Rozporzgdzeniem
Ministra Infrastruktury w sprawie szczegétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-
uzytkowego (Dz. U. 2013, nr 0, poz. 1129)

— specyfikacja  techniczna  wykonania i odbioru rob6t, sporzadzona  zgodnie
z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegétowego zakresu i formy
dokumentac;ji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2013, nr 0, poz. 1129)

— dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej
oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia
(Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z pdzn. zmianami),

— dokumenty Swiadczgce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego Iub jednostkowego
zastosowania uzytych wyrobow budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach
budowlanych (Dz. U. 2014, poz. 883),

— protokoty odbiorow czesciowych, koncowych i robét zanikajgcych, z zatgczonymi
protokotami z badan kontrolnych,

— dokumentacja powykonawcza czyli wczeéniej wymienione czesci sktadowe dokumentacii
Z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy
Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. — tekst jednolity Dz. U. z 2016 r. Nr 0, poz. 290).

Roboty nalezy wykonywaé na podstawie dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robét budowlanych opracowanych dla realizacji konkretnego zadania.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST
Kod CPV 45000000-7 ,Wymagania ogoélne” pkt 2

Materiaty stosowane do budowy sieci kanalizacyjnych powinny miec:

— oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci
ze zharmonizowang normg europejskg wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejskg
aprobatg techniczng Iub krajowg specyfikacjg techniczng panstwa czionkowskiego Unii
Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejskg
za zgodng z wymaganiami podstawowymi, lub

— deklaracje zgodno&ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez producenta, jezeli
dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobdw majgcych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczenstwa okreSlonym przez Komisje Europejska, lub oznakowanie znakiem
budowlanym, co oznacza ze sg to wyroby nie podlegajgce obowigzkowemu oznakowaniu
CE, dla ktérych dokonano oceny zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczng, badz
uznano za ,regionalny wyréb budowlany”.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Rury i ksztattki strukturalne dwuscienne z polipropylenu (PP)

Wymiary DN/OD rur i ksztaltek sg nastepujgce: 300mm.
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Rury powinny byé wykonane w odcinkach prostych z kielichami wtryskowymi potgczonymi z rurami
poprzez zgrzewanie rotacyjne. Rury powinny by¢ wykonane o $rednicy nominalnej odniesionej do
Srednicy zewnetrznej DN/OD.

Rury powinny by¢ o lekkiej konstrukcji strukturalnej z wewnetrzng sciankg gtadka i profilowang
(korugowang) $ciankg zewnetrzng o profilu trapezowym, tzw. typ B.

Rury powinny by¢ taczone przez ksztattki z polipropylenu PP-B i elastomerowe pierScienie
uszczelniajgce wstawiane w ostatnim wgtebieniu pomiedzy karbami.

Rury powinny by¢é wykonane z polipropylenu PP-B o sztywnosci obwodowej SN 8 kN/m2 zgodnie
z PN-EN ISO 9969 oraz PN-EN 13476-3. Rury i ksztattki strukturalne muszg pochodzi¢ od jednego
producenta, ze wzgledu na zapewnienie kompatybilnosci potgczen, zwigzang z zachowaniem
tolerancji wymiaréw oraz szczelnoscig potgczen wg PN-EN 1277

2.2.2. Studzienki kanalizacyjne

Studnie kanalizacyjne weztowe wykona¢ nalezy jako prefabrykowane z betonu C35/45
z nastepujgcych elementéw :

— kinet prefabrykowanych z wyrobionym dnem i przej$ciami szczelnymi oraz stopniami wtazowymi,
taczone na uszczelke,

— kregi betonowe ze stopniami ztazowymi, tgczone na uszczelki,

— zwezKi i ptyty pokrywowe betonowe i zelbetowe, tgczone na uszczelki

— wiazy zeliwne okragte klasy D.

Studnie kanalizacyjne rewizyjne wykonac¢ zgodnie z normg PN-EN 13598-2.

Wymagania dla studni betonowych:

- klasa ekspozycji XA1

- beton klasy C35/45

- nasigkliwos¢ nie wieksza od 5%

- szerokos$c¢ rozwarcia rys do 0,1 mm

- wskaznik w/c nie wiekszy od 0,45

- maksymalna zawarto$¢ chlorkéw 1% w stosunku do masy cementu

- beton zwarty i jednorodny we wszystkich elementach takze w kinecie

- zastosowac¢ cement siarczanoodporny zgodnie z PN-EN 197-1

- stosowac¢ uszczelki wykonane z elastomeru SBR lub EPDM spetniajgce wymagania EN 681-1

- stopnie ztazowe pokryte tworzywem sztucznym w jaskrawym kolorze

- minimalna sita wyrywajgca stopien nie powinna by¢ mniejsza od 5kN

- grunt pod podstawg studzienki nalezy zageéci¢ do wskaznika 1s=0,98, modut odksztatcenia
wtoérnego do pierwotnego dla gruntu nie moze by¢ wiekszy od 2,2 - pozostate wymagania zgodnie
z normami: PN-EN 1917, PN-EN 476, PN-EN 1610, PN-EN 12063, PN-B-10736, PN-EN 752

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogolne” pkt 3

Do wykonania rob6t nalezy stosowaé jedynie taki sprzet, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robo6t, zaakceptowanym przez inwestora.
W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢é uzgodniony
i zaakceptowany przez inwestora. Sprzet stosowany do wykonania robét musi by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy, oraz spetnia¢ normy ochrony srodowiska i przepisy
dotyczgce jego uzytkowania. Wykonawca  powinien  dostarczy¢  kopie = dokumentow
potwierdzajgcych  dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogoélne” pkt 4

4.2. Wymagania dotyczace przewozu rur z tworzyw sztucznych

Ze wzgledu na specyficzne cechy rur nalezy spetni¢ nastepujgce dodatkowe wymagania:

—rury nalezy przewozi¢ wyfgcznie samochodami skrzyniowymi lub pojazdami posiadajgcymi
boczne wsporniki 0 maksymalnym rozstawie 2 m, a wystajgce poza pojazd konce rur nie mogg byé
dtuzsze niz 1m,
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— jezeli przewozone sg luzne rury, to przy ich uktadaniu w stosy na samochodzie wysokos¢
tadunku nie powinna przekracza¢ 1 m,

— podczas transportu rury powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem przez metalowe
czeSci Srodkéw transportu jak Sruby, fancuchy, itp. Luzno ukfadane rury powinny by¢
zabezpieczone przed zarysowaniem przez podtozenie tektury falistej i desek pod tancuch
spinajgcy boczne Sciany skrzyni samochodu,

— podczas transportu rury powinny by¢ zabezpieczone przed zmiang potozenia. Platforma
samochodu powinna by¢ ustawiona w poziomie. Wedtug istniejgcych zaleceh przew6z powinien
odbywac sie przy temperaturze otoczenia —5°C do +30°C.

4.3. Wymagania dotyczace przewozu studzienek kanalizacyjnych

4.3.1. Wymagania dotyczgce przewozu studzienek kanalizacyjnych z tworzyw sztucznych
Studzienki podczas transportu muszg by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem. Powinny by¢
utozone &cisle obok siebie i zabezpieczone przed przesuwaniem sie (wylgcznie materiatami
niemetalowymi — najlepiej tasmami parcianymi).

Powierzchnie pojazdéw przewozgcych studzienki muszg byé réwne i pozbawione ostrych lub
wystajgcych krawedzi.

4.3.2. Wymagania dotyczgce przewozu studzienek kanalizacyjnych prefabrykowanych i ich
elementow prefabrykowanych

Studzienki kanalizacyjne prefabrykowane nalezy przewozi¢ w pozycji ich wbudowania. Podczas
transportu muszg by¢ zabezpieczone przed mozliwoscig przesuniecia sie. Przy transporcie
prefabrykatobw w pozycji pionowej na kotowych $rodkach transportu powinny byé one ukfadane
na elastycznych podkfadach.

4.4. Sktadowanie materiatow

4.4.1. Sktadowanie rur i ksztattek w wigzkach lub luzem

Rury i ksztattki nalezy w okresie przechowywania chroni¢ przed bezposrednim dziataniem
promieniowania stonecznego i temperaturg przekraczajgca 40°C.

Przy dtugotrwatym sktadowaniu (kilka miesiecy lub dtuzej) rury powinny by¢ chronione przed
dziataniem Swiatta stonecznego przez przykrycie sktadu plandekami brezentowymi lub innym
materiatem (np. folig nieprzezroczystg z PVC Ilub PE) lub wykonanie zadaszenia. Nalezy
zapewniC cyrkulacje powietrza pod powtokg ochronng aby rury nie nagrzewaty sie i nie ulegaty
deformaciji. Oryginalnie zapakowane wigzki rur mozna sktadowac po trzy, jedna na drugiej do
wysokosci maksymalnej 3 m, przy czym ramki wigzek winny spoczywaé na sobie, luzne rury lub
niepetne wigzki mozna sktadowa¢ w stosach na réwnym podtozu, na podktadkach drewnianych
o szerokosci min. 10 cm, grubosci min. 2,5 cm i rozstawie co 1-2 m. Stosy powinny by¢ z boku
zabezpieczone przez drewniane wsporniki, zamocowane w odstepach co 1-2 m. Wysokos¢
uktadania rur w stosy nie powinna przekracza¢é 7 warstw rur i 1,5 m wysokosci. Rury
o réznych $rednicach winny by¢ sktadowane odrebnie.

Rury kielichowe uktada¢ kielichami naprzemianlegle Ilub kolejne warstwy oddziela¢
przektadkami drewnianymi. Stos nalezy zabezpieczy¢ przed przypadkowym zeS$lizgnieciem sie
rury poprzez ograniczenie jego szerokosSci przy pomocy pionowych wspornikow drewnianych
zamocowanych w odstepach 1+2 m.

4.4.2. Sktadowanie studzienek z tworzyw sztucznych

Sktadowac¢ nalezy w miejscach wyznaczonych tak, aby wszystkie elementy studzienek nie byty
narazone na uszkodzenia. Mogg by¢ przechowywane na wolnym powietrzu, lecz w temperaturze
ponizej 40°C. Studzienki nalezy chroni¢ przed kontaktem z olejami i smarami.

4.4.3. Sktadowanie studzienek prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane nalezy sktadowac¢ na placu sktadowym o wyréwnanej i odwodnionej
powierzchni. Prefabrykaty drobnowymiarowe mogg by¢ uktadane w stosach o wysokoséci do 1,80
m. Stosy powinny by¢ zabezpieczone przed przewréceniem.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania rob6t podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogoélne” pkt 5

5.2. Warunki przystgpienia do robot

Przed przystgpieniem do montazu sieci kanalizacyjnej nalezy:

— dokonac¢ geodezyjnego wytyczenia trasy rurociggu,

— wykona¢ wykopy z ewentualnym umocnieniem ich Scian zgodnie z PN-B-10736:1999,
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— obnizy¢ poziom wody gruntowej na czas wykonywania robét podstawowych

— przygotowac podtoze pod rurocigg zgodnie z dokumentacja.

5.3. Montaz rurociggow

Montaz rurociagdédw odbywacé sie bedzie metoda:

— montaz odcinkéw rurociggu w wykopie.

Rury w wykopie powinny byé utozone w osi montowanego przewodu z zachowaniem spadkoéw.
Na catej dlugosci powinny przylega¢ do podtoza na co najmniej 1/4 obwodu.

5.4. Potaczenia rur i ksztaltek z PP-b

Przed montazem rur i ksztattek z PP-b nalezy dokonac¢ ich ogledzin. Powierzchnie wewnetrzne
i zewnetrzne rur oraz ksztattek powinny by¢ gtadkie, czyste, bez przypalen, pozbawione
nierownosci, poréw i jakichkolwiek innych uszkodzen w stopniu uniemozliwiajgcym spetnienie
wymagan okreSlonych w normach PN-EN1401-1:1999, PN-EN 1401-3:2002(U) oraz PN-EN
1852-1999, PN-EN 1852/A1:2004.

5.4.1. Potaczenia kielichowe na wcisk

Montaz potgczen kielichowych polega na wsunieciu (wcidnieciu) kohca rury w Kielich, z osadzong
uszczelkg (pierécieniem elastomerowym), do okre$lonej gtebokosci. Dopuszczalne jest stosowanie
Srodka smarujgcego utatwiajgcego wsuwanie. Nalezy zwréci¢ szczegdélng uwage na osiowe
wprowadzenie konca rury w kielich.

5.5. Studzienki kanalizacyjne

Studzienki kanalizacyjne powinny byé szczelne i muszg spetniac wymagania okreslone
w PN-B/10729:1999. Elementy prefabrykowane studzienek, a takze studzienki z tworzyw
sztucznych powinny by¢é montowane zgodnie z instrukcjami producentow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot podane zostaty w ST Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogolne” pkt 6

6.2. Kontrole wykonania sieci kanalizacyjnych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie
z zaleceniami okreslonymi w zeszycie nr 9 ,Warunkéw Technicznych Wykonania
i Odbioru Sieci Kanalizacyjnych” pkt 7 ,,Kontrola i badania przy odbiorze”.

Szczelnos¢ przewodow wraz z podigczeniami i studzienkami nalezy zbada¢ zgodnie z zasadami
okreslonymi w PN-EN 1610:2002. Badanie to powinno by¢ przeprowadzone z uzyciem powietrza
(metoda L) lub wody (metoda W).

Metoda badan powinna by¢é wskazana w dokumentacji projektowej lub specyfikacji
technicznej (ST). Przewod kanalizacyjny spetnia wymagania okre$lone w normie (podczas
badania szczelnoéci przy uzyciu powietrza), gdy spadek ciSnienia zmierzony po uptywie czasu
badan jest mniejszy ni¢ okreslony w tabeli 3 - PN-EN 1610:2002.

Jezeli w czasie wykonywania proéby szczelnoSci z uzyciem powietrza wystepujg
uszkodzenia, nalezy przeprowadzi¢ badanie wodg i wyniki te powinny by¢ decydujgce.
Wymagania dotyczgce badania szczelnosci przy pomocy wody, sg spetnione, jezeli ilos¢
wody dodanej (podczas wykonywania badan) nie przekracza:

—-0,151/m? w czasie 30 min. dla przewodoéw,

— 0,20 I/m? w czasie 30 min. dla przewodéw wraz ze studzienkami wkazowymi,

— 0,40 I/m? w czasie 30 min. dla studzienek kanalizacyjnych,

— m? odnosi sie do wewnetrznej powierzchni zwilzonej rur i studzienek.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robé6t podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne” pkt 7

7.2. Jednostki i zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robét, zgodnie z dokumentacjag
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

7.2.1. Jednostki i zasady obmiaru rob6t tymczasowych

Robotami tymczasowymi przy montazu sieci sg roboty ziemne (wykopy), umocnienia ich
pionowych $&cian, wykonanie podioza pod rurociggi oraz zasypanie z zageszczeniem gruntu.
Zasady obmiaru tych robot nalezy przyjgC takie same jak dla robot ziemnych okreslone
w odpowiednich katalogach.

Jednostkami obmiaru s3a:
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— wykopy i zasypka — m®,

— umochienie $cian wykopéw — m?,

— wykonanie podtoza — m® (lub m? i grubo$é warstwy w m).

7.2.2. Jednostki i zasady obmiaru rob6t podstawowych

Obmiaru rob6t podstawowych sieci i przytaczy kanalizacyjnych dokonuje sie z uwzglednieniem
podziatu na:

—rodzaj rur i ich $rednice,

— rodzaj wykopu — o $cianach pionowych lub skarpowych,

— gtebokos¢ posadowienia rurociggu liczac od powierzchni terenu,

— poziom wody gruntowe;j.

Dtugosc¢ kanatéw obmierza sie w metrach wzdiuz osi. Do dtugosci kanatow nie wlicza sie komor
i studni rewizyjnych (liczgc ich wymiar wewnetrzny).

Zwezki zalicza sie do przewoddw o wiekszej Srednicy.

Podtoza pod rurociggi obmierza sie w metrach kwadratowych, a obetonowanie kanatéw —
w metrach szesciennych zuzytego betonu.

Ksztattek nie wlicza sie do dtugosci rurociggu, a oblicza sie ich liczbe w sztukach.

Studni rewizyjne z prefabrykatéw betonowych i tworzyw sztucznych okresla sie w kompletach
zaleznie od $rednicy, rodzaju gruntow (dla studni wykonywanych metodg studniarska)
i gtebokoéci. Gtebokos¢ studni okreé$la sie jako rdéznice rzednych wtazu i dna studni.

Dtugos¢ odcinkéw kanatdéw i kolektorow poddanych prébie szczelnoSci nalezy mierzy¢
miedzy osiami studzienek rewizyjnych, ograniczajgcych odcinek poddany probie.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogoine”
pkt 8

8.2. Badanie przy odbiorze sieci kanalizacyjnych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie
z ustaleniami podanymi w pkt. 7.2. WTWiO sieci kanalizacyjnych

8.3. Badania przy odbiorze - rodzaje badan

Badania przy odbiorze przewodéw sieci kanalizacyjnej zalezne sg od rodzaju odbioru
technicznego robét. Odbiory techniczne rob6t sktadajg sie z odbioru technicznego czesciowego
dla robét zanikajgcych i odbioru technicznego koricowego po zakonczeniu budowy.

Badania przy odbiorze powinny by¢ zgodne z PN-EN 1610.

8.4. Odbior techniczny czesciowy

Badania przy odbiorze technicznym czesciowym polegajg na:

— zbadaniu zgodnoéci usytuowania i dtugosci przewodu z dokumentacjg. Dopuszczalne odchylenie
w planie osi przewodu od osi wytyczonej nie powinno przekracza¢ *2 cm. Dopuszczalne
odchylenie  rzednych utozonego przewodu od przewidzianych w projekcie nie powinno
przekracza¢ 1 cm,

— zbadaniu podioza naturalnego przez sprawdzenie nienaruszenia gruntu. W przypadku
naruszenia podioza

naturalnego, sposéb jego zageszczenia powinien by¢ uzgodniony z projektantem lub nadzorem,

— zbadaniu podfoza wzmocnionego przez sprawdzenie jego grubosci i rodzaju, zgodnie
z dokumentacja,

— zbadaniu materiatu ziemnego uzytego do podsypki i obsypki przewodu, ktéry powinien
by¢ drobny i Srednioziarnisty, bez grud i kamieni. Materiat ten powinien by¢ zageszczony,

— zbadaniu szczelnosci przewodu. Badanie szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PN-EN
1610 dla kanalizacji grawitacyjne;j.

Szczelno$¢ przewoddw i studzienek kanalizacji grawitacyjnej powinna gwarantowac
utrzymanie przez okres 30 minut cisnienia prébnego, wywofanego wypetnieniem badanego
odcinka przewodu wodg do poziomu terenu. CiSnienie to nie moze by¢ mniejsze niz 10 kPa
i wieksze niz 50 kPa, liczac od poziomu wierzchu rury.

Dopuszcza sie wykonywanie proby szczelnosci za pomocg powietrza wg PN-EN 1610.

Wyniki badan, powinny by¢é wpisane do dziennika budowy, ktéry z protokotem préby
szczelnosci przewodu, inwentaryzacjg geodezyjng (dopuszcza sie inwentaryzacje szkicowg)
oraz certyfikatami i deklaracjami zgodnosci z polskimi normami i aprobatami technicznymi,
dotyczgcymi rur i ksztattek, studzienek kanalizacyjnych, zwienczen wpustow i studzienek
kanalizacyjnych jest przedtozony podczas spisywania protokotu odbioru technicznego —
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czeéciowego , ktory stanowi podstawe do decyzji o mozliwosci zasypywania odebranego odcinka
przewodu sieci kanalizacyjnej.

Wymagane jest takze dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu odbioru
technicznego czesciowego. Kierownik budowy jest zobowigzany, zgodnie z art. 22 ustawy Prawo
budowlane, przy odbiorze technicznym — czeSciowym przewodu kanalizacyjnego, zgtosic¢
inwestorowi do odbioru roboty ulegajgce zakryciu, zapewni¢ dokonanie préb i sprawdzenie
przewodu, zapewni¢ geodezyjng inwentaryzacje przewodu, przygotowa¢ dokumentacje
powykonawczag.

8.5. Odbior techniczny koncowy

Badania przy odbiorze technicznym koncowym polegajg na:

— zbadaniu zgodnosci dokumentacji technicznej ze stanem faktycznym i inwentaryzacjg
geodezyjna,

— zbadaniu zgodnosci protokotu odbioru wynikow badan stopnia zageszczenia gruntu zasypki
wykopu,

— zbadaniu rozstawu studzienek kanalizacyjnych,

— zbadaniu protokotow odbioréw préb szczelnosci przewodow kanalizacyjnych.

Wyniki badan powinny by¢ wpisane do dziennika budowy, ktory z:

— protokotami odbioréw technicznych czesciowych przewodu kanalizacyjnego ,

— projektem ze zmianami wprowadzonymi podczas budowy,

— wynikami badan stopnia zageszczenia gruntu zasypki wykopu,

— inwentaryzacjg geodezyjna,

— protokotem szczelnoSci systemu kanalizacji grawitacyjnej , nalezy przekazac inwestorowi wraz
z wykonanym przewodem sieci kanalizacyjne;.

Konieczne jest dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu odbioru technicznego
koncowego. Teren po budowie przewodu kanalizacyjnego powinien by¢ doprowadzony do
pierwotnego stanu. Kierownik budowy przekazuje inwestorowi instrukcje obstugi okreslonego
systemu kanalizacyjnego. Kierownik budowy jest zobowigzany, zgodnie z art. 57 ust. 1 p. 2 ustawy
Prawo budowlane, przy odbiorze korncowym ztozyé o$wiadczenia:

— o0 wykonaniu przewodu kanalizacyjnego zgodnie z dokumentacjg projektowg i warunkami
pozwolenia na budowe,

— 0 doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzgdku terenu budowy, a takze — w razie korzystania —
ulicy i sgsiadujgcej z budowg nieruchomosci.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogoélne” pkt 9

9.2. Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie rob6t montazowych sieci kanalizacyjnych z tworzyw sztucznych moze by¢
dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu rob6t i ich koncowym odbiorze lub
etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czesSciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajagcym a wykonawcag nastepuje po dokonaniu
odbioru koncowego.

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi wartosé tych
robét obliczona na podstawie:

— okresSlonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot
potwierdzonych przez zamawiajgcego lub

— ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okre$lony zakres robét.

Ceny jednostkowe wykonania robo6t lub kwoty ryczaftowe obejmujgce roboty montazowe
sieci kanalizacyjnych z tworzyw sztucznych uwzgledniaja:

— przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie materiatow, narzedzi i sprzetu,

— obstuge sprzetu nieposiadajgcego etatowej obstugi,

— przenoszenie podrecznych urzgdzen i sprzetu w miare postepu robét,

— wykonanie rob6t ziemnych,

— montaz rurociggow, obiektow sieciowych i urzgdzen,

— wykonanie préb szczelnosci,

— usuniecie wad i usterek powstatych w czasie wykonywania robot,
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— doprowadzenie terenu po budowie przewodéw kanalizacyjnych do stanu pierwotnego.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Ustawy

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2016 r. Nr O, poz. 290.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamowien publicznych (Dz. U. z 2015 r. Nr 0, poz.
2164)

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. 2014, Nr 0, poz. 883).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 2016, Nr 0, poz. 191).
— Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. 2015, Nr O, poz. 1125.).

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. 2013, Nr 0, poz. 1232).

— Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (Dz. U. 2015 r. Nr 0, poz. 460).

— Ustawa z dnia 7 czerwca 2001 r. — o zbiorowym zaopatrzeniu w wode i zbiorowym
odprowadzeniu sciekow (Dz. U. 2015 Nr 0, poz. 139).

10.2. Rozporzadzenia

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. — w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. 2014,
poz. 1040).

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. 2003, Nr 169, poz. 1650).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacgji
dotyczgcej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

— Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczego6towego zakresu i formy dokumentac;i
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2013, nr 0, poz. 1129)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. 2015, Nr 0, poz. 1775).

10.3. Normy

1. PN-EN 1610:2002

Budowa i badania przewoddw kanalizacyjnych

2. PN-EN 752-1:2000

Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogolne i definicje

3. PN-EN 752-2:2000

Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania

4. PN-EN 1401-1:1999

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy
przewodowe z niezmigkczonego polichlorku winylu (PVC-U) do odwadniania i kanalizaciji.
Wymagania dotyczgce rur, ksztattek i systemu

5. PN-ENV 1401-3:2002 (U)

Systemy przewodéw rurowych 2z tworzyw sztucznych do podziemnej bezcisnieniowej
kanalizacji deszczowej i Sciekowej. Nieplastyfikowany polichlorek winylu (PVC-U). Cze$¢ 3:
Zalecenia dotyczgce wykonania instalacji

6. PN-EN 1852N1:1999

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy
przewodowe z polipropylenu (PP) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczgce rur,
ksztattek i systemu

7. PN-EN 1852N1:1999/A1:2004
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Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezci$nieniowe systemy
przewodowe z polipropylenu (PP) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace rur,
ksztattek i systemu (Zmiana A1)

8. PN-ENV 1852-2:2003

Systemy przewodow z tworzyw sztucznych do podziemnej bezciSnieniowej kanalizacji
deszczowej i sanitarnej. Polipropylen (PP). Cze$¢ 2: Zalecenia dotyczgce oceny zgodnosci

9. PN-EN 588-1:2000

Rury wibkno-cementowe do kanalizacji. Rury, ztgcza i ksztattki do systemdw grawitacyjnych

10. PN-EN 588-2:2000

Rury wtékno-cementowe do kanalizacji. Cze$¢ 2: Studzienki wtazowe i niewtazowe

11. PN-EN 124:2000

Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego
i kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscig

12. PN-64/H-74086

Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

13. PN-B 10729:1999

Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

14. PN-EN 476:2001

Wymagania ogdlne dotyczace elementéw stosowanych w systemach kanalizacji grawitacyjnej

15. PN-EN 681N1:2002

Uszczelnienia z elastomeréw. Wymagania materiatowe dotyczace uszczelek ztgczy rur
wodociggowych i odwadniajgcych. Czes¢ 1: Guma

16. PN-EN 681N2:2002

Uszczelnienia z elastomeréw. Wymagania materiatowe dotyczace uszczelek ztgczy rur
wodociggowych i odwadniajgcych. Czeé¢ 2: Elastomery termoplastyczne
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Kod CPV 45231300-8
ROBOTY MONTAZOWE KANALIZACYJNYCH
RUROCIAGOW TLOCZNYCH Z RUR PEHD
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace budowy zbiornika na
wody opadowe i roztopowe wraz z przepompownia tych woéd w rejonie ul. Torowej, ul. A. Osieckiej, ul. Cz.
Niemena w Ostrowie Wlkp.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniui realizacji
robdt wymienionych w pkt. 1.1.

Odstgpstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach
matych prostych i drugorzednych robdt o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewno$é, ze
podstawowe wymagania beda spelnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych
z doswiadczenia 1 przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;j.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci podstawowe wystepujace przy
montazu rurociggow, przyltaczy (potaczen), ich uzbrojenia i armatury, a takze roboty tymczasowe oraz prace
towarzyszace.

Robotami tymczasowymi przy budowie rurociagéw wymienionych wyzej sa: wykopy, umocnienia $cian
wykopow, odwodnienie na czas montazu rurociggéw w przypadku wystgpienia wysokiego poziomu wod
gruntowych (wzglednie opadowych), wykonanie podloza, zasypanie wykopow wraz z zaggszczeniem
obsypki i zasypki.

Do prac towarzyszacych nalezy zaliczy¢ miedzy innymi geodezyjne wytyczenie tras przewodow oraz
ich inwentaryzacj¢ powykonawcza.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe przyjete w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z okres§leniami przyjetymi
w zeszycie nr 9 ,Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru (WTWiO) Sieci Kanalizacyjnych”
wydanych przez Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, odpowiednimi
normami oraz okresleniami podanymi w Specyfikacji Technicznej Kod CPV 45000000N7 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 1.4.

Przewod tranzytowy - przesytowy przewdd bez odgatezien, przeznaczony do przesytu sciekow

Uzbrojenie przewodow

Armatura i przyrzady pomiarowe zapewniajace prawidlowe dziatanie i eksploatacje sieci .

Armatura sieci ttocznych — w zaleznosci od przeznaczenia:

— armatura zaporowa — zasuwy, przepustnice, zawory,

— armatura odpowietrzajaca — zawory odpowietrzajace, napowietrzajace, odpowietrzajaco-napowietrzajace,
— armatura regulujgca — zawory regulacyjne i redukcyjne,

Studzienka; komora — obiekt na przewodzie tlocznym, przeznaczony do zainstalowania armatury (np.
zasuwy, przeptywomierza itp.) badz wytracenia energii ttoczonego medium,

Potaczenie elektrooporowe — potaczenie migdzy kielichem PE lub ksztaltka siodtowa zgrzewana
elektrooporowo a rurg lub ksztaltka z bosym koncem. Ksztattki zgrzewane elektrooporowo sg nagrzewane
przez element grzejny umieszczony przy ich powierzchni faczenia, powodujacy stopienie
przylegajacego materiatu i zgrzanie powierzchni rury z ksztattka.

Potaczenie doczolowe — potaczenie, ktore uzyskuje si¢ w wyniku nagrzania przygotowanych do
laczenia powierzchni przez przytozenie ich do plaskiej ptyty grzejnej, i utrzymanie do uzyskania
temperatury zgrzewania, nast¢pnie usuni¢cie ptyty grzejnej i docis$niecie taczonych koncow.

Potaczenie siodtowe - potaczenie uzyskane w wyniku ogrzania wklgslej powierzchni siodta
i zewngtrznej powierzchni rury az do uzyskania temperatury zgrzewania, a nastgpnie usunigcie
elementu grzejnego i docisnigcie taczonych powierzchni.

Potaczenie mechaniczne — potaczenie rury PE z inng rurg PE lub innym elementem rurociagu za pomoca
ztaczki zawierajgcej element zaciskowy.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowg, postanowieniami zawartymi w zeszycie nr 9 WTWiO dla sieci kanalizacyjnych, ST
i poleceniami Inspektora nadzoru oraz ze sztuka budowlang. Ogdélne wymagania dotyczace robot
podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogdlne”.

1.6. Dokumentacja rob6t montazowych sieci ttocznych

Dokumentacj¢ stanowig:
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— projekt budowlano-wykonawczy, opracowany zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Transportu,
Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy
projektu budowlanego (Dz. U. 2012, poz. 462), dla przedmiotu zaméwienia dla ktérego wymagane jest
uzyskanie pozwolenia na budowe Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdlowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2013, nr 0, poz. 1129)

— specyfikacja techniczna wykonania 1 odbioru robdt, sporzadzona zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury w sprawie szczegélowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U.
2013, nr 0, poz. 1129)

— dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002
r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia
zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108,
poz. 953 z pdzn. zmianami),

— dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania
uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawa z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U.
2014, poz. 883),

— protokoty odbioréw czgsciowych, koncowych i robot zanikajacych, z zalaczonymi protokotami
z badan kontrolnych,

— dokumentacja powykonawcza czyli wczesniej wymienione czesci sktadowe dokumentacji z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonywania robdt (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia
7 lipca 1994 r. — tekst jednolity Dz. U. z 2013 r. Nr 0, poz. 1409).

Roboty nalezy wykonywa¢ na podstawie dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robdt budowlanych opracowanych dla realizacji konkretnego zadania.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano
w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogélne” pkt 2

Materialy stosowane do budowy rurociggdw ttocznych powinny miec:

— oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnos$ci ze zharmonizowang
normg europejska wprowadzona do zbioru Polskich Norm, z europejska aprobata techniczng lub
krajowa specyfikacjg techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru
Gospodarczego, uznana przez Komisje Europejska za zgodna z wymaganiami podstawowymi, lub

— deklaracje zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydana przez producenta, jezeli dotyczy ona
wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobéw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa
okreslonym przez Komisje Europejska, lub

— oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ze sa to wyroby nie podlegajace obowigzkowemu
oznakowaniu CE,

dla ktorych dokonano oceny zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczng, badz uznano za ,,regionalny
wyrob budowlany”.

2.2. Rodzaje materialow

2.2.1. Rury i ksztattki sieciowe z polietylenu (PEHD100)

Rury i ksztattki z PEHD100 SDR17 musza spelnia¢ warunki okreslone w normie PN-EN 12201-2. Wymiary
DN/OD rur i ksztaltek do budowy rurociagdéw tlocznych przyjeto o srednicy 160 mm Igczone metoda
zgrzewania doczotowego.

2.2.2. Uzbrojenie sieci tlocznej

Armatura sieci musi spetia¢ warunki okreslone w normach PN-EN 1074-1+5:2002 oraz PN-
89/M74091, PN-89/M74092, PN-EN 12201-1.

2.2.3. Bloki oporowe i podporowe

W rurociagach z tworzyw sztucznych PEHD zastosowac¢ zageszczenie gruntu do wskaznika 1,0 (ewentualnie
stabilizacja cementem) oraz wykonac izolacj¢ przy uzyciu paty izolacyjnej lub folii.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogélne” pkt 3

Do wykonania robdt nalezy stosowaé jedynie taki sprzgt, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wpltywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien byé zgodny z oferta
Wykonawey i1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST,

66



zaakceptowanym przez inwestora. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez inwestora.

Sprzet stosowany do wykonania robot musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy, oraz
spetnia¢ normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca powinien dostarczy¢ kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4

4.2. Wymagania dotyczgce przewozu rur z tworzyw sztucznych

Ze wzgledu na specyficzne cechy rur nalezy spetni¢ nastepujace dodatkowe wymagania:

—rury nalezy przewozi¢ wyltacznie samochodami skrzyniowymi lub pojazdami posiadajacymi boczne
wsporniki o maksymalnym rozstawie 2 m wystajace poza pojazd konce rur nie moga by¢ dtuzsze niz 1 m,
—jezeli przewozone sa luzne rury, to przy ich ukladaniu w stosy na samochodzie wysokos¢ tadunku
nie powinna przekracza¢ 1 m,

— podczas transportu rury powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem przez metalowe czesci srodkow
transportu jak $ruby, tancuchy, itp. Luzno uktadane rury powinny by¢ zabezpieczone przed zarysowaniem
przez podtozenie tektury falistej i desek pod tancuch spinajacy boczne $ciany skrzyni samochodu,

— podczas transportu rury powinny by¢ zabezpieczone przed zmiang potozenia. Platforma samochodu
powinna by¢ ustawiona w poziomie.

Wedtug istniejacych zalecen przewo6z powinien odbywacé sie przy temperaturze otoczenia —5°C do +30°C.
4.3. Skladowanie rur i ksztaltek w wigzkach lub luzem

Rury i ksztattki nalezy w okresie przechowywania chroni¢ przed bezposrednim dzialaniem promieniowania
stonecznego i temperaturg przekraczajaca 40°C.

Przy dlugotrwatym sktadowaniu (kilka miesigcy Iub dtuzej) rury powinny by¢ chronione przed dziataniem
swiatta stonecznego przez przykrycie sktadu plandekami brezentowymi lub innym materiatem (np. folia
nieprzezroczysta z PVC lub PE) lub wykonanie zadaszenia. Nalezy zapewni¢ cyrkulacj¢ powietrza pod
powloka ochronng aby rury nie nagrzewaly si¢ i nie ulegaty deformacji. Oryginalnie zapakowane wigzki
rur mozna sktadowac po trzy, jedna na drugiej do wysokosci maksymalnej 3 m, przy czym ramki wiazek
winny spoczywac na sobie, luzne rury lub niepetne wigzki mozna sktadowaé w stosach na réwnym podiozu,
na podktadkach drewnianych o szeroko$ci min. 10 cm, grubosci min. 2,5 cmi rozstawie co 1-2 m.
Stosy powinny by¢ z boku zabezpieczone przez drewniane wsporniki, zamocowane w odstepach co
1-2 m. Wysokos¢ uktadania rur w stosy nie powinna przekracza¢ 7 warstw rur i 1,5 m wysokos$ci. Rury
o roznych srednicach winny by¢ sktadowane odrebnie.

Rury w sztangach uktada¢ warstwami a kolejne warstwy oddziela¢ przektadkami drewnianymi. Stos nalezy
zabezpieczy¢ przed przypadkowym zeslizgnigciem si¢ rury poprzez ograniczenie jego szerokosci przy
pomocy pionowych wspornikow drewnianych zamocowanych w odstgpach 1+2 m.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robo6t podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogélne”
pkt 5

5.2. Warunki przystapienia do robot

Przed przystapieniem do montazu rurociagéw ttocznych nalezy:

— dokona¢ geodezyjnego wytyczenia trasy rurociagu,

— wykona¢ wykopy z ewentualnym umocnieniem ich $cian zgodnie z PN-B-10736:1999,

— obnizy¢ poziom wody gruntowej na czas wykonywania robdt podstawowych

— przygotowac podtoze pod rurocigg zgodnie z dokumentacja.

5.3. Montaz rurociggéw

Montaz rurociggoéw przewidziano wykonywac¢ metoda:

- montazu odcinkow rur poprzez zgrzewanie na powierzchni terenu,

- montaz armatury zeliwnej w wykopie.

Rury w wykopie powinny by¢ ulozone w osi montowanego przewodu z zachowaniem spadkow. Na calej
dtugosci powinny przylega¢ do podtoza na co najmniej 1/4 obwodu.

5.4. Polaczenia rur i ksztaltek z PE

Przed przystgpieniem do montazu rur i ksztaltek z PE nalezy dokona¢ ogledzin tych materiatow.
Powierzchnie wewnetrzne 1 zewnetrzne rur i ksztaltek powinny by¢ gladkie, czyste, pozbawione
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porow, wglebien i innych wad powierzchniowych w stopniu uniemozliwiajacym spelnienie wymagan
okreslonych w normach PN-EN 12201-1+4:2004.

5.4.1. Polaczenia zgrzewane

Polaczenia zgrzewane moga by¢ doczotowe lub elektrooporowe. W polaczeniach zgrzewanych stosowane
sa: ksztaltki kielichowe zgrzewane elektrooporowo

— ksztattki polietylenowe (PE) zawierajagce jeden lub wigcej integralnych elementéw grzejnych,
zdolnych do przetworzenia energii elektrycznej w ciepto, w celu uzyskania potaczenia zgrzewanego
z bosym konicem lub rurg, ksztattki siodtowe zgrzewane elektrooporowo

— ksztattki polietylenowe (PE) zawierajace jeden lub wiccej integralnych elementéw grzejnych,
zdolnych do przetworzenia energii elektrycznej w ciepto, w celu uzyskania polaczenia zgrzewanego na
rurze. Zgrzewanie doczolowe polega na taczeniu rur i ksztattek przez nagrzanie ich koncéwek do wiasciwej
temperatury i docisnigcie, bez stosowania dodatkowego materiatu.

Po zgrzaniu rur i ksztattek na ich powierzchniach wewngtrznych i zewngtrznych nie powinny wystapic¢
wyplywki stopionego materialu poza obrebem ksztaltek. Przy zgrzewaniu -elektrooporowym zadna
wyplywka nie powinna powodowa¢ przemieszczenia drutu w ksztaltkach (elektrooporowych) co
mogloby spowodowaé zwarcie podczas taczenia. Na wewnetrznej powierzchni rur nie powinno wystapic
pofatdowanie.

5.4.2. Potaczenia mechaniczne zaciskowe

Potaczenia mechaniczne zaciskowe wykonuje si¢ za pomoca ztgczek, ktore zaciskane sa na koncoéwkach rur.
Potaczenia te majg zastosowanie w przewodach srednicach do 63mm. Potaczenia rur z PE z rurami z innych
materialdw wykonuje si¢ za pomoca odpowiednich ksztattek kotnierzowych (adaptoréw czotowych).

Polega to na wykonaniu odpowiedniego kolnierza na koncu rury z PE, a nastgpnie naktada si¢ na te rure
kolnierz z zeliwa sferoidalnego lub ze stali nierdzewnej. Koncowka rury z PE z kohlierzem oraz
uszczelkag musi znalez¢ si¢ wewnatrz ztacza.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6

6.2. Kontrole wykonania sieci nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zaleceniami okreslonymi w zeszycie nr
9 ,,Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru Sieci Kanalizacyjnych” pkt 6 ,,Kontrola i badania
przy odbiorze”.

Szczegolng uwage nalezy zwrocié na oceng prawidtowosci wykonania polaczen zgrzewanych.

Oceng t¢ nalezy przeprowadzi¢ w oparciu o nastgpujace kryteria:

— zgrubienie zgrzewane powinno by¢ obustronnie mozliwie okragto uksztalttowane,

— powierzchnia zgrubienia powinna by¢ gtadka,

— rowek miedzy wyptywkami nie powinien by¢ zaglebiony ponizej zewnetrznych powierzchni taczonych
elementow,

— przesunigcie Scianek faczonych rur nie powinno przekracza¢ 10% grubosci $cianki rury,

— catkowita szerokosci wyptywek powinna by¢ wigksza od zera i nie powinna przekracza¢ wartosci
okreslonych przez producenta rur i ksztattek.

Oceng jakosci polaczenia zgrzewanego mozna wykonaé za pomoca urzadzen pomiarowych z dokladnoscia
0,5 mm. W celu sprawdzenia szczelno$ci 1 wytrzymatosci potaczen przewodu nalezy przeprowadzi¢ probe
szczelnosci. Proby szczelnosci nalezy wykonywac dla kolejnych odbieranych odcinkow przewodu ale na
zadanie inwestora lub uzytkownika nalezy rdwniez przeprowadzi¢ probe szczelnosci catego przewodu.
Zaleca si¢ przeprowadzaé probe cisnieniowa hydrauliczng jednakze w przepadkach uzasadnionych
wzgledami techniczno-ekonomicznymi mozna stosowac probe pneumatyczng.

Sposob przeprowadzania 1 pelny zakres wymagan zwigzany z probami szczelnosci sa podane
w normie PN-B 10725:1997. Niezaleznie od wymagan okreslonych w normie przed przystgpieniem do
przeprowadzenia proby szczelnosci nalezy zachowacé nastepujace warunki:

— odcinki poddawane probie szczelnosci moga mie¢ dlugosci ok. 300 m w przypadku wykopow
o $cianach umocnionych lub ok. 600 m przy wykopach nieumocnionych ze skarpami — wszystkie zlacza
powinny by¢ odkryte oraz w petni widoczne i dostgpne,

— odcinek przewodu powinien by¢ na calej swojej dlugosci stabilny, zabezpieczony przed wszelkimi
przemieszczeniami — wykonana doktadnie obsypka, przewod na podporach lub w kanatach zbiorczych
powinien mie¢ trwate zamocowania wraz z umocnieniem ztgczy,

— wszelkie odgalezienia od przewodu powinny by¢ zamknigte,
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— profil przewodu powinien umozliwia¢ jego odpowietrzenie i odwodnienie a urzadzenia odpowietrzajace
powinny by¢ zainstalowane w najwyzszych punktach badanego odcinka,

— nalezy sprawdzi¢ wizualnie wszystkie badane potaczenia.

W czasie przeprowadzania proby szczelno$ci nalezy w szczegdlnosci przestrzegac nastepujacych warunkow:
— przewod nie mozne by¢ nastoneczniony a zimg temperatura jego powierzchni zewnetrznej nie moze by¢
nizsza niz 1°C,

— napetnianie przewodu powinno odbywac¢ si¢ powoli od nizszego punktu,

— temperatura wody wykorzystywanej przy probie ci$nienia nie powinna przekracza¢ 20°C,

— po catkowitym napelnieniu woda i odpowietrzeniu przewodu nalezy go pozostawi¢ na 20 godzin
w celu ustabilizowania,

— po ustabilizowaniu si¢ probnego ci$nienia wody w przewodzie nalezy przez okres 30 minut sprawdzac jego
poziom,

— wynik proby szczelno$ci uznaje si¢ za pozytywny, gdy nie nastapil w tym czasie spadek ci$nienia ponizej
wartosci ci$nienia probnego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogélne”
pkt 7

7.2. Jednostki i zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robdt, zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

7.2.1. Jednostki i zasady obmiaru rob6t tymczasowych

Robotami tymczasowymi przy montazu sieci sa roboty ziemne (wykopy) umocnienia ich pionowych $cian,
wykonanie podtoza pod rurociagi oraz zasypanie z zaggszczeniem gruntu. Zasady obmiaru tych robot
nalezy przyjac takie same jak dla robot ziemnych okreslone w odpowiednich katalogach.

Jednostkami obmiaru s3:

— wykopy i zasypka — m’

— umocnienie $cian wykopéw — m’

— wykonanie podtoza — m’ (lub m® i grubo$é warstwy w m).

7.2.2. Jednostki i zasady obmiaru robot podstawowych

Obmiaru robdt podstawowych sieci dokonuje si¢ z uwzglednieniem podziatu na:

— rodzaj wykopu — o $cianach pionowych lub skarpowych,

— gleboko$¢ posadowienia rurociagu liczac od powierzchni terenu,

— poziom wody gruntowe;.

Dhlugos¢ rurociggéw na odcinkach prostych mierzy si¢ wzdluz ich osi lacznie z ksztattkami
w metrach wedlug rodzajow rur i Srednic. Luki w rurociggach mierzy si¢ po ich zewnetrznej stronie.
Armature tworzaca okreslony wezet oblicza si¢ kompletach.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogélne”.

8.2. Badanie przy odbiorze sieci kanalizacyjnych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z ustaleniami
podanymi w pkt. 6.2. WTWiO sieci kanalizacyjnych

8.2.1. Badania przy odbiorze

Badania odbiorowe przewodow sieci tlocznych zalezne sa od rodzaju odbioru technicznego robot.
Odbiory techniczne robot sktadaja si¢ z odbioru technicznego cze$ciowego dla robot zanikajgcych
i odbioru technicznego koncowego po zakonczeniu budowy. Badania przy odbiorze powinny by¢ zgodne
z wymaganiami PN-B 10725:1997.

8.3. Odbior techniczny czeSciowy

Badania przy odbiorze technicznym czg$ciowym polegaja na:

— 7zbadaniu zgodnosci usytuowania i dlugosci przewodu z dokumentacja. Dopuszczalne odchylenie
w planie osi przewodu od osi wytyczonej nie powinno przekracza¢ 0,1 m dla przewoddéw z tworzyw
sztucznych. Dopuszczalne odchylenie rzednych ulozonego przewodu od przewidzianych w projekcie nie
powinno przekraczaé¢ dla przewodow z tworzyw sztucznych £0,05 m,

— zbadaniu prawidtowosci wykonania zgrzewow,

— zbadaniu usytuowania blokow oporowych w miejscach ustalonych w dokumentacji,

— zbadaniu przez ogledziny zabezpieczen przed przemieszczeniem przewodu w rurze ochronnej,
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— zbadaniu podloza naturalnego przez sprawdzenie nienaruszenia gruntu. W przypadku naruszenia podtoza
naturalnego sposob jego zageszczenia powinien by¢ uzgodniony z projektantem lub nadzorem,

— zbadaniu podtoza wzmocnionego przez sprawdzenie jego grubosci i rodzaju, zgodnie z dokumentacja,

— zbadaniu materialu ziemnego uzytego do podsypki i obsypki przewodu, ktéry powinien by¢ drobny
i srednioziarnisty, bez grud i kamieni. Material ten powinien by¢ zaggszczony,

— zbadaniu szczelnos$ci przewodu. Badanie szczelnosci nalezy przeprowadzic¢ zgodnie z PN-B 10725:1997.
Wyniki badan powinny by¢ wpisane do dziennika budowy, ktéry z protokolem préby szczelnosci
przewodu, inwentaryzacja geodezyjna (dopuszcza si¢ inwentaryzacje szkicowg) oraz certyfikatami
i deklaracjami zgodnos$ci z polskimi normami i aprobatami technicznymi, dotyczacymi rur i armatury,
jest przedlozony podczas spisywania protokotu odbioru technicznego — cze$ciowego, ktdry stanowi
podstawe do decyzji o mozliwosci zasypywania

odebranego odcinka przewodu sieci tlocznej. Wymagane jest takze dokonanie wpisu do dziennika
budowy o wykonaniu odbioru technicznego — czgsciowego.

Kierownik budowy jest zobowigzany, zgodnie z art. 22 ustawy Prawo budowlane, przy odbiorze
technicznym — czgsciowym przewodu, zglosi¢ inwestorowi do odbioru roboty ulegajace zakryciu, zapewnié
dokonanie proby i sprawdzenia przewodu, zapewni¢ geodezyjna inwentaryzacj¢ przewodu,
przygotowa¢ dokumentacje powykonawcza.

8.4. Odbior techniczny koncowy

Badania przy odbiorze technicznym koncowym polegaja na:

— zbadaniu zgodnosci stanu faktycznego i inwentaryzacji geodezyjnej z dokumentacja techniczng,

— zbadaniu protokoldw odbioru: préby szczelnosci, wynikéw badan bakteriologicznych oraz wynikow
stopnia zageszczenia gruntu zasypki wykopu,

— zbadaniu rozstawu armatury i jej dziatania,

— zbadaniu szczelno$ci komdr i studni, szczegolnie przy przejsciach rurociaggéw przez sciany.

Wyniki badan powinny by¢ wpisane do dziennika budowy, ktéry z protokotami odbioréw technicznych
czesciowych przewodu, projektem z wprowadzonymi zmianami podczas budowy, wynikami badan
bakteriologicznych, wynikami badan stopnia zageszczenia gruntu zasypki wykopu i inwentaryzacja
geodezyjna jest przedtozony podczas spisywania protokotu odbioru technicznego koncowego, na
podstawie ktorego przekazuje si¢ inwestorowi wykonany przewodd sieci tlocznej. Konieczne jest takze
dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu odbioru technicznego koncowego.

Teren po budowie przewodu powinien by¢ doprowadzony do pierwotnego stanu.

Kierownik budowy jest zobowigzany, zgodnie z art. 57 ust. 1 p. 2 ustawy Prawo budowlane, przy
odbiorze koncowym ztozy¢ oswiadczenia:

— o wykonaniu przewodu zgodnie z dokumentacja projektowa, warunkami pozwolenia na budowe
i warunkami technicznymi wykonania i odbioru (w tym zgodnie z powotanymi w warunkach przepisami
i polskimi normami),

— 0 doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy, a takze — w razie korzystania — ulicy
1 sasiadujacej z budowa nieruchomosci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Zasady rozliczenia i platnosci

Rozliczenie robot montazowych sieci thocznych z tworzyw sztucznych moze by¢ dokonane jednorazowo po
wykonaniu pelnego zakresu robot i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po
dokonaniu odbiorow czgsciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomigdzy zamawiajacym a wykonawcg nastepuje po dokonaniu odbioru
koncowego. Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$é
tych robot obliczona na podstawie:

— okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot potwierdzonych
przez zamawiajacego lub

— ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania robdt lub kwoty ryczattowe obejmujace roboty montazowe rurociggoéw
tlocznych z tworzyw sztucznych uwzgledniaja:

— przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie materialdw, narzedzi i sprzgtu,

— obstuge sprzetu nieposiadajgcego etatowej obstugi,

— przenoszenie podrecznych urzadzen i sprz¢tu w miare postgpu robot,
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— wykonanie robot ziemnych,

— montaz rurociagdw i armatury,

— wykonanie prob cisnieniowych,

— usuniecie wad i usterek powstatych w czasie wykonywania robdt,

— doprowadzenie terenu po budowie przewodow do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ustawy
— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2016 r. Nr 0, poz. 290.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamdwien publicznych (Dz. U. z 2015 r. Nr 0, poz. 2164)
— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. 2014, Nr 0, poz. 883).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 2016, Nr 0, poz. 191).

— Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. 2015, Nr 0, poz. 1125.).

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. 2013, Nr 0, poz. 1232).

— Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (Dz. U. 2015 r. Nr 0, poz. 460).

— Ustawa z dnia 7 czerwca 2001 r. — o zbiorowym zaopatrzeniu w wod¢ i zbiorowym odprowadzeniu
sciekdéw (Dz. U. 2015 Nr 0, poz. 139).

10.2. Rozporzadzenia
— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. — w sprawie aprobat technicznych

oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. 2014, poz. 1040).

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w sprawie ogdlnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. 2003, Nr 169, poz. 1650).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).
— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2013, nr 0, poz. 1129)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy
i ochrony zdrowia. (Dz. U. 2015, Nr 0, poz. 1775).

10.3. Normy

1. PN-EN 1610:2002

Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

2. PN-EN 752-1:2000

Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Pojg¢cia ogdlne i definicje

3. PN-EN 752-2:2000

Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania

4. PN-EN 12201-2: 2012

Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do przesylania wody oraz do ci$nieniowej kanalizacji
deszczowej 1 sanitarnej -- Polietylen (PE)

9. PN-EN 588-1:2000

Rury widkno-cementowe do kanalizacji. Rury, ztgcza i ksztattki do systemdw grawitacyjnych

10. PN-EN 588-2:2000

Rury wtokno-cementowe do kanalizacji. Czes$¢ 2: Studzienki wlazowe i niewlazowe

11. PN-EN 124:2000

Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego i kotowego.
Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscig

12. PN-64/H-74086

Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych
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13. PN-EN 13598-2:2009

Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

14. PN-EN 476:2001

Wymagania ogolne dotyczace elementdw stosowanych w systemach kanalizacji grawitacyjnej

15. PN-EN 681N1:2002

Uszczelnienia z elastomeréw. Wymagania materiatowe dotyczace uszczelek ztaczy rur wodociagowych
1 odwadniajacych. Czg$¢ 1: Guma

16. PN-EN 681N2:2002

Uszczelnienia z elastomeréw. Wymagania materiatowe dotyczace uszczelek zlaczy rur wodociaggowych
1 odwadniajacych. Czg$¢ 2: Elastomery termoplastyczne
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

KOD CPV 45232423-3
ROBOTY MONTAZOWE
OCZYSZCZALNI WOD DESZCZOWYCH

10
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z budowg zintegrowanej oczyszczalni wod deszczowych, sktadajacej si¢ z uktadu osadnik
piasku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

Odstegpstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miegjsce tylko w przypadkach
matych, prostych i drugorzednych robdt o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewnos¢, ze
podstawowe wymagania beda spelnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych
z doswiadczenia 1 przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3. Przedmiot i zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci podstawowe wystepujace przy
montazu oczyszczalni wod deszczowych a takze roboty tymczasowe oraz prace towarzyszace. Robotami
tymczasowymi przy budowie wyzej wymienionych sa: wykopy, umocnienia $cian wykopow,
odwodnienie wykopéw na czas robdt montazowych, wykonanie podloza, zasypanie wykopdéw wraz
z zageszczeniem obsypki 1 zasypki.

Do prac towarzyszacych nalezy zaliczy¢ miedzy innymi geodezyjne wytyczenie posadowienia oraz
inwentaryzacje powykonawcza.

1.4. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podstawowe przyjete w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne z okresleniami przyjetymi
w zeszycie nr 9 ,Warunkdw Technicznych Wykonania i Odbioru (WTWiO) Sieci Kanalizacyjnych”
wydanych przez Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, odpowiednimi
normami oraz okresleniami podanymi w Specyfikacji Technicznej Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 1.4.

System kanalizacyjny — sie¢ rurociggdéw 1 urzadzen lub obiektdw pomocniczych, ktore stuzg do
odprowadzania $ciekéw i/lub wod powierzchniowych od przykanalikow do oczyszczalni lub innego miejsca
utylizacji.

System grawitacyjny — system kanalizacyjny, w ktdrym przeptyw odbywa si¢ dzigki sile cigzkosci,
a przewody sa projektowane do pracy w normalnych warunkach w przypadku czgsciowego napelnienia.

Sie¢ kanalizacyjna deszczowa — sie¢ przeznaczona do odprowadzania $ciekow opadowych.

Bypass - rurociag przelewowy, zlokalizowany miedzy studniami rozdzielcza a wylotowa, sluzacy w celu
zabezpieczenia urzadzen podczyszczajacych przed przeciazeniem hydraulicznym w  okresie
maksymalnego spltywu deszczowego.

Oczyszczalnia wod deszczowych - zintegrowany system sktadajacy si¢ z osadnika piaskowego (poziomego
lub wirowego) oraz separatora lamelowego shuzacy podczyszczeniu wod deszczowych przed
wprowadzeniem ich do odbiornika.

Separator lamelowy - urzadzenie przeznaczone do oczyszczania sciekow opadowych w drodze oddzielania
lekkich zanieczyszczen ptynnych (substancji ropopochodnych) o ggstosci mniejszej niz woda.

Osadnik piaskowy - urzadzenie przeznaczone do oczyszczania $ciekow opadowych w drodze wydzielania
zawiesiny tatwoopadajacej o gestosci wickszej od 1kg/dm’

Wylot betonowy - monolityczna, zelbetowa budowla dokowa stuzaca do zrzutu $ciekéw deszczowych do
odbiornika.

Odbiornik wod deszczowych - ciek wodny, row melioracyjny, umozliwiajacy zrzut wod deszczowych
z systemu kanalizacji deszczowe;j.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowg, postanowieniami zawartymi w zeszycie nr 9 WTWiO dla sieci kanalizacyjnych, ST
i poleceniami Inspektora nadzoru oraz ze sztuka budowlang. Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano
w ST Kod CPV 450000000-7 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

1.6. Dokumentacja rob6t montazowych

Dokumentacje¢ robot ziemnych stanowia:

— projekt budowlano-wykonawczy, opracowany zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Transportu,
Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy
projektu budowlanego (Dz. U. 2012, poz. 462), dla przedmiotu zamdéwienia dla ktéorego wymagane jest
uzyskanie pozwolenia na budowe Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdtowego
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zakresu i1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2013, nr 0, poz. 1129)

— specyfikacja techniczna wykonania 1 odbioru robdt, sporzadzona zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury w sprawie szczegélowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U.
2013, nr 0, poz. 1129)

— dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002
r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia
zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108,
poz. 953 z pdzn. zmianami),

— dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania
uzytych wyrobdw budowlanych, zgodnie z ustawa z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U.
2014, poz. 883),

— protokoty odbiordw czgsciowych, konicowych i robot zanikajacych, z zataczonymi protokotami
z badan kontrolnych,

— dokumentacja powykonawcza czyli wczesniej wymienione czeséci sktadowe dokumentacji z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonywania robdt (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia
7 lipca 1994 r. — tekst jednolity Dz. U. z 2013 r. Nr 0, poz. 1409).

Roboty nalezy wykonywaé na podstawie dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robdt budowlanych opracowanych dla realizacji konkretnego zadania

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST Kod CPV
45000000-7 ,,Wymagania ogé6lne” pkt 2

Materialy stosowane do budowy oczyszczalni wod deszczowych powinny miec:

— oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodno$ci ze zharmonizowana
normg europejska wprowadzona do zbioru Polskich Norm, z europejska aprobata techniczng lub
krajowa specyfikacja techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru
Gospodarczego, uznana przez Komisj¢ Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi, lub

— deklaracje zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez producenta, jezeli dotyczy ona
wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobdw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa
okreslonym przez Komisje Europejska, lub

— oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ze sa to wyroby nie podlegajace obowiazkowemu
oznakowaniu CE, dla ktérych dokonano oceny zgodno$ci z Polskag Norma lub aprobatg techniczna, badz
uznano za ,,regionalny wyrob budowlany”.

2.2. Rodzaje materialow

2.2.1. Osadnik piaskowy

Osadnik wirowy w postaci zbiornika cylindrycznego o przekroju kotlowym. Zbudowany powinien by¢
z prefabrykowanych elementéw betonowych 1 zelbetowych o $rednicy wewngtrznej Dw=3000mm
i zewnetrznej Dz=3300mm. Elementy produkowane powinny by¢ z betonu wibroprasowanego C35/45,
wodoszczelnego W8, mrozoodpornego FF150, spelnia¢ wymagania normy PN-EN 1917.

Czyszczenie jak 1 wykonywanie czynnosci eksploatacyjnych osadnika wirowego odbywaé si¢ powinno
w sposOb prosty z powierzchni terenu i nie wymaga¢ schodzenia do wnetrza urzadzen. Usuwanie
zgromadzonych depozytéw (piasek, substancje ropopochodne) odbywac si¢ powinno z powierzchni terenu
Za pomocg wozu asenizacyjnego.

Na osadnik sktadajg sig:

- monolityczny betonowy krag denny ze szczelnymi przejsciami,

- kregi posrednie betonowe,

- pokrywa z wlazem Zeliwnym S$rednicy 625mm klasy D400.

2.2.2. Separator lamel owy

Separator w postaci zbiornika cylindrycznego o przekroju kotowym. Zbudowany powinien by¢
z prefabrykowanych elementéw betonowych 1 zelbetowych o S$rednicy wewngtrznej Dw=2500mm
i zewngtrznej Dz=2800mm. Elementy produkowane powinny by¢é z betonu wibroprasowanego C35/45,
wodoszczelnego WS, mrozoodpornego FF150, spelnia¢ wymagania normy PN-EN 1917.

Na separator lamelowy sktadajg sie:

- monolityczny betonowy zbiornik z przejsciami szczelnymi do podigczenia rurociggow,

- betonowe kreggi posrednie,
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- pokrywa z wtazami stalowymi 625mm klasy D400 ze stali ocynkowanej,

- wyposazenie wewngtrzne w postaci sekcji  zaluzjowych wykonanych z odpornego chemicznie
1 wytrzymatego mechanicznie tworzywa sztucznego (PEHD).

Wyposazenie dodatkowe: Umozliwi¢ wyposazenie separatora w instalacj¢ alarmowa informujaca
uzytkownika o koniecznosci usunigcia zgromadzonych w separatorze zanieczyszczen ropopochodnych.
Czyszczenie jak i wykonywanie czynnosci eksploatacyjnych separatora lamelowego odbywaé si¢ powinno
w sposOb prosty z powierzchni terenu i nie wymaga¢ schodzenia do wnetrza urzadzen. Usuwanie
zgromadzonych depozytow (piasek, substancje ropopochodne) odbywac sig powinno z powierzchni terenu
Za pomoca wozu asenizacyjnego.

Dodatkowe informacje dotyczace dobranego uktadu urzadzen podczyszczajacych

. W pierwszej komorze osadnika wirowego umieszczony na wlocie deflektor kierunkowy umozliwia
wprowadzenie $ciekow stycznie do pobocznicy zbiornika, co wymusza ruch wirowy S$ciekow. Wylot
z pierwszego zbiornika tzw. rurg centralng, znajduje si¢ w centralnej czesci. Efekt usuwania zawiesiny
osiggany jest przy wykorzystaniu oprécz sily grawitacji, sily odsrodkowejco daje wysoka sprawnos¢
separacji zawiesiny przy wysokich obciazeniach hydraulicznych, stosunkowo matg powierzchni¢ zabudowy
w stosunku do ilosci oczyszczanych sciekow.

. Czyszczenie jak i wykonywanie czynnosci eksploatacyjnych osadnika wirowego odbywac sie
powinno w sposdb prosty z powierzchni terenu i nie wymagac schodzenia do wngtrza urzadzen. Usuwanie
zgromadzonych depozytow (piasek, substancje ropopochodne) odbywac si¢ powinno z powierzchni terenu
Za pomocg wozu asenizacyjnego.

. Osadnik wirowy zintegrowany z wkladem lamelowym zapewnia¢ musi efekt oczyszczania ponizej
100 mg/dm3 zawiesiny ogoélnej i 15 mg/dm3 substancji ropopochodnych tym samym spetniajagc wymogi
Rozporzadzenia Ministra Srodowiska z dnia 18.11.2014 r. (Dz. U. 2014 poz. 1800).

. Osadnik wirowy oraz separator zbudowa¢ z prefabrykowanych elementéw betonowych
1 zelbetowych, wykonanych z betonu wibroprasowanego C35/45, wodoszczelnego WS, o nasigkliwosci do
5%, mrozoodpornego F-150, spetniajagcego wymagania normy PN-EN 1917:2004. Prefabrykowane elementy
korpusu musza posiada¢ - w zaleznosci od $rednicy - Aprobaty Techniczne: ITB, IBDiM, IK oraz deklaracje
wlasciwosci uzytkowych CE na zgodno$¢ z Norma PN-EN 1917:2004.

2.2.3. Wylot betonowy

Wylot dokowy typu E nalezy wykonac jako zelbetowy, monolityczny z betonu C25/30, wodoszczelnego
W8, mrozoodpornego F250. Zbrojenie ze stali klasy A-II, dodatkowo krata stalowa o rozstawie pretdw co
10cm, z klapg samozamykajaca, z uszczelka gumowa, Wylot nalezy wkomponowaé w istniejaca, gruntowa
skarpe, ktora nalezy umocni¢ materacem siatkowo-kamiennym na dlugosci 3 m ponizej i 3 m powyzej
wylotu. Materace zabezpieczy¢ od strony wody palisadg wykonana z palikow (@8-10 cm, L=1,50 m).

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne” pkt 3

Do wykonania robdt nalezy stosowaé jedynie taki sprzgt, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inwestora. W przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez inwestora.

Sprzet stosowany do wykonania robdt musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy, oraz
spetnia¢ normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca powinien dostarczy¢ kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego
zgody.

3.2. Tabela wymaganych maszyn i sprzetu

L.P. NAZWA SPRZETU

1 Koparka gas 1,0m’
2 Koparka gas 0,6m’
3 Zuraw samoch. 5-6t/12-16t
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4 Samochdd samowytadowczy 5-10t/10-15t
5 Obudowa wykopow

6 Agregat igtofiltrowy

7 Agregat pradotwdrczy

8 Zaggszczarki spalinowe

9 Ubijaki spalinowe

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu podane zostaly w St Kod CPV 450000007 '"Wymagania
ogolne" pkt 4

4.2. Wymagania dotyczgce przewozu elementéow prefabrykowanych oczyszczalni wéd deszczowych
Elementy prefabrykowane nalezy przewozi¢ w pozycji ich wbudowania. Podczas transportu musza
by¢ zabezpieczone przed mozliwoscia przesunigcia si¢. Przy transporcie prefabrykatow w  pozycji
pionowej na kotowych srodkach transportu powinny by¢ one ukladane na elastycznych podktadach.

4.3. Skladowanie materialow

4.3.1. Sktadowanie elementow prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane nalezy skladowac na placu skfadowym o wyrdwnanej i odwodnionej powierzchni.
Prefabrykaty drobnowymiarowe moga by¢ uktadane w stosach o wysokosci do 1,80 m. Stosy powinny by¢
zabezpieczone przed przewrdceniem.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robdt podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 5

5.2. Warunki przystapienia do robot

Przed przystagpieniem do montazu oczyszczalni wod deszczowych nalezy:

— dokona¢ geodezyjnego wytyczenia lokalizacji osadnika i separatora lamelowego,

— wykona¢ wykopy z ewentualnym umocnieniem ich $cian zgodnie z PN-B-10736:1999,

— obnizy¢ poziom wody gruntowej na czas wykonywania robot podstawowych (w przypadku
wystapienia wysokiego poziomu wod gruntowych lub opadowych),

— przygotowac podtoze pod OWD zgodnie z dokumentacja.

5.3. Montaz elementéw OWD

Projektuje si¢ szeroko$¢ wykopu taka, aby odlegltos$¢ pomigdzy zewnetrznymi $ciankami osadnika a $ciang
umocnionego wykopu wynosita 70 cm.

Na catej dtugosci posadowienia osadnika, separatora i studni D1 nalezy wykona¢ $Scianke szczelng z profili
stalowych (np. typu Larsen) wbijanych do glebokosci 2,0 m pod dno wykopu. Wykop nalezy osuszy¢
1 zabezpieczy¢ przed naptywem wody gruntowej Na dnie wykopu wykonac¢ ptyte z betonu C16/20 grubosci
20 cm na podbudowie z zaggszczonego piasku o grubosci 15 cm.

Zaleca si¢ wykonywanie prac ziemnych oraz montazowych w przewidywanym okresie
bezdeszczowym. Wykonawca powinien posiada¢ zestaw pompowy o duzej wydajnosci dla ewentualnego
pompowania naplywajacych wod deszczowych za miejsce prowadzenia robdt.

Na przygotowanej plycie betonowej nalezy zmontowa¢ w osi rurociggu korpus separatora i osadnika
z prefabrykowanych elementdéw betonowych taczonych za pomoca uszczelek, z rownoleglym podtaczeniem
rurociggoéw doprowadzajacych i zrzutowych.

Urzadzenia oczyszczajace powinny by¢ catkowicie szczelne i nie wymaga¢ dodatkowych elementow
uszczelniajacych, by¢ przystosowane do pracy w srodowisku agresywnym. Separator lamelowy powinien
sktada¢ si¢ ze zbiornika z przejsciami szczelnymi i zamontowanymi przegrodami wewngtrznymi z sekcjami
zaluzjowymi, kregdw posrednich i pokrywy z wilazem stalowym. Osadnik sktada¢ si¢ powinien
z monolitycznego kregu dennego ze szczelnymi przejSciami, kregéw posrednich i pokrywy z wlazem
zeliwnym.

Montazu prefabrykatow dokonywac przy uzyciu zurawi o udzwigu dostosowanym do ci¢zaru dostarczonych
elementow.

Zasypke wykopow wykonywac piaskiem $rednim, warstwami z zaggszczeniem mechanicznym, przy
pomocy ubijakoéw stopowych i zageszczarek ptytowych, do uzyskania wlasciwego stopnia zageszczenia (t).
do wartosci Is=1,0 w zakresie do1,2m p.p.t. oraz [s=0,97 w zakresie >1,2m p.p.t.).
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robdot podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6

6.2. Kontrole wykonania OWD nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zaleceniami okres§lonymi w zeszycie
nr 9 ,,Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru Sieci Kanalizacyjnych” pkt 7 ,,Kontrola
i badania przy odbiorze”.

Szczelnos¢ zbiornikdw wraz z podigczeniami nalezy zbadaé zgodnie z zasadami okre§lonymi w PN-
EN 1610:2002. Badanie to powinno by¢ przeprowadzone z uzyciem wody (metoda W). Wymagania
dotyczace badania szczelnosci przy pomocy wody, sa spelnione, jezeli ilos¢ wody dodanej (podczas
wykonywania badan) nie przekracza:

— 0,40 /'m* w czasie 30 min. dla zbiornikéw,

—m’ - odnosi si¢ do wewnetrznej powierzchni zwilzonej zbiornikéw.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 7

7.2. Jednostki i zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robdt, zgodnie z dokumentacjg projektowa i ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

7.2.1. Jednostki i zasady obmiaru robot tymczasowych

Robotami tymczasowymi przy montazu OWD sa roboty ziemne (wykopy), umocnienia ich pionowych $cian
oraz zasypanie z zagg¢szczeniem gruntu.

Zasady obmiaru tych robot nalezy przyja¢ takie same jak dla robot ziemnych okreslone
w odpowiednich katalogach.

Jednostkami obmiaru s3:

— wykopy i zasypka — m’

— umocnienie $cian wykopéw — m’

— wykonanie podtoza — m® (lub m” i grubos¢ warstwy w m).

7.2.2. Jednostki i zasady obmiaru robot podstawowych

Obmiaru robdt podstawowych dokonuje sie¢ wspolnie dla obu zbiornikéw oczyszczalni wod deszczowych.
Podloza pod zbiorniki obmierza si¢ w metrach kwadratowych, a obetonowanie — w metrach szesSciennych
zuzytego betonu.

Zbiorniki osadnika i separatora z prefabrykatow betonowych okresla si¢ w kompletach zaleznie od $rednicy
1 glebokosci.

Glegbokos¢ okresla si¢ jako réznice rzednych wilazu i dna zbiornika.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogélne”.

8.2. Badanie przy odbiorze sieci kanalizacyjnych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z ustaleniami
podanymi w pkt. 7.2. WTWiO sieci kanalizacyjnych

8.3. Badania przy odbiorze — rodzaje badan

Badania przy odbiorze oczyszczalni wod deszczowych zalezne sg od rodzaju odbioru technicznego robét.
Odbiory techniczne robot sktadajg si¢ z odbioru technicznego czesciowego dla robdt zanikajacych i odbioru
technicznego koncowego po zakonczeniu budowy. Badania przy odbiorze powinny by¢ zgodne z PN-EN
1610.

8.4. Odbior techniczny czeSciowy

Badania przy odbiorze technicznym czg$ciowym polegaja na:

— zbadaniu zgodnosci usytuowania 1 parametrow osadnika wirowego 1 separatora lamelowego
z dokumentacja. Dopuszczalne odchylenie w planie osi od osi wytyczonej nie powinno przekraczaé +2 cm.
Dopuszczalne odchylenie rzgdnych od przewidzianych w projekcie nie powinno przekraczac +1 cm,

— zbadaniu podioza naturalnego przez sprawdzenie nienaruszenia gruntu. W przypadku naruszenia podtoza
naturalnego, sposob jego zaggszczenia powinien by¢ uzgodniony z projektantem Iub nadzorem,

— zbadaniu podtoza wzmocnionego przez sprawdzenie jego grubosci i rodzaju, zgodnie z dokumentacja,

— zbadaniu materialu ziemnego uzytego do podsypki i obsypki przewodu, ktéry powinien by¢ drobny
1 $rednioziarnisty, bez grud i kamieni. Material ten powinien by¢ zaggszczony,

— 7zbadaniu szczelnosci. Badanie szczelnosSci nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PNFEN 1610 dla kanalizacji
grawitacyjne;j.
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Wyniki badan, powinny by¢ wpisane do dziennika budowy, ktory z protokotem proby szczelnosci,
inwentaryzacja geodezyjna (dopuszcza si¢ inwentaryzacje szkicowa) oraz certyfikatami i deklaracjami
zgodnosci z polskimi normami i aprobatami technicznymi, dotyczacymi zbiornikow elementow OWD
1 jej wyposazenia jest przedtozony podczas spisywania protokotu odbioru technicznego — cze$ciowego
(zatgcznik 1), ktory stanowi podstawe do decyzji o mozliwosci odbioru.

Wymagane jest takze dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu odbioru technicznego
czesciowego. Kierownik budowy jest zobowiazany, zgodnie z art. 22 ustawy Prawo budowlane, przy
odbiorze technicznym — czgsciowym zglosi¢ inwestorowi do odbioru roboty ulegajace zakryciu, zapewnic
dokonanie prob i sprawdzenie przewodu, zapewni¢ geodezyjna inwentaryzacje przewodu, przygotowac
dokumentacj¢ powykonawcza.

8.5. Odbior techniczny koncowy

Badania przy odbiorze technicznym koncowym polegaja na:

— zbadaniu zgodnosci dokumentacji technicznej ze stanem faktycznym i inwentaryzacja geodezyjna,

— zbadaniu zgodnosci protokotu odbioru wynikdéw badan stopnia zageszczenia gruntu zasypki wykopu,

— zbadaniu protokotdéw odbiordéw prob szczelnosci zbiornikow OWD.

Wyniki badan powinny by¢ wpisane do dziennika budowy, ktory z:

— protokotami odbiorow technicznych czesciowych

— projektem ze zmianami wprowadzonymi podczas budowy,

— wynikami badan stopnia zaggszczenia gruntu zasypki wykopu,

— inwentaryzacja geodezyjna,

— protokotem szczelnos$ci

nalezy przekaza¢ inwestorowi wraz z wykonang siecig kanalizacyjna.

Konieczne jest dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu odbioru technicznego koncowego.
Teren po budowie przewodu kanalizacyjnego powinien by¢ doprowadzony do pierwotnego stanu.

Kierownik budowy przekazuje inwestorowi instrukcj¢ obstugi okreslonego systemu kanalizacyjnego.
Kierownik budowy jest zobowigzany, zgodnie z art. 57 ust. 1 p. 2 ustawy Prawo budowlane, przy odbiorze
koncowym ztozy¢ oswiadczenia:

— 0 wykonaniu przewodu kanalizacyjnego zgodnie z dokumentacja projektowa i warunkami pozwolenia na
budowe,

— o doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy, a takze — w razie korzystania — ulicy
1 sasiadujacej z budowa nieruchomosci.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9

9.2. Zasady rozliczenia i platnosci

Rozliczenie rob6t montazowych moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petlnego zakresu robét i ich
koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robot.
Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajagcym a wykonawca nastgpuje po dokonaniu odbioru
koncowego.

Podstawe rozliczenia oraz platnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$¢ tych robot
obliczona na podstawie:

— okres$lonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot potwierdzonych przez
zamawiajacego lub

— ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania robot lub kwoty ryczaltowe obejmujace roboty montazowe sieci
kanalizacyjnych z tworzyw sztucznych uwzgledniaja:

— przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie materiatéw, narzedzi i sprzetu,

— obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej obstugi,

— przenoszenie podrecznych urzadzen i sprz¢tu w miare postgpu robot,

— wykonanie robdt ziemnych,

— montaz rurociagdw i obiektow sieciowych i urzadzen,

— wykonanie prob szczelnosci,

— usuniecie wad i usterek powstatych w czasie wykonywania robdt,

— doprowadzenie terenu po budowie do stanu pierwotnego.
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9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

9.3.1. Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

— opracowanie oraz uzgodnienie z odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas
trwania budowy, oraz jego aktualizacj¢ stosownie do postepu robot,

— ustawienie tymczasowego oznakowania 1 oswietlenia zgodnie z zatwierdzonym projektem
organizacji ruchu i wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

— opflaty za zajecia terenu,

— przygotowanie terenu,

— konstrukcj¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikdw, barier, oznakowan i drenazu,

— tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

9.3.2. Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

— oczyszczanie, przestawianie, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i §wiatet,

— utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

9.3.3. Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

— usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowan,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.3.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdow, przejazdow 1 organizacji ruchu ponosi
Wykonawca.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Ustawy
— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2013 r. Nr 0, poz. 1409.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamdwien publicznych (Dz. U. z 2013 r. Nr 0, poz. 907)
— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. 2014, Nr 0, poz. 883).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 2009, Nr 178, poz. 1380).
— Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. — 0 dozorze technicznym (Dz. U. 2015, Nr 0, poz. 1125.).

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. 2013, Nr 0, poz. 1232).

— Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (Dz. U. 2015 r. Nr 0, poz. 460).

10.2. Rozporzadzenia
— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. — w sprawie aprobat technicznych

oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. 2014, poz. 1040).

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. — w sprawie ogdlnych
przepisdw bezpieczenistwa i higieny pracy (Dz. U. 2003, Nr 169, poz. 1650).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).
— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2013, nr 0, poz. 1129)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy
1 ochrony zdrowia. (Dz. U. 2002, Nr 108, poz. 953).

10.3. Normy

1. PN-EN 1610:2002

Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

2. PN-EN 752-1:2000

Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogdlne i definicje
3. PN-EN 752-2:2000

Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania

4. PN-EN 1401-1:1999
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Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe
z niezmigkczonego polichlorku winylu (PVC-U) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace
rur, ksztaltek i systemu

5. PN-ENV 1401-3:2002 (U)

Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnej bezcisnieniowe] kanalizacji
deszczowej 1 S$ciekowej. Nieplastyfikowany polichlorek winylu (PVC-U). Cze$¢ 3: Zalecenia
dotyczace wykonania instalacji

6. PN-EN 1852-1:1999

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe
z polipropylenu (PP) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztaltek i systemu

7. PN-EN 1852-1:1999/A1:2004

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe
z polipropylenu (PP) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztattek i systemu (Zmiana
Al)

8. PN-ENV 1852F2:2003

Systemy przewodow z tworzyw sztucznych do podziemnej bezcisnieniowej kanalizacji deszczowej
i sanitarnej. Polipropylen (PP). Czg$¢ 2: Zalecenia dotyczace oceny zgodnosci

9. PN-EN 588-1:2000

Rury widkno-cementowe do kanalizacji. Rury, ztgcza i ksztattki do systemow grawitacyjnych

10. PN-EN 588-2:2000

Rury wtokno-cementowe do kanalizacji. Cze$¢ 2: Studzienki wlazowe i niewtazowe

11. PN-EN 124:2000

Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego i kotowego.
Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jako$cia

12. PN-64/H-74086

Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

13. PN-B 10729:1999

Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

15. PN-EN 476:2001

Wymagania ogoélne dotyczace elementdw stosowanych w systemach kanalizacji grawitacyjnej

16. PN-EN 681-1:2002

Uszczelnienia z elastomeréw. Wymagania materialowe dotyczace uszczelek ztaczy rur wodociagowych
1 odwadniajacych. Czgs¢ 1: Guma

17. PN-EN 681-2:2002

Uszczelnienia z elastomeréw. Wymagania materialowe dotyczace uszczelek ztaczy rur wodociagowych
1 odwadniajacych. Czgs¢ 2: Elastomery termoplastyczne

82



11

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Kod CPV 45232423-3
ROBOTY MONTAZOWE
PRZEPOMPOWNI
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SPIS TRESCI

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot ST

1.2. Zakres stosowania ST

1.3. Przedmiot i zakres robét objetych ST

1.4. Okreslenia podstawowe, definicje

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

1.6. Dokumentacja rob6t montazowych sieci kanalizacyjnych

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW
3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

ST — Specyfikacja Techniczna

SST — Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna
PZJ — Program Zabezpieczenia Jakosci
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogoélne dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z budowa zbiornika na wody opadowe i roztopowe wraz z przepompownia tych wod
w rejonie ul. Torowej, ul. A. Osieckiej, ul. Cz. Niemena w Ostrowie Wlkp..

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdt wymienionych w pkt. 1.1.

Odstegpstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach
matych, prostych i drugorzednych robdt o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewno$¢, ze
podstawowe wymagania beda spelnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych
z doswiadczenia 1 przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3. Przedmiot i zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci podstawowe wystepujace przy
montazu przepompowni $ciekdw a takze roboty tymczasowe oraz prace towarzyszace. Robotami
tymczasowymi przy budowie sieci kanalizacyjnych wymienionych wyzej sa: wykopy, umocnienia Scian
wykopow, odwodnienie wykopdw na czas robdt montazowych, wykonanie podtoza, zasypanie wykopdw
wraz z zageszczeniem obsypki 1 zasypki.

Do prac towarzyszacych nalezy zaliczy¢ migdzy innymi geodezyjne wytyczenie posadowienia oraz
inwentaryzacje powykonawcza.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad przeprowadzania robdt przy wykonaniu
przepompowni $ciekdw i obejmuja zakres zgodny z dokumentacja projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podstawowe przyjete w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne z okresleniami przyjetymi
w zeszycie nr 9 ,Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru (WTWiO) Sieci Kanalizacyjnych”
wydanych przez Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, odpowiednimi
normami oraz okresleniami podanymi w Specyfikacji Technicznej Kod CPV 45000000N7 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 1.4.

System kanalizacyjny — sie¢ rurociggow 1 urzadzen lub obiektdéw pomocniczych, ktére stuza do
odprowadzania $ciekow i/lub wod powierzchniowych od przykanalikow do oczyszczalni lub innego
miejsca utylizacji.

System grawitacyjny — system kanalizacyjny, w ktéorym przeptyw odbywa si¢ dzigki sile cigzkosci,
a przewody sa projektowane do pracy w normalnych warunkach w przypadku czgsciowego napelnienia.

Sie¢ kanalizacyjna $ciekowa — sie¢ przeznaczona do odprowadzania S$ciekéw bytowo-gospodarczych
i przemystowych.

Przepompownia $ciekow - przepompownie sciekow stosowane sg w systemach kanalizacji grawitacyjnej gdy
obszar objety ta kanalizacja moze by¢ skanalizowany jedynie poprzez zastosowanie jednej lub kilku
przepompowni. Przepompownie moga by¢ jednokomorowe Iub z wydzielonymi zbiornikami
czerpalnymi oddzielonymi $cianami szczelnymi od pomieszczenia pomp.

Komora robocza — cze$¢ studzienki przeznaczona do wykonywania czynnos$ci eksploatacyjnych. Komin
wlazowy — szyb laczacy komor¢ robocza z powierzchnig terenu, przeznaczony do wchodzenia
i wychodzenia obshugi.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnos¢ z dokumentacja
projektowg, postanowieniami zawartymi w zeszycie nr 9 WTWiO dla sieci kanalizacyjnych, ST
i poleceniami Inspektora nadzoru oraz ze sztuka budowlang. Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano
w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

1.6. Dokumentacja rob6t montazowych

Dokumentacj¢ stanowig:

— projekt budowlano-wykonawczy, opracowany zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Transportu,
Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy
projektu budowlanego (Dz. U. 2012, poz. 462), dla przedmiotu zamoéwienia dla ktérego wymagane jest
uzyskanie pozwolenia na budowe Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegélowego
zakresu i1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2013, nr 0, poz. 1129)

— specyfikacja techniczna wykonania 1 odbioru robdt, sporzadzona zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury w sprawie szczegoétowego zakresu i1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
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technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U.
2013, nr 0, poz. 1129)

— dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002
r. w sprawie dziennika budowy, montazu 1 rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia
zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108,
poz. 953 z pdzn. zmianami),

— dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania
uzytych wyrobdw budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U.
2014, poz. 883),

— protokoty odbiordw czgsciowych, konicowych i1 robot zanikajacych, z zataczonymi protokotami
z badan kontrolnych,

— dokumentacja powykonawcza czyli wczesniej wymienione czesci sktadowe dokumentacji z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonywania robdt (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia
7 lipca 1994 r. — tekst jednolity Dz. U. z 2013 r. Nr 0, poz. 1409).

Roboty nalezy wykonywaé¢ na podstawie dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robdt budowlanych opracowanych dla realizacji konkretnego zadania.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST Kod CPV
45000000-7 ,,Wymagania ogé6lne” pkt 2
Materiaty stosowane do budowy przepompowni sciekdéw powinny mie¢:
— oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze zharmonizowang normag
europejska wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejska aprobata techniczng lub krajowa
specyfikacja techniczna panstwa czlonkowskiego Unii FEuropejskiej lub Europejskiego Obszaru
Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi, lub —
deklaracje zgodnos$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydana przez producenta, jezeli dotyczy ona
wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobéw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa
okreslonym przez Komisj¢ Europejska, lub — oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ze sa to
wyroby nie podlegajace obowiazkowemu oznakowaniu CE, dla ktérych dokonano oceny zgodnosci
z Polska Norma lub aprobatg techniczna, badz uznano za ,,regionalny wyrdb budowlany”.
2.2. Rodzaje materialow dla sieciowych przepompowni $ciekow
2.2.1. Zbiornik przepompowni

Zaprojektowano przepompownie podziemne, prefabrykowane, monolityczne z betonu C35/45,
posadowione na fundamencie betonowym z betonu C-8/10 grubosci 20cm. Fundamenty zaprojektowano
o przekroju kotowym $rednicy 2,6m dla przepompowni $2000mm. Rozwigzania posadowienia pompowni
dostosowano do istniejacych warunkow terenowych.
2.2.2.Pompy
Uwaga! doboru pomp celem okreslenia warunkdw pracy, mocy, wydajnosci i wysokosci podnoszenia
dokonano w oparciu o pompy prod. Flygt. Dobrane pompy w zakresie nazw wlasnych materiatow
i producentow nalezy traktowaé jako pogladowe. Dopuszcza si¢ mozliwos¢ zastosowania urzadzen innych
producentdéw o rdwnowaznych parametrach.
Dane znamionowe:
- Pompy winny by¢ pompami o swobodnym przeptywie i posiada¢ wirnik otwarty jednokanatowy lub
polotwarty, vortex gwarantujacy prace bez zatykania si¢, z wolnym przelotem, zgodnie z tabela doboru
- Wirniki pomp co najmniej z zeliwa szarego, pokryte powtoka ceramiczng przeciwko wycieraniu i korozji
0 przyczepnosci min. 13 N/mm?2.
- Moc silnika pompy moze odbiega¢ od wielkosci podanych w specyfikacjach szczegétowych: —10%
1+30%.
- Obudowa pompy i silnika powinna by¢ wykonana z zeliwa szarego z pokryciem antykorozyjnym na bazie
zywic epoksydowych lub ze stli nierdzewne;j.
- Wal pompy powinien by¢ wykonany ze stali nierdzewnej, a pomigedzy silnikiem a kanatem przeptywowym
pompy powinien posiada¢ uszczelnienie mechaniczne w ukladzie podwdjnym niezaleznym, z weglika,
pracujacym w obu kierunkach obrotu i chtodzony olejem ze wspdlnej komory, dla pomp o wydajnosci
wiekszej niz 4 1/s nalezy przewidzie¢ uszczelnienie podwojne mechaniczne typu kasetowego.
- Komora olejowa oddzielajaca silnik od czesci hydraulicznej powinna by¢ wypekliona olejem nie
zmieniajacym wlasciwosci w okresie eksploatacji miedzy wymianami.
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- Wal pompy powinien by¢ utozyskowany w tozyskach nie wymagajacych dodatkowego smarowania ani
regulacji.
- Silnik pompy powinien by¢ wykonany ze stopniem ochrony IP 68, z klasa izolacji F,
- Zasilanie pradem zmiennym 3 fazowym 400 V, 50 Hz, maksymalne obroty do 2900 obr./min.
- Silnik pompy powinien posiadac¢ uktad kontroli temperatury uzwojenia, odtaczajacy pompe od zasilania
w przypadku przecigzenia silnika.
- Zabezpieczenie termiczne silnika bimetaliczne - dla pomp bez czujnikéw PTC, czujniki termiczne PTC
(zimne termistory) oraz przekazniki do czujnikéw PTC dla pomp powyzej 10 kW,
- Silnik powinien mie¢ czujnik wilgotnosci w komorze silnika.
- Wyprowadzenie kabli zasilajacych powinno zapewni¢ catkowita ochrone silnika przed przedostaniem sig
wilgoci do jego wnetrza poprzez kable takze w przypadku uszkodzenia ptaszcza kabla czy izolacji przewodu.
- Pompa powinna by¢ wyposazona w kabel dtugosci dopasowanej do warunkéw zabudowy tak by siggat do
skrzynki sterowniczej bez taczenia.
- Kazda pompa musi zosta¢é wyposazona w czujniki wilgoci, a przekazniki do czujnikow wilgoci
umieszczone w tablicy sterownicze;.
2.2.3.Wyposazenie technologiczne pompowni
- orurowanie przepompowni wykonane ze stali nierdzewnej o srednicach zgodnych z projektem, taczone za
pomocg kotnierzy ze stali nierdzewnej;
- prowadnice pomp wykonane ze stali nierdzewne;;
- dla potaczen kotnierzowych nalezy zastosowaé uszczelki wykonane z gumy odpornej na dzialanie $ciekows;
- wszystkie potaczenia §rubowe powinny by¢ wykonane ze stali nierdzewne;;
- wszystkie elementy kotwigce konstrukcje nosne i wsporcze do betonu powinny by¢ wykonane ze stali
nierdzewnej;
- drabinka ztazowa wykonana ze stali nierdzewnej, umozliwiajaca zejscie do dna przepompowni, szerokos¢
co najmniej 30cm, wyposazona w stopnie ztazowe antyposlizgowe;
- pomost serwisowy wykonany ze stali nierdzewnej jedno- lub dwudzielny;
- wlaz montazowy przejezdny zeliwny lub nieprzejezdny prostokatny wykonany ze stali nierdzewne;,
zabezpieczony przed otwarcie za pomocg dwu systemowego zamka, wyposazony w blokadg
uniemozliwiajaca jego zamkniecie w trakcie prac wykonywanych w przepompowni. Wejscie zabezpieczone
porgczami wlazowymi wykonanymi ze stali nierdzewnej;
- deflektor na wlocie do pompowni wykonany ze stali nierdzewne;j
- armatura zwrotna: zawory zwrotne kulowe kolnierzowe z wyczystka typ. 6516 wykonane z zeliwa szarego
GG25;
- armatura odcinajaca: zasuwy kotnierzowe migkkouszczelnione krétkie typ. 2111 wykonane z zeliwa
szarego GG25; zasuwy umieszczone na odcinkach poziomych rurociagdw ttocznych, aby bylo mozliwe
otwieranie ich z poziomu terenu przy wykorzystaniu standardowego klucza do zasuw;
- zbiornik pompowni nalezy wyposazy¢é w wentylacje grawitacyjna z rur PVC110 zakonczonych
wywietrznikami ze stali nierdzewnej zainstalowanymi w pokrywie studni w ilo$ci 2szt;
- instalacje wentylacji grawitacyjnej z mozliwoscia podlgczenia przewoznego agregatu wentylacji
mechanicznej;
- automatyczne zlgcza pomp, umozliwiajagce montaz i demontaz pomp bez wchodzenia do zbiornikow
czerpalnych;
- obieg ptuczacy wyposazony w ztacze strazackie ¢p75 wraz z zaworem odcinajagcym, umieszczony na pionie
tlocznym;
- szybkozlacze dla podlaczenia rurociagu ttocznego
- w ptycie pokrywowej kazdej pompowni zamontowac stopy pod zurawik
2.2.4.Polaczenia wyré6wnawcze
W celu uniemozliwienia pojawienia si¢ réznych potencjatow i niebezpiecznych napie¢ na przedmiotach
metalowych (drabinka, podest, prowadnice, korpusy silnikéw pomp),nalezy zastosowac polaczenia
wyréwnawcze,

Przewdd wyrownawczy nalezy prowadzi¢ od punktu do punktu z koncowym podigczeniem do
gldwnej szyny ekwipotencjalnej.
2.2.5.Szafa sterownicza
Specyfikacja szafki sterowniczej montowanej obok pompowni

e obudowa szafki z tworzywa sztucznego plastik udaroodporny oraz na promieniowanie UV,

stopien ochrony IP 65, wymiar 800x600mm + podstawa montazowa do wkopania. Szafa
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sterownicza umozliwiajagca zabudow¢ urzadzen sterowania i monitoringu przepompowni
w trybie ON-LINE z wykorzystaniem transmisji GPRS.
e zabezpieczenie gléwne rozdzielni typu S303C (lub rownowazne) prad w zalezno$ci od mocy
zainstalowanej na danej przepompowni przystosowane do oplombowania
wylacznik gtéwny sieé/agregat;
licznik czasu pracy pomp dla kazdej pompy osobno;
przemienno$¢ pracy pomp;
niejednoczesno$¢ rozruchu pomp;
niejednoczesno$¢ wylaczania pomp;
zabezpieczenie zwarciowe typu S303C dla kazdej pompy osobno
zabezpieczenie przecigzeniowe dla kazdej pompy osobno;
zabezpieczenie przed suchobiegiem - wylacznik pltywakowy;
cyfrowe zabezpieczenie silnika z modutem RS485 (lub rownowazne), dowolnie programowalne
umozliwiajace transmisje danych parametréw pracy silnika
gniazdo 12 V, transformator min.100 VA montowany na szyn¢
gniazdo 230V 1 400V dla celow serwisowych;
gniazdo do podiaczenia agregatu;
grzalka z termoregulatorem;
zabezpieczenie przepigciowe II stopnia;
czujnik kolejnosci i zaniku faz;
przekazniki do czujnikdw wilgotnosci
zasilacz z akumulatorem buforujacym 12V/1.2Ah zapewniajacy utrzymanie napigcia
zasilajacego dla sterownika i sondy

e sygnalizator alarmu: optyczno-akustyczna obudowa poliweglanowi, odporna na UV - wbudowac
wyltacznik do wylaczania syreny pulsuje tylko $wiatlo;

e podswietlane przyciski sterowania rgcznego;

e amperomierz i woltomierz dla kazdej pompy osobno;

e rozruch bezposredni dla pomp o mocy 4,5kW; dla pomp o mocy >4,5kW rozruch posredni
(sofstart);

e sterowanie praca za pomoca lsondy ultradzwickowej IP-68 kat wiagzki 5° system transmisji
komunikacja cyfrowa, dokladnos¢ 0,2% zmierzonego dystansu 0,05% zakresu zasilanie 2-
przewodowe odporna na zapienianie §ciekdw i 2 ptywakow awaryjnych

e sterownik 1 modul telemetryczny MTI101 (lub rdwnowazne), zaprogramowany
1 skonfigurowany do pracy w sieci GSM

e gniazdo do zabezpieczenia sondy zamontowaé jako modutowe na szynie DIN 35 (lub
rownowazne)

e krancoéwka wlamania skonfigurowana ze sterownikiem do pracy w sieci GSM

W przypadku awarii sterownika uktad automatyki szafki zapewnia autonomiczng prac¢ przepompowni.
Pracuja wowczas zawsze 1 pompa. Zalgczenie pomp nastepuje po osiggnieciu poziomu ALARM,
wylaczenie po przekroczeniu poziomu sucho biegu.
Hydrostatyczna sonda poziomu

Sonda hydrostatyczna poziomu powinna by¢ dopasowana dlugoscia do mierzonego poziomu $ciekdw.
Powinna by¢ wyposazona w uklad kompensacji temperatury. Sonda hydrostatyczna bedzie w stanie
wytrzymaé dlugotrwale wysokie ci$nienie bez trwatej deformacji lub zmiany kalibracji. Przetwornik sondy
hydrostatycznej bedzie umieszczony w poblizu sondy, w miejscu dogodnym dla obstugi. Bedzie on posiadat
wyswietlacz miejscowy. Sygnat proporcjonalny do poziomu cieczy 4...20mA.
Przelacznik plywakowy
Przetaczniki ptywakowe beda typu wiszacego, z pltywakiem zawieszonym na gigtkim kablu tak, ze jezeli nie
bedzie odpowiedniego poziomu cieczy, ptywak bedzie wisial pionowo, a w przypadku podniesienia si¢
poziomu cieczy, ptywak bedzie si¢ podnosit i bedzie miat tendencje do odwracania si¢. Ptywak begdzie miat
solidng konstrukcje 1 bedzie wyposazony w przetacznik ze stykami przelacznymi zaizolowany w twardej
piance plastikowej., potaczony przewodem trdjzytowym. We wszystkich zastosowaniach instalacja be¢dzie
kompletna z zabezpieczeniem ptywaka (i przewodu) przed poruszaniem si¢ pod wplywem wiatru lub
turbulencji cieczy. Zapewni si¢ wszelkie mocowania, wsporniki itp., ktore sg potrzebne do kompletnej
instalacji.
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3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne” pkt 3

Do wykonania robdt nalezy stosowaé jedynie taki sprzgt, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wpltywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inwestora. W przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez inwestora.

Sprzet stosowany do wykonania robdt musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy, oraz
spetnia¢ normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca powinien dostarczy¢ kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego
zgody.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu podane zostaly w St Kod CPV 45000000-7 "Wymagania
ogolne'" pkt 4

4.2. Wymagania dotyczgce przewozu studzienek kanalizacyjnych - zbiornikéw przepompowni

4.2.1. Wymagania dotyczace przewozu studzienek kanalizacyjnych z tworzyw sztucznych

Studzienki podczas transportu musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem. Powinny by¢ utozone $cisle
obok siebie i zabezpieczone przed przesuwaniem si¢ (wylacznie materiatami niemetalowymi -
najlepiej taSmami parcianymi).

Powierzchnie pojazdow przewozacych studzienki musza by¢ réwne i pozbawione ostrych lub wystajacych
krawedzi.

4.2.2. Wymagania dotyczace przewozu studzienek kanalizacyjnych prefabrykowanych i ich elementéw
prefabrykowanych

Studzienki kanalizacyjne prefabrykowane nalezy przewozi¢ w pozycji ich wbudowania. Podczas
transportu musza by¢ zabezpieczone przed mozliwoscig przesuniecia sie. Przy transporcie
prefabrykatow w pozycji pionowej na kotowych srodkach transportu powinny by¢ one ukladane na
elastycznych podktadach.

4.3. Skladowanie materialow

4.3.1. Sktadowanie elementow prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane nalezy sktadowaé na placu sktadowym o wyrdéwnanej i odwodnionej powierzchni.
Prefabrykaty drobnowymiarowe moga by¢ ukltadane w stosach o wysokosci do 1,80 m. Stosy powinny by¢
zabezpieczone przed przewrdceniem.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogdlne”
pktS

5.2. Warunki przystapienia do robét

Przed przystapieniem do montazu przepompowni $ciekow nalezy:

— dokona¢ geodezyjnego wytyczenia lokalizacji przepompowni

— wykona¢ wykopy z ewentualnym umocnieniem ich $cian zgodnie z PN-BN10736:1999,

— obnizy¢ poziom wody gruntowej na czas wykonywania robot podstawowych (w przypadku
wystapienia wysokiego poziomu wod gruntowych lub opadowych),

— przygotowac podtoze pod przepompownie zgodnie z dokumentacjg.

5.3. Montaz przepompowni

Na montaz przepompowni Sciekdw sktadaja si¢ nastepujace roboty:

- wykonanie podsypki z kruszyw naturalnych grub 10cm

- wykonanie fundamentu betonowego grub 20cm

- posadowienie zbiornikdw przepompowni

- wykonanie otuliny betonowej dociazajacej zbiorniki polimerowe

- montaz urzadzen i armatury w zbiorniku przepompowni
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6

6.2. Kontrole wykonania przepompowni nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zaleceniami okreslonymi w
zeszycie nr 9 ,,Warunkow Technicznych Wykonania i Odbioru Sieci Kanalizacyjnych” pkt 7
»Kontrola i badania przy odbiorze”.

Szczelnos¢ zbiornikdw wraz z podigczeniami nalezy zbadaé zgodnie z zasadami okreslonymi w PN-
EN 1610:2002. Badanie to powinno by¢ przeprowadzone z uzyciem wody (metoda W). Zbiornik
przepompowni spetnia wymagania okreslone w normie, gdy spadek ci$nienia zmierzony po uptywie czasu
badan jest mniejszy niz okreslony w tabeli 3 PN-EN 1610:2002.

Wymagania dotyczace badania szczelnosci przy pomocy wody, sa spetnione, jezeli ilos¢ wody
dodanej (podczas wykonywania badan) nie przekracza:

— 0,40 /m* w czasie 30 min. dla zbiornikéw przepompowni,

— m” odnosi si¢ do wewnetrznej powierzchni zwilzonej zbiornikow.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 7

7.2. Jednostki i zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot, zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

7.2.1. Jednostki i zasady obmiaru robot tymczasowych

Robotami tymczasowymi przy montazu przepompowni sa roboty ziemne (wykopy), umocnienia ich
pionowych $cian oraz zasypanie z zageszczeniem gruntu.

Zasady obmiaru tych robot nalezy przyja¢é takie same jak dla robot ziemnych okreslone
w odpowiednich katalogach.

Jednostkami obmiaru sa:

— wykopy i zasypka — m’

— umocnienie $cian wykopéw — m’

— wykonanie podtoza — m® (lub m” i grubos¢ warstwy w m).

7.2.2. Jednostki 1 zasady obmiaru robot podstawowych

Obmiaru robdt podstawowych dokonuje si¢ oddzielnie dla kazdego zbiornika przepompowni.

Podloza pod przepompownie obmierza si¢ w metrach kwadratowych, a obetonowanie w metrach
szesciennych zuzytego betonu.

Przepompownie z prefabrykatow betonowych i tworzyw sztucznych okresla si¢ w kompletach zaleznie
od $rednicy i gitebokosci.

Glebokos¢ przepompowni okresla si¢ jako rdznicg rzgdnych wlazu i dna zbiornika.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogélne”

8.2. Badanie przy odbiorze sieci kanalizacyjnych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z ustaleniami
podanymi w pkt. 7.2. WTWiO sieci kanalizacyjnych

8.3. Badania przy odbiorze — rodzaje badan

Badania przy odbiorze przepompowni $ciekow zalezne sa od rodzaju odbioru technicznego robot. Odbiory
techniczne robdt skladaja sie z odbioru technicznego czgSciowego dla robot zanikajgcych i odbioru
technicznego koncowego po zakonczeniu budowy.

Badania przy odbiorze powinny by¢ zgodne z PN-EN 1610.

8.4. Odbior techniczny czeSciowy

Badania przy odbiorze technicznym czg$ciowym polegaja na:

— zbadaniu zgodnosci usytuowania i parametréw przepompowni z dokumentacja. Dopuszczalne odchylenie
w planie osi od osi wytyczonej nie powinno przekracza¢ +£2 cm. Dopuszczalne odchylenie rzednych od
przewidzianych w projekcie nie powinno przekracza¢ £1 cm,

— zbadaniu podioza naturalnego przez sprawdzenie nienaruszenia gruntu. W przypadku naruszenia podtoza
naturalnego, sposob jego zageszczenia powinien by¢ uzgodniony z projektantem lub nadzorem,

— zbadaniu podtoza wzmocnionego przez sprawdzenie jego grubosci i rodzaju, zgodnie z dokumentacja,
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— zbadaniu materialu ziemnego uzytego do podsypki i obsypki przewodu, ktéry powinien by¢ drobny
1 $rednioziarnisty, bez grud i kamieni. Material ten powinien by¢ zaggszczony,

— zbadaniu szczelnosci. Badanie szczelnos$ci nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PN-EN 1610 dla kanalizacji
grawitacyjne;j.

Wyniki badan, powinny by¢ wpisane do dziennika budowy, ktory z protokotem proby szczelnosci,
inwentaryzacja geodezyjna (dopuszcza si¢ inwentaryzacj¢ szkicowa) oraz certyfikatami i deklaracjami
zgodnosci z polskimi normami i aprobatami technicznymi, dotyczacymi zbiornikéw przepompowni
ijej wyposazenia jest przedtozony podczas spisywania protokotu odbioru technicznego — czgsciowego
(zatacznik 1), ktory stanowi podstawe do decyzji o mozliwosci odbioru danej przepompowni $ciekow.
Wymagane jest takze dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu odbioru technicznego
czesciowego. Kierownik budowy jest zobowiazany, zgodnie z art. 22 ustawy Prawo budowlane, przy
odbiorze technicznym — czgsciowym zglosi¢ inwestorowi do odbioru roboty ulegajace zakryciu, zapewnic
dokonanie préb i sprawdzenie przewodu, zapewni¢ geodezyjna inwentaryzacje przewodu, przygotowac
dokumentacj¢ powykonawcza.

8.5. Odbior techniczny koncowy

Badania przy odbiorze technicznym koncowym polegaja na:

— zbadaniu zgodnosci dokumentacji technicznej ze stanem faktycznym i inwentaryzacja geodezyjna,

— zbadaniu zgodnosci protokotu odbioru wynikdéw badan stopnia zageszczenia gruntu zasypki wykopu,

— zbadaniu protokotéw odbiorow prob szczelnosci zbiornikow przepompowni.

Wyniki badan powinny by¢ wpisane do dziennika budowy, ktdry z:

— protokotami odbioréw technicznych czesciowych

— projektem ze zmianami wprowadzonymi podczas budowy,

— wynikami badan stopnia zaggszczenia gruntu zasypki wykopu,

— inwentaryzacja geodezyjna,

— protokotem szczelnosci

nalezy przekaza¢ inwestorowi wraz z wykonanag siecig kanalizacyjna.

Konieczne jest dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu odbioru technicznego koncowego.
Teren po budowie przewodu kanalizacyjnego powinien by¢ doprowadzony do pierwotnego stanu. Kierownik
budowy przekazuje inwestorowi instrukcje obstugi okreslonego systemu kanalizacyjnego. Kierownik
budowy jest zobowiazany, zgodnie z art. 57 ust. 1 p. 2 ustawy Prawo budowlane, przy odbiorze koncowym
ztozy¢ o$wiadczenia:

— o wykonaniu przewodu kanalizacyjnego zgodnie z dokumentacja projektowa i warunkami pozwolenia na
budowe,

— 0 doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy, a takze — w razie korzystania — ulicy
i sgsiadujgcej z budowa nieruchomosci.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9

9.2. Zasady rozliczenia i platnosci

Rozliczenie rob6t montazowych moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu pelnego zakresu robét i ich
koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robot.
Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajagcym a wykonawcg nastepuje po dokonaniu odbioru
koncowego.

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robdt stanowi wartos¢ tych robot
obliczona na podstawie:

— okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilo$ci robdt potwierdzonych przez
zamawiajacego lub

— ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania robot lub kwoty ryczaltowe obejmujace roboty montazowe sieci
kanalizacyjnych z tworzyw sztucznych uwzgledniaja:

— przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie materiatéw, narzedzi i sprzetu,

— obstugge sprzetu nieposiadajacego etatowej obstugi,

— przenoszenie podrecznych urzadzen i sprz¢tu w miare postgpu robot,

— wykonanie robdt ziemnych,

— montaz rurociggow i obiektow sieciowych i urzadzen,
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— wykonanie prob szczelnosci,
— usuniecie wad i usterek powstatych w czasie wykonywania robot,
— doprowadzenie terenu po budowie przewodow kanalizacyjnych do stanu pierwotnego.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

9.3.1. Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

— opracowanie oraz uzgodnienie z odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas
trwania budowy, oraz jego aktualizacj¢ stosownie do postepu robot,

— ustawienie tymczasowego oznakowania 1 oswietlenia zgodnie z zatwierdzonym projektem
organizacji ruchu i wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

— oplaty za zajecia terenu, - przygotowanie terenu,

— konstrukeje¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikdw, barier, oznakowan i drenazu,

— tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

9.3.2. Koszt utrzymania objazddw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

— oczyszczanie, przestawianie, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i §wiatet,

— utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

9.3.3. Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

— usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowan,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.3.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdow, przejazdow i organizacji ruchu ponosi Wykonawca.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Ustawy
— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2016 r. Nr 0, poz. 290.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamdwien publicznych (Dz. U. z 2015 r. Nr 0, poz. 2164)
— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. 2014, Nr 0, poz. 883).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 2016, Nr 0, poz. 191).

— Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. 2015, Nr 0, poz. 1125.).

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. 2013, Nr 0, poz. 1232).

— Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (Dz. U. 2015 r. Nr 0, poz. 460).

— Ustawa z dnia 7 czerwca 2001 r. — o zbiorowym zaopatrzeniu w wod¢ i1 zbiorowym odprowadzeniu
sciekow (Dz. U. 2015 Nr 0, poz. 139).

10.2. Rozporzadzenia
— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. — w sprawie aprobat technicznych

oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. 2014, poz. 1040).

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w sprawie ogdlnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. 2003, Nr 169, poz. 1650).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).
— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegotowego zakresu i1 formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2013, nr 0, poz. 1129)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
irozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy
i ochrony zdrowia. (Dz. U. 2015, Nr 0, poz. 1775).
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10.3. Normy

1. PN-EN 1610:2002

Budowa i badania przewoddéw kanalizacyjnych

2. PN-EN 752-1:2000

Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogdlne i definicje

3. PN-EN 752-2:2000

Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania

4. PN-EN 1401-1:1999

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe
z niezmickczonego polichlorku winylu (PVC-U) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace
rur, ksztaltek i systemu

5. PN-ENV 1401-3:2002 (U)

Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnej bezcisnieniowej kanalizacji
deszczowej 1 S$ciekowej. Nieplastyfikowany polichlorek winylu (PVC-U). Cze$¢ 3: Zalecenia
dotyczace wykonania instalacji

6. PN-EN 1852-1:1999

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezci$nieniowe systemy przewodowe
z polipropylenu (PP) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztaltek i systemu

7. PN-EN 1852N1:1999/A1:2004

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezci$nieniowe systemy przewodowe
z polipropylenu (PP) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztattek i systemu (Zmiana
Al)

8. PN-ENV 1852-2:2003

Systemy przewodow z tworzyw sztucznych do podziemnej bezcisnieniowej kanalizacji deszczowej
i sanitarnej. Polipropylen (PP). Czgs¢ 2: Zalecenia dotyczace oceny zgodnosci

9. PN-EN 588-1:2000

Rury wtokno-cementowe do kanalizacji. Rury, ztacza i ksztaltki do systemow grawitacyjnych

10. PN-EN 588-2:2000

Rury wtokno-cementowe do kanalizacji. Czes$¢ 2: Studzienki wtazowe i niewtazowe

11. PN-EN 124:2000

Zwienczenia wpustow 1 studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego i kotowego.
Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jako$cia

12. PN-64/H-74086

Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

13. PN-B PN-EN 13598-2:2009

Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

14. PN-B 12037:1998

Wyroby budowlane ceramiczne. Cegtly kanalizacyjne

15. PN-EN 476:2001

Wymagania ogdlne dotyczace elementdw stosowanych w systemach kanalizacji grawitacyjnej

16. PN-EN 681-1:2002

Uszczelnienia z elastomeréw. Wymagania materialowe dotyczace uszczelek ztaczy rur wodociggowych
i odwadniajacych. Czgs¢ 1: Guma

17. PN-EN 681-2:2002

Uszczelnienia z elastomeréw. Wymagania materialowe dotyczace uszczelek ztaczy rur wodociggowych
i odwadniajacych. Czgs¢ 2: Elastomery termoplastyczne
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