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CZESC OGOLNA

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot, ktére zostang wykonane przy realizacji projektu: DRUGI ETAP BUDOWY CENTRUM
KLINICZNO-DYDAKTYCZNEGO UNIWERSYTETU MEDYCZNEGO W+tODZI WRAZ Z
AKADEMICKIM OSRODKIEM ONKOLOGICZNYM.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Specyfikacja techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét,
ktdre zostang zrealizowane w ramach przedmiotowego zadania w zakresie robdt zwigzanych z
wykonaniem robot tynkarskich.

Specyfikacje techniczng nalezy rozpatrywa¢ razem z opisem technicznym i rysunkami branzy
architektoniczne;.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych
(STWIORB) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru - Robotg podstawowa wchodzaca w zakres
wykonania prac jest:

- dostawa i montaz dzwigéw osobowych, szpitalnych

- dostawa i montaz dzwigu osobowo-towarowego

Robotami towarzyszacymi i pomocniczymi przy montazu dzwigu sa;
- zamontowanie kotew i wspornikéw w szybach windowych

- ustawienie i rozebranie niezbednych rusztowan i pomostow

Opis prace towarzyszacych i rob6t tymczasowych

Prace tymczasowe i towarzyszace:

utrzymanie w czystosci i porzadku stanowiska roboczego,

wykonanie czynnosci zwigzanych z likwidacjg stanowiska roboczego,

ogrodzenie terenu budowy i terenu, na ktérym moze wystapi¢ zagrozenie dla oséb postronnych;
przygotowanie przytaczy medidw do zasilania placu budowy,

zgtoszenie kazdego zakonczonego elementu robét zakrywanych inspektorowi nadzoru

transportowanie w poziomie na potrzebng odlegto$¢ i w pionie na potrzebng wysoko$¢ materiatow i
elementdw i wszelkiego sprzetu pomocniczego niezbednych do wykonania robét,

segregowanie i sortowanie materiatow i wyrobéw,

sprawdzanie prawidtowosci wykonania robét,

zabezpieczenie przed zniszczeniem urzadzen stanowigcych wyposazenie obiektu,
niezwloczne oczyszczenie zabrudzonych elementow obiektu,

wywoz na sktadowisko zapewnienie — pozioma warstwa zaprawy pomiedzy dwiema warstwami
elementéw murowych
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Organizacja robét budowlanych

Organizacja robét budowlanych jest prowadzona zgodnie z Planem Zagospodarowania Placu Budowy
oraz Umowg 0 Generalng Realizacje Inwestycji

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone rob6t i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty odbioru koricowego. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty w
niezmienionym stanie do czasu odbioru koncowego.

Zabezpieczenie intereséw 0sdb trzecich odbywa sie zgodnie z postanowieniami wigzacej Strony
Umowy o Generalng Realizacje Inwestycji

Ochrona srodowiska

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania sie do przepisow i normatywow z zakresu ochrony
Srodowiska na placu budowy i poza jego terenem,.

Warunki bezpieczenstwa pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnodci Wykonawca ma obowigzek nie wykonywaé pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie.

Szczegbly zawarte sg w przedtozonym przez Wykonawce Planie Bezpieczenistwa i Ochrony Zdrowia
(BIOZ).

Zaplecza dla potrzeb wykonawcy
Zgodnie z Planem Zagospodarowania Placu Budowy oraz i wymaganiami zawartymi w Umowie o
Generalng Realizacje Inwestyciji

Warunki organizacji ruchu

Zgodnie z Planem Zagospodarowania Placu Budowy
Ogrodzenia

Zgodnie z Planem Zagospodarowania Placu Budowy
Zabezpieczenia chodnikow i jezdni

Zgodnie z Planem Zagospodarowania Placu Budowy
Nazwy i kody robét

Roboty objete niniejszg specyfikacjq zgodnie ze Wspolnym Stownikiem Zaméwien (CPV) posiadaja
nastepujacy kody :

URZADZENIA ELEKTROMECHANICZNE...........cccooviriiine. CPV 31720000-9

Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podstawowe uzyte w niniejszej specyfikacji sq zgodne z obowigzujacym Prawem
Budowlanym, Rozporzadzeniami Wykonawczymi, dokumentami referencyjnym wymienionymi w pkt.
10 niniejszej specyfikacji- w szczegdlnosci z cytowanymi normami oraz zawartg Umowg o Generalng
Realizacje Inwestycji
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WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH |
MATERIALOW

Wymagania ogdlne dotyczace materiatow.

Wszelkie parametry produktéw i materiatdw przywotane w specyfikacji stuzg ustaleniu pozadanego
standardu wykonania i okreslenia wtasciwosci i wymogow technicznych zatozonych w dokumentacii
technicznej dla projektowanych rozwigzan.

Dopuszcza sie zamieszczenie innych réwnowaznych rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) pod
warunkiem:

spetniania tych samych wtasciwosci technicznych,

przedstawienia réwnowaznych rozwigzan na pismie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do
stosowania) i uzyskanie akceptacji Zamawiajacego oraz Projektanta.

Do wykonania robét w obiektach budowlanych nalezy stosowa¢ wyroby posiadajace dopuszczenie do
stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktdrych producent lub jego upowazniony
przedstawiciel:

dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug okre$lonego systemu oceny
zgodnosci,

wydat deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane specyfikacje
techniczne, normy wprowadzone do zbioru Polskich Norm, aprobaty techniczne.

Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one potrzebne do
robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wiasciwo$¢ do robot i
byty dostepne do kontroli przez Zmawiajacego.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy.

Transport materiatow

Transport pionowy i poziomy zgodnie z Planem Zagospodarowania Placu Budowy wraz z jego
aktualizacjami.

Warunki dostawy materiatéw

Przed przystapieniem do prac, Wykonawca przedstawi do aprobaty kompletng liste wyrobow i
urzadzen, ktére zastosuje do wykonawstwa. Wykonawca powinien dostarczy¢ na poparcie katalogi,
szkice i rysunki, ktére ewentualnie beda od niego wymagane.

W zaleznosci od potrzeb Wykonawcy, moze by¢ zazadane przedstawienie prototypdw, probek lub
montazy prowizorycznych na miejscu robét, aby umozliwi¢ weryfikacje niektérych dostaw ze wzgledu
na:

ich zgodnos¢ z okresleniami i specyfikacjami umowy,
ich uruchomienie,

ich potaczenie z innymi elementami.
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Prébki wyrobow i urzadzen zostang dostarczone przez Wykonawce i ztozone w baraku na placu
budowy. Bedg one stuzyly jako zatwierdzony wzor do realizacji prac. Wykonawca nie moze ztozy¢
zadnego zamédwienia na urzadzenia (chyba ze na jego ryzyko), tak dtugo jak prébka lub odpowiadajacy
prototyp nie zostanie zatwierdzony przez Zamawiajacego.

Typy dzwigéw
Zgodnie z projektem w budynku A2 projektowane sg nastepujace windy:

* winda 1 - udzwig 1000kg, 13 oséb, predkos¢ 1,0m/s
* winda 2 — udzwig 1000kg,13 oséb, predkos¢ 1,0m/s
* winda 3 — udzwig 2000kg, 26 oséb, predkos¢ 1,0m/s
* winda 4 — udzwig 1000kg, 13 oséb, predkos¢ 1,0m/s
* winda 5 — udzwig 2500kg, 33 osoby, predkos¢ 1,0m/s
* winda 6 — udzwig 1000kg, 13 oséb, predkos$¢ 1,0m/s
* winda 7 — udzwig 1000kg, 13 oséb, predkos¢ 1,0m/s
* winda 8 — udzwig 1000 kg, 13 oséb, predkos¢ 1,0m/s
* winda 9 — udzwig 1600 kg, 21 oséb, predkos¢ 1,0m/s

W budynku A1 nalezy wykona¢ dwa dzwigi towarowe:
« winda 10 — udzwig 400 kg, predko$¢ 1,6m/s
* winda 11 - udzwig 400 kg, predkos¢ 1,6m/s
Dzwigi towarowe powinny by¢ kompatebilne z systemem AGV

Dane ogodlne

Dzwig: elektryczny, bez maszynowni

llos¢ przystankdw: wg opisu w projekcie
Przepisy: Dyrektywa dzwigowa 958/16/WE
Kabina

Kabina: 1100x2100x2100mm.

Konstrukcja: wsparta na ramie z profili stalowych, z chwytaczami i prowadnikami $lizgowymi, $ciany kabiny
panelowe, pokryte materiatem ttumigcym drgania.

Dodatkowo zastosowany jest wentylator.

Wystroj kabiny:

- sufit kabiny: ze stali nierdzewnej szczotkowanej z punktami $wietlnymi LED
- §ciany kabiny: stal nierdzewna

- podfoga kabiny: wyktadzina gumowa

- lustro: do potowy wysokos$ci na $cianie tylnej

- porecz: okragta z zaokraglonymi zakoriczeniami, ze stali nierdzewnej szczotkowanej, umieszczona na
Scianie bocznej i tylnej

Sygnalizacja w kabinie:
- panel dyspozycji: wyswietlacz LCD segmentowy

- obudowa: stal nierdzewna szczotkowana

I.IL.A-06.6



Temat : DRUGI ETAP BUDOWY CENTRUM KLINICZNO-DYDAKTYCZNEGO UNIWERSYTETU MEDYCZNEGO W £ ODZI WRAZ Z AKADEMICKIM OSRODKIEM
ONKOLOGICZNYM.
Stadium: PROJEKT WYKONAWCZY Data:07.2019r.

- przyciski: zamykania i otwierania drzwi
Drzwi

Wymiary: 900x2000mm.

Typ: dwupanelowe, teleskopowe

Drzwi kabinowe: ze stali nierdzewnej szczotkowanej, z ogranicznikiem sity domykania, wyposazone w
2 fotokomarki, z progiem z listwy aluminiowe;j, z listwa maskujaca

Drzwi szybowe: z ram, ze stali nierdzewnej szczotkowanej, z progiem z listwy aluminiowej, z listwg,
maskujaca z odporno$cig ogniowg wg rysunku

Sygnalizacja przystankowa:

- kasety wezwan: montowane na tynku, na kazdym przystanku kaseta z jednym przyciskiem.
- obudowa: stal nierdzewna szczotkowana.

- przyciski: z pod$wietleniem biatym, kasety montowane w o$cieznicy.

- pietrowskazywacze z wy$wietlaczem graficznym, na przystanku podstawowym, a strzatki kierunku
na pozostatych.

Drzwi przystankowe: ze stali nierdzewnej szczotkowane;.
Uktad sterowania

Dzwonek alarmowy na przystanku podstawowym.
Automatyczne poziomowanie kabiny.

Oswietlenie awaryjne kabiny.

Pietrowskazywacz w kabinie z wy$wietlaczem graficznym.
Dwa przyciski bezpieczenstwa stop w szybie

Zjazd pozarowy na przystanek podstawowy (wg EN81:73 lub 72). Zjazd pozarowy wymaga
doprowadzenia sygnatu pozarowego do dzwigu oraz wymaga podtrzymania zasilania dzwigu do
momentu jego zjazdu na przystanek podstawowy.

Laczno$¢ gtosowa (interkom) kabina-panel serwisowy.

Komunikacja dwustronna z centrum zgtoszeniowym

Rygiel drzwi kabinowych z urzadzeniem do awaryjnego otwierania.

Automatyczne wytgczenie oswietlenia w kabinie po zrealizowaniu dyspozycii.
Blokada dyspozycji kabiny.

Wylacznik dzwigu w kabinie (klucz) - drzwi otwarte, oswietlenie w kabinie wtgczone.
W standardzie o$wietlenie szybu, wytacznik gtéwny, zabezpieczenia elektryczne.
Bezkorytkowa instalacja szybowa.

Naped

Naped bezreduktorowy, trojfazowy silnik synchroniczny ze zintegrowanym kotem ciernym, wykonanym
z odlewu odpornego na Scieranie.

Podwajny uktad hamulcow elektromagnetycznych.
Oktadziny szczek hamulcowych wykonane z materiatu niezawierajacego azbestu.

Reczne luzowanie hamulcéw w sytuacjach awaryjnych.

I.ILA-06.7



Temat : DRUGI ETAP BUDOWY CENTRUM KLINICZNO-DYDAKTYCZNEGO UNIWERSYTETU MEDYCZNEGO W £ ODZI WRAZ Z AKADEMICKIM OSRODKIEM
ONKOLOGICZNYM.
Stadium: PROJEKT WYKONAWCZY Data:07.2019r.

Potozenie napedu: izolowany wibracyjnie zespét napedowy mocowany bezposrednio do prowadnic w
nadszybiu, po stronie przeciwwagi - brak koniecznosci budowy maszynowni.

Sterowanie

Typ sterowania: zbiorcze w dét, dzwig pojedynczy

Panel serwisowy i uwalniania awaryjnego:

- elementy serwisowe i awaryjnego uwalniania znajduja sie w panelu na najwyzszym przystanku
- dostep do elementow uktadu sterowania tylko dla osob upowaznionych.

Uwaga: musi byé zapewniony dostepu do kondygnacji, na ktérej znajdujg sie elementy uktadu
sterowania.

- panel zabudowany w ramie drzwi przystankowych, wykonany ze stali nierdzewnej szczotkowane;.
- panel serwisowy montowany na $cianie, wykonany z aluminium szczotkowanego
Uktad zdalnego alarmowania

Kontakt: system bezposredniej komunikacji dwustronnej pomiedzy osobami znajdujacymi sie
wewnatrz kabiny, a Centrum Zgtoszeniowym Producenta, dostepnym przez 24 godziny, 7 dni w
tygodniu.

Wezwanie awaryjne: w stanie alarmu, uzytkownik uwigziony w dzwigu moze potaczy¢ sie z Centrum
Zgtoszeniowym, gdzie jest automatycznie rejestrowane wezwanie awaryjne. Przy pomocy zestawu
gtodSnoméwigcego, personel Producenta doradza jak nalezy postepowaé. Jednoczesnie,
podejmowana jest procedura uwolnienia uwigzionych osob.

Wszystkie wezwania przychodzace do Centrum Zgtoszeniowego, sg natychmiast dokumentowane i
osoba odpowiedzialna za uzytkowanie dzwigu jest powiadamiana o wypadku telefonicznie lub w formie
pisemne;j.

Zgtoszeniowym Producenta, dostepnym przez 24 godziny, 7 dni w tygodniu.

Wezwanie awaryjne: w stanie alarmu, uzytkownik uwigziony w dzwigu moze potaczy¢ sie z Centrum
Zgtoszeniowym, gdzie jest automatycznie rejestrowane wezwanie awaryjne. Przy pomocy zestawu
gtosnoméwigcego, personel Producenta doradza jak nalezy postepowaé. Jednocze$nie,
podejmowana jest procedura uwolnienia uwiezionych osob.

Wszystkie wezwania przychodzace do Centrum Zgtoszeniowego, sg natychmiast dokumentowane i
osoba odpowiedzialna za uzytkowanie dzwigu jest powiadamiana o wypadku telefonicznie lub w formie
pisemne;j.

Elementy montazowe, taczniki i akcesoria

Wykonawca zastosuje taczniki i akcesoria montazowe odpowiednie do zastosowanych materiatow,
zgodnie ze specyfikacjg Producenta.

WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN DO WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

3.1 Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Wykonawca zobowigzany jest uzywac sprzet zgodny z technologig dla konkretnych rodzajow robot uzywany
winien by¢ sprzet, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét.

Sprzet nie gwarantujacy realizacji umowy z wymagang jako$cig moze by¢ zdyskwalifikowany przez Inspektora
Nadzoru i nie dopuszczony do realizacji.
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Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertq wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typdw i ilosci wskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét, programie
zapewnienia jako$ci lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru .

Sprzet bedacy wlasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci go pracy. Bedzie spetniat normy ochrony Srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

3.2. Sprzet do wykonywania rob6t

Prace montazowe nalezy wykona¢ recznie przy uzyciu drobnego sprzetu pomocniczego oraz wskazanego
przez Producenta urzadzenia i odpowiednich rusztowan, pomostéw i drabin.

WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow. Liczba Srodkow
transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacii
projektowej oraz STWIORB.

4.2. Transport materiatow

Materiaty nalezy transportowa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami w sposdb zgodny z
instrukcjami ich Producentow i zabezpieczony przed zawilgoceniem. Urzadzenia dostarczy¢ w oryginalnym
opakowaniu producenta bezposrednio na miejsce montazu, na terenie hali transportowaé wdzkami
obstugiwanymi recznie.

WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. Ogblne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny: za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami STWIORB,
PZJ, projektu organizaciji robét oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za petng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu wszystkich elementéw
robét okreslonych w dokumentacii projektowej lub przekazanych na pi$mie przez Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wykonywaniu robot,
zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
piSmie przez Inspektora nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokfadno$c¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robdt bedg oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w STWIORB, a takze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow i
robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doSwiadczenia z
przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizaciji rob6t bedg wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz
W czasie przez niego wyznaczonym pod grozbg wstrzymania robét. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania
robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

Wykonawca rozpocznie prace posadzkowe po zakoriczeniu wszystkich prac konstrukcyjnych na danym
obszarze robot, po zakonczeniu wszystkich niezbednych prac instalacyjnych, wykonaniu przebic itp.
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W przypadku wykonywania izolacji podposadzkowych Wykonawca wykona je zgodnie z wymogami STWIORB
B-02. Izolacje.

Wykonawca oczysci i zagruntuje wszystkie poditoza zgodnie z ich rodzajem.

Przed wykonaniem posadzek nalezy sprawdzi¢ czy zostaty wykonane zalecane spadki w podtozu. Nie nalezy
wykonywa¢ spadkow przez zwiekszenie lub zmniejszenie wymaganej grubosci materiatu podktadowego i
gruntujgcego.

5.2. Warunki rozpoczecia montazu

W celu zagwarantowania bezpieczenstwo pracownikéw oraz terminowo$ci wykonania prac zgodnie z
harmonogramem, przed przystapieniem do montazu urzadzen nalezy spetni¢ nastepujace warunki:

1. Szyb dzwigu powinien by¢ czysty i suchy.

2. Szyb powinien by¢ zbudowany zgodnie z dokumentacjg techniczng Producenta, a otwory szybu sg
zabezpieczone.

3. W gbrnej czesci szybu powinny by¢ zamontowane haki montazowe.
4. Nalezy zapewni¢ jest dostep do 3-fazowego zrodta zasilania w poblizu szybu.
5.3. Montaz dzwigow

Montaz poprzedzi¢ sprawdzeniem tolerancji wykonania szybu windowego i zamontowania statych kotew i
hakéw do montazu urzadzenia dzwigowego zgodnie z instrukcjg Producenta.

Szyb dzwigu powinny by¢ wykonane z materiatéw niepylacych lub by¢ zabezpieczony powtoka niepylaca.

Zespoly napedowe dzwigu powinny by¢ zamocowane w sposob uniemozliwiajacy przenoszenie sie drgani na
konstrukcje budynku. Maszynownia dzwigébw powinna by¢é wyposazona w urzadzenia umozliwiajace
podnoszenie elementow instalacji dzwigowych. W szybach dzwigowych mozna umieszczaC wytacznie
urzadzenia i przewody zwigzane z pracg i konserwacjg dzwigu.

Szczegbtowe wymagania, jakim powinny odpowiada¢ pomieszczenia maszynowni oraz szybu dzwigu, w tym
nadszybia i podszybia, okreslajg przepisy o dozorze technicznym.

KONTROLA, BADANIA | ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci Robét

Przedmiotem kontroli bedzie sprawdzanie wykonywania rob6t w zakresie ich zgodnosci z dokumentacjq
projektowg, STWIORB .

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie i z
czestotliwoscig okreslong w niniejszej STWIORB.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggnigcia zatozonej, jakosci wykonywanych rob6t przy budowie instalacii
uziemiajacej i wyréwnawczej.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw wykonania robdt z warunkami okreslonymi w
Specyfikacji z potwierdzeniem ich w formie wpisu do dziennika budowy. Przy kazdym odbiorze robét
zanikajacych nalezy stwierdzic ich jako$¢ w formie protokotéw odbioru rob6t lub wpiséw do dziennika budowy.

Kontrola jako$ci prac obejmuje:
-oceng jakoSci materiatéw przed montazem, sprawdzenie kompletno$ci dokumentéw,

-brak uszkodzen mechanicznych, rys, wgniecen i trwatych zabrudzen elementéw dzwigu przed
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montazem i po montazu,
-odchylenia wymiarowe zamontowanych elementéw urzadzen sprawdzi¢ wedtug danych Producenta,

-brak uszkodzen elementéw budynku stanowigcych podioze montazowe dla urzadzen w postaci $cian,
stropdw, schodéw i balustrad,

-sprawdzenie dziatania urzadzen wedtug parametrow producenta oraz wedtug warunkéw wykonania
robot okre$lonych w niniejszej specyfikacii.
6.3. Badanie materiatow.

Nalezy przeprowadza¢ posrednio na podstawie sprawdzenia przediozonych zaswiadczen kontroli
jakosci(atestow) materiatow oraz zapiséw dziennika budowy i innych dokumentéw stwierdzajacych zgodnos¢
uzytych materiatbw z wymaganiami dokumentacji technicznej i z powotanymi normami. Materiaty, ktorych
jakos¢ nie jest potwierdzona odpowiednim zaswiadczeniem, a budzace pod tym wzgledem watpliwosci,
powinny by¢ zbadane przez upowaznione laboratorium zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatami
Zgodnie z pkt 18 wigzacej Strony Umowy o Generalng Realizacje Inwestycji
6.5. Odbidr kohcowy

Zgodnie z pkt. 11.4 wigzacej Strony Umowy o Generalng Realizacje Inwestycji

WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Zgodnie z postanowieniami Umowy o Generalng Realizacje Inwestycji
Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowe;.

ODBIORY ROBOT BUDOWLANYCH

Sposob odbioru robdt budowlanych zgodnie z postanowieniami wigzacej Umowy o Generalng Realizacje
Inwestycji

ROZLICZENIE ROBOT BUDOWLANYCH

Wymagania dotyczace rozliczen robét zostaty przedstawione w Umowie o Generalng Realizacje Inwestycji

DOKUMENTY ODNIESIENIA.

1. PN-ISO 4190-6:1997 Dzwigi. Dzwigi osobowe instalowane w budynkach mieszkalnych. Planowanie i
odbior.

2. Zarzadzenie prezesa UDT (Urzedu Dozoru technicznego) z dnia 24 listopada 1996 roku w sprawie
warunkdw technicznych dozoru technicznego dla dzwigéw hydraulicznych: osobowych i towarowych.

3. Dyrektywa 95/16/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 29 czerwca 1995 r. w sprawie zblizenia
ustawodawstw Panstw Cztonkowskich dotyczacych dzwigow.

4. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 8 grudnia 2005 r. w sprawie zasadniczych wymagan dla
dzwigow i ich elementéw bezpieczenstwa (Dz. U. nr 263 poz. 2198).
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