Egz.nr ...

Jednostka
projektowa:

LEGE ARTIS LUKASZ WYKA
ul. Ametystowa 6/14, 20-577 Lublin
NIP: 7151683093, REGON: 382148844

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |

ODBIORU ROBOT

Tytut
opracowania:

Budowa obiektéw malej architektury w miejscu publicznym, budowa przylacza
wodociagowego i kanalizacji deszczowej, budowa utwardzenia terenu dla
inwestycji pn: Budowa Pit Stop — miejsca odpoczynku dla aktywnych (dz. 2/389
obreb 28) w ramach zadania pn. ,,Pit Stop dla Aktywnych i T¢znie Trybunalskie
— zadanie w ramach budzetu obywatelskiego”

Kat. Obiektu: | VIII
Dziatki ewid.

Adres 106201_1.0028.2/389

INWestvCii 106201_1.0028.2/696

yel 106201_1.0028.35/66

miasto Piotrkow Trybunalski, powiat piotrkowski, wojewddztwo todzkie
Miasto Piotrkéw Trybunalski

Inwestor Pasaz Karola Rudowskiego 10

97-300 Piotrkow Trybunalski

AUTORZY OPRACOWANIA:

. NAZWISKO NR
BRANZA FUNKCJA | IMIE UPRAWNIEN DATA PODPIS
mgr inz. arch.
242/LBOKK/
ARCHITEKTONICZNA PROJEKTANT Barttomiej Marek 2018 05.2023
Pawelczuk
mgr inz. Katarzyna
ARCHITEKTONICZNA ASYSTENT Bandosz
PROJEKTANTA 05.2023
architekt krajobrazu
maj 2023 r.




Spis tresci

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT .....c..cooviiiviiiiiieieiesieiesie s, 1
STO-B-1 SPECYFIKACJA TECHNICZNA OGOLNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT .........cccoovvernnnen. 7
Lo WSTEP oot 7
L1 Przedmiol ST .o 7
1.2, Zakres 10bOt ODJELYCH ST ...ocuiiiiiiiiiie e 7
1.3, Ogolna charakterystyka INWESTYCII....couerriiririiriiiiieieit ittt st nne s 7
1.4, OKIESIENia POASTAWOWE: .....eeurieiiiriiisieesiee ittt s e s b e e s r e e r e e ees e e n e nn e e R e e r e e snenneenneenreenreeneenes 7
2. PROWADZENIE ROBOT ......cooiiiiiiiiiiiiissie ettt 8
2.1, Ogolne wymagania dOtYCZGCe TODOL......cueruiiririiiiieieieie sttt nr s 8
2.2, Przekazanie tereNU DUAOWY .........ooiiiiiiiiiii bbb 8
2.3. DOKUMENTAC]A PrOJEKIOWA ... .ecviieiieciie ettt sttt ettt e s e e st e et e et e e sbeeseeste e be e teesaessaesreesteeneeeneeanes 8
2.4.  Zgodno$é robot z dokumentacja projektowa 1 ST ....ccocoviriiiiiiiiiiicer s 8
2.5, Zabezpieczenie chodnikKOW 1 JEZANI.......cciriiiiiiiiiiice s 9
2.6.  ZabezpieCzenie tereNU DUAOWY ..ot te e te e saeebe e e e eneesraenreens 9
2.7.  Ochrona srodowiska W czasie WyKONYWania rODOL ..........ceereiruiiiriiiiiiesiiesieestee s nnee 9
2.8, OCHIONG PIrZECIWPOZATOWA ....vvevireetiatesteseateseeseatestesesbeseeseebe st eseabesees e et e sbe st ebesbeseebesbes e abe st es e et e sb et et e abe e ebenre e 10
2.9. Ochrona wasno$ci publicZne] i PrYWAINE] ........cveiiiiriirieie ittt 10
2.10. Ograniczenie 0bcigZen 0S1 POJAZAOW .....veeviieiiiiriiiitieitiete ettt sttt ettt sb et e bbb e e sbeesbeenreenneenne 10
2.11. BezpieczeNStwo 1 hIZIENA PIACY ....c.eiuveiieiiriiiitieeee ettt e e nre e 10
2.12. OChIrONA | ULFZYMANIE TODOL. ... viveitieeiiitiiteeete sttt b bbbttt bbb bbb e 11
2.13. Stosowanie si¢ do prawa i INNYCH PIZEPISOW .....eeuviiiiiiiiiieiie ittt sne e 11
R ¥ N 2 7 OSSP 11
3.1.  Zrodha uzyskania materialdw i UrZgAZeN ............co.ueveeveeveereereeieeiesesesssese e ss e 11
3.2, Atesty MaterialdW 1 UIZAAZEN ......ocueiiviiiiiiiii bbb 11
3.3.  Materiaty nie odpowiadajace WYMaZanIOoNM ..........cceeveririiiriiiiinieieiee sttt 11
3.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatOw 1 Urzadzen...........cccooveiiiiiiiiiee i 12
3.5, Wariantowe StoSOWaNie materialOW ...........cccoiuiiiiiiiiiiiii s 12
4. SPRZET oottt b b h R R E R R bR R R bR bRt R bbb 12
B TRANSPORT Lttt bbb e bt b e R b e h e s e et Rt Rt R e bt h e et e bRt bRttt e n e r e renne 12
6. WYKONANIE ROBOT ....oocooomiiiimiiiiiiiiesiisseissssisse s 13
7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT........ooiiiiimieiiiiesiiseeesseseessss s 13
7.1. Zasady KOntroli JAKOSCI TODOL .......coviiiiiieiiee et 13



7.2, CertyfiKaty I AEKIAIACTE .....veivviviieeieeiiie ettt reese e e st e testesresneeneeneeneeneeneens 13

7.4.  Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy ........ccccoveevviniinicninienienn, 14
8. OBMIAR ROBOT ..ottt et 15
8.2, Urzadzenia i SPIZ@t POIMUATOWY ......ecviriiriiriirisiestieieesees e sstsr st st et e st b e sb s b s b e se e e e s e b e sb e sr et ess e e e anenresre s 15
8.3.  Czas przeprowadzenia ObMIAIU ........c.cciii it e s be b et e e ene e e e nteneenreas 15
9. ODBIOR ROBOT......ocviiiiieiiieiiesresisssesesesesss s 15
9.1, ROAZAjE OADIOTOW TODOL ...ttt eenennenne 15
9.2.  Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych ZakryCit.......cvooviiviiiiiiciie e 15
LSRG T @ T 1o (0] Qe v3 (o ) AU PR PSP 16
LT O T 1o 1) Qo1 1 1T74 1 ) TP TR TP TP PR PRPRPRUPPTRPIN 16
0.5, OdDIOT POZWATANCYJIY ..veuververiiietieseesteste st st sbeeseess e e sr e ab st sh et e et e e ss b s bt e bt s bt ese e s e e s e resb e ar e e beese e e enennenne s 16
10. PODSTAWA PLATNOSCT ...ttt re ettt 16
10.1. USLALENIA OZOINE ... vttt r bbbttt e e n b bRt e et n e r s 16
11. PRZEPISY ZWIAZANE ..ottt ettt bbbt bbb bbbt bbb bbbttt n s 16

SST B-1 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT — ROBOTY

ROZBIORKOWE .....oouitmetiaetseisseessssesse s ss st 8282888888 18
Lo WSTEP oot 18
I S o 2 To 134T0 B OO OO OO OO O ST SOTR TR SO TR 18
1.2, OKreSlenia POUSIAWOWE .......ccueeuiiieiiesieseeste et ete s e steesteeste e baesbeesteasaesseesteesaeenbeenseanseessesasesteetaestenseennnenneas 18
1.3. Ogodlne wymagania dOtyCZACE TODOL.......ciueiiueiriiiiiiiiitie sttt sb et r et e bt et e b e e e b e saeas 18
Y VN N 2 S U SRS 18
TS 2 ¥4 )8 KOO 19
3.1 SPrzet do WYKONANIA TODOL ......cviiiiiiiiiiie ittt b et b e et s e b e s be et e e beeneesnesnees 19
N I N A 1 o ] = SRR 19
5. WYKONANIE ROBOT ....oouiimiiimiinnesiesiseesesssesess sttt 19
5.1. Wykonanie robot 1ozbiOrkOWYCh .......ccoiiiiiiiiiiii 19
8. ODBIORY ROBOT ....cuiiimiimmiimiiimiesmessessssssesssesss sttt 19
7. OBMIAR ROBOT ...ouccouiiimiirmieseiisseseesse st 19
8. PODSTAWA PLATNOSCI .....ovoviiiieiiersiesessssesseesssssssess st ssssss st sse st snsse s sen st nssnsensensensensens 20
9. PRZEPISY ZWIAZANE ..ottt ettt bbbt b s et e b bbbk bbbttt e e bbbttt 20
9.1. L[0T 1O P PR PR TS 20

SST B-2 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT — KORYTO
WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZENIEM PODLOZA ......cocvveieiiiieieisieiiessie s 21



Lo WSTEP oo ee e s e s e e e e 21

L1 Przedmiot SST ..ottt 21
1.2 ZaKres StOSOWANIA SST ......cuiiiiiiiiiii e 21
1.3, Zakres 10DOt ODJELYCN SST ..oviiiiiiitiiiiie e b bbbttt bbbt 21
14.  Ogoblne wymagania dOtyCZACE TODOL. ... .eieirieiiriiriieieieree ettt n e nesne s 21
2. MATERIALY .ot r et e bRt s et r et R et 21
2.1, Wymagania dla MaterialOwW ........cccoiiiiiiiiiiiiiiecc e 21
Be S PRZET iR R r Rt R e nr et r e e re e 23
3.1. SPrzet do WYKONANIA TODOL ......c.vieiiriiiiie et r et r e r e r e ne s 23
4. TRANSPORT ..ottt bbbt b bbb e b s b E s b bbb £ bbbt b e b bt e bbb bbbt benn s 23
5. WYKONANIE ROBOT ....ocoiiiiiiiiiiiiieiiseisssesse s 23
5.1, WYKONANIE KOPYLA ..ottt et ettt e s s e st e steesteenteeneeenbenteentaesteesteanneaneas 23
5.2.  Profilowanie i zaggszczenie POAIOZA ........c.coiiiiiiiiiii 24
5.3.  Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza...........cc.cvvvevirininiiiniiniiciesesee s 24
8. ODBIORY ROBOT .....ouiiimiiiimiismiismsisiesessssessessses s 24
7. OBMIAR ROBOT ....oouiiiiiiiiieeiesesise e 24
8. PODSTAWA PLATNOSCI ...ttt 24
S0 Y Y - Vo (0o =] 1 USSR 24
9. PRZEPISY ZWIAZANE ...ttt b bt et b st r e nr e b e nr et en e nn e erenn s 25

SST B-3 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT -

NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWE......cuooiiieie ettt ettt steesteenseeneesneesaeenaeens 26
Lo WSTEP oottt 26
L1, PrZEAMIOL SST ..ottt r et b et E et R et bRt b Rt r ettt r e 26
1.2, ZaKIeS SEOSOWANIA SST ....eiiiiieieiiiteitete ittt sttt sttt b ettt b et b et b e bbb bbb bbb b et b e et be et b 26
1.3, Zakres 10DOt ODJELYCN SST ..oviiiiiiiiiiiie et b bbbttt et 26
1.4, Ogodlne wymagania dotyCzace TODOL.........couiiiiiiiiiiei e e 26
R ¥ N 0 2 ST 26
2.1, Parametry KOStKI DEIONOWE] .......coiviiiiiieiiitiieect ettt sttt sb et sb e nne e 26
T 7/ 2 AR OOO 27
4. TRANSPORT ..ttt ettt et £ b b bbb s e s £ £ £ £ £ £ £ b e b e b e R e R e s e et e b e bbbt b e b b e et es et et 27
5. WYKONANIE ROBOT ....ocoouiiuiiimiesmitmessssssessssssss s sssssss sttt 28
5.1. POAIOZE ...t b bbbt bbb bR bt e bt e bt bt et ae e bt nae e neenne 28
LT 2 e To 1Yo RO UV PRSPPI 28



5.3.  Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukoOWyCh .......c.coovevieiiiiinieic e 28

5.4.  Badania przed przystapieniem dO TODOL........c.oiiuiieeiieiiiie i 28
6. ODBIORY ROBOT .......couiiiiiiieieiiieiesiie sttt st 29
7. OBMIAR ROBOT ...ttt 29
8. PODSTAWA PEATNOSCT ....oiviuriiiiciisiisisesisessses sttt 29
9. PRZEPISY ZWIAZANE .....coeviiiiieiieiietieie ettt bbb 29

SST B-4 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT — BETONOWE

OBRZEZA ..ottt 30
L WSTEP oottt e e s et e e e et e st ee s e et s et s e e et ee s s e ee et ee st en et 30
L1. PIZEAMIOL SST ..ttt ettt b et bt bbbt b e e bt e b E e bbb e bt e b b e bt e bt e bt e b e b e bbb e bt et e 30
1.2, ZaKIeS SEOSOWANIA SST .....iiiiitiieiiite ettt ettt ettt b ettt b ettt b e bbb bbb bbb b et b b e bt s b et et s bttt 30
1.3, Zakres 10bOt ODJEEYCH SST ..ot r e re e 30
14.  Ogoblne wymagania dOtyCZACE TODOL. ... .eiueirieerieiriiieiie s ettt et sr e r e esr e reesn e e e e nesnnesneas 30
Y VN N 2 S U SRR 30
B SPRZET oottt ettt ettt ettt ettt ettt ettt 30
4. TRANSPORT L.ttt b e bt et s e s E et b e e s R e e e R e e Rt e ae e e R e e e Rt e e Rt e R e e b e e Rn e e R e e e ne e ere e nne e neenns 30
4.1, Transport 0brzezy DELONOWYCH ... .....ciiiiiiiic s 30
5. WYKONANIE ROBOT ...coouiiiiiiitistiesssesese s 31
LT B Y Y o o= Vg =N (o] Y VUSSP 31
5.2, Podloze Tub podsypka (AWa)..........oiieiiiiiiiiiie et 31
5.3.  Ustawienie betonowych obrzezy ChOANIKOWYCH ........ccoviiiiiiiiiiie e 31
8. ODBIORY ROBOT .....coiiiuiiiiiimiiimieeseessessseessesss s sss s 31
7. OBMIAR ROBOT ...ccoouiiiiiiiitiis et 31
8. PODSTAWA PEATNOSCT ....oovriiiriiieeieiieisesessssesssasssesss st 31
9. PRZEPISY ZWIAZANE ..ottt ettt sttt ettt e e st e sttt s e e reeshe e saeesteenteemeeeneesbeesbeenbeentenneenreas 31

SST B-6 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT — OBIEKTY

MAZLEJ ARCHITEKTURY ..ottt bbb e 33
L WSTEP ottt bbbt E bR R R R R R R R R bR bRt n e 33
L1, Przedmiof SST ... 33
1.2 ZaKres StOSOWANIA SST ......cuiiiiiiiiiiii s bbb 33
1.3, Zakres robOt ODJELYCH SST ...o.iiiiiiiiiiie e 33
14.  Ogoblne wymagania dotyCZaCe TODOL. ... .couiiiiiiiriiiiiiereese et 33
2. MATERIALY ..ottt bt h bbbt h bbbt e b st e Rt h et R bbbt r etk nr e bt nr e 33



2.1. Y B T o] 1<) 101 - W 33

3. SPRZET oottt 34
A, TRANSPORT ..ottt ettt 34
5. WYKONANIE ROBOT .....ocouiviiiiiieieeiieieie sttt 34
LTS I 0o - T 111 1 /2SS 34
5.2. Y (03 1L VAV 2T /<) | R PP TP PPPUPRUPRUPIO 34
6. ODBIORY ROBOT .......cooiiieiiiiisiieiisie ettt st 34
7. OBMIAR ROBOT ...oovuiiiiiiiieiieiteis e 34
8. PODSTAWA PEATNOSCI ....covoiviiitiiiiiiesieeie et 35
9. PRZEPISY ZWIAZANE ......ooivoeeeieeeeioe et 35

SST B-7 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT — ZIELEN 36

Lo WSTEP oot s e s s e e s s e s e s s s s s ee s et ee s ee ettt ettt 36
L.1. PIZEAMIOL SST ..ttt bbbt bbb bt bbb e e b e e bt e b b e bt e b b e bt e b et e bt s bt e bbb e bt et 36
1.2, ZAKIeS SLOSOWANIA SST .....iiuiitiieiiiteitete ittt sttt b ettt b bbbt b e bbb bbbt e bbb e bt s bt e bt be it bt st 36
1.3, Zakres 10bOt ODJELYCH SST ..ot r e 36
14.  Ogoblne wymagania dOtyCZACE TODOL......ueiueirieiiiiiriiie et e et sr e r e r e e sre e b e e nn e e beenesnnesneas 36
RV VN N 21 2 U O OO P PR RPR TR 36
TS 2 ¥4 )8 KOO 38
4. TRANSPORT ...tttk b b bbb R R €€ £ £ bbb bR Rttt b bbb bbb bt e ne b n s 38
5. WYKONANIE ROBOT .....oouiiiiriiretieeiesisesesesesessses st 38
5.1 WYKONANIE trAWNIKA. ....c.eeveieiieiiitecet ettt bbbt b e bbbt s bt et nb et ebenre e 38
5.2. SAAZENIE TOSIIN 1.ttt h bbbt s bt s b e e s b e e e b e e bt e bt e ae e eab e ebeenbe et e e b e e beanneennes 38
5.3.  Zabezpieczenie drzew Na Placu DUAOWY .........cccoiiiiiiiiiiieieee ettt 39
8. ODBIORY ROBOT ...ttt 40
7. OBMIAR ROBOT ...ccoouiiitiettiiseisses st 40
8. PODSTAWA PLATNOSCI ....ooovieiieiiereiesessesesseesssssssese s sses et ss s sss st sssesn s snsssssnssnsnsnssnssnsensensensens 40
9. PRZEPISY ZWIAZANE .....oot ottt ettt sttt te e s st e st e nte e e e s e s reeaseesaeenaeenseeneeeneeaseentaenteeneeaneennees 40



STO-B-1 SPECYFIKACJA TECHNICZNA OGOLNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Niniejsze Specyfikacje techniczne odnosza si¢ do wykonania i odbioru rob6t podstawowych, tymczasowych i
towarzyszacych przy realizacji zamowienia publicznego pod nazwa jak w tytule. Specyfikacje Techniczne
przeznaczone sa do stosowania jako zalacznik do SIWZ i umowy przy zlecaniu i realizacji robdt objetych zadaniem.
Niniejszy dokument, jako element sktadowy calej dokumentacji nie moze funkcjonowaé samodzielnie, a musi by¢

rozpatrywany lacznie z dokumentacja techniczng oraz SIWZ.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania ogo6lne dotyczace wykonania iodbioru robot
zwigzanych z zagospodarowaniem terenu w ramach zadania pn. ,,Budowa obiektéw matej architektury w miejscu
publicznym, budowa przylacza wodociggowego i kanalizacji deszczowej, budowa utwardzenia terenu dla inwestycji
pn: Budowa Pit Stop — miejsca odpoczynku dla aktywnych (dz. 2/389 obreb 28) w ramach zadania pn. ,,Pit Stop dla
Aktywnych 1 Teznie Trybunalskie — zadanie w ramach budzetu obywatelskiego” na dzialce nr ewid.
106201_1.0028.2/389, 106201_1.0028.2/696, 106201_1.0028.35/66, obreb 0028, miasto Piotrkéw Trybunalski, powiat
piotrkowski, wojewodztwo todzkie.

Zakres opracowania obejmuje: prace rozbiorkowe, budowe utwardzenia terenu, dostawe i montaz elementéw malej
architektury, budowe przytacza wodociggowego i kanalizacji deszczowej, wykonanie nasadzen roslinnych, budowe

oswietlenia solarnego, odtworzenie trawnika, prace porzadkowe.

1.2. Zakres robot objetych ST
Zakres, ktorego dotycza niniejsze ST, obejmuje roboty i czynnosci umozliwiajace realizacje wszelkich robot objetych
Dokumentacjg Projektowa dla wymienionego w pkt. 1.1. zadania. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg
roboty zwigzane z wykonaniem robot objetych specyfikacjami technicznymi (ST) i szczegdtowymi specyfikacjami

technicznymi (SST).

1.3. Ogolna charakterystyka inwestycji
Projektuje si¢ miejsce odpoczynku dla 0séb poruszajacych si¢ na rowerach oraz pieszo. Zaprojektowano budowe
utwardzenia terenu wraz z matg architektura, stacja naprawy rowerdw, poidto miejskie oraz o§wietlenie w formie lampy

solarnej. Cato$¢ zagospodarowania uzupelniono zielenig towarzyszaca w formie rabat z krzewow i bylin.

1.4. Okreslenia podstawowe:
Dokumentacja projektowa - dokumentacja okreslajaca cechy charakterystyczne, lokalizacje, gabaryty i parametry

przewidzianego do realizacji obiektu.

Inspektor - osoba posiadajgca wymagane przez Prawo Budowlane uprawnienia reprezentujgca interesy Zamawiajgcego
w realizacji Zadania, akceptujaca poczynania Wykonawcy na budowie, zatwierdzajaca lub korygujaca je.

Jednostka Projektowa - 0soba lub zespo6t 0sob firmy wykonujacej i nadzorujacej projektowanie catosci zadania.
Ksigga (ksigzka) Obmiaréw - dokument w formie zeszytu z rubrykami i ponumerowanymi stronami stuzacy do

wpisywania przez Wykonawce obmiarow dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych
zatacznikow; wpisy w Ksigdze Obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez inspektora.

Materiaty i wyroby - wszelkie tworzywa i produkty niezbedne do wykonania rob6t, zgodne z Dokumentacja Projektowa

i Specyfikacjami Technicznymi.



Nawierzchnia (drogi, place) - warstwa majgca za zadanie przejac i roztozy¢ obcigzenie pochodzgce od ruchu na podtoze

gruntowe, a takze nada¢ odpowiednie walory uzytkowe powierzchni terenu.

Odpowiednia zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie

zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.

Ogrodzenie tymczasowe - ogrodzenie zabezpieczajace teren budowy na czas realizacji robot.

Polecenie Inspektora - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora w formie pisemnej, dotyczace

sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentacji Projektowej.
Przedmiar robot - wykaz robot, z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich Wykonania.

Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na

przyktad skarpa, dolina, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna - obiekt wytworzony przez cztowieka, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,

na przyktad droga, kanal, $ciana itp.
Rysunki - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego
przedmiotem robot.

Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamoéwienia (SIWZ) - dokument przetargowy, opisujacy m.in. sposob realizacji

uwzgledniajacy .Prawo zamoéwien publicznych.

Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego - zamowienia, stanowigca odregbng catosé technologicznag,

zdolng do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkeji techniczno-uzytkowych.

Zamawiajacy - jednostka zlecajaca i finansujaca realizowane Zamdwienie.

2. PROWADZENIE ROBOT

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robdot jest odpowiedzialny za  jako$¢ ich  wykonania oraz za ich  zgodnos¢

z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.2. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, poda lokalizacjei wspotrzgdne punktow glownych
obiektu oraz reperow, przekaze dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety
SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru

koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

2.3. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé opis, rysunki i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w warunkach
umowy uwzgledniajacym podzial na dokumentacje projektowg dostarczong przez Zamawiajacego i sporzadzona przez

Wykonawcg.

2.4. Zgodno$é robot z dokumentacjg projektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego Wykonawcy stanowia



czeg$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w choéby jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow
obowiazuje kolejno$¢ ich waznosci wymieniona w warunkach umowy. Wykonawca nie moze wykorzystywacé btedow
lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktéry
dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznoséci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze
skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza by¢ jedno-
rodne i wykazywaé zgodnos$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczaé

dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

2.5. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni
Wykonawca zobowigzany jest do utrzymania przylegltych do terenu rob6t chodnikow i jezdni w Stanie czystym i
nienaruszonym poprzez wilasciwe uzytkowanie lub zastosowanie odpowiednich zabezpieczen. Ewentualne
uszkodzenia i zanieczyszczenia nawierzchni Wykonawca jest zobowigzany usungé bez mozliwosci ubiegania si¢ o

dodatkowe wynagrodzenie z tego tytutu.

2.6. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy oraz wszystkich materialow i elementow
wyposazenia uzytych do realizacji robot w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot. Inspektor moze wstrzymac realizacje robot, jesli w jakimkolwiek czasie Wykonawca zaniedbuje
obowiazki konserwacyjne.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét,
wygody spotecznosci i innych. Wszystkie znaki drogowe, bariery i inne urzadzenia zabezpieczajace muszg byc¢
zaakceptowane przez Inspektora. Wykonawca bedzie odpowiedzialny do czasu zakonczenia robdt za utrzymanie
wszystkich reperow i innych znakéw geodezyjnych istniejacych na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia lub
zniszczenia do odbudowy na wiasny koszt. Przed rozpoczgciem robot Wykonawca poda ten fakt do wiadomosci
wszystkich zainteresowanych uzytkownikéw terenu w sposob ustalony z Inspektorem. Wykonawca umieSci, w
miejscach i ilo§ciach okre$lonych przez Inspektora, tablice podajace informacje o wykonywanej inwestycji.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wlkaczony w cene umowna.

2.7. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie
uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczgcych ochrony $rodowiska na terenie i
wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwos$ci dla osdb lub wlasnosci spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstaltych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:



a) zanieczyszczenie zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczenie powietrza pytami i gazami,

€) mozliwo$¢ powstania pozaru.

2.8. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny
sprzgt przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy tatwopalne  beds  skladowane w  sposob  zgodny z  odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji

robot albo przez personel Wykonawcy.

2.9. Ochrona wilasnos$ci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochronie instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i  pod jego
poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z
nimi wspotpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca begdzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni

ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

2.10. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os przy transporcie gruntu, materiatlow i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych

wagowo tadunkow i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamia. Inspektora nadzoru.

2.11. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Wykonawca dostarczy na budowg i begdzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Zapewni wyposazenia w urzgdzenia socjalne, oraz odpowiednie wyposazenie i odziez wymagang dla ochrony zycia i
zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza sie, ze koszty zachowania zgodno$ci z wspomnianymi
powyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sa wliczone w ceng umowna.

Wykonawca bedzie stosowat si¢ do wszystkich przepisow prawnych obowigzujacych w zakresie bezpieczenstwa
przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywal wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z
zaleceniami przepisdw bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu budowy, we wszystkich urzadzeniach
maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych. Materialy tatwopalne bedg przechowywane zgodnie z
przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od budynkow i sktadowisk, w miejscach niedostepnych dla
0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstate w wyniku pozaru, ktéory mogiby
powstaé w okresie realizacji robot lub zostal spowodowany przez ktoregokolwiek z jego pracownikow. Uzycie
materiatow, ktore wptywajg na trwate zmiany Srodowiska, ani materiatdw emitujacych promieniowanie w ilosciach

wyzszych niz zalecane w projekcie nie bedzie akceptowane.
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2.12. Ochrona i utrzymanie robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszelkich materiatow i urzadzen uzywanych do prowadzenia robot przez
caty czas trwania umowy. Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu koncowego odbioru. Ochrona powinna by¢
prowadzona w taki sposob, aby przedmiot umowy i jego poszczegélne elementy pozostalty w zadowalajacym stanie

przez caly czas trwania robot, az do momentu odbioru koncowego.

2.13. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwiazane z
prowadzonymi przez niego robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie praw i wytycznych podczas

trwania robot.

3. MATERIALY

3.1. Zrodha uzyskania materialow i urzadzen

Wszystkie wbudowywane materiaty 1 urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania robot musza by¢ zgodne z
wymaganiami okreslonymi w poszczegolnych SST.

Akceptacja Inspektora udzielona jakiej$ partii materiatow z danego zrodta nie bedzie znaczyc¢, ze wszystkie materiaty
pochodzace z tego zrodta sa akceptowane automatycznie. Wykonawca jest zobowigzany do dostarczania atestow i/lub
wykonania prob materialow otrzymanych z zatwierdzonego zrodta dla kazdej dostawy, zeby udowodni¢, ze nadal
spelniaja one wymagania odpowiedniej SST.

W przypadku stosowania materiatdéw lokalnych, pochodzacych z jakiegokolwiek miejscowego zrodta, wiaczajac te,
ktére zostaty wskazane przez zamawiajacego, przed rozpoczeciem wykorzystywania tego zrodla wykonawca ma
obowigzek dostarczenia Inspektorowi wszystkich wymaganych dokumentéw pozwalajacych na jego prawidlowa
eksploatacjg. Wykonawca bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostarczenia na Plac Budowy materiatow
lokalnych. Za ich ilo$¢ i jako§¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materiatow pochodzacych z lokalnych zrodet

wymaga akceptacji Inspektora.

3.2. Atesty materiatow i urzadzen

W przypadku materiatéw, dla ktorych w szczegdtowych specyfikacjach technicznych wymagane sg atesty, kazda partia
dostarczona na budowe musi posiadaé atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem przez
wykonawce badan jakosci materiatéw, Inspektor moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace atest producenta
stwierdzajacy petng zgodnos¢ tych materialéw z warunkami podanymi w SST.

Produkty przemystowe muszg posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikdéw tych badan musze by¢ dostarczone przez wykonawce Inspektorowi.
Materiaty posiadajace atesty, a urzadzenia wazng legalizacje, moga by¢ badane przez Inspektora w dowolnym czasie.
W przypadku, gdy zostanie stwierdzona niezgodnos$¢ wiasciwosci przewidzianych do uzycia materialow i urzadzen z

wymaganiami zawartymi w SST nie zostang one przyje¢te do wbudowania.

3.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy badz ztozone w
miejscu wskazanym przez Inspektora. Inspektor moze zezwoli¢ Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych rob6t

niz te, dla ktorych zostaty zakupione.
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Kazdy rodzaj robot wykonywanych z uzyciem materiatdéw, ktore nie zostaty sprawdzone lub zaakceptowane przez
Inspektora, bedzie wykonany na wiasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawac sobie sprawe, ze te roboty moge by¢

odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niezaplacone.

3.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow i urzadzeh
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem; przed
ingerencja o0sob trzecich, zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwosci oraz byly dostgpne do kontroli przez Inspektora
Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z

Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach organizowanych przez Wykonawce.

3.5. Wariantowe stosowanie materiatow
Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos$¢ zastosowania réznych rodzajow materiatow do
wykonywania poszczegdlnych elementow robot Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania
konkretnego rodzaju materialu przynajmniej na 2 tygodnie przed ich uzyciem lub wczesniej, jesli wymagane jest
badanie materiatu lub urzadzenia przez Inspektora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej

zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

4. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiadac¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie
organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie spelnia. normy ochrony $rodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed

uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

5. TRANSPORT

5.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na

jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatdéw. Liczba srodkow transportu bedzie zapewniaé
prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora, w
terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace
przepisoOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca begdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na

drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy
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6. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materialow i
wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robot
oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za petng obstuge geodezyjna przy wykonywaniu wszystkich elementéw robot
okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na piSmie przez Inspektora nadzoru. Nastgpstwa
jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wykonywaniu robét zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny
koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot begda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i
wytycznych. Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnienie wykopow nalezy do obowigzkow wykonawcy i
uwaza sig, ze ich koszty zostaty uwzglednione w kosztach jednostkowych pozostatych robét.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz W czasie
przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej

sytuacji ponosi Wykonawca.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1. Zasady kontroli jako$ci robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole jako$ci robot i stosowanych materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlgczajac w to personel, laboratorium, sprzet zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoScig zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST. Wszystkie

koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robot ponosi Wykonawca.

7.2. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:
1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodno§¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentow
technicznych lub
2. Deklaracje zgodnos$ci lub certyfikat zgodnosci z: Polska Normg lub aprobatg techniczng w przypadku
wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jesli nie sia obj¢te certyfikacja okreslong w pkt 1 i ktore
spelniajg wymogi ST.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan be¢da odrzucone.

7.3. Dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sig¢:

Dziennik budowy — moze by¢ wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za

prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
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W razie gdy wymagany, zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy
bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio

jeden pod drugim, bez przerw.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:
— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,
— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inspektora,
— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg¢Sciowych i ostatecznych odbioréw
robot, - wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania roboét,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
2) Pozostate dokumenty budowy:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) protokoty odbioru robot,
d) protokoty z narad i ustalen,

e) korespondencje na budowie.

3) Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Wszelkie

dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego

7.4. Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy
W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem robdt Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia na polecenie
Inspektora nastepujacych dokumentow:

— Rysunki robocze,

— Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen.
Dokumenty sktadane Inspektorowi powinny by¢ wyraznie oznaczone nazwa przedsigwzigcia 1 zamawiajacego.
Sprawdzenie, przyjgcie i zatwierdzenie harmonograméw, rysunkow roboczych, wykazéw materiatow oraz procedur
ztozonych lub wnioskowanych przez Wykonawce nie bedg miaty wptywu na kwote kontraktu i wszelkie wynikajace

stad koszty ponoszone bedg wytacznie przez Wykonawce.
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8. OBMIAR ROBOT

8.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot wg stanu na dzien jego przeprowadzenia. Roboty

mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z dokumentacja projektowa i ST w jednostkach
ustalonych w projekcie wykonawczym. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera
o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jakikolwiek btad lub
przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora na pismie. Obmiar gotowych
robo6t bedzie przeprowadzony z czgsto$ciag wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcey lub w innym

czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora.

8.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inspektora.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez

Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

8.3. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary be¢da przeprowadzane przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robét, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

9. ODBIOR ROBOT

9.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
- odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi czgsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

9.2. Odbior robot zanikajagcych i ulegajacych zakryciu
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych robot, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w
czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postgpu robot. Gotowosé
danej czgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy (jesli wymagany) i jedno-czesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, jednak nie p6zniej niz w ciaggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia

o tym fakcie Inspektora nadzoru.
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9.3. Odbior czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru cze$ciowego robot dokonuje sig

wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor.

9.4. Odbiér ostateczny

Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich iloéci, jakosci i
warto$ci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy (jesli wymagany) z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora.
Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy. Odbioru ostatecznego robdt dokona
komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z

dokumentacjg projektowa i ST.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1) dokumentacje¢ projektowa podstawowa (w tym ST) z naniesionymi zmianami, jesli takie powstaly w trakcie realizacji
umowy,

2) dziennik budowy (je$li wymagany),

3) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,

4) geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu (je$li wymagana).

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego

przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupehniajacych wyznaczy komisja.

9.5. Odbior pogwarancyjny
Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny

wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,0dbidr ostateczny robot”.

10. PODSTAWA PLATNOSCI

10.1. Ustalenia ogodlne

Zgodnie z warunkami umowy.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (t.j. Dz. U. z 2018 r. poz. 1202, z pozn. zm.).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i

rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczefstwa pracy i
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ochrony zdrowia (t.j. Dz. U. z 2018 r. poz. 963).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy

podczas wykonywania robét budowlanych (t.j. Dz. U. 22018 r. poz. 583
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SST B-1 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT -
ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
rozbiérkowych w ramach zadania pn. ,,Budowa obiektéw matlej architektury w miejscu publicznym, budowa przylacza
wodociggowego i kanalizacji deszczowej, budowa utwardzenia terenu dla inwestycji pn: Budowa Pit Stop — miejsca
odpoczynku dla aktywnych (dz. 2/389 obregb 28) w ramach zadania pn. ,,Pit Stop dla Aktywnych i T¢znie Trybunalskie
— zadanie w ramach budzetu obywatelskiego” na dziatce nr ewid. 106201_1.0028.2/389, 106201 1.0028.2/696,
106201_1.0028.35/66, obreb 0028, miasto Piotrkéw Trybunalski, powiat piotrkowski, wojewddztwo todzkie.

1.1. Zakres robét objetych SST
Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji

rob6t wymienionych w pkt. 1.1. Odstgpstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko
w przypadkach matych prostych konstrukeji drugorzgdnych o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewnos$é, ze
podstawowe wymagania bgda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy

przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej.

Zakres robot rozbidrkowych:
— Demontaz stupkdéw metalowych z fundamentami — 2 szt.,

— Rozbiérka nawierzchni z ptyt betonowych chodnikowych z podbudowg — 37 m?,

Roboty wg CPV:
— 45.01.00.00-8 Przygotowanie terenu pod budowe
— 45.11.00.00-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektoéw budowlanych; roboty ziemne
— 45.11.12.00-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowg i roboty ziemne
— 45.11.10.00-8 Roboty rozbidrkowe
— 45.11.27.00-2 Roboty w zakresie ksztaltowania terenu

1.2. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
STO-B1 pkt. 1.4.

1.3. Ogblne wymagania dotyczace robo6t
Ogoblne wymagania dotyczgce robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja
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3. SPRZET

Ogo

Ine wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.

3.1. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt zwigzanych z rozbidrka powinien korzystaé ze sprzetu jak ponizej:

spycharki, koparki, tadowarki, zrywarki, mloty pneumatyczne, pity mechaniczne, frezarki, samochody

samowytadowawcze.

4. TRANSPORT

0Ogd

Ine wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie rob6t rozbiorkowych

Wykonawca moze wykonywaé roboty rozbidrkowe sposobem rgcznym lub mechanicznym, zgodnie z projektem i

zaleceniami Inspektora.

1)
2)

3)

4)

Demontaz stupkéw metalowych: nalezy dokona¢ demontazu Stupkdéw metalowych sposobem recznym.
Demontaz fundamentow: nalezy odkopac i rozebra¢ fundamenty. Elementy pozyskane z rozbiorki wywiez¢ a doty
po wykopach zasypacé.

Rozbiorka nawierzchni z kostki betonowej: nalezy dokonaé: odkopania, rozbicia elementéw, ktérych nie
przewiduje si¢ do odzysku, w sposob reczny lub mechaniczny. Wszystkie materiaty z rozbiorki powinny byé
usunig¢te z placu budowy. Doly (wykopy) powstate po rozbidrce elementow nawierzchni znajdujgce si¢ w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonywane nowe nawierzchnie, powinny by¢
tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.
Rozebranie obrzezy betonowych: rozbieranie obrzezy betonowych nalezy wykonaé sposobem recznym.
Wszystkie materiaty rozbiérkowe pochodzace z rozbiorki Wykonawca robdt powinien zlozy¢ na wyznaczonym
miejscu sktadowania na placu budowy, a nastepnie wywiez¢ na wysypisko wraz z poniesieniem kosztu utylizacji

gruzu.

6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w STO-B1 pkt. 9.

W czasie odbioru sprawdzeniu podlegaja:

Kompletno$¢ wykonania robot rozbiérkowych zgodnie z dokumentacjg projektowa;
Zageszczenie gruntu wypelniajacego doty po usunietych elementach nawierzchni lub odtworzenie nawierzchni

— zgodnie z dokumentacja projektowa.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STO-B1 pkt. 8.1.
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8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

Wynagrodzenie bedzie Wyplacane po wykonaniu ponizszych robot:
— Demontaz stupkéw metalowych z fundamentami — 2 szt.,

— Rozbiérka nawierzchni z ptyt betonowych chodnikowych z podbudowg — 37 m?,

9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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SST B-2 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT -
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAGESZCZENIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem koryta

wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza gruntowego przy budowie uktadow komunikacyjnych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z recznym wykonaniem koryta wraz

z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza w gr. kat. I-1V.

1.4. Ogblne wymagania dotyczgce robot
Ogoblne wymagania dotyczgce robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY

Material wystgpujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bgdzie stanowit podtoze nawierzchni. Zgodnie
z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych powinien charakteryzowac sie grupa
no$nosci G1.Gdy podtoze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy no$nosci, nalezy podtoze doprowadzi¢ do
grupy nosnosci G1 zgodnie z dokumentacja projektowa i SST

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo ziaren zwiru

wigkszych od 8 mm. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.1. Wymagania dla materiatow
Uziarnienie kruszywa:
Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy krzywymi granicznymi
pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do

gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach.

Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
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Wihasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania kruszyw tamanych

JEENSAN

63 8 128 1620

Bok oczka sita, mm

o0

315 83

Pozostaje na sicie, %

Lp.

Wyszczegdlnienie wlasciwosci

Wymagania

lamane.

Podbudowa zasadnicza

Kruszywa|

Badania wedtug

Zawartos¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m)

od 2do 10

PN-B-06714-15 [3]

Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wiecej niz
&

5

PN-B-06714-15 [3]

Zawarto$¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie wiecej niz
2

35

PN-B-06714-16 [4]

Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy

nad kruszywem nie ciemniejsza niz

wzorcowa

PN-B-06714-26 [1]

Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zageszczeniul

metoda | lub Il wg PN-B-04481, %

od 30do 70

BN-64/8931-01 [19]

Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) Scieralno$¢ catkowita po pelnej liczbie obrotow, nie
wigcej niz
b) $cieralno$¢ czesciowa po 1/5 pelnej liczby obrotu
begbna w stosunku do $cieralnosci catkowitej, %, nie

wigcej niz

35

30

PN-B-06714-42 [10]

Nasigkliwos$¢, %(m/m), nie wigcej niz

PN-B-06714-18 [6]

Mrozoodpornos¢, ubytek masy po25 cyklach

zamrazania, %o(m/m), nie wigcej niz

PN-B-06714-19 [7]

Zawartos$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SO3,

%(m/m), nie wigcej niz

PN-B-06714-28 [9]
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10 | Wskaznik no$nosci wno$ mieszanki kruszywa, %, nie PN-S-06102 [15]
mniejszy niz:
80
120

a) przy zaggszczeniu IS =1,001)

b) przy zaggszczeniu IS :1,032)

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.

3.1. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt zwigzanych z budowa podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujgcego sprzetu:
— Mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode; mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j;

—  Zaggszczarek plytowych, ubijakow mechanicznych lub matych walcow wibracyjnych.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Transport

pozostatych materialdow powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w STO B-1 pkt. 6.

Warunki przystgpienia do wykonania robot

Wykonawca  powinien  przystagpi¢ do  wykonania  koryta oraz profilowania i  zaggszczenia
podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wezedniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczania  podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora Nadzoru, w korzystnych
warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze

odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.1. Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie
sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych, niz co 10 metrow.
Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sa roboty i
do trudnosci jego odspojenia.
Koryto mozna wykonywac¢ recznie, sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Grunt odspojony w

czasie wykonywania koryta powinien by¢ wbudowany w nasyp. Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykonaé
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zgodnie z zasadami okre$lonymi w pkt 5.4.

5.2. Profilowanie i zageszczenie podloza
Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Po
oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po
wyprofilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podloza. Zaleca si¢, zeby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co
najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne podtoza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glgbokos¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiezé
dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia,
okres$lonych w tablicy 1.
Z uwagi na zakres robot, profilowanie nalezy wykona¢ recznie. Scigty grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych.
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Zageszczanie podioza nalezy
kontynuowac do osiagniecia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1.0. Wskaznik zageszczenia nalezy okreslac
zgodnie z BN-77/8931-12 [5]. Wilgotnos$¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotno$ci

optymalnej z tolerancja od -20% do +10% wilgotnosci optymalnej

5.3. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu
robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podloza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi
natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora. Jezeli
wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna
przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli

zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B1 pkt. 9.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

8.1. Wynagrodzenie

Wynagrodzenie bgdzie wyptacane po wykonaniu ponizszych robot:
— Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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— Oznakowanie robot,

— Sprawdzenie i ewentualne naprawy podtoza,

— Przygotowanie mieszanki kruszywa,

— Dostarczenie mieszanki w miejsce wbudowania,

— Rozlozenie mieszanki,

— Zageszczenie roztozonej mieszanki,

— Przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,

— Utrzymanie podbudowy w czasie prowadzenia robot.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen

organicznych

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles

PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania techniczne

PN-B-11111  Kruszywa  mineralne.  Kruszywa naturalne do  nawierzchni  drogowych.  Zwir
i mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez
obciazenie ptyta

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i fatg

BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugieciomierzem belkowym

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu .
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SST B-3 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT -
NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowej w zwigzku z budowsa utwardzen terenu stuzacych komunikacji na terenie

inwestycji.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki

betonowej o grubosci 6 cm.

1.4. Ogblne wymagania dotyczgce robot
Ogoblne wymagania dotyczgce robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY
Zaprojektowano nawierzchni¢ z kostki brukowej betonowej o wymiarach 20x10x6 cm. szeroko$¢ chodnika 1 m.
Catkowita powierzchnia utwardzenia z kostki — 43,6 m2.

Warstwy konstrukcyjne nawierzchni:

—  kostka brukowa betonowa prostokatna 20x10 cm bezfazowa gr. 6 cm,
— podsypka cem.-piask. 1:4 gr. 3 cm,
— 15 cm - podbudowa z kruszywa tamanego o frakcji 0-31,5 mm,
— 26 cm - w-wa odcinajaca z piasku $redniego.
Obrzeze betonowe 6x20x100 ¢cm na podsypce cementowo-piaskowej i Igwie betonowej min. C3/4.
2.1. Parametry kostki betonowej
Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej.

Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknig¢, plam i ubytkow. Powierzchnia gorna kostek
powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklgsnigcia nie powinny przekraczac:
- 2 mm, dla kostek o grubosci < 80 mm,

- 3 mm, dla kostek o grubosci > 80 mm.

Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Zastosowac kostke gr. 6cm. Tolerancje wymiarowe wynosza:

- na dtugosci- 3 mm,
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- na szerokosci = 3 mm,
- na grubosci = 5 mm.

Wytrzymalos$¢ na Sciskanie

Wiytrzymatos$¢ na $ciskanie po 28 dniach ($rednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢ mniejsza niz 60 MPa.
Dopuszczalna najnizsza wytrzymatos$é pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza niz 50 MPa (w

ocenie statystycznej, z co najmniej 10 kostek).

Nasigkliwos¢

Nasigkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06250 i wynosi¢ nie wigcej niz
5%.

Odpornos¢ na dzialanie mrozu

Odpornos¢ kostek betonowych na dzialanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z wymaganiami PNB-06250.
Odpornos¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania probek jest wystarczajaca, jezeli:

- probka nie wykazuje peknigé,

- strata masy nie przekracza 5%, obnizenie wytrzymato$ci na $ciskanie w stosunku do wytrzymatos$ci probek nie
zamrazanych nie jest wigksze niz 20%.

Scieralnosé

Scieralno$¢ kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna wynosi¢ nie wigcej niz 4

mm.

Materiaty do produkcji betonowych kostek brukowych

Cement: Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowaé cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nie nizszej niz
,»32,5". Zaleca si¢ stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom_PN-B-19701.
Kruszywo: Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712. Uziarnienie kruszywa
powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozonych parametrach wymaganych dla
produkowanego wyrobu.

Woda: Wtasciwoscei i kontrola wody stosowanej do produkcji betonowych kostek brukowych powinny odpowiadac¢
wymaganiom wg PN-B-32250.

Dodatki: Do produkcji kostek brukowych stosuje sie dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, zgodnie z recepta
laboratoryjng. Plastyfikatory zapewniajg gotowym wyrobom wigksza wytrzymato$é, mniejsza nasigkliwos¢ i wigksza
odporno$¢ na niskie temperatury i dziatanie soli. Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwale zabarwienie.

Powinny to by¢ barwniki nieorganiczne

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.
Wykonawca przystgpujacy do wykonania warstwy odsaczajacej i odcinajacej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia

korzystania z nastgpujacego sprzetu: ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzymatosci
betonu min. 0,7 R, kostki przewozone sg na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ i spina tasma

stalowg, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.
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Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w STO B-1 pkt. 6.

5.1. Podtoze

Podloze pod ulozenie nawierzchni 2z betonowych kostek brukowych moze stanowi¢  grunt
piaszczysty - rodzimy lub nasypowy o WP > 35.

Jezeli  dokumentacja  projektowa nie stanowi inaczej, to nawierzchni¢ z  kostki  brukowej
przeznaczong dla ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiego ruchu samochodowego, mozna
wykonywa¢ bezposrednio na podlozu z gruntu piaszezystego w uprzednio wykonanym Kkorycie.
Grunt  podtoza  powinien byé  jednolity, przepuszczalny i  zabezpieczony przed  skutkami

przemarzania.

5.2. Podsypka

Wykona¢ podsypke cementowo-piaskowa o grubosci po zageszczeniu od 3 do 5 cm.

5.3. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych
Z uwagi na réznorodno$¢ ksztaltow i koloréw produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie dowolnego wzoru -
weczesniej ustalonego z Inwestorem i zaakceptowanego przez Inspektora.
Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy
uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka
ulega zageszczeniu. Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetnié¢ piaskiem, a nastepnie zamie$¢ powierzchnie
utozonych kostek przy uzyciu szczotek rgcznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.
Do ubijania ulozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostona z tworzywa sztucznego
dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni
ubijanej w kierunku $rodka i jednoczes$nie w kierunku poprzecznym ksztattek. Do zageszczania nawierzchni nie wolno
uzywac walca.
Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetnic szczeliny piaskiem i zamie$¢ nawierzchnig. Nawierzchnia z wypelnieniem

spoin piaskiem nie wymaga pielggnacji - moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

5.4. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskac:
a) w zakresie betonowej kostki brukowej
- aprobate techniczna, certyfikat zgodnosci lub deklaracje zgodnosci dostawcy oraz ewentualne wyniki badan cech
charakterystycznych kostek, w przypadku zadania ich przez Inspektora,
- wyniki sprawdzenia przez Wykonawcg cech zewngtrznych kostek,
b) w zakresie innych materiatoéw
- sprawdzenie przez Wykonawce cech zewngtrznych materiatdéw prefabrykowanych (kraweznikéw, obrzezy),
- ew. badania wlasciwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. okreslone w normach, ktére budzg watpliwosci
Inspektora.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi do akceptacji.

28



6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B1 pkt. 9.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami

Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- przygotowanie podtoza,

- wykonanie podbudowy,

- wykonanie podsypki,

- ewentualnie wykonanie tawy pod krawezniki.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralno$ci na tarczy Boehmego.
PN-B-06250 Beton zwykty.

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego.

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci.

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw.

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni dréog, ulic, parkingdw i torowisk

tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata
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SST B-4 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT -
BETONOWE OBRZEZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

rob6t zwigzanych z ustawieniem betonowych obrzezy projektowanych obiektow.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji

robot jak wpt.1.1

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem obrzezy

betonowych z wykonaniem taw fundamentowych.

1.4. Ogblne wymagania dotyczgce robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY

Obrzeza betonowe 8x30x100 cm.

Materiaty na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania fawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiom PN-B-11113
[6].

3. SPRZET
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.

Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

4.1. Transport obrzezy betonowych
Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnieciu przez beton
wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowanej. Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed

przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w STO B-1 pkt. 6.
5.1. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypke (fawe) nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1]. Wymiary wykopu powinny odpowiadaé

wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokos$ci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.2. Podtoze lub podsypka (tfawa)
Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawa) ze zwiru lub piasku, o
grubos$ci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke (fawe) wykonuje sie przez zasypanie koryta zwirem lub

piaskiem i zageszczenie z polewaniem woda.

5.3. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych
Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podlozu w miejscu i ze §wiattem (odlegloscia gornej
powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowej.
Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym,
starannie ubitym.
Spoiny nie powinny przekraczac szerokosci 1 cm. Nalezy wypetnié je piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowsa w
stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczySci¢ i zmy¢ woda.

Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na pelng glebokos¢.

6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B1 pkt. 9.

W czasie robot nalezy sprawdzaé wykonanie:
—  koryta pod podsypke (fawe)
— podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku
— ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego
— linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,
— niwelety gornej plaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100m dhugosci obrzeza,
— wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktore powinno wykazywaé atkowite wypelnienie badanej

spoiny na petna glebokosc.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczenie §cieralnosci na tarczy Boehmego.
PN-B-06250 Beton zwykty.

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.
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PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci.
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw.

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i torowisk
tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
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SST B-6 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT -
OBIEKTY MALEJ ARCHITEKTURY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z dostawa 1 montazem

elementow matej architektury.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z dostawa i montazem elementéw

matej architektury.

1.4. Ogblne wymagania dotyczace robot
Ogdblne wymagania dotyczace robdt podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY

2.1. Mata architektura

Stacja naprawy rowerow — 1 szt.: wymiary min (DxSxW): 48x35x165 cm; konstrukcja wykonana z profilu stalowego
min. 200x100 mm; ocynkowana i malowana proszkowo. Wyposazenie stacji: pompka, manometr, zestaw narzedzi,
wkretak, klucz nastawny, klucz ptaski, tyzki do opon. Posadowienie: urzadzenie zamontowane na state w fundamencie

betonowym.

Lawka z oparciem — 3 szt.: wymiary min (DxSxW): 185x60x76 cm; konstrukcja stalowa ocynkowana i malowana

proszkowo na kolor RAL 7016; siedzisko i oparcie z desek drewnianych w kolorze naturalny braz, impregnowane.

Posadowienie: urzadzenie zamontowane na state w fundamencie betonowym.

Kosz na $mieci — 2 szt.: wymiary min (DxSxW): 40x40x100 cm; konstrukcja stalowa ocynkowana i malowana
proszkowo na kolor RAL 7016, pojemno$¢ wktadu min. 65 1. Posadowienie: urzgdzenie zamontowane na state w

fundamencie betonowym.

Stojak na rowery — 4 szt.: wymiary min (DxSxW): 50x5x80 cm; konstrukcja stalowa ocynkowana i malowana

proszkowo na kolor RAL 7016; liczba stanowisk przy 1 stojaku — 2. Posadowienie: urzadzenie zamontowane na state

w fundamencie betonowym.
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Zdréj wody pitnej — poidio miejskie — 1 szt.: wymiary min (DxSxW): 15x15x100 cm; konstrukcja wykonana ze stali

nierdzewnej; elementy kontaktujace z woda wykonane z materialdéw odpornych na korozjg¢; temperatura maks. dla wody

— 40°C. Posadowienie: produkt przykrecony do podtoza.

Lampa solarna — 1 szt.: wymiary min (DxSxW): 72,8x91x66,7 cm; material wykonania panelu — monokrystaliczny
silikon; wyposazony w bateri¢ litowa; glowica lampy aluminiowa: liczba LED: 150 pcs; barwa $wiatta 6000 K;
zywotno$¢ 50 tys godzin; temperatura pracy -20 do +60 °C. Posadowienie: lampa zamocowana na stupie aluminiowym

o wysokosci 7 m. shup posadowiony w gruncie poprzez przykrecenie do fundamentu betonowego

3. SPRZET

Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.
Roboty zwigzane z montazem elementéw malej architektury wykonywaé sposobem recznym, przy uzyciu lekkiego
sprzetu.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

Transport elementdéw moze odbywaé¢ si¢ dowolnymi s$rodkami w warunkach zabezpieczajacych je przed

uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Fundamenty
Fundamenty betonowe powinny by¢ wykonane w deskowaniu, wraz z wykonaniem gniazd do osadzenia elementow
wyposazenia. Wymiary fundamentéw powinny by¢ wykonane $cisle wedlug instrukcji przekazanej przez producenta.
Gorna warstwa fundamentu nie moze wystawa¢ ponad powierzchni¢ nawierzchni. Fundamenty beda wykonywane

przed wykonaniem rob6t zwigzanych z wykonaniem gornej warstwy nawierzchni syntetycznych.

5.2. Montaz urzgdzen
Przed zamontowaniem urzadzen Wykonawca jest obowigzany przedstawi¢ Inspektorowi projekt montazu urzadzen

przygotowany przez producenta

6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B1 pkt. 9.

W czasie odbioru nastepuje sprawdzenie:

- wykonania zgodnie z dokumentacja projektows, i z instrukcjami montazu danego
producenta sprzgtu sportowego,

- zgodno$ci usytuowania poszczegolnych elementdow z planem sytuacyjnym,

- kontrole dzialania elementow,

- oceng estetyki i precyzji wykonania,

- oceng doktadnosci wykonania.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STO-B1 pkt. 8.1.
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8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-EN-1176 - Wyposazenie placow zabaw i nawierzchni

Inne normy podane w opisie urzadzen
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SST B-7 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT — ZIELEN

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem nasadzen

ro§linnych oraz odtworzeniem trawnika.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem nasadzen roslinnych

oraz odtworzeniem trawnika.

1.4. Ogblne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY

Wymagania dotyczace materialu roslinnego:

Materiat ro§linny powinien by¢ wlasciwie oznaczony, tzn. musi mie¢ etykiety, na ktorych podana jest wtasciwa nazwa
facinska, forma, wysoko$¢ pnia. Rosliny powinny by¢ prawidlowo uformowane z zachowaniem pokroju
charakterystycznego dla gatunku i odmiany oraz posiada¢ nastgpujace cechy:
Krzewy:
— Przynajmniej 3-5 prawidtowo wyksztatconych pedow gtownych z typowymi dla gatunku rozgatezieniami;
—  Wysoko$¢ krzewdw zgodna z tabelg doboru roslin;

— Bryla korzeniowa prawidtowo uformowana i nieuszkodzona.

Wady niedopuszczalne materiatu roslinnego:

— Silne uszkodzenia mechaniczne;

— Slady Zerowania szkodnikow;

— Oznaki chorobowe;

— Zwigdnigcia i pomarszczenia na korzeniach i czg$ciach naziemnych;

— Martwice i pgknigcia;

— Uszkodzenia paka szczytowego przewodnika;

— Uszkodzenie lub przesuszenie bryly korzeniowe;.
Do czasu wysadzenia roslin, wszystkie sadzonki powinny by¢ ocienione, ostoniete od wiatru i zabezpieczone przed
wyschnigciem.

Tabela nasadzen:
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Lp. | Nazwa facinska Nazwa polska Liczba sztuk | Rozstawa Parametry min.
KRZEWY
1. Cornus alba ‘Sibirica’ | Deren biaty ‘Sibirica’ 9 - pojemnik C3
2. Euonymus fortunei Trzmielina Fortune’a
‘Emerald’n’Gold’ ‘Emerald’n’Gold’ 17 50x50 cm pojemnik C1
3. Juniperus communis Jatowiec pospolity ‘Gold o
3 - pojemnik C3
‘Gold Cone’ Cone’
4. Juniperus sabina Jatowiec sabinski o
. 2 - pojemnik C2
‘Variegata’ ‘Variegata’
5. Philadelphus ‘Bialy Jasminowiec ‘Biaty karzel’ ] )
3 - pojemnik C3
karzel’
6. Symphoricarpos x Snieguliczna Chenaulta ) )
4 - pojemnik C2
chenaultii ‘Hancock’ ‘Hancock’
7. Viburnum opulus Kalina koralowa ) )
4 - pojemnik C3
‘Compactum’ ‘Compactum’
8. Vinca minor “ La Barwinek pospolity ‘La ) )
6 40x60 cm pojemnik P11
Grave’ Grave’
BYLINY
9. Anemone hepatica Przylaszczka pospolita 87 20x20 cm pojemnik P11
10. | Anemone hupehensi Zawilec japonski 55 30x40 cm pojemnik C1
11. | Hemerocallis ‘Stella de | Liliowiec ‘Stella de Oro’ ] ]
Oro’ 17 45x45 cm pojemnik C1
ro

Ziemia urodzajna: Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czgsci organicznych, powinna by¢ wilgotna i

pozbawiona kamieni i zanieczyszczen obcych. Optymalny sktad granulometryczny dla ziemi urodzajnej: frakcja ilasta
(d < 0,002 mm) 12 - 18 %, frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30 %, frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70
%, zawartos$¢ fosforu (P205) > 20 mg/m2, zawarto$¢ potasu (K20) > 30 mg/m2 , kwasowos¢ pH > 5,5.

Mieszanka trawnikowa: Nalezy stosowac nasiona traw wylgcznie w postaci gotowych mieszanek, odpowiednich dla

trawnikow rekreacyjnych, czgSciowo zacienionych. Mieszanka traw powinna charakteryzowac¢ si¢ duzg tolerancjg na

wysokie temperatury, susze oraz wysokg wytrzymato$cig na mréz. Po wysianiu mieszanki nasion, trawnik powinien

pojawi¢ si¢ w mozliwie jak najkrétszym czasie. Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad

gatunkowy, klasg, numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania, a w przypadku powstania

watpliwosci, co do jakos$ci przeznaczonej do wysiewu mieszanki nasion, Wykonawca zobowiazany jest przedtozyc

Zamawiajacemu wszystkie niezbgdne dokumenty, potwierdzajace poprawna jako$¢ mieszanki.

Przyktadowy sktad mieszanki:

Zycica trwata — 20%

Kostrzewa czerwona (1) — 20%

Kostrzewa czerwona (1) — 20%
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Wiechlina tgkowa — 20%

Kostrzewa murawowa — 20%

Obrzeza: Do oddzielenia nawierzchni rabat od trawnika nalezy uzy¢ obrzeza ogrodowego typu EKOBORD. Obrzeze

wykonane z tworzywa sztucznego pochodzacego z procesu recyklingu. Cechujg si¢ elastycznoscia, dzigki czemu mozna

uzyskac nieregularne ksztatty rabat. Wymiary pojedynczego obrzeza min. 100x8x5,8 cm (DxSxW). Obrzeze mocowane

za pomoca kotew z tworzywa wbijanych w ziemig.

Scidtkowanie: Kora iglasta: przekompostowana kora frakcji $redniej min. 10-40 mm, bez zanieczyszczen. Kore nalezy

rozprowadzi¢ rdwnomiernie pomig¢dzy roslinami, aby przykry¢ cata powierzchnig rabat, nie zasypywac roslin.

3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.

Roboty

zwigzane z wykonaniem nasadzen wykonywaé sposobem r¢cznym, przy uzyciu lekkiego sprzetu. Do

wykonania trawnika nalezy ponadto uzy¢ narzg¢dzi takich jak glebogryzarka, walec gtadki.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotyczgce transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.

Wykonanie trawnika
Na terenie planowanego trawnika nalezy usuna¢ gruz i zanieczyszczenia.
Teren powinien by¢ poddany uprawie przy uzyciu glebogryzarki i narzedzi r¢cznych.

Przed siewem nalezy poprawi¢ warunki glebowe terenu poprzez humusowanie. Zdja¢ warstwe gleby o

grubosci ok. 5-10 cm i rozécieli¢ na jej miejscu warstwe ziemi zyznej. W przypadku bardzo ubogich gleb zaleca si¢

wykonanie nawozenia preparatami mineralnymi, np. azofoska. Nastepnie teren wyréwnac.

Siew powinien zosta¢ wykonany w dni bezwietrzne. Norma wysiewu zgodnie z zalecaniami producenta

mieszanki trawnikowej.

5.2.

Po siewie nalezy nasiona przykryé warstwg ziemi, zawatowac walcem gladkim.

Sadzenie roslin

Wymagania dotyczace sadzenia roslin:

Pora sadzenia — wyszczeg6lniona w SST,

Miejsce sadzenia — zgodnie z dokumentacja projektowa,

Dofki pod krzewy i byliny powinny mie¢ odpowiednig wielkos¢ i zaprawiong ziemi¢ urodzajna,

Roslina w miejscu sadzenia powinna znalez¢ si¢ do 5 cm glebiej niz rosta w szkoélce; zbyt glebokie lub zbyt
ptytkie sadzenie u uniemozliwia prawidtowy wzrost roslin,

Korzenie roslin zasypa¢ sypka ziemia, a nastepnie ubi¢, uformowac¢ mis¢ i podlac,

Pielegnacja po posadzeniu obejmuje nastepujace czynnosci:

38



— Podlewanie,

— Odchwaszczanie,

— Nawozenie,

— Poprawianie mis,

— Wymiang uschnigtych i uszkodzonych roslin,
— Cigcia pielegnacyjne 1 formujace,

— Uzupehianie $ciotki z kory lub zrgbkow.

5.3. Zabezpieczenie drzew na placu budowy

Drzewa istniejace musza by¢ absolutnie w sposob skuteczny zabezpieczone lub wydzielone z rejonu budowy. Wszelki
ruch sprz¢tu budowlanego powinien by¢ tak zorganizowany, aby odbywal si¢ w miar¢ mozliwosci po drogach
tymczasowych, specjalnie utozonych na zwirze lub pospolce zwirowo-piaskowej z prefabrykatéw betonowych.

Pod koronami drzew nie wolno magazynowa¢ zadnych materiatdéw budowlanych, takich jak: kruszywa, cement czy
cegla. Jesli zachodzi koniecznos$¢ chwilowego zlozenia, na przyktad elementow konstrukcyjnych, powinno si¢ to
wykonaé¢ w oddaleniu od pni, na podktadach umozliwiajgcych wymiang gazowa i nie dopuszczajacych do utwardzenia
gruntu i uszkodzenia korzeni. Nalezy pozostawi¢ grunt pierwotny na istniejgcym poziomie.

Wszelkie prace ziemne w obrgbie systemu korzeniowego drzew istniejacych, muszg by¢ wykonywane recznie.

Odstonigte korzenie musza by¢ niezwlocznie zabezpieczone np. poprzez okrycie matami ze stomy.

Zabezpieczenie korzeni drzew:

Wykopy i nasypy moga powodowa¢ zmiang napowietrzania gleby w obrebie systemu korzeniowego, dlatego nalezy
przestrzegaé zasad:

— zakaz zmiany poziomu gruntu do odlegtosci rzutu korony + 1m;

— W przypadku konieczno$ci zmiany poziomu nalezy wykonaé systemy napowietrzajace glebe, zgodnie z

normami pielegnacji drzew.

Zasady prowadzenia prac w obrgbie korzeni drzew:

— prace w obrebie korzeni wykonywac¢ tylko sposobem recznym,

— zakaz odcinania korzeni szkieletowych.

Przy wykonywaniu prac podczas upatow nalezy maksymalnie skroci¢ okres narazenia korzeni na przesuszenie.

Zabezpieczenie pni drzew:

Zabezpieczenie drzew, w poblizu ktérych prowadzone bedg roboty budowlane poprzez oszalowanie pni deskami,.
Oszalowanie polega na zabezpieczeniu pnia poprzez otoczenie go deskami do wysokosci 200 cm. Deski umocowaé w
podloze lekko je wkopujac lub jesli jest to niemozliwe (przez np. nabiegi korzeniowe), nalezy je obsypaé ziemia.
Oszalowanie powinno by¢ przymocowane do pnia opaskami z drutu lub specjalnej tasmy stalowej. Wolna przestrzen,
powstala migdzy deskami i pniem wypetni¢ warkoczem ze stomy, juty lub opona.

Otuli¢ pnie drzew mozna réwniez matami stomianymi lub potrdjng warstwa geowtokniny o przestrzennej strukturze
(tr6jwymiarowa mata przeciwerozyjna z siatkg zbrojaca).

Zabezpieczenie to powinno spetnia¢ zalecenia:

—  wysoko$¢ nie mniej niz 200 cm;
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— dolna cze¢$¢ desek powinna opiera¢ si¢ na podtozu;
— oszalowanie nalezy opasa¢ drutem badz tasma co 40-60 cm (min.3 razy);

— deski powinny $cisle przylegaé¢ do pnia.

Zabezpieczenie koron drzew:

— podwiagzywanie galezi narazonych na uszkodzenia lub wykonanie dodatkowych oston pomigdzy
placem budowy a drzewem;
— wykonanie nieznacznych ci¢¢ redukujacych rozmiary korony pod nadzorem inspektora

dendrologicznego.

6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B1 pkt. 9.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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