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M.12.03.01 - KOTWY TALERZOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
ziemnych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie oraz montaz kotew talerzowych zwigzanych z realizacjg przedmiotu ST.

1.4.Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodnosé z dokumentacjg projektowg, ST
i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Stal A-1lIN, S235.

3. SPRZET
Narzedzia niezbedne do wykonania prac.

4. TRANSPORT
Kotwy mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, zaakceptowanymi przez Inzyniera, zgodnie
Z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT
Zgodnie z dokumentacje techniczna.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola bedzie polegata na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg i ST.
Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu powinny obejmowac:
e sprawdzenie zgodnos¢ wykonania robot z dokumentacja,

e sprawdzenie wymiaréw kotew,

¢ kontrole prawidtowosci montazu kotew.

Ocena poszczegdlnych etapow robot potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarows jest:
1 szt. prawidtowo zamontowanej kotwy talerzowej

8. ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty objete M.12.03.01. podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych. Odbior robot bedzie
dokonany przez Inzyniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawe ptatnosci stanowi cena jednostkowa za 1 szt. prawidtowo zamontowanej kotwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcje producenta sprzetu.



