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NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY:
STO / OST - ogodlna specyfikacja techniczna
SST - szczego6towa specyfikacja techniczna
BHP - bezpieczenstwo i higiena pracy

IN - Inspektor Nadzoru



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
— WYKONANIE WYKOPOW — SST-01.01, WYKONANIE NASYPOW I DOWOZ ZIEMI — SST-01.02
BUDOWA PLACU ZABAW W KUSZEWIE

WYKONANIE WYKOPOW — SST-01.01
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT STWIORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z:
= korytowaniem terenu pod nawierzchnie placu zabaw w miejscowosci Kuszewo.

W celu pelnego zrozumienia zakresu robot, standardow materiatow i wykonania robot niniejsza Specyfikacje Techniczng nalezy
rozpatrywac tacznie z pozostatymi dokumentami, stanowigcymi Opis przedmiotu zamodwienia.

1.2, ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy ziemi poprzez
korytowanie terendw zieleni i terendéw z usunietymi nawierzchniami.

2, MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Do korytowania terendéw zieleni nalezy uzywac koparki lub koparko — tadowarki i topat; a do spulchnienia warstwy podglebia
glebogryzarki. Prace w obrebie systemdw korzeniowych drzew nalezy wykonac recznie przy uzyciu topat, grabi.

4. TRANSPORT
Zdjety materiat po zatadunku nalezy wywie$¢ samochodami po za granice rob6t — wykonawca wywozi materiat na kompostownie.

5. WYKONANIE ROBOT
Przed przystgpieniem do prac wszystkie tereny zieleni nalezy uprzatnac z zanieczyszczen. Nastepnie korytujemy teren do gtebokosci 30
cm.

Korytowanie nalezy wykona¢ koparka lub koparko — tadowarka.
Glebokos¢ korytowania terenu:

»  pod nawierzchnie placu zabaw - gt. 30 cm

>  Wykonanie dotéw pod drzewa lisciaste 100 x 100 x 70 cm

Ziemie urodzajng nalezy odtozy¢ na odktad lub wykorzysta¢ do wyréwnywania terendw zieleni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosSci robot polega na ocenie wykonania wykopu i jego gtebokosci.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest metr szeScienny wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Odbioér wykopdw nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWE]

Nalezy wykona¢ wykopy koparko - tadowarka lub niewielkg koparkg lub recznie przy uzyciu fopat.
Cena wykonania jednego metra szesciennego wykopow obejmuje:

= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

= oznakowanie robot,

= wykonanie wykopu z transportem urobku,
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WYKONANIE NASYPOW I DOWOZ ZIEMI — SST-01.02.
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z zasypaniem koryta
ziemnego pod nawierzchnie placu zabaw w Kuszewie.

W celu petnego zrozumienia zakresu robot, standardéw materiatéw i wykonania rob6t niniejszg Specyfikacje Techniczng nalezy
rozpatrywac tacznie z pozostatymi dokumentami, stanowigcymi Opis przedmiotu zamdwienia.

1.2, ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z dowozem i rozplantowaniem piasku jako
nawierzchni placu zabaw.

2. MATERIALY
Nawierzchnie placu zabaw z piasku ptukanego (warstwa gr. 30 cm), bez zawartosci czesci pylastych, itu i gliny, frakcja 0,25 - 2,0 mm
(fr. 0 - 0,25 ponizej 8%).

3. SPRZET
Do wykonania robot nalezy uzywac koparko — tadowarki lub koparki, topaty, grabi i walca recznego.

4. TRANSPORT
Przetransportowanie ziemi urodzajnej nalezy wykona¢ samochodami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. PRZYGOTOWANIE PODLOZA

Przygotowanie podtoza polega na:

= usunieciu gatezi, kamieni lub innych przedmiotéw

= recznym zniwelowaniu nieréwnosci terenu powyzej 5 cm i zasypaniu gruntem rodzimym

5.2. ROZPLANTOWANIE ZIEMI URODZAINEJ NA OBSZARZE RABAT I TRAWNIKOW
Rozplantowanie ziemi urodzajnej polega na réwnomiernym rozmieszczeniu mas ziemnych w przygotowanych wykopach. Grubosc¢
warstwy nawierzchni placu zabaw to 30 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci robot polega na ocenie zasypania nawierzchni placu zabaw i wykonaniu pomiaru migzszosci piasku.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest metr szescienny piasku.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiodr wykopdw nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWE]

Cena wykonania jednego metra szeSciennego rabat obejmuje:
= oznakowanie robdt,

= nabycie i dostarczenie piasku,

= zasypanie koryta i wyréwnanie terenu piaskiem.



