SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT - oswietlenie drogowe

Instalacja oSwietlenia drogi w m-ci Dzwiniacz Dolny

SPIS TRESCI

1.3. Zakres robot objetych ST..........ccveee.e.

1.4. Okreslenia podstawowe..............c.oceue....

1.5. Zabezpieczenie intereséw o0sob trzecich .......
1.6. Warunki bezpieczenstwa pracy.................

1.7. Organizacja ruchu..........ccccoeceeuueee.

(NS (ST \O 2\ (S IS (O I S 2 )

1.8. Nazwy i kod r0bOt.......c.eveereeenannee.
2. Wymagania dotyczgee MaterialOw ..................cooiiiiiiiiiiiiiiiii e e
2.1. Materialy stosowane przy ukladaniu kabli.....

W W

2.1.1. PiaseK......cccouvurunnnnne

2.12.Folia................

2.1.3. Fundamenty..........cccoceveueeereuneunnee

2.1.4. Przepusty kablowe...........cccccoveuneeenee
2.1.5. Kable......cccvecrmcnne.

2.4. Stupy ....
3. Wymagania dOtyCZACE SPIZETU ..........ccc.ooiiiiiiiiiiieiiteetee ettt ettt e et e et e s bt e et e e bt e e bt e s bt e sabeesbaeensees
3.1. Sprzet do wykonania o$wietlenia terenu.......

4. Wymagania dotyczce SToOAKOW traNSPOITUL.............c..ooouiiiiiiiiiiiieiieitee ettt ettt sttt e et seteseeesbeenees
4.1. Transport materialow i elementow o$wietlenia.

5. WYKONANMIE FODOL........cc.oiiiiiiiiitiiiiete ettt h ettt et ea e s bt e s bt e bt e bt satesaeesueenbeenbeenneas

5.1. Wykopy pod fundamenty i kable................
5.2. Montaz fundamentow .............cceceucene.

5.3. Montaz shupéw .....................

5.4. Montaz opraw .........c..ecveeeunenee
5.5. Uktadanie kabli............c.ccoererrunnnne

6. Kontrola jakoSci robdt budowlanych................cc.oiiiiiiii e

6.1. Wykopy pod stupy i kable......................
6.2. Stlupy, oprawy i kolumny swietlne .............

6.3. Linia kablowa ..................

6.4. Instalacja przeciwporazeniowa.................
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot....................

A0 1) 111 o 1) 111 RS RPPRRRN

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot ..................
7.2. Jednostka obmiarowa..............cceeene..

8. OADIOT TODOL ...ttt ettt ettt etttk ettt skt b et b et et b et a bt s bt
8.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

8.2. Dokumenty do odbioru koncowego robét.........

9. DOKUMENEY OAMEESICINIA .........c..eiiiiiiiiiiiiieiie ettt ettt ettt ettt e be et e e s et e e sat e e sabeesabeesbbeebbeesateenaeeesbbeennneens
9.1. Normy

9.2. Akty prawne .................

[SIEEN B I RN BN BN e e A N e A e e e )]

Strona 1 z 5



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT - oswietlenie drogowe

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét przy
wykonywaniu instalacji oswietlenia drogi w m-ci Dzwiniacz Dolny

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji w/w przedmiotu ST.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
instalacji o$wietlenia drogi. Zakres robot przewiduje wykonanie: robot kablowych, ustawienia stupow, instalacje opraw.

1.4. Okreslenia podstawowe

1. Shup oswietleniowy - konstrukcja wsporcza stuzaca do zamocowania opraw.

3. Oprawa - urzadzenie os$wietlajace ulice, zawierajace wszystkie niezbedne detale do przymocowania i potaczenia
z instalacja elektryczna.

4. Kabel - przewod wielozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego, mogacy
pracowac pod i nad ziemia.

5. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych dostepnych w wypadku
pojawienia si¢ na nich napiecia w warunkach zaktéceniowych.

1.5. Zabezpieczenie intereséw oséb trzecich

Bezwzglednie stosowaé si¢ do zapisow uzgodnien z Narady Koordynacyjnej ujetych w zalaczonych do
dokumentacji protokoléw nr 1, nr 2 i warunkami wykonania okre$lonymi pozwoleniem na budowe oraz decyzja
lokalizacyjna i decyzja zezwalajaca na umieszczenie urzadzen w pasie drogowym, na gruntach osob trzecich nalezy
wykonywa¢ zgodnie z technologia robdt , przy minimalnych stratach i zgodnie z decyzjami wydanymi przez ich
wiascicieli.

1.6. Warunki bezpieczenstwa pracy

Prace sprzgtem mechanicznym moga wykonywa¢ uprawnione osoby. Sprzet powinien posiada¢ wymagane

badania techniczne. Prace przy czynnych urzadzeniach elektroenergetycznych (istniejace stupy), moga wykonywac

uprawnione osoby po uprzednim dopuszczeniu do pracy przez wiasciciela urzadzen.

1.7. Organizacja ruchu

Sposdb organizacji ruchu nalezy uzgodni¢ z Powiatowym Zarzadem Drog w Ustjanowej Gormnej

1.8. Nazwy i kod robét
45314200-3 Instalowanie infrastruktury kablowej
45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej
45316110-9 Instalowanie urzadzen o$wietlenia drogowego

2. Wymagania dotyczgce materialéw

2.2. 1. Oprawy do montazu na shupach

Nalezy stosowa¢ oprawy wykonane ze stopu aluminium, anodowane w II klasie ochronnosci, IP66, przystosowane
do pracy w systemie DALI oraz montazu na wysiggniku stupa i parametrach wynikajacych z aktualnych norm i przepisow
budowy urzadzen elektroenergetycznych zadanych dla klasy ME 5. Jako zrodto $wiatta oprawa powinna by¢ wyposazona
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diody LED o lacznej mocy jak w projekcie wykonawczym . W przypadku zastosowania innych opraw niz w projekcie
nalezy wykaza¢ zgodno$¢ parametrow oswietlenia z wymaganiami normy oraz po wykonaniu dolaczy¢é wymagane
przepisami pomiary oswietlenia (Lm, Uo, Ul, TL). W przypadku dzielenia zadania na etapy nalezy w kolejnych etapach
stosowac takie same oprawy jakie stosowane byly w pierwszym etapie

2.3. Stupy

Stupy projektowane wykonane z aluminium jak w projekcie wykonawczym z wysiegnikami jak w projekcie
wykonawczym. W przypadku stosowania innych stupéw niz w projekcie nalezy na etapie przetargu uzyska¢ zgode
inwestora na ich stosowanie. W przypadku dzielenia zadania na etapy nalezy w kolejnych etapach stosowac takie
same stupy jakie stosowane byly w pierwszym etapie.

3. Wymagania dotyczace sprzetu
3.1. Sprzet do wykonania o$wietlenia drogowego
Wykonawca przystepujacy do wykonania oswietlenia terenu winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania
znastepujacych maszyn i sprzgtu gwarantujacych wiasciwg jakos¢ robot:
*  zurawia samochodowego,
* samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,
* spawarki transformatorowej do 500 A,
*  zageszcezarki wibracyjnej spalinowej ,
* urzadzenia przeciskowego lub wiertnicy do uktadania rur ochronnych pod istnigjacymi przeszkodami.
4. Wymagania dotyczace Srodkéw transportu.
4.1. Transport materialéw i elementéw oSwietlenia drogowego
Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji oswietlenia terenu winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania
z nastepujacych srodkéw transportu:
* samochodu skrzyniowego,
*  przyczepy diuzycowej,
» samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,
* samochodu dostawczego,
*  przyczepy do przewozenia kabli.

Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem,
ukfadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworcg dla poszczegolnych elementow.

5. Wykonanie robét

Oswietlenie wykonane linia kablowa YAKXS 4x35, przejscia przez wjazdy oraz drogi wykona¢ metoda przepychu lub
przewiertu. Kable w wykopach otwartych uktadane w rurach ochronnych nalezy zabezpieczy¢ przed zamuleniem z
wykorzystaniem elementéw termokurczliwych, rury uktada¢ na 10 cm posypce piaskowej i zabezpieczy¢ z géry rdwniez
10 cm warstwa piasku. W sasiedztwie linii §redniego i niskiego napigcia roboty prowadzi¢ po dopuszczeniu przez PGE
Dystrybucja S.A.

Dla systemu DALI wykona¢ magistrale sterownicza zgodnie z PW.

Montaz opraw na stupach nalezy wykonywa¢ przy pomocy samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem.
Kazda oprawe przed zamontowaniem nalezy podlaczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jego dziatanie (sprawdzenie zaswiecenia si¢
lampy).

Oprawy nalezy montowac po uprzednim wciggnieciu przewodow zasilajacych do wysiegnikow.

Nalezy stosowaé przewody o izolacji 750V z zylami miedzianymi o przekroju zyty 2,5mm”.

Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaly, aby nie zmienialy swego polozenia pod wptywem warunkow
atmosferycznych i parcia wiatru.

6. Kontrola jakos$ci robét budowlanych
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6.2. Shupy i oprawy

Elementy latarn (wysiegniki i oprawy) powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Latarnie, po ich montazu,
podlegaja sprawdzeniu pod wzgledem:

+ dokltadnosci ustawienia wysiegnikow,

+ prawidlowosci ustawienia opraw wzgledem osi jezdni,

+ jakosci potaczen kabli i przewodow na tabliczce bezpiecznikowej lub ztaczu kablowym oraz na zaciskach

opraw,

+ jakosci polaczen srubowych stupdw i opraw,

+ stanu antykorozyjnej powloki ochronnej wszystkich elementow.

6.4. Instalacja przeciwporazeniowa
Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykona¢ pomiary ich rezystancji. Otrzymane wyniki nie mogg by¢ gorsze
od wartosci podanych w dokumentacji projektowej lub ST.

Po wykonaniu instalacji nalezy pomierzy¢ impedancje petli zwarciowych dla stwierdzenia skutecznosci ochrony
przeciwporazeniowej dodatkowe;.

Wszystkie wyniki pomiaréw nalezy zamiesci¢ w protokole pomiarowym ochrony przeciwporazeniowe;.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach ST zostana przez Inspektora nadzoru
odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktore wykazuja odstgpstwa od postanowien ST zostana rozebrane i ponownie wykonane
na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projektowa w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane
do rejestru obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie
nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji
Inzyniera na pi$mie.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa dla stupdw, kolumn $wietlnych i opraw jest sztuka a dla linii kablowe;j jest metr.
8. Odbior robot
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie
proby funkcjonalne, pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
8.1. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

* wykonanie uzioméw

e  wykonanie linii kablowej

8.2. Dokumenty do odbioru koncowego robot

Do odbioru konicowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac,
» geodezyjna dokumentacje powykonawcza,
+  protokoly z dokonanych pomiar6w skutecznosci zastosowanej ochrony przeciwporazeniowe;.
* protokoty z dokonanych pomiaréw rezystancji uziemien

+ protokély z dokonanych pomiaréw rezystancji izolacji zyt kabla i ich ciagtosci
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e  protokoly z pomiaréw parametréw oswietlenia potwierdzajace zgodno$¢ z aktualnymi normami

e  protokoty odbioru robot podlegajacych zakryciu

e  protokot odbioru robot potwierdzony przez stuzby Powiatowego Zarzadu Drog w Ustrzykach Dolnych
e  potwierdzone za zgodnos$¢ certyfikaty i atesty wbudowanych urzadzen

e inne wymagane Prawem Budowlanym o$wiadczenia i potwierdzenia

9. Dokumenty odniesienia

9.1. Normy

1. PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa

2. PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia odbiorcze
3. N-SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
4. PN-76/E-05125  Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa

5. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce

polwinitowej na napigcie znamionowe nie przekraczajace 6,6kV. Kable elektroenergetyczne na napiecie
znamionowe 0,6/1kV

6. PN-E-05100-1  Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa.
7.  PKN-CEN/TR 13201-1:2007 — Oswietlenie drég. Wybor klas oswietleniowych;

8. PN-EN 13201-2:2007 - Oswietlenie drég. Cechy jakosciowe ;

9. PN-EN 13201-3:2007 - Oswietlenie drog. Obliczanie cech jako$ciowych;

10. PN-EN 13201-4:2007 - Oswietlenie drog. Metody pomiaru cech jako$ciowych urzadzen o$wietlenia drog;

9.2. Akty prawne
1. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych PBUE wyd. 1980r.
2. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U. nr 80 z 1999r., p6z. 912).
3. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo  budowlane (tekst jednolity - Dz. U. nr 106 z 2000r., p6z. 1126; Dz. U. nr
109 z 2000r., poz. 1157; Dz. U. nr 120 z 2000r., péz. 1268; Dz. U. nr 5 2 2001r., poz. 42).
4. Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. Prawo energetyczne (Dz. U.nr 54 z 1997 r.,pdz. 348;Dz. U.nr 158
z 19971, péz. 1042;Dz. U. nr94z 1998 r., péz. 594;Dz. U.nr 106 z 1998 r., péz. 668; Dz. U. nr
162 21998 1, p6z. 1126; Dz. U. nr 88 z 1999 r, pdz. 980; Dz. U. nr 91 z 199r, poz. 1042; Dz.U. nr 110 z 1999r, poz.
1225; Dz.U. nr 43 z 2000r.; pdz. 489; Dz.U. nr 48 z 2000r., p6z. 555; Dz.U. nr 103 z2000r., p6z. 1099)
5.Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 3 kwietnia 2001r., w sprawie

wprowadzenia obowigzku stosowania niektorych Polskich Norm dla budownictwa (Dz. U. nr 38 z2001r, pdz.
456).
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