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1. Cze$¢ ogolna.

1.1. Przedmiot i zakres robot budowlanych:

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i od-
bioru robo6t zwigzanych z wykonaniem przebudowy kolizji istniejacej sygnalizacji Swietlnej z
projektowanym ciggiem pieszo-rowerowym w Ostrotece na dziatkach nr 20029 1 30131.

1.2. Okreslenia podstawowe:
Okres$lenia podstawowe zawierajace definicje pojec 1 okreslen sg zgodne z obowigzuja-

cymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w niniejszej specyfikacji tech-
nicznej wykonania i odbioru robdt budowlanych.

2. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow budowlanych, dostawy i skladowania.

1. Parametry techniczne materialow i wyrobéw budowlanych powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w Dokumentacji Projektowej i powinny odpowiada¢ wymaganiom
obowigzujacych norm (PN, BN lub ZN) oraz przepisom dotyczacych budowy urzadzen elek-
trycznych. Materialy, wyroby i urzadzenia, dla ktorych wymaga si¢ §wiadectw jakosci, np.
aparaty, kable, urzadzenia prefabrykowane itp., nalezy dostarcza¢ ze $wiadectwami jako$ci
(atestami), kartami gwarancyjnymi lub protokotami odbioru technicznego (np. w przypadku
urzadzen prefabrykowanych). Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materialy zgodnie z
Dokumentacjg Projektows. Zastosowany rodzaj materiatu nie moze by¢ zmieniony bez zgody
Projektanta. Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujg si¢ nie zaakceptowane materiaty oraz
materiaty bez atestoéw Kierownik Budowy wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie
przyjeciem i nie zaptaceniem za wykonane roboty.

2. Dostawa materiatow przeznaczonych do rob6t powinna nastapi¢ dopiero po odpowied-
nim przygotowaniu pomieszczen magazynowych 1 sktadowisk na placu budowy. Jesli jest to
konieczne ze wzgledu na rodzaj materiatdéw, pomieszczenia magazynowe powinny by¢ zamy-
kane, powinny takze zabezpiecza¢ materiaty od zewnetrznych wptywow atmosferycznych, a
w razie potrzeby umozliwi¢ utrzymanie wewnatrz odpowiedniej temperatury i wilgotnosci.

3. Sktadowanie materiatow, aparatow i urzadzen powinno odbywac si¢ w warunkach za-
pobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ ich wlasciwosci technicznych
(jakos$ci) na skutek wptywow atmosferycznych lub czynnikow fizykochemicznych. Nalezy
zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wlasciwosci materiatow oraz wymagania w
zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

3. Wykaz zastosowanych podstawowych materialow:

- kabel typu YKSY 37x1,5 mm? XzTKMXpw 2x2x0,8 mm?, LgYd 2,5mm?

- zywica do zalewania szczeliny montazowej petli indukcyjne;:

- rura ostonowa RHDPEp 110/6,6 mm,

Materiaty na budowg nalezy dostarcza¢ lacznie ze §wiadectwami jakos$ci, certyfikatami,
kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.



4. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn.

1. Sprz¢t i maszyny stosowane przy robotach elektrycznych powinny odpowiadac¢ ogol-
nie przyjetym wymaganiom, co do ich jakosci oraz wytrzymatosci.

2. Maszyny 1 sprz¢t zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone para-
metry techniczne i ustawione na budowie zgodnie z wymaganiami producenta. Stosowanie
sprzetu i maszyn winno by¢ zgodne z ich przeznaczeniem.

3. Urzadzenia i sprzet podlegajacy przepisom o dozorze technicznym, a eksploatowany
na budowie, powinien mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacji.

4. Nalezy uniemozliwi¢ dostep do sprzetu i maszyn na miejscu prowadzenia robot 0so-
bom niecuprawnionym do obstugi, a na widocznym miejscu wywiesi¢ odpowiednig instruk-
cje. W uzasadnionych przypadkach wymagane jest specjalne przeszkolenie personelu obstugi
oraz strzezenie maszyn i sprzetu przez dozorcow.

5. Uzywany na budowie sprzet i maszyny mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zba-
daniu ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscig urucho-
mienia przez osoby niepowotane.

6. Przekroczenie parametrow technicznych okreslonych dla sprzetu i maszyn w trakcie
ich pracy na budowie jest zabronione.

5. Wymagania dotyczace Srodkow transportu.

1. Kierownik Budowy jest zobowigzany do stosowania takich §rodkow transportu, ktore
pozwola unikna¢ uszkodzen i trwatych odksztatcen przewozonych materiatow. Materiaty na
budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

2. Srodki transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materia-
tow budowlanych (elementow konstrukcji, urzadzen itp.), a niezb¢dnych do wykonania dane-
go rodzaju robot.

3. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczanie si¢ przedmiotoOw w sposob
zapobiegajacy ich uszkodzeniu. W czasie transportu, zatadunku i wytadunku materialow bu-
dowlanych nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcy.

- 4. Przewody, aparaty i urzadzenia matogabarytowe moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu.

5. W czasie transportu i skladowania konce wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ za-
bezpieczone przed zawilgoceniem 1 innymi wplywami Srodowiska przez zatozenie na oczysz-
czonej powtoce kapturkow termokurczliwych pokrytych od wewnatrz warstwa kleju lub nato-
zenie kapturkow z tworzywa sztucznego 1 uszczelnienie ich za pomocg kilku obwojow z ta-
Smy przylepne;.

6. Wymagania dotyczace wykonania robot budowlanych.

Zakres robét budowlanych obejmuje:

- przeniesienie istniejacych sygnalizator6w w nowe miejsce posadowienia,
- wykonanie wykopow pod kable,

- montaz linii zasilajacych,

- montaz petli indukcyjnych,

- wykonanie przepustu pod ulicg,



7. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn.

1. Sprz¢t i maszyny stosowane przy robotach elektrycznych powinny odpowiadac¢ ogol-
nie przyjetym wymaganiom, co do ich jakosci oraz wytrzymatosci.

2. Maszyny 1 sprz¢t zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone para-
metry techniczne i ustawione na budowie zgodnie z wymaganiami producenta. Stosowanie
sprzetu 1 maszyn winno by¢ zgodne z ich przeznaczeniem.

3. Urzadzenia i sprzet podlegajacy przepisom o dozorze technicznym, a eksploatowany
na budowie, powinien mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacji.

4. Nalezy uniemozliwi¢ dostep do sprzetu i maszyn na miejscu prowadzenia robdt 0so-
bom niecuprawnionym do obstugi, a na widocznym miejscu wywiesi¢ odpowiednig instruk-
cje. W uzasadnionych przypadkach wymagane jest specjalne przeszkolenie personelu obstugi
oraz strzezenie maszyn i sprzetu przez dozorcow.

5. Uzywany na budowie sprzet i maszyny mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zba-
daniu ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscig urucho-
mienia przez osoby niepowotane.

6. Przekroczenie parametréw technicznych okreslonych dla sprzgtu i maszyn w trakcie
ich pracy na budowie jest zabronione.

8.1. Linie kablowe
8.1.1. Roboty ziemne

Przed rozpoczeciem robdt budowlanych Kierownik Budowy powinien zapoznaé si¢ z
obiektem budowlanym (terenem), gdzie bedg prowadzone roboty oraz stwierdzi¢ odpowied-
nie przygotowanie frontu robot. Odbior frontu robot przez Kierownika Budowy od Inwestora
powinien by¢ dokonany komisyjnie z udzialem zainteresowanych stron i udokumentowany
spisaniem protokotu. W przypadku robot ziemnych poza terenem budowy nalezy uzyskac
zezwolenie odpowiednich instytucji.

Przed rozpoczgciem robdt ziemnych nalezy dokladnie zapoznac si¢ z wtasciwa dokumen-
tacja projektowa, jak rowniez z dokumentacjg istniejgcego uzbrojenia terenu, aby w czasie
wykonania robot nie spowodowaé uszkodzenia istniejacych podziemnych instalacji.

W przypadku skrzyzowania lub znacznego zblizenia wykopu ziemnego do istniejgcych
podziemnych instalacji uzbrojenia terenu i innych urzadzen, sposéb wykonania prac nalezy
uzgodni¢ z odpowiednim przedstawicielem jednostki eksploatacyjnej a prace wykona¢ pod
jego nadzorem.

Po wykonaniu zasadniczych robot, po ulozeniu kabli oraz tasémy ostrzegawCzo-
lokalizacyjnej 1 ulozeniu rur ostonowych dwudzielnych, nalezy zasypa¢ wykop ziemig po-
chodzaca z danego wykopu. W miar¢ zasypywania wykopu nalezy nasypang ziemi¢ ubijac
warstwami co 20 cm. Ponadto nalezy nasypaé okoto 10 cm ziemi powyzej poziomu terenu.
Natomiast pozostaly nadmiar ziemi nalezy usuna¢ lub réwnomiernie rozplantowa¢ wzdhuz

wykopu.

8.1.2. Rowy kablowe

Przed przystgpieniem do robot nalezy przeprowadzi¢ geodezyjne wytyczenie tras linii
kablowych.
Glebokos¢ wykopu zgodna z normg PN-76/E- 05125, N-SEP-E-004.



Szeroko$¢ wykopu nie mniejsza niz 0,4 i nie mniejsza niz S= Sd + (n-1)a +20 cm
gdzie:

n — ilo$¢ kabli w jednej warstwie,

Sy — $rednica zewngtrzna kabli,

a — odleglo$¢ miedzy kablami 10 cm.

Wykop do montazu muf kablowych w ziemi powinien mie¢ wymiary umozliwiajace
swobodne wykonywanie operacji montazowych; szeroko$¢ wykopu nie powinna by¢ mniej-
sza niz 1,5 m, a dlugo$¢ nie mniejsza niz 2,5 m.

8.1.3. Ukladanie kabli w rowie kablowym

Przed przystgpieniem do montazu kabli nalezy sprawdzi¢ stan rowu kablowego (wykopu)
i podtoza.

Kable nalezy uktadac linig falista z zapasem, nie mniejszym niz 1% dtugosci wykopu, na
10 cm warstwie piasku i w odlegtosci 10 cm od siebie.

Po utozeniu kable nalezy zasypa¢ 10 cm warstwa piasku nad kablami. a pozostatg czes$¢
wykopu nalezy wypelié¢ gruntem rodzimym (miejscowym).

Tasme ostrzegawczo-lokalizacyjna o kolorze niebieskim dla kabli n/n nalezy utozy¢ w
wykopie co najmniej 250 mm nad kablem.

Skrzyzowanie z drogami oraz istniejagcym i projektowanym uzbrojeniem nalezy wykonaé
w rurach ochronnych.

Na catej dlugosci kable powinny by¢ zaopatrzone w trwale oznaczniki w odlegtosciach
nie wigkszych niz 10 m oraz przy wejsciach do obiektow, przy ztaczach kablowych i wej-
$ciach do rur ochronnych.

Przy montazu muf kablowych nalezy pozostawi¢ zapasy kabla po 1,5 m.

9. Ochrona przeciwporazeniowa

W czasie wykonywania i po zakonczeniu rob6t budowlanych nalezy przeprowadzi¢ na-
stepujace kontrole, badania 1 pomiary:

- czgsci nadziemne;j instalacji ochrony przeciwporazeniowej;

- ciaglosci potaczen;

10. Sprawdzenie cigglos$ci zyl

Sprawdzanie ciaggtosci zyt oraz zgodnos$ci faz nalezy wykonaé przy uzyciu przyrzadéw o
napieciu nie przekraczajagcym 24 V.

Wynik sprawdzenia nalezy uzna¢ za pozytywny, jezeli poszczegodlne zyly nie maja
przerw oraz jesli poszczegodlne fazy na obu koncach linii oznaczone sa identycznie.

11. Pomiar rezystancji izolacji

Pomiar nalezy wykona¢ za pomocg megaomomierza o napi¢ciu nie mniejszym niz 2,5
kV. Dokonujac odczytu po czasie niezbednym do ustalenia si¢ mierzonej wartosci.

Wynik nalezy uzna¢ za pozytywni, jezeli rezystancja izolacji wynosi, co najmniej 0,75
dopuszczalnej wartosci rezystancji izolacji kabli wykonywanych wg PN- 93/E-90401.

Wyniki pomiaréw nalezy zamie$ci¢ w protokole pomiaru.



12. Pomiar skutecznosci ochrony przed porazeniem

Po wykonaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ impedancje petli zwarciowych dla stwier-
dzenia skutecznosci samoczynnego wylaczenia zasilania.

Wyniki pomiardw nalezy zamies$ci¢ w protokole pomiarowym ochrony przeciwporaze-
niowe;j.

13.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca zobowigzany jest stosowa¢ wylacznie materiaty dopuszczone do obrotu i
stosowane w budownictwie ,bez widocznych wad , zgodnie z niniejsza (ST) — ewentualne
zamienniki materiatéw uzgadnia¢ z Inspektorem Nadzoru i potwierdzi¢ wpisem w dzienniku
budowy, zglasza¢ do odbioru roboty ulegajace zakryciu. Wykonawca jest zobowigzany do
statej 1 systematycznej kontroli zgodno$ci prowadzonych robdt z dokumentacjg projektowa
oraz ST.

14.0BMIAR ROBOT

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robdt zgodnie z dokumenta-
cja projektowa oraz ST w jednostkach ustalonych w przedmiarze rob6t

-oprzewodowanie mb

-osprzet 1 aparatura szt.

-oprawy kpl.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca. Wyniki obmiaru bedg wpisane do Ksiggi Obmia-
ru.

Btad lub przeoczenie w przedmiarze lub ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia

wszystkich robot

15.0DBIOR ROBOT

15.1 Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega okablowanie .Odbior robot
zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i popra-
wek, bez hamowania ogdlnego postgpu robot. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgta-
sza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora
Nadzoru.

15.2 Odbior koncowy .

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym zawiadomieniem o tym
fakcie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Odbior koncowy nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakofczenia robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokot robot
sporzadzony wg. wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca zobowigzany jest przygotowac:

-dokumentacj¢ powykonawcza



-specyfikacje techniczng

-dziennik budowy i ksiggi obmiaréw

-protokoty z przeprowadzonych odbioréw czesciowych

-atesty jako$ciowe wbudowanych materiatéw

-uwagi 1 zalecenia Inspektora Nadzoru zwtaszcza przy odbiorze robot zanikajacych 1 ule-
gajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania tych zalecen

-protokoty z pomiarow oraz inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego

Jezeli komisja powotana do odbioru stwierdzi ,ze pod wzgledem przygotowania doku-
mentacyjnego instalacje nie sg gotowe do odbioru koncowego ,komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot. Odbior ostateczny polega
na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednie-
niem zasad odbioru koncowego.

16. PODSTAWA PELATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiaru ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach
umownych.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac :

- robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

- warto$¢ zuzytych materiatow

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

- koszty posrednie 1 zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

17. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2013 r., poz.
1409 z pdzZniejszymi zmianami),

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych. - tom VI ,,
Instalacje elektryczne.”

- SEP-E-004 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budo-
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