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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teckznigj (OST) 8 wymagania ogolne dotyseze
wykonania i odbioru rob6t drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi ol@njaca podstaw opracowania szczegétowej specyfikacii
technicznej stosowanej jako dokument przetargokgntraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach
krajowych.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogaohewddzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepnujymagania ogéine, wspdlne dla robotepypgh
0goInymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi pr2@DDP dla poszczegdélnych asortymentéw robot
drogowych i mostowych. W przypadku braku ogolnyphcyfikacji technicznych wydanych przez GDDP
dla danego asortymentu robét, ustalenia datyéwniez dla SST spomdzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pongj okr&lenia naley rozumie w kazdym przypadku naspujaco:



1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedbcy budynkiem, stanowty catcg¢é techniczno-
uzytkowg (droga) albo jego €&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiek
mostowy, korpus ziemny, azet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lusumety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3.Dlugas¢ mostu - odleghc miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk- odlegt@¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnee;.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony douudeb postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zgkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdoneuchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeana do usugcia po jego zakaczeniu.

1.4.6.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaspiatrzony piecgia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowkujgcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét
budowlanych, skracy do notowania zdargei okolicznasci zachodzcych w toku wykonywania robdt,
rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekamyia polecg i innej korespondencji technicznej
pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonaw@ projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszktmtenows dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i
ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik/ projektu — osoba wymieniona w dahykontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwna), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i
do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokia

1.4.11Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubdhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.
1.4.12Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14Korpus drogowy - nasyp lub tagéz wykopu, ktéra jest ograniczona kogoarogi i skarpami rowéw.
1.4.15Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneau utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16Ksigzka obmiarow - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stagcy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych robot w formie wyligze
szkicow i ew. dodatkowych zgdznikow. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamagdapo,
niezlzdne do przeprowadzenia wszelkich hadprob zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robét.

1.4.18Materialy - wszelkie tworzywa niegbhe do wykonania robét, zgodne z specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezyimera/ Kierownika projektu.

1.4.19Most - obiekt zbudowany nad przeszkododmry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzstlych do przejmowania i rozktadania od¥en od

ruchu na podize gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgegdaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wazaca - warstwa znajdgga s¢ miedzy warstvg scieralrg a podbudow, zapewniagjca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa gga do wyroéwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.



d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stiaca do przenoszenia obgen od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktadé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gornas¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skiadasi¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag@zpodbudowy spetniaga, obok funkciji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem gatek podtaa. Maze
zawier& warstwe mrozoochrona, odgiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdwnymaréeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiveienia przenikania cgstek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni lgcej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.21Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi

drogi lub obiektu mostowego.

1.4.220biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, turleldka dla pieszych i przepust.

1.4.230bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowamdpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.240dpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnéé¢ wykonywanych robo6t z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przeagjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.25Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pa&seinu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwigzanych z r§ urzdzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy ieorOwniez obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy aazen chroniacych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojyazudw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zska jednoczénie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27Podl@e nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaey pod nawierzchyi do gkbokasci
przemarzania.

1.4.28Podiloe ulepszone nawierzchni - gérna warstwa peaitdezaca bezpérednio pod nawierzcha;
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydmdaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.31Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geopmtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejgcego podczenia.

1.4.32Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaetmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanaesy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatalréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogg, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35Przetargowa dokumentacja projektowa g¢s¢z-lokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizac
charakterysty& i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.4.36Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeéMskiada sic z petnejsciany, stupow lub
innych form konstrukcyjnych, np. sknzykomor.

1.4.37Rekultywacja - roboty mage na celu uposzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.



1.4.38Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia @gskami), prezsta mostowego.

1.4.39Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleggomigdzy zewrtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadi€io osi podtinej, obejmuje catkowit szerokdéé
konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczeghiny
rodzajéw ruchu oraz szerodo chodnikdbw mierzona wéwietle poeczy mostowych z wyczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddziedagj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.418lepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich
wykonania.

1.4.42Teren budowy - teren udepniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twace czs¢ terenu budowy.

1.4.43Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi ruchu
pieszego.

1.4.44Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowg lub inm drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45Zadanie budowlane - ¢& przedsgwziecia budowlanego, stanoyda odegbrg catas¢ konstrukcyjna
lub technologiczy, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczagtiilowych. Zadanie miae
poleg& na wykonywaniu rob6t zwranych z budow modernizag/ przebudow, utrzymaniem oraz
ochrory budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych roboét, bezpieazgwo wszelkich czynrigi
na terenie budowy, metodyyte przy budowie oraz za ich zgodh@ poleceniaminzynier/Kierownik
projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy
Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren
budowy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadti@a ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzorezniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wkasny koszt.

1.5.2.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,paghem?”)

Wykonawca jest zobowrany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyminiegcych
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie tri@aealizacji kontraktu,zado zak@éczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca przedstawiyinierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdiezm drogi | organem zagdzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robo6t w okrésiania budowy. W zalaosci od potrzeb i pogpu robét
projekt organizacji ruchu powinien bya biegaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana, w
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacjiayevymaga kadorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczinstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewytaj
w ten sposob bezpieam#wo pojazddéw i pieszych.



Wykonawca zapewni state warunki widocgeciov dzieh i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje kedg akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszgeew miejscach i iléciach
okreslonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnydktorych treé¢ bedzie zatwierdzona
przez Irzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnedy utrzymywane przez Wykonawev dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebadj zaptacie i przyjmuje size jest whczony
w cerg kontraktovy.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowitany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientenraalizacji
kontraktu & do zakd@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdlzie utrzymywa tymczasowe ueglzenia zabezpieczge, w
tym: ogrodzenia, pecze, @dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wseahnesrodki niezlgdne do
ochrony rob6t, wygody spotecziwd i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogradalziwyraznie
oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyzgriirerem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdfazdow i maszyn pracigych przy realizacji
robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszgeew miejscach i iléciach
okreslonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnydktorych treé¢ bedzie zatwierdzona
przez Irzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnedy utrzymywane przez Wykonawev dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebadj zaptacie i przyjmuje size jest whczony
w cerg kontraktovy.

1.5.3.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowzek zng& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie;gio przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub dobr publicznych i innych, a wynikaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszazen
lub innych przyczyn powstatych w nagstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegd6lny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovegalojazdowych,
2) srodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:



a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.
1.5.4.0chrona przeciwp@rowa
Wykonawca bdzie przestrzedaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisévweapyasprz:t
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dnbiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dala skladowane w sposdob zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgstm osoéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamgrem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydkway.

1.5.5.Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegéniu wickszym
od dopuszczalnego, okienego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyde do robot bda miaty aprobag techniczig wydary przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, apkaczeniu robot ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mply¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
Zzgock na wycie tych materiatow od wéaiwych organow administracji patwowej.

Jezeli Wykonaweca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj

1.5.6.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochtonstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaeddaloych wigcicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez @amjcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wiaiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i urgdzeh w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasowy dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore majpy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urzdzer podziemnych na terenie
budowy i powiadomd Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zarmamrozpoczcia roboét. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacjkdhawca bezzwtocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadeaz tgdzie z nimi wspotpracowat dostarczaj
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu naprélykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggtala powierzchni ziemi i ugdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaapcego.



Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowepsveslztwie budowy, spowodowane jego dziatétmn

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonaweg a wiacicielami nieruchomgci i dotyczicych korzystania z wlasgai i drog
wewretrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie lgzdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w wachkimowy.
1.5.7.0graniczenie obgien osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowasi¢c do ustawowych ograniceaciskow osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatdw i wyposmia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszeligelzdne
zezwolenia i uzgodnienia od wtwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie dulzie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mee polect, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkow zostaty usgte z
terenu budowy. Pojazdy powodag nadmierne obgienie osiowe niedula dopuszczone nawviezo
ukonczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcgdrie odpowiadat za napraw
wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.8.Bezpieczastwo i higiena pracy
Podczas realizacji robét Wykonawoglhie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegolngci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowaz nie spetnigtych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugezenia zabezpieczge, socjalne oraz spitz
i odpowiedns odziez dla ochronyzycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymag@kreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.9.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i ydzenia uywane do
robot od daty rozpoezia do daty wydania potwierdzenia zékmenia robot przez hyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaovarmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadjblementy byty w zadowalgym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymnea to na polecenie fyniera/Kierownika
projektu powinien rozpogz roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.
1.5.10.Stosowanie sido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zaradzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyGiére g w jakikolwiek sposéb zvwizane z
wykonywanymi robotami i édzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyostanowié podczas
prowadzenia robot.



Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakow firmowych, nazw lub innych chronionyaiayw w
odniesieniu do spetu, materiatéw lub urdzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposéb
ciggty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie
zezwolé i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwania, obeizenia i wydatki wynikie z
lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyaltryge Wykonawca, z wygkiem
przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wydoia projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.11.Ré6wnowanas¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagn&onkretne normy i przepisy, ktore
spetnig& mapg materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotygatmbowhzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawiowegiania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. Wpazlku gdy powotane normy i przepisymastwowe
lub odnos3 sie do konkretnego kraju lub regionu, mdgy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajce rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeyniera/Kierownika projektu. Radice pom¢dzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamisz by¢ dokfadnie opisane przez Wykonawc
i przedtazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowzany jest zabezpiec&Zyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, spirz
transport oraz inne wdzenia towarzysgce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.8aplecze
Zamawiajcegd'.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavygkstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t, Wykonawca przedstamjirierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,cgzegoétowe
informacje dotycgce proponowanegarédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tytdteriatéw jak réwnie
odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddita w sposob goty spetniag wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odngnych wtadz na pozyskanie
materiatdw zezrodet miejscowych wdczapc w tozrodia wskazane przez Zamawjieggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacii
zrodia.

Wykonawca przedstawi tgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacs
zawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie metedvydobycia
i selekcji, uwzgtdniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organow adnmaigtpaistwowej i
samorzdowe.
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Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych
materiatéw pochodgych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydcbymateriatéw, dziemawy i inne jakie okzg
si¢ potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskaniaematdw
miejscowych bda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekulgwacji terenu po ukiiczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopd terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowegdl wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie ¢dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaly wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chidaizyska na to piserprzgod:
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi
na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych rob6tzrie dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatdw zostanie odpowiednio przesgaibwany (skorygowany) przezpniera/Kierownika
projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli Inzynier/Kierownik przewidyj mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddniynier/Kierownik 0 swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed zyciem tego materiatu, albo w okresie zdaym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badawymaganych przez syniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj
materiatu nie mge by¢ p&zniej zmieniany bez zgody tginiera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane matedo czasu gdydala one wyte do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeneanhowaly swaj jakasé i whasciwosci i byly dostpne
do kontroli przez Inyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiat@agtzlokalizowane w olabie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zAynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglav miejscach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzymiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodfe stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Profkterialdw mog by¢
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pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wyniki tych kontroli leda stanowé podstaw do akceptaciji
okreslonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musz
by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdbw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni,
gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjit,

¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie natecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproeenia inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowkany do aywania jedynie takiego spytu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot. Spez uzywany do robét powinien léyzgodny z
oferts Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanymepritvyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustalés w wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wltasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowed do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrorfyodowiska i
przepisami dotyceymi jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy hgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych
dopuszczenie spgt do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jereli Inzynier/Kierownik przewiduje mdiwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybouryska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie me
by¢ p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkoéw umowy,
zostan przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ri@puszczone do robaét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktére nie wpkyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robét i wkgiwosci przewaonych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetnid wymagania dotyece przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnyciskée na @ i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie spetnigje tych warunkéw maghbyé dopuszczone przezAyniera/Kierownika
projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pienegtmuytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenikagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragéidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, wgaraami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonaworaz poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metpdonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezew planie i wyznaczenie wysok@
wszystkich elementow robot zgodnie z wytycznyndytmer/Kierownik

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgarusunéte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wytkiem, kiedy dany lid okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgsckprzez Ireyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéeh za ich doktadnét.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robét kedg oparte ha wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, a t&kw normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji hgnier/Kierownik projektu uwzgldni wyniki bada materiatéw i robdt,
rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswliadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzamn kwestt.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny bywykonywane przez Wykonawcow czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robot édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zalazong jakaos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robot i jakéci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢zagc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkzdne do pobierania probek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier/Kierownik projektu mee zagdat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest zadowaly.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz robét zatatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiansyimier/Kierownik

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedlkne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapeéwiykonanie robét zgodnie z umew

Wykonawca dostarczy Hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadawazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okéajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotycacych urzdzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocagniccia te lgda tak powane,ze mog wpltyna¢ ujemnie na
wyniki bada, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robot badanych materiatow i
dopusci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsunéte
i stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ladaateriatdbw ponosi
Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecag¢sstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moby¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila
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Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewniog mazliwo$¢é udziatu w pobieraniu
prébek.

Pojemniki do pobierania probekeda dostarczone przez Wykonagvd zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone pradykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb za#abwepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawceedlzie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktére bugdzawatpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostgnzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przecimngrzypadku koszty te pokrywa Zamaw@y).

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip,
gdy normy nie obejmuyjjakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowezna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przeyrirera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru hddania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykomawc
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji liyniera/ Kierownika projektu.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wi@mi
bada jak najszybciej, nie pgiiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jako.

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane ltynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngckez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatdbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwan&,Wykonawca i producent materialtdw powinien
udzieli¢ mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonegzgz
Wykonawe, poprzez mgdzy innymi swoje badania,¢lizie ocenid zgodnd¢ materialdw i robot z
wymaganiami SST na podstawie wynikow wiasnych haddmtrolnych jak i wynikow badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrébki materiatdw i prowadzibadania niezaimie
od Wykonawcy, na swoj koszt.z#i wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne,
to Inzynier/Kierownik projektu oprze si wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgétino
materiatow i robét z SST. Me rownie zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtornych
lub dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggzowtornych lub
dodatkowych badai pobierania probek poniesione zogt@nzez Wykonawe

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mée dopudci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz witéciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnszi z:
— Polsky Normg lub
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidtalskiej Normy, jeeli
nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktore spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumersty wymagane przez SST, #da partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugzposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami baflavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bad®gds dostarczone
przez Wykonaweg Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
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Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnigych wymaga beda odrzucone.
6.7. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngbowigzujagcym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdaca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwacymi przepisami [2] spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy¢hla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robdt, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarshoejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shtbowego. Zapisy d¢1lg czytelne,
dokonane trwattechnilg, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeimida oznaczone kolejnym numerem
zalcznika i opatrzone daf podpisem Wykonawcy i kiyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegolngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegolnych elementéw robdét,

— przebieg robot, trudrei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw robot zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw roboét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

— dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robaot,

- dane dotycace jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praapadzonych badez podaniem,
kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z pddm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowedsbprzedtaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Iryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika owg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak steppmowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegstl kazdego z
elementéw rob6t. Obmiary wykonanych rob6t przepmease w sposéb aigly w jednostkach przgfych
w kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodooblub certyfikaty zgodn&ci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniladaa Wykonawcy lgda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&tio Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny
by¢ udostpnione na kade zyczenie Irtyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Dokumenty budowy dmla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowited
zabezpieczonym.
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Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgoj@atychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy ¢ta zawsze dogpne dla Iyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgldu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z S8Tednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po powiadomidnityniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmnigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych vélepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgekis ukaiczenia wszystkich robot. 8ine dane
zostam poprawione wg instrukcji lryniera/Kierownika projektu na grnie.

Obmiar gotowych robot dalzie przeprowadzony z ¢ztcécia wymagam do celu miesicznej
ptatngci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkveym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatéw

Diugadéci i odlegtaci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe.

J&li SST wiaciwe dla danych robét nie wymagdggo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
diugas¢ pomnaona przezredni przekrg;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgifghzaakceptowane
przez Irzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzzdzenia te lub
sprzt wymagag bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
SST Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniagr w sposob aglty zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed @ziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a
takze w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfic lzda wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdy¢ dolgczone w formie
oddzielnego zatznika do  ksjzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony @z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robdt

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
8.2. Odbior robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdb i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizulegry zakryciu.

Odbiér robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pospu robot.

Odbioru robo6t dokonuje #ynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemtzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zymiera/Kierownika projektu. Odbior eldzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pMiej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokwydi
powiadomienia o tym fakcie hyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikdw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgéci rob6t. Odbioru agciowego
rob6ét dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dbirob6t dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny rob6t
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robo6t

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rae@tstggo wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartgsci.

Catkowite zakaczenie robo6t oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiaigoiiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicpd dnia
potwierdzenia przez #yniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przgicia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaewzez Zamawiagego w obecnii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddtajgca roboty dokona ich oceny jalaiowej na
podstawie przedtmnych dokumentéw, wynikow badla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoio
wykonania rob6t z SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapaina realizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rafzdpetniagcych
i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot aagowych lub robot uzupetniggych w
warstwiescieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czysaia ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robot w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej zZ38zgbdnieniem tolerancji i nie ma wkszego
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wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiéstgo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszon wartags¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagazyijetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetrniage kzda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavdieggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzunighcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyobét zwhzanych z usugtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjnydulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem

zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczbyto

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw platnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednostk obmiarove
ustalory dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtavs ptatncci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kossowej ledzie uwzgédniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétidpobejmowa:
— robocizre bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,
— wartaé¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkow i

transportu na teren budowy,

— wartc¢ pracy sprztu wraz z towarzyscymi kosztami,
— koszty p@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z oba@ujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6élne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymagéa warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki olome w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione vztamsysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i orgarjizachu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowyrtaz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajeh zmian i uzgodnie wynikajacych z
postpu robat,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzzdzea obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddéw i organizagjihu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych,

barier iswiatet,
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(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizaajchu obejmuje:
(a)usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DANr 89, poz. 414 z @hiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa?l201 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z ghiejszymi zmianami).

D-03.02.01a

REGULACJA PIONOWA
STUDZIENKI KANALIZACYJNEJ

NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OST - 0goblna specyfikacja techniczna
SST - szczego6towa specyfikacja techniczna
SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacjineicznej (OST) $ wymagania dotycce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonaniem regulacji pionowej studzierdi&lizacyjne;.
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1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanpwaiistaw opracowania szczegotowej specyfikacji
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetayg kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdea
drogach, ulicach i placach.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji adatyzasad prowadzenia robot zganych z wykonaniem
i odbiorem przypowierzchniowej regulacji pionowagkodzonych studzienek kanalizacyjnych (np.
studzienek rewizyjnych, wpustow ulicznych).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Studzienka kanalizacyjna - adzenie padczone z kanatem, przeznaczone do kontroli lub hawie]
eksploatacji kanatu.

1.4.2.Studzienka rewizyjna (kontrolna) - ydzenie do kontroli kanatow nieprzetazowych, ich semvacji i
przewietrzania.

1.4.3.Wpust uliczny (wpustciekowy, studzienkd&ciekowa) - urgdzenie do przefia wod opadowych z
powierzchni i odprowadzenia poprzez przykanalikdpalizacji deszczowej lub ogbinosptawnej.

1.4.4Wiaz studzienki - elemerieliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sk rewizyjnych,
umazliwiajacy dostp do uradzen kanalizacyjnych.

1.4.5.Kratkasciekowa - urgdzenie, przez ktére wody opadowe przedesiigjod géry do wpustu ulicznego.

1.4.6.Nasada #eliwna) z wlewem bocznym (w krawniku) - urzdzenie, przez ktére wody opadowe
przedostaj sic w ptaszczynie kraweznika do wpustu ulicznego.

1.4.7.Pozostale ok&enia podstawowegszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd[d] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczre materiatow

Ogdlne wymagania dotygz materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania regulacji pionowej uszkdzonej studzienki kanalizacyjne;j
Do przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studkdi&analizacyjnej naley uzy¢:
a) materialy otrzymane z rozbiorki studzienki orazozhiorki otaczajcej nawierzchni, nadaje sé do
ponownego wbudowania,
b) materiaty nowe, fdace materialem uzupetniglym, tego samego typu, gatunku i wymiarow, jak make
rozbiérkowy, odpowiadage wymaganiom:
— OST D-03.02.01 [2] w przypadku materiatéw do napratudzienki,

— OST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikaw przypadku materiatéw potrzebnych do
utozenia nowej nawierzchni.

3. SPRZAET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” ki 3.
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3.2. Sprat stosowany do wykonania regulacji pionowej uszkodmej studzienki kanalizacyjnej

Wykonawca przyspujacy do wykonania naprawy, powinien wykézk mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
— pity tarczowej,
- miota pneumatycznego,
— sprzarki powietrza,
- dzwigu samochodowego,
— zagszczarki wibracyjnej,
— sprztu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycice transportu
Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatdw

Transport nowych materiatéw do wykonania naprgvayyinien odpowiadawymaganiom
okreslonym w:

a) OST D-03.02.01 [2], w przypadku materiatéw do napyratudzienki,
b) OST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikaw przypadku materiatdw wykorzystywanych do
wykonania nowej nawierzchni.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OSWI-DB.00.00 ,Wymagania ogdélne” [1] pkt 5.

5.2. Uszkodzenia zapadstych studzienek, podlegajce naprawie
Uszkodzenie studzienek ydzer podziemnych wyspuje, gdy rénica poziomoéw porgdzy:

— kratka wpustu ulicznego a gégrpowierzchmi warstwyscieralnej nawierzchni wynosi povsj 1,5 cm,
- whazem studzienki a gégrpowierzchmi nawierzchni wynosi powagj 1 cm.

5.3. Zasady wykonania naprawy

Wykonanie naprawy poleggiej na regulacji pionowej studzienki, obejmuje:
1. roboty przygotowawcze
— rozpoznanie uszkodzenia,
— wyznaczenie powierzchni podlegegj naprawie,
2. wykonanie naprawy
— naprave uszkodzonej studzienki,
— utozenie nowej nawierzchni.

5.4. Roboty przygotowawcze
Rozpoznanie uszkodzenia polega na:

— ustaleniu sposobu deformacji studzienki,
— okresleniu stanu nawierzchni w bezgednim otoczeniu studzienki,
— Wstepnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,
- rozeznaniu mdiwosci wykorzystania dotychczasowych elementéwgdeenia.
Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawyrp@obejmowé caty obszar uszkodzonej
nawierzchni wokot zapadgtej studzienki. Powierzchni tej nalenada ksztatt prostotnej figury

geometrycznej.
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Powierzchng przeznaczando wykonania naprawy akceptujexymier.

5.5. Wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki

Jezeli dokumentacija projektowa lub SST nie przewidngezej, to wykonanie przypowierzchniowej
naprawy uszkodzonej studzienki, pod warunkiem zeptkcsvania przez kyniera, obejmuje:

1. zdjecie przykrycia (pokrywy, wilazu, kratkiciekowej, nasady z wlewem bocznym) adzenia
podziemnego,
2. rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokot studzienki
— reczne (dhutami, haczykami z drutu, mtotkami brukarskew. dggami stalowymi itp. - w przypadku
nawierzchni typu kostkowego),

— mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu monatitggo, np. nawierzchni asfaltowej, betonowej)
- z pionowym wyc¢ciem kravedzi uszkodzenia pittarczow i rozebraniem konstrukcji jezdni przy
pomocy mtotéw pneumatycznych addw stalowych itp.,

3. rozebranie uszkodzonej gérnegéa studzienki (np. agci zeliwnych, ptytzelbetowych pod studzieak
kregbéw podporowych itp.),

4. zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementéwieaehni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejsce
sktadowania, z posortowaniem i zabezpieczeniemnmaatgrzydatnego do dalszych robdét,

5. szczegdbtowe rozpoznanie przyczyn uszkodzenia ig¢ptmljkaicowej decyzji o sposobie naprawy i
wykorzystaniu istnigjcych materiatéw,

6. sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczysmtz gornej ogci studzienki (np. nasady wpustu,
komina wtazowego) z ew. uzupetnieniem ubytkdw,

7. w przypadku niewielkiego zapaduia - poziomowanie gornej exi komina wtazowego, nasady wpustu
itp. przy wyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadkukodzer wigkszych - wykonanie
deskowania oraz utenie i zagszczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej Ba&jtug wymiarow
dostosowanych do rodzaju uszkodzenia i poziomu @aehni (jezdni, chodnika, pasa dz@go itp.), a
takze rozebranie deskowania,

8. osadzenie przykrycia studzienki lub kratktiekowej z wykorzystaniem istniggych lub nowych
materiatéw oraz ew. wyréwnaniem zapegp@ementow.

W przypadku znacznych zapaghstudzienki, wynikajcych z uszkodze(zniszczé) korpusu
studzienki, kanatéw, przykanalikow, elementow derimywvymycia gruntu itp. - sposéb naprawy agle
okresli¢ indywidualnie i wykona jg wedlug osobno opracowanej specyfikacji technicznej

5.6. Ulazenie nowej nawierzchni

Nowa nawierzchng, wokoét naprawionej studzienki, nalewykona w sposoéb identyczny ze stanem
przed przebudoyv

Do nawierzchni naley uzy¢, w najwickszym zakresie, materiat otrzymany z rozbiorki, ajgoly si
do ponownego wbudowania. Nowy uzupetniany mat@aainien by jak najbardziej zbkony do materiatu
starego. Zmiany konstrukcji jezdni mphy¢ dokonane pod warunkiem akceptacjiyniera.

Przy wykonywaniu podbudowy nalezwraca szczegdla uwag na poprawne jej zagzczenie
wokét komina i kotnierza studzienki. Przy nawierachsfaltowej, powierzchnie stykugzi zeliwnych lub
metalowych powinny bypokryte asfaltem.

W zalenosci od rodzaju nawierzchni istnigjej, poszczegolne wykonywane podbudowy i warstwy
scieralne mog odpowiadé wymaganiom okrdonym w:

a) OST D-04.01.0104.03.01 [3], dla warstw dolnych podbuddw,

b) OST D-04.04.0004.04.03 [4], dla podbudow z kruszywa stabilizonwgmmechanicznie,

c) OST D-04.05.0004.05.04 [5], dla podbudéw z gruntéw stabilizowangpoiwami hydraulicznymi,
d) OST D-04.06.01 [6], dla podbudéw z chudego betonu,
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e) OST D-05.03.01a [7], dla nawierzchni z kostki kammiej,
f) OST D-05.03.02a [8], dla nawierzchni klinkierowej,
g) OST D-05.03.03a [9], dla nawierzchni z ptyt betogoly
h) OST D-05.03.07 [10], dla nawierzchni z asfaltu gme
i) OST D-05.03.17 [11], dla nawierzchni z mieszanekearalno-asfaltowych,
j) OST D-05.03.23b [12], dla nhawierzchni z betonowesjtki brukowej,
k) innych OST, przy stosowaniu innych rodzajéw nawibrg.
W przypadku konieczréoi wymiany kravgznika, naprawiony kragznik powinien odpowiada
wymaganiom OST D-08.01.602 [13].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania o@3Ifi] pkt 6.

6.2. Badania przed przysapieniem do robot
Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien:
— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v

(certyfikaty na znak bezpiearstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodmodeklaracje zgodrai,
ew. badania materiatdw wykonane przez dostawcayy itp

— sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatdw z tworzyw i prefabrykawah.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptacii.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow, ktére natey wykona w czasie rob6t podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow w czasie rob6ét

Lp. | Wyszczegolnienie badd pomiarow CZa;ls)t;)(';leOSc Wartcici dopuszczalne
1 | Wyznaczenie powierzchni lraz Niezbdna powierzchnia

przeznaczonej do wykonania naprawy

Akceptacja nieuszkodzonych
2 |Roboty rozbiorkowe lraz materiatow

3 | Szczegdlowe rozpoznanie uszkodzenia

) 4 ) 1lraz Akceptacja kyniera
i decyzja 0 sposobie napra

4 | Naprawa studzienki Ocenagia Wg pktu 5.5

5 | Ulozenie nawierzchni Ocenaggita Wg pktu 5.6

Kratkasciekowa ok. 0,5 cm po#gj,
wiaz studzienki - w poziomie
nawierzchni

6 | Potaenie studzienki w stosunku do
otaczagcej nawierzchni

1lraz

6.4. Badania wykonanych robot
Po zakaczeniu robét natey sprawdzt wizualnie:

- wyglad zewretrzny wykonanej naprawy w zakresie wydli, ksztattu, wymiaréw, desenia nawierzchni
typu kostkowego,

— poprawné¢ profilu podiwnego i poprzecznego, namujacego do otaczage] nawierzchni i
umazliwiajgcego sptyw powierzchniowy waéd.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest 1 obiekt wykonanej naprawionej studzienki.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenigggjojektows, SST i wymaganiami lyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— roboty rozbiérkowe,
— naprawa studzienki.

Odbidr tych robot powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymiaiga
ogolne” [1] oraz niniejszej OST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyce podstawy ptatrssi podano w OST D-M-00.00.00 [1] ,Wymagania

ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji pionowej studzienki ohggn
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— roboty rozbiérkowe,
— dostarczenie materiatéw i spta,
— wykonanie naprawy studzienki,
- ulozenie nawierzchni,
— odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbiérkowyehsktadowisko,

— przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ogolne specyfikacje techniczne (OST)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

2. D-03.02.01 Kanalizacja deszczowa

3. D-04.01.0%04.03.01 Dolne warstwy podbud6w oraz oczyszczenie i skrapien
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4. D-04.04.06-04.04.03 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

5. D-04.05.0604.05.04 Podbudowy i ulepszone pode z gruntow Ilub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi

6. D-04.06.01 Podbudowa z chudego betonu
7. D-05.03.01a Remont ggtkowy nawierzchni z kostki kamiennej
8. D-05.03.02a Remont ggtkowy nawierzchni klinkierowej
9. D-05.03.03a Remont ggtkowy nawierzchni z ptyt betonowych
10. D-05.03.07 Nawierzchni z asfaltu lanego
11. D-05.03.17 Remont ggtkowy nawierzchni bitumicznych
12. D-05.03.23b Remont ggtkowy nawierzchni z betonowej kostki brukowej
13. D-08.01.0%02 Krawezniki
D - 03.02.01

KANALIZACJA DESZCZOWA

NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OST - ogdlna specyfikacja techniczna
SST - szczegotowa specyfikacja techniczna
SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA P+ATNOSCI
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecaniej (OST) $ wymagania dotyce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z budowkanalizacji deszczowe).
1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robdt na drogaatjewodzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zw@nych z
wykonaniem kanalizacji deszczowej przy budowie, eragacji i remontach drog.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja deszczowa - éikanalizacyjna zewgrzna przeznaczona do odprowadzastaéekow
opadowych.

1.4.2.Kanaly
1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dmwggacyjnego odprowadzaniaiekow.
1.4.2.2. Kanat deszczowy - kanat przeznaczony gwaveadzanigciekow opadowych.

1.4.2.3. Przykanalik - kanat przeznaczony doagm#nia wpustu deszczowego z siedianalizacji
deszczowej.

1.4.2.4. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony derasiasciekow z co najmniej dwoch kanatéw bocznych.

1.4.2.5. Kolektor gtdéwny - kanat przeznaczony deemmniasciekow z kanatléw oraz kanatéw zbiorczych i
odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.2.6. Kanat nieprzetazowy - kanat zangkyio wysokdci wewrgtrznej mniejszej ri 1,0 m.
1.4.2.7. Kanat przetazowy - kanat zamkgio wysokdci wewrgtrznej réwnej lub wgkszej nz 1,0 m.
1.4.3.Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka zgwa - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do
kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaalippa zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w
planie, na zatamaniach spadku kanatu oraz na caicingrostych.

1.4.3.3. Studzienka pgizeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczonmakenia co najmniej dwoch
kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzi&akalizacyjna maga dodatkowy przewdd pionowy
umazliwiajacy wytracenie nadmiaru energiisciekow, sptywaicych z wyej potazonego kanatu
doptywowego do riej potazonego kanatu odptywowego.

1.4.3.5. Studzienka bezwlazowa slepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropeez kotworu
wlazowego, spetniaga funkcje studzienki patzeniowej.
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1.4.3.6. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna kamale przetazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatéw.

1.4.3.7. Komora patzeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczona gdaehia co najmniej dwoch
kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.8. Komora spadowa (kaskadowa) - komoraacaajpochylng¢ i zagkbienie dna umdiwiajagce
wytracenie nadmiaru enerdiciekow sptywajcych z wyej potazonego kanatu doptywowego.

1.4.3.9. Wylotsiciekdw - element na keu kanatu odprowadzgjegoscieki do odbiornika.

1.4.3.10. Przégie syfonowe - jeden lub wiej zamkngtych przewoddéw kanalizacyjnych z raeliwnych,
stalowych lub zelbetowych pracygicych pod dinieniem, przeznaczonych do przeptywaiekow pod
przeszkod na trasie kanatu.

1.4.3.11. Zbiornik retencyjny - obiekt budowlany sici kanalizacyjnej przeznaczony do okresowego
zatrzymania ogci sciekow opadowych i zredukowania maksymalnege#egtia przeptywu.

1.4.3.12. Przepompowniéciekow - obiekt budowlany wyposany w zespoty pompowe, instalacje i
pomocnicze urgzenia techniczne, przeznaczone do przepompowywagkoéw z poziomu riszego na

WYZSzZy.

1.4.3.13. Wpust deszczowy - wdzenie do odbioruciekdw opadowych, splywgych do kanatu z
utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4.Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Komora robocza - zasadniczag$€z studzienki lub komory przeznaczona do czyoino
eksploatacyjnych. Wysoké komory roboczej jest to odlegio pomidzy rzdmg dolnej powierzchni ptyty
lub innego elementu przykrycia studzienki lub koma rzdng spocznika.

1.4.4.2. Komin wtazowy - szyb pgmizeniowy komory roboczej z powierzchrziemi, przeznaczony do
zejicia obstugi do komory roboczej.

1.4.4.3. Piyta przykrycia studzienki lub komoryytp przykrywapca komog roboca.

1.4.4.4. Whaz kanalowy - elememdliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sk rewizyjnych
lub komér kanalizacyjnych, untiwiajacy dostp do uradzen kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie stuelzki, przeznaczony do przeptywu w néoekow.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub kigm@nalizacyjnej porngdzy kinet a sciamp komory
robocze;j.

1.4.5.Pozostate ok&benia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogéblne wymagania dotycgce materiatdw

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania pude OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
Stosowa nalezy wyroby budowlane wprowadzone do obrotu zgodnistavg o wyrobach

budowlanych [26].

2.2. Rury kanalowe
2.2.1.Rury kamionkowe

Rury kamionkowesrednicy 0,20 m, zgodne z PN-EN 295 [4}, gosowane gtownie do budowy
przykanalikow.
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2.2.2.Rury betonowe

Rury betonowe ze stopk bez stopki grednicy od 0,20 m do 1,0 m, zgodne z BN-83/897.0D6
[18].

2.2.3.Ruryzelbetowe kielichowe ,Wipro”
Rury osrednicy od 0,2 m do 2,0 m, zgodne z BN-86/8971-D§17]
2.2.4.Rury zeliwne kielichowe dinieniowe
Ruryzeliwne kielichowe dinieniowe oérednicy od 0,2 m do 1,0 m, zgodne z PN-H-74101.[15]

2.2.5.Rury z zywic poliestrowych wzmacnianych wiéknem szklanymVZ£-GRP osrednicy od 0,1 do
4,0m, zgodne z PN-EN 1115 [5],

2.3. Studzienki kanalizacyjne
2.3.1.Komora robocza

Komora robocza studzienki (powsj wefcia kanatéw) powinna liywykonana z:

- kregow betonowych lukelbetowych odpowiadagych wymaganiom BN-86/8971-08 [19],

- muru cegty kanalizacyjnej odpowiagtagj wymaganiom PN-B-12037 [7]

- rur CFW-GRP jako konstrukcja zintegrowanaandem gtéwnym i kanatami dolotowymi
oraz drabink ztazows, zgodna z aprobatechnicza nadar przez jednostkupowaniong do ich
wydawania [28].

Komora robocza pomej wejcia kanaldw powinna gy wykonana jako monolit z betonu
okreslonego w dokumentacji projektowej, np. klasy B3@dwszczelngci W-8, mrozoodpornixi F-100 wg
PN-B-06250 [9] lub alternatywnie z cegty kanalizjmey.

2.3.2.Komin wtazowy

Komin wlazowy powinien by wykonany z:

- kregow betonowych lulielbetowych cérednicy 0,80 m odpowiadgjych wymaganiom BN-
86/8971-08 [19],

- rur CFW-GRP drednicy od 0,8+1,6m zgodne z PN-EN 1115 [5].

2.3.3.Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje sijako monolit z betonu hydrotechnicznego o detavosciach podanych
w dokumentacji projektowe;.

2.3.4.Wiazy kanatowe

Wiazy kanatowe naly wykonywa jako:

- wlazy zeliwne typu c¢zkiego odpowiadajce wymaganiom PN-EN 124 [1] umieszczane w
korpusie drogi,

- wiazyzeliwne typu lekkiego odpowiadgje wymaganiom PN-EN 124 [1] umieszczane poza
korpusem drogi.

2.3.5.Stopnie zlazowe

Stopnie ztazoweeliwne odpowiadaice wymaganiom PN-EN 13101 [8].
2.4. Materiaty dla komér przelotowych pohczeniowych i kaskadowych
2.4.1.Komora robocza

Komora robocza z piytstropovg i dnem mae by wykonana jakazelbetowa wraz z domieszkami
uszczelniggcymi lub z cegly kanalizacyjnej wg indywidualnejkdonentacji projektowe;j.

2.4.2. Komin wtazowy

Y CFW- Continuous filament winding
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Komin wilazowy wykonuje si z kregdbw betonowych Ilubzelbetowych o srednicy 0,8 m
odpowiadajcych wymaganiom BN-86/8971-08 [19].

2.4.3.Wtaz kanatowy
Wedtug pkt 2.3.4.

2.5. Studzienki bezwtazowe §lepe
2.5.1.Komora padczeniowa

Komor pofaczeniova (sciany) wykonuje s z betonu hydrotechnicznego odpowiadapgo
wymaganiom PN-EN 206-1 [3] w zastosowaniach progsibwych, a tymczasowo PN-B-06250 [9] lub z
cegly kanalizacyjnej odpowiadgej wymaganiom PN-B-12037 [13].

2.5.2.Ptyta pokrywowa

Jereli dokumentacja projektowa lub SST nie ustalazegdo ptyt pokrywows stanowi prefabrykat
wg Katalogu powtarzalnych elementéw drogowych [23].

2.5.3.Piyta denna

Ptyte den wykonuje s¢ z betonu hydrotechnicznego o wdawvosciach podanych w dokumentacji
projektowe;.

2.6. Studzienkisciekowe

2.6.1.Wpusty ulicznezeliwne
Wopusty ulicznezeliwne powinny odpowiadawymaganiom PN-EN 124 [1].
2.6.2.Kregi betonowe prefabrykowane

Na studzienkiciekowe stosowane prefabrykowane kigi betonowe grednicy 50 cm, wysokmi
30 cm lub 60 cm, z betonu klasy C 20/25, wg KB1222(6) [22].

2.6.3.Piekcieniezelbetowe prefabrykowane

Piescienie zelbetowe prefabrykowane érednicy 65 cm powinny ky wykonane z betonu
wibrowanego klasy C 16/20 zbrojonego statOS.

2.6.4.Piyty zelbetowe prefabrykowane

Piyty zelbetowe prefabrykowane powinny rdiggrubgé 11 cm i by wykonane z betonu
wibrowanego klasy C 16/20 zbrojonego statOS.

2.6.5.Ptyty fundamentowe zbrojone
Piyty fundamentowe zbrojone powinny posiadaubaé 15 cm i by wykonane z betonu klasy C 12/15.
2.6.6.Kruszywo na podsypk

Podsypka mze by wykonana z tlucznia lulzwiru. Uzyty materiat na podsygk powinien
odpowiadé wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [16];EN 13043 [7], PN-EN 12620 [6].

2.7. Beton
2.7.1.Cement

Do betonu naley zastosowacement 32,5 lub 42,5 wg PN-EN 197-1 [2].
2.7.2.Kruszywo

Do betonu natey zastosowé kruszywo zgodne z nognPN-B-06712 [10]. Marka kruszywa nie
moze by nizsza nk klasa betonu (np. B-30 — marka min. 30, B-20 —kaanin. 20).

2.7.3.Beton hydrotechniczny

Beton hydrotechniczny C12/15 i C16/20 powinien mdiada wymaganiom PN-EN 206-1 [3] w
zastosowaniach przys#mowych, a tymczasowo PN-B-06250 [9].
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2.8. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadgmaganiom PN-B-14501 [16].
2.9. Sktadowanie materiatow
2.9.1.Rury kanatowe

Rury mana skladowa na otwartej przestrzeni, ukladaj je w pozycji leagcej jedno- lub
wielowarstwowo, albo w pozycji stgej.

Powierzchnia sktadowania powinnac¢bytwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniemwdi
opadowych.

W przypadku skladowania poziomego piergvswarstve rur naley ulozy¢ na podkiadach
drewnianych. Podobnie na podktadach drewnianycleznalkiad& wyroby w pozycji stajcej i jezeli
powierzchnia sktadowania nie odpowiada ww. wymagiemi

Wykonawca jest zobowzany uktada rury wedtug poszczegolnych grup, wiedkoi gatunkéw w
SposOb zapewnigjy stateczn@ oraz umaliwiajacy dostp do poszczegolnych stoséw lub pojedynczych
rur.

2.9.2.Kregi

Kregi mazna skladowa& na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiepg nacisk kggdw
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy skltadowaniu wyrobow w pozycji wbudowania wkeke skladowania nie powinna przekraéza
1,8 m. Skladowanie powinno umwia¢ dostp do poszczegdllnych stoséw wyrobdw lub pojedynczych
kregow.

2.9.3.Cegta kanalizacyjna

Cegtla kanalizacyjna nmie by¢ skladowana na otwartej przestrzeni, na powierzcitwardzonej z
odpowiednimi spadkami unatiwiajacymi odprowadzenie wéd opadowych.

Cegly w miejscu skladowania powinny dyitozone w sposob upagdkowany, zapewniagy
tatwas¢ przeliczenia. Cegly powinny byutozone w jednostkach tadunkowych lub luzem w stosdbb a
pryzmach.

Jednostki tadunkowe mediy¢ utozone jedne na drugich maksymalnie w 3 warstwachconkj
wysokasci nie przekraczagej 3,0 m.

Przy skladowaniu cegiet luzem maksymalna wys6élatosow i pryzm nie powinna przekraéza2 m.

2.9.4. Wiazy kanatowe i stopnie

Wiazy kanatowe i stopnie powinny dgktadowane z dala od substancji dzigdgeh korodujco.
Wihazy powinny by posegregowane wg klas. Powierzchnia skladowaniainpa by utwardzona i
odwodniona.

2.9.5.Wpustyzeliwne

Skrzynki lub ramki wpustéw magby¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na paletastogach o
wysokasci maksimum 1,5 m.

2.9.6.Kruszywo

Kruszywo naley sktadowa na utwardzonym i odwodnionym podtow sposob zabezpieczey je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymiajaahai i frakcjami kruszyw.

3. SPRZAET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien agd& sic mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
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- zurawi budowlanych samochodowych,
- koparek przedsbiernych,

- spycharek kotowych lukggienicowych,
- sprztu do zagszczania gruntu,

- wchgarek mechanicznych,

- beczkowozow.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycice transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéline” pkt 4.
4.2. Transport rur kanatowych

Rury, zarbwno kamionkowe jak i betonowe, mdxy¢ przewaone dowolnymirodkami transportu
w sposéb zabezpiecaay je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewo6z rur w pozycji poziomejdivz srodka transportu, z wyfkiem rur
betonowych o stosunkérednicy nominalnej do diugoi, wieckszej nz 1,0 m, ktére naley przewozt w
pozycji pionowej i tylko w jednej warstwie.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewwoe w pozycji poziomej przed przesuwaniem i
przetaczaniem pod wplywem sit bezwtadriovysiepujacych w czasie ruchu pojazdow.

Przy wielowarstwowym ukfadaniu rur gérna warsti@ maze przewysza& sciansrodka transportu
0 wiecej niz 1/3 srednicy zewntrznej wyrobu (rury kamionkowe nie \&gj niz 2 m).

Pierwsza warstwe rur kielichowych nalgy uktad& na podktadach drewnianych,$zposzczegéline
warstwy w miejscach stykaniaesivyrobow naley przekladéd materiatem wyciotkowym (o grubéci
warstwy od 2 do 4 cm po ugnieceniu).

4.3. Transport kregow

Transport kggdw powinien odbywé sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadie d
pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przemych elementéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozpaddinéw z drewna, gumy lub innych odpowiednich
materiatow.

Podnoszenie i opuszczaniegddw o srednicach 1,2 m i 1,4 m nale wykonyw& za pomog
minimum trzech lin zawiesia rozmieszczonych réwremmie na obwodzie prefabrykatu.

4.4. Transport cegly kanalizacyjnej

Cegta kanalizacyjna mie by przewaona dowolnymi srodkami transportu w jednostkach
tadunkowych lub luzem.

Jednostki fadunkowe nale uklada& nasrodkach transportu samochodowego w jednej warstwie.

Cegty transportowane luzem najeuktad& nasrodkach przewozowyckcisle jedne obok drugich,
w jednakowej liczbie warstw na powierzclnbdka transportu.

Wysoka¢ tadunku nie powinna przekra@ézaysokaci burt.

Cegly luzem mog by¢ przewaone srodkami transportu samochodowego pod warunkiem
stosowania opinek.

Zatadunek i wyladunek cegly w jednostkach tadunkdwpowinien s odbywa& mechanicznie za
pomoa urzadzen wyposaonych w osprgt kleszczowy, widlowy lub chwytakowy. Zatadunek yiadunek
wyrobow przewaonych luzem powinien odbywasie r¢cznie przy ayciu przyradow pomocniczych.

4.5. Transport wkazoéw kanatowych

Wiazy kanatowe magby¢ transportowane dowolnyndiodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Wiazy typu cgzkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego naleukiada na
paletach po 10 szt.4dzy¢ tasma stalowy.
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4.6. Transport wpustowzeliwnych

Skrzynki lub ramki wpustéw magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed przesuwaniempgdczas transportu.

4.7. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapetakie srodki transportowe, ktére nie
spowoduj segregacji skltadnikdéw, zmiany skladu mieszankinieszyszczenia mieszanki i obenia
temperatury przekraczgej grani¢ okreslona w wymaganiach technologicznych.

4.8. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, w sposéb zabezpieszajje
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.9. Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08 [20].
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MXQ00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczertiavale oznaczy je w terenie za
pomoa kotkow osiowych, kotkdwéwiadkow i kotkéw kravedziowych.

W przypadku niedostatecznej §6 reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsopse (z
rzgdnymi sprawdzonymi przez sy geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i mfdme przekze
Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy naley wykon& jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonaniddto- wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny bygostosowane do ghokasci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego spgii mechanicznego.

Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest zegirenymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje; si
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskewaran i uszczelnienie stykow. Deskowariigan
nalezy prowadzt w miar jego gtbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien bywywieziony przez
Wykonawe na odkifad.

Dno wykopu powinno by rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunefinpaojektowej,
przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomjeszym od rzdnej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinnoé byykonane bezpwednio przed
utozeniem przewoddéw rurowych. Zgjie tej warstwy Wykonawca wykonagaznie lub w sposéb
uzgodniony z laynierem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinno¢bwykonane od 0,10 do 0,15 mehiej od
projektowanego poziomu dna.

5.4. Przygotowanie podiea

W gruntach suchych piaszczystyémwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych paein jest
grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna \pyko

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcibotp podiae naley wykona z warstwy
tlucznia lubzwiru z piaskiem o grubdei od 15 do 20 crmgEznie z utaonymi ggczkami odwadniajcymi. Dla
przewodéw drednicy powyej 0,50 m, na warstwie odwadniegj naley wykona: fundament betonoviy?,
zgodnie z dokumentagcprojektows lub SST.

22 Nje dotyczy rur CFW GRP
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W gruntach skalistych gliniastych lub stangeyich zbite ity naley wykona podiaze z pospoiki,
zwiru lub tlucznia o grubdi od 15 do 20 cm. Dla przewoddwsaednicy powyej 0,50 m nalgy wykona
fundament betonoviyzgodnie z dokumentagprojektows lub SST.

Zagzszczenie podia powinno by zgodne z okrdonym w SST.

5.5. Roboty montaowe
Jezeli dokumentacija projektowa nie stanowi inaczejspadki i gébokas¢ posadowienia rurogiju
powinny spetnia ponizsze warunki:
O najmniejsze spadki kanatow powinny zapéwdopuszczalne minimalne gukosci przeptywu, tj.
od 0,6 do 0,8 m/s. Spadki te nie mdxy¢ jednak mniejsze:
- dla kanatéw @grednicy do 0,4 m - Soo,
- dla kanaldéw i kolektoréw przelotowych 4o (wyjatkowo dopuszcza sispadek 0,5%60).
Najwieksze dopuszczalne spadki wynikaj ograniczenia maksymalnychegkasci przeptywu (dla
rur betonowych, CFW GRP i ceramicznych 3 m/$,da rurzelbetowych 5 m/s).
- gkbokas¢ posadowienia powinna wynésiv zaleznoici od stref przemarzania gruntow, od
1,0 do 1,3 m (zgodnie z Dziennikiem Budownictwd rr 15.03.71).
Przy mniejszych zagpieniach zachodzi konieczétoodpowiedniego ocieplenia kanatu.
Ponadto naley dazy¢ do tego, aby zaghienie kanatu na kmdwce sieci wynosito minimum 2,5 m
w celu zapewnienia nitiwosci ewentualnego skanalizowania obiektow gofoych przy tym kanale.

5.5.1.Rury kanatowe

Rury kanatowe typu ,Wipro” ukltadaeigodnie z , Tymczasoainstrukcp projektowania i budowy
przewodow kanalizacyjnych z rur ,Wipro” [24].
Rury utazone w wykopie na znacznychebbkadsciach (ponad 6 m) oraz znacznie alione, w celu
zwiekszenia wytrzymakzi powinny by wzmocnione zgodnie z dokumentapyojektovy.
Poszczegdlne uone rury powinny by unieruchomione przez obsypanie piaskien$rqdku
dtugdsci rury i mocno podbite, aby rura nie zmienita p@hoia do czasu wykonania uszczelnienigzy.
Uszczelnienia ztczy rur kanatowych mima wykoné:
— sznurem konopnym smotowanym i kitem bitumicznynpreypadku stosowania rur kamionkowych
srednicy 0,20 m,
- zapraw cementow 1:2 lub 1:3 i dodatkowo opaskami betonowymi lablbetowymi w
przypadku uszczelniania rur betonowycfrednicy od 0,20 do 1,0 m,
- specjalnymi fabrycznymi piaieniami gumowymi lub wedlug rozedan indywidualnych
zaakceptowanych przezayniera w przypadku stosowania rur ,Wipro”,
- sznurem konopnym i fali aluminiowg przy stosowaniu rurzeliwnych kielichowych
cisnieniowychsrednicy od 0,2 do1,0 m.
Pohczenia kanatow stosowanalery zawsze w studzience lub w komorze (kanafyealnicy do 0,3
m mazna hczye na wpust lub poprzez studzienlkyta - slepa).
Kat zawarty m¢dzy osiami kanatéw doptywowego i odptywowego - zbiego powinien zawieéa
sie w granicach od 45 do @0
Rury naley uktad& w temperaturze powgj O’ C, a wszelkiego rodzaju betonowania wykongwa
w temperaturze nie mniejszepni8 C.

Przed zakaczeniem dnia roboczegady przed zejciem z budowy nalg zabezpieczy konce
utozonego kanatu przed zamuleniem.
5.5.2.Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejptay wykonywaniu przykanalikbw nate
przestrzeganastpujacych zasad:

- trasa przykanalika powinnadprosta, bez zatamaw planie i pionie (z wyjtkiem tukow dla
podiczenia do wpustu bocznego w kanale lub do syfonzy podhczeniach do kanalu
ogolnosptawnego),

- minimalny przekrdj przewodu przykanalika poign wynost 0,20 m (dla pojedynczych
wpustéw i przykanalikow nie diszych nk 12 m mana stosowasrednic 0,15 m),

- dtuga¢ przykanalika od studzienkiciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub studzienk
rewizyjnej pohczeniowej nie powinna przekracza4 m,
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- whczenie przykanalika do kanatu peoby¢ wykonane za pwednictwem studzienki rewizyjnej,
studzienki krytej (tzwslepej) lub wpustu bocznego,

- spadki przykanalikbw powinny wynoésod min. 20%o0 do max. 400%o z tym, ze przy
spadkach wikszych od 25060 nalezy stosowa rury zeliwne,

- kierunek trasy przykanalika powinienclsgodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

- whczenie przykanalika do kanatu powinno¢bwykonane pod d&em min. 45, max. 90
(optymalnym 66),

- whczenie przykanalika do kanatu poprzez studzigrdgczeniowy nalezy dokonywa tak, aby
wysoka¢ spadku przykanalika nad podipgtudzienki wynosita max. 50,0 cm. W przypadku
konieczndci wiaczenia przykanalika na wysala wiekszej naley stosowa przepady (kaskady)
umieszczone na zewmz pozascianky studzienki,

- whczenia przykanalikow z dwoch stron do kanatu zldego poprzez wpusty boczne powinny
by¢ usytuowane w odlegéci min. 1,0 m od siebie.

5.5.3.Studzienki kanalizacyjne

Jereli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejn&dery przestrzega nastpujacych zasad:
Najmniejsze wymiary studzienek rewizyjnych kotowyabwinny by zgodne zérednicami okrélonymi w
tablicy 1.

Tablica 1. Najmniejsze wymiary studzienek rewizgjn kotowych
Srednica przewodl Minimalrn@aednica studzienki rewizyjnej kotowej (m)
odprovxzar:qd)za;cego przelotowe;j paiczeniowej spadowej-kaskadowej
0,20
0,25 1,20
0.30 1,20 1,20
0,40
0,50 1,40
0.60 1,40 1,40

Jereli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, pozy wykonywaniu studzienek
kanalizacyjnych nalg przestrzeganastpujgcych zasad:

- studzienki przelotowe powinny dylokalizowane na odcinkach prostych kanatow w
odpowiednich odlegkriach (max. 50 m przyrednicach kanalu do 0,50 m i 70 m przy
srednicach powsej 0,50 m) lub na zmianie kierunku kanatu,

- studzienki paczeniowe powinny by lokalizowane na pgtzeniu jednego lub dwdch
kanatow bocznych,

- wszystkie kanaty w studzienkach riglé&czyc os w 0§ (w studzienkach krytych),

- studzienki nalsy wykonywat na uprzednio wzmocnionym (warstwucznia lubzwiru) dnie
wykopu i przygotowanym fundamencie betonowym,

- studzienki wykonyw@a nalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym. Nasmiv
trudnych warunkach gruntowych (przy wgsbwaniu wody gruntowej, kurzawki itp.) w wykopie
wzmocnionym,

- w przypadku gdy tdica rzdnych dna kanatébw w studzience przekracza 0,50 levyha
stosowa studzienki spadowe-kaskadowe,

- studzienki kaskadowe zlokalizowane na kartagrednicy powyej 0,40 m powinny mie
przelew o ksztaicie i wymiarach uzasadnionych aelidami hydraulicznymi. Natomiast
studzienki zlokalizowane na kanatachsmdnicy do 0,40 m wktznie powinny mié spad w
postaci rury pionowej usytuowanej na zewmn studzienki. Rénica pozioméw przy tym
rozwigzaniu nie powinna przekraczd,0 m.

Sposbéb wykonania studzienek (przelotowychagaéniowych i kaskadowych) przedstawiony jest w
Katalogu budownictwa oznaczonego symbolem KB-4.1¢71 6, 8) [22], a ponadto w ,Katalogu
powtarzalnych elementow drogowych” opracowanym prAeansprojekt” Warszawa [23].

Studzienki rewizyjne sktad@pie z nas¢pujacych czsci:

- komory roboczej,
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- komina wlazowego,
- dna studzienki,

- wlazu kanatowego,
- stopni ztazowych.

Komora robocza powinna néievysokaé minimum 2,0 m. W przypadku studzienek ptytkichegky
gtebokas¢ utozenia kanalu oraz warunki uksztattowania terenu poewalaj zapewnt ww. wysokaci)
dopuszcza siwysoka¢ komory roboczej mniejazniz 2,0 m.

Przegcia rur kanalizacyjnych przezciany komory nalgy obudow& i uszczelnt materiatlem
plastycznym lub elastomerowym ustalonym w dokumginpaojektowej.

Komin wtazowy powinien by wykonany z kggow betonowych lulielbetowych crednicy 0,80 m
wg BN-86/8971-08 [19]. Posadowienie komina tglevykona& na ptyciezelbetowej przdgciowej (lub
rzadziej na kggu stakowym) w takim miejscu, aby pokrywa wilazu znajdoavak nad spocznikiem o
najwiekszej powierzchni.

Studzienki piytkie mog by¢ wykonane bez komindw wiazowych, wowczas béppdnio na
komorze roboczej natg umiescic ptyte pokrywows, a na niej skrzynkwiazows wg PN-EN 124 [1].

Dno studzienki nalegy wykona na mokro w formie plyty dennej z wyprofilowahkinet.

Kineta w dolnej cgci (do wysokdci rownej potowiesrednicy kanatu) powinna mieprzekroj
zgodny z przekrojem kanatu, a powy przediiony pionowymisciankami do poziomu maksymalnego
napetnienia kanatu. Przy zmianie kierunku trasyakarkineta powinna méeksztatt tuku stycznego do
kierunku kanatu, natomiast w przypadku zmidrgdnicy kanatu powinna ona stanéwirzefcie z jednego
wymiaru w drugi.

Dno studzienki powinno méespadek co najmniej %o w kierunku kinety.

Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub ifmymiejscach nat@nych na obarzenia
dynamiczne) powinny méewtaz typu c¢zkiego wg PN-EN 124 [1]. W innych przypadkachzna stosowéa
wiazy typu lekkiego wg PN-EN 124 [1].

Poziom wlazu w powierzchni utwardzonej powiniert kzy nig réwny, natomiast w trawnikach i
Zielencach goérna kraedz wtazu powinna znajdowasiec na wysokéci min. 8 cm ponad poziomem
terenu.

W écianie komory roboczej oraz komina wlazowego malgamontowa mijankowo stopnie
ztazowe w dwéch rdach, w odlegitciach pionowych 0,30 m i w odlegit poziomej osi stopni 0,30 m.

5.5.4.Komory przelotowe i paczeniowe

Dla kanatow osrednicy 0,8 m i wikszych nalgy stosowa komory przelotowe i patzeniowe
projektowane indywidualnie, ztone z nagpujacych czsci:

- komory roboczej,

- ptyty stropowej nad komagr

- komina wlazowegérednicy 0,8 m,

ptyty pod wiaz,

- wiazu typu eizkiegosrednicy 0,6 m.
Podstawowe wymagania dla komor roboczych:

- wysoka&¢ mierzona od potki-spocznika do ptyty stropowej pave wynost od 1,80 do 2,0 m,

- dtugd¢ mierzona wzdta przeptywu min. 1,20 m,

- szerokéc nalery przyjmowa jako rowry: szerokéé kanatu zbiorczego plus szergkgotek po
obu stronach kanatu; minimalny wymiar potki po sieowlazu powinien wyno&i0,50 m, z& po
stronie przeciwnej 0,30 m,

- wymiary w planie dla komér pgizeniowych uzatmione g ponadto od wielkii kanatéw i od
promieni kinet, ktére nakly przyjmowa dla kanatéw bocznych o przekroju do 0,40 m rows0
m, a ponad 0,40 m - rowne 1,50 m.

Komory przelotowe powinny léylokalizowane na odcinkach prostych kanatlow w oldkjach do
100 m oraz przy zmianie kierunku kanatu.

Komory pohczeniowe powinny by zlokalizowane na petzeniu jednego lub dwoch kanatow
bocznych.

Wykonanie pajczenia kanatéw, komina wtazowego i kinet podanddavg5.3.
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5.5.5.Komory kaskadowe

Komory kaskadowe stosujeesha pohczeniach kanatéw drednicy od 0,60 m, przy dych
réznicach pozioméw w celu unikggia przekroczenia dopuszczalnych spadkow ¢dkasci wody) oraz
nieekonomicznego zagdienia kanatow.

Jezeli dokumentacija projektowa nie stanowi inaczepatezry przestrzeganast¢pujacych zasad:

- dluga¢ komory przepadowej zatg od przeptywu oraz od #hicy poziomoéw kanatu dolnego i
gornego,

- szerok&: komory zaley od szerokéci kanatow doptywowego i odptywowego oraz pEpe
kontrolnego z pomostu goérnego do pomostu dolnegB80(Gn); wymiary pomostow powinny
wynosi 0,80 x 0,70 m,

- pomost goérny natg wykona w odlegi@ci min. 1,80 m od ptyty stropowej do osi kanatu
doptywowego,

- nad pomostem gornym i dolnym ngl@rzewidzi€ oddzielny komin wiazowy,

- pomost gorny i schody najeod strony kaskady zabezpieézyarien wysokaci min. 1,10 m.
Kominy wiazowe naley wykona tak jak podano w pkt 5.5.3.

Zasadydczenia kanatéw w dnie komory i wykonania kinet poalav pkt 5.5.3.

Komory kaskadowe natg wykonywa jak komory w punkcie 5.5.4 w wykopach
szerokoprzestrzennych i, w zah@sci od potrzeb, odpowiednio wzmocnionych.

5.5.6.Studzienki bezwtazoweslepe

Minimalny wymiar studzienki w planie wynosi 0,80. Wszystkie kanaly w tych studzienkach
nalezy tgczy¢ sklepieniami.

Studzienki posadawiagsna podsypce z piasku gruiso7 cm, po utéeniu kanatu.

W plycie dennej nalgy wyprofilowat kinete zgodnie z przekrojem kanatu.

Przy zmianie kierunku trasy kanatu kineta powinma¢ ksztatt tuku stycznego do kierunku kanatu,
natomiast w przypadku zmiarfyednicy kanatu powinna stanaiwprzegcie z jednego wymiaru w drugi.
Dno studzienki powinno méespadek co najmniej 3 % w kierunku kinety.

5.5.7.Studzienkisciekowe

Studzienkisciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowy@ezdni drog i placow,
powinny by z wpustem ulicznymeliwnym i osadnikiem.

Podstawowe wymiary studzienek powinny wyigosi

- gkbokas¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wyl@rzykanalika 1,65 m
(wyjatkowo - min. 1,50 mi max. 2,05 m),

- gkbokas¢ osadnika 0,95 m,

- srednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Krata sciekowa wpustu powinna Byusytuowana wscieku jezdni, przy czym wierzch kraty
powinien by usytuowany 2 cm pongj scieku jezdni.

Lokalizacja studzienek wynika z rozgania drogowego.

Liczba studzienekciekowych i ich rozmieszczenie uzahone jest przede wszystkim od wietko
odwadnianej powierzchni jezdni i jej spadku padiego. Naley przyjmowa&, ze na jedn studzienk
powinno przypad&aod 800 do 1000 fmawierzchni szczelne.

Rozstaw wpustéw przy pochyleniu pozthym scieku do 3%o powinien wynosi od 40 do 50 m; od
3 do 5%o powinien wynosi od 50 do 70 m; od 5 do 2@0 - od 70 do 100 m.

Whpusty uliczne na skrzgwaniach ulic naley rozmieszczéa przy kravgznikach prostych w
odlegtaci minimum 2,0 m od zakazenia tuku krawznika.

Przy umieszczeniu kratekciekowych bezpgednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien
znajdowa si¢ 0,5 cm poniej poziomu warstwycieralnej.

Kazdy wpust powinien by podhczony do kanalu za peednictwem studzienki rewizyjnej
pofgczeniowej, studzienki krytej (tzwlepej) lub wyptkowo za pomog wpustu bocznego.

Wpustow deszczowych nie najesprzgat. Gdy zachodzi koniecz§é zwigkszenia powierzchni
sptywu, dopuszczagiv wyjatkowych przypadkach stosowanie wpustéw podwajnych.

W przypadkach kolizyjnych, gdy zachodzi koniecghaisytuowania wpustu nad istrgeymi
urzadzeniami podziemnymi, nioma studzienk sciekowa wyptyci¢ do min. 0,60 m nie stosig osadnika.
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Osadnik natomiast powinien bystawiony poza kolizyjnym ugdzeniem i pajczony przykanalikiem ze
studzienly, jak réwniez z kanatem zbiorczym. Odledto osadnika od kraggnika jezdni nie powinna
przekraczé& 3,0 m.

5.5.8.1zolacje

Rury betonowe felbetowe uyte do budowy kanalizacji powinny éyabezpieczone przed korgzj
zgodnie z zasadami zawartymi w ,Instrukcji zabeezpémia przed korogj konstrukcji betonowych”
opracowanej przez Instytut Techniki Budowlanej v8@.9. [21].

Zabezpieczenie rur kanatlowych polega na powleoziehi zewrtrznej i wewrtrznej powierzchni
warstwy izolacyjrg asfaltovg, posiadajca aprobag techniczi, wydary przez upowzniona jednostk.

Studzienki zabezpieczagrzez posmarowanie z zeytre izolacp bitumiczry.

Dopuszcza gistosowanie inneg@odka izolacyjnego uzgodnionego zynierem.

W srodowisku stabo agresywnym, niezalee od czynnika agresji, studzienki nglezabezpieczy
przez zagruntowanie izolacpsfaltovs oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem asfaltowyosswanym na
goraco wg PN-C-96177 [14].

W érodowisku silnie agresywnym (z uwagi nazgwéznorodnd¢ i bardzo duy przedziat natzenia
czynnika agres;ji) spos6b zabezpieczenia rur proeozk Wykonawca uzgodni z #ynierem.

5.5.9.Zasypanie wykopdw i ich zagzczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalg prowadzé warstwami grubgci 20 cm. Materiat zasypkowy
powinien by rownomiernie uktadany i zagzczany po obu stronach przewodu. Wska zag:szczenia
powinien by zgodny z okrdonym w SST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawceodngz Inzynierem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1.Badania przed przygtieniem do robo6t
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:

- wykona badania materiatdw do betonu i zapraw i ustatcept,

- uzyskd wymagane dokumenty, dopuszexa wyroby budowlane do obrotu (aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodéd, deklaracje zgodroi, ew. badania materiatow wykonane przez
dostawcow itp.) [27],

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptacji.

6.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimgob6t w zakresie i z
czestotliwoscia okreslong w niniejszej OST i zaakceptowaprzez Irkyniera.

W szczegOlngci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie ¢dnych zalgonych taw celowniczych w naw#Zaniu do podanych statych
punktow wysokéciowych z doktadngcia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalanied,

- badanie i pomiary szerdlm, grubdci i zagszczenia wykonanej warstwy podio z
kruszywa mineralnego lub betonu,

- badanie odchylenia osi kolektora,

- sprawdzenie zgodfw z dokumentagj projektowy zatazenia przewodow i studzienek,

- badanie odchylenia spadku kolektora deszcgowe

- sprawdzenie prawidtowa utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowa uszczelniania przewodow,

- badanie wskaikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

- sprawdzenie e¢zinych posadowienia studzienakekowych (kratek) i pokryw wiazowych,
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- sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj
6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegkai krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopig
powinno wynosi wigcej niz £ 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnathyicksze nk 0,1 m,

- odchylenie gruldai warstwy podi@a nie powinno przekracéa 3 cm,

- odchylenie szerokoi warstwy podt@a nie powinno przekracza 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odehie odlegtéci osi utazonego kolektora od
osi przewodu ustalonej na fawach celowniczych oigipna przekraczat 5 mm,

- odchylenie spadku uonego kolektora od przewidzianego w projekcie n@wipno
przekraczé -5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym sppdk-10% projektowanego
spadku (przy zwekszonym spadku),

- wskanik zagszczenia zasypki wykopdw okteny w trzech miejscach na diugm 100 m
powinien by zgodny z pkt 5.5.9,

- rzdne kratelkéciekowych i pokryw studzienek powinny dwykonane z doktadriciag do+ 5
mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizaciji.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, SST i wymaganiami ktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- roboty montzowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,

- wykonane studzienkciekowe i kanalizacyjne,

- wykonane komory,

- wykonana izolacja,

- zasypany zggzczony wykop.

Odbidér robdét zanikapych powinien by dokonany w czasie umldwiajagcym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogélnego ppstrobot.

Dlugaos¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie poaiby mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obegmu;j
- oznakowanie robot,

- dostaw materiatow,

- wykonanie robot przygotowawczych,
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odwodnienie,
- przygotowanie podia i fundamentu,
- wykonanie gczkdow,
- wykonanie wylotu kolektora,
- utazenie przewodéw kanalizacyjnych, przykanalikow, siudtudzienekciekowych,
- wykonanie izolacji rur i studzienek,
- zasypanie i zggzczenie wykopu,
- przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikaciji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.
1.

10.
11.

12.
13.
14.
15.
16.
17.

18.
19.
20.

10.2.
21.

22.

Normy

PN-EN 124:2000 Zwirzenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do eazahni
dla ruchu pieszego i kolowego. Zasady konstrulsfidania typu,
znakowanie, sterowanie jada

PN-EN 197-Cement. Cgé¢ 1. Sktad, wymagania i kryteria zgodwd dotyczce
1:2002 cementu powszechnegaytku

PN-EN 206-Beton. Czs¢ 1: Wymagania, wkxiwosci, produkcja i zgodrg
1:2000

PN-EN 295:2002 Rury i ksztattki kamionkowechipohczenia w sieci dreawej i
kanalizacyjnej

PN-EN 1115:2002 Systemy przewodow rurowyckvartyw sztucznych do kanalizacji
cisnieniowej deszczowej isciekowej. Utwardzalne tworzywa
sztuczne na bazie nienasyconeywicy poliestrowej (UP)
wzmocnione wioknem szklanym (GRP)

PN-EN Kruszywa do betonu (Norma do zastosowprzysztgciowych.
12620:2004 Tymczasowo nalg/ stosowa norne PN-B-06712 [10])

PN-EN Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniolwytrwalé
13043:2004 stosowanych na drogach, lotniskach i innych powienach

przeznaczonych do ruchu (Norma do zastosopraysztgciowych.
Tymczasowo nalg/ stosowdéd normy: PN-B-11111 [11] i PN-B-
11112 [12])

PN-EN Stopnie do studzienek wlazowych. Wymagania, znakieydadania

13101:2002 i ocena zgodri

PN-B-06250:1988 Beton zwykly

PN-B-06712:1986 Kruszywa mineralne do betonu

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa turedne do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadae do nawierzchni drogowych

PN-B-12037:1998 Woyroby budowlane ceramicznghCleanalizacyjne

PN-C-96177:1958 Lepik asfaltowy bez wypeiastnsowany na geco

PN-H-74101:1984 Zeliwne rury cénieniowe do pajczer sztywnych

PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykte

BN-86/8971-06.00Rury bezdinieniowe. Kielichowe rury betonowe kelbetowe
~Wipro”

BN-83/8971-06.02Rury bezcainieniowe. Rury betonowezelbetowe

BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betéfrggi betonowe kelbetowe

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

Inne dokumenty

Instrukcja zabezpieczania przed kogokonstrukcji betonowych opracowana przez
Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1986 r.

Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgizeniowe (lipiec 1980)
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23.

24.

25.

26.

27.

28.

KB4-4.12.1.(7)  Studzienki przelotowe (lipiec8D)

KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(11) Studzienklepe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkciekowe do odwodnienia drog @uziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Ke¢gi betonowesrednicy 50 cm; wysokii 30 lub 60 cm

.Katalog powtarzalnych elementéw drogowych”ramsprojekt” - Warszawa, 1979-1982
r.

Tymczasowa instrukcja projektowania i budowyeproddw kanalizacyjnych z rur
+Wipro”, Centrum Techniki Komunalnej, 1978 r.

Wytyczne eksploatacyjne do projektowania dieczadzen sieciowych, wodoagowych i
kanalizacyjnych, BPC WiK ,,Cewok” i BPBBO Miastopaijt- Warszawa, zaakceptowane
i zalecone do stosowania przez Zespét Doradczypgesu inwestycyjnego powotany
przez Prezydenta m.st. Warszawy -siatiie84 r.

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobactidwianych ( Dz. U. nr 92, poz. 881)

Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpni@20. w sprawie sposobdéw
deklarowania zgodrioi wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowaniaickiem
budowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041)

Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopad¥2 r. w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upmiesych do ich wydawania (Dz. U.
nr 249, poz. 2497)
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D - 08.01.01b
USTAWIENIE KRAW EZNIKOW BETONOWYCH

NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OST - 0golIna specyfikacja techniczna
SST - szczego6towa specyfikacja
techniczna
SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

ZAL ACZNIKI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecanigj (OST) § wymagania dotycgce wykonania
i odbioru robot zwjzanych z ustawieniem krganikdw betonowych wraz z wykonaniem faw.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) jest matemigd@mocniczym do opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach, ulicach i placach.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych z
wykonaniem i odbiorem ustawienia kraxmikdw betonowych typu ulicznego i typu drogowego
(wtopionych) na tawach betonowyctwirowych, ttuczniowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Kraweznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczompddzielenia powierzchni znajduojych
sie na tym samym poziomie lub naznych poziomach stosowany: a) w celu ograniczamanyznaczania
granicy rzeczywistej lub wizualnej, b) jako kanalyptywowe, oddzielnie lub w pgdzeniu z innymi
kraweznikami, ¢) jako oddzielenie portdzy powierzchniami poddanymiiadym rodzajom ruchu
drogowego.
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1.4.2. Wymiar nominalny — wymiar kragenika okr&lony w celu jego wykonania, ktéremu powinien
odpowiadé wymiar rzeczywisty w okrgonych granicach dopuszczalnych odchylek.

1.4.3.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne”[1] pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t
Ogoblne wymagania dotygee robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[d] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puder OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robét

2.2.1.Zgodna¢ materiatow z dokumentacprojektows

Materiaty do wykonania rob6t powinny bggodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub
SST.

2.2.2.Stosowane materiaty

Przy ustawianiu kraggnikbw na tawach mma stosowé&nastpujace materiaty:

— krawezniki betonowe,
— piasek na podsypk do zapraw,
— cement do podsypki i do zapraw,

— wock,

— materiaty do wykonania tawy.

2.2.3.Krawezniki betonowe

2.2.3.1. Wymagania ogo6lne wobec kegnikow

Krawezniki betonowe mog mie¢ nastpujace cechy charakterystyczne:

— kraweznik maze by¢ produkowany:

a) z jednego rodzaju betonu,

b) z raznych betonow zastosowanych w warstwie konstrukgypnaz w warstwiescieralnej (ktéra na
catej powierzchni deklarowanej przez producentao jgdowierzchnia widoczna powinna raie
minimalra grubag¢ 4 mm),

— skasne krawedzie kraveznika powyej 2 mm powinny b§ okreslone jako fazowane, z wymiarami
deklarowanymi przez producenta,

— kraweznik moze mig profile funkcjonalne i/lub dekoracyjne (ktérycheniwzgédnia s przy okrélaniu
wymiaréw nominalnych kragznika); zalecana diugé prostego odcinka kraynika wraz ze zjczem
wynosi 1000 mm,

— powierzchnia kragznika maze byt obrabiana, poddana dodatkowej obrébce lub obrébemicznej,

— plaszczyzny czolowe kraumikdw mogy by¢ proste lub uksztattowane w sposob utatydgjuktadanie
lub ryglowanie (przyktady w zat. 1),

— krawezniki tukowe mog by¢ wykonane jako wypukte lub widte (przyktady w zat. 2),

— rozr&nia sk dwa typy krawznikow (przyktady w zat. 3):

a) uliczne, do oddzielenia powierzchni znagiyjch sé na r&nych poziomach (np. jezdni i chodnika),

b) drogowe, do oddzielenia powierzchni znajgych sé¢ na tym samym poziomie (np. jezdni i
pobocza).
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2.2.3.2. Wymagania techniczne wobec kgavikdw

Wymagania techniczne stawiane keamikom betonowym okrda PN-EN 1340 [5] w spos6b
przedstawiony w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec krasmika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 [5] do st@sta w
warunkach kontaktu z spbdladzagca w warunkach mrozu

Lp. Cecha Zajcznik Wymagania
1 | Ksztalti wymiary
1.1 | Wartdci dopuszczalnych C Dlugas¢: £ 1%,> 4 mm i< 10 mm
odchytek od wymiaréw . o o
nominalnych, z Inne wymiary z wyjtkiem promienia:
dokladndcia do milimetra - dla powierzchni: £ 3% 3 mm,<5 mm,
- dla innych czsci: £ 5%,> 3 mm, <10 mm
1.2 | Dopuszczalne odchytki od C
ptaskdaci i prostoliniowdci,
dla dtugaci pomiarowej
300 mm +1,5mm
400 mm +2,0mm
500 mm +2,5mm
800 mm 4,0 mm
2 | Wiaciwosci fizyczne | mechaniczne
2.1 | Odpornét na zamraanie/ D Ubytek masy po badaniu: wastasrednia< 1,0
rozmraanie z udziatem sol kg/n?, przy czym kady pojedynczy wynik < 1,5
odladzajcych kg/n?
2.2 | Wytrzymatd¢ na zginanie F Klasa Charakterystyczna Kazdy
(Klasa wytrzymatéci wytrz. wytrzymaitai¢, MPa pojgdynczy
ustalona w dokumentagiji 1 3,5 wynik, MPa
projektowej lub przez 2 5,0 z 4212
Inzyniera) 3 6,0 > 4:E
2.3 | Trwalg¢ ze wzgédu na F Krawezniki  majg  zadawalajca trwatasé
wytrzymaitai¢ (wytrzymatai€) jesli spetnione g wymagania pktu 2.
oraz poddawanesiormalnej konserwacji
2.4 | Odporné nascieranie GiH Odporrig przy pomiarze na tarczy
(Klasa odporngci ustalona Klasa szerokiej Bbhmego,
w dokumentacji projektowej odpo_r- sciernej, wg zat. wg zat. H normy —
lub przez layniera) nosci G normy — badanie alternatywne
badanie
podstawowe
1 Nie okrela sk Nie okrela sk
3 <23 mm < 20000 mn¥5000 mnj
4 <20mm | < 18000 mm¥5000 mmi
2.5 | Odporné na pdglizg/ a)jesli gorna powierzchnia kragznika nie byla
szlifowana i/lub polerowana - zadawatsg
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paslizgniecie

odpornég,

b) jesli wyjatkowo wymaga si podania warti
odporndci na pglizg/paslizgniecie — naley
zadekla-row&d minimalrg jej wartg¢ pomierzon
wg zat. | normy (wahadlowym przygdem do
badania tarcia),

c)trwatos¢ odporndci na pdlizg/poslizgnigcie w nor-
malnych warunkach aytkowania krawznika jest
zada-walajca przez caly okreszytkowania, pod
warunkiem widciwego utrzymywania i gdy na
znacznej cgci nie zostalo odstogie kruszywo
podlegajce intensyw-nemu polerowaniu.

Aspekty wizualne

3.1

Wyghd

a)powierzchnia krawznika nie powinna mie rys i
odpryskow,

b) nie dopuszcza sirozwarstwié w kraweznikach
dwuwarstwowych

c)ewentualne wykwity niegsuwazane za istotne

3.2

Tekstura

a)krawezniki z powierzchni o specjalnej teksturze |~
producent powinien okgé¢ rodzaj tekstury,

b) tekstura powinna Ky porbwnana z probkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi
przez odbiorg,

c)réznice w jednolitdci tekstury, spowodowan
nieuniknionymi  zmianami  we  W§gIWO0SCi
surowcéw i warunkéw twardnienia, nie sBwazane
za istotne

D

3.3

Zabarwienie

a)barwiona mae by warstwa Scieralna lub caty
element,
b) zabarwienie powinno lgyporéwnane z probkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi
przez odbiore,
c)réznice w jednolitéci zabarwienia, spowodowane
nieuniknionymi zmianami wgiwosci surowcow
lub warunkoéw dojrzewania betonu, nig wvazane
za istotne

2.2.3.3. Sktadowanie krasnikow

2.2.4.Materialy na podsypki do zapraw

W przypadku zastosowui&kraweznikow betonowych na powierzchniach innych pizewidziano w
tablicy 1 (np. przy nawierzchniach wegtrenych, nie narsonych na kontakt z spbdladzajca),
wymagania wobec kraynikéw nalezy odpowiednio dostosowalo ustalé PN-EN 1340 [5].

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage
wedtug typow, rodzajéw, ksztaltdw, cech fizycznyehechanicznych, wiellksi, wygladu itp.

Krawezniki betonowe natey ukltada z zastosowaniem podkiladek i przektadek drewniammych
wymiarach: grub& 2,5 cm, szerok@ 5 cm, dtugéci min. 5 cm wgkszej od szerokwi kraweznika.

Jali dokumentacja projektowa lub SST nie ustala iefdo naley stosowa nasg¢pujagce materiaty:
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a) na podsypkpiaskovg

— piasek naturalny wg PN-B-11113 [10], odpowiadgjwymaganiom dla gatunku 2 lub 3,
— piasek tamany (0,075+2) mm, mieszardrobry granulowan (0,075+4) mm albo miat (0+4) mm,
odpowiadaicy wymaganiom PN-B-11112 [9],
b) na podsypkcementowo-piaskogi do zapraw

—mieszank cementu i piasku: z piasku naturalnego spejoé&gjo wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-
11113 [10], cementu 32,5 spetnieggo wymagania PN-EN 197-1 [3] i wody odmiany 1
odpowiadagcej wymaganiom PN-88/B-32250 [11].

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bezgniego wbudowania po dostarczeniu na
budow, powinno odbywa si¢ na podtau rownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy

zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczenieneiszaniem z innymi materiatami kamiennymi.
Przechowywanie cementu powinnatlsgodne z BN-88/6731-08 [12].

2.2.5. Materiaty na tawy
Do wykonania taw pod kraginik nalezy stosowa, dla:
a) fawy betonowej — beton klasy C12/15 lub C8/10 wgENI206-1 [4], a tymczasowo B15 i B10 wg PN-
88/B-06250 [6],

b) tawy zwirowej —zwir odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11111 [8],
c) tawy ttuczniowej — ttucze odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [9].

2.2.6.Masa zalewowa w szczelinach tawy betonowej i spatidaaveznikow

Masa zalewowa, do wypetniania szczelin dylataagiimypowinna odpowiadavymaganiom OST D-
05.03.04a [2].

3. SPRET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robot
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazgwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjaline” [1] pkt
4.

4.2. Transport kraweznikdw

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny byt zabezpieczone przed przemieszczeniemwsszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystapazasciany srodka transportowego wéej niz 1/3
wysokaci tej warstwy.
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4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powinieresidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzaah je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi raddeni. Podczas transportu kruszywa powinng by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropneed rozpyleniem.

Mas: zalewowy nalezy pakowa w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odidyskaw
warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzenierginéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-MX@00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania rob6t

Sposbb wykonania robot powinien¢tygodny z dokumentagprojektows i SST. W przypadku
braku wystarczaprych danych mina korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z
informacji podanych w za¢znikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmayj

roboty przygotowawcze,
wykonanie fawy,
ustawienie krawznikdw,
wypetnienie spoin,
roboty wykaczeniowe.

o akrwbdpE

.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robot naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SSTviakaza
Inzyniera:

— ustalt lokalizacg robét,

— ustalt dane niezédne do szczegbtowego wytyczenia robot oraz ustaldanych wysokaiowych,
— usurny¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy dragodzé itd.

— ustal¢t materiaty niezbdne do wykonania robét,

— okresli¢ kolejnas¢, sposob i termin wykonania robot.

5.4. Wykonanie tawy
5.4.1.Koryto pod tave

Wymiary wykopu, stanowtego koryto pod tagy powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z
uwzgkdnieniem w szerokei dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskanik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddaewinien wynosi co hajmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.4.2 tawazwirowa

tawe zwirowa o wysokdci do 10 cm wykonuje sijednowarstwowo przez zasypanie korsmarem
i zaggszczenie go, polewg wody.

Lawy o wysokdci powyzej 10 cm nalgy wykonywa® dwuwarstwowo, starannie zggczajc
poszczegodlne warstwy.
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5.4.3.Lawa ttuczniowa
tawe nalery wykonywa przez zasypanie wykopu koryta ttuczniem.

Thuczen nalezy starannie ulgi polewajc wody. Gorrg powierzchng fawy ttuczniowej nalgy
wyréwna klincem i ostatecznie zaggic.

Przy grubéci warstwy ttucznia w tawie wynoseej powyzej 10 cm nalgy tawe wykona
dwuwarstwowo, starannie zgggczagc poszczegolne warstwy.

5.4.4 .+ awa betonowa

tawe betonowg zwyklg w gruntach spoistych wykonujesdiez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowa szalowanie.

tawe betonovy z oporem wykonuje siw szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien iywyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa
zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251 [7], przy cayatezy stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypetnione bitumiczg mag zalewow.

Przyktady taw betonowych zwyktych i taw z oporeodgje zagcznik 4.

5.5. Ustawienie kraveznikéw betonowych

5.5.1.Zasady ustawiania kragnikéw

Swiatto (odlegt@é¢ gornej powierzchni kragénika od jezdni) powinno liyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku thkistalé powinno wynosi od 10 do 12 cm, aw
przypadkach wyjtkowych (np. ze wzgdu na ,wyrobienie’scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub
zwiekszone do 16 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpgo ustawieniu kragznika obsypana
piaskiemzwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoza, starannie ubitym.

5.5.2.Ustawienie krawznikdw na tawiezwirowej lub ttuczniowej

Ustawianie krawznikéw na tawiezwirowej i ttuczniowej powinno b wykonywane na podsypce z
piasku o grubgci warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu.

5.5.3.Ustawienie krawznikow na fawie betonowej

Ustawianie krawznikdw na tawie betonowej wykonujegsina podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o gruim 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.5.4.Wypetianie spoin

Spoiny kravgznikow nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny nalg wypetnic zwirem,
piaskiem lub zapragvcementowo-piaskosy przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krganikdw
zapravg cementowo-piaskogvstosuje si wytacznie do krawznikéw ustawionych na tawie betonowe;.

Spoiny krawgznikow przed zalaniem zaprawmalezy oczysci¢ i zmy¢ wods. Dla zabezpieczenia
przed wptywami temperatury krganiki ustawione na podsypce cementowo-piaskowejpainach
zalanych zapragvnalery zalewa co 50 m bitumiczamag zalewows nad szczelip dylatacyjm tawy.
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5.6. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny byyzgodne z dokumentagcprojektows i SST. Do robét
wykonczeniowych naleg prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do istoyeh warunkéw
terenowych, takie jak:

- odtworzenie elementéw czasowo ustytch,
- roboty poradkujace otoczenie terenu robét.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlfi] pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:
— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszaza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@w
(certyfikaty zgodnéci, deklaracje zgodr$oi, ew. badania materiatbw wykonane przez dostawighyy
— ew. wykond& wiasne badania wdaiwosci materialdw przeznaczonych do wykonania robotedéne w
pkcie 2 (tablicy 1),
— sprawdzé cechy zewetrzne kravgznikdw.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiaypnierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghlu zewrtrznego krawznikow nalery przeprowadzi na podstawie ogtizin
elementu przez pomiar i oagenszkodzé wystkepujacych na powierzchniach i krggziach elementu
zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i ustaleniami PN-E}MIO [5].

Badania pozostatych materialdéw stosowanych przgwianiu kravgznikbw betonowych powinny
obejmowa witasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkcie 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw
Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi: 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt
5.4.1.

6.3.2.Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) zgodnd¢ profilu podhwnego gérnej powierzchni taw z dokumensagijojektova.

Profil podtuzny goérnej powierzchni tawy powinien bygodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost £ 1 cm na kade 100 m tawy,

b) wymiary taw.

Wymiary taw naley sprawdzé w dwéch dowolnie wybranych punktach nad@ 100 m tawy.
Tolerancje wymiaréw wynogz

- dla wysokdéci + 10% wysokéci projektowanej,
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- dla szerokgci + 10% szerokeri projektowanej,
c) rowna¢ gornej powierzchni faw.

Réwna¢ gbérnej powierzchni tawy sprawdza girzez przylaenie w dwdch punktach, naide 100 m
tawy, trzymetrowej taty. PrZevit pomigdzy gormy powierzchna tawy i przytazong tata nie mae
przekraczal cm,

d) zagszczenie faw z kruszyw.

Zagszczenie faw badagsiv dwoch przekrojach na kde 100 m. Lawy zewiru lub piasku nie mag
wykazywa sladu uradzenia zagszczajcego.

tawy z tlucznia, badane prglvyjecia poszczegoélnych ziarn tlucznia, nie powinny patavna wygcie
Ziarna z tawy,

e) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamégerunku nie mge przekracza + 2 cm na kade
100 m wykonanej fawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikow
Przy ustawianiu kraggnikéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikbw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kramnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczykrameznika od niwelety projektowanej, ktore
wynosiz 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

C) rownas¢ gornej powierzchni kragenikow, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach naide
100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomigdzy gorm powierzchm krawgznika i
przytozong tata nie mae przekracza 1 cm,

d) dokladnad¢ wypetnienia spoin badaesco 10 metrow. Spoiny muszdy¢ wypetnione catkowicie na
petrg glebokasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@OWymagania ogélne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest m (metr) ustawionego kramnika.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, SST i wymaganiami kiyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robdét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

[1 wykonanie koryta pod tagy
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[J wykonanie fawy,
[1 wykonanie podsypki.

Odbidr tych robot powinien Byzgodny z wymaganiami pktu 8.2 OST D-M-00.00.00 fvagania
ogolne” [1] oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
[1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1 m krgwanika obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robét,

— przygotowanie podia,

— dostarczenie materiatow i spta,

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie tawy z ewentualnym wykonaniem szalunkalaniem szczelin dylatacyjnych,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie krawznikbw z wypetnieniem spoin i zalaniem szczelin wediwymaga dokumentaciji
projektowej, SST i specyfikacji technicznej,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprgu.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robét olélenych niniejsz OST obejmuije:

- roboty tymczasowe, ktoreg otrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alespiprzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

— prace towarzysge, ktére s niezlzgdne do wykonania robo6t podstawowych, niezaliczanerabét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

2. D-05.03.04a Wypetnianie szczelin w nawierzchni tobe cementowego
10.2. Normy

3. PN-EN 197- Cement. Cg¢ 1. Sktad, wymagania i kryteria zgodicod
1:2002 dotyczce cementu powszechnegoytku

4. PN-EN 206- Beton. Czs¢ 1: Wymagania, wigiwosci, produkcja i zgodnig
1:2003

5. PN-EN Krawezniki betonowe. Wymagania i metody bada
1340:2003
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10.

11.

12.

PN-88/B-06250 Beton zwykty
PN-63/B-06251 Roboty betonowegelbetowe

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa urelhe do nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo dam do nawierzchni
drogowych

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaturene do nawierzchni
drogowych. Piasek

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétoi zapraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

51



D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLO ZA

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogblnej specyfikacji tecznigj (OST) § wymagania dotycce wykonania
i odbioru robot zwjzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanienzdgszczaniem podia
gruntowego.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi olgpwiica podstaw opracowania szczegétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych i wojewddxkic

Zaleca s wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaddjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwa@nych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozetiia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweagszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” fik4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbfkt 1.5.
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2. MATERIALY
Nie wyskpuja.
3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat do wykonania rob6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pode powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spreatu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z @@ ustawianym lemieszem;Zynier maze dopycic
wykonanie koryta i profilowanie podita z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykaevaniu waskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt waloyjnych.

Stosowany spet hie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Wymagania dotycice transportu materiatdw podano w OST D-04.02.0042.02, D-04.03.01
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpogeziem robdt zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \iteejsze
przyshpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gszrzania podia,.jest maliwe wylacznie za
zgody Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podiu nie mae odbywé sie
ruch budowlany, niezwrzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny kywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposOb zaakceptowany przezzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinoeaziwiaé
nacigniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robét w agisich nie wekszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.
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Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, ha
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot alym zakresie. Sposdb wykonania musi¢ by
zaakceptowany przezigniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poaimby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w y@asub odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez Ireyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami okienymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pozonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedmych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm vigze ni projektowane rane podiga.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetlniony i wggtjas zankenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powiniepukehni podtaze na gébokas¢ zaakceptowan
przez Ireyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spemniggy wymagania obowkujace dla gérnej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganychdizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania
wartasci wskaznika zagszczenia, okridonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowamgzolrzyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przysgpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie
podtaza naley kontynuowa do osagni¢cia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy
1. Wskanik zag:szczenia nalg okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wart@i wskanika zagszczenia podia (l)

Minimalna warté¢ | dla:

Strefa Autostrad i Innych drog
drog
korpusu ekspresowy¢h Ruch cézki Ruch mniejszy|
i bardzo cgzki od ckzkiego
Gdrna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiea 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twaay podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrel zag:szczenia naly oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtorny modut odksztalcenia pogho wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i
pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien praeka 2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podi@a podczas zaggzczania powinna Byréwna wilgotnéci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.
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5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, pfmwvinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przetozenie folii lub w inny
SposOb zaakceptowany przezyniera.

Jereli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeramiezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgavwwkona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zsgczenia
koryta i wyprofilowanego podi@a podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego joich

Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna czstotliwas¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 | Rbwnd¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rbwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1l km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad

5 | Rzdne wysokséciowe e )
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

Uksztattowanie osi w plani¢ | co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad
i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 Zageszczenie, wilgotn@ gruntu| w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
podiaza rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&nié¢ sie od szerokéci projektowanej o vecej
niz+10 cmi-5cm.

55



6.2.3.ROWNG¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndci podiwne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovg tatg zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [4].

Nierébwnaci poprzeczne nakg mierzyt 4-metrowy tata.

Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego paetpowinny by zgodne z dokumentacprojektowy
Z tolerangj £ 0,5%.
6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Ra&znice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podta i rzdnymi

projektowanymi nie powinny przekracgzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej oceej niz + 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lukzegj niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zagsszczenie koryta (profilowanego podé&)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podéo okréglony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Je&li jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporownanie wartiei modutow odksztatcenia,
to warta¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédgeokr&lonych zgodnie z normBN-
64/8931-02 [3] nie powinna lbywicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad@& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu
podtaza powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
6.3. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuigksze odchylenia cech geometrycznych od d&rg/ch
w punkcie 6.2 powinny ynaprawione przez spulchnienie delmgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchniewigkonanej warstwy jest
niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
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Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®ST i wymaganiami ktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem teji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocaeglantowaniem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
- profilowanie dna koryta lub pocha,

- zagszczenie,

- utrzymanie koryta lub podia,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tooolilksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obgizenie ptyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnoawierzchni planografem i fat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu
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D-04.02.01

WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogblnej specyfikacji tecznigj (OST) § wymagania dotycce wykonania
i odbioru rob6t zwgzanych z wykonaniem warstw aggapcych i odcinajcych.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi olgpwica podstaw opracowania szczegétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych i wojewddkic

Zaleca s wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaddjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t awéanych z
wykonaniem warstw odszagcych i odcinajcych, stanowicych czs¢ podbudowy pomocniczej, w
przypadku gdy podle stanowi grunt wysadzinowy lubgtpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania aw#lpkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw gg¥mpcych g
- piaski,
- ZWir i mieszanka,
- geowtdkniny,
a odcinagcych - oprécz wyej wymienionych:

- miat (kamienny).
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw oggapcych i odcinajcych powinny spetnia nasgpujace
warunki:

a) szczelngci, okreslony zalenoscia:

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmstvaly odcinajcej lub odgczapce;j
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmngu podiaa.

Dla materialdbw stosowanych przy wykonywaniu warste&czapgcych warunek szczeldo musi
by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana nastwae odcinaice;.

b) zagszczalnéci, okreslony zalendscia:
d
Uu=--">5
d 10

gdzie:

U - wskanik roznoziarnistdci,

dso - Wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywearzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywearzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw godapcych i odcinajcych powinien spetnéa
wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 11 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwacmsacych i odcinajcych powinny
spetnig& wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy I i II.

Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinagcych powinien spetniawymagania normy PN-
B-11112 [4].

2.4. Wymagania dla geowtékniny

Geowldkniny przewidziane dozycia jako warstwy odcinage i odgczapce powinny posiada
aproba¢ techniczn wydany przez uprawnionjednostk.
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Do oddzielenia podia naley stosowa geowtdkniny o wiaciwosciach:
- wytrzymalai¢ na rozciganie min. 20kN/m,
- wytrzymalai¢ na przebijanie w warunkach badania CBR min. 9 k
— grubg¢ min. 19 mm

Geowldknina powinna ky dostarczona w rolkach nawgtych na tuleje lub rury. Rolki powinny by
opakowane w wodoszczelrfoli¢, stabilizowan przeciw dziataniu promieniowania UV i zabezpieaon
przed rozwingciem. Warunki sktadowania nie powinny wptyévaa wigciwosci geowtdkniny. Podczas
przechowywania nahy chront¢ materialy przed zawilgoceniem, zabrudzeniem, jékvniez przed
diugotrwatym (np. parotygodniowym) dziataniem premii stonecznych. Materialy nale przechowywa
wytacznie w rolkach opakowanych fabrycznie, adoych poziomo na wyrdwnanym podio Nie naley
uklad& na nichzadnych obgjzen. Opakowania nie nalg zdejmow& az do momentu wbudowania.
Podczas fadowania, rozladowywania i sktadowaniaezgalzabezpieczy rolki przed uszkodzeniami
mechanicznymi lub chemicznymi oraz przed dziatanigreokich temperatur.

2.5. Sktadowanie materiatow
2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy gozigcej lub odcingjcej nie jest
wbudowane bezgoednio po dostarczeniu na budpiwzachodzi potrzeba jego okresowego skladowaaia, t
Wykonawca rob6t powinien zabezpieézigruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemngnii

materiatami kamiennymi. Podie w miejscu sktadowania powinno dyowne, utwardzone i dobrze
odwodnione.

2.5.2.Sktadowanie geowtoknin

Geowldkniny przeznaczone na warstwy godsipcg lub odcinagca nalezy przechowywa w
opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystyathych i wentylowanych.

3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogdllne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirgej lub odgczapce] powinien wykaza
sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:
- rowniarek,

- walcow statycznych,

- ptyt wibracyjnych lub ubijakbw mechanicznych.
4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegaajh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi agdeti, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

4.3. Transport geowtéknin

Geowldkniny mog by¢ transportowane dowolnynsiodkami transportu pod warunkiem:
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- opakowania bel (rolek) fali brezentem lub tkanirtechniczag,
- zabezpieczenia opakowanych bel przez przeciagiem s w czasie przewozu,
- ochrony geowtdknin przez zawilgoceniem i natmym ogrzaniem,
- niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikdlidgitnszczami oraz przedmiotami mgmymi przebé
lub rozch¢ geowtdkniny.
Kazda bela powinna ldyoznakowana w sposéb unlisviajacy jednoznaczne stwierdzeni®, jest to
materiat do wykonania warstwy agizapcej lub odcingjcej.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze gruntowe powinno spetldiavymagania okrdone w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”
oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zagczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgczapca powinny by wytyczone w sposéb umliwiajacy wykonanie ich
zgodnie z dokumentagcprojektows, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢gdach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyinmiera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utivia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wékszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej gré&ip przy wyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw édaych wysokéciowych. Grubéé roziazonej warstwy lanego
kruszywa powinna hytaka, aby po jej zagzczeniu osgnigto grubd¢ projektowan.

Jezeli Inzynier/Kierownik projektu lub SST przewiduje wykonanwarstwy odgczapcej lub
odcinapcej o grubéci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalewykona& dwuwarstwowo.
Rozpoczcie ukladania kadej nasipnej warstwy mge nasipic po odbiorze przez #nyniera warstwy
poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacisiywa nalgy przed zagszczeniem wymiegi
kruszywo na materiat o odpowiednich gaavosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpic¢
do jej zagszczania.

Zagszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczynd od krawdzi i stopniowo
przesuwa pasami podtnymi czsciowo naktadacymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalerozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi czs$ciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nieréwndci lub zagtbienia powstate w czasie zsgczania powinny kiywyréwnywane na bigaco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie ludunitcie materialu, a do otrzymania rownej
powierzchni.
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W miejscach niedogpnych dla walcow warstwa odcinap i odgczagca powinna b§ zag:szczana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalg kontynuow& do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonejtug PN-B-04481 [1]. Wskanik zag:szczenia nals/
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowamywarstwe odsiczapca lub odcinagcs,
uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedlug normalnej préby Proctora, koatrol
zag:szczenia nalg oprze& na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02 [6].sbimek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia
nie powinien przekracza,2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zesgczania powinna liyrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotrié kruszywa jest wisza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gagotnosé
kruszywa jest misza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscig wody i
réwnomiernie wymiesza
5.4. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odgczapca i odcinajca po wykonaniu, a przed ueniem nasipnej warstwy powinny by
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odaiesjj lub odgczapcej z
geowtdknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarach pojazdow koniecznych dla wykonaniazejy
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olgia Wykonawe robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstadvivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmotvavszystkie
wiasciwosci kruszywa okrédone w p. 2.3.

Geowldkniny przeznaczone do wykonania warstwy magtej i odgczapcej powinny posiada
aproba¢ techniczi, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zsgczenia
warstwy odgczapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow warstwy odgzapcej i odcinajcej

62



Lp. Wyszczegblnienie Minimalna czstotliwos¢ bada

bada i pomiaréw i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Rownd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla autostrad i
drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

5 | Rzdne wysokéciowe

6 | Uksztalttowanie osi w plani¢co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i
) drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

7 | Grubg¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 f

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000 M

8 | Zagszczenie, wilgotn@® | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
kruszywa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$atednia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szeroka¢ warstwy

Szeroké¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwndci podtwzne warstwy odcinggej i odgaczapcej naley mierzy
4 metrowy tatg, zgodnie z norsnBN-68/8931-04 [7].

Nierébwndaci poprzeczne warstwy odcinagj i odgczagcej naley mierzy
4 metrowy taty.

Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigwgj i odgczapcej na prostych i tukach powinny dygodne z
wytycznymilnzynier/Kierownik.

6.3.5.Rz¢dne wysokéciowe

R&nice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi-2 cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie
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Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej oceej niz + 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub @eéj niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7.Grubac¢ warstwy
Gruba¢ warstwy powinna byzgodna z wytycznyminzynier/Kierownik.

Jereli warstwa, ze wzgbow technologicznych, zostata wykonana w dwoéch tmaash, naley
mierzy¢ taczm gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod verigim grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nglgkas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyrGwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poamgkiu tych robét nagi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odcinggej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie
powinien by mniejszy od 1.

Jereli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujeg¢sporOwnanie wartei modutow
odksztalcenia, to warfé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokr&lonych zgodnie z
normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna byvicksza od 2,2.

Wilgotnosé¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotoé
kruszywa powinna hyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcirgiej i odsiczapce;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z wytycznymkynier/Kierownik, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 dahpikiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fiwarstwy odsczajcej i/lub odcinaicej z kruszywa obejmuije:

- prace pomiarowe,
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dostarczenie i roztenie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materialu o gruboi i
jakaosci okreslonej w dokumentacji przetargowej,
- wyréwnanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,
- zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz
- utrzymanie warstwy.
Cena wykonania 1fiwarstwy odsczajcej i/lub odcinaicej z geowtoknin obejmuije:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i roztenie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy geowtoknin,
- pomiary kontrolne wymagane w specyfikacjhteicznej,

- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugao nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaaadwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugao nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tooollksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie piyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééenonawierzchni planografem i
taty

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu
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D - 04.04.04
PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OST - ogodlna specyfikacja techniczna
SST - szczegobtowa specyfikacja techniczna
SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PtATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanigj (OST) § wymagania dotycce wykonania
i odbioru robét zwgzanych z wykonaniem podbudéw z ttucznia kamiennego.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwaca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddzkic

Zaleca s wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaddjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zganych z
wykonywaniem podbuddéw z thucznia kamiennego.

Podbudow z ttucznia kamiennego wykonuje: skgodnie z ustaleniami Inzynier/Kierownik, jako:

- podbudow pomocnica,
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- podbudow zasadnicg.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z ttucznia kamiennego es€zkonstrukcji nawierzchni sktadgja s¢ z jednej lub wgcej
warstw ndnych z ttucznia i kihca kamiennego.

1.4.2.Pozostate okienia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” fild.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanOST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbuda@mjucznia, wg PN-S-96023 [9]a:s

—  kruszywo tamane zwykte: tlucae kliniec, wg PN-B-11112 [8],
— woda do skropienia podczas walowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nahe uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:
- ttuczer od 31,5 mm do 63 mm,
- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
—  kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.

Inzynier maze dopyci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, \agbrspérod
wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktérych wymagamostan okreslone w SST.

Jaka¢ kruszywa powinna dyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], dkamymi dla:
—  klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadnjcze

- klasy 1lill - dla podbudowy pomocniczej.
Do jednowarstwowych podbudow lub podbudowy zasamhjinaley stosowd kruszywo gatunku

€O hajmniej 2.

Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicacR hiniejszej specyfikaciji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia ikdia, wg PN-B-11112 [8]

Lp. Wiasciwosci Klasa Il Klasa Ill

1 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
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a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy, niecgj niz:
- w thuczniu 35 50
- w klincu 40 50
b) po 1/5 petnej liczby obrotow, % ubytku masy wssinku
do ubytku masy po petnej liczbie obrotow, niecej ni: 30 35
2 | Nasikliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie yaej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedgbraych 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0
3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5], %
ubytku masy, nie wcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeabraych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0
4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowanej metody
bezpdredniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112 [8], %
ubytku masy, nie wcej niz:
- w klincu 30 nie bada s
- w ttuczniu nie bada & | nie bada s

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia itia w zalenosci od warstwy podbudowy ttuczniowej, wg PN-B-

11112 [8]
Podbudowa Podbudowd
_ _ jednowarstwowa lub | pomocniczg
Lp. Wiasciwosci podbudowa zasadnicza
1 | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawartéc¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie ggiej niz:
- w thuczniu 3 4
- w klincu 4 5
b) zawarté¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej ni:
- w thuczniu i w klcu 75 65
¢) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie wéej niz:
- w thuczniu i w klacu 15 25
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie wgej niz:
- w tluczniu i w Kkliacu 15 20
2 | Zawartd@¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714-
12 [1], % m/m, nie wjcej ni:
- w thuczniu i w Klincu 0,2 0,3
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16
[3], % m/m, nie wgcej niz:
- w tluczniu 40 45
- w klincu nie bada si nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa
cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:
- w tluczniu i w klincu, barwa cieczy nie ciemniejsza wzorcowa
niz:
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2.4. Woda
Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy by studzienna lub z
wodochgu, bez specjalnych wymafga
3. SPRAET
3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

3.2. Sprat do wykonania rob6t

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennegoipiem wykazé sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spreatu:

a) réwniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadaniazhia i klinca,

b) rozsypywarek kruszywa do rozienia klinca,

c) walcéw statycznych gtadkich do zsgczania kruszywa grubego,

d) walcéw wibracyjnych lub wibracyjnych zeggczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego
klincem,

e) szczotek mechanicznych do usiam nadmiaru kiica,

f) walcéw ogumionych lub stalowych gtadkich daakowego dogszczenia,

g) przewanych zbiornikow do wody zaopatrzonych w agizenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzagih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi agdeti, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MXQ00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze pod podbudowttuczniows powinno spetni@wymagania okrdone w OST D-04.01.01
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@”.

Podbudowa ttuczniowa powinnadytozona na podteu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych
czgstek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie sgoispod podbudowttuczniowg powinna by
utozona warstwa odcingga lub wykonane ulepszenie pozio

W przypadku zastosowania pauizy warstvg podbudowy ttuczniowej a spoistym gruntem paeto
warstwy odcinajcej albo odgczapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniagsiek drobnych,
wyrazony wzorem:

— <15
85

gdzie: Dis- wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstuay odcinajcej albo odgczapcej,
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dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngu podiaa.

Geowldkniny przewidziane daycia pod podbudowttuczniows powinny posiadaaprobat
technicz wydary przez uprawniofjednostk. W szczegolnéci wymagana jest odpowiednia
wytrzymatas¢ mechaniczna geowtoknin, uniemlisviajaca ich przebicie ziarna ttucznia oraz odpowiednie
wiasciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia padtgruntowego.

Podbudowa powinna bywvytyczona w sposéb umldwiajacy jej wykonanie zgodnie z zaleceniami
Inzynier/Kierownik, z tolerancjami okridonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamadbudowy powinny bywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach rownolegtych do osi drogi lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyimiera.

Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno uiivaia¢ nacihgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robét w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie oby¢ po zagszczeniu mniejsza od 1,5-
krotnego wymiaru najwkszych ziarn ttucznia. Maksymalna grdbavarstwy podbudowy po zagzczeniu
nie maze przekracza20 cm. Podbudogo grubaci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdch
warstwach.

Kruszywo grube powinno lbyroztazone w warstwie o jednakowej grudog przy wyciu ukladarki
albo rowniarki. Grub& roztozonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu i
zaklinowaniu osigreta grubg¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozieniu powinno by przywatowane dwoma przgjami walca statycznego,
gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszyin30 kN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju
daszkowym powinno rozpog sie od krawdzi i stopniowo przesuwssic pasami podtznymi, cz$ciowo
naktadagcymi sic w kierunku osi jezdni. Zagzczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprygetzn
powinno rozpocg sig¢ od dolnej krawdzi i przesuwé sie pasami podtznymi, czsciowo nakladajcymi
sie, w kierunku jej gérnej kragdzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczejpraywatowaniu kruszywa grubego naje
roztozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklirmia kruszywa grubego. Do zsgczania
nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co na@nt8 kN/m, albo plytowy zag:szczark
wibracyjm o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/iBrubdgé warstwy liznego kruszywa drobnego
powinna by taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszgm@oego zostaty wypetnione kruszywem
drobnym. Jeeli to konieczne, operacje rozktadania i wwibrowwweakruszywa drobnego nalepowtarza
az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penes&towarstwe kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego halesura¢ z podbudowy szczotkami tak, aby
ziarna kruszywa grubego wystawaly nad powierzcbdi3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna kyprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacisku
jednostkowym nie mniejszymxnb0 kN/m, albo walcem ogumionym w celu gegczenia kruszywa
poluzowanego w czasie szczotkowania.
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5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasipnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotowy podbudow do ruchu
budowlanego, to jest obogzany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pgezreruch.
Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstaivivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptaciji.

Badania te powinny obejmowavszystkie whaciwosci kruszywa okrélone w pkt 2.3 i tablicach 1 i
2 niniejszych OST.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 3.

Tablica 3.Cestotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy z ttucznia kamiennego

Czestotliwos¢ bada

Lp. Wyszczeg6lnienie bada Minimalne iloci Maksymalna po-
bada na dziennej wierzchnia podbu-
dziatce roboczej dowy na Je<2:lno badanie
(m’)

1 | Uziarnienie kruszyw

2 |Zawartg¢ zanieczyszczeobeych w kruszywie 5 600

3 | Zawarta¢ ziarn nieforemnych w kruszywie

4 |Scieralngé kruszywa 6000

5 |Nasgkliwos¢ kruszywa i przy kazdej zmianiezrédta pobierania

6 |Odporng¢ kruszywa na dziatanie mrozu materiatow

7 | ZawartG¢ zanieczyszczeorganicznych

6.3.2.Badania wtaciwosci kruszywa

Prébki naley pobierad w sposéb losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki
bada powinny by na bieggco przekazywane #ynierowi.

Badania pelne kruszywa, obejrptg ocen wszystkich witaciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny
by¢ wykonywane przez Wykonawa czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jakiei robot i zawsze w
przypadku zmianyrodta pobierania materiatbw oraz na polecenigniera. Probki do badgpetnych
powinny by pobierane przez Wykonawev sposéb losowy, w obecéw Inzyniera.
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6.4. Wymagania dotycgce nagnosci i cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.

Tablica 4. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z theckaimiennego

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
1 | Szerokdé¢ podbudowy 10 razy na 1 km
> ROWNGE podhuzna w sposoéb qg’;y planografemalbo co 20 m tat
na ka&dym pasie ruchu
3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokéciowe co 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach
6 Uksztattowanie osi w planié* co 100 m
7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:w 3 punktach nadej dziatce
roboczej, lecz nie rzadziejniaz na 400 M
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej
niz raz na 2000 f
8 Nosnas¢ podbudowy nie rzadziej ni raz na 3000 M

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uks$atadnie osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukdéw poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&nié sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kragmikow szeroké¢ podbudowy powinna liywigksza od szerokei warstwy
wyzej lezacej 0 co najmniej 25 cm lub o wastowskazan przezinzynier/Kierownik.

6.4.3.ROWNG¢ podbudowy

Nieréwndaci podtuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovg tata lub planografem, zgodnie z nogm
BN-68/8931-04 [11].

Nieréwndci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé&

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukastinmy by zgodne z wytycznymi
Inzynier/Kierownik z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

72



R&nice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os podbudowy w planie nie mie by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej niz 3
cm dla autostrad i drog ekspresowych lub ecej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.4.7.Grubcs¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mze r&ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadnicze2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
Pomiary nénosci podbudowy natey wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].

Podbudowa zasadnicza powinna spétmmgmagania dotyee négnosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania soosci podbudowy zasadniczej w zatesici od kategorii ruchu

Kategoria ruchu Minimalny modut odksztatcenia maarg przy
uzyciu ptyty osrednicy 30 cm (MPa)
| I
PierwotnyM E WtérnyM e
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkosredni isredni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomoajiozierzony ptyg o srednicy 30 cm, powinien
by¢ wickszy od 50 MPa.
Zageszcezenie podbudowy naleuzna za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu

1 |
odksztalcenidM E do pierwotnego modutu odksztatceMaE jest nie wikszy od 2,2.

g

|
Me < 22

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazaujeksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny byhaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badap@miary
zostan wykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szerokeéé¢ podbudowy jest mniejsza od szerégigprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewni to podparcia warstwom xej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy
podbudowg przez spulchnienie warstwy na petyrubdc, do potowy szerokiei pasa ruchu (lub pasa
postojowego czy utwardzonego pobocza), gdehie materiatu i powtoérne zgggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢
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Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wezigim grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dgaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstavy
odpowiedna giebokasé¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone. Roboty te Wykonawca wykona na wtasny kéxrt
wykonaniu tych robét naghi ponowny pomiar i ocena grufm warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli nodnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty
niezlzdne do zapewnienia wymaganegnaici, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodhudowy tylko wtedy, gdy zarénie
nosnasci podbudowy wynikio z niewkiwego wykonania robot przez Wykonaygodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thuczréarkennego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z wytycznynhzynier/Kierownik, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 hpodbudowy tluczniowej obejmuije:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-  oznakowanie robot,

-  przygotowanie podim,

— dostarczenie materiatdw na miejsce wbhudowania,

-  rozilozenie kruszywa,

-  zagszczenie warstw z zaklinowaniem,

—  przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robdét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. d8zanie zawarkgi
zanieczyszczeobcych
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2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie sktadu ziarnowego
3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie ksztaltu ziarn
4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci

5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. d&zanie mrozoodporici
metod, bezpdrednp

6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. d8zanie zawartgi
zanieczyszczeorganicznych

7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. @zaniescieralnagci w bebnie

Los Angeles

8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamardd nawierzchni
drogowych

9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa wieachnia z tlucznia
kamiennego

10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utnod odksztaicenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyt

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré@nnawierzchni planografem i

tata.
10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
D - 08.02.02
CHODNIK Z BRUKOWEJ
KOSTKI BETONOWEJ

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZAET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI
PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji tecanigj (OST) § wymagania dotycge wykonania
i odbioru robét zwizanych z wykonaniem chodnika z brukowej kostki heteoe;.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obeawjica podstaw opracowania szczegétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddzkic

Zaleca s wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaddjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zzanych z
wykonaniem chodnika z brukowej kostki betonowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzanateitge metod wibroprasowania. Produkowana
jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch weash podczonych ze saptrwale w fazie produkcji.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami i z definicjami podanymi w OST D-M-0@M®O ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdjokt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogdllne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pauds&y OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowékikmsikowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przezwapicag jednostk.

2.2.2. Wyglad zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna By warta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia goérna kostek powinnacbgdwna i szorstka, a kraazie kostek rowne i proste,
wklesniecia nie powinny przekracz&® mm dla kostek o gruboi < 80 mm.

2.2.3.Ksztait, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje betonowy kostke brukows o grubdci 60 mm.
Kostki o takiej grubéci s3 produkowane w kraju.
Tolerancje wymiarowe wynogz

- na dtugéci + 3 mm,
- na szerolkiei + 3 mm,
- na grubgi +5mm.
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Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju t&zary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i
bragzowy.
2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne okfiene w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtekowych

Lp. Cechy Wartéc¢
1 | Wytrzymatd¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej
a) srednia z sz&iu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
Nasakliwos¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wcej niz 5
3 | Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zam#ania, wg PN-B-06250 [2]
a) pekniecia probki brak
b) strata masy, %, nie ggej niz 5
c) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymatp
probek nie zam#ganych, %, nie wicej niz 20
4 |Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nieosj niz 4

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych
2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej natg stosowa cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niesngj
niz ,32,5". Zaleca si stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiodpowiadawymaganiom
PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadage wymaganiom PN-B-06712 [3].

Uziarnienie kruszywa powinno bystalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki b, przy
zalazonych parametrach wymaganych dla produkowanegolwyro

2.3.3.Woda
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, ziyde
z recepq laboratoryjn.

Plastyfikatory zapewnigjgotowym wyrobom wiksz wytrzymala¢, mniejsa nasykliwosé i
wigksz odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewiostce trwate wybarwienie. Powinny toddyarwniki
nieorganiczne.

3. SPRAET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
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3.2. Sprat do wykonania chodnika z kostki brukowej
Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wyk@sk recznie.

Jeli powierzchnie g duwze, a kostki brukowe majednolity ksztatt i kolor, mazna stosowa
mechaniczne ugdzenia uktadajce. Urzdzenie sklada siz wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie,
stuzgcego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngsoaiech utgenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawgidne” pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dilae § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatasci betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone g na stanowisko, gdzie
specjalne urgdzenie pakuje je w fajii spina tdma stalows, co gwarantuje transport samochodami w
nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mima rownie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podia powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podiuznymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami pyaai w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@”. Wskanik zag:szczenia koryta nie powinien &ynniejszy nk 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Podsypka
Na podsypk nalezy stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3].

Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigraie w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka
powinna by zwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa odgczajaca

Jezeli w Inzynier/Kierownik dla wykonania chodnika przewidziaykonanie warstwy
odsiczapcej, to jej wykonanie powinno Bygodne z warunkami ol¢lenymi w OST D-04.02.01
~Warstwy odgczapce i odcinajce”.

5.5. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowsh

Z uwagi na ranorodna¢ ksztattéw i kolorow produkowanych kostek, #iae jest utazenie
dowolnego wzoru - wcZaiej ustalonego inzynier/Kierownik.

Kostke uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdzy
kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkalezy uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety
chodnika, gdy w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaegagzeniu.
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Po utaeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a hagbnie zami&¢ powierzchng
utozonych kostek przyayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypt¢ do ubijania nawierzchni
chodnika.

Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosujensbratory ptytowe z ostanz
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszioiem i zabrudzeniem. Wibrowanie ngle
prowadzé od kravedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednocz@ie w kierunku poprzecznym
ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno wywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeint szczeliny materiatem do wypelnienia i zagdie
nawierzchng. Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wympggegnacji - mae by zaraz oddany do
uzytkowania.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien sprawgdezy producent kostek brukowych
posiada aprobatechnicza.

Pozostate wymagania okteno w OST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki brulgwetonowej”.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Sprawdzenie podi@a
Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodoioz wytycznymi lrzynier/Kierownik.

Dopuszczalne tolerancje wynasila:
- gkbokdasci koryta:
- 0 szerokéxi do 3 m: +1cm,
- 0 szerokéci powyzej 3 m: +2cm,
- szerokéci koryta:+ 5 cm.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie gréddoi wymaganych spadkow poprzecznych i padich
polega na stwierdzeniu zgodeoz ustaleniami z tynier/Kierownik.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowygbpblega na
stwierdzeniu zgodriai wykonania z ustaleniami tgnier/Kierownik:
- pomierzenie szerokd spoin,
- sprawdzenie prawidtowa ubijania (wibrowania),
- sprawdzenie prawidtowa wypenienia spoin,
- sprawdzenie, czy przyy desa@ (wzbr) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

6.4.1. Sprawdzenie rowriai chodnika
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Sprawdzenie rowrsgi nawierzchni przeprowadéaalezy tata co najmniej raz na kde 150 do 300
m? utozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej hiraz na 50 m chodnika.
Dopuszczalny prZsvit pod tag 4 m nie powinien przekraczd,0 cm.

6.4.2.Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalezy za pomog niwelacji, biogc pod uwag
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadzigjaai 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika witach zatamania niwelety nie mpg
przekracza+ 3 cm.

6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokordymalezy szablonem z poziomi¢co najmniej raz na
kazde 150 do 300 frchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanego profilu wyngsz0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowestki
betonowej.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z wymaganidniynier/Kierownik, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatr$ci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 hthodnika z brukowej kostki betonowej obejmuije:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta,

- ew. wykonanie warstwy ogdezajcej,

- wykonanie podsypki,

- ulozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,

- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

80



10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczawieralngci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtku. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wakia piaskowego.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
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