Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

Zadanie: Remont pomieszczen Collegium Maximum Uniwersytetu Przyrodniczego
w Poznaniu

Konstrukcja nadprozy stalowych w powiekszanych otworach drzwiowych

1. WSTEP

Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest dokumentem bedgcym podstawg do udzielenia zamdwienia
i zawarcia umowy na wykonanie remontu sal wyktadowych w Collegium Maximum Uniwersytetu
Przyrodniczego w Poznaniu

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania stalowych
nadprozy w powiekszanych otworach drzwiowych

Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci majgce na celu wykonanie
nadprozy stalowych w powiekszanych otworach drzwiowych

2. MATERIALY

Materiaty stosowane do wykonywania i montazu konstrukcji metalowych powinny odpowiadac
wymaganiom zawartym w aktualnych normach.

Stal konstrukcyjna stosowana do wykonywania elementéw stalowych powinna odpowiada¢
wymaganiom norm: PN-EN 10025-1 do 6:2007, PN-EN 10219-1 do 2:2007, PN-EN 10162:2005.
Ksztattowniki stosowane do wykonania elementdéw stalowych powinny ponadto odpowiadac
nastepujacym wymaganiom:

e miec atesty hutnicze i zaswiadczenia odbioru,

e mie¢ trwate ocechowanie,

e mie¢ wybite znaki cechowe

taczniki

Sruby, nakretki, kotwy i inne akcesoria do tgczenia elementéw stalowych powinny odpowiada¢
wymaganiom norm: PN-ISO 8992:1996, PN-ISO 1891:1999 oraz PN-EN I1SO 2320:2004, a ponadto:
Sruby w potaczeniach zwyktych (niesprezanych) powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PNEN ISO
4016:2002, PN-EN 15048-1:2008,

2.1. Sktadowanie materiatéw

Materiaty nalezy dostarczac¢ na budowe wraz ze $wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi,
protokotami odbioru technicznego. Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod
wzgledem zgodnosci z dokumentacjg projektowg oraz kompletnosci i zgodnosci z danymi
producenta. W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci moggcych mieé wptyw
na jakos¢ wykonania robdt, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem poddaé badaniom okre$lonym
przez dozor techniczny robot.

Sktadowanie materiatow powinno odbywac sie zgodnie z zaleceniami producentéw, w warunkach
zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wtasciwosci technicznych na skutek
wptywu czynnikdéw atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce
ze specjalnych witasciwosci materiatow oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa
przeciwpozarowego.

3.TRANSPORT



Do transportu materiatéw i sprzetu budowlanego stosowac¢ sprawne technicznie i zaakceptowane
przez Inspektora srodki transportu. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich
srodkoéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ robdt i wtasciwosci przewozonych
towardéw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu
drogowego (kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

4. SPRZET

Do wykonania robdt bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej mozna stosowad
dowolny, sprawny technicznie sprzet do skrecania drobnych konstrukcji stalowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne warunki wykonania robét

Elementy stalowe gtéwne powinny by¢ przyciete na wymiar w wyspecjalizowanym zaktadzie.
5.2 Wytworzenie konstrukgji

Przy wytwarzaniu i montazu konstrukcji nalezy uwzglednié¢ klase konstrukcji zgodnie z dokumentacija
projektowa.

5.4. Montaz konstrukcji na budowie

Montaz konstrukcji stalowych powinien sie odbywac zgodnie z projektem technologicznym robét
opracowanym przez Wykonawce zatwierdzonym przez Inspektora.

3. Montaz nalezy prowadzi¢ zgodnie z projektem konstrukcji oraz projektem montazu opracowanym
przez Wykonawce zapewniajgcym statecznos¢ konstrukcji we wszystkich fazach prowadzenia robét, z
zastosowaniem s$rodkéw zapewniajgcych statecznos¢ w kazdej fazie montazu, tak aby konstrukcja
miata zdolno$¢ przenoszenia sit wywotanych wptywami atmosferycznymi oraz obcigzeniami
montazowymi, sprzetem i materiatem.

4. Roboty nalezy prowadzi¢ tak, by zadna czesé konstrukcji nie zostata podczas montazu przecigzona
lub trwale odksztatcona.

5. Potozenie elementéw konstrukcji powinno by¢ ustalone i oceniane za pomocg odpowiedniego
sprzetu pomiarowego z doktadnoscia niezbedng do zachowania wymaganych tolerancji montazu.

7. State potfaczenia elementéw konstrukcji powinny by¢ wykonywane dopiero po dopasowaniu stykéw
i wyregulowaniu catej konstrukcji lub jej niezaleznej czesci

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Wymagania ogdlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robdt, materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci robot na terenie budowy. Wszystkie badania
i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez
jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.1. Wymagania szczegétowe

Wykonanie elementdw, oraz montazu konstrukcji wraz z pomiarami kontrolnym wykonac¢ zgodnie z
PN-EN 1090-1:2010 oraz PN-EN 1090-2:2009.

7.0BMIAR ROBOT

Obmiaru poszczegdlnych robét dokonuje sie zgodnie z zasadami opisanymi w odpowiednich
Katalogach Naktadow Rzeczowych

7.0DBIOR ROBOT



-odbiér robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

- odbidr czesciowy

- odbidr koricowy

- odbidr pogwarancyjny

Przy odbiorze koicowym Wykonawca zobowigzany jest dostarczyé Zamawiajgcemu: - aktualng
Dokumentacje Projektowg Powykonawczg - protokdt odbioru robdt - oswiadczenie Wykonawcy o
wykonaniu robét zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi normami przepisami oraz posiadang wiedzg
techniczna.

8.PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci okreslone bedg w umowie o roboty budowlane

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Wszystkie zastosowane normy zostaty wymienione w poszczegdlnych punktach Szczegétowej

Specyfikacji Technicznej



