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SST0001  Roboty demontazowe instalacji elektrycznych (CPV: 45000000-7; 45100000-8; 45110000-1;
45111000-9):

1. Przedmiot specyfikacji:
Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z demontazem instalacji elektrycznych

silnopradowych i stabopradowych oraz osprzetu w obrebie przedmiotowej inwestycji. ST stanowi dokument pomocniczy przy
realizacji i odbiorze robot.

2. Zakres stosowania specyfikacji:

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt opisanych w
przedmiocie specyfikacji.
3. Zakres robot objetych specyfikacja:
3.1 Roboty podstawowe:
UWAGA: Do rozbidrki urzadzen i wszelkich instalacji mozna przystapi¢ dopiero po stwierdzeniu, ze wszystkie te instalacje
zostaty odtgczone od sieci przez pracownikdw dysponenta sieci oraz, ze dokonano odpowiedniego wpisu do Dziennika
Budowy i/lub Dziennika Rozbiérki (o ile bedzie prowadzony odrebnie).
Zakres demontazy obejmuje:
e istniejace urzadzenia techniczne, aparaty i osprzet elektryczny,
wewnetrzne linie zasilajace, rozdzielnice i tablice elektryczne.
instalacje o$wietlenia ogdinego,
instalacje oSwietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego,
instalacje gniazd wtykowych 230 V,
instalacje sitowa,
instalacje elektryczne stabopradowe,
zasilanie elementow zewnetrznych,
instalacje odgromowa, uziemiajacq i wyréwnania potencjatéw,
o instalacje ochrony od porazen.
3.2 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych wraz z opisem sposobu ich rozliczenia:
Zgodnie z zapisami ,Specyfikacji technicznej ogolnej wykonania i odbioru robét budowlanych” dia przedmiotowej inwestycji.
4, Materialy:
Nie wystepuija,
Nie dopuszcza sie ponownego wbudowania materiatdw pozyskanych w trakcie rozbiérki i demontazu w ramach
przedmiotowej inwestycji

5. Sprzet:
Mtoty udarowe, wiertarki, nozyce reczne i mechaniczne oraz drobny sprzet podreczny.
6. Transport:

Taczki, wozki skrzyniowe, samochod skrzyniowy, samochdd samowytadowczy, ciggnik kotowy, przyczepa skrzyniowa.
7. Wykonywanie robot:
7.1 Ogolne warunki wykonywania roboét:

Do rozbiorki urzadzen, aparatow, osprzetu i okablowania instalacji elekirycznej silnopradowej i stabopradowej mozna
przystapi¢ dopiero po stwierdzeniu, ze wszystkie te instalacje zostaty odtaczone od sieci miejskich przez pracownikow
dysponenta sieci lub innych zrédet zasilania oraz, ze dokonano odpowiedniego wpisu do dziennika budowy/rozbiérki.
Demontaz instalacji powinni wykonywa¢ robotnicy odpowiednich specjalno$ci, posiadajacy wymagane przeszkolenie
stanowiskowe. Rozbiorke nalezy rozpocza¢ od demontazu urzadzen, aparatow i osprzetu, a nastepnie przej$¢ do
demontazu przewoddw.
Roboty rozbiérkowe (demontazowe) nalezy prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzedzi recznych, pneumatycznych iflub
elektrycznych oraz przez rozkuwanie.
O ile pozyskane w trakcie rozbiorki/demontazu aparaty, urzadzenia i osprzet nie stajg sie wlasno$cig Zamawiajacego nalezy
je przekaza¢ do utylizacji wraz z rozebranym okablowaniem. Obowigzek utylizacji wraz z poniesieniem wymaganych
ewentualnych optat spoczywa na Wykonawcy. Przed przekazaniem Zamawiajagcemu aparatow, urzadzen i osprzetu lub
przed przekazaniem do utylizacji, wszystkie materiaty i urzadzenia pochodzace z rozbiérki nalezy posegregowac zgodnie z
lokalnie obowigzujgacymi zasadami segregacji odpadow.
Roboty rozbidrkowe nalezg do niebezpiecznych, dlatego teren, na kiérym sie odbywajq nalezy ogrodzi¢ i oznakowac
tablicami ostrzegawczymi. Najcze$ciej wystepujace zagrozenia to:

e podraznienia bton $luzowych,

e uszkodzenia gtowy,



upadek z wysoko$ci,
uszkodzenia rak i ndg.

Z tego powodu robotnicy prowadzace te prace powinni posiada¢ wymagane przeszkolenie stanowiskowe oraz byé
wyposazeni w $rodki ochrony osobistej, a w przypadku pracy na wysokosci, w odpowiedni przeznaczony do tego sprzet
posiadajacy aktualne dopuszczenie do uzytkowania.

7.2 Czynnosci przed rozpoczeciem robot:

przeprowadzenie szkolenie z zasad BHP oraz instruktaz stanowiskowy,

odtaczenie zasilania budynku i kazdej instalacji z osobna,

sprawdzenie kazdej instalacji pod katem skutecznosci odtgczenia od zasilania,

przygotowanie i sprawdzenia poprawnosci dziatania sprzetu uzywanego do prowadzania robdt,

przygotowanie miejsc sktadowania materiatow i urzadzen pochodzacych z rozbiorki w sposéb zapewniajacy
wiasciwg segregacje,

przygotowanie niezbednych pomostdw roboczych do prac na wysokosci,

przygotowanie niezbednych pomocy warsztatowych, $rodkdéw ochrony osobistej oraz sprzetu do prac na
wysokoSci.

8. Obmiar robot:
Jednostki obmiarowe:

wykuwanie wnek i bruzd - m,

przewody izolowane jednozytowe, wyciggane z rur — m,

tablice rozdzielcze - kpl.,

aparaty i urzadzenia - szt.,

puszki z tworzywa sztucznego przykrecane, puszki przytgczeniowe - szt.,

przewody kabelkowe p.t. uktadane w gotowych bruzdach w podtozu innym niz betonowe — m,
przewody kabelkowe uktadane w listwach elektroinstalacyjnych — m,

puszki instalacyjne podtynkowe - szt.,

odgatezniki - szt.,

taczniki podtynkowe - szt.,

gniazda instalacyjne wtyczkowe ze stykiem ochronnym 2-biegunowe podtynkowe - szt.,
oprawy o$wietleniowe przykrecane - kpl.,

oprawy Swietldwkowe strugoodporne, pytoszczelne - kpl.,

oprawy o$wietlenia ewakuacyjnego - kpl.,

potaczenie przewodow kabelkowych do urzadzen pod zacisk lub bolce - szt.,

przewody uziemiajace i wyréwnawcze w budynkach, mocowane na wspornikach ciennych, kotkach wstrzelanych
-m,

uchwyty uziemiajace skrecane na rurach - szt.

9. Odbior robot:

Celem odbioru jest finalna ocena rzeczywiscie wykonanych robét pod wzgledem ich ilosci, jakosci i wartosci. Wykonawca
zgtasza gotowos¢ do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedktada dokumenty potwierdzajace wykonanie robot
Inwestorowi do akceptacji. Przedmiotem odbioru jest kompleksowo$¢ wykonania rob6t, sposob segregacji materiatéw i
urzadzen oraz protokolarne potwierdzenia ich przekazania Zamawiajacemu (w przypadku przekazywania materiatow,
urzadzen iflub osprzetu Zamawiajacemu) lub przyjecia do utylizacji.

10. Podstawa ptatnosci:

Zgodnie z ustaleniami umowy zawartej pomiedzy Wykonawca a Inwestorem (Zamawiajacym).

11. Przepisy zwigzane (dokumenty odniesienia):

Uwaga:

PN-IEC 60364-7-704:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjainych
instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie budowy i rozbiorki,

rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogdlnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy,

ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane,

ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach,

rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 10 listopada 2015 r. w sprawie listy rodzajow odpadéw, ktére osoby
fizyczne lub jednostki organizacyjne niebedace przedsigbiorcami mogg poddawa¢ odzyskowi na potrzeby wiasne,
oraz dopuszczalnych metod ich odzysku,

ustawa z dnia 29 lipca 2005 r. 0 zuzytym sprzecie elektrycznym i elektronicznym.



Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

SST0002 Roboty elektryczne zewnetrzne (CPV: 453111001-1; 45311200-2; 45316100-6):
1. Przedmiot specyfikacji:

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét elektrycznych zewnetrznych. ST stanowi dokument
pomocniczy przy realizacji i odbiorze robét.

2. Zakres stosowania specyfikacji:

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt opisanych w
przedmiocie specyfikacji.

3. Zakres robot objetych specyfikacja:
3.1 Roboty podstawowe:

Zakres robdt podstawowych obejmuije:

e prowadzenie linii zasilajacej z budynku biurowego do oficyny biurowej,

e wykonanie zewnetrznej instalacji o$wietlenia terenowego,

o wykonanie zewnetrznej instalacji zasilania systemu szlabanowego,

o wykonanie zewnetrznej instalacji zasilania bram wjazdowych.
3.2 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych wraz z opisem sposobu ich rozliczenia:
Zgodnie z zapisami ,Specyfikacji technicznej ogolnej wykonania i odbioru robét budowlanych” dia przedmiotowej inwestycji.
4, Materialy:
Aparaty i urzadzenia powinny posiadac atesty i certyfikaty na zgodnos¢ z obowigzujacymi przepisami i normami. Wymagane
atesty i certyfikaty nalezy skompletowa¢ i przekaza¢ uzytkownikowi w dniu przekazania obiektu do eksploatacii.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu instalacji elekirycznej wg zasad niniejszej ST sa;

e przewody elekiryczne,
oprawy o$wietlenia zewnetrznego (terenowego),
rozdzielnice i urzadzenia elekiryczne,
odgatezniki i puszki instalacyjne,
osprzet elektroinstalacyjny ,
aparaty zabezpieczajgce, taczeniowe, wytaczniki, roztgczniki.
5. Sprzet:
Przy wykonywaniu robét nalezy uzywac niezbednych narzedzi recznych, elektrycznych w tym réwniez specjalistycznego
sprzetu instalacyjnego oraz maszyn.
Sprzet, bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt, ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie
jest to wymagane przepisami. Sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow Kontraktu,
zostang zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do pracy.

6. Transport:

Urzadzenia i osprzet nalezy transportowacé na miejsce montazu samochodem. Zatadunek i roztadunek — reczny.

Materialy i sprzet mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru, w
spos6b zabezpieczajgcy je przed uszkodzeniem, segregacja, itp. Nalezy zapewni¢ stabilne ustawienie i zabezpieczenie
pasami elementéw na czas transportu

7. Wykonywanie robot:

Wykonanie robét powinno by¢ realizowane przez osoby o stosownych kwalifikacjach, przy uzyciu wtasciwego sprzetu i
narzedzi i z uwzglednieniem obowigzujgcych norm i przepiséw branzowych oraz przepisow BHP. Wykonawca jest
odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z Umowg oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow, wykonanych robét, za
ich zgodnos¢ z Przetargowg Dokumentacjg Projektowa (PDP), wymaganiami ST, Projektu Organizacji Robét oraz
poleceniami Nadzoru Inwestorskiego. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w PDP lub pisemnymi poleceniami
Inspektora Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu tras i montazu
zostang, jesli takie bedg wymagania Nadzoru Inwestorskiego, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Decyzje
Nadzoru Inwestorskiego dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot bedg oparte na wymaganiach
sformutowanych w Umowie, Przetargowej Dokumentacji Projektowej i ST, oraz w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Nadzor Inwestorski uwzgledni wyniki badarh materiatow i robdt, tolerancje wykonania normalnie wystepujgce przy
produkcii i przy badaniach materiatow, doSwiadczenie z przesztosci oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.



Polecenia Nadzoru Inwestorskiego bedg wykonywane w ustalonym przez niego terminie pod grozbg zatrzymania robét.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
8. Kontrola jakosci:
8.1 Zasady ogdlne:
Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00, ,Wymagania Ogolne” oraz w Warunkach
Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlano — Montazowych Tom V Instalacje elektryczne. Wszystkie elementy
robét instalacji elektrycznych podlegajg sprawdzeniu w zakresie:
zgodnosci z dokumentacjg i przepisami,
zgodno$ci materiatéw z wymaganiami norm,
poprawno$ci oznaczenia,
kompletnosci wyposazenia,
poprawno$ci montazu,
braku widocznych uszkodzen,
nalezytego stanu izolacji,
e skuteczno$ci ochrony od porazen.
8.2 Kontrola w trakcie montazu:
Urzadzenia i aparaty elekiryczne oraz kable elektroenergetyczne powinny posiada¢ atest fabryczny lub $wiadectwo jakosci
wydane przez producenta. Kontrola i badania w trakcie robét:
e sprawdzenie i badanie kabli po utozeniu, przed zasypaniem,
e  sprawdzenie przepustéw kablowych, przed zasypaniem,
e pomiary geodezyjne przed zasypaniem,
e uziemienia ochronne przed zasypaniem,
e sprawdzenie kanalizacji kablowe;j.

8.3 Badania i pomiary montazowe:

Po zakonczeniu robdt nalezy wykonac préby pomontazowe i sprawdzic:
e badania kabli elekiroenergetycznych na rezystancje izolacji, zachowania ciggtosci zyt roboczych, a takze
zgodnosci faz w migjscach odbiorow;
e pomiary rezystancji uzioméw;
e pomiary skutecznosci ochrony od porazer;
o  prawidtowo$¢ wykonania ochrony przeciwporazeniowej oraz ciggto$¢ przewoddw tej instalacii;
prawidlowo$¢ montazu urzadzen.
Celem kontroli jest stwierdzenie osiagniecia zatozonej jako$ci wykonywanych robot oraz sprawdzenie zgodnosci rob6t z
Dokumentacjg Projektowa, W czasie odbioru robdt powinny zosta¢ dostarczone nastepujace dokumenty:
Przetargowa Dokumentacja Projektowa ze zmianami i uzupetnieniami dokonanymi w czasie wykonywania robét,
Dziennik Budowy,
dokumenty uzasadniajgce zmiany i uzupetnienia dokonywane podczas wykonywania robét,
dokumenty dotyczace jako$ci wbudowanych materiatow,
protokoty odbioréw czesciowych,
o certyfikaty jakoSci wystawiane przez dostawcow materiatow.
Przy odbiorze koricowym nalezy sprawdzi¢:
e zgodno$¢ wykonania z Przetargowg Dokumentacjg Projektowg z ewentualnymi uwagami w Dzienniku Budowy
dotyczacymi wszelkich zmian i odchyleri od PDP,
o protokoty odbiorow czesciowych,
o protokoty prac kontrolno-pomiarowych.

9. Obmiar robot:

W trakcie realizacji inwestycji wykonawca robdt jest zobowigzany do przekazania zamawiajacemu czeSciowych lub
koficowych obmiaréw robét, ze szczegoinym uwzglednieniem robot zanikajgcych (roboty, ktdrych weryfikacja w zakresie
iloci i jakosci po zabudowaniu nie bedzie mozliwa).

Jednostkg obmiarowa jest:

dla aparatury i urzadzen - 1 szt. (1 kpl.),

dla kabli i przewoddw - 1 m,

dla rur instalacyjnych - 1 m,

dla badan i pomiaréw - 1 pomiar (1 badanie).



10. Odbidr robot:

10.1 Ogolne zasady odbioru robét:

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami inspektora nadzoru inwestorskiego,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

10.2 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu:

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlega catos¢ robot objetych zakresem SST0002.

10.3 Odbior koncowy:

Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac:

o Dziennik Budowy,
projektowg dokumentacje powykonawcza,
protokoty z ogledzin stanu sprawnosci potaczen sprzetu, zabezpieczen, aparatow i oprzewodowania,
protokoty z dokonanych pomiaréw,
protokoty odbioru robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
protokoty przeszkolenia odpowiedzialnego personelu w zakresie obstugi i uzytkowania instalacji,
certyfikaty na urzadzenia i wyroby,

o dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcije obstugi zainstalowanych urzadzen.
W przypadku stwierdzenia usterek Nadzor Inwestorski ustali zakres rob6t poprawkowych, ktére Wykonawca zrealizuje na
wiasny koszt w terminie uzgodnionym z Inwestorem.

11. Podstawa ptatnosci:
Zgodnie z ustaleniami umowy zawartej pomiedzy Wykonawca a Inwestorem (Zamawiajacym).
12. Przepisy zwigzane (dokumenty odniesienia):

e PN-87/E-90056. Przewody elektroenergetyczne ogoélnego przeznaczenia do uktadania na state. Przewody o
izolacji i powtoce polwinitowej, okragte,
e PN-87/E-90054. Przewody elekiroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do ukladania na state. Przewody
jednozytowe o izolacji polwinitowej,
o N-SEP-E-004. Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych w powtoce
polwinitowej na napiecie znamionowe 0.6/1 kV,
e PN-EN 12464-1/2004. Swiatto i o$wietlenie. Oswietlenie miejsc pracy. Cze$¢ 1: Miejsca pracy we wnetrzach.
e  PN-86/E-05003.01. Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Wymagania ogélne przepisy budowy urzadzen
elektroenergetycznych. Instytut Energetyki 1988 r.,
e  PN-EN 61140. Ochrona przeciwporazeniowa.
Uwaga:
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

SST0003 Roboty zwigzane z montazem instalacji elektrycznych silnopradowych i osprzetu wraz z
instalacja odgromowa i uziemiajaca (CPV: 45300000-0; 45310000-3; 45311000-0):

1. Przedmiot specyfikacji:

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z montazem instalacji elektrycznych i
osprzetu w obrebie przedmiotowej inwestycji, jak rdwniez wykonanie instalacji odgromowej i uziemiajacej. ST stanowi
dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze robét.

2. Zakres stosowania specyfikacji:

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt opisanych w

przedmiocie specyfikacji.

3. Zakres rohot objetych specyfikacja:

3.1 Roboty podstawowe:

Zakres robot instalacyjnych w budynku w kolejno$ci technologicznej wykonania jest nastepujacy:
e wewnetrzne linie zasilajace, rozdzielnice i tablice elektryczne,

instalacja oswietlenia ogdlnego,

instalacja oSwietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego,

instalacja gniazd wtykowych 230 V,

instalacja sitowa,

zasilanie elementow zewnetrznych,

instalacja odgromowa, uziemiajgca i wyréwnania potencjatéw,



e instalacja przeciwoblodzeniowa,

e instalacja ochrony od porazen.
3.2 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych wraz z opisem sposobu ich rozliczenia:
Zgodnie z zapisami ,Specyfikaciji technicznej ogolnej wykonania i odbioru robét budowlanych” dia przedmiotowej inwestycji.
4. Materialy:
Aparaty i urzadzenia powinny posiadac atesty i certyfikaty na zgodnos¢ z obowigzujacymi przepisami i normami. Wymagane
atesty i certyfikaty nalezy skompletowa¢ i przekaza¢ uzytkownikowi w dniu przekazania obiektu do eksploatacii.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu instalacji elekirycznej wg zasad niniejszej ST sa;

e przewody elekiryczne,

oprawy o$wietleniowe,
rozdzielnice i urzadzenia elekiryczne,
osprzet tacznikowy i gniazda wtyczkowe,
liczniki energii elekirycznej,
odgatezniki i puszki instalacyjne,
osprzet elektroinstalacyjny
aparaty zabezpieczajgce, taczeniowe, wytaczniki, roztgczniki.
4.2 Przechowywanie i skladowanie materiatow:
Sktadowanie materiatéw powinno odbywa¢ sie zgodnie z zaleceniami producentéw, w warunkach zapobiegajgcych
zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wtasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikéw atmosferycznych lub
fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wtasciwosci materiatow oraz wymagania w
zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

5. Sprzet:
Do wykonania instalacji elektroenergetycznych przewiduje sig uzycie nastepujacego sprzetu:
e samochdd dostawczy do 0,91,
e spawarka transformatorowa do 500 A,
o clekironarzedzia: wiertarki, wkretarki akumulatorowe, dtutownice, mtotowiertarki oraz mioty udarowe.
5.1 Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn:
o Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach powinny odpowiada¢ ogdlnie
przyjetym wymaganiom co do ich jakosci i wytrzymatosci.
e Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany powinny mie¢ ustalone parametry techniczne i powinny by¢
ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.
o Nalezy uniemoZliwi¢ dostep do maszyn i urzadzer na migjscu prowadzenia rob6t osobom nieupowaznionym do
obstugi.
o UZywane na budowie maszyny i urzadzenia mozna uruchamia¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu
technicznego i dziatania. Nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowotane.
e Przekroczenie warunkdw technicznych i okreslonych przez producenta jest zabronione.

6. Transport:

Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi $rodkami transportu, zabezpieczone w sposob zapobiegajacy
uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego. Srodki transportu powinny by¢ odpowiednio przystosowane
do transportu materiatéw, elementow i urzadzen itp. Niezbednych do wykonania robdt. Podczas transportu, zatadunku i
wytadunku oraz sktadowania materiatow i urzadzen nalezy przestrzegac zalecen wytworcow.

7. Wykonywanie robot:

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
beda wykonywane roboty instalacyjne.

7.1 Trasowanie:

Trasa instalacji elekirycznych powinna przebiegaC bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢
przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidiowej konserwacji oraz remontéw. Wskazane jest aby przebiegata w liniach
poziomych i pionowych.

7.2 Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow:

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, bez wzgledu na rodzaj instalacj,
powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposob trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana
instalacja bedzie pracowaé, oraz sam rodzaj instalacji.

7.3 Przejscia przez Sciany i stropy:
PrzejScia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujace wymagania:



o wszystkie przejScia obwoddw instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. muszg byé chronione przed
uszkodzeniami,

o przejécia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych,

e  przejScia pomiedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢ wykonywane w sposéb szczelny,
zapewniajacy nie przedostawanie sie wyziewow,

e obwody instalacji elektrycznych przechodzac przez podtogi muszg byé chronione do wysokoSci bezpieczne;
przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi,

o nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

e przepusty instalacyjne w elementach oddzielenia przeciwpozarowego powinny mie¢ klase odpornosci ogniowe
(El) wymagana dla tych elementow,

o dopuszcza si¢ nieinstalowanie przepustow, o kidrych mowa w ust. 1, dla pojedynczych rur instalacji wodnych,
kanalizacyjnych i ogrzewczych, wprowadzanych przez Sciany i stropy do pomieszczen higienicznosanitarnych,

e  przepusty instalacyjne o $rednicy wiekszej niz 0,04 m w Scianach i stropach pomieszczenia zamknietego, dla
ktérych wymagana klasa odpornosci ogniowej jest nie nizsza niz E 160 lub R E | 60, a niebedacych elementami
oddzielenia przeciwpozarowego, powinny mie¢ klase odpornosci ogniowej (EI) $cian i stropow tego
pomieszczenia.

7.4 Montaz sprzetu, osprzetu i opraw oswietleniowych:

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowa¢ do podfoza w sposéb zapewniajacy mocne i bezpieczne jego osadzenie. Do
mocowania sprzetu i osprzetu do podtoza mogg stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone na podtozu,
przyspawane do stalowych elementéw konstrukcji budowlanych lub przykrecone do podtoza za pomocg kotkow i $rub
rozporowych oraz kotkéw wstrzeliwanych. Uchwyty (haki) dla opraw zwieszakowych montowane w stropach nalezy
mocowacé przez wkrecanie w metalowy kotek rozporowy lub wbetonowanie. Nie dopuszcza sie mocowania hakow za
pomocy kotkéw rozporowych z tworzywa sztucznego. Zawieszenie opraw zwieszanych powinno uniemozliwia¢ ruch
wahadtowy oprawy. Przewody opraw o$wietleniowych nalezy taczyé z przewodami wypustéw za pomocq ztaczy
$wiecznikowych.

7.5 Podejscia do odbiornikow:

Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikéw nalezy wykonywac w miejscach bezkolizyjnych,

bezpiecznych oraz w sposdb estetyczny. Podejécia do przewodédw utozonych w podtodze nalezy wykonywaé w rurach
stalowych, zamocowanych pod powierzchnig podtogi, albo w specjalnie do tego celu przewidzianych kanatach. Rury i kanaty
muszg, spetnia¢ odpowiednie warunki wytrzymato$ciowe i by¢ wyprowadzone ponad podtoge do wysokosci koniecznej dla
danego odbiornika. Do odbiornikéw zasilanych od gory nalezy stosowa¢ podejécia zwieszakowe. Sg to najczesciej oprawy
o$wietleniowe lub odbiorniki zasilane z instalacji zawieszonych na drabinkach lub korytkach kablowych. Podejscia
zwieszakowe nalezy wykonywac jako sztywne, lub elastyczne w zalezno$ci od warunkéw technologicznych i rodzaju
wykonywanej instalacji. Do odbiornikéw zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejcia nalezy
wykonywaé¢ przewodami utozonymi na tych Scianach, stropach lub konstrukcjach budowlanych, a takze na innego rodzaju
podtozach np. ksztattowniki, korytka itp.

7.6 Ukladanie przewodow:

a) Przewody izolowane jednozytowe w rurkach.
Uktadanie rur:

o Rury nalezy uktada¢ na przygotowanej i wytrasowanej frasie na uchwytach osadzonych w podtozu. Konce rur
przed potaczeniem powinny by¢é pozbawione ostrych krawedzi. Zaleznie od przyjetej technologii montazu i
rodzaju tworzywa fgczenie rur ze sobg oraz sprzetem i osprzetem nalezy wykonywacé przez:

o wsuwanie w otwory lub kielichy z rownoczesnym uszczelnianiem potaczen,

o wkrecanie nagwintowanych koncow rur,

o wkrecanie nagrzanych koncow rur.
Luki na rurach nalezy wykonywac tak aby sptaszczenie przekroju nie przekraczato 15% wewnetrznej Srednicy. Promien
giecia powinien zapewnia¢ swobodne wcigganie przewodow. Cafa instalacja rurowa powinna by¢ wykonana ze spadkiem
0.1% aby umozliwi¢ odprowadzenie wody powstatej z ewentualnej kondensacji. Zabrania si¢ uktadania rur z wciggnietymi w
nie przewodami.
Wecigganie przewodéw:

e Przed przystapieniem do wciggania przewodow nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢ wykonanego rurowania,
zamocowania sprzetu i osprzetu, jego potaczen z rurami oraz przelotowos¢. Wcigganie przewodow nalezy
wykona¢ za pomocg specjalnego osprzetu montazowego. Nie wolno do tego celu stosowa¢ przewoddw, ktdre
pdzniej zostang uzyte w instalacji. Laczenie przewoddw wykonaé wg wczesniej opisanych zasad.

b) Przewody izolowane kabelkowe na uchwytach.

W zalezno$ci od rodzaju pomieszczen instalacje nalezy wykonac:

e wwykonaniu zwyktym,

e wwykonaniu szczelnym.



Stosuije sie nastepujace rodzaje instalacji:

e bezposrednio na podtozu za pomocg uchwytow pojedynczych lub zbiorczych,

¢ na uchwytach odlegto$ciowych (dystansowych) pojedynczych lub zbiorczych,

e pod tynkiem z osprzetem zwyktym lub bryzgoszczelnym,

na korytkach prefabrykowanych metalowych,

e w listwach PCW.

Przy wykonywaniu instalacji jako szczelnej nalezy przewody i kable uszczelnia¢ w sprzecie i osprzecie oraz aparatach za
pomoca dfawikow. Srednica dawicy i otworu uszczelniajacego pierécienia powinna by¢ dostosowana do $rednicy
zewngtrznej przewodu lub kabla. Po dokreceniu dtawic zaleca sie dodatkowe uszczelnianie ich za pomocg odpowiednich
uszczelniaczy.

Uktadanie przewoddw na uchwytach:

e Na przygotowanej trasie nalezy zamontowa¢ uchwyty wg wczesniejszego opisu. Odlegtosci od uchwytéw nie
powinny by¢ wieksze od 0,5 m dla przewodow kabelkowych i 1.0 m. dla kabli. Rozstawienie uchwytéw powinno
by¢ takie aby odlegtosci miedzy nimi ze wzgledéw estetycznych byly jednakowe, uchwyty miedzy innymi
znajdowaly sie w poblizu sprzetu i osprzetu do ktérego dany przewdd jest wprowadzony oraz aby zwisy
przewodow pomigdzy uchwytami nie byty widoczne.

Wykonanie instalacji p/t wymaga¢ bedzie:

e UlozZenia przewodow i zainstalowania osprzetu przed wykonaniem tynkowania. W przypadku wykonywania
instalacji na istniejacych $cianach niezbedne bedzie wykucie odpowiednich bruzd pod przewody i $lepych wnek
pod osprzet oraz ich zatynkowanie. Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej nalezy przewody i kable
uszczelniaé w osprzecie oraz aparatach za pomoca dtawnikéw. Srednica glowicy i otworu uszczelniajacego
pierscienia powinna by¢ dostosowana do $rednicy zewnetrznej przewodu lub kabla. Po dokreceniu ditawic zaleca
sie dodatkowe uszczelnienie ich za pomocg odpowiednich uszczelnien.

Wykonanie instalacji w korytkach prefabrykowanych wymagac bedzie:

s Zamontowania konstrukcji wsporczych dla korytek do istniejagcego podtoza, utozenie korytek na konstrukcjach

wsporczych, utozenie przewodow w korytku wraz z zatozeniem pokryw.

7.7 Laczenie przewodow:

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych faczenia przewodow nalezy dokonywac w sprzecie i osprzecie instalacyjnym i w
odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen skrecanych. W przypadku gdy odbiorniki elekiryczne majg wyprowadzone
fabrycznie na zewnafrz przewody, a samo ich podiaczenie do instalacji nie zostato opracowane w projekcie, sposéb
podtaczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem lub kompetentnym przedstawicielem Inzyniera. Przewody muszg by¢ utozone
swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciggi i dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o
rodzaju wykonania, przekroju i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.
W przypadku zastosowania zaciskow, do ktérych przewody sg przytaczone za pomocg oczek, pomigdzy oczkiem a nakretkg
oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac sie podktadki metalowe zabezpieczone przed korozjg w sposob umozliwiajacy
przeptyw pradu. Dtugos¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przytaczenie. Zdejmowanie izolacji i
oczyszczenie przewodu nie moze powodowaC uszkodzen mechanicznych. W przypadku stosowania zyt ocynowanych
proces czyszczenia nie powinien uszkadza¢ warstwy cyny. Korice przewodéw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek)
powinny lecz zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca sie zastosowanie tulejek zamiast cynowania).
7.8 Przylaczanie odbiornikow:
Miejsca potaczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo potaczenie musi byé
wykonane w sposob pewny, pod wzgledem elekirycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity
docisku, korozjg itp. Potaczenia moga by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zalezno$ci od konstrukcji odbiornika i
warunkow technologicznych. Przytaczenia sztywne nalezy wykonywac w rurach sztywnych wprowadzonych bezpo$rednio do
odbiornikéw oraz przewodami kabelkowymi i kablami. Potaczenia elastyczne stosuje si¢ gdy odbiorniki narazone sg na
drgania o duzej amplitudzie lub przystosowane sg do przesunie¢ lub przemieszczen. Potaczenia te nalezy wykonac:

e przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi,

e przewodami izolowanymi jednozytowymi w rurach elastycznych,

e przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.
7.9 Montaz tablicy rozdzielczej:
Przed przystapieniem do montazu urzadzen przykrecanych na konstrukcjach wsporczych dostarczanych oddzielnie nalezy
konstrukcje te mocowaé do podtoza w sposéb podany w dokumentacji. Urzadzenia skrzynkowe dostarczone na miejsce
montazu wraz z przykrecong do nich konstrukcjg wsporcza nalezy wstawi¢ w przygotowane otwory i zala¢ betonem. Tablice
w obudowie nasciennej lub zagtebionej nalezy przykreca¢ do kotew lub konstrukcji wsporczych zamocowanych w podtozu.
Po zamontowaniu urzadzenia nalezy:

o zainstalowac aparaty zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych opakowaniach,

o dokreci¢ w sposdb pewny wszystkie Sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i mechanicznych,

o zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu,
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e  podfaczy¢ obwody zewnetrzne,

e podfgczy¢ przewody ochronne.

7.10 Montaz zwod6w pionowych i uzioméw zwoddow piorunowych budynku:

Zwody poziome:

e  Zdrutu stalowego ocynkowanego lub stopu aluminium o $rednicy 8 mm na typowych uchwytach dystansowych
dostosowanych do typu dachu. Do zwodow przytaczy¢é zwody na kominach (wsporniki kotwione) konstrukcje
metalowe, itp.

e Jako zwody piorunochronne - dach stromy pokryty dachdwka ceramiczng. Projekiuje sie instalacje odgromowg
wg ochrony podstawowe;.

e  Przewody odprowadzajace:

e przewody odprowadzajgce z drutu stalowego ocynkowanego lub stopu aluminium o $rednicy 8 mm w rurach
ostonowych wysokonapieciowych w elewacji budynku. Uktada¢ pod ociepleniem od ztgcza kontrolnego do
poziomu dachu. Zwraca si¢ uwage na odpowiednie (fagodne) przejScie zwodow z dachu do potaczenia z
przewodem odprowadzajacym.

Uziomy:

e uziom otokowy z ptaskownika stalowego ocynkowanego FeZn 30x4mm potaczony, w miare mozliwosci,
metalicznie ze zbrojeniem fundamentowym,

e potaczenia metaliczne spawane i $rubowe w ziemi zabezpieczy¢ przed korozjg np. lakierem asfaltowym.

Ztacza kontrolne:
o instalowa¢ nie rzadziej niz co 20 m,
e  zabudowaC w puszkach elewacyjnych zamontowanych p/t na elewacji budynku lub ziemnych zamontowanych w
gruncie.
7.11 Préby montazowe:

Po zakoriczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania i pomiary. Zakres prob montazowych
nalezy uzgodnic z inwestorem. Zakres podstawowych préb obejmuije:

e pomiar rezystancji izolacji instalacji,

e pomiar rezystancji izolacji odbiornikéw,

e pomiary impedanciji petli zwarciowych,

e pomiary rezystancji uziemien.
8. Kontrola jakosci wykonania robét ziemnych:

Sprawdzenie i odbidr robét powinno by¢ wykonane zgodnie z normami i przepisami.
Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu powinno podlegac:
e  zgodnos¢ wykonania rob6t z dokumentacjq projektowa,
e wlasciwe podtaczenie przewodu fazowego i neutralnego do gniazd,
o  zatgczanie punktow Swietinych zgodnie z zatozonym programem,
e wykonanie pomiardw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej z
przekazaniem wynikéw do protokotu odbioru.
8.1 Zasady kontroli jakosci robot:

o  Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem, aby osiggna¢ zatozong, jako$¢ robét.

o Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole rob6t i jakosci materiatow.

o \Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do wykonania robot.

o Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajgcy.

o Wykonawca bedzie przeprowadzaC pomiary i badania materiatdw oraz rob6t z czestotliwoscig zapewniajacq
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej ST.

e  Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$C sg okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowg

o Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzoru $wiadectwa, Zze wszystkie stosowane urzadzenia posiadajg wazng
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

o Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badar materiatow ponosi Wykonawca.

8.2 Proby wykonane przez producentow:

Wszystkie urzadzenia, osprzet, kable i inne elementy dostarczone przez wykonawce w ramach ninigjszego kontraktu
powinny by¢é poddane probom okre$lonym w odno$nych normach. Wykonanie préb musi by¢ potwierdzone atestem
podanym na pismie.
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8.3 Proby i badania wykonane w czasie budowy:

Préby i pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowaé pomiar rezystancji izolacji, biegunowo$¢ i ciggto$¢ potaczen.
Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wszystkie niezbedne przyrzady pomiarowe do wykonywania préb. W miare postepu
robot wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych préb i pomiaréw dla kolejnych fragmentow
instalacji. Wykonanie odno$nych préb powinno by¢é niezwtocznie odnotowane w dzienniku budowy.

Badania w czasie wykonywania robot:

e Trasy przewodowe — po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne, nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ ich przebiegu
z Dokumentacjg Projektowa. Wszelkie odstepstwa nalezy uzgadniac z Inspektorem Nadzoru.

o  Uktadnie Przewodow - Podczas uktadania przewodow i po zakonczeniu rob6t kablowych nalezy przeprowadzié
pomiary: zgodno$¢ z trasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi instalacjami.

e Sprawdzenie cigglosci zyt — Sprawdzenie ciagtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy
wykonac przy uzyciu przyrzaddw o napieciu nie przekraczajacym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uzna¢ za
dodatnie, jezeli poszczegolne zyly nie majq przerw oraz jezeli poszczegoine fazy na obu koncach linii sg
oznaczone identycznie.

8.4 Ogledziny po zakonczeniu roboét:

Po zakoriczeniu robét, ich kolejnych etapdw oraz przed podaniem napigci wykonawca zobowigzany jest dokona¢ ogledzin
instalacji z projektem, wtadciwego odbioru i montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzen, szczegdlnie takich, ktére
mogtyby spowodowac pogorszenie bezpieczenstwa obstugi. Wykonanie powyzszych czynnosci powinno zostaé¢ odnotowane
w dzienniku budowy.

8.5 Proby montazowe po zakonczeniu robhét:

Po zakonczeniu robdt wykonawca jest zobowigzany wykona¢ badania:
e  ciggtos¢ potaczen obwodow,
o  rezystancji izolacj,
e ochrony przez zastosowanie przegrod i obwoddw wykonanych podczas montazu,
o skuteczno$ci dziatania Srodkow ochrony przeciwpozarowej,
Metody pomiarowe powinny by¢ zgodne z obowigzujgcymi przepisami.
9. Obmiar robét:

Obmiar robét bedzie kazdorazowo wykonany w obecnos$ci Inspektora Nadzoru i powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z
obowigzujacymi zasadami zaréwno na etapie wykonania, jak i po zakorczeniu wykonania elementu robét stanowigcego
odrebna catos¢ obiektu. Obmiar powinien by¢ prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.
Przedmiary robét sporzadzono w oparciu o zatozenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu naktadéw rzeczowych KNR.
Jednostkg obmiarowa dla instalacji elekirycznych sa;

e  zaprawianie bruzd - m

e przygotowanie podtoza pod sprzet instalacyjny mocowany przez przykrecenie do kotkéw osadzonych w podtozu
ceglanym - szt.
przygotowanie podtoza pod sprzet instalacyjny — wykonanie Slepych otworéw w podtozu ceglanym - szt.
wykucie wnek w $cianach - m3
przewody izolowane jednozytowe, wciggane do rur - m
tablice rozdzielcze - kpl.
puszki z tworzywa sztucznego przykrecane, puszki przytaczeniowe - szt.
przewody kabelkowe p.t. uktadane w gotowych bruzdach w podtozu innym  niz betonowe - m
przewody kabelkowe uktadane w listwach elektroinstalacyjnych - m
puszki instalacyjne podtynkowe - szt.
odgatezniki - szt.
taczniki podtynkowe - szt.
gniazda instalacyjne wtyczkowe ze stykiem ochronnym 2-biegunowe podtynkowe - szt.
oprawy o$wietleniowe przykrecane - kpl.
oprawy $wietldwkowe strugoodporne, pytoszczelne - kpl.
oprawy o$wietlenia ewakuacyjnego - kpl.
potaczenie przewodow kabelkowych do urzadzen pod zacisk lub bolce - szt.
przewody uziemiajgce i wyrownawcze w budynkach, mocowane na wspornikach Sciennych, kotkach
wstrzelanych - m
mostki bocznikujace na rurach o $r. do 100 mm tgczone na obejmy- szt.
e uchwyty uziemiajace skrecane na rurach - szt.
e  badania i pomiary instalacji uziemiajacej (pierwszy pomiar) (kazdy nastepny pomiar) - szt.
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10. Odbidr robot:

10.1 Ogolne zasady odbioru robét:

Celem odbioru jest finalna ocena rzeczywiscie wykonanych robét pod wzgledem ich ilosci, jakosci i wartosci. Wykonawca
zgtasza gotowos¢ do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedktada dokumenty potwierdzajace wykonanie robét
Inwestorowi do akceptacii.

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z kontraktem i obowigzujacymi normami.

Instalator systemu jest odpowiedzialny za:

e udostepnienie Inwestorowi wszystkich dokumentéw informacii,

e za odpowiednie przeszkolenie pracownikow Inwestora w stopniu wystarczajagcym do prawidtowego obchodzenia
sie z systemem,

Do szczegdlnych obowigzkow Wykonawcy nalezy:

e montaz i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producenta urzadzen, ze sprawdzeniem
wszystkich urzadzen
sprawdzenie w trakcie odbioru poprawno$ci dziatania wszystkich urzadzen sktadowych i catego systemu,
opracowanie i przekazanie instrukcji obstugi systemu oraz dokumentacji powykonawczej,

e  zapewnienie zgodno$ci wykonanej instalacji z wymaganiami prawa, przepiséw budowlanych, przepiséw ochrony
przeciwpozarowej,

e  zapewnienie pomocy serwisowej podczas uzytkowania systemu,

e przed rozpoczeciem robdt wykonawca powinien zapoznaé sie z obiektem, oraz stwierdzi¢c odpowiednie
przygotowanie frontu robot,

e odbior koncowy robot moze sie odbyé po zakoriczeniu wszystkich rob6t i technicznym potwierdzeniu
poprawnosci i jakosci wykonanych robdt poprzez wykonanie pomiardw i badan instalacii,

e po zakonczeniu rob6t lub etapu robdt wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia i przekazania
zamawiajacemu dokumentacji powykonawczej zawierajacej: protokoty z wykonanych pomiardw i badan instalacji,
certyfikaty, atesty i deklaracje zgodnosci dla zabudowanych materiatéw i urzadzen, oraz o$wiadczenie kierownika
robét o wykonaniu rob6t zgodnie ze specyfikacjg zamawiajacego i wymogami obowigzujacych przepiséw i norm,

o doktadne terminy i sposdb przeprowadzenia prac w zakresie dotyczacym modernizacji badz rozbudowy
czynnych instalacji komputerowych i informatycznych nalezy kazdorazowo uzgadnia¢ z administracjg obiektu,

e W trakcie wykonywania robét nalezy przestrzegaC postanowier regulaminu porzgdkowego obowigzujacego w
danym obiekcie,

o Wykonawca zobowigzany jest do przywrdcenia substancji budynku do stanu pierwotnego oraz wykonania
niezbednych prac wykoriczeniowych, malarskich itp.

11. Podstawa ptatnosci:
Zgodnie z ustaleniami umowy zawartej pomiedzy Wykonawca a Inwestorem (Zamawiajacym).
12. Przepisy zwigzane (dokumenty odniesienia):

e  PN-87/E-90056. Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na state. Przewody o
izolacji i powtoce polwinitowej, okragte.
e PN-87/E-90054. Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na state. Przewody
jednozytowe o izolacji polwinitowej.
e N-SEP-E-004. Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych w powtoce
polwinitowej na napiecie znamionowe 0.6/1 kV.
e PN-EN 12464-1/2004. Swiatto i o$wietlenie. Oéwietlenie miejsc pracy. Cze$¢ 1: Miejsca pracy we wnetrzach.
e  PN-86/E-05003.01. Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Wymagania ogoine przepisy budowy urzadzen
elektroenergetycznych. Instytut Energetyki 1988 r.
e  PN-EN 61140. Ochrona przeciwporazeniowa.
Uwaga:
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

SST0004 Instalacje teletechniczne: System sygnalizacji pozaru SSP (CPV: 45300000-0; 45312100-8;
45314200-3; 45315100-9; 45315600-4):
1. Przedmiot specyfikacji:

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t polegajacych na montazu instalacji systemu
sygnalizacji pozaru w obrebie przedmiotowej inwestycji. ST stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze robot.

2. Zakres stosowania specyfikacji:

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét opisanych w przedmiocie
specyfikacji.
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3. Zakres robot objetych specyfikacja:
3.1 Roboty podstawowe:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczgq zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z zainstalowaniem centrali
sygnalizacji pozaru oraz wykonanie systemu sygnalizacji pozaru w obrebie przedmiotowej inwestyciji.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu:

o ufoZenie i okablowanie pod system sygnalizacji pozaru,

e zamontowanie czujek wykrywajacych pozar we wskazanych pomieszczeniach,

e montaz pozostatych urzadzen SSP wg rysunkéw i schematéw blokowych oraz dokumentacji DTR.

3.2 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych wraz z opisem sposobu ich rozliczenia:
Zgodnie z zapisami ,Specyfikacji technicznej ogolnej wykonania i odbioru robét budowlanych” dia przedmiotowej inwestycji.
4. Materialy:

Materiaty wskazane w czeSci graficznej i opisowej Dokumentacii Projektowe.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce Materialy, dla ktorych obowigzujgce przepisy przewidujg posiadanie zaswiadczenia
o0 jakoSci, powinny byC zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢ zaopatrzone w taki
dokument na zyczenie Inwestora. Materiaty na budowie nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodno$ci z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwodci, co do jakoSci materiatow nalezy przed ich
zamontowaniem podda¢ je badaniom okre$lonym przez dozér techniczny robét. Materiaty nie spetniajgce wymagan nie
mogq by¢ uzyte, powinny by¢ przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, tj. zamknietych i
suchych.

5. Sprzet:
Wykonawca przystepujacy do wykonywania instalacji systemu sygnalizacji pozarowej winien wykaza¢ sie¢ mozliwoscig
korzystania z odpowiednich maszyn i sprzetu, gwarantujgcych wtasciwg jakos¢ robdt. Roboty mozna wykona¢ recznie lub

przy uzyciu dowolnego typu sprzetu. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za wszystkie szkody powstate podczas realizacii
i jest zobowigzany do ich usuniecia we wiasnym zakresie i na wtasny koszt.

6. Transport:

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych robot.

Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacii
projektowej, specyfikacji technicznej i wskazaniach przedstawiciela Inwestora (Zamawiajacego), w terminie przewidzianym
umowa.

Wykonawca winien wykazac¢ sie mozliwo$cig korzystania z samochodu dostawczego gwarantujacego wtadciwg jakos¢ robot.
Na $rodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i uktadane zgodnie
z warunkami fransportu wydanymi przez ich wytworce, dla poszczegoinych materiatow i elementow.

7. Wykonywanie robot:

Roboty instalacyjne nalezy wykonywaé zgodnie z przepisami i wymaganiami okre$lonymi m.in. przez zestaw norm i
przepisow budowlanych a w szczegélnosci PKN-CEN/TS 54-14 oraz wytycznymi SITP WP-02-2021. Odstepstwa od
przedstawionej technologii wykonywania robét sg dopuszczalne po uzyskaniu akceptacji Inwestora i uzgodnienia z
rzeczoznawcg do spraw zabezpieczen pozarowych. Wykonawstwo instalacji powinno $Scisle odpowiada¢ wymaganiom
niniejszej specyfikacji, a ponadto uwzglednia¢ wymagania okreslone w odnosnych normach, przepisach i warunkach
wykonania i odbioru technicznego.
Cato$¢ robdt powinna by¢ prowadzona z uwzglednieniem:

e przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy

e  przepisow dotyczacych ochrony przeciwpozarowej

e przepisow dotyczacych pracy przy urzadzeniach elekirycznych
Wszystkie przewody systemu sygnalizacji pozaru prowadzone do gniazda czujki musza by¢ jednorodne i nie nalezy ich
taczy¢ w jakikolwiek sposob.

o Instalowanie linii dozorowych, wypustéw i osprzetu:
Przy wykonywaniu linii dozorowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace roboty podstawowe:

e trasowanie,
montaz uchwytow,
przejscia przez Sciany i stropy, montaz osprzetu,
taczenie przewodow,
podejécia do gniazd i przyciskéw,
przytaczenie do gniazd, listew i zaciskow.
Trasa instalacji sygnalizacji pozaru powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢
przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz remontéw. Wskazane jest aby przebiegata w liniach
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poziomych i pionowych. Nalezy uwzgledni¢ wszystkie wymagania zawarte w normie BN — 84/ 8984 — 10 ,Zaktadowe sieci
telekomunikacyjne przewodowe. Instalacje wnetrzowe. Ogoéine wymagania’.

Wszystkie przejscia obwodéw instalacji przez $ciany i stropy muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejscia
wymienione wyzej nalezy wykonywa¢ w przepustach rurowych. PrzejScia przez $ciany i stropy bedace granicami stref
pozarowych nalezy uszczelni¢ masg ognioochronng o takiej samej odporno$ci ogniowej jak odpornos¢ $ciany lub stropu
przez ktory wykonany jest przepust.

Instalacje sygnalizacji pozaru nalezy wykonywac wytgcznie kablami i przewodami o zytach miedzianych :

o minimalnej $rednicy zyty kabla 0,5 mm,

e minimalnej $rednicy zyty przewodu 0,8 mm (przekrdj poprzeczny 0,5 mm2).

Przy trasowaniu ciggdw instalacyjnych nalezy dazy¢ do jak najmniejszej ilosci skrzyzowan i zblizer z ciggami instalacji
elektroenergetycznej i innymi instalacjami, jak siecig wodociggowg i kanalizacjg, centralnego ogrzewania, kanatami
wentylacji itp. Dopuszczalne odlegtosci przy skrzyzowaniach i zblizeniach z innymi instalacjami zgodnie z norma,

Linie dozorowe nalezy prowadzi¢ przelotowo przez ostrzegawcze reczne i samoczynne.

¢ Instalowanie elementéw SSP:

e Czujki nalezy instalowa¢ w gniazdach osadzonych w miejscach przewidzianych w projekcie. Typ gniazda
uzalezniony jest od sposobu prowadzenia instalacji: pod tynkiem, na podtozu, do montazu wiszacego, w
wykonaniu szczelnym itp.

e Przy montazu czujek nalezy przestrzega¢ m.in. zachowania odpowiednich odlegtosci czujek termicznych od
zrodet ciepta, czujek dymu od kratek wentylacji wyciggowej i nawiewnej , prawidtowego rozmieszczenia czujek w
stosunku do chronionych obiektéw (np. regaty w magazynach i archiwach) oraz przeszkdd budowlano-
konstrukcyjnych (np. podciagi , kasetony).

o Powierzchnie dozorowe, wzajemne odlegtosci czujek, odlegtosci od Scian oraz wysokos¢ zawieszenia nalezy
dobiera¢ wedtug instrukcji producenta, wytycznych CNBOP oraz PN.

e Reczne ostrzegawcze pozaru nalezy instalowa¢ w miejscach widocznych i tatwo dostepnych. Ostrzegawcze
nalezy instalowa¢ na wysokosci 1,4-1,5 m od podtoza. Otwory dtawicowe do wprowadzania przewodéw powinny
by¢ uszczelnione.

e Liczba ostrzegawczy (czujek i przyciskoéw) w jednej linii dozorowej nie moze przekroczyc¢ liczby okre$lonej przez
w wytycznych projektowania i instrukcji fabrycznej producenta.

e  Pomieszczenie , w ktorym instalowana jest centralka SSP, powinno znajdowac si¢ na parterze. Pomieszczenia to
musi by¢ fatwo dostepne. W miejscu zainstalowania centralki SSP powinien by¢ zapewniony staty nadzér. W
miejscu odbierania sygnatu alarmowego musi by¢ zainstalowany aparat telefoniczny.

o  Centralka powinna by¢ wyposazona w zasilacz (prostownik) i baterie akumulatordw.

o Bateria akumulatoréw powinna by¢ zabezpieczona bezpiecznikami o wartoSci nie mniejszej niz 10A,
umieszczonymi jak najblizej jej zaciskow.

o Linia zasilajgca centralke powinna by¢ bezposrednio podtaczona do skrzynki ztaczowej lub do najblizszej tablicy
rozdzielczej zasilanej wewnetrzna linia zasilajaca (przed wytacznikiem gtéwnym). Zabezpieczenie linii zasilajacej
centralke nalezy specjalnie oznakowac.

e Zabrania si¢ zasilania centralki sygnalizaciji pozaru z obwodu gniazd lub obwodu o$wietleniowego.

o Baterie akumulatoréw nalezy dobra¢ w taki sposéb , aby jej pojemno$¢ wystarczyta na 30-to godzinng prace
centrali w czasie dozorowania oraz na 30-minutowy alarm zaktadajac , ze alarm obejmuje maksimum 33,3%
wszystkich linii dozorowych w tym samym czasie. W celu ustalenia odpowiedniej pojemnosci baterii
akumulatoréw nalezy okresli¢ catkowity pobor pradu przez sie¢ systemu sygnalizacji pozaru , a mianowicie :

o W czasie dozorowania,
o W czasie alarmu.

e Do baterii akumulatoréw nie wolno podtgcza¢ Zzadnych odbiornikéw nie nalezacych do systemu sygnalizaci
pozaru.

o Do wiaczania zasilania lub przesytania sygnatdw zdalnego sterowania nalezy wykorzysta¢ obwody
sygnalizacyjne centralki.

e Centralka powinna by¢ mocowana na $cianie nosnej nie podlegajacej wstrzasom, w odlegtosci 1,3-1,4 m od
podtogi do dolnej krawedzi obudowy. Odlegto$¢ od grzejnikéw powinna wynosi¢ co najmniej 0,8 m.

Montaz centrali SSP powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami instrukgji fabrycznej DTR.
Potaczenie baterii akumulatordw z zasilaczem i centralkg nalezy wykona¢ przewodami miedzianymi. Rezystancja
tego potaczenia nie powinna przekraczac 0,08 Q.

PrzejScia przez $ciany i stropy:

PrzejScia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujace wymagania:

o wszystkie przejScia obwoddw instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. muszg byé chronione przed
uszkodzeniami,

o przejécia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych,
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przejScia pomigdzy pomieszczeniami o roznych atmosferach powinny by¢ wykonywane w sposéb szczelny,

zapewniajacy nie przedostawanie sie wyziewow,

obwody instalacji elektrycznych przechodzac przez podtogi muszg byé chronione do wysokoSci bezpiecznej

przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi,

nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

przepusty instalacyjne w elementach oddzielenia przeciwpozarowego powinny mie¢ klase odpornosci ogniowe

(E I) wymagana dla tych elementow,

dopuszcza sie nieinstalowanie przepustéw, o ktorych mowa w ust. 1, dla pojedynczych rur instalacji wodnych,

kanalizacyjnych i ogrzewczych, wprowadzanych przez $ciany i stropy do pomieszczen higienicznosanitarnych,

przepusty instalacyjne o $rednicy wiekszej niz 0,04 m w Scianach i stropach pomieszczenia zamknietego, dla

ktérych wymagana klasa odpornosci ogniowej jest nie nizsza niz E 160 lub R E | 60, a niebedacych elementami

oddzielenia przeciwpozarowego, powinny mie¢ klase odpornosci ogniowej (EI) Scian i stropéw tego

pomieszczenia.

Préby montazowe:

Préby dotyczg badan i pomiaréw. Wyniki préb stwierdzone protokolarnie powinny byé przedstawione komisji

odbioru robét.

Pomiary rezystancji petli obwodu dozorowego nalezy wykonac¢ dla najdtuzszych odcinkéw w liczbie 20% ogdlnej

liczby obwoddw dozorowych. Dopuszczalna wartos¢ rezystancji powinna by¢ przyjeta wedtug instrukcii

fabrycznej dla centralki sygnalizacji pozaru.

Pomiar rezystancii izolacji zyty nalezy wykona¢ wzgledem drugiej zyty potaczonej z ziemig — dla wszystkich zyt

linii dozorowych.

Przed uruchomieniem sieci SSP nalezy :

o zmontowac i podigczy¢ wszystkie gniazda czujek, centralke i inne urzadzenia wspotpracujace,

sprawdzi¢ prawidtowo$¢ podtaczenia w gniazdach biegundw zasilania czujek,

przygotowac przewody taczace baterig akumulatoréw do ich przytaczenia,

przygotowaé sieC elektroenergetyczng do przytaczenia centralki (przed przytaczeniem nalezy wyjaé
bezpieczniki).

Po sprawdzeniu poprawnosci wykonanych potaczen w gniazdach i we wszystkich czujkach pozarowych w liniach

dozorowych , uruchomienie instalacji SSP nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z ,Dokumentacjg techniczno-ruchowg”

wydang przez producenta centralki.

Nalezy przeprowadzi¢ proby dziatania centralki sygnalizacji pozaru co najmniej w nastepujacym zakresie:

o alarm pozarowy,

o alarm uszkodzenia sygnalizujgcy przerwe, zwarcie lub doziemienie w przewodach linii dozorowych i

sygnatowych, bezpiecznikach lub uktadach zasilajacych centralke,
o alarm manipulacyjny spowodowany na skutek niewtadciwych manipulacji , jak otwarcie drzwi lub wyjecie z
centralki jakiegokolwiek zespotu.

Alarmy te powinny by¢ sygnalizowane optycznie w centralce.

Nalezy sprawdzi¢, czy sygnaty informujace o alarmie pozarowym réznig sie od sygnatow zaktadowych.

Nalezy sprawdzi¢, czy zainstalowana bateria akumulatoréw jest wiasciwie dobrana i czy jest natadowana.

Zalecenia i uwagi:

Wszystkie urzadzenia instalacji wentylacji pozarowej muszg byC zasilane w sposob umoZliwiajacy ich prace

podczas pozaru, po zadziataniu wytgcznika gtdwnego pradu. Zasilanie kablami ognioodpornymi z dedykowane;

(pozarowe;j) tablicy rozdzielczej pradu.

Lokalizacja oraz szczegéty przyjetych rozwigzan w opracowaniu projektu wykonawczego instalacji sanitarnych

oraz projekcie wykonawczym instalacji elektrycznych.

Instalacje kablowa do urzadzen sterowanych nalezy wykona¢ przewodem niepalnym typu HTKSH PH90 lub typu

HDGs PH90. Sterowania realizowane sa poprzez moduty kontrolno- sterujgce oraz centrale sterowania

oddymianiem i centrale zamknie¢ ogniowych. Na potrzeby zasilania modutéw kontrolno- sterujgcych

zaprojektowano zasilacze certyfikowane. Urzadzenia sterowane muszg by¢ tak wyposazone przez dostawcow

aby na zestyki modutu kontrolno- sterujacego SSP nie dostat sie potencjat zmienny — sytuacja taka moze

spowodowac uszkodzenie modutu SSP.

Instalacje kablowg do urzadzeh monitorowanych wykona¢ przewodem typu YnTKSYekw zgodnie ze schematami

blokowymi oraz rysunkami pogladowymi.

Instalacje kablowg do zewnetrznych wskaznikow zadziatania czujek wykona¢ przewodem YnTKSYekw.

Przewiduje sie monitorowanie poprzez moduty kontrolno- sterujace SSP stan pracy nastepujacych urzadzen:

o zasilacze systemowe,

o szafa systemowa DSO,

o centrale oddymiania sterujace drzwiami i oknami transferowymi,

o centrale zamknie¢ ogniowych.

O O O
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Przewiduje sie sterowanie i monitorowanie klap pozarowych systemu oddymiania poprzez dedykowane centrale
sterowania oddymianiem. Na te potrzeby przewidziano dwie centrale zlokalizowane w portierni i na komunikacji.
Do central zostang doprowadzone sygnaty sterujgce i monitorujgce z systemu sygnalizacji pozarowe;.

Przewiduje sie sterowanie wentylatorow napowietrzajacych, oddymiajacych oraz przepustnic poprzez odrebng,
centrale. Do centrali oprécz sygnatu wyzwalajacego z systemu sygnalizacji pozarowej doprowadzone zostang
sygnaly z czujek dymu w kanatach wentylacyjnych oraz z Recznych Przyciskow Oddymiania RPO
Zlokalizowanych na klatkach schodowych. Reczne przyciski oddymiania powinny mie¢ pomararczowy kolor
obudowy oraz stosowne wskazniki optyczne sygnalizujgce stan pracy.

Dostawcy urzadzerh monitorowanych muszg wyposazy¢ urzadzenia w wyjscia bezpotencjalowe ze stanem
wyjsciowym ze styku NO (normalnie otwartym) w czasie normalnej pracy. W przypadku zadziatania alarmowego
zestyk wyjsciowy urzadzenia powinien zmieni¢ stan z NO na NC ( zwarty).

Uzytkownik ma obowigzek wiaczenia systemu sygnalizacji pozarowej do stacji monitorowania alarméw do PSP.
Centrala sygnalizacji pozaru oraz inne urzadzenia wymagajace zasilania sieciowego 230 V AC (zasilacze ZSP,
centrale oddymiania, centrale sterowania klapami pozarowymi itp.) powinny zosta¢ zasilone z wydzielonego,
oznaczonego pola pozarowej rozdzielni elektrycznej dozorowanego obiektu zgodnie z projektem instalacji
elektrycznych.

Do tego pola nie wolno przytacza¢ zadnych innych odbioréw elektrycznych.

Wszystkie urzadzenia projektowanego systemu umoZliwiajg jego poprawng prace przy zaniku zasilania
podstawowego 230 V AC.

Dobor akumulatoréw centrali pozarowej:

o czas podtrzymania: 72 godziny z czego 30 minut w stanie alarmu,

o prad UBext: 156mA / 24V w dozorze, 161 mA / 24V w alarmie,

o wymagana pojemno$¢ akumulatorow 100Ah / 24V,

8. Kontrola jakosci wykonania robét:

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem, aby osiagna¢ zatozong jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do wykonania robot.

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien przekazaC Inspektorowi Nadzoru wszystkie Swiadectwa
jakosci i atesty stosowanych materiatow. Materiaty bez tych dokumentéw nie moga by¢ zainstalowane.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaC pomiary i badania materiatdw oraz rob6t z czestotliwoscig zapewniajacq
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$C sg okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa,

Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzoru Swiadectwa, Zze wszystkie stosowane urzadzenia posiadajg wazng
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

Proby wykonane przez producentow:

Wszystkie urzadzenia, osprzet, kable i inne elementy dostarczone przez wykonawce w ramach ninigjszego kontraktu
powinny byé poddane probom okre$lonym w odno$nych normach. Wykonanie préb musi by¢ potwierdzone atestem
podanym na pi$mie.

Préby i badania wykonane w czasie budowy:

Préby i pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowaé pomiar rezystanciji izolacji, biegunowo$¢ i ciggto$¢ potaczen.
Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wszystkie niezbedne przyrzady pomiarowe do wykonywania préb. W miare postepu
robot wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych préb i pomiaréw dla kolejnych fragmentow
instalacji. Wykonanie odno$nych préb powinno by¢é niezwtocznie odnotowane w dzienniku budowy.

Badania w czasie wykonywania robot:

Trasy przewodowe — po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne, nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ ich przebiegu
z Dokumentacjq Projektowg . Wszelkie odstepstwa nalezy uzgadnia¢ z Inspektorem Nadzoru.

Uktadnie Przewoddw — Podczas uktadania przewoddw i po zakoriczeniu robét kablowych nalezy przeprowadzi¢
pomiary: zgodno$¢ z trasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi instalacjami.
Sprawdzenie ciggtosci zyt — Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy
wykona¢ przy uzyciu przyrzadow o napieciu nie przekraczajacym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uznaé¢ za
dodatnie, jezeli poszczegoine zyty nie maja przerw oraz jezeli poszczegdlne fazy na obu koncach linii sg
oznaczone identycznie.
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Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wymaganych przez odpowiednie normy
przedmiotowe. W przypadku zadawalajacych wynikéw pomiaréw i badarn wykonywanych w czasie wykonywania robét, na
wniosek wykonawcy, inzynier moze wyrazi¢ zgode na nie wykonywanie badan po wykonaniu robét.
Ogledziny po zakonczeniu robét:
Po zakoriczeniu robét, ich kolejnych etapdw oraz przed podaniem napigci wykonawca zobowigzany jest dokona¢ ogledzin
instalacji z projektem, wtadciwego odbioru i montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzen, szczegdlnie takich, ktére
mogtyby spowodowac pogorszenie bezpieczenstwa obstugi. Wykonanie powyzszych czynnosci powinno zosta¢ odnotowane
w dzienniku budowy. W czasie przegladu po zakonczeniu wykonywania robét nalezy wykonac czynno$ci:
e sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukcji i osprzetu,
sprawdzenie doktadno$ci wykonywanych elementow,
stan przewodow i osprzetu,
ciggto$¢ zyt kabla i przewodow,
prawidtowos¢ ochrony przed dotykiem bezposrednim i podrednim czesci przewodzacych dostepnych,
wykonywanie pomiardw:
o  skutecznosci ochrony przed dotykiem posrednim czesci przewodzacych,
o  rezystancji izolacji kabli i przewodéw.
o  Préby montazowe po zakoriczeniu robodt:
Po zakoriczeniu robot wykonawca jest zobowigzany (jesli wczesniej nie zostat z tego zwolniony) wykona¢ badania:
ciggto$¢ potaczen obwodow,
rezystancji izolacji,
ochrony przez zastosowanie przegrod i obwoddw wykonanych podczas montazu,
skutecznosci dziatania Srodkéw ochrony przeciwpozarowej,

Metody pomiarowe powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi przepisami.
9. Obmiar robét:

Obmiar robét bedzie kazdorazowo wykonany w obecnos$ci Inspektora Nadzoru i powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z
obowigzujgcymi zasadami zaréwno na etapie wykonania, jak i po zakorczeniu wykonania elementu robét stanowigcego
odrebna catos¢ obiektu. Obmiar powinien by¢ prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.
Przedmiary rob6t sporzadzono w oparciu o zatozenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu naktadéw rzeczowych KNR.
Jednostkg obmiarowa dla instalacji teletechnicznych sa;

e przewody i kable - mb

e rury ochronne - mb

o listwy i kanaly elektroinstalacyjne PCV - mb

e osprzet - szt.

e przebicia i przekucia - dtugos¢ (cm) i $rednica (cm)

10. Odbior robot:

Ogolne zasady odbioru robét:
Celem odbioru jest finalna ocena rzeczywiscie wykonanych robét pod wzgledem ich ilosci, jakosci i wartosci. Wykonawca
zgtasza gotowos¢ do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedktada dokumenty potwierdzajace wykonanie robét
Inwestorowi do akceptacii.
Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z kontraktem i obowigzujacymi normami.
Odbiér systemu:
Instalator systemu jest odpowiedzialny za:
e udostepnienie Inwestorowi wszystkich dokumentéw informacii,
e  za odpowiednie przeszkolenie pracownikow Inwestora w stopniu wystarczajacym do prawidtowego obchodzenia
sie z systemem.
Do szczegdlnych obowigzkow Wykonawcy nalezy:
e montaz i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producenta urzadzen, ze sprawdzeniem
wszystkich urzadzen,
e  sprawdzenie w trakcie odbioru poprawnosci dziatania wszystkich urzadzen sktadowych i catego systemu,
opracowanie i przekazanie instrukcji obstugi systemu oraz dokumentacji powykonawczej,
zapewnienie zgodno$ci wykonanej instalacji z wymaganiami prawa, przepiséw budowlanych, przepiséw ochrony
przeciwpozarowej,
e  zapewnienie pomocy serwisowej podczas uzytkowania systemu,
e przed rozpoczeciem robdt wykonawca powinien zapoznaé sie z obiektem, oraz stwierdzi¢c odpowiednie
przygotowanie frontu robot,
e odbior koncowy robot moze sie odbyé po zakoriczeniu wszystkich robét i technicznym potwierdzeniu
poprawnosci i jakosci wykonanych robdt poprzez wykonanie pomiaréw i badarn instalacji,
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e po zakonczeniu rob6t lub etapu robdt wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia i przekazania
zamawiajacemu dokumentacji powykonawczej zawierajacej: protokoty z wykonanych pomiardw i badan instalacji,
certyfikaty, atesty i deklaracje zgodnosci dla zabudowanych materiatéw i urzadzen, oraz o$wiadczenie kierownika
robot o wykonaniu robot zgodnie ze specyfikacjq zamawiajacego i wymogami obowigzujacych przepisow i norm.

o doktadne terminy i sposdb przeprowadzenia prac w zakresie dotyczacym modernizacji badz rozbudowy
czynnych instalacji komputerowych i informatycznych nalezy kazdorazowo uzgadnia¢ z administracjg obiektu,

e W trakcie wykonywania robét nalezy przestrzegaC postanowier regulaminu porzgdkowego obowigzujacego w
danym obiekcie,

o Wykonawca zobowigzany jest do przywrdcenia substancji budynku do stanu pierwotnego oraz wykonania
niezbednych prac wykoriczeniowych, malarskich itp.

11. Podstawa ptatnosci:
Zgodnie z ustaleniami umowy zawartej pomiedzy Wykonawca a Inwestorem (Zamawiajacym).
12. Przepisy zwigzane (dokumenty odniesienia):

o PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wytyczne planowania, projektowania, odbioru,
eksploatacji i konserwacji
e  PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji pozarowej; ze zmiang A1:2007
e  PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Pozarowe urzadzenia alarmowe — Sygnalizatory akustyczne;
ze zmiang A2:2007
o  PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ciepta — Czujki punktowe
e PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu — Czujki punktowe; dziatajace z wykorzystaniem
Swiatta rozproszonego, $wiatta przechodzacego lub jonizacji; ze zmiang A2:2009
e  PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ptomienia — Czujki punktowe; ze zmiang A1:2006
PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Reczne ostrzegacze pozarowe; ze zmianami A1:2006
PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu — Czujki liniowe dziatajace z wykorzystaniem
wigzki Swiatta przechodzacego
e  PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Urzadzenia wej$cia/wyjscia
o Wytyczne Inwestora
e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 27 kwietnia 2010 r. w sprawie wykazu
wyrobdw stuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i Zycia oraz mienia, a takze
zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobéw do uzytkowania (Dz. U. Nr 143, poz. 1002 z pdzn. zm.)
o Uzgodnienia z rzeczoznawcg ds. zabezpieczen pozarowych
o Wytyczne projektowania Instalacji Sygnalizacji Pozarowej SITP WP - 02:2021
o  Dokumentacja techniczno-ruchowa i serwisowa centrali
o  Karty katalogowe zastosowanych urzadzen
Uwaga:
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

SST0005 Instalacje teletechniczne: System sygnalizacji wlamania i napadu (CPV:45312200-9,
45315600-4):

1. Przedmiot specyfikacji:

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét majacych na celu wykonanie instalacji systemu

sygnalizacji wtamania i napadu w obrebie przedmiotowej inwestycji. ST stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i
odbiorze robdt.

2. Zakres stosowania specyfikaciji:

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét opisanych w przedmiocie
specyfikacji.

3. Zakres robot objetych specyfikacja:

3.1 Roboty podstawowe:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem sytemu sygnalizacji
wtamania i napadu w obrebie przedmiotowej inwestycji:

o ulozenie okablowania pod system sygnalizacji wlamania i napadu ,

e  zamontowanie czujek ruchu,

o instalacje kontroli dostepu.

3.2 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych wraz z opisem sposobu ich rozliczenia:

Zgodnie z zapisami ,Specyfikacji technicznej ogolnej wykonania i odbioru robét budowlanych” dia przedmiotowej inwestycji.
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4. Materialy:

Wszystkie zakupione przez Wykonawce Materialy, dla ktorych obowigzujace przepisy przewidujg posiadanie zaswiadczenia
o0 jakoSci, powinny byC zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢ zaopatrzone w taki
dokument na zyczenie Inwestora. Materiaty na budowie nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodno$ci z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwodci, co do jakoSci materiatow nalezy przed ich
zamontowaniem poddac je badaniom okreslonym przez dozér techniczny robdt. Materiaty nie spetniajace wymagan nie
mogq by¢ uzyte, powinny by¢ przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, tj. zamknietych i
suchych.

5. Sprzet:

Wykonawca przystepujgcy do wykonywania instalacji systemu sygnalizacji witamania i napadu winien wykaza¢ sie
mozliwoscig korzystania z odpowiednich maszyn i sprzetu, gwarantujgacych wtasciwg jakos¢ robét. Do sprzetéw tych zalicza
sie min:

o wiertarka,

o mierniki do pomiaru Impedancji petli zwarcia, rezystancii izolacji oraz zyt,

o mierniki do pomiaru czasu i pradu zadziatania wigcznikow réznicowo-pradowych,
o miot udarowy.
6

Transport:

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych robot.

Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentadii
projektowej, specyfikacji technicznej i wskazaniach przedstawiciela Inwestora (Zamawiajacego), w terminie przewidzianym
umowa.

Wykonawca winien wykazac¢ sie mozliwo$cig korzystania z samochodu dostawczego gwarantujacego wtadciwg jakos¢ robot.
Na $rodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i uktadane zgodnie
z warunkami fransportu wydanymi przez ich wytworce, dla poszczegoinych materiatow i elementow.

7. Wykonywanie robot:

Roboty instalacyjne nalezy wykonywaé zgodnie z przepisami i wymaganiami okreslonymi m.in. przez zestaw norm i

przepisow budowlanych. Odstepstwa od przedstawionej technologii wykonywania robot sg dopuszczalne po uzyskaniu

akceptacji Inwestora. Wykonawstwo instalacji powinno $cisle odpowiada¢ wymaganiom niniejszej specyfikacji, a ponadto

uwzglednia¢ wymagania okreslone w odno$nych normach, przepisach i warunkach wykonania i odbioru technicznego.

Cato$¢ robdt powinna by¢ prowadzona z uwzglednieniem:

e  przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy,

e  przepisow dotyczacych ochrony przeciwpozarowej,

e przepisow dotyczacych pracy przy urzadzeniach elekirycznych.

Przewody:

o  Wymiar i materiat przewodu oraz jego izolacja powinny byc takie, aby napiecie dowolnego urzadzenia lub elementu nie
byto mniejsze niz jego minimalna okre$lona warto$¢ robocza, przy pomiarze w warunkach maksymalnego pradu.

o  Parametry izolacji przewoddw muszg zapewniac ich utozenie w tynku, rurach winidurowych i listwach  instalacyjnych

o Do potaczen elementow systemow SSWiN stosowacé przewod YnTKSYekw 3x2x0,8.

Potgczenia:

o  Pofaczenia przewodow powinny mie¢ odpowiednig wytrzymato$¢ mechaniczng i elekiryczng

e  Potgczenia powinny byé od siebie elektrycznie odizolowane

o Do potaczen przewoddw nalezy wykorzystywac listwy zaciskowe w elementach

o Do potaczen przewodow mozna wykorzystywac specjalne puszki potgczeniowe, ktore réwniez muszg posiadac
certyfikat

o Nie dopuszcza sig tgczenia przewoddw w listwach i korytkach instalacyjnych.

Ochrona:

Cate okablowanie powinno by¢ odpowiednio zamocowane i rozprowadzone, albo zabezpieczone w celu uniknigcia

uszkodzenia w Srodowisku, w ktorym jest stosowane. W przedmiotowym opracowaniu zastosowano instalacje wtynkowa, w

rurach instalacyjnych karbowanych.

Uktadanie przewodéw oraz instalacja urzadzen:

Roboty instalacyjne wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa. Stosownie do dokumentacji technicznej wykonywac

instalacje w rurkach perforowanych z tworzywa PVC mozna wykorzysta¢ przestrzen nad podwieszanym sufitem czy

instalacje wtynkowa, w $cianach szkieletowych, w prefabrykowanych bruzdach, zatapiana w konstrukcjach wylewowych, we

wnekach kablowych. Szczegdtowe wymagania dotyczace linii kablowych okre$la norma PN-E-05125. Przewody nalezy

uktada¢ zgodnie z tg norma i Dokumentacjg Projektowa,

Instalacja w rurach instalacyjnych:
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Ukfadanie instalacji pod tynkiem jest klasyczng metoda uktadania przewodéw w przypadku stosowania rur PVC.
Instalacja wtynkowa:

Polega na uktadaniu przewodow na $cianach lub sufitach i pokryciu warstwa tynku. Zaletq instalacji jest niski koszt i szybki

montaz.

o  Trasowanie

o  \Wykonanie bruzdy

e  Odmierzenie i uciecie przewodu

o  Uktadanie przewodu z mocowaniem

o Pokrycie warstwa tynku

Instalowanie kanatow i korytek instalacyjnych:
e Trasowanie

e  Odmierzenie i ucigcie listwy

o  Wykonanie $lepych otworéw

o  Wywiercenie otworéw

e  Osadzenie kotkdw rozporowych

o Nawiercenie otworow w listwie

e  Mocowanie listew za pomocg wkretow

e  Zmontowanie elementow listwy
Instalowanie przewoddw w korytkach instalacyjnych:
e  Odmierzenie i uciecie przewodu

o  Zdjecie pokrywek z listew

o UtoZenie przewoddw z gieciem na tukach i zatamaniach
o  \Wprowadzenie przewodu do puszek badz rozgateznikow
e  Zatozenie pokryw

Instalacja czujek:

Zdjecie przedniej czesci obudowy
Zdjecie modutu elektroniki

Wyznaczenie miejsca zainstalowania
Wykonanie $lepych otworow
Wywiercenie otworéw

Osadzenie kotkow rozporowych
Wprowadzenie przewodéw
Zamontowanie do podfoza wkretami
Zatozenie modutu z elektronikg
Podtaczenie przewoddw

Zamkniecie obudowy

Sprawdzenie dziatania

Instalacja modutu liniowego:

Wyznaczenie miejsca zainstalowania
Wykonanie $lepych otworow
Wywiercenie otworéw

Osadzenie kotkow rozporowych
Wprowadzenie przewodéw
Zamontowanie obudowy do podtoza wkretami
Zatozenie modutu z elektronikg
Podtaczenie przewoddw

Zamkniecie obudowy

Instalacja klawiatury LCD:

Wyznaczenie miejsca zainstalowania
Wywiercenie otworéw

3 Osadzenie kotkow rozporowych
Wprowadzenie przewodéw
Zamontowanie podstawy obudowy do podfoza wkretami
Podtaczenie przewoddw

Zamontowanie klawiatury

Instalacja centrali SSWiN:

o  Wyznaczenie migjsca zainstalowania

o Wykonanie $lepych otworéw
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Wywiercenie otworéw

Osadzenie kotkow rozporowych

Wprowadzenie przewodéw

Zamontowanie obudowy do podtoza wkretami

Zatozenie modutu z elektronikg

Podtaczenie przewoddw

Zamkniecie obudowy

Programowanie

nstalacja zasilacza buforowego:

Wyznaczenie miejsca zainstalowania

Wykonanie $lepych otworow

Wywiercenie otworéw

Osadzenie kotkow rozporowych

Wprowadzenie przewodéw

Zamontowanie do podtoza wkretami zasilacza

Podtaczenie przewoddw

Podtaczenie akumulatora

Zamkniecie obudowy

Sprawdzenie dziatania

Potaczenia wyrdwnawcze:

Ekwipotencjalizacja elementéw przewodzacych wewnatrz budynkéw jest realizowana za pomoca potaczen wyréwnawczych.
W przypadku zasilania kablowego obiektu nalezy potaczy¢ ptaszcz lub ostong metalowg kabla z instalacjg odgromowa.
Ochrona przepigciowa:

Ogolne zasady ochrony instalacji elektrycznych przed przepieciami atmosferycznymi przenoszonymi przez rozdzielcza sie¢
zasilajacq oraz przed przepieciami generowanymi przez urzadzenia przytaczone do instalacji zostaty zawarte w normie PN-
IEC 60364-4-443. Zgodnie z zaleceniami zawartymi w tej normie zastosowane w instalacji elekirycznej ograniczniki przepie¢
powinny wyttumi¢ przepiecia do warto$ci ponizej poziomu wytrzymato$ci udarowej urzadzen elektrycznych i elektronicznych
zasilanych w danej instalacji. Wymagane znamionowe napiecia udarowe wytrzymywane przez urzadzenia

( w zaleznosci od napigcia znamionowego i uktadu sieci ) zawarte zostaty w normiePN - IEC 61024-1:2001.

8. Kontrola jakosci wykonania robét:

o Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem, aby osiggna¢ zatozong, jako$¢ robét.

o Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole rob6t i jakosci materiatow.

o Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do wykonania robot.

o  Przed przystapieniem do robét, Wykonawca powinien przekazac Inspektorowi Nadzoru wszystkie $wiadectwa jakoSci i
atesty stosowanych materiatéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie moga by¢ zainstalowane.

e Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

o Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robdt z czestotliwoscig zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej ST

e  Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okre$lone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

o Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia posiadajg wazng
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

o Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badar materiatow ponosi Wykonawca

Proby wykonane przez producentow:

Wszystkie urzadzenia, osprzet, kable i inne elementy dostarczone przez wykonawce w ramach ninigjszego kontraktu

powinny by¢é poddane probom okre$lonym w odno$nych normach. Wykonanie préb musi by¢ potwierdzone atestem

podanym na pi$mie.

Préby i badania wykonane w czasie budowy:

Préby i pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowaé pomiar rezystanciji izolacji, biegunowo$¢ i ciggto$¢ potaczen.

Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wszystkie niezbedne przyrzady pomiarowe do wykonywania prob. W miare postepu

robot wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych préb i pomiaréw dla kolejnych fragmentow

instalacji. Wykonanie odno$nych préb powinno by¢ niezwtocznie odnotowane w dzienniku budowy.

Badania w czasie wykonywania robot:

e Trasy przewodowe — po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne, nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ ich przebiegu z
Dokumentacjg Projektowa . Wszelkie odstepstwa nalezy uzgadnia¢ z Inspektorem Nadzoru.
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o Uktadnie Przewodow - Podczas uktadania przewoddw i po zakonczeniu robét kablowych nalezy przeprowadzi¢
pomiary: zgodno$¢ z trasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi instalacjami

e  Sprawdzenie ciggtosci zyt — Sprawdzenie ciagtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonac przy
uzyciu przyrzadéw o napieciu nie przekraczajgcym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli
poszczegdlne zyly nie majg przerw oraz jezeli poszczegoine fazy na obu koncach linii sa oznaczone identycznie.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wymaganych przez odpowiednie normy

przedmiotowe.

W przypadku zadawalajgcych wynikow pomiaréw i badan wykonywanych w czasie wykonywania rob6t, na wniosek

wykonawcy, inzynier moze wyrazi¢ zgode na nie wykonywanie badar po wykonaniu robot.

Ogledziny po zakonczeniu robét:

Po zakoriczeniu robét, ich kolejnych etapdw oraz przed podaniem napigci wykonawca zobowigzany jest dokona¢ ogledzin

instalacji z projektem, wtadciwego odbioru i montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzen, szczegdlnie takich, ktére

mogtyby spowodowac pogorszenie bezpieczenstwa obstugi. Wykonanie powyzszych czynnosci powinno zosta¢ odnotowane

w dzienniku budowy. W czasie przegladu po zakonczeniu wykonywania rob6t nalezy wykonac czynno$ci:

e sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukgji i osprzetu

sprawdzenie doktadno$ci wykonywanych elementow

stan przewodow i osprzetu

ciggto$¢ zyt kabla i przewodow

prawidlowos¢ ochrony przed dotykiem bezpo$rednim i posrednim cze$ci przewodzacych dostepnych,

wykonywanie pomiarow:

o skutecznosci ochrony przed dotykiem po$rednim cze$ci przewodzacych,

o rezystancji izolacji kabli i przewodéw.

Préby montazowe po zakonczeniu robét:

Po zakoriczeniu rob6t wykonawca jest zobowigzany wykona¢ badania:

e  ciggtos¢ potaczen obwodow

e rezystancji izolacji

e ochrony przez zastosowanie przegrod i obwoddw wykonanych podczas montazu

e  skuteczno$ci dziatania $rodkdw ochrony przeciwpozarowej

Metody pomiarowe powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi przepisami.
9. Obmiar robét:

Obmiar robét bedzie kazdorazowo wykonany w obecnos$ci Inspektora Nadzoru i powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z
obowigzujgcymi zasadami zaréwno na etapie wykonania, jak i po zakorczeniu wykonania elementu robét stanowigcego
odrebna catos¢ obiektu. Obmiar powinien by¢ prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.
Przedmiary robdt sporzadzono w oparciu o zatozenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu naktadéw rzeczowych KNR.
Jednostkg obmiarowa dla instalacji teletechnicznych sa;

e przewody i kable - mb

e rury ochronne - mb

o listwy i kanaly elektroinstalacyjne PCV - mb

e osprzet-szt.

e przebicia i przekucia - dtugos¢ (cm) i $rednica (cm)
e 1komp.

o 1kg

e 1m

10. Odbior robot:

Ogolne zasady odbioru robét:

Celem odbioru jest finalna ocena rzeczywiscie wykonanych robét pod wzgledem ich ilosci, jakosci i wartosci. Wykonawca

zgtasza gotowos¢ do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedktada dokumenty potwierdzajace wykonanie robét

Inwestorowi do akceptacii.

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z kontraktem i obowigzujacymi normami.

Odbiér systemu:

Instalator systemu jest odpowiedzialny za:

e udostepnienie Inwestorowi wszystkich dokumentow informacii

e za odpowiednie przeszkolenie pracownikow Inwestora w stopniu wystarczajacym do prawidtowego obchodzenia sie z
systemem.

Do szczegdlnych obowigzkow Wykonawcy nalezy:

e montaz i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producenta urzadzen, ze sprawdzeniem
wszystkich urzadzen

e sprawdzenie w frakcie odbioru poprawnosci dziatania wszystkich urzadzen sktadowych i catego systemu
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e opracowanie i przekazanie instrukcji obstugi systemu oraz dokumentacji powykonawcze;

e zapewnienie zgodnosci wykonanej instalacji z wymaganiami prawa, przepiséw budowlanych, przepiséw ochrony
przeciwpozarowej

e  zapewnienie pomocy serwisowej podczas uzytkowania systemu.

e przed rozpoczeciem robdt wykonawca powinien zapozna¢ sie z obiektem, oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie
frontu robot.

e odbidr koncowy robdt moze sie odbyC po zakonczeniu wszystkich robét i technicznym potwierdzeniu poprawno$ci i
jakosci wykonanych rob6t poprzez wykonanie pomiaréw i badarn instalacji.

e po zakonczeniu robét lub etapu rob6t wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia i przekazania zamawiajacemu
dokumentacji powykonawczej zawierajacej: protokdty z wykonanych pomiaréw i badan instalacji, certyfikaty, atesty i
deklaracje zgodnoéci dla zabudowanych materiatow i urzadzen, oraz oSwiadczenie kierownika robot o wykonaniu robdt
zgodnie ze specyfikacjq zamawiajgcego i wymogami obowigzujacych przepiséw i norm.

e dokfadne terminy i sposob przeprowadzenia prac w zakresie dotyczacym modernizacji badz rozbudowy czynnych
instalacji komputerowych i informatycznych nalezy kazdorazowo uzgadnia¢ z administracjq obiektu.

o w frakcie wykonywania robot nalezy przestrzega¢ postanowieni regulaminu porzadkowego obowigzujacego w danym
obiekcie.

o Wykonawca zobowigzany jest do przywrocenia substancji budynku do stanu pierwotnego oraz wykonania niezbednych
prac wykonczeniowych, malarskich itp.

11. Podstawa ptatnosci:
Zgodnie z ustaleniami umowy zawartej pomiedzy Wykonawca a Inwestorem (Zamawiajacym).
12. Przepisy zwigzane (dokumenty odniesienia):
e PN-EN 50131-1:2009- Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wiamania i napadu -- Cze$¢ 1: Wymagania
systemowe.
Uwaga:
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
SST0006 Instalacje teletechniczne: System telewizji dozorowej CCTV (CPV:45310000-3):
1. Przedmiot specyfikacji:

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét majacych na celu wykonanie instalacji systemu
telewizji dozorowej CTTV w obrebie przedmiotowe] inwestycji. ST stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze
robot.

2. Zakres stosowania specyfikacji:

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét opisanych w przedmiocie
specyfikacji.

3. Zakres robhot objetych specyfikacja:

3.1 Roboty podstawowe:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot elektrycznych zwigzanych z zainstalowaniem
telewizji dozorowej CTTV (monitoringu) w obrebie przedmiotowej inwestyciji.

3.2 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych wraz z opisem sposobu ich rozliczenia:
Zgodnie z zapisami ,Specyfikacji technicznej ogolnej wykonania i odbioru robét budowlanych” dia przedmiotowej inwestycji.
4. Materialy:

Materiaty wskazane w czesci graficznej i opisowej Dokumentacii Projektowe.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce Materialy, dla ktérych obowigzujgce przepisy przewidujg posiadanie za$wiadczenia
o0 jakoSci, powinny byC zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢ zaopatrzone w taki
dokument na zyczenie Inwestora. Materiaty na budowie nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodno$ci z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwodci, co do jakoSci materiatow nalezy przed ich
zamontowaniem podda¢ je badaniom okre$lonym przez dozér techniczny robét. Materiaty nie spetniajagce wymagan nie
mogq by¢ uzyte, powinny by¢ przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, tj. zamknietych i
suchych.

5. Sprzet:
Wykonawca przystepujacy do wykonywania instalacji telewizji dozorowej CTTV wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z

odpowiednich maszyn i sprzetu, gwarantujacych wiasciwg jakos¢ robot. Liczba i wydajnoS¢ sprzetu musi gwarantowaé
przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, Specyfikacji i wskazaniach inzyniera w
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terminie przewidzianym kontraktem. Sprzet bedacy wtasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonywania robét musi by¢
utrzymany w dobrym stanie i gotowo$ci do pracy.
Wykonawca, ktory przystepuje do wykonania rozbudowy sieci rozdzielczej i sterowniczej w budynku winien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wasciwg jakos¢ robot:
o wiertarka udarowa z mtotem,
zestaw urzadzen do zarabiania koricowek przewoddw gietkich,
wibromtot elektryczny,
zestaw narzedzi do odizolowania przewoddw i kabli,
zestaw przyrzadow do zaciskania koncowek gniazd RJ45,
bruzdownica do $cian z cegty,
przyrzady do gipsowania i osadzania puszek instalacyjnych w tynku,
przecinarka kontowa do ciecia profili metalowych pod koryta kablowe,
podno$nik koszowy do montazu kamer na wysokosci ok. 6,0m,
szelki do pracy na wysokosciach, kaski ochronne z atestami.

6. Transport:

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktdre nie wptyng niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych robét. Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okre$lonymi
w dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej i wskazaniach przedstawiciela Inwestora (Zamawiajacego), w terminie
przewidzianym umowa. Wykonawca winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z samochodu dostawczego
gwarantujgcego wiasciwa jako$¢ robét. Na Srodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uszkodzeniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce, dla
poszczegoblnych materiatéw i elementéw.
Srodki transportowe stosowane przy wykonywaniu objetych niniejsza Specyfikacia robét to:

e samochdd dostawczy

e samochdd skrzyniowy
Transport kabli nalezy wykona¢ w nastepujacych warunkach:

e kable nalezy przewozi¢ na bebnach, dopuszcza si¢ przewozenie kabli w kregach, jezeli masa kregu nie
przekracza 80 kg, a temperatura otoczenia nie jest nizsza niz +400C, przy czym wewnetrzna $rednica kregu nie
powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna $rednica zewnetrzna kabla.

o zaleca sie przewozenie bebnéw na specjalnej przyczepie, dopuszcza sie przewozenie kabli w skrzyniach
samochodéw ciezarowych lub przyczepach. Bebny z kablami przewozone w skrzyniach samochodéw powinny
by¢ ustawione na krawedzi tarcz, a tarcze bebndw powinny by¢ przymocowane do dna skrzyni samochodu tak,
aby bebny nie mogly sie przetacza¢. Stawianie bebnoéw z kablami w skrzyniach samochodu na ptasko jest
zabronione. Kregi kabla nalezy uktada¢ poziomo.

e zabronione jest przebywanie os6b w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna z kablami.

e umieszczenie i zdejmowanie bebndéw z kablami ze skrzyni samochodu zaleca sie¢ wykonywa¢ za pomocg
zurawia. Swobodne staczanie bebnéw z kablami oraz zrzucanie kregdw jest zabronione.

Transport materiatow i elementéw matogabarytowych np. osprzet i drobne urzadzenia elektryczne winien by¢ dokonywany w
fabrycznych opakowaniach w warunkach uniemozliwiajacych uszkodzenie, zawilgocenie lub zdekompletowanie.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania materiatéw i osprzetu nalezy przestrzegac zalecen wytworcy.
Wskazane jest dostarczenie materiatow i osprzetu na stanowisko montazu bezposrednio przed ich zabudowaniem

7. Wykonywanie robot:

Roboty instalacyjne nalezy wykonywaé zgodnie z przepisami i wymaganiami okre$lonymi m.in. przez zestaw norm i
przepisow budowlanych. Odstepstwa od przedstawionej technologii wykonywania robot sg dopuszczalne po uzyskaniu
akceptacji Inwestora. Wykonawstwo instalacji powinno $cisle odpowiada¢ wymaganiom niniejszej specyfikacji, a ponadto
uwzglednia¢ wymagania okreslone w odno$nych normach, przepisach i warunkach wykonania i odbioru technicznego.
Cato$¢ robdt powinna by¢ prowadzona z uwzglednieniem:

e przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy

e  przepisow dotyczacych ochrony przeciwpozarowej

e przepisow dotyczacych pracy przy urzadzeniach elektrycznych
Linie elektroenergetyczne i sterownicze:
Projektowane linie kablowe musza by¢ wybudowane zgodnie z PN-76/E- 05125, N SEP-E-004 Warszawa 2004 i warunkami
technicznymi obowigzujacymi na terenie dziatania Rejonu Energetycznego. Linie kablowe prowadzone sg zaréwno w ziemi,
w tynku, na uchwytach i w korytkach kablowych.
Roboty przygotowawcze:
Roboty przygotowawcze przy realizacji instalacji zasilajacych i sterowniczych maja na celu wyznaczenie tras linii kablowych i
lokalizacji urzadzen rozdzielczych. Podstawe wytyczenia tras linii kablowych oraz lokalizacji aparatury tgczeniowej,
konstrukcji wsporczych. Trasy linii okreslone w projekcie nalezy odtworzy¢ na budowie przed przystagpieniem do budowy.
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Uktadanie kabli w kanatach i korytkach kablowych:

Przed wprowadzeniem kabli do kanatu nalezy zdja¢ przykrycie kanatu. Podobnie postapi¢ w przypadku uktadania kabli w
korytkach kablowych jeZeli posiadajgq pokrywy. Uktadanie kabli powinno by¢ wykonywane w sposéb wykluczajacy ich
uszkodzenie przez zginanie, skrecanie |ub rozcigganie.

Promieft giecia kabla nie powinien by¢ mniejszy od 15-to krotnej $rednicy kabla wielozytowego lub wigzki kabli
jednozytowych. Podczas uktadania kabli w kanatach i korytach kablowych oraz w czasie prac na istniejgcych liniach
zachowaé szczegolna ostrozno$¢ na kable bedace pod napieciem sieci i zwracaC uwage na bezpieczenstwo pracy
zagrozone ewentualnie ztym stanem izolacji przewodow.

PrzejScia przez $ciany i stropy:

PrzejScia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujace wymagania:

o wszystkie przejScia obwoddw instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. muszg byé chronione przed
uszkodzeniami,

o przejécia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych,

e przejScia pomiedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢ wykonywane w sposéb szczelny,
zapewniajacy nie przedostawanie sie wyziewow,

e obwody instalacji elektrycznych przechodzac przez podtogi muszg byé chronione do wysokoSci bezpieczne;
przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi, nalezy stosowac rury
stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

e przepusty instalacyjne w elementach oddzielenia przeciwpozarowego powinny mie¢ klase odpornosci ogniowe
(E I) wymagana dla tych elementow,

o dopuszcza si¢ nieinstalowanie przepustow, o kiérych mowa w ust. 1, dla pojedynczych rur instalacji wodnych,
kanalizacyjnych i ogrzewczych, wprowadzanych przez Sciany i stropy do pomieszczen higienicznosanitarnych,

e przepusty instalacyjne o $rednicy wiekszej niz 0,04 m w Scianach i stropach pomieszczenia zamknietego, dla
ktérych wymagana klasa odpornosci ogniowej jest nie nizsza niz E 160 lub R E | 60, a niebedacych elementami
oddzielenia przeciwpozarowego, powinny mie¢ klase odpornosci ogniowej (EI) $cian i stropow tego
pomieszczenia.

Instalacja uziemiajgca:

Korytka kablowe winny by¢ podtaczone do instalacji uziemiajacej. Podczas uktadania nowych kabli sprawdzi¢ stan potaczen

korytek miedzy sobg i uziomem.

Zalecenia i uwagi:

Zabrania sie:
e malowania przewoddw i kamer,
o zastawiania kamer elementami ograniczajacymi ich widoczno$¢.
Montaz kamer w windach wykona¢ w Scistej wspdtpracy z dostawcg wind. Windy powinny by¢ dostosowane do
przekazania sygnatu z zainstalowanych tam kamer do urzadzen CCTV. Kazdy z przetacznikow sieciowych posiada
mozliwos¢ podtaczenia do 24 kamer. W zaleznoSci od przyjetego rozwigzania technicznego wind kamery mozna
podtaczy¢ do dowolnego z przetacznikdw sieciowych. Dla celow projektowych przyjeto wigczenie kamer z wind do
przetacznika sieciowego na pietrze 13 obiektu.

8. Kontrola jakosci wykonania robét:

o Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem, aby osiggna¢ zatozong, jako$¢ robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jako$ci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do wykonania robot.
e Przed przystapieniem do robdt, Wykonawca powinien przekaza¢ Inspektorowi Nadzoru wszystkie Swiadectwa
jakosci i atesty stosowanych materiatow. Materiaty bez tych dokumentéw nie moga by¢ zainstalowane.
e Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.
o Wykonawca bedzie przeprowadzaC pomiary i badania materiatdw oraz robot z czestotliwoscig zapewniajacy
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej ST
e  Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$C sg okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa,
o Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia posiadajg wazng
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
o Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badar materiatow ponosi Wykonawca
Proby wykonane przez producentow:
Wszystkie urzadzenia, osprzet, kable i inne elementy dostarczone przez wykonawce w ramach ninigjszego kontraktu
powinny byé poddane probom okre$lonym w odno$nych normach. Wykonanie préb musi by¢ potwierdzone atestem
podanym na pi$mie.
Préby i badania wykonane w czasie budowy:
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Préby i pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowaé pomiar rezystanciji izolacji, biegunowo$¢ i ciggto$¢ potaczen.
Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wszystkie niezbedne przyrzady pomiarowe do wykonywania prob. W miare postepu
robot wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych préb i pomiaréw dla kolejnych fragmentow
instalacji. Wykonanie odno$nych préb powinno byé niezwtocznie odnotowane w dzienniku budowy.
Badania w czasie wykonywania robot:
e Trasy przewodowe — po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne, nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ ich przebiegu
z Dokumentacja Projektowa . Wszelkie odstepstwa nalezy uzgadnia¢ z Inspektorem Nadzoru.
o Uktadnie Przewodow - Podczas uktadania przewodow i po zakonczeniu rob6t kablowych nalezy przeprowadzié
pomiary: zgodno$¢ z trasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi instalacjami
e Sprawdzenie cigglosci zyt — Sprawdzenie ciagtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodno$ci faz nalezy
wykonac przy uzyciu przyrzaddw o napieciu nie przekraczajacym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uzna¢ za
dodatnie, jezeli poszczegolne zyly nie majq przerw oraz jezeli poszczegoine fazy na obu koncach linii sg
oznaczone identycznie.
Ogledziny po zakonczeniu robét:
Po zakoriczeniu robét, ich kolejnych etapdw oraz przed podaniem napigci wykonawca zobowigzany jest dokona¢ ogledzin
instalacji z projektem, wtadciwego odbioru i montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzen, szczegdlnie takich, ktére
mogtyby spowodowac pogorszenie bezpieczenstwa obstugi. Wykonanie powyzszych czynnosci powinno zosta¢ odnotowane
w dzienniku budowy.
W przypadku zadawalajacych wynikdw pomiarow wykonywanych przed i w czasie wykonywania robot, na wniosek
wykonawcy, inzynier moze wyrazi¢ zgode na nie wykonywanie badan po wykonaniu robét. W czasie przegladu robdt po
zakonczeniu wykonywania rob6t nalezy wykona¢ czynnosci:
e sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukcji i osprzetu,
sprawdzenie doktadno$ci wykonywanych elementow,
stan przewodow i osprzetu,
ciggto$¢ zyt kabla i przewodow,
prawidtowos¢ ochrony przed dotykiem bezpo$rednim i posrednim cze$ci przewodzacych dostepnych,
wykonywanie pomiardw:
0  skutecznosci ochrony przed dotykiem posrednim czesci przewodzacych,
0 rezystancji izolacji kabli i przewoddw.
Wyniki badan (kopie) bedq przekazywane Inzynierowi na formularzach wymaganych przez odpowiednie normy
przedmiotowe
Préby montazowe po zakonczeniu robét:
Po zakoriczeniu rob6t wykonawca jest zobowigzany wykona¢ badania:
ciggto$¢ potaczen obwodow,
rezystancji izolacji,
ochrony przez zastosowanie przegréd i obwoddw wykonanych podczas montazu ,
skutecznosci dziatania Srodkéw ochrony przeciwpozarowej.
Metody pomiarowe powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi przepisami.
9. Obmiar robét:
Obmiar robét bedzie kazdorazowo wykonany w obecnos$ci Inspektora Nadzoru i powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z
obowigzujgcymi zasadami zaréwno na etapie wykonania, jak i po zakorczeniu wykonania elementu robét stanowigcego
odrebna catos¢ obiektu. Obmiar powinien by¢ prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.
Przedmiary rob6t sporzadzono w oparciu o zatozenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu naktadéw rzeczowych KNR.
Jednostkg obmiarowa dla instalacji teletechnicznych sa;
e przewody i kable - mb

e rury ochronne - mb

o listwy i kanaly elektroinstalacyjne PCV - mb

e osprzet - szt.

e przebicia i przekucia - dtugos¢ (cm) i $rednica (cm)
e 1komp.

o 1kg

e 1m

10. Odbior robot:

Ogolne zasady odbioru robot:

Celem odbioru jest finalna ocena rzeczywiscie wykonanych robét pod wzgledem ich ilosci, jakosci i wartosci. Wykonawca
zgtasza gotowos¢ do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedktada dokumenty potwierdzajace wykonanie robét
Inwestorowi do akceptacii.

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z kontraktem i obowigzujacymi normami.
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Odbiér systemu:
Instalator systemu jest odpowiedzialny za:

e udostepnienie Inwestorowi wszystkich dokumentow informacii

e  za odpowiednie przeszkolenie pracownikow Inwestora w stopniu wystarczajacym do prawidtowego obchodzenia
sie z systemem.

Do szczegdlnych obowigzkow Wykonawcy nalezy:

e montaz i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producenta urzadzen, ze sprawdzeniem
wszystkich urzadzen

e  sprawdzenie w frakcie odbioru poprawnosci dziatania wszystkich urzadzen sktadowych i catego systemu

e opracowanie i przekazanie instrukcji obstugi systemu oraz dokumentacji powykonawcze;

e  zapewnienie zgodno$ci wykonanej instalacji z wymaganiami prawa, przepiséw budowlanych, przepiséw ochrony
przeciwpozarowej
zapewnienie pomocy serwisowej podczas uzytkowania systemu.
przed rozpoczeciem robdt wykonawca powinien zapozna¢ sie z obiektem, oraz stwierdzi¢ odpowiednie
przygotowanie frontu robot.

e odbior koncowy robot moze sie odbyé po zakoriczeniu wszystkich rob6t i technicznym potwierdzeniu
poprawnosci i jakosci wykonanych robdt poprzez wykonanie pomiardw i badan instalacii.

e po zakonczeniu rob6t lub etapu robdt wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia i przekazania
zamawiajacemu dokumentacji powykonawczej zawierajacej: protokoty z wykonanych pomiardw i badan instalacji,
certyfikaty, atesty i deklaracje zgodnosci dla zabudowanych materiatéw i urzadzen, oraz o$wiadczenie kierownika
robét o wykonaniu rob6t zgodnie ze specyfikacjg zamawiajacego i wymogami obowigzujacych przepiséw i norm.

o doktadne terminy i sposdb przeprowadzenia prac w zakresie dotyczacym modernizacji badz rozbudowy
czynnych instalacji komputerowych i informatycznych nalezy kazdorazowo uzgadnia¢ z administracjg obiektu.

e W trakcie wykonywania robét nalezy przestrzegaC postanowier regulaminu porzgdkowego obowigzujacego w
danym obiekcie.

o Wykonawca zobowigzany jest do przywrdcenia substancji budynku do stanu pierwotnego oraz wykonania
niezbednych prac wykoriczeniowych, malarskich itp.

11. Podstawa ptatnosci:
Zgodnie z ustaleniami umowy zawartej pomiedzy Wykonawca a Inwestorem (Zamawiajacym).
12. Przepisy zwigzane (dokumenty odniesienia):
e PN-EN 50131-1:2009- Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wiamania i napadu -- Cze$¢ 1: Wymagania
systemowe.
Uwaga:
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

SST0007 Instalacje teletechniczne: System instalacji sieci strukturalnej LAN oraz okablowanie do
systemu ewidencji czasu pracy, instalacji ,RECOURT”, SWOR, systemu kolejkowego, centrali
telefonicznej, instalacji szlabanowej i instalacji videodomofonowej (CPV:45310000-3; 45311100-1;
45311000-0; 45311200-2; 45312310-3; 45315700-5; 45314300-4; 45312000-7):

1. Przedmiot specyfikacji:

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot majacych na celu wykonanie instalacji sieci
strukturalnej LAN w obrebie przedmiotowej inwestycji. ST stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze robét.

2. Zakres stosowania specyfikacji:

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét opisanych w przedmiocie
specyfikacji.

3. Zakres robot objetych specyfikacja:

3.1 Roboty podstawowe:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t elekirycznych zwigzanych z instalacjg
okablowania strukturalnego LAN w obrebie przedmiotowej inwestycji.
Zakres rzeczowy opracowania obejmuje:
o instalacje okablowania strukturalnego,
o dobdr urzadzen aktywnych.
3.2 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych wraz z opisem sposobu ich rozliczenia:

Zgodnie z zapisami ,Specyfikacji technicznej ogolnej wykonania i odbioru robét budowlanych” dia przedmiotowej inwestycji.
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4. Materialy:

Materiaty i urzadzenia wskazane w cze$ci graficznej i opisowej Dokumentacji Projektowej.
Wszystkie zakupione przez Wykonawce Materialy, dla ktorych obowigzujace przepisy przewidujg posiadanie za$wiadczenia
o0 jako&ci, powinny byC zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢ zaopatrzone w taki
dokument na zyczenie Inwestora. Materiaty na budowie nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodno$ci z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwodci, co do jakoSci materiatow nalezy przed ich
zamontowaniem podda¢ je badaniom okre$lonym przez dozér techniczny robét. Materiaty nie spetniajagce wymagan nie
mogq by¢ uzyte, powinny by¢ przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, tj. zamknietych i
suchych.
5. Sprzet:
Wykonawca przystepujacy do wykonywania instalacji okablowania strukturalnego LAN wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania
z odpowiednich maszyn i sprzetu, gwarantujacych wtadciwg jakoSC¢ robdt. Liczba i wydajnosé sprzetu musi gwarantowac
przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej. Specyfikacji i wskazaniach inzyniera w
terminie przewidzianym kontraktem. Sprzet bedacy wtasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonywania robét musi by¢
utrzymany w dobrym stanie i gotowo$ci do pracy.
Wykonawca, ktory przystepuje do wykonania rozbudowy sieci rozdzielczej i sterowniczej w budynku winien wykaza¢ sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wasciwg jakos¢ robot:

o wiertarka udarowa z mtotem,
zestaw urzadzen do zarabiania koricowek przewoddw gietkich,
wibromtot elektryczny,
zestaw narzedzi do odizolowania przewoddw i kabli,
zestaw przyrzadow do zaciskania koncowek gniazd RJ45,
bruzdownica do $cian z cegty,
przyrzady do gipsowania i osadzania puszek instalacyjnych w tynku,
przecinarka kontowa do ciecia profili metalowych pod koryta kablowe.

6. Transport:

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych robét. Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okre$lonymi
w dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej i wskazaniach przedstawiciela Inwestora (Zamawiajacego), w terminie
przewidzianym umowa. Wykonawca winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z samochodu dostawczego
gwarantujgcego wtasciwg jako$¢ robét. Na Srodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uszkodzeniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce, dla
poszczegoblnych materiatéw i elementéw.
Srodki transportowe stosowane przy wykonywaniu objetych niniejsza Specyfikacia robét to:

e samochdd dostawczy,

e samochdd skrzyniowy.
Transport kabli nalezy wykona¢ w nastepujacych warunkach:

e kable nalezy przewozi¢ na bebnach, dopuszcza si¢ przewozenie kabli w kregach, jezeli masa kregu nie
przekracza 80 kg, a temperatura otoczenia nie jest nizsza niz +400C, przy czym wewnetrzna $rednica kregu nie
powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna $rednica zewnetrzna kabla,

e zaleca sie przewozenie bebnéw na specjalnej przyczepie, dopuszcza sie przewozenie kabli w skrzyniach
samochodéw ciezarowych lub przyczepach. Bebny z kablami przewozone w skrzyniach samochodéw powinny
by¢ ustawione na krawedzi tarcz, a tarcze bebndw powinny by¢ przymocowane do dna skrzyni samochodu tak,
aby bebny nie mogly sie przetacza¢. Stawianie bebnoéw z kablami w skrzyniach samochodu na ptasko jest
zabronione. Kregi kabla nalezy uktada¢ poziomo,

e  zabronione jest przebywanie os6b w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna z kablami,

e umieszczenie i zdejmowanie bebndéw z kablami ze skrzyni samochodu zaleca sie wykonywa¢ za pomocg
Zurawia.

Swobodne staczanie bebnéw z kablami oraz zrzucanie kregdw jest zabronione. Transport materiatéw i elementow
matogabarytowych np. osprzet i drobne urzadzenia elektryczne winien by¢ dokonywany w fabrycznych opakowaniach w
warunkach uniemoZliwiajacych uszkodzenie, zawilgocenie lub zdekompletowanie. W czasie transportu, zatadunku i
wyladunku oraz sktadowania materiatdw i osprzetu nalezy przestrzegaC zalecen wytwércy. Wskazane jest dostarczenie
materiatow i osprzetu na stanowisko montazu bezposrednio przed ich zabudowaniem.

7. Wykonywanie robot:

Wymagania ogdlne:

Roboty instalacyjne nalezy wykonywaé zgodnie z przepisami i wymaganiami okreslonymi m.in. przez zestaw norm i
przepisow budowlanych. Odstepstwa od przedstawionej technologii wykonywania robot sg dopuszczalne po uzyskaniu
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akceptacji Inwestora. Wykonawstwo instalacji powinno $cisle odpowiada¢ wymaganiom niniejszej specyfikacji, a ponadto
uwzglednia¢ wymagania okreslone w odno$nych normach, przepisach i warunkach wykonania i odbioru technicznego.
Cato$¢ robdt powinna by¢ prowadzona z uwzglednieniem:
e  przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy,
e  przepisow dotyczacych ochrony przeciwpozarowej,
e przepisow dotyczacych pracy przy urzadzeniach elekirycznych.
Uktadanie przewodéw w instalacjach teletechnicznych:
Roboty instalacyjne wykonywaé zgodnie z dokumentacjg projektowa. W budownictwie biurowym stosownie do dokumentadji
technicznej wykonywac instalacje w rurach instalacyjnych pod tynkiem, w rurach stalowych i z tworzywa PVC na tynku,
wtynkowa, w $cianach szkieletowych, w prefabrykowanych bruzdach, zatapiana w konstrukcjach wylewnych, we wnekach
kablowych. Szczegdtowe wymagania dotyczace linii kablowych okre$la norma PN-76/E-05125. Przewody nalezy uktada¢
zgodnie z PN-E-05125 i Dokumentacjg Projektowa,
Instalacja w rurach instalacyjnych:
Pod tynkiem jest klasyczng metodg uktadania przewodéw w przypadku stosowania rur PVC, dla linii zasilajgcych
przechodzacych przez posadzki nalezy stosowacé rury stalowe.
Instalacja wtynkowa:
Polega na uktadaniu specjalnych przewodow na $cianach lub sufitach i pokryciu warstwa tynku. Zaletq instalacji jest niski
koszt i szybki montaz. Stosowanie w budownictwie lekkich, szkieletowych $cian dziatowych przyczynia sie do stosowania
instalacji w tych Scianach.
Instalowanie kanatow i korytek instalacyjnych:
Wyszczegblnienie robot:
e Trasowanie.
Odmierzenie i uciecie listwy.
Wykonanie $lepych otworow.
Osadzenie kotkow rozporowych.
Nawiercenie otworow w listwie.
Mocowanie listew za pomocg wkretow.
Zmontowanie elementow listew.
e  Przygotowanie Kleju, oraz przyklejenie listew do podtoza
Instalowanie przewoddw w korytkach instalacyjnych:
Wyszczegdlnienie robot:
o  Rozwiniecie, wymierzenie i ucigcie przewodu.
Zdjecie pokrywek z listew.
UtoZenie przewoddw z gieciem na tukach i zatamaniach.
Wprowadzenie przewodu do puszek i rozgateznikow.
Zatozenie pokryw.
e  Przy instalacji przewodéw w korytkach instalacyjnych zachowa¢ wymagana rezerwe przestrzeni korytka.
Instalacja osprzetu sieci teleinformatycznej:
e Trasowanie miejsca montazu osprzetu.
Wykonanie otwordw w podfozu.
Osadzenie $rub kotwigcych w podtozu,
Rozpakowanie osprzetu.
Montaz i kompletacja osprzetu.
Obciecie i obrobienie koncowek przewoddw.
Podtaczenie przewoddw pod zaciski.
Montaz obuddw do podtoza.
e  Sprawdzenie prawidtowosci potaczen przewodow.
Instalacja centrum dystrybucyjnego:
o  Wyznaczenie migjsca zainstalowania.
Wykonanie $lepych otworow.
Wywiercenie otworow.
Osadzenie $rub kotwigcych.
Montaz urzadzen wraz z regulacjg mechaniczna,
Sprawdzenie prawidtowosci dziatania urzadzen.
e  Programowanie systemu.
Potaczenia wyréwnawcze:
Ekwipotencjalizacji elementéw przewodzacych wewnatrz budynku jest realizowana za pomoca potgczen wyrdwnawczych. W
przypadku zasilania kablowego obiektu nalezy potaczy¢ ptaszcz lub ostong metalowg kabla z instalacjq odgromowg
Ochrona przepigciowa:
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Ogolne zasady ochrony instalacji elektrycznych przed przepieciami atmosferycznymi przenoszonymi przez rozdzielcza sie¢
zasilajacq oraz przed przepigciami generowanymi przez urzadzenia przytaczone do instalacji zostaty zawarte w normie PN-
IEC 60364—4-443. Zgodnie z zaleceniami zawartymi w tej normie zastosowane w instalacji elekirycznej ograniczniki
przepie¢ powinny wytlumi¢ przepiecia do wartos¢ ponizej poziomu wytrzymatosci udarowej urzadzen elekirycznych i
elektronicznych zasilanych z danej instalacji. Wymagane znamionowe napigecia udarowe wytrzymywane przez urzadzenia (w
zaleznosci od napigcia znamionowego i uktadu sieci) zawarte zostaty w normie PN-IEC 61024-1:2001
Praktyki instalacyjne:
Sposob i dbatosé, z jakg okablowanie jest implementowane, stanowig istotny czynnik wptywajacy na wydajnos¢ oraz fatwosé
administrowania zainstalowanym systemem okablowania. Zabezpieczenia dotyczace instalowania i zarzadzania
okablowaniem, ktore powinny by¢ przestrzegane obejmujg réwniez eliminowanie naprezerh powodowanych nacigganiem,
ostrymi zgieciami i ciasno spietymi wigzkami kabli. Elementy potaczeniowe nalezy tak instalowac, by zapewnic:
e minimalne ostabienie symetrii sygnatu i skutecznosci ekranowania (je$li stosowane jest okablowanie ekranowe)
w wyniku wiasciwego przygotowania i stosowania wiasciwych sposobéw zakarczania kabli (zgodnie ze
wskazoéwkami producenta) oraz dobrego zarzadzania okablowaniem;
e  przestrzen przeznaczong do montazu urzadzen telekomunikacyjnych zwigzanych z systemem okablowania. W
statywach powinny by¢ odpowiednie luzy, umozliwiajace dostep i montaz kabli.
PrzejScia przez $ciany i stropy:
PrzejScia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujace wymagania:
o wszystkie przejScia obwoddw instalacji elektrycznych przez Sciany, stropy itp. muszg byé chronione przed
uszkodzeniami,
przej$cia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych,
przejscia pomiedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢ wykonywane w sposéb szczelny,
zapewniajacy nie przedostawanie sie wyziewow,
obwody instalacji elektrycznych przechodzac przez podtogi muszg byé chronione do wysokoSci bezpiecznej
przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi,
nalezy stosowaé rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.
przepusty instalacyjne w elementach oddzielenia przeciwpozarowego powinny mie¢ klase odpornosci ogniowe
(E I) wymagana dla tych elementow.
Dopuszcza sie nieinstalowanie przepustow, o ktérych mowa w ust. 1, dla pojedynczych rur instalacji wodnych,
kanalizacyjnych i ogrzewczych, wprowadzanych przez $ciany i stropy do pomieszczen higienicznosanitarnych.
przepusty instalacyjne o Srednicy wigkszej niz 0,04 m w Scianach i stropach pomieszczenia zamknietego, dla
ktérych wymagana klasa odpornosci ogniowej jest nie nizsza niz E 160 lub R E | 60, a niebedacych elementami
oddzielenia przeciwpozarowego, powinny mie¢ klase odpornosci ogniowej (EI) $cian i stropow tego
pomieszczenia.
Zalecenia i uwagi:
e  Przyjeto nastepujace zatozenia :
o  miedzy innymi ze wzgledu na moZliwo$¢ duzych zblizer instalacji okablowania strukturalnego do instalacii
elektrycznej okablowanie poziome zostanie wykonane na bazie skretki ekranowanej;
o  standardowo punkty bedg montowane zazwyczaj pod tynkiem — precyzyjng lokalizacje oraz sposob
montazu bedzie ustalony na etapie wykonawstwa;
o  potaczenia pomigedzy Posrednimi Punktami Dystrybucyjnymi a Punktem Dystrybucyjnym (GP) zostang
wykonane dla potaczen komputerowych za pomocg $wiattowodéw multimodowych 12 widknowych 50/125
OM2, dla potaczen telefonicznych za pomocg kabla wieloparowego;
o  wszystkie komponenty powinny charakteryzowa¢ sie petng zgodnoscia ze specyfikacjg dla kategorii 6 A
(zgodnie z normg PN-EN 50173-1: 2011, oraz ISO 11801 2nd edition: 2002 Amd 2 2010).
o Dla instalacji niskopradowych nalezy wykona¢ osobne trasy w postaci koryt metalowych zapewniajace
odpowiednig ilo$¢ miejsca na montaz kabli jak rowniez zapas na rozbudowe systeméw.
o W czasie instalacji nalezy przestrzega¢ promieni giecia kabli:
o  dlakabla S/FTP jest to minimum 40mm,
o  nie wolno dopusci¢ do powstania petli podczas uktadania kabla oraz do powstania uszkodzer izolacji
(spowoduije to obnizenie kategorii toru transmisji,
o dla kabli $wiattowodowych nalezy zachowa¢ minimalny promien giecia podczas instalacji wynoszacy 20x
$rednica kabla.
e  Przy wszystkich czynno$ciach zwigzanych z uktadaniem kabli logicznych nalezy zwracaé szczegdlng uwage aby
nie przekroczy¢ maksymalnych dopuszczalnych sit naciggu.
o Nalezy zostawi¢ odpowiednie zapasy kabli w PL’ach (tak aby mozna bylo przesung¢ dany punkt w dowolne
rozsadne miejsce) i w przetacznicy (ok. 2m.).
o  Wszystkie elementy toru transmisyjnego majg by¢ zgodne z wymaganiami obowigzujacych norm
przywotanych w projekcie dla poszczegdlnych elementow.
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e System okablowania strukturalnego powinien by¢ objety 25 letnig gwarancjq systemowa wystawiang przez
producenta (gwarancja na szafy minimum 5 lat).

e  Producent systemu okablowania musi posiadac¢ certyfikat jakosci EN ISO 9001:2008 w zakresie dziatalnoSci
handlowej i produkcyjnej.

8. Kontrola jakosci wykonania robét:

e  Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem, aby osiggna¢ zatozong jako$¢ robot, min.
sprawdzenie prawidtowo$ci montazu osprzetu, utozenia przewodow, sprawdzenia prawidtowo$ci wykonania
wszelkich potaczen, skuteczno$¢ ochrony przeciwporazeniowe;.

o Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole rob6t i jakosci materiatow.

o \Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do wykonania robot.

o Przed przystapieniem do robét, Wykonawca powinien przekaza¢ Inspektorowi Nadzoru wszystkie Swiadectwa
jakosci i atesty stosowanych materiatow. Materiaty bez tych dokumentéw nie moga by¢ zainstalowane.

o Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajgcy.

o Wykonawca bedzie przeprowadzaC pomiary i badania materiatdw oraz robot z czestotliwoscig zapewniajacy
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej ST

e  Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$C sg okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa,

o Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzoru $wiadectwa, Zze wszystkie stosowane urzadzenia posiadajg wazng
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

o Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badar materiatow ponosi Wykonawca.

Proby wykonane przez producentow:

Wszystkie urzadzenia, osprzet, kable i inne elementy dostarczone przez wykonawce w ramach ninigjszego kontraktu
powinny byé poddane probom okre$lonym w odno$nych normach. Wykonanie préb musi by¢ potwierdzone atestem
podanym na pi$mie.

Préby i badania wykonane w czasie budowy:

Préby i pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowaé pomiar rezystancji izolacji, biegunowo$¢ i ciggto$¢ potaczen.
Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wszystkie niezbedne przyrzady pomiarowe do wykonywania prob. W miare postepu
robot wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych préb i pomiaréw dla kolejnych fragmentow
instalacji. Wykonanie odno$nych préb powinno by¢ niezwtocznie odnotowane w dzienniku budowy.

Badania w czasie wykonywania robot:

e Trasy przewodowe — po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne, nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ ich przebiegu
z Dokumentacja Projektowa . Wszelkie odstepstwa nalezy uzgadnia¢ z Inspektorem Nadzoru.

o Uktadnie Przewodow - Podczas uktadania przewodow i po zakonczeniu rob6t kablowych nalezy przeprowadzié
pomiary: zgodno$¢ z trasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi instalacjami.

e  Sprawdzenie cigglosci zyt — Sprawdzenie ciagtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodno$ci faz nalezy
wykonac przy uzyciu przyrzaddw o napieciu nie przekraczajacym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uzna¢ za
dodatnie, jezeli poszczegolne zyly nie majq przerw oraz jezeli poszczegoine fazy na obu koncach linii sg
oznaczone identycznie.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wymaganych przez odpowiednie normy
przedmiotowe.
W przypadku zadawalajgcych wynikow pomiaréw i badan wykonywanych w czasie wykonywania rob6t, na wniosek
wykonawcy, inzynier moze wyrazi¢ zgode na nie wykonywanie badar po wykonaniu robot.
Ogledziny po zakonczeniu robét:
Po zakorczeniu robét, ich kolejnych etapdw oraz przed podaniem napigci wykonawca zobowigzany jest dokona¢ ogledzin
instalacji z projektem, wtadciwego odbioru i montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzen, szczegdlnie takich, ktére
mogtyby spowodowac pogorszenie bezpieczenstwa obstugi. Wykonanie powyzszych czynnosci powinno zosta¢ odnotowane
w dzienniku budowy. W czasie przegladu po zakonczeniu wykonywania rob6t nalezy wykonac czynno$ci:

e sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukcji i osprzetu,
sprawdzenie doktadno$ci wykonywanych elementow,
stan przewodow i osprzetu,
ciggto$¢ zyt kabla i przewodow,
prawidtowos¢ ochrony przed dotykiem bezposrednim i podrednim czesci przewodzacych dostepnych,
wykonywanie pomiarow:
0  skutecznoSci ochrony przed dotykiem po$rednim cze$ci przewodzacych,
0  rezystancji izolacji kabli i przewoddw.
Préby montazowe po zakonczeniu robét:
Po zakonczeniu robdt wykonawca jest zobowigzany wykona¢ badania:
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ciggto$¢ potaczen obwodow,

rezystancji izolacji,

ochrony przez zastosowanie przegrod i obwoddw wykonanych podczas montazu,
skutecznosci dziatania Srodkéw ochrony przeciwpozarowej.

Metody pomiarowe powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi przepisami.
9. Obmiar robét:

Obmiar robét bedzie kazdorazowo wykonany w obecno$ci Inspektora Nadzoru i powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z
obowigzujgcymi zasadami zaréwno na etapie wykonania, jak i po zakorczeniu wykonania elementu robét stanowigcego
odrebna catos¢ obiektu. Obmiar powinien by¢ prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.
Przedmiary robdt sporzadzono w oparciu o zatozenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu naktadéw rzeczowych KNR.
Jednostkg obmiarowa dla instalacji teletechnicznych sa;

e przewody i kable - mb

e rury ochronne - mb

o listwy i kanaly elektroinstalacyjne PCV - mb

e osprzet - szt.

e przebicia i przekucia - dtugos¢ (cm) i $rednica (cm)
e 1komp.

o 1kg

e 1m

10. Odbior robot:

Ogolne zasady odbioru robét:

Celem odbioru jest finalna ocena rzeczywiscie wykonanych robét pod wzgledem ich ilosci, jakosci i wartosci. Wykonawca
zgtasza gotowos¢ do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedktada dokumenty potwierdzajace wykonanie robét
Inwestorowi do akceptacii.

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z kontraktem i obowigzujacymi normami.

Odbiér systemu:

Instalator systemu jest odpowiedzialny za:

e udostepnienie Inwestorowi wszystkich dokumentéw informacii,

e za odpowiednie przeszkolenie pracownikow Inwestora w stopniu wystarczajagcym do prawidtowego obchodzenia
sie z systemem.

Do szczegdlnych obowigzkow Wykonawcy nalezy:

e montaz i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producenta urzadzen, ze sprawdzeniem
wszystkich urzadzen,

e  sprawdzenie w trakcie odbioru poprawnosci dziatania wszystkich urzadzen sktadowych i catego systemu,

e opracowanie i przekazanie instrukcji obstugi systemu oraz dokumentacji powykonawczej,

e  zapewnienie zgodno$ci wykonanej instalacji z wymaganiami prawa, przepiséw budowlanych, przepiséw ochrony
przeciwpozarowej,

e  zapewnienie pomocy serwisowej podczas uzytkowania systemu,

e przed rozpoczeciem robdt wykonawca powinien zapoznaé sie z obiektem, oraz stwierdzi¢c odpowiednie
przygotowanie frontu robot,

e odbior koncowy robot moze sie odbyé po zakoriczeniu wszystkich robét i technicznym potwierdzeniu
poprawnosci i jakosci wykonanych robdt poprzez wykonanie pomiaréw i badarn instalacji,

e po zakonczeniu robGt lub etapu robdt wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia i przekazania
zamawiajacemu dokumentacji powykonawczej zawierajacej: protokoty z wykonanych pomiardw i badan instalacji,
certyfikaty, atesty i deklaracje zgodnosci dla zabudowanych materiatéw i urzadzen, oraz o$wiadczenie kierownika
robét o wykonaniu rob6t zgodnie ze specyfikacjg zamawiajacego i wymogami obowigzujacych przepiséw i norm,

o doktadne terminy i sposdb przeprowadzenia prac w zakresie dotyczacym modernizacji badz rozbudowy
czynnych instalacji komputerowych i informatycznych nalezy kazdorazowo uzgadnia¢ z administracjg obiektu,

e W trakcie wykonywania robét nalezy przestrzegaC postanowier regulaminu porzgdkowego obowigzujacego w
danym obiekcie,

o Wykonawca zobowigzany jest do przywrdcenia substancji budynku do stanu pierwotnego oraz wykonania
niezbednych prac wykoriczeniowych, malarskich itp.

11. Podstawa ptatnosci:
Zgodnie z ustaleniami umowy zawartej pomiedzy Wykonawca a Inwestorem (Zamawiajacym).
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12. Przepisy zwigzane (dokumenty odniesienia):
e PN-EN50173-1:2018 Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturainego - Cze$¢ 1: Wymagania

0gdlne

e PN-EN50173-2:2018 Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego - Cze$¢ 2: Pomieszczenia
biurowe

o  PN-EN 50346:2004/A2:2010 Technika informatyczna - Instalacja okablowania - Badanie zainstalowanego
okablowania

e ISO/IEC 11801-1:2017 Information technology - Generic cabling for customer premises - Part 1: General
requirements
ISO/IEC 11801-2:2017 Information technology - Generic cabling for customer premises - Part 2: Office premises
ISO/IEC 14763-4:2020 Information technology - Implementation and operation of customer premises cabling

- Part 4: Measurement of end-to-end (E2E) links, Modular Plug Terminated Links (MPTL) and Direct Attach Cabling
Uwaga:
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogéw okreslonych prawem polskim.

SST0008 Instalacja teletechniczna: Instalacja przywotawcza (CPV: 45300000-0, 45310000-0, 45312100-
8):
1. Przedmiot specyfikacji:

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét polegajacych na montazu instalacji przywotawczej w
obrebie przedmiotowej inwestycji. ST stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze robot.

2. Zakres stosowania specyfikacji:

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét opisanych w przedmiocie
specyfikacji.

3. Zakres robot objetych specyfikacja:

3.1 Roboty podstawowe:

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z montazem instalacii
przywotawczej w obrebie przedmiotowej inwestycji.

3.2 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych wraz z opisem sposobu ich rozliczenia:
Zgodnie z zapisami ,Specyfikacji technicznej ogolnej wykonania i odbioru robét budowlanych” dia przedmiotowej inwestycji.
4. Materialy:

Wszystkie zakupione przez Wykonawce Materialy, dla ktorych obowigzujace przepisy przewidujg posiadanie zaswiadczenia
o0 jakoSci, powinny byC zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢ zaopatrzone w taki
dokument na zyczenie Inwestora. Materiaty na budowie nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodno$ci z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwodci, co do jakoSci materiatow nalezy przed ich
zamontowaniem podda¢ je badaniom okre$lonym przez dozér techniczny robét. Materiaty nie spetniajagce wymagan nie
mogq by¢ uzyte, powinny by¢ przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, tj. zamknietych i
suchych.

Zestawienie urzadzen i materiatow zgodnie z wytycznymi dokumentacji projektowej.

5. Sprzet:
Wykonawca przystepujgcy do wykonywania instalacji przywotawczej winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
odpowiednich maszyn i sprzetu, gwarantujacych wtasciwg, jakos¢ robot.

Roboty mozna wykonac¢ recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za wszystkie
szkody powstate podczas realizacji i jest zobowigzany do ich usuniecia we wiasnym zakresie i na wtasny koszt.

6. Transport:

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych robot.

Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacii
projektowej, specyfikacji technicznej i wskazaniach przedstawiciela Inwestora (Zamawiajacego), w terminie przewidzianym
umowa.

Wykonawca winien wykazac¢ sie mozliwoScig korzystania z samochodu dostawczego gwarantujacego wtasciwg jakos¢ robot.
Na $rodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i uktadane zgodnie
z warunkami fransportu wydanymi przez ich wytworce, dla poszczegoinych materiatow i elementow.
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7. Wykonywanie robot:

Roboty instalacyjne nalezy wykonywac¢ zgodnie z przepisami i wymaganiami okre$lonymi przez zestaw norm i przepisow

budowlanych. Odstepstwa od przedstawionej technologii wykonywania robdt sa dopuszczalne po uzyskaniu akceptadii

Inwestora. Wykonawstwo instalacji powinno $cisle odpowiada¢ wymaganiom niniejszej specyfikaciji, a ponadto uwzglednia¢

wymagania okre$lone w odno$nych normach, przepisach i warunkach wykonania i odbioru technicznego.

Cato$¢ robdt powinna by¢ prowadzona z uwzglednieniem:

e przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy

e  przepisow dotyczacych ochrony przeciwpozarowej

e przepisow dotyczacych pracy przy urzadzeniach elektrycznych

Przewody:

o  Wymiar i materiat przewodu oraz jego izolacja powinny byc takie, aby napiecie dowolnego urzadzenia lub elementu nie
byto mniejsze niz jego minimalna okreslona warto$¢ robocza, przy pomiarze w warunkach maksymalnego pradu.

o  Parametry izolacji przewoddw muszg zapewniac ich utozenie w tynku, rurach winidurowych i listwach instalacyjnych.

Potaczenia:

e  Pofaczenia przewodow powinny mie¢ odpowiednig wytrzymato$¢ mechaniczng i elekiryczng

e  Potgczenia powinny byé od siebie elektrycznie odizolowane

o Do potaczen przewoddw nalezy wykorzystywac listwy zaciskowe w elementach

o Do potaczen przewodow mozna wykorzystywac specjalne puszki potgczeniowe, ktore réwniez muszg posiadac
certyfikat

o Nie dopuszcza sie taczenia przewodow w listwach i korytkach instalacyjnych.

Ochrona:

Cate okablowanie powinno by¢ odpowiednio zamocowane i rozprowadzone, albo zabezpieczone w celu uniknigcia

uszkodzenia w Srodowisku, w ktorym jest stosowane. W przedmiotowym opracowaniu zastosowano instalacje wtynkowa, w

rurach instalacyjnych karbowanych.

Uktadanie przewodéw oraz instalacja urzadzen:

Roboty instalacyjne wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa. Stosownie do dokumentacji technicznej wykonywac

instalacje w rurkach perforowanych z tworzywa PVC mozna wykorzysta¢ przestrzen nad podwieszanym sufitem czy

instalacje wtynkowa, w Scianach szkieletowych, w prefabrykowanych bruzdach, zatapiana w konstrukcjach wylewowych, we

wnekach kablowych. Szczegdtowe wymagania dotyczace linii kablowych okre$la norma PN-E-05125. Przewody nalezy

uktada¢ zgodnie z tg norma i Dokumentacjg Projektowa,

Instalacja wtynkowa:

Polega na uktadaniu przewodow na $cianach lub sufitach i pokryciu warstwa tynku. Zaletq instalacji jest niski koszt i szybki

montaz.

o  Trasowanie

o  \Wykonanie bruzdy

e  Odmierzenie i uciecie przewodu

e  Uktadanie przewodu z mocowaniem

o Pokrycie warstwa tynku

Instalowanie kanatow i korytek instalacyjnych:

o  Trasowanie

e  Odmierzenie i ucigcie listwy

o  Wykonanie $lepych otworéw

o  Wywiercenie otworow

e  Osadzenie kotkdw rozporowych

o Nawiercenie otworow w listwie

e  Mocowanie listew za pomocg wkretow

e  Zmontowanie elementow listwy

Instalowanie przewoddw w korytkach instalacyjnych:

e  Odmierzenie i uciecie przewodu

o  Zdjecie pokrywek z listew

o  UtozZenie przewoddw z gieciem na tukach i zatamaniach

o  \Wprowadzenie przewodu do puszek badz rozgateznikow.

8. Kontrola jakosci wykonania robét:

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem, aby osiagna¢ zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakoci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do wykonania robot.
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o  Przed przystapieniem do robét, Wykonawca powinien przekazac Inspektorowi Nadzoru wszystkie $wiadectwa jakoSci i
atesty stosowanych materiatéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie moga by¢ zainstalowane.

e Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

o Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdbw oraz robdt z czestotliwoscig zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej ST

e  Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okre$lone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

o Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia posiadajg wazng
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

o Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badar materiatdw ponosi Wykonawca

Proby wykonane przez producentow:

Wszystkie urzadzenia, osprzet, kable i inne elementy dostarczone przez wykonawce w ramach ninigjszego kontraktu

powinny by¢é poddane probom okre$lonym w odno$nych normach. Wykonanie préb musi by¢ potwierdzone atestem

podanym na pi$mie.

Préby i badania wykonane w czasie budowy:

Préby i pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowaé pomiar rezystanciji izolacji, biegunowo$¢ i ciggto$¢ potaczen.

Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wszystkie niezbedne przyrzady pomiarowe do wykonywania prob. W miare postepu

robot wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych préb i pomiaréw dla kolejnych fragmentow

instalacji. Wykonanie odno$nych préb powinno by¢ niezwtocznie odnotowane w dzienniku budowy.

Badania w czasie wykonywania robot:

e Trasy przewodowe — po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne, nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ ich przebiegu z
Dokumentacjg Projektowa . Wszelkie odstepstwa nalezy uzgadnia¢ z Inspektorem Nadzoru.

o Uktadnie Przewodow - Podczas uktadania przewoddw i po zakonczeniu robét kablowych nalezy przeprowadzi¢
pomiary: zgodno$¢ z trasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi instalacjami

e  Sprawdzenie ciggtosci zyt — Sprawdzenie ciagtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonac przy
uzyciu przyrzadéw o napieciu nie przekraczajgcym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli
poszczegdlne zyly nie majg przerw oraz jezeli poszczegoine fazy na obu koncach linii sa oznaczone identycznie.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wymaganych przez odpowiednie normy

przedmiotowe.

W przypadku zadawalajgcych wynikow pomiaréw i badan wykonywanych w czasie wykonywania rob6t, na wniosek

wykonawcy, inzynier moze wyrazi¢ zgode na nie wykonywanie badar po wykonaniu robot.

Ogledziny po zakonczeniu robét:

Po zakorczeniu robét, ich kolejnych etapdw oraz przed podaniem napigci wykonawca zobowigzany jest dokona¢ ogledzin

instalacji z projektem, wtadciwego odbioru i montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzen, szczegdlnie takich, ktére

mogtyby spowodowac pogorszenie bezpieczenstwa obstugi. Wykonanie powyzszych czynnosci powinno zosta¢ odnotowane

w dzienniku budowy. W czasie przegladu po zakonczeniu wykonywania robét nalezy wykonac czynno$ci:

e sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukgji i osprzetu

sprawdzenie doktadno$ci wykonywanych elementow

stan przewodow i osprzetu

ciggto$¢ zyt kabla i przewodow

prawidtowos¢ ochrony przed dotykiem bezposrednim i podrednim czesci przewodzacych dostepnych,

wykonywanie pomiarow:

o  skutecznoSci ochrony przed dotykiem posrednim czesci przewodzacych,

o rezystancji izolacji kabli i przewodéw.

Préby montazowe po zakonczeniu robét:

Po zakoriczeniu robot wykonawca jest zobowigzany (jesli wczesniej nie zostat z tego zwolniony) wykona¢ badania:

e  ciggtos¢ potaczen obwodow

e rezystancji izolacji

e ochrony przez zastosowanie przegrod i obwoddw wykonanych podczas montazu

o  skuteczno$ci dziatania $rodkdw ochrony przeciwpozarowej

Metody pomiarowe powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi przepisami.
9. Obmiar robét:

Obmiar robét bedzie kazdorazowo wykonany w obecnos$ci Inspektora Nadzoru i powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z
obowigzujgcymi zasadami zaréwno na etapie wykonania, jak i po zakorczeniu wykonania elementu robét stanowigcego
odrebna catos¢ obiektu. Obmiar powinien by¢ prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.
Przedmiary robdt sporzadzono w oparciu o zatozenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu naktadéw rzeczowych KNR.
Jednostkg obmiarowa dla instalacji teletechnicznych sa;
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przewody i kable - mb

rury ochronne - mb

listwy i kanaty elektroinstalacyjne PCV - mb
osprzet - szt.

przebicia i przekucia - dtugos¢ (cm) i srednica (cm)
1 komp.

1kg

1m

10. Odbior robot:

Ogolne zasady odbioru robét:

Celem odbioru jest finalna ocena rzeczywiscie wykonanych robét pod wzgledem ich ilosci, jakosci i wartosci. Wykonawca

zgtasza gotowo$¢ do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedktada dokumenty potwierdzajace wykonanie rob6t

Inwestorowi do akceptacii.

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z kontraktem i obowigzujacymi normami.

Odbiér systemu:

Instalator systemu jest odpowiedzialny za:

e udostepnienie Inwestorowi wszystkich dokumentéw informacii,

e za odpowiednie przeszkolenie pracownikow Inwestora w stopniu wystarczajacym do prawidtowego obchodzenia sie z
systemem.

Do szczegdlnych obowigzkow Wykonawcy nalezy:

e montaz i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producenta urzadzen, ze sprawdzeniem
wszystkich urzadzen,
sprawdzenie w trakcie odbioru poprawno$ci dziatania wszystkich urzadzen sktadowych i catego systemu,
opracowanie i przekazanie instrukcji obstugi systemu oraz dokumentacji powykonawczej,

e zapewnienie zgodnosci wykonanej instalacji z wymaganiami prawa, przepiséw budowlanych, przepiséw ochrony
przeciwpozarowej,

e  zapewnienie pomocy serwisowej podczas uzytkowania systemu,

e przed rozpoczeciem robdt wykonawca powinien zapozna¢ sie z obiektem, oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie
frontu robot,

e odbidr koncowy robdt moze sie odbyC po zakonczeniu wszystkich robét i technicznym potwierdzeniu poprawno$ci i
jakosci wykonanych rob6t poprzez wykonanie pomiaréw i badarn instalacji,

e po zakonczeniu robét lub etapu rob6t wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia i przekazania zamawiajacemu
dokumentacji powykonawczej zawierajacej: protokdty z wykonanych pomiaréw i badan instalacji, certyfikaty, atesty i
deklaracje zgodnoéci dla zabudowanych materiatow i urzadzen, oraz oSwiadczenie kierownika robot o wykonaniu robét
zgodnie ze specyfikacjq zamawiajgcego i wymogami obowigzujacych przepiséw i norm,

e dokfadne terminy i sposob przeprowadzenia prac w zakresie dotyczacym modernizacji badz rozbudowy czynnych
instalacji komputerowych i informatycznych nalezy kazdorazowo uzgadnia¢ z administracjq obiektu,

o w frakcie wykonywania robot nalezy przestrzega¢ postanowieni regulaminu porzadkowego obowigzujacego w danym
obiekcie.

o Wykonawca zobowigzany jest do przywrocenia substancji budynku do stanu pierwotnego oraz wykonania niezbednych
prac wykonczeniowych, malarskich itp.

Warunkiem koniecznym dla odbioru kohcowego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie gwarancji systemowej producenta

potwierdzajacej weryfikacje wszystkich zainstalowanych toréw na zgodno$¢ parametrow z wymaganiami norm Klasy EA /

Kategorii 6A (zweryfikowac€) wg obowigzujacych norm.

W celu odbioru instalacji okablowania strukturalnego nalezy speti¢ nastepujace warunki:

o wykonac komplet pomiaréw — opis pomiaréw czesci miedzianej i Swiattowodowe;j,

e wydajnos¢ toréw transmisyjnych zbudowanych w oparciu o komponenty kat. 6A i 8.1 wedtug norm EN50173,
ISO11801, ANSI/TIA-568 nalezy okresli¢ stosujac wtasciwg konfiguracje pomiarowa,

e wydajnosc¢ toru kablowego zakonczonego w punkcie dystrybucyjnym, przy urzadzeniu dystrybucyjnym, ztaczem w
formie gniazda oraz na drugim koncu, przy urzadzeniu koncowym, ztaczem w formie wtyku, nalezy okreslic
stosujac konfiguracje Modular Plug Terminated Link (MPTL) stosujac limity wydajnosci klasy EA wedtug norm
EN50173, 1SO11801 lub limity wydajnosci kat. 6A wedtug norm ANSI/TIA-568,

o wydajno$¢ toru kablowego zakofczonego w punkcie dystrybucyjnym, przy urzadzeniu dystrybucyjnym, oraz na
drugim koncu, przy urzadzeniu koncowym, ztaczem w formie gniazda, nalezy okresli¢ stosujac konfiguracje
Permanent Link (PL) stosujac limity wydajnosci klasy EA wedtug norm EN50173, 1ISO11801,

e analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw musi charakteryzowa¢ sie przynajmniej IV klasg doktadnosci
wg [EC 61935-1/Ed. 3 (proponowane urzadzenia to np. Lantek 7G, FLUKE DTX 1800, PSIBER - WireXpert),
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e w przypadku sieci miedzianej pomiary nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowe;j tacza statego (ang. ,Permanent
Link”) — przy wykorzystaniu odpowiednich adapterow pomiarowych specyfikowanych przez producenta sprzetu
pomiarowego.

Pomiary nalezy skonfrontowa¢ z wydajnoscia klasy EA specyfikowanej wg. ISO/IEC11801 lub EN50173. Dla potaczen w
PDS pomiedzy szafami dia Klasy | - kategoria 8.1.
Pomiar kazdego toru transmisyjnego poziomego (miedzianego) powinien zawierac:
e Attenuation - (Insertion Loss),
NEXT - Near-End X-Talk,
ACR-N - Attenuation-to-Crosstalk Ratio NEXT,
PS NEXT - PowerSum NEXT,
PS ACR-N - PowerSum ACR-N,
ACR-F - Attenuation-to-Crosstalk Ratio FEXT; dawniej ELFEXT — Equal Level FEXT,
PS ACR-F - PowerSum ACR-F; dawniej PS ELFEXT,

e RL-Return Loss.

Proponowane urzadzenia to mierniki firmy: SOFTING model WireXpert 4500 lub 500 z odpowiednim zestawem pomiarowym
0 numerze katalogowym 228179, 228153, 228154, 228162, 228080; FLUKE model DSX-8000 lub DSX-5000 wraz z
odpowiednim zestawem pomiarowym o numerze katalogowym DSX-PC5E, DSX-PC6.

Ttumienie $wiattowodowego toru transmisyjnego moze by¢ wyznaczone za pomocg miernika spadku mocy optycznej lub
reflektometru.

Niezaleznie od uzytego sprzetu pomiarowego wykona¢ kompletny pomiar ttumienia kazdego dupleksowego toru
transmisyjnego, powinien by¢ przeprowadzony w dwie strony w dwdch oknach transmisyjnych dla dwoch widkien (chyba ze
typ ztacza uniemozliwia takg procedure):

e Od punktu A do punktu B w oknie 1310 nm i 1550 nm (SM),

e Od punktu B do punktu A w oknie 1310 nm i 1550 nm (SM).

Na raportach pomiaréw powinna znalez¢ si¢ informacja opisujaca wielkos¢ marginesu (inaczej zapasu, tj. réznicy pomigdzy
wymaganiem normy a pomiarem, zazwyczaj wyrazana w jednostkach odpowiednich dla kazdej mierzonej wielkosci).
Zastosowac sie do procedur certyfikacji producenta systemu okablowania strukturalnego.

Ogolne zasady pracy ze Swiattowodem:

e ze wzgledu na fakt, ze transmisja realizowana jest w pasmie niewidzialnym dla ludzkiego oka, wskazane jest
zachowanie szczegdlnej ostrozno$ci w trakcie pracy z systemami telekomunikacji jednomodowe;j,

e niewlasciwa obstuga urzadzen Swiattowodowych moze przyczyni¢ si¢ do uszkodzenia urzadzen zainstalowanych
w torze $wiattowodowym oraz spowodowac uszczerbek na zdrowiu 0s6b obstugujgcych oraz postronnych,

e w odniesieniu do ochrony infrastruktury $Swiattowodowej nalezy przyja¢, ze podstawowg zasadg powinna byé¢
eksploatacja sprzetu zgodnie z procedurami producenta oraz niedokonywanie modyfikacji we wiasnym zakresie,

e W odniesieniu do bezpieczeristwa 0s6b pracujacych z systemami $wiattowodowymi nalezy przede wszystkim
zapewni¢ wiasciwe przeszkolenie pracujacym oraz ograniczy¢ dostep do $wiattowodu urzadzen transmisyjnych i
infrastruktury osobom niedopuszczonym do pracy z tymi systemami. Zasady dostepu powinny by¢ skorelowane z
klasa optyczna, jak zdefiniowano w normie PN-EN 60825-1,

o uzytkowanie laseréw wigze sie z mozliwoscig uszkodzenia oczu lub skéry przez ich promieniowanie. Moze istnie¢
potrzeba zabezpieczenia oczu pracownika przed promieniowaniem odbitym i rozproszonym,

e poniewaz promieniowanie laserowe pojawia si¢ tylko na wyjéciu urzadzenia transmisyjnego, zalecane jest
odpowiednie oznakowanie kabli $wiattowodowych, a przede wszystkim elementdéw infrastruktury optycznej, ktére
stanowig ostony potaczen $wiattowodowych,

e znak ostrzegawczy przed promieniowaniem laserowym zdefiniowany w normie PN-EN 60825-1 i zaprezentowany
na rysunku ponizej.:

o dodatkowo zwigkszenie mocy optycznej transmitowanej w Swiattowodzie jednomodowym grozi w krytycznym
przypadku nawet zapaleniem sie zanieczyszczen, a w konsekwencji uszkodzeniem mechanicznym ztgcza,

o inspekcja wizualna opisana jest w normie PN_EN 61300-3-35 <4>. W normie zdefiniowano trzy techniki inspekcii
wizualnej:
o mikroskopy z bezposrednim torem optycznym,
o mikroskopy z kamerg wideo,
o  mikroskopy z systemami automatycznej detekcji zanieczyszczen.

e w celu zachowania odpowiedniego stanu ztaczy Swiattowodowych nalezy przeprowadzaé inspekcje wizualng
jakosci czota wtykdw oraz , w razie potrzeby, czysci¢ je zgodnie z odpowiednimi procedurami.
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Wymagania gwarancyjne:

Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia aktualnej dokumentacji powykonawczej w postaci elektronicznej jak
i w formie papierowej z pomiarami sieci logicznej i elektrycznej cato$¢ procedury jest opisana w dokumencie
,Gwarancja Systemowa. Certyfikowany System Okablowania Strukturalnego ”,

po zakonczeniu instalacji, Wykonawca wystapi z wnioskiem do Producenta Okablowania o certyfikacje instalacji

kategorii 6A i po pozytywnie zakoriczonym audycie, dostarczy ,Certyfikat” Uzytkownikowi,

gwarancja Systemowa na Certyfikowany System Okablowania Strukturalnego obejmuije:

o gwarancje produktowg Wszystkie komponenty Certyfikowanego Systemu Okablowania Strukturalnego bedaq
wolne od wad materiatowych i wad wykonania pod warunkiem ich prawidtowego montazu i eksploatacii,

o gwarancje wydajnosci Parametry tgcza statego lub kanatu Certyfikowanego Systemu Okablowania
Strukturalnego beda spetniac wymogi okreslone przez normy ISO/IEC 11801, EN 50173, PN-EN 50173-1,
TIA/EIA 568A/B dla klasy wydajnosci, dla ktérej tacze byto zaprojektowane,

o gwarancje na prace aplikacji Gwarancja nie jest ograniczona poprzez definiowane z géry poszczegoinych
protokotéw transmisji mozliwych do zastosowania przez Uzytkownika. Certyfikowany System Okablowania
Strukturalnego bedzie umozliwiat transmisje sygnatéw w oparciu o protokoty i aplikacje sieciowe zdefiniowane
przez komitety normalizacyjne IEEE, ANSI, TIA/EIA oraz ATM Forum i zatwierdzonych do transmisji w oparciu
o aktualne normy ISO/IEC 11801, EN 50173 , PN-EN 50173-1, TIA/EIA 568A/B.

Gwarancja Systemowa - procedura uzyskania gwarancji.

pierwszym etapem procedury uzyskania Gwarancji Systemowe] jest przestanie do producenta okablowania

wypetnionego Formularza Zgtoszeniowego przed rozpoczeciem instalacii,

formularz Zgtoszeniowy zawiera podstawowe informacje dotyczace instalacji, Certyfikowanego Instalatora oraz

termindw rozpoczecia i zakonczenia instalaci,

producent zastrzega sobie mozliwo$¢ kontroli instalacji podczas jej realizacji, jak réwniez po jej zakonczeniu,

po wykonaniu instalacji do Producenta Systemu nalezy dostarczy¢ nastepujace dokumenty:

o podpisany i ostemplowany komplet dokumentacji powykonawczej zawierajacej schemat ideowy instalacji oraz
projekty punktow dystrybucyjnych (szaf),

o liste zainstalowanych komponentoéw wraz z kopiami faktur zakupowych,

o wyniki pomiaréw dynamicznych toréw miedzianych taczy statych lub kanatéw (Permanent Link) oraz wyniki
pomiaréw ttumienia torow $wiattowodowych wykonanych wedtug obowigzujacych norm ISO/IEC 11801 lub
EN 50173-1. Pomiary $wiattowodowe muszg, by¢ wykonane w dwdch oknach, w dwoch kierunkach, nalezy
wykonac przynajmniej pomiar ttumienno$ci kanatu,

o zalgczy¢ nalezy aktualne $wiadectwo kalibracji miernika uzytego do wykonania pomiarow,

pomiary muszg by¢ dostarczone w formacie elektronicznym miernika (.flt, .fcm, .dat, .mdb itp.),

w przypadku stwierdzenia nieprawidtowo$ci w wykonanej instalacji certyfikowany Instalator wykonuje niezbedne

poprawki i zgtasza je do Producenta Systemu, po czym ustalany jest termin kontroli sieci (kontrola ta moze by¢

odpfatna),

po potwierdzeniu wtasciwego wykonania instalacji przez Producenta Systemu wystawiona zostanie nieodptatnie

Gwarancja Systemowa na Certyfikowany System Okablowania Strukturalnego w postaci certyfikatu.

wykona¢ dokumentacje powykonawczg,

dokumentacja powykonawcza ma zawierac:

o raporty z pomiardw dynamicznych okablowania,

o rzeczywiste trasy prowadzenia kabli transmisyjnych poziomych,

o 0znaczenia poszczegdlnych szaf, gniazd, kabli i portow w panelach krosowych,

o lokalizacje przebi¢ przez Sciany i poditogi,

raporty pomiarowe wszystkich toréw transmisyjnych nalezy zawrze¢ w dokumentacji powykonawczej i przekazac

inwestorowi przy odbiorze inwestycji. Drugg kopie pomiaréw (dokumentacji powykonawczej) nalezy przekazaé

producentowi okablowania w celu udzielenia inwestorowi (Uzytkownikowi koicowemu) bezptatnej gwarancji.

11. Podstawa ptatnosci:
Zgodnie z ustaleniami umowy zawartej pomiedzy Wykonawca a Inwestorem (Zamawiajacym).
12. Przepisy zwigzane (dokumenty odniesienia):

PN-EN 50173-1:2018 Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego - Cze$¢ 1: Wymagania
0gdlne

PN-EN 50173-2:2018  Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego - Czes$¢ 2: Pomieszczenia
biurowe

PN-EN 50346:2004/A2:2010 Technika informatyczna - Instalacja okablowania - Badanie zainstalowanego
okablowania

ISO/IEC 11801-1:2017 Information technology - Generic cabling for customer premises - Part 1: General
requirements
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e ISO/IEC 11801-2:2017 Information technology - Generic cabling for customer premises - Part 2: Office premises
e ISO/IEC 14763-4:2020 Information technology - Implementation and operation of customer premises cabling
- Part 4: Measurement of end-to-end (E2E) links, Modular Plug Terminated Links (MPTL) and Direct Attach Cabling
Uwaga:
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

SST0009 Instalacje teletechniczne: System kontroli dostepu (KD) (CPV:45312200-9; 45315600-4):
1. Przedmiot specyfikacji:

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot majacych na celu wykonanie instalacji systemu kontroli
dostepu w obrebie przedmiotowej inwestycji. ST stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze robot.

2. Zakres stosowania specyfikaciji:

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét opisanych w przedmiocie
specyfikacji.

3. Zakres robot objetych specyfikacja:

3.1 Roboty podstawowe:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z wykonaniem instalacji kontroli
dostepu w obrebie przedmiotowej inwestycji.

3.2 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych wraz z opisem sposobu ich rozliczenia:
Zgodnie z zapisami ,Specyfikacji technicznej ogéinej wykonania i odbioru robét budowlanych” dla przedmiotowej inwestycji.
4. Materialy:

Materiaty wskazane w czesci graficznej i opisowej Dokumentacii Projektowe.
Wszystkie zakupione przez Wykonawce Materialy, dla ktérych obowigzujgce przepisy przewidujg posiadanie za$wiadczenia
0 jako&ci, powinny byC zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢ zaopatrzone w taki
dokument na zyczenie Inwestora. Materiaty na budowie nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodno$ci z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwodci, co do jakoSci materiatow nalezy przed ich
zamontowaniem podda¢ je badaniom okre$lonym przez dozér techniczny robét. Materiaty nie spetniajgce wymagan nie
mogq by¢ uzyte, powinny by¢ przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, tj. zamknietych i
suchych.
5. Sprzet:
Wykonawca przystepujacy do wykonywania instalacji systemu sygnalizacji wtamania i napadu winien wykaza¢ sie
mozliwoscig korzystania z odpowiednich maszyn i sprzetu, gwarantujgcych wtasciwg jakos¢ robét. Do sprzetéw tych zalicza
sie min:

o  Wiertarka

e Mierniki do pomiaru Impedancji petli zwarcia, rezystancji izolacji oraz zyt

o  Mierniki do pomiaru czasu i pradu zadziatania wtgcznikdw réznicowo-pradowych

e  Miot udarowy

6. Transport:

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktdre nie wptyng niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych robot.

Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacii
projektowej, specyfikacji technicznej i wskazaniach przedstawiciela Inwestora (Zamawiajacego), w terminie przewidzianym
umowa.

Wykonawca winien wykazac¢ sie mozliwo$cig korzystania z samochodu dostawczego gwarantujacego wtadciwg jakos¢ robot.
Na $rodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i uktadane zgodnie
z warunkami fransportu wydanymi przez ich wytworce, dla poszczegoinych materiatow i elementow.

7. Wykonywanie robot:
Roboty instalacyjne nalezy wykonywaé zgodnie z przepisami i wymaganiami okre$lonymi m.in. przez zestaw norm i
przepisow budowlanych. Odstepstwa od przedstawionej technologii wykonywania robot sg dopuszczalne po uzyskaniu
akceptacji Inwestora. Wykonawstwo instalacji powinno $cisle odpowiada¢ wymaganiom niniejszej specyfikacji, a ponadto
uwzglednia¢ wymagania okreslone w odno$nych normach, przepisach i warunkach wykonania i odbioru technicznego.
Cato$¢ robdt powinna by¢ prowadzona z uwzglednieniem:

e  przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy,

e  przepisow dotyczacych ochrony przeciwpozarowej,

e przepisow dotyczacych pracy przy urzadzeniach elekirycznych.

40



Przewody:

o Wymiar i materiat przewodu oraz jego izolacja powinny by¢ takie, aby napiecie dowolnego urzadzenia lub
elementu nie bylo mniejsze niz jego minimalna okre$lona warto$¢ robocza, przy pomiarze w warunkach
maksymalnego pradu.

e Parametry izolacji przewodéw muszg zapewniaC ich utozenie w tynku, rurach winidurowych i listwach
instalacyjnych.

o Do potaczen elementow systemow KD stosowaé przewdd jak na schematach blokowych i w cze$ci opisowe;.

Potaczenia:

e  Pofaczenia przewodow powinny mie¢ odpowiednig wytrzymato$¢ mechaniczng i elekiryczng,

e  Potgczenia powinny by¢ od siebie elektrycznie odizolowane.

o Do potaczen przewoddw nalezy wykorzystywac listwy zaciskowe w elementach.

o Do potaczen przewoddw mozna wykorzystywac specjalne puszki potaczeniowe, kiore rowniez muszg posiadac
certyfikat.

o Nie dopuszcza sie taczenia przewodow w listwach i korytkach instalacyjnych.

Ochrona:
Cate okablowanie powinno by¢ odpowiednio zamocowane i rozprowadzone, albo zabezpieczone w celu uniknigcia
uszkodzenia w Srodowisku, w ktorym jest stosowane. W przedmiotowym opracowaniu zastosowano instalacje wtynkowa, w
rurach instalacyjnych karbowanych.
Uktadanie przewodéw oraz instalacja urzadzen:
Roboty instalacyjne wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa. Stosownie do dokumentacji technicznej wykonywac
instalacje w rurkach perforowanych z tworzywa PVC mozna wykorzysta¢ przestrzen nad podwieszanym sufitem czy
instalacje wtynkowa, w Scianach szkieletowych, w prefabrykowanych bruzdach, zatapiana w konstrukcjach wylewowych, we
wnekach kablowych. Szczegdtowe wymagania dotyczace linii kablowych okre$la norma PN-E-05125. Przewody nalezy
uktada¢ zgodnie z tg norma i Dokumentacjg Projektowa,
Instalacja w rurach instalacyjnych:
Uktadanie instalacji pod tynkiem jest klasyczna metoda uktadania przewodéw w przypadku stosowania rur PVC.
Instalacja wtynkowa:
Polega na uktadaniu przewodow na $cianach lub sufitach i pokryciu warstwa tynku. Zaletq instalacji jest niski koszt i szybki
montaz.
Trasowanie.
Wykonanie bruzdy.
Odmierzenie i uciecie przewodu.
Uktadanie przewodu z mocowaniem.
o Pokrycie warstwa tynku.
Instalowanie kanatow i korytek instalacyjnych:
e Trasowanie.
Odmierzenie i uciecie listwy.
Wykonanie $lepych otworow.
Wywiercenie otworow.
Osadzenie kotkow rozporowych.
Nawiercenie otworow w listwie.
Mocowanie listew za pomocg wkretow.
e  Zmontowanie elementow listwy.
Instalowanie przewoddw w korytkach instalacyjnych:

e  Odmierzenie i ucigcie przewodu.

o  Zdjecie pokrywek z listew.

o UtozZenie przewoddw z gieciem na tukach i zatamaniach.

o  \Wprowadzenie przewodu do puszek badz rozgateznikow.

Zatozenie pokryw.
Instalacja osprzetu:

o  Zdjecie przedniej cze$ci obudowy.
Zdjecie modutu elektroniki.
Wyznaczenie miejsca zainstalowania.
Wykonanie $lepych otworow.
Wywiercenie otworow.

Osadzenie kotkow rozporowych.
Wprowadzenie przewodéw.
Zamontowanie do podfoza wkretami.
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e  Zatozenie modutu z elekironika,

o  Podtaczenie przewodow.

e Zamkniecie obudowy.

e  Sprawdzenie dziatania.
Pofaczenia wyrdwnawcze:

Ekwipotencjalizacja elementéw przewodzacych wewnatrz budynkéw jest realizowana za pomoca potaczen wyréwnawczych.
W przypadku zasilania kablowego obiektu nalezy potaczy¢ ptaszcz lub ostong metalowg kabla z instalacjg odgromowa,
Ochrona przepigciowa:
Ogolne zasady ochrony instalacji elektrycznych przed przepieciami atmosferycznymi przenoszonymi przez rozdzielcza sie¢
zasilajacq oraz przed przepieciami generowanymi przez urzadzenia przytaczone do instalacji zostaly zawarte w normie PN-
IEC 60364-4-443. Zgodnie z zaleceniami zawartymi w tej normie zastosowane w instalacji elektrycznej ograniczniki przepie¢
powinny wyttumi¢ przepiecia do wartoSci ponizej poziomu wytrzymato$ci udarowej urzadzen elektrycznych i elektronicznych
zasilanych w danej instalacji. Wymagane znamionowe napiecia udarowe wytrzymywane przez urzadzenia
( w zaleznosci od napigcia znamionowego i uktadu sieci ) zawarte zostaty w normiePN - IEC 61024-1:2001.

PrzejScia przez ciany i stropy:
PrzejScia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujace wymagania:

o wszystkie przejScia obwoddw instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. muszg by¢ chronione przed
uszkodzeniami,

o przejécia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych,

e  przejScia pomiedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢ wykonywane w sposéb szczelny,
zapewniajacy nie przedostawanie sie wyziewow,

e obwody instalacji elekirycznych przechodzac przez podtogi muszg by¢ chronione do wysokoSci bezpiecznej
przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi,

o nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

e przepusty instalacyjne w elementach oddzielenia przeciwpozarowego powinny mie¢ klase odpornosci ogniowe
(E I) wymagana dla tych elementow,

e dopuszcza si¢ nieinstalowanie przepustow, o kiérych mowa w ust. 1, dla pojedynczych rur instalacji wodnych,
kanalizacyjnych i ogrzewczych, wprowadzanych przez Sciany i stropy do pomieszczen higienicznosanitarnych,

e przepusty instalacyjne o $rednicy wiekszej niz 0,04 m w Scianach i stropach pomieszczenia zamknietego, dla
ktérych wymagana klasa odpornosci ogniowej jest nie nizsza niz E 160 lub R E | 60, a niebedacych elementami
oddzielenia przeciwpozarowego, powinny mie¢ klase odpornosci ogniowej (EI) $cian i stropow tego
pomieszczenia.

Zalecenia i uwagi:
Zabrania sie:
e malowania przewodow i urzadzen detekceyjnych (czujki PIR, przyciski itp.);
e zastawiania urzadzen detekcyjnych elementami ograniczajgcymi ich widocznos¢.

8. Kontrola jakosci wykonania robét:

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem, aby osiagna¢ zatozong jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatow.
o \Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do wykonania robot.
o Przed przystapieniem do robdt, Wykonawca powinien przekaza¢ Inspektorowi Nadzoru wszystkie Swiadectwa
jakoSci i atesty stosowanych materiatow. Materiaty bez tych dokumentéw nie moga by¢ zainstalowane.
e Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.
o Wykonawca bedzie przeprowadzaC pomiary i badania materiatdw oraz rob6t z czestotliwoscig zapewniajacq
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej ST
e  Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$C sg okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa,
o Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzoru $wiadectwa, Zze wszystkie stosowane urzadzenia posiadajg wazng
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
o Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badar materiatow ponosi Wykonawca.
Proby wykonane przez producentow:
Wszystkie urzadzenia, osprzet, kable i inne elementy dostarczone przez wykonawce w ramach ninigjszego kontraktu
powinny byé poddane probom okre$lonym w odno$nych normach. Wykonanie préb musi by¢ potwierdzone atestem
podanym na pi$mie.
Préby i badania wykonane w czasie budowy:
Préby i pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowaé pomiar rezystanciji izolacji, biegunowo$¢ i ciggto$¢ potaczen.
Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wszystkie niezbedne przyrzady pomiarowe do wykonywania prob. W miare postepu
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robot wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych préb i pomiaréw dla kolejnych fragmentow
instalacji. Wykonanie odno$nych préb powinno byé niezwtocznie odnotowane w dzienniku budowy.
Badania w czasie wykonywania robot:

e  Trasy przewodowe — po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne, nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ ich przebiegu
z Dokumentacja Projektowa . Wszelkie odstepstwa nalezy uzgadnia¢ z Inspektorem Nadzoru.

o  Uktadnie Przewodow - Podczas uktadania przewodow i po zakonczeniu rob6t kablowych nalezy przeprowadzié
pomiary: zgodno$¢ z trasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi instalacjami.

e Sprawdzenie ciggtosci zyt — Sprawdzenie ciagtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy
wykonac przy uzyciu przyrzaddw o napieciu nie przekraczajacym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uzna¢ za
dodatnie, jezeli poszczegolne zyly nie majq przerw oraz jezeli poszczegoine fazy na obu koncach linii sg
oznaczone identycznie.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wymaganych przez odpowiednie normy
przedmiotowe.
W przypadku zadawalajgcych wynikow pomiaréw i badan wykonywanych w czasie wykonywania rob6t, na wniosek
wykonawcy, inzynier moze wyrazi¢ zgode na nie wykonywanie badar po wykonaniu robot.
Ogledziny po zakonczeniu robét:
Po zakoriczeniu robét, ich kolejnych etapdw oraz przed podaniem napigci wykonawca zobowigzany jest dokona¢ ogledzin
instalacji z projektem, wtadciwego odbioru i montazu urzadzer oraz braku widocznych uszkodzen, szczegdlnie takich, ktére
mogtyby spowodowac pogorszenie bezpieczenstwa obstugi. Wykonanie powyzszych czynnosci powinno zosta¢ odnotowane
w dzienniku budowy. W czasie przegladu po zakonczeniu wykonywania robét nalezy wykonac czynno$ci:
e sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukcji i osprzetu,
sprawdzenie doktadno$ci wykonywanych elementow,
stan przewodow i osprzetu,
ciggtos¢ zyt kabla i przewodow,
prawidlowos¢ ochrony przed dotykiem bezpo$rednim i posrednim cze$ci przewodzacych dostepnych,
wykonywanie pomiarow:
0  skutecznosci ochrony przed dotykiem posrednim czesci przewodzacych,
0 rezystancji izolacji kabli i przewoddw.
Préby montazowe po zakonczeniu robét:
Po zakoriczeniu rob6t wykonawca jest zobowigzany wykona¢ badania:
ciggto$¢ potaczen obwodow,
rezystancji izolacji,
ochrony przez zastosowanie przegrod i obwoddw wykonanych podczas montazu,
skutecznosci dziatania Srodkéw ochrony przeciwpozarowej,

Metody pomiarowe powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi przepisami.
9. Obmiar robét

Obmiar robét bedzie kazdorazowo wykonany w obecnos$ci Inspektora Nadzoru i powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z
obowigzujgcymi zasadami zaréwno na etapie wykonania, jak i po zakorczeniu wykonania elementu robét stanowigcego
odrebna catos¢ obiektu. Obmiar powinien by¢ prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.
Przedmiary rob6t sporzadzono w oparciu o zatozenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu naktadéw rzeczowych KNR.
Jednostkg obmiarowa dla instalacji teletechnicznych sa;

e przewody i kable - mb

e rury ochronne - mb

o listwy i kanaly elektroinstalacyjne PCV - mb

e osprzet - szt.

e przebicia i przekucia - dtugos¢ (cm) i $rednica (cm)
e 1komp.

o 1Tkg.

e 1m

10. Odbior robot:

Ogolne zasady odbioru robét:
Celem odbioru jest finalna ocena rzeczywiscie wykonanych robét pod wzgledem ich ilosci, jakosci i wartosci. Wykonawca
zgtasza gotowos¢ do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedktada dokumenty potwierdzajace wykonanie robét
Inwestorowi do akceptacii.
Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z kontraktem i obowigzujacymi normami.
Odbiér systemu:
Instalator systemu jest odpowiedzialny za:
e udostepnienie Inwestorowi wszystkich dokumentow informacii
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e  za odpowiednie przeszkolenie pracownikow Inwestora w stopniu wystarczajacym do prawidtowego obchodzenia
sie z systemem.

Do szczegdlnych obowigzkow Wykonawcy nalezy:

e montaz i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producenta urzadzen, ze sprawdzeniem
wszystkich urzadzen

e sprawdzenie w frakcie odbioru poprawnosci dziatania wszystkich urzadzen sktadowych i catego systemu

e opracowanie i przekazanie instrukcji obstugi systemu oraz dokumentacji powykonawcze;

e zapewnienie zgodno$ci wykonanej instalacji z wymaganiami prawa, przepiséw budowlanych, przepiséw ochrony
przeciwpozarowej

e  zapewnienie pomocy serwisowej podczas uzytkowania systemu.

e przed rozpoczeciem robdt wykonawca powinien zapoznaé sie z obiektem, oraz stwierdzi¢c odpowiednie
przygotowanie frontu robot.

e odbior koncowy robot moze sie odbyé po zakoriczeniu wszystkich robét i technicznym potwierdzeniu
poprawnosci i jakosci wykonanych robdt poprzez wykonanie pomiardw i badan instalacii.

e po zakonczeniu rob6t lub etapu robdt wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia i przekazania
zamawiajacemu dokumentacji powykonawczej zawierajacej: protokoty z wykonanych pomiardw i badan instalacji,
certyfikaty, atesty i deklaracje zgodnosci dla zabudowanych materiatéw i urzadzen, oraz o$wiadczenie kierownika
robét o wykonaniu rob6t zgodnie ze specyfikacjg zamawiajacego i wymogami obowigzujacych przepiséw i norm.

o doktadne terminy i sposdb przeprowadzenia prac w zakresie dotyczacym modernizacji badz rozbudowy
czynnych instalacji komputerowych i informatycznych nalezy kazdorazowo uzgadnia¢ z administracjg obiektu.

e W trakcie wykonywania robét nalezy przestrzegaC postanowier regulaminu porzgdkowego obowigzujacego w
danym obiekcie.

o Wykonawca zobowigzany jest do przywrdcenia substancji budynku do stanu pierwotnego oraz wykonania
niezbednych prac wykoriczeniowych, malarskich itp.

11. Podstawa ptatnosci:

Zgodnie z ustaleniami umowy zawartej pomiedzy Wykonawca a Inwestorem (Zamawiajacym).
12. Przepisy zwigzane (dokumenty odniesienia):
e  Polska norma PN-EN 60839-11-1: 2014-01 — Systemy alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen Cze$¢ 11-
1: Elektroniczne systemy kontroli dostepu. Wymagania dotyczace systeméw i czeSci sktadowych.
e Polska norma PN-EN 50133-1:2007 — Systemy alarmowe - Systemy kontroli dostepu w zastosowaniach
dotyczacych zabezpieczenia Cze$¢ 1: Wymagania systemowe.
o  Norma wojskowa NO-04-A004-1:2016 Czes¢ 6: Wymagania dotyczace systemoéw kontroli dostepu.
o Electronic access control - Thomas L. Norman 2012 Elservier Inc.
o Budynek inteligentny Tom Il Podstawowe systemy bezpieczefistwa w budynkach inteligentnych. Rozdziat 5.
System kontroli dostepu - SKD.
Uwaga:
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

SST00010 Instalacje teletechniczne: Komputerowy system wizualizacji alarméw (CPV: 45312000-7):

1. Przedmiot specyfikacji:

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét polegajacych na wykonaniu systemu wizualizacii
alarméw w obrebie przedmiotowej inwestycji. ST stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze robot.

2. Zakres stosowania specyfikacji:
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robé6t opisanych w przedmiocie
specyfikacji.
3. Zakres robot objetych specyfikacja:
3.1 Roboty podstawowe:
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem systemu wizualizadji
alarméw.
System sygnalizacji alarméw jest narzedziem do powszechnego automatycznego wykrywania stanéw alarmowych i
przesytania komunikatéw wedtug procedury reagowania do odpowiednich stuzb w sytuacjach kryzysowych takich jak:

e monitorowanie pracy i awarii urzadzen informatycznych i technicznych (alarmowych),

o  Kkatastrofy i kleski zywiotowe: skazenia, pozary, trzesienia ziemi, wybuchy, powodzie,

o ataki terrorystyczne,

e ochrona obiektow - napady, wlamania, sabotaze, rozboje,
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e inne zdarzenia losowe.
3.2 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych wraz z opisem sposobu ich rozliczenia:
Zgodnie z zapisami ,Specyfikacji technicznej ogéinej wykonania i odbioru robét budowlanych” dla przedmiotowej inwestycji.
4, Materialy:

Materiaty i urzadzenia wskazane w cze$ci graficznej i opisowej Dokumentacji Projektowej.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce Materialy, dla ktorych obowigzujace przepisy przewidujg posiadanie zaswiadczenia
o0 jakoSci, powinny byC zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢ zaopatrzone w taki
dokument na zyczenie Inwestora. Materiaty na budowie nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodno$ci z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwodci, co do jakoSci materiatow nalezy przed ich
zamontowaniem podda¢ je badaniom okre$lonym przez dozér techniczny robét. Materiaty nie spetniajgce wymagan nie
mogq by¢ uzyte, powinny by¢ przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, tj. zamknietych i
suchych.

Uwaga:

Dopuszcza sie zastosowanie urzagdzen innych producentdw, niz podano w projekcie pod warunkiem posiadania tych samych
parametrow technicznych, ktore integruja wszystkie projektowane systemy bezpieczenstwa w jednym Srodowisku (aplikacji)
programowej a przede wszystkim po uzyskaniu zgody i akceptacji Projektanta oraz Inwestora.

5. Sprzet:
Wykonawca przystepujacy do wykonywania rob6t winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z odpowiednich maszyn i
sprzetu, gwarantujacych wasciwg jako$¢ robdt. Roboty mozna wykona¢ recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za wszystkie szkody powstate podczas realizacji i jest zobowigzany do ich usuniecia
we wlasnym zakresie i na wlasny koszt.

6. Transport:

o Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie
na jakos¢ wykonywanych robét.

e Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreSlonymi w
dokumentaciji projektowej, specyfikacji technicznej i wskazaniach przedstawiciela Inwestora (Zamawiajacego), w
terminie przewidzianym umowa,

o Wykonawca winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z samochodu dostawczego gwarantujgcego wiasciwg
jakos¢ robot. Na $rodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce, da
poszczegoblnych materiatéw i elementéw.

7. Wykonywanie robot:

Ogolne zasady wykonywania robot:

o Roboty instalacyjne nalezy wykonywa¢ zgodnie z przepisami i wymaganiami okre$lonymi m.in. przez zestaw
norm i przepiséw budowlanych. Odstepstwa od przedstawionej technologii wykonywania robét sg dopuszczaine
po uzyskaniu akceptacji Inwestora. Wykonawstwo instalacji powinno $cile odpowiada¢ wymaganiom niniejsze;
specyfikacji, a ponadto uwzglednia¢ wymagania okreslone w odno$nych normach, przepisach i warunkach
wykonania i odbioru technicznego. Cato$¢ robot powinna by¢ prowadzona z uwzglednieniem:

0  przepisw bezpieczenstwa i higieny pracy,
0  przepisw dotyczacych ochrony przeciwpozarowe;j,
0  przepisdw dotyczacych pracy przy urzadzeniach elekirycznych.

o Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, projektem organizacji robét oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych rob6t, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST, oraz poleceniami Inspektora.

o Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich
elementdw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inspektora.

o Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robét zostang,
jesli wymagac tego bedzie Inspektor, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

e  Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokoSci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadno$c¢.

o Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow rob6t bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badai materiatow i robdt, doSwiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazna kwestie.

o Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
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Préby montazowe:

Po zakonczeniu robét elekirycznych w obiekcie, przed ich odbiorem wykonawca zobowigzany jest do
przeprowadzenia tzw. prob montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jako$ci wykonanych robét wraz z
dokonaniem potrzebnych badan i pomiaréw (prac regulacyjno - pomiarowych ) i prébnym uruchomieniem ( "bieg
luzem" ) poszczegoélnych przewodow, instalacji, urzadzen, maszyn itp. Zakres prob montazowych nalezy
uzgodni¢ z Inwestorem.
Wyniki préb montazowych powinny by¢ ujete w szczegdtowych protokotach lub udokumentowane odpowiednim
wpisem w dzienniku rob6t ( budowy ), stanowig one m.in. podstaw odbioru robét oraz podstawe do stwierdzenia
przygotowania do podjecia prac rozruchowych.
Zakres podstawowych préb montazowych obejmuje:
0 pomiar rezystancji izolacji linii kablowej nn.
Pomiary rezystancji izolacji dla kabli nn nalezy wykona¢ za pomocg megaomomierza o napieciu nie mniejszym
niz 2,5kV dokonujac odczytu po czasie niezbednym do ustalenia mierzonej wartosci. Rezystancja izolacji
powinna by¢ nie mniejsza niz:

= 0,75 dopuszczalnej warto$ci rezystancii izolacji kabli wykonanych zgodnie z PN-E 90303,

= 50 MQWkm dla kabli elektroenergetycznych o izolacji z papieru impregnowanego i napigciu

znamionowym powyzej 1kV i dla kabli elekiroenergetycznych o izolacji z tworzyw sztucznych,

0  sprawdzenie ciggtosci przewodoéw ochronnych,
0  sprawdzenie skuteczno$ci ochrony przez samoczynne wytaczenie zasilania.
Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ protokdt.

Koordynacja rob6t elektrycznych z innymi robotami:

Koordynacja robét budowlano - montazowych poszczegolnych rodzajow powinna byé dokonywana we
wszystkich fazach procesu inwestycyjnego, poczawszy od projektowania, a skoficzywszy na rozruchu i
przekazaniu do eksploatacji. Koordynacja nalezy objaC réwniez projekty organizacji budowy i robét, ogéine
harmonogramy budowy oraz faze realizacji ( wykonawstwa ) inwestycji. Wykonywanie robét koordynowaé¢ na
biezaco z kierownikiem budowy - przedstawicielem generalnego wykonawcy i kierownikami robét
poszczegdlnych rodzajow.

Ogolny harmonogram budowy powinien okre$lac zakres oraz terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszczegdlnych
rodzajow robét lub ich etapow i powinien by¢ tak uzgodniony, aby zapewniat prawidtowy przebieg zasadniczych
rob6t ogéinobudowlanych, a réwnocze$nie umozliwiat technicznie i ekonomicznie prawidtowe wykonawstwo
robot specjalistycznych ( w tym i elektrycznych ). Ogdlny harmonogram budowy powinien stanowi¢ podstawe do
opracowania szczegoGtowych harmonograméw robét elektrycznych

8. Kontrola jakosci wykonania robét:

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem, aby osiagna¢ zatozong jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jako$ci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do wykonania robot.

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien przekazaC Inspektorowi Nadzoru wszystkie Swiadectwa
jakosci i atesty stosowanych materiatow. Materiaty bez tych dokumentéw nie moga by¢ zainstalowane.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaC pomiary i badania materiatdw oraz rob6t z czestotliwoscig zapewniajacy
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$C sg okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa,

Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzoru Swiadectwa, Zze wszystkie stosowane urzadzenia posiadajg wazng
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

Proby wykonane przez producentow:

Wszystkie urzadzenia, osprzet, kable i inne elementy dostarczone przez wykonawce w ramach ninigjszego kontraktu
powinny byé poddane probom okre$lonym w odno$nych normach. Wykonanie préb musi by¢ potwierdzone atestem
podanym na pi$mie.

Préby i badania wykonane w czasie budowy:

Préby i pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowaé pomiar rezystanciji izolacji, biegunowo$¢ i ciggto$¢ potaczen.
Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wszystkie niezbedne przyrzady pomiarowe do wykonywania prob. W miare postepu
robot wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych préb i pomiaréw dla kolejnych fragmentow
instalacji. Wykonanie odno$nych préb powinno by¢ niezwtocznie odnotowane w dzienniku budowy.

Badania w czasie wykonywania robot:
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o  Trasy przewodowe — po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne, nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ ich przebiegu
z Dokumentacja Projektowa . Wszelkie odstepstwa nalezy uzgadnia¢ z Inspektorem Nadzoru.
o Uktadnie Przewodow - Podczas uktadania przewodow i po zakonczeniu rob6t kablowych nalezy przeprowadzié
pomiary: zgodno$¢ z trasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi instalacjami
e Sprawdzenie cigglosci zyt — Sprawdzenie ciagtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodno$ci faz nalezy
wykonac przy uzyciu przyrzaddw o napieciu nie przekraczajacym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uzna¢ za
dodatnie, jezeli poszczegolne zyly nie majq przerw oraz jezeli poszczegoine fazy na obu koncach linii sg
oznaczone identycznie.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wymaganych przez odpowiednie normy
przedmiotowe.
W przypadku zadawalajgcych wynikow pomiaréw i badan wykonywanych w czasie wykonywania rob6t, na wniosek
wykonawcy, inzynier moze wyrazi¢ zgode na nie wykonywanie badar po wykonaniu robot.
Ogledziny po zakonczeniu robét:
Po zakoriczeniu robét, ich kolejnych etapdw oraz przed podaniem napigci wykonawca zobowigzany jest dokona¢ ogledzin
instalacji z projektem, wtadciwego odbioru i montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzen, szczegdlnie takich, ktére
mogtyby spowodowac pogorszenie bezpieczenstwa obstugi. Wykonanie powyzszych czynnosci powinno zosta¢ odnotowane
w dzienniku budowy. W czasie przegladu po zakonczeniu wykonywania robét nalezy wykonac czynno$ci:
e sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukcji i osprzetu,
sprawdzenie doktadno$ci wykonywanych elementow,
stan przewodow i osprzetu,
ciggto$¢ zyt kabla i przewodow,
prawidlowos¢ ochrony przed dotykiem bezpo$rednim i posrednim cze$ci przewodzacych dostepnych,
wykonywanie pomiarow:
0  skutecznosci ochrony przed dotykiem posrednim czesci przewodzacych,
0 rezystancji izolacji kabli i przewoddw.
Préby montazowe po zakonczeniu robét:
Po zakoriczeniu robot wykonawca jest zobowigzany (jesli wczesniej nie zostat z tego zwolniony) wykona¢ badania:
ciggto$¢ potaczen obwodow,
rezystancji izolacji,
ochrony przez zastosowanie przegrod i obwoddw wykonanych podczas montazu,
skutecznosci dziatania Srodkéw ochrony przeciwpozarowej.

Metody pomiarowe powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi przepisami.
9. Obmiar robét:

Obmiar robét bedzie kazdorazowo wykonany w obecnos$ci Inspektora Nadzoru i powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z
obowigzujgcymi zasadami zaréwno na etapie wykonania, jak i po zakorczeniu wykonania elementu robét stanowigcego
odrebna catos¢ obiektu. Obmiar powinien by¢ prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.
Przedmiary robét sporzadzono w oparciu o zatozenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu naktadéw rzeczowych KNR.
Jednostkg obmiarowa dla instalacji teletechnicznych sa;

e przewody i kable -mb
listwy i kanaty elektroinstalacyjne PCV - mb
osprzet - szt.
przebicia i przekucia - dtugo$¢ (cm) i Srednica (cm)
1komp.
1kg
e 1m

10. Odbior robot:

Ogolne zasady odbioru robét:
Celem odbioru jest finalna ocena rzeczywiscie wykonanych robét pod wzgledem ich ilosci, jakosci i wartosci. Wykonawca
zgtasza gotowos¢ do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedktada dokumenty potwierdzajace wykonanie robét
Inwestorowi do akceptaciji. Odbior jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z kontraktem i obowigzujgcymi normami.
Odbiér systemu:
Instalator systemu jest odpowiedzialny za:
e udostepnienie Inwestorowi wszystkich dokumentéw informacii,
e za odpowiednie przeszkolenie pracownikow Inwestora w stopniu wystarczajacym do prawidtowego obchodzenia
sie z systemem.
Do szczegdlnych obowigzkow Wykonawcy nalezy:
e montaz i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producenta urzadzen, ze sprawdzeniem
wszystkich urzadzen,
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e  sprawdzenie w trakcie odbioru poprawnosci dziatania wszystkich urzadzen sktadowych i catego systemu,
opracowanie i przekazanie instrukcji obstugi systemu oraz dokumentacji powykonawczej,
zapewnienie zgodno$ci wykonanej instalacji z wymaganiami prawa, przepiséw budowlanych, przepiséw ochrony
przeciwpozarowej,

e  zapewnienie pomocy serwisowej podczas uzytkowania systemu,

e przed rozpoczeciem robdt wykonawca powinien zapoznaé sie z obiektem, oraz stwierdzi¢c odpowiednie
przygotowanie frontu robot,

e odbior koncowy robot moze sie odbyé po zakoriczeniu wszystkich robét i technicznym potwierdzeniu
poprawnosci i jakosci wykonanych robdt poprzez wykonanie pomiardw i badan instalacii,

e po zakonczeniu rob6t lub etapu robdt wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia i przekazania
zamawiajacemu dokumentacji powykonawczej zawierajacej: protokoty z wykonanych pomiardw i badan instalacji,
certyfikaty, atesty i deklaracje zgodnosci dla zabudowanych materiatéw i urzadzen, oraz o$wiadczenie kierownika
robét o wykonaniu rob6t zgodnie ze specyfikacjg zamawiajacego i wymogami obowigzujacych przepiséw i norm,

o doktadne terminy i sposdb przeprowadzenia prac w zakresie dotyczacym modernizacji badz rozbudowy
czynnych instalacji komputerowych i informatycznych nalezy kazdorazowo uzgadnia¢ z administracjg obiektu,

e W trakcie wykonywania robét nalezy przestrzegaC postanowier regulaminu porzgdkowego obowigzujacego w
danym obiekcie,

o Wykonawca zobowigzany jest do przywrdcenia substancji budynku do stanu pierwotnego oraz wykonania
niezbednych prac wykoriczeniowych, malarskich itp.

11. Podstawa ptatnosci:

Zgodnie z ustaleniami umowy zawartej pomiedzy Wykonawca a Inwestorem (Zamawiajacym).
12. Przepisy zwigzane (dokumenty odniesienia):

Wytyczne Inwestora.

S$ST00011 Instalacje teletechniczne: Kanalizacja teletechniczna (CPV: 45310000-3 , 45232300-5):

1. Przedmiot specyfikacji:

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét polegajacych na wykonaniu kanalizacji teletechnicznej
w obrebie przedmiotowej inwestycji. ST stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze robét.

2. Zakres stosowania specyfikacji:

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét opisanych w przedmiocie
specyfikacji.

3. Zakres robot objetych specyfikacja:

3.1 Roboty podstawowe:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem kanalizacii
teletechnicznej.

3.2 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych wraz z opisem sposobu ich rozliczenia:
Zgodnie z zapisami ,Specyfikacji technicznej ogolnej wykonania i odbioru robét budowlanych” dia przedmiotowej inwestycji.
4. Materialy:

Materiaty i urzadzenia wskazane w cze$ci graficznej i opisowej Dokumentacji Projektowej.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce Materialy, dla ktorych obowigzujace przepisy przewidujg posiadanie zaswiadczenia
o0 jakoSci, powinny byC zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢ zaopatrzone w taki
dokument na zyczenie Inwestora. Materiaty na budowie nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodno$ci z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwodci, co do jakoSci materiatow nalezy przed ich
zamontowaniem podda¢ je badaniom okre$lonym przez dozér techniczny robét. Materiaty nie spetniajagce wymagan nie
mogq by¢ uzyte, powinny by¢ przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, tj. zamknietych i
suchych.

5. Sprzet:
Wykonawca przystepujacy do wykonywania rob6t winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z odpowiednich maszyn i
sprzetu, gwarantujacych wasciwg jako$¢ robdt. Roboty mozna wykona¢ recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za wszystkie szkody powstate podczas realizacji i jest zobowigzany do ich usuniecia
we wlasnym zakresie i na wlasny koszt.

6. Transport:

o \Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie
na jakos¢ wykonywanych robét.
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Liczba $rodkéw fransportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robGt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej, specyfikacji technicznej i wskazaniach przedstawiciela Inwestora (Zamawiajacego), w
terminie przewidzianym umowa,

Wykonawca winien wykaza¢ sie mozliwo$cig korzystania z samochodu dostawczego gwarantujgcego wiasciwg,
jakos¢ robot. Na $rodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce, da
poszczegblnych materiatéw i elementéw.

7. Wykonywanie robot:
Ogblne zasady wykonywania robot:

Roboty instalacyjne nalezy wykonywa¢ zgodnie z przepisami i wymaganiami okre$lonymi m.in. przez zestaw
norm i przepiséw budowlanych. Odstepstwa od przedstawionej technologii wykonywania rob6t sg dopuszczaine
po uzyskaniu akceptacji Inwestora. Wykonawstwo instalacji powinno $cile odpowiada¢ wymaganiom niniejsze;
specyfikacji, a ponadto uwzglednia¢ wymagania okreslone w odno$nych normach, przepisach i warunkach
wykonania i odbioru technicznego. Cato$¢ robot powinna by¢ prowadzona z uwzglednieniem:

o  przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy,

o  przepisdw dotyczacych ochrony przeciwpozarowej,

o  przepisow dotyczacych pracy przy urzadzeniach elektrycznych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, projektem organizacji robét oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST, oraz poleceniami Inspektora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich
elementdw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
piSmie przez Inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robét zostang,
jesli wymagac tego bedzie Inspektor, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokoSci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadno$c¢.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow rob6t bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badai materiatow i robdt, doSwiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazna kwestie.

Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Koordynacja robdt elektrycznych z innymi robotami:

Koordynacja rob6t budowlano - montazowych poszczegoinych rodzajéw powinna by¢ dokonywana we
wszystkich fazach procesu inwestycyjnego, poczawszy od projektowania, a skoficzywszy na rozruchu i
przekazaniu do eksploatacji. Koordynacja nalezy objaC réwniez projekty organizacji budowy i robét, ogéine
harmonogramy budowy oraz faze realizacji ( wykonawstwa ) inwestycji. Wykonywanie robét koordynowa¢ na
biezaco z kierownikiem budowy - przedstawicielem generalnego wykonawcy i kierownikami robét
poszczegdlnych rodzajow.

Ogolny harmonogram budowy powinien okre$la¢ zakres oraz terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszczegdlnych
rodzajow robét lub ich etapow i powinien by¢ tak uzgodniony, aby zapewniat prawidtowy przebieg zasadniczych
rob6t ogéinobudowlanych, a réwnocze$nie umozliwiat technicznie i ekonomicznie prawidtowe wykonawstwo
robot specjalistycznych ( w tym i elektrycznych ). Ogdlny harmonogram budowy powinien stanowi¢ podstawe do
opracowania szczegotowych harmonograméw robét elektrycznych

Warunki wykonywania robét zwigzanych z budowa kanalizacji teletechnicznej:

Nalezy mie¢ na uwadze, ze rury kanalizacji pierwotnej, wtdrnej i rurociggu kablowego powinny by¢ uktadane przy
temperaturze powietrza powyzej (- 5 °C). Wyjatkowo dopuszcza si¢ uktadanie rur przy nizszych temperaturach,
np. w celu dokorczenia rozpoczetych wczedniej robdt, lecz w takich wypadkach nalezy zawsze zapewni¢
podgrzewanie rur w zwojach lub na bebnach.

Nalezy uwzgledniaé wymagania i ograniczenia wystepujace na odcinkach zblizen i skrzyzowah z innymi
urzadzeniami uzbrojenia terenowego (np. wodociagi, kable elektroenergetyczne). Prace nalezy wykonywa¢ pod
ewentualnym nadzorem technicznym.

W wypadku pojawienia sie¢ w wykopie niezidentyfikowanego przewodu (rurociag, kabel), nie wyszczegoinionego i
nie wykazanego na podktadzie geodezyjnym w projekcie budowlanym, prace nalezy natychmiast przerwac.
Wznowienie prac nastepuje po dokonaniu odpowiednich wpiséw w dzienniku budowy.

Rury kanalizacji kablowej na terenie budowy uktadaé na gtebokosci 0,7-0,8 m. Wykopy powinny by¢ tak
przygotowane, aby spetniaty wymagania dotyczace koniecznej gteboko$ci oraz szerokosci, z zachowaniem
pochyto$ci $cian wykopdw.
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Wykop powinien przebiegac z uwzglednieniem ponizszych wymagan:

o Prostoliniowos¢ przebiegu kanalizacji

Przy budowie kanalizacji nalezy dostosowa¢ sie Scisle do przebiegu trasowego, w tym jego prostoliniowosci
miedzy sasiednimi studniami

o  Spadek kanalizacji

W terenie usytuowanym poziomo kanalizacja powinna by¢ uktadana ze spadkiem 0,1 -=- 0,3 % w kierunku jednej
ze studni. W terenie pochylym kanalizacje nalezy usytuowac zgodnie z naturalnym uksztattowaniem terenu, z
zachowaniem zasady spadku na poszczegdlnych odcinkach w kierunku jednej ze studni.

o  Odstonigcie miejsc skrzyzowan z innymi urzadzeniami

Po zdjeciu nawierzchni (darni) mozna przystapi¢ do wykonania wtasciwego wykopu dla rur kanalizacyjnych. W
pierwszej kolejnosci nalezy odkry¢ miejsca, w ktorych budowana kanalizacja kablowa bedzie krzyzowata si¢ z
innymi obiektami uzbrojenia terenowego. Ma to na celu uniknigcie przypadkowego uszkodzenia tych obiektéw w
trakcie wykonywania wykopdw. Roboty przy odstanianiu takich obiektow powinny by¢ wykonywane recznie, tylko
przy uzyciu topat, a w okresie zimowym po sztucznym ogrzaniu ziemi.

Przed rozpoczeciem dalszych robdt wskazane jest sprawdzenie trasy wytyczonego wykopu przy pomocy
wykrywacza metali. Ma to na celu ujawnienie ewentualnych urzadzen (metalowych) nie wykazanych w
dokumentacii.

o  Postepowanie z urzadzeniami uzbrojenia napotkanymi w wykopie

Skrzyzowania kanalizacji kablowej z innymi urzadzeniami uzbrojenia terenowego powinny by¢ wykonane zgodnie
z ustaleniami zawartymi w projekcie. W czasie wykonywania wykopow napotkane w nich rurociagi, kable i ztacza
nalezy tylko podwiesi¢. Podwieszenie kabli i ztaczy nalezy wykona¢ wg wskazan uzytkownika, a na kablu
elektroenergetycznym dodatkowo umieéci¢ tablice ostrzegajaca przed porazeniem. W wypadkach napotkania w
wykopach nieprzewidzianych kabli elektroenergetycznych lub rurociggéw nalezy przerwac roboty w tym miejscu i
wykona¢ zabezpieczenie urzadzen w miejscu skrzyzowania.

o  Reczne wykonywanie wykopow

Pracownicy zatrudnieni przy kopaniu powinni by¢ tak rozstawieni, aby przy wyrzucaniu czy rozbijaniu kilofami
ziemi nie zostat uderzony inny pracownik.

o Roboty ziemne wykonywane sprzetem mechanicznym

Wykopy dla kanalizacji kablowej moga by¢ wykonywane przy uzyciu koparek tylko w terenie, gdzie pozwalajg na
to warunki bezpieczenstwa dla uzbrojenia podziemnego. W terenie uzbrojonym koparki nie powinny byé
stosowane. Przed rozpoczeciem robét koparkami nalezy: sprawdzi¢ stan techniczny urzadzen.

o Wykopy dla studni kablowych

Zaleca sie, aby studnie kablowe byly wykonywane réwnoczesnie z budowg ciggdw rurowych. Podobnie jak inne
wykopy dla kanalizacji kablowej, rowniez wykopy dla studni mogg by¢ wykonywane recznie lub przy pomocy
koparek, z zachowaniem wymagan opisanych w punktach poprzednich.

W zalezno$ci od rozmiaréw studzienek i technologii wykonania okreslane sg wymiary wykopow dla tych studni.
Sq to wykopy jamiste, o gtebokosci wiekszej niz dla ciggéw rurowych. Dlatego tez wymagaja one szczegolnie
skutecznego zabezpieczenia na budowie.

Przed utoZzeniem rur dno wykopu powinno by¢ wyrdwnane i uksztattowane zgodnie ze spadkiem. Podtoze w
miejscach po gtazach, fundamentach, grubych korzeniach itp. powinno by¢ wyréwnane i ubite. Dno wykopu w
gruntach lIl'i IV kategorii, nalezy wysypa¢ warstwg piasku lub przesianej ziemi o grubosci nie mniejszej ni> 5 cm.
Dla wykonania kanalizacji zaprojektowano ciggi rurowe typu DVK. Jako gtéwng magistrale przyjeto rury DVK 110
wraz z podejsciami do obiektéw réwniez z rury DVK 110 mm. Sg to rury gietkie, dwuscienne karbowane na
zewnairz i gtadkie wewnatrz utatwiajgce zacigganie kabla. Konstrukcja $cianki zapewnia bardzo wysokg
sztywno$¢ obwodowa. Stosowane w wykopach otwartych jako przepusty pod drogami, ulicami i torowiskami.
Dostarczane ze ztgczka typu M zapewniajg szczelno$¢ jej odcinkéw. Produkowane w odcinkach o df. 6 metrow.
Utozong warstwe rur nalezy zasypa¢ piaskiem lub przesiang ziemig i lekko ubi¢, polewajac woda, w celu
doktadnego wypetnienia szczelin miedzy rurami. Rury powinny by¢ uktadane na podsypce z piasku o kacie tarcia
20° i frakcji 0 -=- 8 mm, o grubosci co najmniej 10 cm. Przestrzen wokét rury i nad rurg nalezy wypetni¢ piaskiem,
przy czym minimalna grubo$¢ warstwy piasku nie moze wynosi¢ mniej niz 10 cm.

Uktadanie rur kanalizacji kablowej nie powinno by¢ prowadzone przy temperaturze powietrza ponizej - 5 °C. W
razie konieczno$ci prowadzenia robot przy nizszej temperaturze nalezy zapewni¢ odpowiednie podgrzewanie rur
w zwojach lub na bebnach.

Uszczelnianie koicdw rur i ich taczenie powinno by¢ wykonane przy pomocy uszczelek i ztaczek majgcych
$wiadectwo upowaznionej jednostki naukowo-badawczej.

Po zasypaniu wykopow zerwana uprzednio nawierzchnia powinna by¢ doprowadzona do pierwotnego stanu, a
trawniki i inne tereny zielone - odtworzone.

Wszystkie rury wchodzace do poszczegdlnych obiektéw nalezy wprowadzic do obiektu i zakofczenia rur
zamkna¢ pokrywami E110 (lub pokrywami wodoszczelnymi z uszczelkg typu TE 110 wszedzie tam gdzie to jest
uzasadnione) trwale zamykajacymi wejécie do rur. Wprowadzanie kabli do obiektu nalezy wykonywac przez
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pokrywe wykonujac otwory w pokrywie $rednicy wyprowadzanego kabla. Ma to istotne znaczenie przed
zanieczyszczeniami rury, ale przede wszystkim aby chroni¢ kanalizacje przed insektami i myszami mogacymi
gryz¢ izolacje kablii rur .
Jako studzienki kablowe telekomunikacyjne zastosowano przelotowe studzienki typu SK-1 o wymiarach
640x640x700 mm. Jako pokrycie studni zastosowano wtaz przystosowane dla ruchu pieszego i kotowego.

o  Wprowadzenia rur kanalizacji do studzienek wykonuije sie wiercac boczng Scianke studzienki wierttem

koronowym otworowym o pozadanej $rednicy (110) . Wprowadzenie rury kanalizacyjnej kablowej do studzienki

wykonuje sie z uzyciem systemu uszczelek o wymaganej srednicy.

o Wiz

Wtaz posiada regularne ksztalty i gtadkie Sciany, a wymiary w $wietle (dugos¢, szerokos$c¢) dostosowane sg do

pokrywy wiazu. Rama wtazu powinna by¢ silnie potaczona z korpusem wtazu.

o  Pokrywa wazu

Studzienki kanalizacyjne posiada¢ bedg pokrywy przeznaczone dla obcigzenia dla ruchu samochodowego.

Trzpienie i otwory dla hakéw do podnoszenia pokrywy powinny mie¢ ksztalty i wymiary zgodne z dokumentacija

producenta. Pokrywa umieszczona w ramie wtazu powinna kry¢ sie w niej z doktadno$cia nie gorszg niz = 3 mm i nie

powinna kotysac sie.

e Szczelno$¢ studzienek, uszczelnienia

Sciany i strop catkowicie zmontowane] studzienki kablowej, z wprowadzonymi ciagami rur kanalizacji, powinny by¢

szczelne w takim stopniu, aby nie wystepowaty przecieki wody powierzchniowej ani zamulanie komory studni.

Otwory rur wprowadzonych do studni powinny by¢ za$lepione (uszczelnione) w taki sposob, aby nie mogto nastapi¢

zamulenie rur ani falowe (swobodne) przenikanie gazu z kanalizacji do komory studni lub odwrotnie.

Budowa kanalizacji teletechnicznej:

o Roboty mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie, odpowiednio do zatwierdzonego projektu organizacji i
harmonogramu robét uwzgledniajacego wszystkie warunki budowy.

o Do wykonania podsypki na dnie rowdw oraz na utozonych rurach nalezy uzywac piasek zwykly do betondw.

o Do zasypania rowdw moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego wykopu bez zanieczyszczen (gruz, odpadki
budowlane).

o  Wszystkie materiaty do budowy (rury, stupki, szafki, ztaczki, etc.) nalezy dostarczy¢ ze $wiadectwami, jako$ci i
kartami gwarancyjnymi.

e Przed rozpoczeciem budowy niezbedne jest dokonanie trasowania linii kanalizacji metodami geodezyjnymi.

o  Budowe kanalizacji teletechnicznej nalezy wykona¢ zgodnie z norma ZN-096/TPSA-011.

o Budowe przejécia dia kanalizacji pod czynnymi torami wykonac na gteboko$ci min. 1,5 m od poziomu stopki
szyny metodg poziomego wiercenia lub przecisku.

o Szafkii stupki kablowe nalezy umiesci¢ w wykopach gtebokosci zaleznej od typu i migjsca posadowienia szafek i
stupkéw. Po ich ustawieniu i wprowadzeniu rur oraz ich zabetonowaniu wykona¢ zasypanie szafek i stupkéw.

e Rury z tworzyw sztucznych przed ich wprowadzeniem do szafek i stupkéw nalezy docig¢ je do odpowiedniej
dtugosci tak, aby rura koficzyta sie w fundamencie szafki lub w postumencie stupka kablowego.

o Rury przepustowe po ich utoZeniu, powinny mie¢ uszczelnione konce.
Rury z tworzyw sztucznych powinny by¢ odpowiedniej, jakoSci i posiadac karty gwarancyjne.
Wszystkie szafki i studnie kablowe powinny by¢ po zabudowie zabezpieczone systemowymi zamkami lub
ktodkami.

8. Kontrola jakosci wykonania robét:

o Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem, aby osiggna¢ zatozong, jako$¢ robét.

o Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole rob6t i jakosci materiatow.

o \Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do wykonania robot.

o Przed przystapieniem do robét, Wykonawca powinien przekaza¢ Inspektorowi Nadzoru wszystkie Swiadectwa
jakosci i atesty stosowanych materiatow. Materiaty bez tych dokumentéw nie moga by¢ zainstalowane.

e Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

o Wykonawca bedzie przeprowadzaC pomiary i badania materiatdw oraz rob6t z czestotliwoscig zapewniajacq
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej ST.

e  Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$C sg okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa,

o Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia posiadajg wazng
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

o Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badar materiatow ponosi Wykonawca.

Ogledziny po zakonczeniu robét:
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Po zakoriczeniu robét, ich kolejnych etapdw oraz przed podaniem napigci wykonawca zobowigzany jest dokona¢ ogledzin
instalacji z projektem, wtadciwego odbioru i montazu urzadzer oraz braku widocznych uszkodzen, szczegdlnie takich, ktére
mogtyby spowodowac pogorszenie bezpieczenstwa obstugi. Wykonanie powyzszych czynnosci powinno zosta¢ odnotowane
w dzienniku budowy. W czasie przegladu po zakonczeniu wykonywania robét nalezy wykonac czynno$ci:
e sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukcji i osprzetu,
sprawdzenie doktadno$ci wykonywanych elementow,
stan przewodow i osprzetu,
ciggto$¢ zyt kabla i przewodow,
prawidtowos¢ ochrony przed dotykiem bezposrednim i podrednim czesci przewodzacych dostepnych,
wykonywanie pomiarow:
o  skuteczno$ci ochrony przed dotykiem posrednim czesci przewodzacych,
o  rezystancji izolacji kabli i przewodéw.
Préby montazowe po zakonczeniu robét:
Po zakoriczeniu robot wykonawca jest zobowigzany (jesli wczesniej nie zostat z tego zwolniony) wykona¢ badania:
ciggto$¢ potaczen obwodow,
rezystancji izolacji,
ochrony przez zastosowanie przegrod i obwoddw wykonanych podczas montazu,
skutecznosci dziatania Srodkéw ochrony przeciwpozarowej.

Metody pomiarowe powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi przepisami.
9. Obmiar robét:

Obmiar robét bedzie kazdorazowo wykonany w obecnos$ci Inspektora Nadzoru i powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z
obowigzujgcymi zasadami zaréwno na etapie wykonania, jak i po zakorczeniu wykonania elementu robét stanowigcego
odrebna catos¢ obiektu. Obmiar powinien by¢ prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.
Przedmiary robét sporzadzono w oparciu o zatozenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu naktadow rzeczowych KNR.
Jednostkg obmiarowa dla instalacji teletechnicznych sa;

e przewody i kable - mb

o listwy i kanaly elektroinstalacyjne PCV - mb

e osprzet - szt.

e przebicia i przekucia - dtugos¢ (cm) i $rednica (cm)
e 1komp.

o 1kg

e 1m

10. Odbior robot:

Ogolne zasady odbioru robét:

Celem odbioru jest finalna ocena rzeczywiscie wykonanych robét pod wzgledem ich ilosci, jakosci i wartosci. Wykonawca
zgtasza gotowos¢ do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedktada dokumenty potwierdzajace wykonanie robét
Inwestorowi do akceptaciji. Odbior jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z kontraktem i obowigzujgcymi normami.
Odbiér robot:

o Odbioru robét dokonuje zespdt powotany przez Inzyniera po catkowitym zakonczeniu prac i dokonaniu pomiaréw.

e Prace ziemne nalezy prowadzi¢ z zachowaniem przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy obowigzujacych w
Polsce.

e  Przyjecie robdt moze nastapi¢ tylko po uzyskaniu pozytywnych wynikéw wszystkich niezbednych, wymaganych
kontraktem lub normami przeprowadzonych pomiaréw, jak réwniez pod warunkiem wykonania prac zgodnie z
dokumentacjg projektowa, obowigzujacymi normami i przepisami.

o  Wykonanie dokumentacji powykonawczej jest obligatoryjne. Sporzadza jg Wykonawca Robét w nastepujacych
zakresach:

o w zakresie technicznym z uwzglednieniem podziatu na czesci wynikajacego z wtadania $rodkami trwatymi,
o  w zakresie geodezyjnym z uwzglednieniem tras kanalizacji teletechnicznej i lokalizacji obiektow (stupki i
szafki kablowe).

o Do sporzadzenia inwentaryzacji powykonawczej geodezyjnej nalezy wykorzysta¢ mape do celéw projektowych
uzyta do zatwierdzenia projektu budowlanego. Dokumentacja ta winna by¢ przekazana do wiasciwych
administracyjnie osrodkéw geodezji panstwowe;.

o  Dokumentacja powykonawcza winna by¢ potwierdzona przez inspektora budowy.

o Jako zatgcznik do dokumentaciji powykonawczej powinny by¢ dotgczone:

o aprobaty techniczne, certyfikaty, deklaracje zgodnosci, $wiadectwa jakosci i.t.p. na materiaty podstawowe
uzyte do budowy,

o protokaty odbioru indywidualnych robdt wykonanych przy zblizeniach i skrzyzowaniach z innymi urzadzeniami
uzbrojenia podziemnego,
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O pomiary.

Podstawa odbioru:

prace pomiarowe i przygotowawcze,

zakup i transport materiatow przewidzianych do wykonania robot,
utozenie kanalizacji teletechnicznej+ szafki i stupki,
uporzadkowanie miejsca robot,

wykonanie niezbednych pomiaréw,

inwentaryzacje geodezyjna.

11. Podstawa ptatnosci:
Zgodnie z ustaleniami umowy zawartej pomiedzy Wykonawca a Inwestorem (Zamawiajacym).
12. Przepisy zwigzane (dokumenty odniesienia):

[ ]
Uwaga:

ZN-96/TPSA-002 - Linie optotelekomunikacyjne.

ZN-96/TPSA-004 - zblizenia i skrzyzowania z innymi urzadzeniami uzbrojenia terenu.
ZN-96/TPSA-005 — Kable optotelekomunikacyjne.

ZN-96/TPSA-006 — Ztacza spawane $wiattowodow jednodomowych.
ZN-96/TPSA-007 - Ztaczki Swiattowodowe.

ZN-96/TPSA-008 - Linie $wiattowodowe.

ZN-96/TPSA-011 — telekomunikacyjna kanalizacja kablowa.

ZN-96/TPSA-012 - kanalizacja pierwotna.

ZN-96/TPSA-013 - Kanalizacja wtorna i rurociagi kablowe.

ZN-96/TPSA-015 - rury polipropylenowe.

ZN-96/TPSA-017 — Rury kanalizacji wtérnej i rurociggu kablowego.

ZN-96/TPSA-018 — Rury polipropylenowe (RHDPEp) przepustowe.

ZN-96/TPSA-020 - ztaczki rur.

ZN-96/TPSA-021 — Uszczelki koncow rur.

ZN-96/TPSA-022 - Przywieszki identyfikacyjne.

ZN-96/TPSA-023 — Studnie kablowe.

ZN-96/TPSA-025 — tasmy ostrzegawczo-lokalizacyjne.

ZN-96/TPSA-027 — Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe o zytach metalowych.

ZN-96/TPSA-029 — Telekomunikacyjne kable miejscowe o izolacji i powtoce polietylenowej, wypetnione.

ZN-96/TPSA-030 - Laczniki zyt.

ZN-96/TPSA-031 - ostony ztgczowe. Wymagania i badania.
ZN-96/TPSA-032 - Laczowki i gtowice kablowe.
ZN-96/TPSA-033 — Obudowy zakoriczen kablowych.

ZN-96/TPSA-036 — Urzadzenia ochrony ludzi i instalacji przed przepieciami i przetezeniami (ochronniki).

ZN-96/TPSA-037 — Systemy uziemiajace obiektdw telekomunikacyjnych.

ZN-96/TPSA-041 - Zabezpieczone pokrywy studni kablowych, dodatkowe (wewnetrzne).
BN-89/8984-17/03 — Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe.

BN-73/8984-06 — Studnie kablowe. Klasyfikacja i wymiary.

PN-T-01001 — Stownictwo telekomunikacyjne. Pojecia podstawowe.

PN/T-01002 - Stownictwo telekomunikacyjne. Teletransmisja przewodowa. Nazwy i okreslenia.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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