SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-B 01-ROBOTY ROZBIORKOWE, ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA
I ROZBIORKI OBIEKTOW BUDOWLANYCH (CPV 45110000-1)

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z :
wykonaniem robét remontowych budynku nr 9 na terenie kompleksu wojskowego nr 0044 przy ulicy Zwirki
i Wigury 9/13 w Warszawie.
1.2. Zakres zastosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy oraz przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktorych dot. specyfikacja, obejmuja roboty rozbiorkowe i demontazowe:
1. Skucie istniejacych warstw posadzki betonowej wraz z podbudowa
2. Demontaz i usunigcie istniejacych wrot i drzwi przeznaczonych do wymiany.
3. Rozbiorka fragmentéw S$cian wewngtrznych wraz z demontazem zlokalizowanych w nich stolarki
drzwiowej i okiennej oraz lady wewngtrznej.
Skucie zawilgoconych tynkéw wewngtrznych na $cianach zewn. do wys. ok.1,50m
Demontaz i usunigcie istniejacych okien i krat przeznaczonych do wymiany.
Usunigcie istniejacego pokrycia dachu z papy wraz z obrobkami.
Demontaz uszkodzonych i zawilgoconych elementow deskowania i wigzby dachowej.
Zabezpieczenie budowy przed wejsciem osob niepowotanych, oznaczenie miejsc niebezpiecznych lub ich
wygrodzenie 1 wydzielenie od obszarow ogolnodostegpnych.
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2. Materialy
2.1. Wymagania og6lne

Ogolne wymagania dot. materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ,,Wymaganiach og6lnych”.
2.2. Dobér materialow

Nie przewidziano zadnych materiatow.

3. Sprzet

3.1. Ogblne warunki stosowania sprzetu
Ogolne wymagania dot. sprz¢tu podano w ,, Wymaganiach ogoélnych”. Roboty rozbidorkowe nalezy wykona¢
recznie lub przy uzyciu sprzetu wg uznania Wykonawcy po akceptacji przez Inspektora.

4. Transport

4.1. Ogolne warunki:
Transport materiatow z rozbidrki powinien odbywaé si¢ zgodnie z wymaganiami producentéow Srodkow
transportu. Materiatl z rozbiorki powinien by¢ odwieziony w miejsce wskazane przez Zamawiajacego.
Nalezy przewidzie¢ pozostawienie czeSci przesortowanego gruzu z rozbidrek do zasypania kanatow
rewizyjnych w pomieszczeniu magazynu. Liczba srodkow transportu powinna zapewnié¢ prowadzenie robot
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWiOR i wskazaniach przez Inspektora w
terminie przewidzianym kontraktem. Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia
robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. Do wykonania zakresu rob6t opisanych
w niniejszej SST niezbedne bgda nastgpujace srodki transportu: samochdd dostawczy do 0,9 t (1); samochod
skrzyniowy do 5,0 t (1). Powyzsze zestawienie $rodkow transportu jest zestawieniem S$rodkow
proponowanych 1 przyjetych do obliczenia wartosci robdt. Wykonawca ma obowigzek zapewnienia
odpowiednich $rodkow transportu w takiej ilosci aby zapewnial mozliwo$¢ ciagltego prowadzenia robot i
wykonania zadania inwestycyjnego. Srodki transportu uzyte w trakcie realizacji robét objetych specyfikacja




powinny spelnia¢é wymagania obowiazujace w budownictwie, powinny by¢ sprawne, spetnia¢ wymagania
bhp. Osoby obstugujace $rodki transportu powinny byé odpowiednio przeszkolone. Srodki transportu
powinny podlega¢ kontroli osoby odpowiedzialnej za bhp na budowie.

Materiaty powinny by$ przewozone w oryginalnych zamknigtych opakowaniach. Nalezy zabezpieczy¢ je
przed mozliwo$cia przemieszczania si¢ w czasie transportu.

5. Technologia wykonania
5.1. Ogblne zasady wykonywania robét

Ogoélne wymagania wykonywania robot podano w ,,Wymaganiach og6lnych”. Roboty rozbiérkowe
wykonywane beda przy udziale lekkich udarowych milotkow pneumatycznych Iub rgeznie tak aby
zminimalizowa¢ ucigzliwos¢ dla pracujacych.

6. Kontrola jakoSci robot
6.1. Zasady ogdlne

Kontrola winna przebiega¢ zgodnie z zasadami og6lnymi podanymi w ST. Kontrola jakosci robdt polega na
sprawdzeniu czy zakres robot zostat wykonany zgodnie z dokumentacja projektowa i ustaleniami Inspektora.
Wykonawcza jest odpowiedzialny za pelna kontrole jako$ci robot, materiatow i urzadzen. Wykonawca
zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci robot na terenie i poza placem budowy.
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami Norm i Aprobat Technicznych
przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.

7. Obmiar robot
7.1. Ogblne zasady obmiaru robot

Ogodlne wymagania obmiaru robdt podano w ,,Wymaganiach ogélnych”.

8. Odbior robot
8.1. Zgodnos¢ robot z Projektem i1 Specyfikacja

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z Projektem Technicznym , ST oraz pisemnymi
decyzjami Inspektora.

8.2. Odbidr koncowy

Odbior koncowy robét przeprowadzi¢ zgodnie z ST.

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ przedtozone nastgpujace dokumenty
- wyniki wszystkich wymaganych pomiaréw i badan;

- protokoty odbioru robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogdlne zasady platnosci

Ogolne ustalenia dot. ptatnoséci podano w ,,Wymaganiach ogo6lnych”.

9.2. Platnos¢ odpowiednio z kazda jednostke robét rozbidrkowych wg niniejszej SST, zgodnie z obmiarem

1 ocena jakosci wykonanych robot.
Cena jednostkowa robodt obejmuje:
- prace przygotowawcze
- sprowadzenie i odwiezienie niezb¢dnego sprz¢tu rozbiorkowego
- prace rozbioérkowe
- odwiezienie materiatdéw z rozbiorki w miejsce wskazane przez Zamawiajacego
- uporzadkowanie strefy robot
- oznakowanie strefy robot.

10. Normy i przepisy zwiazane

Przepisy BHP obowiazujace przy pracach rozbiérkowych na obiektach budowlanych.



