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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sq
wymagania techniczne wykonania i odbioru robdt pomiarowych w ramach
realizacji zadania:

Budowa i remont nawierzchni ciggu pieszego i pieszo-rowerowego wraz z
montazem matej architektury w ramach zadania "Zagospodarowanie terenu nad
Kanatem Bydgoskim na osiedlu Miedzyn-Prady, Flisy i Osowa Géra (Program
BBO)".

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST), bedaca uzupetnieniem ogodlnej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
robot pomiarowych i obejmuja:
« zakup materiatdw do wyznaczania punktow sytuacyjnych i wysokosciowych
oraz dostarczenie ich na plac budowy,
+ wyznaczenie lokalizacji i docelowych rzednych poszczegdlnych
elementow przedsiewziecia.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt1l.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robdét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 1.5.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, oraz za
zgodnos¢ z dokumentacjg i niniejszg SST, OST "Wymagania ogodlne" oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wyznaczenie zarysu obiektéw winno by¢ wykonane z doktadnoscig £1cm
w zaleznosci od réwnosci krawedzi istniejgcego placu zabaw. Wyznaczenie
i przenoszenie punktow wysokosciowych winno odbywac¢ sie z dokfadnoscig
£0,5cm.

Punkty zarysu obiektéw winny by¢ stabilizowane w sposéb trwaty
i zabezpieczone przed zniszczeniem lub przeniesione poza obszar robét w sposéb
pozwalajacy na ich odszukanie lub jednoznaczne odtworzenie.

Osnowa geodezyjna podlega ochronie na podstawie odrebnych przepisow.

Po zakonczeniu budowy Wykonawca obowigzany jest przedstawié
geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg remontowanego obiektu.

Po zakonczeniu budowy najpdzniej do terminu odbioru ostatecznego
kierownik budowy zobowigzany jest do przygotowania dokumentacji
powykonawczej zgodnej z Rozdz. 6 Rozporzadzenia Rady Ministra Gospodarki
Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21.02.1995 r. w sprawie rodzaju i zakresu
opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci obowigzujacych
w budownictwie. ( Dz.U. 1995 Nr 25, poz.33 z pdzn. zm.)
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2. MATERIALY

Materiatami pomocniczymi do wykonania robot okreslonych w niniejszej SST
sq paliki drewniane, farba do ew. opisdw, gwozdzie, prety stalowe. Stosowane
materiaty winny zapewni¢ mozliwo$¢ wykonania robdot z zadang dokfadnoscia,
a trwatos$¢ winna byc¢ zapewniona tylko na czas trwania robot.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do prac pomiarowych

Do wykonywania robét zwigzanych z pomiarami nalezy stosowac sprawny
sprzet i narzedzia.

Roboty pomiarowe zwigzane z niwelacjg wykonac niwelatorem i tatg oraz
réoznego rodzaju dalmierzami.

Dopuszcza sie uzywania w trakcie robdot dla celéow kontrolnych
i orientacyjnych taty stalowej o dt. 4,0 m odpowiednio wykonanej i sprawdzonej.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 5.

5.2. Zasady przeprowadzania prac pomiarowych

Wyznaczenie zarysu obiektéw oraz punktéow wysokosciowych powinno by¢
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Wyznaczeniu podlega¢ winny punkty charakterystyczne z planu
sytuacyjnego w odlegtosciach zapewniajgcych minimum wzajemng widocznosc.
Wyznaczone potozenie nawierzchni, istniejacych ogrodzen i punktéw
wysokosciowych jest podstawg prac pomiarowych przy robotach i pomiarach
kontrolnych.

Wyniki pomiarow oraz wszelkie ewentualne watpliwosci powinny by¢
skonsultowane z Inspektorem Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 6.

6.2. Badania po wykonaniu robot
Sprawdzenie jakosci robdét polega na ocenie zgodnosci pomiarow
i wytyczonych punktéw oraz rzednych z dokumentacjq projektowa.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robdét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 7.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 8.

8.2. 0dbiér roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie
ilosci i jakosSci pomiardw.

8.3. Odbiér koncowy

Geodezyjne pomiary powykonawcze winny zostaé¢ wykonane zgodnie
z odrebnymi przepisami geodezyjnymi najpozniej do dnia odbioru koncowego,
t.j. do zdania dziennika budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 2010 Nr 243,
p0z.1623 z pézn. zm.)

2. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 roku
w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych
obowigzujacych w budownictwie (Dz.U. 1995 Nr 25 poz.133 z pdzn. zm.)

3. Instrukcja Techniczna 0-1 ,0gdlne zasady wykonania prac geodezyjnych” oraz
G-2, G-3, G-4

4. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru roboét zwigzanych z rozbidrkg
elementdéw betonowych, nawierzchni asfaltowych i zwirowo-ziemnych w ramach
realizacji zadania:

Budowa i remont nawierzchni ciggu pieszego i pieszo-rowerowego wraz z
montazem matej architektury w ramach zadania "Zagospodarowanie terenu nad
Kanatem Bydgoskim na osiedlu Miedzyn-Prady, Flisy i Osowa Gdra (Program
BBO)".

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST), bedaca uzupetnieniem ogdlnej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia
robot zwigzanych z rozbidrkg elementdéw betonowych oraz matej architektury.
Rozbidérce podlega¢ majaq:
- ‘tawki betonowe,
— kosze betonowe,
- fundamenty po stupach,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robdét podano w OST PZ-00.00. ,,Wymagania
ogolne" pkt1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt.2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérkg moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- samochody dostawcze, skrzyniowe do 3,5 t,
- mini koparko-tadowarki,
- zrywarka do mini tadowarki,
- sprezarki,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z robot rozbiérkowo - niwelacyjnych
Materiat nalezy przewozi¢ przy uzyciu sprzetu do robdt ziemnych oraz
srodkami transportu samochodowego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST PZ-00.00. ,,Wymagania
ogdlne" pkt 5. Nalezy réwniez zastosowac sie do odpowiednich obowigzujgcych
przepiséw dotyczacych gospodarki odpadami ochrony srodowiska.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw betonowych oraz matej architektury
obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt.
1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Roboty zwigzane z rozbidérka mozna wykonywaé mechanicznie przy uzyciu
sprzetu wymienionego w pkt 3.2. lub recznie, w sposob okreslony w SST Ilub
przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy przeznaczone do rozbidrki powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzehn pozostatych elementéw zagospodarowania
terenu budowy.

Rozbidrka elementdéw betonowych powinna obejmowac usuniecie z terenu
budowy wszystkich fragmentéw danego elementu.

Rozbidrka elementéw budowlanych obejmuje staranne rozebranie
wyznaczonych elementdéw, bez uszkodzenia pozostatych.

Wykopy po rozebranych elementach matej architektury w miejscu gdzie
nie sq projektowane nowe alejki nalezy zasypac ziemig urodzajng. Teren nalezy
lekko ubi¢, humusowad i obsia¢ mieszankg traw zgodnie z projektem.

Nalezy zachowal szczegdlng ostroznos¢ przy pracach rozbidérkowych
prowadzonych w bliskim sgsiedztwie drzew, ktdre zostaty przewidziane do
adaptacji. Elementy betonowe znajdujgce sie w obrebie bryt korzeniowych tych
drzew nalezy z duzg ostroznoscig odcigé przy uzyciu pit tarczowych, a nastepnie
przykry¢ niewielkq (maks. 5 cm) warstwg ziemi.

Odpady powstate podczas robét rozbidrkowych nalezy sukcesywnie usuwac
z terenu inwestycji i utylizowa¢ je zgodnie z obowigzujagcymi regulacjami
prawnymi oraz poleceniami Zamawiajacego.

Wszystkie masy ziemne powstajace podczas robdt rozbidrkowych nalezy
przetransportowa¢ przy uzyciu sprzetu mechanicznego i przygotowaé¢ do
wywiezienia z terenu budowy.

Teren po przeprowadzonych robotach nalezy uporzgadkowac i wyréwnac.

Wszelkie roboty rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami BHP.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci prac rozbiorkowych
Kontrola jakosci robdét polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonanych robét rozbiérkowych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z robotami rozbiérkowymi jest

- 1 m3 rozebrania fundamentu po stupie,

- 1 szt. usuniecia elementéw matej architektury.

Obmiar powinien by¢ dokonany na budowie, w obecnosci Inspektora
Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 8.

8.2. Warunki odbioru robot

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgtoszeniu robot do odbioru przez
Wykonawce. Odbior powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robdt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
- wyznaczenie elementédw wymagajacych rozbidrki,
- rozbidrka wyznaczonych obiektow,
- zatadunek powstatego urobku,
- wyrownanie podfoza i uporzadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012r. o odpadach (Dz.U. 2019, poz. 701
z pézn. zm.)

2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 2019, poz.1186 z
pézn. zm.)

3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania techniczne wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem prac
ziemnych (koryt pod nawierzchnie) i rekultywacji powierzchni po usunietych
alejkach w ramach realizacji zadania:

Budowa i remont nawierzchni ciggu pieszego i pieszo-rowerowego wraz z
montazem matej architektury w ramach zadania "Zagospodarowanie terenu nad
Kanatem Bydgoskim na osiedlu Miedzyn-Prady, Flisy i Osowa Gdra (Program
BBO)".

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST), bedaca uzupetnieniem ogdlnej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia
robot zwigzanych z recznym i mechanicznym wykonaniem koryta pod
projektowane nawierzchnie mineralne oraz obrzeza, wyprofilowaniem skarp
wyniesionych alejek, regulacjg studzienek oraz zabezpieczeniem infrastruktury
podziemnej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogdlne" pktl.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robdét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 1.5.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonania robot oraz za
zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowgq i niniejszg SST, OST "Wymagania ogdlne"
oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w OST PZ-00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 2.

2.2. Ziemia urodzajna

Przewiduje sie zakupienie i dowiezienie ziemi urodzajnej do wyprofilowania
skarp wyniesionych alejek

Ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie
moze by¢ zagruzowana, przerosnieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona
chemicznie.

Ziemia urodzajna musi odpowiada¢ wymaganiom projektowanych
gatunkéw roslin oraz spetnia¢ nastepujace kryteria:
a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d <0,002 mm) 12-18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05 mm) 20-30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45-70%,
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b) zawarto$¢ azotu 50-100 mg/dm?
c) zawartos¢ fosforu 40-80 mg/dm?
d) zawartos¢ potasu 125-200 mg/dm?
e) zawarto$¢ magnezu 60-120 mg/dm?
f) zawartos¢ wapnia <2000 mg/dm?
g) zawartosc¢ chloru <100 mg/dm?

h) kwasowos$¢ pH 5,7-6,5

i) zasolenie <1 g/dm?

Wyzej podane wartosci powinny by¢ udokumentowane przez Wykonawce
przed rozpoczeciem robot.

2.3 Regulacja studni
- beton C20/25 wg norm,
- woda do betonu wg norm,
- zaprawa cementowa.

2.4 Rura ostonowa
Do realizacji budowy wg projektu przewidziano zastosowanie ponizszych
materiatow lub rownowaznych o nie gorszych parametrach technicznych:
- rura ostonowa dwudzielna o $rednicy 110 mm.
- ostona rurowa do kabli niebieska DVK fi 110mm

3. SPRZET
3.1. Ogodlne zasady dotyczace sprzetu

Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do korytowania pod nawierzchnie
Do wykonania robdt zwigzanych z pracami ziemnymi moze byc¢
wykorzystany sprawny sprzet podany ponizej lub inny zaakceptowany przez

Inspektora Nadzoru:

- minikoparki,

- glebogryzarka,

- topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robdt ziemnych -
w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym
nie jest mozliwe,

- minikoparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na
odlegtos¢ wymagajacq zastosowania takiego sprzetu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne zasady dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszczac z zastosowaniem minikoparki albo przewozi¢
transportem samochodowym. Wybdér s$rodka transportu zalezy od odlegtosci,
warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnine nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Nadmiary ziemi,
nie bedacej humusem, a wymagajacej usuniecia z wykopu, nalezy przewozié
transportem samochodowym.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 5.

5.2. Zasady wykonania roboét ziemnych

Projektuje sie korytowanie na gtebokosci 33 cm ponizej rzednej docelowej
nawierzchni mineralnej w przypadku alejki z obrzezem betonowym oraz 28 cm w
przypadku alejki z obrzezem stalowym na szerokosci wyznaczonych alejek i
zatoczek pod tawki.

Koryta pod nawierzchnie nalezy wykonywac¢ recznie w ok. 40-45%
(w miejscach kolizji z brytami korzeniowymi drzew) oraz mechanicznie w ok. 55-
60%, a powstaty podczas robdt urobek nalezy na biezgco przewozi¢ w miejsce
utylizacji. Po wykonaniu wykopu koryta nalezy wyréwnac¢ powstate dno do
poziomu wskazanego w dokumentacji projektowej lub wedtug polecen Inspektora
Nadzoru. Wszelkie zwigzane z korytowaniem prace nalezy prowadzi¢ w taki
sposob, tak by nie uszkodzi¢ podziemnej infrastruktury technicznej oraz korzeni
drzew. Przed przystgpieniem do dalszych robdét dno koryt nalezy zagesci¢ przy
uzyciu zageszczarki mechanicznej. Wymagany wskaznik zageszczenia podtoza wg
wskaznika Proctora.

Wyniki pomiaréw oraz wszelkie ewentualne watpliwosci powinny by¢
skonsultowane z Inspektora Nadzoru.

Podczas wykonywania robdt nalezy z duzg ostroznoscig wykonywacé prace
recznie w sgsiedztwie drzew, aby nie uszkodzi¢ korzeni tych drzew. Podczas
wyrownywania terenu nie wolno przysypywac bryt korzeniowych drzew w zasiegu
korony danego drzewa.

5.3. Ukladanie rur ostonowych

Wszelkie prace w poblizu sieci nalezy prowadzi¢ recznie w uzgodnieniu
i pod nadzorem odpowiednich instytucji. Prace wykonywaé¢ zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami, hormami i wiedzg techniczna.

W przypadku natrafienia na instalacje nalezy zabezpieczy¢ je poprzez
zatozenie rury ostonowej o $rednicy 110 mm. Nawierzchnie nalezy wykonaé w
odlegtosci min. 0,5 m od stupdw oswietleniowych.

Rury ostonowe powinny wystawaé po min. 1m poza krzyzowane
przeszkody i zakonczenia trasy. Konce wszystkich rur ostonowych, ochronnych
i przepustowych nalezy odpowiednio uszczelnic.

5.4. Regulacja studzienek

Nalezy wyregulowaé pionowo studzienki do docelowego poziomu
nawierzchni. W tym celu nalezy zdja¢ pokrywe studzienki (wiaz lub wpust),
sprawdzi¢ stan konstrukcji, uzupetni¢ ubytki, w przypadku niewielkiej rdznicy
poziomdéw - poziomowaé gorng czes¢ komina witazowego, nasady wpustu itp.
przy uzyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku wiekszych rdéznic -
wykonaé¢ deskowanie oraz ufozy¢ i zagesci¢ mieszanke betonowa klasy co
najmniej C20/25, wedlug wymiarédw dostosowanych do poziomu nawierzchni,
a takze po wykonaniu robdt rozebra¢ deskowanie. Wskazane jest osadzenie
przykrycia studzienki z wykorzystaniem istniejgcych lub nowych materiatow oraz
ew. wyrownanie zaprawg cementowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
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Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot zwiazanych z wykonaniem koryta

Sprawdzenie polega na kontroli zgodnosci z dokumentacjg techniczng oraz
wymogami niniejszej SST. Na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia ziemi
poprzez korytowanie, regulacji studni oraz zabezpieczen istniejgcych sieci.
Wykrycie ewentualnych nieprawidtowosci obcigza Wykonawce robdt, niezaleznie
od dokonanych uprzednio odbioréw.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robot ziemnych jest:
- m? (metr kwadratowy), w przypadku wykonania koryta na projektowane
gtebokosci,
- 1 szt. regulacji pionowej studzienki,
- 1m, w przypadku uktadania rur ostonowych

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 8.

8.2. Warunki odbioru roboét

Odbiér wykonania wyrdéwnania oraz zageszczenia jest dokonany na
zasadach odbioru robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu. W przypadku
stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru wustali zakres wykonania robot
poprawkowych. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie
ustalonym przez Inspektora Nadzoru.

8.3. Odbioér ostateczny

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowq, SST
i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne zasady podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m? robdt obejmuje:
- zdjecie warstwy gruntu wraz z odwiezieniem na wysypisko Wykonawcy,
-wyréwnanie dna koryta wraz z zageszczeniem,
- uzupetnienie ziemig urodzajna.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
BN-72/8932-01 , Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
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PZ-01.04. ]
ZABEZPIECZENIE DRZEW NA CZAS ROBOT

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sq
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z zabezpieczeniem
drzew na czas robot w ramach realizacji zadania:

Budowa i remont nawierzchni ciggu pieszego i pieszo-rowerowego wraz z
montazem matej architektury w ramach zadania "Zagospodarowanie terenu nad
Kanatem Bydgoskim na osiedlu Miedzyn-Prady, Flisy i Osowa Géra (Program
BBO)".

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST), bedaca uzupetnieniem ogodlnej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
robot zwigzanych ochrong i zabezpieczeniem drzew w czasie robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
Ogdélne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania
i sktadowania podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania ogdlne" pkt. 2.

2.1. Materiaty do wykonania zabezpieczenia drzew:

- deski iglaste grubosci min. 20 mm i dtugosci min. 150-200cm,

- maty stomiane,

- opaski mocujace

- druty, tasma stalowa, gwozdzie,

- juta lub agrowtdknina ogrodnicza,

- woda.

Materiaty stosowane do tymczasowej ochrony drzew powinny by¢
zaproponowane przez Wykonawce i zaakceptowane przez Inzyniera Kontraktu.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania zabezpieczenia drzew
Do wykonywania robdt zwigzanych z zabezpieczaniem drzew w czasie
prowadzonych robét, nalezy stosowac:
- reczny sprzet do prac ziemnych jak szpadle, topaty,
- samochody skrzyniowe do transportu,
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- sprzet do podlewania,
- wyposazenie pomocnicze, drobne narzedzi, drabiny, itp.,
- sprzet do wykonania statych konstrukcji ochronnych wokét drzew wymienionych
w pkt. 2,
- reczny sprzet pomocniczy: sekatory, pity, noze,

Sprzet stosowany do tymczasowej ochrony drzew powinien by¢
zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowane przez Inzyniera Kontraktu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materiaty do wykonania robdt mozna przewozi¢ dowolnymi $Srodkami
transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem Ilub
wysuszeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt5.

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robdét nalezy, na podstawie dokumentacji
projektowej lub wskazan Inzyniera Kontraktu :
- ustali¢ lokalizacje drzewa podlegajacego zabezpieczeniu i cieciu,
- szczego6towo wytyczy¢é roboty z danymi wysokosSciowymi przy statych
obiektach zabezpieczajacych drzewa,
- usung¢ przeszkody.

5.3. Zabezpieczenie drzew

W celu ochrony drzew i krzewdw w czasie prowadzenia prac budowlanych,
zielen bedzie zabezpieczona przed uszkodzeniem ich korony, peddéw i korzeni.
Ziemia pochodzgca w wykopow a takze materiaty i substancje wykorzystywane
do wykonania inwestycji bedg sktadowane poza obrebem koron drzew i krzewodw.
Prace w poblizu zieleni bedgq wykonywane recznie ze szczegdlng ostroznoscig
i pod odpowiednim nadzorem.

Aby prace zwigzane z realizacjg zamierzenia nie wptywaty negatywnie na
stan zdrowotny drzew adaptowanych, nalezy podja¢ dziatania majgace na uwadze
ochrone wszystkich czesci drzewa.

ZABEZPIECZENIE KORZENI DRZEW

e Nie mozna dopusci¢ do zageszczenia gleby w obrebie strefy korzeniowej
drzew,

w tym celu nalezy dgzy¢ do zminimalizowania mozliwosci poruszania sie
pojazdow budowlanych w obrebie strefy wyznaczonej przez obrys korony;

e Nie dopusci¢ do sktadowania materiatdw budowlanych mogacych zmienié
strukture chemiczng i fizyczng gleby (cement, cegty itd.) w obrebie strefy
korzeniowej;

e Zabezpieczenie korzeni drzew adaptowanych bez ekranu:
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o jesli jest niezbedny, wykop otwarty wykonywac¢ z zachowaniem mozliwie
duzej ilosci korzeni (szczegdlnie strukturalnych o $r. >3cm);

o zachowane korzenie zabezpieczy¢ wilgotng juta. Prace wykonywac recznie
i mozliwe szybko, tak aby nie dopusci¢ do przeschniecia korzeni;

o wszystkie prace wykonywac wytacznie recznie w zasiegu rzutu korony;

o przyciete korzenie powinny miec jak najmniejszq ptaszczyzne ciecia;

o korzenie odcina¢ pod katem prostym tak, aby uzyska¢ mozliwie najmniejsze
powierzchniowo rany. Rany powinny cechowaé sie duzg gtadkoscig
powierzchni;

o nie przemiesza¢ warstw profilu glebowego zasypujac wykop;

o wykop wypetni¢ zyzng ziemig lub specjalistyczng mieszankg, co stymulowad
bedzie wyksztatcenie nowych korzeni;

o gbrng warstwe ziemi wypetniajgcej wykop wraz z obszarem do pnia nalezy
przykry¢ korowing w celu ograniczenia utraty wody oraz przeciwdziatania
mozliwosci zranienia systemu korzeniowego. Zabieg zaleca sie wykonaé na
catej powierzchni pod korong drzewa;

o nie wolno dopusci¢c do przesuszenia wyzej opisanej warstwy, ziemi
wypetniajacej wykop ani obszaru zajmowanego przez system korzeniowy.
Nalezy systematycznie wykonywac zabieg podlewania zgodnie z aktualnymi
potrzebami rosliny.

ZABEZPIECZENIE PNI DRZEW.

W przypadku braku otwartej powierzchni gleby wokoét drzewa nalezy
oszalowac szczelnie pnie drzew za pomocg desek o dt. min. 150-200cm. Deski te
powinny by¢ zdystansowane od pni za pomocag np. elastycznych rur drenarskich.
Przy szalowaniu pni nalezy zwrdci¢ uwage, aby:

. deski szczelnie przylegaty na catej powierzchni pnia;

. dolna czes¢ deski miata oparcie w podtozu. Deska nie powinna opierac sie
na nabiegach korzeniowych;

. opaski mocujace szalowanie do pnia nalezy stosowa¢ w odlegtosci co

60cm od siebie, a wiec minimum 3 na pniu.

Rys.1 - Sposéb oszalowania pni drzew (rys. Chachulski Z., Chirurgia i pielegnacja drzew, Jézeféw-
Michalin 2000, Legraf)

I - widok z boku po oszalowaniu pnia

II - przekréj
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poziom gruntu

oszalowanie z desek

drut lub opaska stalowa mocujgca deski do pnia

wypetnienie przestrzeni miedzy pniem a deskami juta, warkoczem ze stomy lub starg opong
dodatkowa ziemia

Q0T

ZABEZPIECZENIE KORONY DRZEWA

Nalezy wykluczy¢é mozliwo$s¢ operowania w zasiegu koron sprzetu
budowlanego mogacego doprowadzi¢ do uszkadzania korony. Jedynie w razie
kolizji gatezie nalezy zredukowaé w jak najmniejszym stopniu.

Po przeprowadzeniu prac, jesli to konieczne, nalezy przeprowadzi¢ ciecia
pielegnacyjne i korygujace, z usunieciem uszkodzonych gatezi i konaréw. Korone
drzewa zredukowac od strony wykopu proporcjonalnie do stopnia uszkodzenia
systemu korzeniowego. W przypadku, gdy korona po zabiegach cechowac sie
bedzie duzg asymetrycznoscia - korone odcigzy¢ od strony przeciwnej w
stosunku do wykopu. Wszystkie prace przeprowadzaé zgodnie z zasadami sztuki
ogrodniczej i budowlanej.

5.6. Po zakonczeniu robot
Nalezy wykona¢ demontaz zabezpieczenia drzew, obejmujacy:
- rozebranie konstrukcji zabezpieczajqcej drzewo,
- usuniecie materiatéw zabezpieczajacych,
- lekkie spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzewa,
- zakopac wszystkie doty w obrebie korzeni pni.
Po zakonczeniu prac na terenie nalezy réwniez wykonac¢ roboty
porzadkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 6.

6.2. Badania po wykonaniu robot
Sprawdzenie jakosci robdét polega na wizualnej ocenie kompletnosci
zabezpieczenia drzew.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdot podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych jest:
- 1 szt. zabezpieczenia drzewa na czas robot,

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w OST PZ-00.00.
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~Wymagania ogdlne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug
pkt 7.
Cena wykonania robét zwigzanych z zabezpieczeniem drzew w czasie robot
obejmuje:
- dostarczenie materiatéw i sprzetu,
- wykonanie zabezpieczenia drzewa lub pielegnacji drzewa uszkodzonego,
zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej,
- odwiezienie sprzetu,
- uporzadkowanie terenu robdét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (Dz.U. 2004 Nr 92,
poz. 880 z pézn. zm.)
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PZ-01.05.

WYWOZ ODPADOW STALYCH
SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sq
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z usunieciem
i wywozem odpadow statych zalegajacych na terenie budowy w ramach realizacji
zadania:

Budowa i remont nawierzchni ciggu pieszego i pieszo-rowerowego wraz z
montazem matej architektury w ramach zadania "Zagospodarowanie terenu nad
Kanatem Bydgoskim na osiedlu Miedzyn-Prady, Flisy i Osowa Gdra (Program
BBO)".

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST), bedaca uzupetnieniem ogodlnej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
robot zwigzanych z wywozem odpadéw statych powstatych podczas prac
zwigzanych z usuwaniem drzew i krzewdw oraz odpadéw pochodzacych
z korytowania i rozbidrek zalegajacych na terenie budowy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s zgodne =z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robdét podano w OST PZ-00.00. ,,Wymagania
ogolne" pkt1.5.

2. MATERIALY
Nie dotyczy.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wywozu odpadow statych

Do wykonania robét zwigzanych z wywozem odpadéw statych zalegajacych
na terenie budowy moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej lub inny
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- minikoparko - tadowarki,
- samochody skrzyniowe,
- drobne narzedzia reczne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST PZ-00.00.
»,Wymagania ogdlne" pkt 4.
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4.2. Transport odpadow stalych

Odpady state nalezy przewozi¢ sSrodkami transportu samochodowego.
W celu unikniecia ryzyka rozsypywania sie odpaddéw, nalezy zabezpieczy¢ je na
czas transportu odpowiednig siatkg ochronng. Konieczne jest réwniez uzywanie
do przewozenia odpadéw przyczep i pojemnikdw o szczelnym dnie w celu
zabezpieczenia przed ew. wyciekami.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 5. Nalezy réwniez zastosowac sie do odpowiednich obowigzujgcych
przepiséw dotyczacych gospodarki odpadami.

5.2. Usuwanie odpadow statych
Roboty obejmuja wywoz z terenu budowy wszystkich nagromadzonych tam
odpadoéw statych zalegajacych w pryzmach, zgodnie z dokumentacjg projektowa,

SST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru, na sktadowisko Wykonawcy.

Roboty zwigzane z usuwaniem odpadéw statych mozna wykonywad
mechanicznie przy uzyciu sprzetu wymienionego w pkt 3.2. lub recznie w sposdb
okreslony w SST lub przez Inspektora Nadzoru.

W ramach robét zwigzanych z wywozem odpaddw statych nalezy dokonac:

- zatadunku mechanicznym lub recznym odpadéw na samochody skrzyniowe
o0 szczelnym dnie i zabezpieczeniu ich przed rozsypywaniem na czas
transportu,

- wywozu tadunku na wysypisko Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania

ogdlne" pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot
Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonanych robot zwigzanych z wywozem odpaddw statych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z usuwaniem odpaddéw statych jest
m?® wywiezionych odpaddw.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdét obejmuje:
- zafadunek na samochody i wywiezienie odpaddw statych,
- wyrdéwnanie podtoza i uporzgdkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. o odpadach (Dz.U. 2001 Nr 62, poz. 628
z pozn. zm.)

2. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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