PRZEDMIAR

Nazwy i kody Wspélnego Stownika Zamoéwien (CPV):

Roboty budowlane w zakresie droég dojazdowych

Roboty w zakresie nawierzchni drog

Roboty w zakresie naprawy drog

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

NAZWA Przebudowa ul. Spacerowej w Warznie
ZAMOWIENIA:

Adres / lokalizacja: Warzno, ul. Spacerowa
ZAMAWIAJACY: Gmina Szemud

Adres: ul. Samorzadowa 1, 84-217 Szemud

Imie¢ i Nazwisko osoby opracowujacej przedmiar robot:
Stefan Miotke, Ryszard Dampc
Referat Zamowien Publicznych i Inwestycji

45233226-9
45233220-7
45233142-6
45111200-0

Urzad Gminy Szemud, ul. Samorzadowa 1, 84-217 Szemud

Data opracowania przedmiaru robot: 2024-11-07

Norma EXPERT Wersja: 5.15.300.17 Nr seryjny: 12038



SPIS DZIAL.OW PRZEDMIARU ROBOT

Lp. | Nazwa dzialu

Roboty przygotowawcze i roboty ziemne

Podbudowy

Roboty nawierzchniowe

Pobocza
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Roboty koricowe

Norma EXPERT Wersja: 5.15.300.17 Nr seryjny: 12038



TABELA PRZEDMIARU ROBOT

polj;cji Kod pozycji ST‘;I;ORB Opis robét i obliczenia jom. | Tlo$é/liczba
PRZEDMIAR:
1 Roboty przygotowawcze i roboty ziemne
1 KNR 2-01 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach km
d1 0119-03 z.sz. ziemnych - trasa drogi w terenie rOwninnym.
2.3.3 9902 Przebudowa drogi
0,409 0,409 km
RAZEM 0,409
2 KNR 2-31 Mechaniczne wykonanie koryta na calej m2
d.1 0101-01 szerokosci jezdni i chodnikéw w gruncie kat.
I-IV glebokoscei 12 cm
Krotnos¢ = 0,6
((160,00 + 113,00) * 5,00) + 136,00 * 4,00 1 909,000 | m2
RAZEM 1 909,000
3 KNR AT-06 Zatadunek tadowarka kotowa 1,25 m3, t
d.1 0104-02 wytadunek przez przechylenie skrzyni
materiatéw budowlanych sypkich - samochody
lub przyczepy samowytadowcze; kategoria
fadunku IT
1909,00 * 0,12 * 1,60 * 0,70 256,570 t
RAZEM 256,570
4 KNR AT-06 Przew6z materiatéw budowlanych na odlegtos¢ kurs
d1 0108-01 do 1 km po drodze o nawierzchni kl. I
13 13,000 | kurs
RAZEM 13,000
5 KNR 2-31 Mechaniczne profilowanie i zaggszczenie m2
d.1 0103-04 podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni
w gruncie kat. [-IV
poz.2 1 909,000 | m2
RAZEM 1 909,000
Podbudowy
6 KNR 2-31 Podbudowa zwirowo-piaskowa - warstwa gorna m2
dz2 0114-03 o grubosci po zaggszczeniu 12 cm
0114-04
poz.2 1 909,000 m2
RAZEM 1 909,000
Roboty nawierzchniowe
7 KNR 2-01 Uktadanie czasowych drog kotowych i placow z m2
d3 0129-03 plyt zelbetowych azurowych o powierzchni 1 szt.
do 1 m2 - ptyty dostarcza WYKONAWCA
((160,00 + 113,00) * 4,00) + 136,00 * 3,00 1 500,000 | m2
RAZEM 1 500,000
4 Pobocza
8 KNR 2-23 Reczne formowanie poboczy z gruzu m3
d4 0301-02 betonowego o frakcji do 40 mm o grubosci 15
analogia cm - warstwa dolna
409,00 * 0,50 * 0,15 * 2 61,350 | m3
RAZEM 61,350
9 KNR 2-01 Zaggszczenie nasypow zageszczarkami; grunty m3
d.4 0236-03 sypkie kat. I-III
poz.8 61,350 m3
RAZEM 61,350
10 KNR 2-23 Reczne formowanie poboczy z kruszywa m3
d4 0301-04 famanego z domieszka zwiru 50/50 o grubosci 5
analogia cm - warstwa gorna
409,00 * 0,50 * 0,05 * 2 20,450 [ m3
RAZEM 20,450
11 KNR 2-01 Zaggszczenie nasypoOw zaggeszczarkami; grunty m3
d4 0236-03 sypkie kat. I-I1I
poz.10 20,450 m3
RAZEM 20,450

Norma EXPERT Wersja: 5.15.300.17 Nr seryjny: 12038




TABELA PRZEDMIARU ROBOT

polj;cji Kod pozycji ST‘;I;ORB Opis robét i obliczenia jom. | Tlo$é/liczba
5 Roboty koncowe
12 KNR 2-01 Reczne plantowanie powierzchni gruntu m2
d.5 0505-01 rodzimego kat. I-11I
409,00 * 0,50 * 2 409,000 [ m2
RAZEM 409,000
13 KNR 2-31 Regulacja pionowa studzienek dla zaworow szt.
d.5 1406-04 wodociagowych, studzienek kanalizacyjnych z
analogia obrukowaniem i oznakowaniem tabliczkami
3 3,000 szt.
RAZEM 3,000
14 KNR 2-01 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach km
d.s 0119-03 ziemnych - trasa drogi w terenie rowninnym.
analogia Pomiar powykonawczy.
0,409 0,409 | km
RAZEM 0,409

Norma EXPERT Wersja: 5.15.300.17 Nr seryjny: 12038
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	Obmiar: <edit>409,00 * 0,50 * 0,15 * 2</edit>
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