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LEGENDA:

al-Dn32 o ) )
——————————— - proj. instalacja sprezonego powietrza

(rury aluminiowe kalibrowane)

SP-1 I!-EI - proj. kompresor sprezonego powietrza

= (sprezarka $rubowa — zestaw sprezarkowy
7 osuszaczem i zbiornikiem powietrza)
moc silnika 7,5 kW,
cinienie robocze 10 bar
wydajnos¢ 0,97 m3/min,
poj.zbiornika 270 L
poziom hatasu 70dba
RP 3/4"
wym. 1540x676x1550 mm
ciezar 360 kg

ZpO—Zp53 } 1*3* = proj. zawory sprezonego powietrza
7 gwintem Dn20 (podejscia pod
zawory z rur al-Dn20)

PP1 D4 - przejscie  instalacyjne  ppoz  systemowe
odpowiednio dla rur palnych lub rur niepalnych

UWAGI:

+zawory zp1-zp39 wraz z podejsciem pod szybkozlqcze nalezy sporowadzic
spod stropu na wysokos¢ stanowiska okoto 1,5m ponad posadzkq,
odgatezeinia do zawordw od gtownego rurociqgu pod stropem kierowat w
strone sciany na ktérej bedq znajdowa¢ sie zawory

+zawory zp40-zpb3 wraz z podejsciem pod szybkozlqcze nalezy sporowadzic
okofo 0,5m ponizej stropu montujqc podejscia na systemowych konsolach
wsporczych

* na rurociggach sprezonego powietrza nalezy zamontowa¢ elementy
kompensacyjne i punkty state zgodnie z wybranym systemem i wytycznymi
danego producenta

+ Ze wzgledu na charakter i specyfike projektowanego budynku, wszystkie
wymiary, lokalizaje instalacji i urzqdzen sprawdz¢ w naturze. W przypadku
wystqpienia rdznic nalezy dostosowa¢ zatozenie projektowe do stanu
istniejacego, zachowujqc zasady zawarte w projekcie. Wszelkie niezgodno ci
pomiedzy planami lub wymiarami muszq przed rozpoczeciem wykonania
zosta¢ wyjasnione z projektanktem.
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Zestawienie pomieszczen
NR POM.| NAZWA_POMIESZCZENIA | POW.
0.1 Komunikacja 29.6
0.2 Laboratorium nauka o 118.4
materiatach
0.3 Laboratorium wytrzymatosci 71.3
materiatow
0.4 Pracownia elektrotechniki i 46.0
elektroniki
0.5 Laboratorium urzadzen 41.6
elektrycznych
0.6 Pracownia robotyki i 62.0
sterownikéw PLC
0.7 Pracownia mechatroniki i 57.3
automatyki
B1/1 Wiatrotap 7.2
B1/2 Hall gtéwny 74.8
B1/3 Szatnia 28.0
B1/4 Zaplecze techniczne 5.1
B1/5 wcC 4.2
B1/6 Hall komunikacyjny + windy 41.0
B1/7 WC niepetnosprawnych 3.9
B1/8 WC kobiet 9.1
B1/9 Przedsionek WC 5.4
B1/10 Schowek porzadkowy 2.4
B1/11 Przedsionek 7.1
B1/12 WC mezczyzn 8.0
B1/16 Rozdz. elektryczna 5.8
K1 Klatka schodowa 22,1
M1 Magazyn biblioteki 38.6
Razem 687.2
PRACOWNIA PROJEKTOWA stodum:  proekt
L A ul.Pefczynska 4, 50—959 WROCLA.W, Wykonawczy
PROJEKT tel. 508-597-284, _pmcgwma@lu—projekt.pl, r— .
wiww.la—projekt.pl Instolaqe
Tespbl projekiony: sanitarne
m imig i nazwisko: nr uprawnieh: | data: podpis:
iidoci satame:| N2 Adam Grajper oa/romee |00 | ( —
inii,ui ,,fji";?,,m mgr in2. Ireneusz Grodz 133/005/09 02.09.2024 . 7(;““ \ A
Temat; Przebudowa pomieszczeri budynku Biblioteki Uczelnianej na Laboratorium [nr proj.— > ~ ¥
Instytutu Politechnicznego
ul. Opaliskich 1, 64-100 Leszno
dz.nr 41/21, 42/10, 42/22, obrgh 0002 P—015/24
Inwestor: Akademia Nauk Stosowanych w Lesznie, skala:
ul. Adoma Mickiewicza 5, 64-100 Leszno
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