N

Rys. 2.2 Tymczasowa organizacja

85.79

ruchu etap 2 Skala 1:500

—————— et i T <A |

| =S P

18502 2
5 N[y _
18423 8s6t 18484 153ses

—— B,

2o, 87 ﬁnﬁ NS 2 !
e s - w N
b ZAKRES 10 MW% AKTUMEZQC A * b

- hY ,,
> 7 . 2, - - HL Ss, ¢
&N N% _ [
¥ %> ¥
P _ /
,MA -A/Ju _
8 y
\@ %,w 5 _
L _
3, {97
y
Q %7
¢ S 8
v4
97 c
O, A \Oﬁ/ !
~ V l’lv‘:v‘:l‘
7

U-21a/b
rozstaw 20m

LEGEND

:.:z:z:: .
RassasssasRss - zakres robot
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m - projektowany kraweznik 15/30 (10cm)
H - projektowany kraweznik 15/22 (2cm)
ﬂ - projektowany opornik 12/25

- projektowane obrzeze 8/25

m - projektowana krawedz pobocza

A-14 - projektowane oznakowanie pionowe
= - stupek projektowany
A1 istniejgce oznakowanie
Uwagal!

Oznakowanie na czas rob6t powinno by¢ tak ustawione,
aby byto dobrze widoczne zaréwno w dzien jak i w nocy
oraz w ztych warunkach atmosferycznych.

Nalezy zastosowac tarcze znakdéw pionowych

wielkosci - srednie.
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VIATRAKT
Fukasz Kitowski

ul. Leéna 1A/1 83-300 Kartuzy

NIP: 5891755291 REGON: 363570680
Tel: 694613967 e-mail: viatrakt@gmail.com

Przebudowa drogi gminnej w miejscowos$ci Stara Huta
polegajgca na budowie chodnika oraz kanatu technologicznego.

Dziatka nr 135 obreb Stara Huta
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