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2. Podstawa opracowania:
1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn.2 wrzesnia 2004r w sprawie szczegdlowego

zakresu 1 formy dokumentacji.

1. Dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno - uzytkowego(Dz.U.N1202zdn.16.09.2004r.).

2. Rozporzadzenie Komisji (WE) nr 213/2008 z dnia 2 listopada 2007 r. zmieniajace rozporzadzenie (WE)
nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego i Rady w sprawie Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) oraz
dyrektywy 2004/17/WE i 2004/18/WE Parlamentu Europejskiego i Rady dotyczace procedur udzielania zamowien
publicznych w zakresie zmiany CPV).

3. Ustawa z dn. 29 stycznia 2004r. - Prawo zaméwien publicznych (Dz. U. Nr 19. poz. 177 z pdzniejszymi zmianami
ogloszonymi w Dz. U. Nr 96 z 2004r. poz. 959, Nr 116 poz. 1207 i Nr 145 poz. 1537).

4. Dokumentacja ,,Remont instalacji elektrycznej w budynku mieszkalnym przy ul. Lacznej 3 w Szczecinie”.

Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot elektrycznych dla
zadania ,,R — Branza elektryczna”.

Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za wykonanie robot, ich jakos¢, zgodnos¢ z dokumentacja,
specyfikacja, normami, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie z art. 22,23 i 28 ustawy Prawo
budowlane.

Prowadzenie rob6t w budownictwie wymaga stosowania si¢ do warunkow i wymagan podanych w przepisach
obowiazujacych w zakresie budownictwa oraz uzgodnien wykonania robot z jednostkami utrzymujacymi dane
obiekty.

Przed rozpoczgciem robot elektrycznych Wykonawca powinien zapoznaé si¢ z obiektem, gdzie beda prowadzone
prace oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robot. Odbior frontu robot przez Wykonawce od
Zleceniodawcy  powinien by¢é  dokonany  komisyjnie z  udzialem  zainteresowanych  stron

i udokumentowany spisaniem odpowiedniego protokohu.

Koordynacja robdt budowlano-montazowych powinna by¢ prowadzona we wszystkich fazach budowy, przy Scistej
wspolpracy z branzami budowlang i sanitarna.

Zakres robot budowlanych.:

Zakres projektu obejmuje:
1. Modernizacj¢ instalacji elektrycznych w budynku mieszkalnym wielorodzinnym w czes$ciach wspdlnych
(opracowanie i uzgodnienie schematu jednokreskowego zasilania elektrycznego budynku, sprawdzenie
i opisanie na oddzielnym druku ENEA WLZ-tu do budynku, remont tablicy glownej TG, wykonanie WLZ pion
wraz z tablicami pi¢trowymi TP, wykonanie WLZ-tow do tablic licznikowych TL-1f dla lokali
mieszkalnych, administracyjnych).
2. Wymiang instalacji elektrycznych wraz z osprzgtem na klatce schodowej, w WC na kl. schod., na
strychu , w piwnicy (230/24V) i o$wietlenie zewngetrzne
3. Wykonanie potaczen wyréwnawczych gtéwnych w budynku.
4. Demontaz i ponowny montaz instalacji domofonowej — system ,,cyfrowy.
5. Wywoz odpaddéw po budowlanych.
6. Wykonanie pomiardéw elektrycznych i sporzadzenie protokotéw pomiarow.

4.2 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszqcych i robot tymczasowych

Prace towarzyszace - sprawdzenie istniejacej instalacji w budynku i sprawdzenie istniejacego zasilania z sieci
ENEA.

Bezpieczenstwo pracy.

Przed przystapieniem do robot nalezy przeprowadzi¢ z pracownikami szkolenie ogolne, podstawowe i stano
wiskowe z podkresleniem zasad BHP przy pracach szczegdlnie niebezpiecznych.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca powinien przygotowac na wiasny koszt, obiekt tymczasowy z przeznaczeniem na magazynek pod-
reczny do sktadowania przewodow i osprzetu elektrycznego na czas budowy.



Nazwy i kody w zaleznosci od zakresu robot budowlanych objetych przedmiotem zamowienia

31520000-7 Lampy i oprawy oswietleniowe 45315700-5
Instalowanie tablic elektrycznych
45311100-1 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

Materiaty

Materiaty uzyte do budowy powinny odpowiadaé wymogom okreslonym w art. 10 ustawy z
7.07.1994r. — Prawo Budowlane, w Rozporzadzeniu Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 31 lipca
1998r. w sprawie oceny zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnoS$ci oraz sposobu znakowania wyrobow budowlanych
do- puszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie i spelnia¢ warunki okreSlone w
odpowiednich normach przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym
wytworni lub innym umownym warunkom. Materiaty do wykonania robot nalezy stosowa¢ zgodnie z dokumentacja,
przedmiarem robot oraz z normg PN-HD-60364.

Sprzet

Roboty elektroenergetyczne moga by¢ wykonywane re¢cznie lub przy uzyciu sprzetu mechanicznego. Przy
mechanicznym wykonywaniu rob6ét Wykonawca powinien dysponowaé sprzgtem sprawnym technicznie,
przewidzianym do wykonania tego typu robot.
Przeno$ne urzadzenia elektryczne musza posiadac¢ izolacje klasy 11
Gniazda wtyczkowe zasilajace z wytacznikami réznicowopradowymi AJ = 0,03A.

Wymagania dotyczgce srodkow transportu

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji elektrycznych jest zobowigzany do stosowania takich
srodkow transportu, ktére nie majg niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robot. Srodki i urzadzenia
transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatow, elementéw konstrukcji, urzadzen
niezbednych do wykonania danego rodzaju robot elektrycznych. Srodki transportu nie moga posiadaé¢ twardych i
ostrych krawedzi mogacych uszkodzi¢ izolacj¢ przewozonych przewodow i obudowy osprzgtu aparatury elektryczne;.

Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem,
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworcg dla poszczegolnych elementow.

Wymagania dotyczqgce wykonania robot

Wymagania ogolne

Wszystkie roboty musza by¢ wykonywane przez wykwalifikowanych pracownikéw, stosownie do rodzaju
robdt i kierowane przez osoby posiadajace odpowiednie uprawnienia wymagane przez Prawo Budowlane i przepisy
resortowe.

W szczegolnosci:

—  pracownicy zatrudnieni przy wykonywaniu instalacji elektrycznych powinni posiadaé aktualne Swiadectwa
kwalifikacyjne E wydawane przez SEP uprawniajgce do zajmowania si¢ eksploatacjg urzgdzen,

— pracownicy zatrudnieni przy dozorze wykonywania instalacji elektrycznych powinni posiadaé aktualne
Swiadectwa kwalifikacyjne D wydawane przez SEP uprawniajgce do zajmowania si¢ eksploatacjg urzqdzen na
stanowisku dozoru,

—  wszelkie zmiany w stosunku do dokumentacji wykonawczej (schematu) wymagajq pisemnej zgody.

Organizacja placu budowy

Urzadzenia zaplecza budowy obciaza wykonawce robot. Zasilanie placu budowy w energie elektrycznag jest
wymagane.
Przygotowanie koncow zyl i taczenie przewodow

Przewody elektryczne nalezy taczy¢ z osprzgtem, tylko przeznaczonymi do tego celu zaciskami. Nie wolno
stosowac polaczen skrecanych. Przewody musza by¢ swobodnie ulozone i nie moga by¢ narazone na naciagi i
dodatkowe napre¢zenia. Do danego zacisku nalezy przetacza¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie do
jakich zacisk jest dostosowany. W przypadku stosowania zaciskow, do ktérych przewody sa przylaczane za pomoca
oczek, pomigdzy oczkiem, a nakrgtka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowaé si¢ podkiadki metalowe,
zabezpieczone przed korozja w sposob umozliwiajacy przeptyw pradu. Zdejmowanie izolacji i1 czyszczenie
przewodoéw nie moze po- wodowac uszkodzen mechanicznych. Konce przewodéw miedzianych z zylami
wielodrutowymi (linki) powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami.




Montaz instalacji elektrycznych w budynku , badania i pomiary po montazowe

1) montaz tablic wraz z zabezpieczeniami,

2) montaz tablicy gtéwnej TG na parterze klatki schodowej (przygotowanie i uzgodnienie schematu jednokreskowego
do ENEA),

3) montaz tablic pigtrowych TP oraz ulozenie p/t WLZ-pion 5xLgY16mm? w rurze PCV i zasilenie ww. tablic

pictrowych TP,

4)montaz na klatce schodowej, szafek wnekowych licznikowych wraz z tablicami licznikowymi dla lokali

mieszkalnych i zasilenie ich z tablic pigtrowych TP,

5) utozenie nowych instalacji oSwietleniowych na klatce schodowej, w WC na kl. schod., na strychu, w piwnicy |
oSwietlenie zewnetrzne

6) montaz w piwnicy instalacji uziemiajacej wyréwnawczej z ptaskownika stalowego ocynkowanego 25x4mm
oraz poditgczenie do uziemienia pretowego w budynku, do instalacji uziemiajacej podiaczy¢ przewodem
LgY16mm? rury wodociaggowe, gazowe i kanalizacyjne,

7) demontaz i ponowny montaz instalacji domofonowej - system “cyfrowy”

8) wywodz odpadow po budowlanych,

9) po zakonczeniu prac montazowych wykonang instalacj¢ nalezy podda¢ probom i badaniom.

Jako podstawowe badania nalezy wykonac:

- pomiar rezystancji izolacji,

- pomiar skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowe;j,

- pomiary rezystancji uziemienia,

- sprawdzenie ciaglosci przewodow ochronnych,

- proby funkcjonalne dziatania instalacji.

Kazda wyzej wymieniona praca kontrolno-pomiarowa powinna by¢ zakonczona sporzadzeniem protokohu z
przeprowadzonych badan i pomiaréw. Protokét powinien zawiera¢ co najmniej nastepujace dane:

- nazwe badanego urzadzenia i jego dane znamionowe,

- miejsce zainstalowania danego urzadzenia,

- rodzaj wykonanych pomiarow,

- nazwisko osoby wykonujgcej pomiary,

- dat¢ wykonania pomiarow,

- spis uzytych urzadzen i ich numery,

- liczbowe wyniki pomiarow,

- uwagi i wnioski.

Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot

Zgloszenie do Inspektora Nadzoru odbioru robot ulegajacych zakryciu. Na dzien odbioru koncowego
Wykonawca przedstawia dokumenty potwierdzajace jako$¢ wbudowanych materiatlow Inspektorowi Nadzoru pod
rygorem odstgpienia od odbioru i wstrzymania robdt z winy Wykonawcy. Wszystkie wady wskazanych przez
Inspektora Nadzoru podczas odbioru zostang usunigte przez Wykonawce. Do chwili dokonania odbioru koncowego
przedmiotu zamoéwienia przez Komisj¢ na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong wszystkich
wykonanych prac.

Przedmiot zaméwienia podlega odbiorowi konicowemu przez Komisje Odbiorowa i zgodnie z umowa od jego terminu
liczone sa: kary, zaptata, gwarancja i rgkojmia.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, jezeli wszystkie pomiary i badania daty
pozytywne wyniki.

Do odbioru nalezy przedtozy¢ dokumentacj¢ powykonawcza (schematy), wraz z wymaganymi badaniami i pomiarami
w dwoch egzemplarzach.



