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1. Wstep
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z budowg oswietlenia drogowego w miejscowosci Skarszyn i
Bolescin w zakresie budowy nowych stupdéw oswietleniowych wraz z montazem opraw
oswietleniowych oraz linii napowietrznej przewodem AsXSn 2x25mm?.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacjami Technicznymi

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia i odbioru robét
dotyczgcych wykonania budowy oswietlenia drogowego w miejscowosci Skarszyn i Bolescin
gm. Trzebnica.

Zakres wykonania robat:
e montaz zerdzi wirowanych typu E,

e podwieszenie przewoddw linii napowietrznej na stupach,
e montaz wysiegnikdw na stupie

o montaz oprawy ulicznej na stupie,

e montaz uziemienia stupa,

e wykonanie badan odbiorczych, pomiarow.

1.4 Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Budowa powinna odbywa¢ sie na podstawie aktualnej Dokumentacji Projektowej,
sporzadzonej w oparciu 0 ogdlne obowigzujgce zasady, lecz z uwzglednieniem specyfiki
stosowanych materiatow i urzgdzen.

W czasie realizacji nalezy uwzglednia¢ réwniez wytyczne i instrukcje montazowe
opracowane przez producenta urzgdzeh, materiatow.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, za zgodnos$¢ z
Dokumentacjg Projektowg, Specyfikacjg Techniczng, obowigzujgcymi normami oraz za
zgodnos¢ z postanowieniami Umowy.

Dopuszcza sie tylko takie odstepstwa od projektu, ktére nie naruszajg postanowien norm, a
sg uzasadnione technicznie, uzgodnione z autorem projektu i sg udokumentowane zapisem
dokonanym w dzienniku budowy lub innym rownorzednym dowodem.

2. Materiaty
2.1. Materialy do wykonania rob6t wymienionych w SST:

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN i BN przewidujg
posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta
w taki dokument.




Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot bedgcych przedmiotem niniejszej
Specyfikacji technicznej sa:

Przewody elektroenergetyczne

W elektroenergetycznych liniach napowietrznych powinny byé stosowane przewody z
materiatbw o dostatecznej wytrzymatosci na rozcigganie i dostatecznej odpornosci na
wptywy atmosferyczne i chemiczne. Zaleca sie stosowanie w linii napowietrznej do 1 kV
przewody elektroenergetyczne samonosne o zytach aluminiowych i izolacji z polietylenu
usieciowanego odpornego na rozprzestrzenianie ptomienia. Przewidziano zastosowanie
przewoddw AsXSn 2x25mm?.

Konstrukcje wsporcze

Konstrukcje wsporcze napowietrznych linii elektroenergetycznych powinny wytrzymywac sity
pochodzace od zawieszonych przewodéw, uzbrojenia i parcia wiatru. Ich budowa powinna
by¢ taka, aby w zadnym miejscu naprezenia materiatu nie przekraczaty dopuszczalnych
naprezen zwyktych, a dla warunkéw pracy zaktéceniowej lub montazowej - dopuszczalnych
naprezen zwiekszonych.

Oprawy oswietleniowe

Dla potrzeb oswietlenia drogowego projektowane sg oprawy LED o mocy 60W ze
strumieniem swietlnym 9600 Im lub réwnowazne.

Oprawy z obudowg wykonang z odlewu ci$nieniowego, aluminiowego, malowanego
proszkowo co zabezpiecza przed szkodliwym wptywem czynnikdw zewnetrznych. Ksztatt
oprawy zapobiega osadzaniu pyléw i drobnych zanieczyszczen. Oprawy powinny byé
przeznaczone do oswietlenia drég gminnych, miejskich, osiedlowych, alejek spacerowych
oraz terenow parkowych oraz posiada¢ catkowicie szczelng konstrukcje, odporng na warunki
atmosferyczne i uderzenia.

Oprawy winny posiadaé¢ certyfikat na znak bezpieczenstwa i znak dopuszczenia do obrotu
handlowego w budownictwie.

Wysiegniki oraz stupy oswietleniowe

Oprawy montowa¢ na projektowanych stupach wirowanych linii napowietrznej z uzyciem
wysiegnikow. Wysiegniki jednoramienne, stalowe, o dtugo$ci 2,0m typu W20/1/1/2-76/10
przystosowane do montazu na zerdziach wirowanych za pomocg uchwytéw stalowych —
zgodnie z PZT. Wysiegniki powinny posiada¢ aprobate techniczng oraz dopuszczenia do
obrotu handlowego w budownictwie.

Materiatami stosowanymi przy budowie s3:

Lp. Nazwa j-m llosé
1. | Przewod AsXSn 2x25mm? mb 486
2. | Uchwyt koncowy 2x16-35 Z 201 szt. 1
3. | Uchwyt przelotowo-narozny 2/4x16-120 szt. 10
4 Bezpiecznik napowietrzny BN 25A wraz z zaciskiem szt. 11

" | przebijajacym izolacje Z 207 + Z 2082 (Z 208)
5. | Sruba hakowa M16/200 S3011C szt. 22




6. | Zerdz wirowana typu 10,5/2,5 szt. 9
7. | Zerdz wirowana typu 10,5/4,3 szt. 1
8. | Zerdz wirowana typu 10,5/4,3 szt. 1
9. | Wysiegnik jednoramienny typu W20/1/1/2-76/10 szt. 11
10. | Uchwyt do mocowania wysiegnika szt. 22
11. | Oprawa oswietleniowa typu LED o mocy 60W 9600Im szt. 11
12. | Przewdd do oprawy YDY 3x2,5mm? mb 33
13. | Wktadka topikowa BiWts 6A szt. 11
14. | Ograniczniki przepie¢ typu: ASA 660-5B+D+K 0,66kV/5kA szt. 11
15. | Inne materiaty -- --

2.2 Skitadowanie materiatow

Materialy nalezy przechowywaé w pomieszczeniach przystosowanych do tego celu.
Sktadowanie przewoddéw powinno by¢ zgodne z warunkami podanymi przez producenta.
Przewody w czasie sktadowania powinny znajdowac sie na bebnach. Bebny z przewodami
powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na krawedziach tarcz, a kregi utozone
poziomo — konce przewodow powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia.

3. Sprzet

3.1. Do wykonania robo6t bedgcych przedmiotem niniejszej SST stosowacé nastepujgcy,
sprawny technicznie i zaakceptowany przez inspektora Nadzoru, sprzet:

Koparka,

Podnosnik montazowy samochodowy,
Przyczepa dtuzycowa,

Przyczepa do przewozenia kabili,
Samochdd samowytadowczy,

Zuraw samochodowy,
Elektronarzedzia reczne.

3.2. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosc i Srodowisko wykonywanych robot.

3.3. Sprzet uzywany do realizacji rob6t powinien byé zgodny z ustaleniami ST oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje Inspektora Nadzoru.

3.4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

4.1. Do transportu materiatdw, sprzetu budowlanego, urzgdzen stosowaé nastepujace,
sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru srodki transportu:

Samochdd dostawczy do 0,9 t
Samochdd skrzyniowy do 5.0 t
Samochdd samowytadowczy,

Ciagnik kotowy.

Uwaga: parametry sprzetu podane sg orientacyjnie.




Materiaty wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu przed przewrdceniem oraz
przesuwaniem. W czasie transportu i przechowywania materiatow elektroenergetycznych
nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce ze specjalnych wiasciwosci tych urzadzen,
zastrzezonych przez producenta.

4.2. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore
nie wptyng niekorzystnie na jako$é robdt i wiasciwosci przewozonych towaréw. Srodki
transportu winny by¢ zgodne z ustaleniami ST, oraz projektu organizacji robét, ktéry uzyskat
akceptacje Inspektora Nadzoru.

4.3. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetniaé wymagania przepisow
ruchu drogowego (kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i
rzeczowym.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne wymagania.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z wymaganiami
obowigzujgcych PN i EN-PN, WTWIOR i postanowieniami Umowy.

5.2. Zakres robot przygotowawczych:

e Tyczenie geodezyjne, przygotowanie i zabezpieczenie miejsca robot,
e Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatow, urzadzen i sprzetu bud.

5.3. Zakres robét zasadniczych

Przy wykonywaniu robdt elektrycznych nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce roboty
podstawowe:

montaz stupow oswietleniowych,

montaz srub hakowych na stupach,

montaz uchwytéw koncowych i przelotowych na stupach,
podwieszenie przewodu linii napowietrznej,

zainstalowanie bezpiecznikdéw wraz z zaciskiem przebijajgcym izolacje,
zainstalowanie wysiegnikdéw na stupach,

montaz opraw na wysiegnikach wraz z podtgczeniem przewodow,
badania odbiorcze, pomiary.

Badania odbiorcze, pomiary
Przeprowadzi¢ badania opornosci izolacji przewodéw, skutecznosci ochrony

przeciwporazeniowej. Sporzgdzi¢ protokoty pomiarowe dokumentujgce przeprowadzone
badania.

6. Kontrola jakosci robét
Zakres kontroli
W trakcie realizacji robét i po ich zakonczeniu nalezy:

e  Sprawdzi¢ stan kabli i osprzetu,
e  Sprawdzi¢ ciggtos¢ zyt kabli i zgodnosc faz,
e  Sprawdzi¢ prace linii pod napieciem,
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e  Sprawdzi¢ poprawnosc¢ wszystkich potgczen srubowych,
o Dokonac¢ pomiaru skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,
o Dokonac¢ pomiaru rezystancji uziemieh ochronnych.

7. Obmiar robot

Obmiar robdt nalezy dokona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg i ewentualnie
dodatkowe ustalenia wynikle w czasie budowy, akceptowane przez Inzyniera. Jednostkg
obmiarowg sg metry biezgce przewododw, sztuki — dla stupow.

8. Odbior robét

Przy przekazywaniu oswietlenia drogowego do eksploatacji, wykonawca zobowigzany jest
dostarczy¢ Zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:

e projektowg dokumentacje powykonawczg,

e geodezyjng dokumentacje powykonawcza,

e protokoty z dokonanych pomiardw,

e protokoty odbioru robét,

¢ ewentualng ocene robo6t wydang przez Zaktad Energetyczny.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, SST i wymaganiami
Inwestora, jezeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne.

9. Podstawy ptatnosci

Ptatnos¢ za metr nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci uzytych materiatow
i wykonanych robét na podstawie wynikow pomiaréw i badan kontrolnych.

Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuje:

1. Roboty przygotowawcze,
2. Oznakowanie robot,
3. Przygotowanie, dostarczenie i wbudowanie materiatow,
4. Podtaczenie linii do sieci zgodnie z dokumentacjg projektowa,
5. Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,
6. Wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,
7. Przeprowadzenie niezbednych badan i pomiaréw.
10. Przepisy
10.1 Normy
PN-EN 13201

Oswietlenie drog

N-SEP-E-001
Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa

N-SEP-E-004
Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa




