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Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych:
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D.01.02.03. WYBURZANIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z rozbiérkg elementéw drog,
przy inwestycji pn: Rozbidrka budynku obory z chlewnig przy Zespole Szkét Centrum Ksztatcenia Rolniczego w Lututowie.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
STWIORSB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB
Roboty rozbiérkowe obejmuja:

Rozbiérka obory z chlewnia,
Rozbiérka silosu na kiszonke.

Pozostate:
Zakres zgodny z przedmiarem rob6t

Dla wszystkich rozbiérek - wywiezienie materiatu z terenu rozbiérki przy mechanicznym i recznym zatadowaniu i wytadowaniu
wraz z kosztem sktadowania i utylizacji materiatéw z rozbiérki na sktadowisku Wykonawcy.

1.4. Okreslenie podstawowe
Okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét i ich zgodnos$é z dokumentacjg projektowa, STWIORB i
zaleceniami Inspektora Nadzoru. Ogéine wymagania dotyczace rob6t podano w STWIORB D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastepujace charakterystyki:

- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac rozbiérki - nie moze by¢ zagruzowana, przerosnigta korzeniami,
zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogéine
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

3.2. Sprzet do wykonania robot zwigzanych z wyburzeniem obiektow.

Do wykonania rob6t zwigzanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych nalezy stosowac:
- spycharki,

- tadowarki,

- dzwigi,

- mioty pneumatyczne,a w razie potrzeby specjalistyczny sprzet.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogodlne
Ogélne wymagania dla transportu

4.2. Wymagania dla transportu

Materialy pochodzace z rozbiérki powinny by¢ usuniete z placu budowy zaraz po zakonczeniu robét rozbiérkowych.

Materiat z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych obciazen na osie, wymiaréw tadunku i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogélne zasady wykonania robét

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z przepisami Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury (Dz.U. Nr 47 z
2003r.) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych.

Teren, na ktérym prowadzone sa roboty rozbiérkowe obiektu budowlanego, nalezy ogrodzi¢ i oznakowaé tablicami
ostrzegawczymi.

Prowadzenie robot rozbidrkowych, jezeli zachodzi mozliwo$¢ przewrocenia czesci konstrukcji obiektu przez wiatr, jest zabronione.
Roboty nalezy wstrzymac w przypadku, gdy predkos¢ wiatru przekracza 10m/s.

W czasie prowadzenia robot rozbiérkowych przebywanie ludzi na nizej potozonych kondygnacjach jest zabronione.



Do usuwania gruzu w czasie robét rozbiorkowych nalezy stosowac¢ pochylnie lub rynny zsypowe, ktére powinny mie¢
zabezpieczenie przed wypadaniem gruzu. Przewracanie scian lub innych czesci obiektu przez podkopywanie i podcinanie jest
zabronione. W czasie wykonywania robdt rozbiérkowych sposobami zmechanizowanymi wszystkie osoby i maszyny powinny
znajdowaé sie poza strefg niebezpieczng. W czasie wykonywania robot rozbiérkowych sposobem przewracania, diugosé
umocowanych lin powinna by¢ trzykrotnie wieksza od wysokosci obiektu, a ich umocowanie powinno by¢ niezawodne.

Rozbidrke elementéw zelbetowych nalezy wykonywaé niewielkimi odcinkami, odbijajgc uprzednio warstwe ochronng betonu i
przecinajac prety zbrojenia.

Elementy konstrukcji stalowych nalezy rozbiera¢ przez cigcie.

Roboty rozbiérkowe powinny by¢ tak prowadzone, aby stopniowo odcigza¢ elementy nosne konstrukgji. Usuniecie jednej czesci
budowli lub jednego elementu konstrukcyjnego nie moze spowodowaé naruszenia statecznosci sasiedniego elementu
konstrukcyjnego.

Robotnicy wykonujacy prace rozbiérkowe na wysokosci powyzej 4 m powinni by¢ zabezpieczeni pasami, przy czym lina pasa
musi byé przymocowana do czesci trwatych budowli, nie rozbieranych w tym momencie.

Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystgpieniem do robot rozbiérkowych Wykonawca winien ustawi¢ niezbedne zabezpieczenia w miejscach
przewidzianych w planie zagospodarowania placu budowy. Teren rozbiorki nalezy ogrodzi¢ w spos6b uniemozliwiajgcym
przedostanie sie os6b nieupowaznionych w obreb prac rozbiérkowych i oznakowa¢ tablicami ostrzegawczymi. Wykonawca
odpowiada za bezpieczenstwo débr i 0séb znajdujgcych sie na terenie rozbidrki. Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz za
pyly zanieczyszczajgce srodowisko. Wszelkie inne postanowienia, kiére Wykonawca uzna za przydatne, bedg podejmowane

w uzgodnieniu ze stuzbami BHP, Inspektorem Nadzoru oraz Inwestorem.

Materiaty pochodzgce z rozbidrki przechodzg na wtasnos¢ przysziego Wykonawcy rob6t budowlanych, w razie koniecznosci do
Niego naleze¢ bedzie ewentualna utylizacja poszczegdlnych materiatdw zgodnie z ustawg o odpadach. Transport materiatu
pozostaje w gestii Wykonawcy.

Doty powstate po rozbiérce nalezy wypetni¢ gruntem do poziomu terenu istniejgcego i zagescic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakosci robot
Zasady ogolne kontroli jakosci robét

Celem kontroli rob6t bedzie potwierdzenie osiagniecie zatozonych parametréw robdt.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole rob6t i materiatow.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych
Sprawdzenie jakosci robdt polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych rob6t rozbiérkowych oraz kompletnosci
zrekultywowania terenu po usunietych elementach rozbieranych obiektéw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogodlne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres i ilo$¢ wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacijg projektowg i STWIORB, w
jednostkach ustalonych w przedmiarze.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w STWIORB nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki zgodne z odpowiednimi pozycjami Przedmiaréw Robét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Roboty zwigzane z rozbiérka podlegajg odbiorowi robdt zanikajacych ulegajgcych zakryciu

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci
Ogédlne ustalenia dotyczgce podstaw ptatnosci
Ptatno$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 7.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ceny winny obejmowac pozyskanie utrzymanie i likwidacje sktadowisk, koszty utylizacji zgodnie z prawem ochrony $rodowiska o
ile materialy nie bedg nadawaty sie do ponownego wbudowania oraz koszty zastosowania materiatéw i sprzetu pomocniczego
koniecznych do prawidtowego wykonania rob6t zgodnie z przyjetg technologia wykonania.

9.3. Cena jednostki obmiarowej - Ryczatt
Dla catosci robét rozbiérkowych obejmuje:

- oznakowanie i zabezpieczenie prac rozbiérkowych,
- usuniecie i utylizacja stomy,



— usuniecie wszystkich elementéw wyposazenia obiektu w tym instalacji elektrycznej i odgromowej,

- kompletne rozebranie i wyburzenie budynku obory z chlewnig i silosu na kiszonke (wszystkich rozebranych elementéw
budynkéw i zagospodarowania posesji),

- oczyszczenie terenu ze $mieci komunalnych wraz z odwozem na sktadowisko i kosztem sktadowania (wszystkich
rozebranych elementéw budynkéw i zagospodarowania obiektu),

- odwiezienie pozostatego materiatu z rozbiorki na sktadowisko Wykonawcy (wszystkich rozebranych elementéw),

— zasypanie gruntem niespoistym i zageszczenie gruntu w dotach (wykopach) po usunietych obiektach,

— usuniecie kamieni i blokéw skalnych,

- koszt utylizacji materiatow niebezpiecznych,

— oczyszczenie i planowanie terenu,

— zakup i dowdz ziemi urodzajnej,

- zasypanie i zageszczenie wykopow,

- uporzadkowanie miejsca Robét po ich zakonczeniu,

- wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej Specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz. U. z 2013 r. poz. 21 z pdzniejszymi zmianami)



