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D.01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1 Nazwa zadania
»Przebudowa ul. Potudniowej w Lwéwku wraz z whczeniem do ul. Kamionki".
1.2. Zakres stosowania.
Szczegdétowa specyfikacja techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyenionych w punkcie 1.
1.3. Zakres robot obgtych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zg@nych z rozbiork
— warstw nawierzchni,
— oznakowania.
1.4. Okreslenia podstawowe.
Stosowane okgétenia podstawoweaszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wggania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kavykonywanych rob6t oraz za ich zgodéo
z dokumentacja projektayw SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. W teakab6t Wykonawca
ponosi odpowiedzialrié za bezpieczestwo ruch drogowego i 0séb trzecich w ghe placu budowy
oraz utrzymanie oznakowania, gtizen ostrzegawczych i zabezpiecz@jch na przekazanym placu
budowy.
2. MATERIALY.
Ogodlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
3. SPRZT.
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do rozbidrki
Do wykonania robét zwgzanych z rozbidrk elementow drog mi@ by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,
- tadowarki,
— samochody ezarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
— koparki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagag@ne” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogdolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie rob6t rozbiérkowych
Roboty rozbiorkowe elementow drég obejmugunicie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumenggajojektows, SST lub wskazanych przezzimiera.
Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagjventaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej,
Inzynier maze polecé Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacii, w ktorej zostanie élney
przewidziany odzysk materiatébw. Roboty rozbiérkomezna wykonywg mechanicznie lubecznie
w sposéb okrdony przez Iiyniera. Elementy i materialy, ktére zgodnie z Sajgssic wlasndcia
Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy. Doty (wykopy) powstate po rdzbe
elementow drog, ogrodaed przepustow znajdage s¢é w miejscach, gdzie zgodnie z dokumergacj
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projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny d&ytymczasowo zabezpieczone.
W szczegdlnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;j.
Doly w miejscach, gdzie nie przewidujee sivykonania wykopéw drogowych nale wypeni,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagEgo terenu | zagcic zgodnie
Zz wymaganiami okidonymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych
Kontrola jakaci robo6t polega na wizualnej ocenie komplétiovykonanych robét rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéwvmizenych do powtdrnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypelni@jego ewentualne doly po usetyich elementach nawierzchni,
ogrodzeé i przepustow powinno spehdiaodpowiednie wymagania oldlene w SST D-02.00.00
~Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarovg rob6t zwhzanych z rozbiérkelementow drég i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika -hfmetr kwadratowy),
- dla elementéw betonowych typu kresmiki, obrzeza — mb (metr bigcy),
8. ODBIOR ROBOT.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidvkielu ponownego jejaycia, z utazeniem
na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,
- Wyrc’)wnanie podiea i uporadkowanie terenu rozbiérki;
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziestg.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane mgcgo
0g6lnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwageiione i walcowane
na zimno ogollnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaat®wniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierébwnoramienne stalowe
walcowane na gaco

8. BN-87/5028-12 Gwidzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okaglym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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