SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

INWESTOR GMINA RYDZYNA
UL. RYNEK 1; 64 - 130 RYDZYNA
NAZWA NADBUDOWA I PRZEBUDOWA BUDYNKU PRZEDSZKOLA WRAZ ZE

ZAMIERZENIA ZMIANA SPOSOBU UZYTKOWANIA PODDASZA NIEUZYTKOWEGO
BUDOWLANEGO | NA POTRZEBY PRZEDSZKOLA

ADRES 1 PL. DABROWSKIEGO 1A

KATEGORIA 64-130 RYDZYNA

OBIEKTU KATEGORIA OBIEKTU BUDOWLANEGO: IX

BUDOWLANEGO

POZOSTALE DANE | NAZWA JEDNOSTKI EWIDENCYJINEJ: 301304_4 RYDZYNA
ADRESOWE NAZWA I NUMER OBREBU EWIDENCYJNEGO: 0001 RYDZYNA

NUMERY DZIALEK EWIDENCYINYCH: 494/1; 495/7; 497/2
JEDNOSTKA EWIDENCYINA: 301304_4.0001.494/1
JEDNOSTKA EWIDENCYJINA: 301304_4.0001.495/7
JEDNOSTKA EWIDENCYJINA: 301304_4.0001.497/2

ZESPOL. AUTORSKI
IMIE I NAZWISKO SPECJALNOSC I NUMER | ZAKRES DATA PODPIS
UPRAWNIEN OPRACOWANIA | OPRACOWANIA
BUDOWLANYCH
mgr inz. uprawnienia bud. PROJEKTANT
Dawid nr WKP / BRANZA 05.06.2024 r.
Konieczny 0485/PWOE/15 ELEKTRYCZNA
w specjalnosci instalacji
elektrycznych

CZERWIEC 2024 r.




HOoONOTUTDWN

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

L SPIS TRESCI
CZESC OGOLNA.......ccovevriirians SR ferre s s 4
WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW I WYROBOW BUDOWLANYCH........... 8
WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN .....ocvmtiurinininnssin st sssss st ssssesssssnns 14
WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU .....curviuruniisnsnsnsssssnsssssssssssssssssssssssnsnsans 15
WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT .....coctiuciiiinciiie st 15
KONTROLA JAKOSCI ROBOT ......cccviuenenes s 17
WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT ....cvvuiimiinninissinissss sttt sssss s ssssesssssans 17
ODBIOR ROBOT ....covviuiiiiinninns OO 18
OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT ..ottt 19
PRZEPISY ZWIAZANE........ocuiuiiiiiiiiisisis bbb bbb bbb bbb 19




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

1 CzZESC OGOLNA
1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu przez zamawiajacego

Nadbudowa i przebudowa budynku przedszkola wraz ze zmiang sposobu uzytkowania poddasza nieuzytkowego na
potrzeby przedszkola .

1.2 Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt budowlanych,
zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych wraz z robotami towarzyszacymi, objetych zakresem projektu.
Projektant sporzadzajacy dokumentacje projektowg i specyfikacje techniczng wykonania i odbioru robdt
budowlanych moze wprowadza¢ do niniejszej specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub usciélenia, odpowiednie dla
przewidzianych projektem robdt, uwzgledniajgce wymagania Zamawiajgcego oraz warunki realizacji robdt,
niezbedne do uzyskania wymaganego standardu i jakosci robot.

1.3 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i rob6t tymczasowych
1.3.1 Obowiazki kierownika budowy

Zgodnie z Prawem budowlanym do podstawowych obowigzkéw Kierownika budowy nalezy przygotowanie
dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego. Dokumentacja powykonawcza to dokumentacja budowy z
naniesionymi zmianami w trakcie wykonywania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami wykonawczymi. Przez
dokumentacje budowy nalezy rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z zataczonym projektem budowlanym,
dziennik budowy, protokoty odbioréw czesciowych i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzace
realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksiazke obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektu metodg montazu — takze
dziennik montazu.

1.3.2 Prace towarzyszace
Prace towarzyszace to prace niezbedne do wykonania robot podstawowych nie zaliczane do robot tymczasowych.
1.3.3 Roboty tymczasowe

Roboty tymczasowe to roboty potrzebne do wykonania robdt podstawowych. Nie sg jednak przekazywane
zamawiajacemu i sg usuwane po wykonaniu robdt podstawowych. Roboty tymczasowe obejmujg m.in. zaplecze
tymczasowe budowy, tymczasowe konstrukcje rusztowan, a takze prace, ktdre sg odnawiane np. podczas
niesprzyjajacych warunkéw atmosferycznych. Koszty robdt tymczasowych zazwyczaj sa wliczane w koszty ogdlne
budowy. W przypadku robdt tymczasowych o znacznej wartosci, Wykonawca i Zamawiajacy osiggna porozumienie
o0 odrebnym rozliczeniu robdt tymczasowych. Roboty tymczasowe nalezy wykonywacé zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami, normami oraz wiedzg techniczna.

1.4 Informacje o terenie budowy

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ obowigzujace przepisy wydane przez wiadze centralne i lokalne oraz
pozostate przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami budowlanymi i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych przepisow podczas prowadzenia robot budowlanych.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania robdt budowlanych, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje,
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bedzie utrzymywac i zdemontuje tymczasowe urzadzenia oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do prawidtowego
funkcjonowania terenu budowy i zabezpieczenia robét budowlanych.
Wykonawca odpowiada za ochrone urzadzen w miejscach ich sktadowania . Wykonawca zapewni wtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych urzadzen w czasie trwania rob6t. W przypadku uszkodzenia
tych urzadzen Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowane podmioty oraz bedzie z
nimi wspotpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy niezbednej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia urzadzen na powierzchni ziemi oraz pod
ziemia.
Wykonawca ma obowigzek znaé, a takze podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie
do przepiséw dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen i
ucigzliwosci dla osdb lub wiasnosci spotecznej, a wynikajgcych z przyczyn powstatych w nastepstwie sposobu jego
dziafania.
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy
oraz stosowac sie do zalecen Planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek
zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz innych
warunkach nie spetniajgcych odpowiednich przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny dla zycia i zdrowia
podczas wykonywania robot budowlanych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywaé wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne, sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny
sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Materiaty fatwopalne beda skladowane w sposéb
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb niepowotanych. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat przeprowadzanych robdt lub
przez jego pracownikow.
1.5 Nazwy i kody robét budowlanych objetych przedmiotem zamodwienia (Wspdiny stownik
zamoéwien CPV)

45310000-3 — Roboty instalacyjne elektryczne
45111200-0 — Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45311000-0 — Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznych oraz opraw oswietleniowych

45311200-2 — Roboty w zakresie opraw o$wietleniowych
45315100-9 — Instalacyjne roboty elektryczne
45315700-5 — Instalowanie rozdzielni elektrycznych

45311200-2 - uktadanie przewoddw, puszki, osprzet, opraw
45314300-4 - instalowanie infrastruktury okablowania

45314000-1 - instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych
45312100-8 - instalowanie przeciwpozarowych systemdw alarmowych
45312000-7 - instalowanie systemoéw alarmowych i anten

1.6 Okreslenia podstawowe

Specyfikacja techniczna — dokument zawierajgcy zesp6t cech wymaganych dla procesu wytwarzania lub dla
samego wyrobu, w zakresie parametrow technicznych, jakosci, wymogow bezpieczenstwa, wielkosci
charakterystycznych, a takze co do nazewnictwa, symboliki, znakéw i sposobéw oznaczania, metod badan i préb
oraz odbiordw i rozliczen.

Aprobata techniczna — dokument stwierdzajacy przydatno$¢ danego wyrobu do okre$lonego obszaru zastosowania.
Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan podstawowych wyrobu oraz metodyke badan dla potwierdzenia tych
wymagan.

Deklaracja zgodnosci — dokument w formie o$wiadczenia wydany przez producenta, stwierdzajgcy zgodno$é z
kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfikacja
techniczng dla danego materiatu lub wyrobu.

Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upowazniong jednostke badajacy (certyfikujacg), stwierdzajgcy
zgodnos$¢ z kryteriami okreSlonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub
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specyfikacjg techniczng dla badanego materiatu lub wyrobu.

Czes¢ przewodzgca czynna — przewdd lub inny element przewodzacy, bedacy czescig instalacji lub urzadzenia
elektrycznego, ktéry w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej znajduje sie pod napieciem, a nie spetnia
funkcji przewodu ochronnego.

(Czes¢ przewodzagca dostepna — przewodzaca czesc instalacji lub urzadzenia elektrycznego, bedaca w zasiegu reki,
ktéra podczas normalnej pracy nie jest pod napieciem, jednak moze sie pod nim znalez¢ w przypadku awarii.
Czes¢ przewodzgca obca — przewodzaca czes¢ nie bedgca czescig instalacji lub urzadzenia elektrycznego.

Napiecie dotykowe — napiecie pojawiajace sie przy zwarciu doziemnym pomiedzy przewodzacg czescia, ktora
moze by¢ dotknieta przez cztowieka, a miejscem na ziemi, na ktorym znajduja sie stopy. Klasa ochronnosci —
umowne oznaczenie cechu urzadzen elektrycznych, z punktu widzenia ochrony przeciwporazeniowe;.

Stopieri ochrony IP— okre$lona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed dotykiem elementdw instalacji
oraz przed przedostawaniem sie ciat statych i cieczy, ktdrg zapewnia odpowiednia obudowa.

Obwod instalacji elektrycznej — zespdt elementéw potgczonych posrednio lub bezposrednio ze zrédlem energii
elektrycznej, z wykorzystaniem zabezpieczenia nadmiarowo-pradowego oraz odpowiednio potaczonych przewodoéw
elektrycznych. W sktad obwodu elektrycznego wchodzg przewody pod napieciem, przewody ochronne oraz wszelkie
urzadzenia, rozdzielcze, sterownicze i sygnalizacyjne.

Urzgdzenia elektryczne — wszelkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej przeznaczone do wytwarzania,
przeksztatcania, przesytania, rozdziatu lub do przetwarzania w inng forme energii.

Rozdzielnica — zespdt aparatury odpowiednio dobranej i potgczonej w bloki funkcjonalne, stuzacy do zasilania
odbiornikéw energii elektrycznej, zabezpieczania przewoddéw elektrycznych przed przetezeniem, realizacji
wyznaczonych zadan oraz kontroli obwodoéw instalacji elektrycznej.

Uziemienie — zintegrowany zespot srodkdw i urzadzen stuzacy do zapewnienia bezpieczenstwa z punktu widzenia
ochrony przeciwporazeniowej, odgromowej i przeciwprzepieciowej.

Przewody elektryczne — urzadzenia stuzace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatow i impulséw elektrycznych
w wybrane miejsce.

Kabel elektroenergetyczny — przewdd elektryczny przystosowany do umieszczenia w ziemi.

Zyta robocza — izolowana zyta wykonana z miedzi lub aluminium w przewodzie lub kablu elektrycznym, stuzy do
przesyfania energii elektrycznej.

2Zyta neutralna — izolowana zyta robocza, oznaczona kolorem niebieskim, w kablach czterozytowych petni role
przewodu ochronno-neutralnego.

Zyta ochronna — izolowana zyta w kablu elektroenergetycznym, oznaczona barwa zielono-z6ita,
bezwzglednie wymagana przez okreslone srodki ochrony przeciwporazeniowej.

System alarmowy — jest zespdt Srodkéw technicznych i zasad taktycznych majacych na celu zapewnienie stanu
bezpieczenstwa okreslonego obiektu ( cztowieka lub mienia). W systemie alarmowym w stanie alarmowania systemu,
powstatym w wyniku jego odpowiedzi na istnienie niebezpieczenstwa jest wytwarzany sygnat alarmu, przesytany
bezposrednio do obiektu zabezpieczonego lub do alarmowego centrum odbiorczego, w celu podjecia przez okreslone
stuzby odpowiednich dziatan. Charakterystyka systemu sygnalizacji pozaru oraz elementéw wchodzacych w jego
skfad, ogdine wymagania, zasady stosowania zgodne sg z PN-EN 54.

Podsystem - strefa lub grupa stref tworzacych wydzielony system alarmowy w ochrony wydzielonego obiektu.
Centrala systemu sygnalizacji poZaru - czeSC systemu sygnalizacji pozaru, przyjmujgca i przetwarzajgca zadania
wigczania i wylaczenia systemu oraz stany swoich wejs¢. Dziata wg okreslonego algorytmu w celu umozliwienia
wytworzenia stanu alarmowania - szczegétowe wymagania okresla norma PN-EN 54-2.

Linia dozorowa - potaczenie pomiedzy jedng lub wieloma czujkami a centralg alarmowa. (detector line). Wykrywanie
sabotazu — wykrywanie celowego zaktdcenia dziatania systemu alarmowego lub jego czesci. Stan dozoru - stan
systemu, z ktdrego system moze bezposrednio przejs¢ do stanu alarmowania po przyjeciu sygnatu alarmu z dowolnego
wejscia systemu. (normal condition).

Stan testowania - stan systemu, w ktorym dziatajg procedury sprawdzenia sprawnosci technicznej systemu (test
condition).

Stan uszkodzenia - stan systemu, ktéry uniemozliwia poprawne dziatanie systemu ( fault condition).

Stan alarmowania - stan systemu alarmowego lub jego czesci, ktory jest wynikiem odpowiedzi systemu alarmowego
na wystgpienie niebezpieczenstwa (alarm condition).
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Parametryzacja - okreslenie jednego lub wiecej parametréw elektrycznych linii, odchytka, od ktérych powoduje
wywotanie alarmu (parametr controlling).
Opornosc charakterystyczna - WartoS¢ rezystanciji linii parametryzowanej, przy ktorej linia jest w stanie normalnym i
jej odpornos¢ na zaktdcenia jest najwieksza ( nominal resistance).
Multidetektor - detektor wykrywajacy zdarzenia pozarowe wykorzystujgcy rdézne kryteria powstawania alarmu
pozarowego (np. zadymienie, gwattowny wzrost temperatury, etc).
Punktowa czujka dymu - detektor alarmujacy w zaleznosci od stopnia zadymienia - szczegétowe wymagania okresla
norma PN-EN 54-7.
Element kontrolno-sterujacy - element kontrolujacy wejscia i wyjscia ktdrego szczegétowe wymagania okresla norma
PN-EN 54-18.
Reczny ostrzegacz pozarowy — nieautomatyczny detektor alarmujacy poprzez wcisniecie przycisku - szczegétowe
wymagania okresla PN-EN 54-11.
Przejscie kontrolowane — przejscie wyposazone w system kontroli dostepu.
Organizacja alarmowania — koncepcja alarmowania - integracja funkgcji instalacji sygnalizacji alarmowej i dziatania
ludzi w razie zagrozen.
Wyjscie przekaZnikowe - wyjscie sterowane stykami przekaznika ( relay output).
Wyjscie tranzystorowe - wyjscie sterowane stanem tranzystora. Zwykle OC (transistor output).
Rejestr zdarzeri - obszar pamieci rejestratora zdarzen, stuzacy do przechowywania komunikatéw o zdarzeniach ( event
memory).
Klawiatura, szyfrator, koder cyfrowy - urzadzenie sterujgce, stuzace do zmiany stanu systemu alarmowego droga
wprowadzenia kodu. W szczegdlnosci umozliwia wtgczenie i wylgczenie systemu alarmowego. Moze tez umozliwiac
programowanie centrali (keypad, encoder, coding unit).
Zasilanie autonomiczne - posiadanie przez urzadzenie wiasnych zrédet energii (self powering).
Sygnalizator akustyczny - syrena, urzgdzenie wytwarzajgce dzwiekowy sygnat alarmowy o wymaganych parametrach
( siren, buzzer, horn, audible signaling device).
Sygnalizator optyczny - urzadzenie wytwarzajgce Swietlny sygnat alarmowy o wymaganych parametrach ( alarm light,
flash light).
Urzadzenia teletechniczne — wszelkie urzadzenia i elementy instalacji teletechnicznych przeznaczone do wykrywania,
alarmowania i sterowania sygnatami alarmowymi oraz do podgladu obrazéw i ich rejestracji. Odbiorniki energii
elektrycznej — urzadzenia przeznaczone do zasilania central alarmowych, zasilaczy, rejestratordw cyfrowych,
monitordw i itp.
Klasa ochronnosci — umowne oznaczenie, okreslajgce mozliwosci ochronne urzadzenia, ze wzgledu na jego cechy
budowy, przy bezposrednim dotyku.
Stopieri ochrony IP— okre$lona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed dotykiem elementéw instalacji
elektrycznej oraz przed przedostaniem sie ciat statych, wnikaniem cieczy (szczegdlnie wody) i gazéw, a ktora zapewnia
odpowiednia obudowa.
Obwod instalacji  teletechnicznej — zespdt elementdw potaczonych posrednio lub bezposrednio z centralami
alarmowymi. W sktad obwodu teletechnicznego wchodzg przewody pod napieciem, przewody sterujgce oraz wszelkie
urzadzenia zmieniajgce parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze i sygnalizacyjne.
Przygotowanie podfoza — zespdt czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem osprzetu instalacyjnego, urzadzenia
elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej, uktadaniem kabli i przewoddéw majacy na celu zapewnienie mozliwosci
ich zamocowania zgodnie z dokumentacja.
Rejestr obmiarow - akceptowana przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego ksigzka z ponumerowanymi stronami,
stuzgca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych robot w formie wyliczen, szkicdw i ewentualnie
dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru
budowlanego
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2 WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW I WYROBOW
BUDOWLANYCH

Materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach
technicznych). Wszelkie nazwy wiasne produktéw i materiatdw przywotane w projekcie i specyfikacji
technicznej stuzg ustaleniu pozadanego standardu wykonania i okreslenia wtasciwosci i wymogdw technicznych
dla projektowanych rozwigzan.

2.1 Warunki dostawy materiatlow

Wykonawca moze dostarczy¢é materiaty na budowe, jesli spetni nastepujace warunki:
. uzyska akceptacje inspektora nadzoru inwestorskiego,

. materialy sg zgodne z wymaganiami projektu i specyfikacji technicznej,

. materiaty sg wiasciwie zabezpieczone i oznakowane,

. materiaty posiadajg dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do stosowania.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw. Wykonawca
poniesie wszystkie koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw niezbednych do wykonania robdt. Materiaty nie
spetniajgce powyzszych warunkéw zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy. Jesli materiaty nie
spetniajgce wymagan zostaty wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego,
Wykonawca wymieni je na wiasciwe, na wiasny koszt. Na pisemne wystgpienie Wykonawcy Inspektor nadzoru
inwestorskiego moze uzna¢ wade za niemajacg znaczacego wplywu na jako$¢ i funkcjonowanie instalacji i
ustali¢ zakres oraz wielko$¢ potracen za obnizong jakosc.

2.2 Przechowywanie i skladowanie materiatlow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadane materialy byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,
uszkodzeniami, niesprzyjajacymi warunkami atmosferycznymi oraz zachowaty swojg jakosSc i wtasciwosci. Miejsca
czasowego skfadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Kierownikiem
budowy lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.3 Rodzaje materiatlow

Wszystkie materiaty do wykonania instalacji elektrycznej powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
dokumentach odniesienia w tym dokumentacji projektowej (normach, aprobatach technicznych).

2.3.1 Kable i przewody

— Zaleca sie, aby kable energetyczne uktadane w budynkach posiadaty izolacje wg wymogow dla
rodzaju pomieszczenia i powtoke ochronng bezhalogenowa. Jako materiaty przewodzace mozna stosowac
miedz i aluminium, liczba zyt: 1, 3, 4, 5.

— Napiecia znamionowe dla linii kablowych dla przedmiotowego opracowania: 0,6/1 kV; a przekroje
zyt: 6 do 240 mm2,

—  Przewody instalacyjne nalezy stosowac izolowane lub z izolacjg i powtokg ochronng do ukfadania na state,
w ostonach lub bez, klejonych bezposrednio do podtoza, uktadanych na linkach nosnych, natynkowo,
wtynkowo lub pod tynkiem, a takze w korytach kablowych; ilo$¢ zyt zalezy od przeznaczenia danego
przewodu. Napiecia znamionowe izolacji wynosza: 450/750, 600/1000V, 1500V w zaleznosci od
wymogow, przekroje uktadanych przewodéw moga wynosic (0,35) 0,4 do 240 mmz2, przy czym zasilanie
energetyczne budynkdw wymaga stosowania przekroju minimalnego 1,5 mm2. Jako materiaty
przewodzgce mozna stosowacé miedz i aluminium, przy czym dla przekroju zyt do 10 mm2 nalezy stosowac
obowigzkowo przewody miedziane.

— Przewody szynowe stuzg do zasilania wewnetrznych magistrali energetycznych, obstugujacych duze
rozdzielnice instalacyjne, odbiorniki wielkiej mocy lub ich grupy, obwody rozdzielcze dla duzej liczby
odbiornikéw zamontowanych w ciggach np. zasilanie duzej ilosci silnikdw lub opraw os$wietleniowych
zamontowanych liniowo. Jako materialy przewodzace szynoprzewoddw mozna stosowa¢ miedz
i aluminium (aluminium pokryte niklem i ocynowane); szynoprzewody mozna montowac wykonane
w obudowie o okreslonym stopniu ochrony IP lub bez obudowy.
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Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow

Przepusty kablowe i ostony krawedzi — w przypadku podziatu budynku na strefy
pozarowe, w miejscach przejécia kabli miedzy strefami lub dla ochrony izolacji przewodow

przy przejsciach przez Scianki konstrukcji wsporczych nalezy stosowac przepusty ochronne
przeciwpozarowe. Kable i przewody ukladane bezposrednio na podtodze nalezy chroni¢ poprzez
stosowanie oston (rury instalacyjne, listwy podtogowe).

Drabinki instalacyjne wykonane z perforowanych tasm stalowych lub aluminiowych jako mocowane
systemowo lub samonosne stanowig osprzet réznych elementéw elektrycznej. Pozwalajg na swobodne
mocowanie nie tylko kabli i przewoddéw, ale takze innego wyposazenia, dodatkowo tatwo z nich
budowa¢ skomplikowane ciagi drabinkowe. Koryta i korytka instalacyjne wykonane z
perforowanych tasm stalowych lub aluminiowych lub siatkowe oraz z tworzyw sztucznych w formie
prostej lub grzebieniowej o szerokosci 50 do 600 mm. Wszystkie rodzaje koryt posiadajg bogate zestawy
elementéw dodatkowych, utatwiajgcych ukladanie wg zaprojektowanych linii oraz zapewniajgce
utrudniony dostep do kabli i przewodéow dla  nieuprawnionych  osdéb. Systemy koryt
metalowych posiadajg faczniki fukowe, umozliwiajgce ptynne uktadanie kabli sztywnych (np. o wiekszych
przekrojach zyt).

Kanaly i listwy instalacyjne wykonane z tworzyw sztucznych, blach stalowych albo aluminiowych lub
jako kombinacja metal-tworzywo sztuczne, ze wzgledu na miejsce montazu moga by¢ Scienne,
przypodtogowe, sufitowe, podiogowe; odporne na temperature otoczenia w zakresie od — 5 do +
60°C. Wymiary kanatéw i listew sg zrdznicowane w zaleznosci od decyzji producenta, przewazajg
ptaskie aich szerokosci (10) 16 do 256 (300) mm, jednoczesnie kanaty o wiekszej szerokoSci posiadajg
przegrody wewnetrzne state lub mocowane dla umozliwienia prowadzenia réznych rodzajéw instalacji w
ciggach réownolegtych we wspdinym kanale lub listwie. Zasady instalowania réwnolegtego réznych sieci
przy wykorzystaniu kanatow i listew instalacyjnych nalezy przyja¢ wg zalecen producenta i zalecen normy.
Kanaty pionowe o wymiarach — wysoko$¢ 176 do 2800 mm wystepujag w odmianie podstawowej i o
podwyzszonych wymaganiach estetycznych jako stupki lub kolumny aktywacyjne. Osprzet kanatow i
listew

mozna podzieli¢ na dwie grupy: utatwiajacy prowadzenie instalacji oraz pokrywy i stanowigcy
wyposazenie uzytkowe jak gniazda i przyciski instalacyjne silno- i stabopradowe, elementy sieci
telefonicznych, transmisji danych oraz audio-video.

Rury instalacyjne wraz z osprzetem (rozgatezienia, tuleje, taczniki, uchwyty) wykonane z tworzyw
sztucznych albo metalowe, gtéwnie stalowe — zasadg jest uzywanie materiatdw o wytrzymatosci
elektrycznej powyzej 2 kV, niepalnych lub trudnozapalnych, ktére nie podtrzymujg ptomienia, a wydzielane
przez rury w wysokiej temperaturze gazy nie sg szkodliwe dla cztowieka. Rurowe instalacje wnetrzowe
powinny by¢é odporne na temperature otoczenia w zakresie od — 5 do + 60°C, a ze wzgledu na
wytrzymato$¢, wymagajg stosowania rur z tworzyw sztucznych lekkich i $rednich. Jednocze$nie
podtgczenia silnikdw i maszyn narazonych na uszkodzenia mechaniczne nalezy wykonywac przy uzyciu rur
stalowych. Dobor $rednicy rur instalacyjnych zalezy od przekroju poprzecznego kabli i przewodow
wcigganych oraz ich ilosci wcigganej do wspdlnej rury instalacyjnej. Rury z tworzyw sztucznych moga by¢
gtadkie lub karbowane i jednoczesnie gietkie lub sztywne; Srednice typowych rur gtadkich: od g 16 do
@ 63 mm (wieksze dla kabli o duzych przekrojach zyt wg potrzeb do 200 mm2) natomiast $rednice
typowych rur karbowanych: od g 16 do @ 54 mm. Rury stalowe czarne, malowane lub ocynkowane moga
by¢ gtadkie lub karbowane — $rednice typowych rur gtadkich (sztywnych): od g 13 do g 42 mm, Srednice
typowych rur karbowanych gietkich: od ¢ 7 do g 48 mm i sztywnych od ¢ 16 do ¢ 50 mm. Dla
estetycznego zamaskowania kabli i przewoddw w instalacjach podtogowych stosuje sie gietkie ostony
kablowe — spiralne, wykonane z taSmy lub karbowane rury z tworzyw sztucznych.

Systemy mocujace przewody, kable, instalacje wigzkowe i osprzet

Uchwyty do mocowania kabli i przewoddow — klinowane w otworze z elementem trzymajgcym statym
lub zaciskowym, wbijane i mocowane do innych elementéw np. opaski

zaciskowe lub uchwyty kablowe przykrecane; stosowane gtdwnie z tworzyw sztucznych (niektdre
elementy moga by¢ wykonane takze z metali).

Uchwyty do rur instalacyjnych — wykonane z tworzyw i w typoszeregach takich jak rury instalacyjne
— mocowanie rury poprzez wciskanie lub przykrecanie (otwarte lub zamykane).

Koncowki kablowe, zaciski i konektory wykonane z materiatébw dobrze przewodzacych prad
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elektryczny jak aluminium, miedz, mosigdz, montowane poprzez zaciskanie, skrecanie lub lutowanie; ich
zastosowanie utatwia podtgczanie i umozliwia wielokrotne odtaczanie i przylaczanie przewoddw do
instalacji bez konieczno$ci kazdorazowego przygotowania koncéw przewodu oraz umozliwia systemowe
izolowanie za pomoca oston izolacyjnych.
Pozostaly osprzet — utatwia montaz i zwieksza bezpieczenstwo obstugi; wyrdzni¢é mozna kilka grup
materiatéw: oznaczniki przewoddw, dtawnice, ztaczki i szyny, zaciski ochronne itp

2.3.4 Instalacja odgromowa

Zwody poziome - Sztuczne zwody poziome niskie nalezy instalowac na state przy uzyciu odpowiednich
wspornikow. Wymiary poprzeczne powinny by¢ zgodne z norma. Zwody poziome nalezy instalowac co

najmnieg 2 cm od powierzchni dachu przy  pokryciach niepalnych i  trudno
zapalnych .
Przewody odprowadzajace - Przewody odprowadzajgce powinny by¢ uktadane w zewnetrznych
Scianach budynku w rurkach izolacyjnych o grubosci Scianki 5mm.

Przewody odprowadzajagce powinny by¢é prowadzone po najkrotszej trasie pomiedzy zwodem,
a przewodem  uziemiajgcym. Polgczenia  przewodéw  odprowadzajgcych z  uziomami
sztucznymi nalezy wykona¢ przy pomocy ztaczy kontrolnych w obudowach zainstalowanych w zewnetrznej
Scianie budynku.
Przewody uziemiajace - Przewody uziemiajgce prowadzi¢ w rurkach ostonowych z tworzywa sztucznego
o grubosci Scianki 5mm w zewnetrznej Scianie obiektu. Przewdd uziemiajacy taczy¢ z uziomem obiektu
poprzez spawanie. Miejsce spawu zabezpieczy¢ przeciw korozji np. lakierem asfaltowym.
Uziomy -Uziomy nalezy wykona¢ jako pionowy . Do uziomu nalezy potaczy¢ wszystkie pobliskie
podziemne urzadzenia metalowe

2.3.4.1 Ochrona przepieciowa

«  Ochronnik przepie¢ przewidziany do montazu w tablicy bezpiecznikowej (parametry minimalne):
o ochronnik przeciwprzepieciowy dla ukfadu sieci TN-C, bedacy kombinacjg odgromnikéw

iskiernikowych.

znamionowy prad wytadowczy In=25kA(8/20ps),

piorunowy prad udarowy L-PEN Iimp =25kA (10/350ps),

piorunowy prad udarowy sumaryczny Iiotar =75kA (10/350us),

poziom ochrony napieciowej <1,5kV.

O O O O

2.3.4.2 Trasy kablowe

Pozostate korytka kablowe

System kanatéw / listew kablowych z twardego PCV w réznych wymiarach. Mozliwo$¢ montazu w pionie
i w poziomie. Standardowa perforacja podstawy profilu. Standardowo wyposazona w klamry do podtrzymywania
przewodow. Peten zakres ksztattek i wyposazenia dodatkowego.

2.3.4.3 Montaz rozdzielnic

Montaz urzadzenia nalezy dokona¢ na Scianie , zgodnie z instrukcja montazu dostarczong przez
producenta tablicy Niezbedne przepusty i kotwy do mocowania oston przewoddw , dochodzacych do urzadzen ,
zaleca sie mocowac przed montazem tych urzadzen.

Po zamocowaniu skrzynki nalezy:

» dokreci¢ w sposdb pewny wszystkie Sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i mechanicznych,

» zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu — nalezy zwrdci¢ uwage na oznakowanie poszczegolnych oston- skrzynka
przynalezna do niej pokrywa powinny mie¢ ten sam symbol identyfikacyjny i dotyczy to przypadku umieszczenia
schematu na pokrywie kazdej skrzynki,

10




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
« jezeli rozdzielnie dostarczono na miejsce montazu w zestawie transportowym to po jej ustawieniu nalezy wykonac
potaczenia ochronne pomiedzy poszczegdlnymi zestawami,
» zatozy¢ oznakowanie przewoddw i osprzetu.

2.3.4.4 Proby montazowe rozdzielnic

Przed przeprowadzeniem préby montazowej Wykonawca winien przygotowac protokoty prdb jakosci
wyrobu , przeprowadzonych przez wytworcow lub protokoty odbiordw technicznych dokonanych u
wytworcy oraz DTR-ke lub w przypadku jej braku , instrukcje obstugi producenta oraz schematy i opisy
techniczne aparatury. Po wykonaniu robdt nalezy wykonac sprawdzenie stanu izolacji

induktorem, wykonac¢ pomiar impedancji petli zwarciowej, wykonac prdobe zadziatania wytacznika
roznicowo-pradowego oraz przedzwoni¢ przewody brzeczykiem.

2.3.4.5 Montaz oswietlenia, acznikow, gniazd

Instalacje o$wietleniowg , gniazd 230V oraz komputerowych nalezy wykonac¢ w uktadzie TN-S . Montaz
instalacji oSwietleniowej nalezy prowadzi¢ zgodnie z PN-IEC 60364-5-559:2003 . Oswietlenie wykonac
przy zastosowaniu opraw LED. Montaz o$wietlenia podstawowego i ewakuacyjnego wykonac¢ zgodnie z
instrukcja producenta opraw. Przewody do zasilania o$wietlenia o przekrojach zgodnych z
dokumentacjg projektowa. Instalacje nad sufitem podwieszonym ostatniej kondygnacji

prowadzi¢ w rurkach winidurowych , a na Scianach podtynkowo. Do wykonania gniazd wtyczkowych ,
jednofazowych zastosowa¢ gniazda z tworzywa sztucznego wyposazone w kotek ochronny , o
obcigzalnosci 16A.

Do zasilania odbiornikéw instalacji sitowej stosowac przewody kabelkowe , miedziane o przekrojach
zgodnych z dokumentacjg i 0 napieciu U=750V.

Przy wykonywaniu robét nalezy:

* zapewni¢ rownomiernos¢ obcigzenia faz linii zasilajgcych przez odpowiednie przytgczenie odbiorcow
1-fazowych,

» mocowac puszki w Scianach i gniazda wtyczkowe oraz wytgczniki w sposdb nie kolidujgcy z
wyposazeniem pomieszczen,

» zastosowac jednakowy uktad potozenia wigcznikow klawiszowych w catym obiekcie,

« instalowac gniazda z uziemieniem w taki sposdb by styk ochronny wystepowat u gory,

» podfgczac gniazda wtyczkowe dwubiegunowe w taki sposdb, aby przewdd fazowy dochodzit do
lewego bieguna , a przewdd centralny do prawego

2.3.4.6 Ukladanie i mocowanie przewodow

Przewody uktadane podtynkowo. Przewody wprowadzane do puszek winny mie¢ nadwyzke dtugosci
niezbedng do wykonania potgczen. Przewdd neutralny winien by¢ nieco diuzszy niz przewody fazowe.
Zagiecia i tuki w ptaszczyznie przewodu powinny byc¢ tagodne. Zabrania sie uktadania kabla
bezposrednio w betonie , w warstwie wyrownawczej podtogi, w ztgczach ptyt itp. bez zastosowania
oston w postaci rur ostonowych. Podtoze pod przewody winno by¢ rowne. Przewody nalezy mocowac
do podtoza za pomocg uchwytéw rozmieszczonych w odstepach okoto 30cm , wbijajac je tak, aby nie
uszkodzi€ izolacji zyty przewodu. Do puszek wprowadzac tylko te przewody , ktére wymagajag taczenia
W puszce, a pozostate prowadzi¢ obok puszki. Przed tynkowaniem konce przewoddw nalezy zwing¢ w
luzny krazek i wtozy¢ do puszki , a puszki zakry¢ pokrywami , lub inaczej zabezpieczy¢ przez
zatynkowaniem. Przewody opraw o$wietleniowych nalezy taczy¢ z przewodami wypustow za pomocg
zkgczy Swiecznikowych

2.3.4.7 taczenie przewodow

taczenie przewodow nalezy wykonywac w sprzecie i osprzecie instalacyjnym oraz w odbiornikach
poprzez lutowanie lub na specjalnych zaciskach niezawodnych technicznie. Nie wolno stosowac
pofaczen skrecanych. Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciagi
oraz dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytacza¢ przewody o rodzaju wykonania ,
przekroju i w liczbie , do jakich zacisk jest przystosowany. Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodu
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nie moze powodowac uszkodzenia mechanicznego przewodu. Dtugos¢ odizolowanej zyty przewodu
powinna zapieni¢ prawidtowe przylaczenie. Konce przewodoéw miedzianych z zytami wielodrutowymi
(linek) powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi koncéwkami.

2.3.4.8 Montaz instalacji logicznej

Do wykonania instalacji telefonicznej nalezy stosowaé wytgcznie przewody z zytami miedzianymi typu
skretka nieekranowane. Linie nalezy prowadzi¢ jako w systemie rozgateznym z centralnego punktu,
ktorym jest szafa krosowa.

Montaz elementow i urzadzen instalacji sieci nalezy wykonac¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz
instrukcjami producenta urzadzen. Przy wykonywaniu instalacji stosowac sie do zalecen normy ISO/IEC
11801. Przy ukfadaniu przewoddw stosowac zasade nie uktadania obwodu dtuzszego jak 90m. Kazde
stanowisko pracy powinno by¢ obstugiwane przez minimum dwa gniazda przytgczeniowe z modutami
RJ45. Moduty RJ45 skonfigurowac jako obstugiwane przez kable 4-parowe kategorii 6A

2.3.4.9 Montaz instalacji wyrownawczej
Montaz nalezy prowadzi¢ zgodnie z PN-IEC 60364-5-548.

2.3.4.10 Ukiadanie i potaczenia przewodéw ochronnych

Przewody ochronne nalezy prowadzic¢ tak, by byty one dostepne do ogledzin — za wyjatkiem
przewodow uktadanych pod tynkiem lub w tynku.

W przypadku zmiany kierunku ukfadania, promien zagiecia powinien by¢ mniejszy od pieciokrotnego
wymiaru przewodu ( Srednicy lub boku w ptaszczyznie giecia). W przypadku istnienia oddzielnych
uziomow roboczych i ochronnych, przewody nalezy odizolowac od przewoddw uziemiajgcych
uziemienia roboczego. Do gtéwnej szyny wyrdwnawczej nalezy przylaczy¢ przewody neutralne,
zaciski PE rozdzielnic i tablic elektrycznych oraz wszystkie wprowadzone do budynku przewody
uziemiajgce pofaczone z uziomami sztucznymi i naturalnymi.

Przewody ochronne powinny by¢ fgczone w nastepujgcy sposdb:

- potaczenia i przytaczenia przewoddw ochronnych nalezy wykonac jako state . Przerwanie lub
rozluznienie tych potaczen nie powinno by¢ mozliwe bez uzycia narzedzi. Polgczenie state mozna
wykonac jako spawane, spajane na zimno, spajane termicznie, nitowane lub jako docisk Srubowy. W
przypadku tgczenia przewodu ochronnego z ostong metalowa dopuszcza sie réwniez lutowanie,

- Przewody z tasmy gotej nalezy tagczy¢ potgczeniem spawanym lub nitowanym na zaktadke o dtugosci
co najmniej 10cm lub Srubami dociskowymi przez otwory wiercone w obu koncowkach tasmy lub
pofaczeniem srubowym na zaktadke przy uzyciu co najmniej dwdch objemek dwusrubowych.

- Potaczenia Srubowe nalezy wykonywac Srubami o $rednicy co najmniej 10mm ( gwint M10) ze stali
odpornej na korozje lub odpowiednio zabezpieczonej przed korozja.

- Pofaczenia Srubowe nalezy wykonywac w taki sposdb, aby nakretke odpowiednio mocno dokrecic i
zabezpieczy¢ podktadkg sprezystg przed samoczynnym rozluznieniem.

- Powierzchnie stykowe potgczen srubowych nalezy przed dokreceniem oczyscic i pokry¢ wazeling
bezkwasowa.

2.3.4.11 taczniki klawiszowe

» podtynkowe z tworzywa sztucznego , wykonczone ramka , biate , IP20, budowa modutowa, wykonanie nie
gorsze lub lepsze klasg

* w pomieszczeniach wilgotnych (fazienki ) w wykonaniu bryzgoszczelnym, wykonczone ramka, biate, IP44
wykonanie nie gorsze lub lepsze

» w pomieszczeniach technicznych w wykonaniu bryzgoszczelnym, wykonczone ramka, biate, IP55 wykonanie nie
gorsze lub lepsze
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2.3.4.12 Oprawy oswietleniowe
Oprawy winny spetnia¢ wymagania normy PN-IEC 60364-5-559

2.3.4.13 Sygnalizacja pozaru i oddymianie

Dla budynku zastosowano centrale centrala sterujgca UCS 6000, ktdre faczy w sobie funkcje centrali sygnalizacji
pozarowej i uniwersalnego sterownika oddymiania z funkcjg dziennego przewietrzania.

Centrala wyposazona:

Modut MGS-60 (x1):

- nadzorowang linie przyjmujaca sygnat alarmu z zewnetrznej centrali sygnalizacji pozarowej,

- linie zasilajgcg czujnik deszczu i/lub wiatru,

- linie przyjmujaca sygnat z czujnika deszczu i/lub wiatru,

- przekaznik alarmu PKA nadzorowany (ciggtos¢ toru)

- przekaznik uszkodzenia PKU;

- Modut MGL-60 (x8):

- konwencjonalng linie dozorowa (czujki szeregu 40),

- konwencjonalng linie recznych przyciskow oddymiania (przyciski szeregu PO-6X),

- wyjscie gtéwne nadzorowane uniwersalnego zastosowania do sterowania i zasilania urzadzen przeciwpozarowych
(sitowniki i napedy klap przeciwpozarowych, elektromagnesy oddzielen przeciwpozarowych, itp.),

- linie kontrolne stanu przetacznikéw krarncowych urzadzen przeciwpozarowych sterowanych i zasilanych przez
wyjscie gtéwne, .

- linie przyjmujace sygnaty z przyciskdw przewietrzajgcych (OTWORZ, ZAMKNID);

W czesci sterowania oddymianiem, uruchomienie urzadzen przeciwpozarowych mozliwe jest w wyniku:

- zadziatanie czujki konwencjonalnej linii dozorowej

- zadziatania recznego przycisku oddymiania

2.3.4.14 Czujki dymu

Dane techniczne zastosowanych czujek:

Napiecie pracy (16,5 +24,6) V

Maksymalny pobdr pradu < 150 pA

Temperatura pracy: -25 °C do +55 °C

Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna do 95 % przy 40 °C
Wymiary (bez gniazda) 2115 mm x 44 mm

Ilo$¢ mozliwych kombinacji trybdw pracy 64

Masa (bez gniazda) 0,2 kg

Kolor czujki standardowy biaty

Sposob kodowania adresu programowany z centrali
Przydatnos$¢ do wykrywania pozaréw testowych TF1, TF2, TF3, TF4, TF5, TF7, TF8, TF9

2.3.4.15 Sygnalizator akustyczny

Dane techniczne zastosowanego sygnalizatora:
Napiecie pracy 16 V + 32,5V

Pobdr pradu < 50 mA

Poziom dzwieku A w odlegtosci 1m 75-103 dB
(w zaleznosci od wzoru dzwieku)
Temperatura pracy -25 °C do +55 °C
Szczelnos$¢ obudowy IP 21C

Wymiary (z gniazdem) @ 115 mm x 71 mm
Masa (z gniazdem) 0,22 kg

Kolor czerwony

Inne parametry wg EN 54-3

2.3.4.16 Reczny ostrzegacz pozarowy

Dane techniczne zastosowanego recznego ostrzegacza pozarowego:
Typ ostrzegacza B wg PN-EN 54-11:2004

Napiecie pracy (z petli dozorowej) 16,5V ... 24,6 V

Maksymalny pobodr pradu w stanie dozorowania < 140 YA
Akceptowane Srednice zyt przewodoéw (0,8 + 1,2) mm

Zakres kodowania adresu 1 + 127
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Szczelnos¢ obudowy
ROP-4001M IP 30
Temperatura pracy
ROP-4001M od - 25 °C do + 55 °C
Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna do 95 % przy 40 °C
Wymiary (102,5 x 98 x 45,5) mm
Masa 160 g
Kolor obudowy czerwony

2.3.4.17 Kamery monitoringu

Dane techniczne zastosowanych kamer monitoringu:
Rodzaj przetwornika Progressive Scan CMOS
Wielko$¢ przetwornika 1/3"

Widocznos¢ w nocy 80.00 m
Zewnetrzna/wewnetrzna

Rozdzielczo$¢ 2688x1520

Ogniskowa obiektywu 2.8mm

Wbudowany obiektyw Tak

Mechaniczny filtr podczerwieni Tak

Wbudowany reflektor podczerwienii Tak
Wielostrumieniowos¢ (ilos¢ strumienii) 3.00 szt.
WDR Tak

Balans bieli Tak

Strefy prywatnosci Tak

Detekcja ruchu Tak

Obstuga WiFi Nie

Onvif Tak

Jezyk interfejsu WEB polski

Interfejs sieciowy R145(10/100Mbps)

Klasa szczelnosci IP67

Czutos¢ przetwornika Color: 0.005 Lux @ (F1.6, AGC ON), 0 Lux with IR on
Wspierane protokoty sieciowe TCP/IP, ICMP, HTTP, HTTPS, FTP, DHCP, DNS, DDNS, RTP, RTSP, NTP, UPnP, SMTP,
IGMP, 802.1X, QoS, IPv6, UDP, Bonjour, SSL/TLS, PPPoE
IVS (inteligentna analiza obrazu)

Tak

Kat widzenia

103°

Rozdzielczo$¢ kamery

4MPX (2K)

Obiektyw Staly

Wandaloodpornos¢ Tak

Predkos¢ transmisji strumienia gtéwnego

25 kl/s @ 4MPX

2.3.4.18 Rejestrator dla kamer monitoringu

Dane techniczne zastosowanego rejestratora

RS485 (PTZ) Tak

Maksymalna obstugiwana rozdzielczo$¢ 8 Mpx

Tlos¢ obstugiwanych dyskow 2.00 szt.

Tloé¢ obstugiwanych kamer 16.00 szt.

Odtwarzanie kanatow 16

Wymiary w mm (sz. x wys. x gt.) 380x320x48 mm

Maksymalna obstugiwana pojemnos$¢ dyskow twardych 10.00 TB

Pozostate elementy niezbedne do naleZytego wykonania robot._a nie wymienione w niniejszej specyfikacji
technicznej jako dokument odniesienia opisuje dokumentacia projektowa.

3 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu i maszyn, ktdre nie spowodujg niekorzystnego
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wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet i maszyny uzywane do robot powinny by¢ zgodne z ofertg
Wykonawcy i powinny odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w dokumentach organizacji
robot. Wykonawca dostarczy Kierownikowi budowy kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu i
maszyn do uzytkowania. Sprzet i maszyny bedace wiasnoscig Wykonawcy badz wynajete majg by¢ utrzymywane
w stanie sprawnosci i gotowosci do pracy. Sprzet i maszyny powinny by¢ zgodne z przepisami dotyczacymi
bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony S$rodowiska oraz przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Jakikolwiek sprzet i maszyny nie spetniajgce warunkéw specyfikacji technicznej zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy.

4 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jakos$¢ wykonywanych robot oraz nie uszkodza przewozonych materiatéw, sprzetu lub maszyn. Przy ruchu na
drogach publicznych pojazdy transportowe powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego.
Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ przy transporcie materiatéw, sprzetu
lub maszyn na i z terenu budowy. W przypadku transportu nietypowych tadunkéw, Wykonawca uzyska wszelkie
niezbedne zezwolenia od odpowiednich organdéw i w sposob ciggly, o kazdym takim transporcie, bedzie
powiadamiat Inspektora nadzoru inwestorskiego. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco oraz na wiasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia oraz inne skutki spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach na teren budowy.

5 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1 Zgodnos¢ robét z projektem i specyfikacjq techniczng

Podstawg wyceny i wykonania robdt jest projekt oraz specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt
budowlanych, a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich obowiazujg jak dla catej

dokumentacji. W przypadku rozbieznosci Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bteddéw lub uchybien w
dokumentacji, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru inwestorskiego i Projektanta,
ktéry dokona odpowiednich poprawek. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z
dokumentacjg projektowa i specyfikacjg techniczng. Dane okreslone w projekcie i w specyfikacji technicznej beda
uwazane za wartosci docelowe, od ktdrych dopuszczalne sg odchylenia, pod warunkiem akceptacji przez Inspektora
nadzoru inwestorskiego. Przy wykonywaniu rob6t nalezy uwzgledniaé instrukcje producenta materiatow oraz
obowigzujgce przepisy, w tym rowniez te, ktdre ulegty zmianie lub aktualizacji.

5.2 0Ogodlne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej, dokumentami organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
nadzoru inwestorskiego. Roboty ulegajgce zakryciu, po odbiorze przez Inspektora nadzoru inwestorskiego, nie
zwalniajg Wykonawcy z odpowiedzialnosci. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w
wykonywaniu robdt zostang poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Polecenia Inspektora nadzoru
inwestorskiego, dotyczace realizacji robét bedg wykonywane przez Wykonawce nie pézniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi
Wykonawca.

5.2.1 Montaz przewododw instalacji elektrycznych

Zakres robot obejmuije:
— przemieszczenie w strefie montazowej,
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— zlozenie na miejscu montazu wg projektu,
— wyznaczenie miejsca zainstalowania, trasowanie linii przebiegu instalacji i miejsc montazu osprzetu,
— roboty przygotowawcze o charakterze ogoélnobudowlanym jak: kucie bruzd w podtozu, przekucia $cian i stropow,
osadzenie przepustdw, zdejmowanie przykry¢ kanatéw instalacyjnych, wykonanie $lepych otworéw poprzez
podkucie we wnece albo kucie reczne lub mechaniczne, wiercenie mechaniczne otwordw w sufitach, $cianach lub
podtozach,
— osadzenie kotkow osadczych plastikowych oraz dybli, srub kotwigcych lub wspornikdw, konsoli, wieszakow wraz
z zabetonowaniem,
— montaz na gotowym podtozu elementdw osprzetu instalacyjnego do montazu kabli i przewoddw,
— tuki z rur sztywnych nalezy wykonywac przy uzyciu gotowych kolanek lub przez wyginanie rur w trakcie ich
uktadania. Przy ksztattowaniu tuku sptaszczenie rury nie moze by¢ wieksze niz 15% wewnetrznej $rednicy rury.
Najmniejsze dopuszczalne promienie tuku podane sg w tablicy ponizej.

Najmniejsze dopuszczalne promienie tuku

Srednica znamionowa rury (mm) 18 21 22 28 37 47

Promien tuku (mm) 190 190 | 250 | 250 350 | 450

— laczenie rur nalezy wykonac za pomocg przewidzianych do tego celu ztaczek (lub przez kielichowanie),

— puszki powinny by¢ osadzone na takiej gtebokosci, aby ich gérna (zewnetrzna) krawedz po otynkowaniu $ciany
byfa zréwnana (zlicowana) z tynkiem,

— przed zainstalowaniem nalezy w puszce wycig¢ wymagang liczbe otwordow dostosowanych do $rednicy
wprowadzanych rur,

— koniec rury powinien wchodzi¢ do $rodka puszki na gtebokos¢ do 5 mm,

— wciagganie do rur instalacyjnych i kanatow zakrytych drutu stalowego o $rednicy 1,0 do 1,2 mm dla utatwienia
wciggania kabli i przewoddw wg dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej (szczegdtowej) SST,
ukladanie (montaz) kabli i przewodéw zgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystyka podang w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej (szczegétowej) SST.

W przypadku tatwosci wciggania kabli i przewoddw, wcigganie drutu prowadzacego, stalowego nie jest konieczne.
Przewody muszg by¢é ulozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
naprezenia,

— oznakowanie zgodne wytycznymi z dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej (szczegétowej) SST lub
normami (PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspdtdziataniu czlowieka z maszyna,
oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewoddw barwami albo cyframi, w przypadku braku
takich wytycznych), — roboty o charakterze ogdinobudowlanym po montazu kabli i przewodéw jak: zaprawianie
bruzd, naprawa $cian i stropéw po przekuciach i osadzeniu przepustéw, montaz przykry¢ kanatéw instalacyjnych,
— przeprowadzenie prdb i badan zgodnie z PN-IEC 60364 oraz PN-E-04700:1998/Az1:2000.
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6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 0goblne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za kontrole jakosci robdt i stosowanych materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajgc w to personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do badan materiatdw oraz robdt. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz
robot z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami projektu i
specyfikacji technicznej. Inspektor nadzoru inwestorskiego ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa. Inspektor nadzoru inwestorskiego bedzie mie¢ nieograniczony
dostep do pomieszczen laboratoryjnych Wykonawcy w celu ich inspekcji. Inspektor nadzoru inwestorskiego
bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia
te beda tak powazne, ze mogg wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru inwestorskiego natychmiast
wstrzyma uzycie badanych materiatdw i dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociggniecia Wykonawcy
zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatéw. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw i robdt ponosi Wykonawca.

6.2 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania, stosowac nalezy wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed przystgpieniem do pomiardw lub badan,
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego o miejscu i terminie pomiaréw lub badan. Po
wykonaniu pomiaréw lub badan, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru
inwestorskiego.

6.3 Raporty z badan

Wyniki badan bedg przekazywane Inspektorowi nadzoru inwestorskiego niezwtocznie, na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaakceptowanych.

7 WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie. Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres
wykonywanych robdt, zgodnie z dokumentacja projektowa, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Wyniki
obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiardw, stanowigcej dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementdw robdt. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inspektora
nadzoru inwestorskiego, o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed
tym terminem. Jakikolwiek btad lub rozbieznosci z iloscig robdt podanych w kosztorysie nie zwalniaja Wykonawcy
od obowigzku ukoriczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione w uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru
inwestorskiego na pismie.
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8 ODBIOR ROBOT
8.1 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na ocenie jakosci wykonanych robot, ktore w dalszym
procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot. Odbioru
dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego. Gotowo$¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza wykonawca wpisem
do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru inwestorskiego. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomieniu Inspektora. Jakos¢ i ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na
podstawie dokumentdw zawierajgcych komplet wynikdw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z projektem, specyfikacjg techniczng oraz poprzedzajgcymi ustaleniami. Odbidr robdt
zanikajacych i ulegajgcych zakryciu przez inwestora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za jakos¢
wykonanych robét.

8.2 Odbiodr czesciowy

Odbiér czesSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie z dla zakresu robot okreslonego w umowie wg zasad jak przy odbiorze koficowym robot. Odbioru
robot dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego.

8.3 Odbior koncowy

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich zakresu,
jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy oraz jednoczesnym pisemnym poinformowaniem Inspektora nadzoru
inwestorskiego. Odbidr koricowy robdt nastgpi w terminie ustalonym w umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora nadzoru inwestorskiego zakonczenia robdt i przyjecia dokumentéw dotyczacych odbioru korncowego.
Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora nadzoru
inwestorskiego i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentdéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robdt z dokumentacjg projektowg i specyfikacjg techniczng. W toku odbioru koricowego robdt, komisja zapozna sie
z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robodt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow
czesciowych, zwtaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajgcych i robot poprawkowych. Strony postanawiaja,
ze bedzie spisany protokdt z czynnosci odbioru koncowego, zawierajgcy wszelkie ustalenia dokonane w toku
odbioru. W przypadku stwierdzonych przy odbiorze koricowym wad/usterek, zostanie wyznaczony termin odbioru
ostatecznego. W przypadku braku uwag czynnosci odbiorowe zakonczone zostang na bezusterkowym odbiorze
koncowym.

8.4 Dokumenty do odbioru konncowego

Podstawowym dokumentem jest protokdt odbioru koncowego robét, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

. projekt z naniesionymi zmianami,

. protokoty odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

. protokoty odbioréw czesciowych,

. opinie, ustalenia i wnioski technologiczne,

. dziennik budowy i ksiega obmiaréw,

. protokoty z badan i pomiardw,

. atesty, certyfikaty i deklaracje zgodnosci zabudowanych materiatdw,

. inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego
W przypadku, gdy wg komisji, prace pod wzgledem przygotowania dokumentacji nie beda gotowe do odbioru
koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru.
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8.5 O0dbior ostateczny

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad / usterek
stwierdzonych przy odbiorze koncowym.

9 OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg, ustalong dla
danej pozycji kosztorysu, przyjetg przez Zamawiajgcego w umowie. Dla robdt wycenionych ryczattowo podstawg
ptatnosci jest wartos¢ podana przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajgcego w umowie. Cena jednostkowa
pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci i wymagania
skfadajgce sie na wykonanie robdt, okreslone w projekcie i specyfikacji technicznej.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych, Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo. Ochrona
przed przepieciami. Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi i tgczeniowymi.

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-46 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Odfaczanie izolacyjne i faczenie.

PN-IEC 60364-4-442 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona instalacji niskiego napiecia przed przejsciowymi przepieciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego napiecia.

PN-IEC 60364-4-482 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor
$rodkéw ochrony w zaleznosci od wptywdw zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa.

PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenie elektrycznego.
Postanowienia ogdine.

PN-IEC 60364-5-52 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenie elektrycznego.
Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-53 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenie elektrycznego.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenie elektrycznego.
Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-5-56 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenie elektrycznego.
Instalacje bezpieczenstwa.

PN-IEC 60364-5-534 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenie elektrycznego.
Urzadzenia do ochrony przed przepieciami.

PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

PN-IEC 60364-7-707 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace instalacji lub lokalizacji.
Wymagania dotyczace uziemien instalacji urzadzen przetwarzania danych.

PN-IEC 60364-5-548 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Ukfady uziemiajace i potgczenia wyréwnawcze instalacji elektrycznych.

PN-IEC 60364-5-559 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.
Oprawy o$wietleniowe i instalacje o$wietleniowe.

PN-EN 50086-1 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewoddw. Cze$¢ 1: Wymagania ogdlne

PN-EN 50086-2-1 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Cze$¢ 2-1: Wymagania szczegotowe dla
systemow rur instalacyjnych sztywnych

PN-EN 50086-2-2 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Cze$¢ 2-2: Wymagania szczegétowe dla
systemow rur instalacyjnych gietkich

PN-EN 50086-2-3 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Cze$¢ 2-3: Wymagania szczegotowe dla
systemow rur instalacyjnych elastycznych

PN-88/E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa
PN-92/N-01256.01 Znaki bezpieczerstwa. Ochrona przeciwpozarowa
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PN-92/N-01256.02 Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja
PN-N-01256-4 Znaki bezpieczenstwa. Techniczne $rodki przeciwpozarowe
ISO/IEC 11801 Sieci strukturalne-system okablowania strukturalnego
PN-N-01256-5 Znaki bezpieczenstwa. Zasady umieszczania znakdéw bezpieczenstwa na drogach ewakuacyjnych i drogach
pozarowych

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz.U.2024.725.t.j. z pdzn. zm.),

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. Prawo zamowien publicznych (Dz.U.2023.1605 t.j z pdzn.zm.),

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych (Dz.U.2021.0.1213 t.j nr z pdzn.zm.),

Ustawa z dnia 12 wrze$nia 2002r. o normalizacji (Dz.U.2015.0.1483 t.j z pdzn. zm.),

Ustawa z dnia 23 kwietnia 1964r. Kodeks cywilny (Dz.U.2023.1610 t.j z pdzn. zm.),

Ustawa z dnia 26 czerwca 1974r. Kodeks pracy (Dz.U. 2023.0.1465 t.j z pézn. zm.),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U.2022.0.1225t.j z pdzn. zm.),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. w sprawie systeméw oceny zgodnosci, wymagan, jakie
powinny spetniaé notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie zgodnosci, oraz sposobu oznaczania wyrobdw
budowlanych oznakowaniem CE (Dz.U. 2004 nr 195 poz. 2011 z pdzn. zm.),

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie ogdinych przepisoéw
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. 2003.169.1650 t.j z pdzn. zm.),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych Dz.U. 2003.47.401 t.j z pézn. zm.),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.U. 2003. 120.1126 t.j pdzn. zm.),

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 27 marca 2024 r. w sprawie zmiany rozporzadzenia zmieniajacego
rozporzadzenie w sprawie szczegotowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. 2024.473 t.j z p6zn. zm.),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. 20021.2454 t.j z pdzn. zm.), pozostate obowigzujace akty prawne, przepisy i normy.
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