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1. Charakterystyka uktadow SZR z modutami automatyki

typu MAX-1SX

Uktady samoczynnego zatgczania rezerwy zasilania (SZR) z modutami automatyki typu
MAX-1SX sa przeznaczone do zapewnienia ciagtosci zasilania niskim napieciem
odbiorcow energii elektryczne;:

o kategorii ll (Sredniej) — np. wysokie budynki mieszkalne,

o kategorii Il (wysokiej) — np. duze hotele, szpitale, stacje radiowe i
telewizyjne, dworce kolejowe, porty lotnicze, stacje rozdzielcze wysokich
napie¢

oraz do wspotdziatania z innymi urzadzeniami zasilania bezprzerwowego odbiorcow
kategorii IV (najwyzszej) — np. sale operacyjne, bankowe systemy komputerowe.

Uktad SZR z modutem automatyki typu MAX-1SX moze by¢ zbudowany z dwoch lub
trzech aparatow wykonawczych (wytacznikow lub roztgcznikow) o pradzie znamionowym
od 40A do 6300A. Automatyka SZR modutu typu MAX-1SX dedykowana dla dwdch
zrodet (zasilaczy) moze pracowac wedtug jednego wybranego z siedmiu diagraméow SZR
przedstawionych w tablicy 1 . W przypadku modernizacji lub rozbudowy uktadu SZR np.
o dodatkowy wytgcznik sprzegtowy lub sekcyjny, modut automatyki typu MAX-1SX moze
by¢ w ciagu kilku sekund przeprogramowany do pracy wedtug innego z wymienionych
diagraméw. Cecha ta umozliwia rowniez przeniesienie uzywanego juz modutu
automatyki typu MAX-1SX z jednego uktadu SZR do drugiego.

Ponadto modut automatyki typu MAX-1SX jest wyposazony w panel operatorski,
ktory umozliwia miejscowa lub zdalna wizualizacje pracy uktadu SZR.

Tablica 1. Schematy i diagramy taczen SZR realizowane przez modut typu MAX-1SX
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Moduty automatyki typu MAX-1SX w wyniku pobudzenia podnapieciowego moga
sterowac przetaczeniami zrodet zasilania przy przerwach w zasilaniu trwajacych dtuzej niz
1 sekunde. Czas zwtoki reakcji SZR na zanik napiecia mozna dopasowac do dziatania
urzadzen zasilajacych i odbiorczych. Na przyktad w celu wyeliminowania zbednego
zadziatania SZR w wyniku przemijajacych zakidcen w sieciach rozdzielczych Sredniego
napiecia i dziatania samoczynnego powtornego zataczenia (SPZ) nastawa zwtoki reakgji



SZR powinna by¢ wieksza niz 3 sekundy. Do dziatania urzadzen zasilajacych i

odbiorczych mozna réwniez dopasowac czas zwtoki reakcji SZR na powrdét napiecia.

Czas wykonania petnego cyklu zadziatania SZR, liczonego od chwili pobudzenia

otwarcia pierwszego tacznika (wyfacznika/roztagcznika) do chwili zamkniecia ostatniego

tacznika, wynosi od 2,5 — 3,5 sekundy.

Uktad SZR z modutem typu MAX-1 zapewnia:

e automatyczne  przetaczanie  zasilania  pomiedzy  zrodtem  (zasilaczem)
podstawowym a rezerwowym, ktorym moze by¢ rowniez agregat pradotworczy;

e mozliwos¢ dopasowania czasu zwtoki reakcji SZR na zanik i powrot napigecia do
czasu dziatania uktadéw SZR w rozdzielniach nadrzednych oraz nastaw czasowych
zabezpieczen;

e automatyczne uruchamianie agregatu pradotwaorczego i kontrole jego gotowosci
do przyjecia obcigzenia;

e automatyczne lub po recznym potwierdzeniu przetaczanie powrotne na zasilanie
podstawowe i zatrzymywanie agregatu pradotworczego po zadanym czasie
wybiegu;

e wzajemne podwojne blokady elektryczno-programowe i ew. mechaniczne
aparatéow wykonawczych przed zatagczeniem zrédet do pracy rownolegtej;

e reczne miejscowe sterowanie aparatami wykonawczymi;

e wylgczenie przeciw pozarowe (awaryjne) - miejscowe lub/i zdalne - zrodet za
pomoca , gtdownego wytacznika pradu”;

e sygnalizacje optyczng obecnosci prawidtowych napie¢ zrodet, potozenia
(otwarty/zamkniety) gtownych stykow tacznikow, wytaczenia przeciw-pozarowego
(awaryjnego) oraz prawidfowego dziatania automatyki SZR;

e kontrole wykonania dyspozycji zamkniecia i/lub otwarcia przez aparaty
wykonawcze;

e kontrole zadziatania wyzwalaczy nadpradowych wytacznikow ;

e kontrole  prawidtowego  odwzorowania  pofozenia  stykdw  aparatow
wykonawczych;

e zdalng lub miejscowa wizualizacje pracy ukfadu SZR wraz z wysSwietlaniem
komunikatow o zaktoceniach.

Moduty automatyki SZR typu MAX-1SX sg zbudowane w oparciu o trzy jednostki
logiczne: dwa serii EASY800 oraz panel operatorski serii XV-100. Kazda jednostka logiczna
realizuje wifasny program kontrolujac prace pozostatych. Odwzorowanie potozenia stykow
aparatow wykonawczych oraz blokady ich zatagczenia sa realizowane niezaleznie przez dwie
jednostki logiczne. Tak wiec, sygnat zataczenia kazdego tacznika powstaje na drodze dwaoch
szeregowo potgczonych stykow wyjsciowych dwoch roznych jednostek logicznych.

Kodowanie diagramu pracy SZR sposrod przedstawionych w tablicy 1 jest najwazniejsza
czynnoscig przed pierwszym uruchomieniem modutu automatyki typu MAX-1SX, gdyz
decyduje réwniez o dziataniu blokad facznikow gtéwnych SZR. Dlatego tez wykonuje sie go
poprzez zatozenie odpowiednich mostkow na listwie zaciskowej modutu. Po zatgczeniu
zasilania modutu automatyki kod binarny wybranego diagramu SZR zostaje odczytany i
przestany do wszystkich jednostek logicznych. Na wyswietlaczu panelu operatorskiego
pojawia sie ,tabliczka znamionowa” z oznaczeniem typu i wersji modutu oraz napis z
symbolem wybranego diagramu. Do potwierdzenia wybranego diagramu wymagane bedzie
przycisniecie zainstalowanego na obudowie modutu przycisku ,Zatwierdzenie diagramu”.
Kod diagramu zostaje zapamietany w jednostkach logicznych i przyjety do realizacji w
zakresie blokad recznego zatgczania facznikow oraz pracy uktadu SZR. Kazda pozniejsza
zamierzona lub przypadkowa zmiana podfaczenia mostkow wyboru diagramu powoduje
zablokowanie pracy modutu. Ponowne jego uruchomienie wymaga powtorzenia procedury
potwierdzania wyboru diagramu.

Wyswietlany diagram uktadu SZR jest animowany w zakresie potozenia tacznikdw, pracy
zasilaczy oraz uruchamiania agregatu pradotworczego. Usterki i zaktocenia w pracy sa



sygnalizowane za pomoca wyswietlanych komunikatow alarmowych. Kolejne wyswietlane
strony sa przeznaczone do zadawania i odczytywania czasu zwtoki reakcji SZR na zanik i
powrot napiecia oraz czas wybiegu agregatu.

Po zatwierdzeniu diagramu SZR nastepuje samoczynna kontrola odwzorowania
wytacznikow lub/i roztacznikow oraz dokonuja sie sprawdzenia poprawnosci pofaczen
zewnetrznych modutu automatyki. W dalszej kolejnosci przeprowadza sie probe sterowania
recznego i sygnalizacji a nastepnie sterowania automatycznego uktadu SZR.

2. Funkcjonowanie uktadu SZR z modutem typu MAX-1SX

2.1 Sygnalizacja miejscowa

Do sygnalizacji miejscowe] w uktadu SZR zastosowano lampki (LED) o trwatosci
100.000 h. Za pomoca sygnalizacji przekazywane sg informacje o:

e obecnosci prawidtowego napiecia zasilania kazdego zrodta (zasilacza) - lampka
barwy biatej (H1, H2);

e stanie zataczenia (zamkniecia) tacznikow (Q1,Q2, ew. Q3) - lampka barwy zielonegj
w obudowie zblokowanych przyciskow (S1, S2, ew. S3);

e trybie sterowania “Sterowanie automatyczne — SZR odblokowany” — przetacznik
barwy zoftej (S10) podswietlony / , Sterowanie reczne — SZR zablokowany -
przetacznik (S10) nie podswietlony;

e sytuacji alarmowej — zadziatanie wyzwalacza wytgcznika oraz zaktdcenia dziatania
uktadu SZR np. niewykonania przez aparaty wykonawcze cyklu przetaczania
zasilania, itp. — miganie podswietlenia barwy zoétte] przetacznika , Sterowanie
automatyczne” (S10);

e wylaczenia pozarowego (awaryjnego) tacznikéw (Q1, Q2, ew. Q3) — czerwony
przycisk (S101) podswietlony.

Modut automatyki jest standardowo wyposazony w zasilacz UPS do podtrzymywania

sygnalizacji w czasie braku zasilania zewnetrznego.

2.2 Sterowanie reczne

Podswietlany  przetacznik  (S10) stuzy do  wyboru trybu  sterowania
“Automatyczne”/”"Reczne”. Do sterowania recznego aparatami na elewacji pola SZR
rozdzielnicy zainstalowano podwojne przyciski (S1, S2, ew. S3). W trybie sterowania
recznego przyciskami (S1, S2, ew. S3) mozna zataczaé i wytaczac taczniki - z wykluczeniem
operacji objetych blokadami. Blokady uniemozliwiaja jednoczesne zamkniecie tacznikow
podajacych zasilanie z dwoch zasilaczy na te same szyny.

Sterowanie reczne funkcjonuje przy prawidtowym zasilaniu z przynajmniej jednego
Zrodta zasilania.

Jezeli w sterowaniu automatycznym zostanie uruchomiony agregat pradotworczy, to
po przetaczeniu do trybu sterowania recznego agregat zostanie zatrzymany.

Uwaga! Blokady elektryczne nie obejmuja przyciskow sterowania mechanicznego,
zainstalowanych bezposrednio na frontowej pfaszczyznie obudowy
wyltacznikow/roztacznikow!

2.3 Sterowanie automatyczne

Po przetaczeniu przetacznika (S10) do pozycji ,, Sterowanie automatyczne” zapala sie
z6tte podswietlenie przetacznika i:
e pali sie Swiattem ciaglym w przypadku spetnionych warunkow sterowania
automatycznego,
e miga w przypadku nie spetnienia warunkow sterowania automatycznego.



Sterowanie reczne (elektryczne - przyciskami S1, S2, ew. S3) facznikami zostaje
zablokowane. Przy spetnionych warunkach sterowania automatycznego potozenie tacznikdw
zostanie automatycznie skorygowane adekwatnie do biezacych warunkow zasilania, zgodnie
z wybranym diagramem faczen, facznie z uruchomieniem agregatu pradotworczego, kontroli
jego napiecia i gotowosci do przyjecia obcigzenia oraz czasu jego wybiegu.

Czas zwtoki reakcji uktadu SZR na zanik napiecia sieci ustawiony fabrycznie na 3
sekundy (3000 ms) moze by¢ korygowany przez uzytkownika w zakresie 500ms—30.000ms
za posrednictwem klawiszy i wySwietlacza tekstu — p. 4.5.

Czas zwioki reakcji uktadu SZR na powrdt napiecia sieci ustawiony fabrycznie na 6
sekund (6000 ms) moze by¢ korygowany przez uzytkownika w zakresie 500ms-30.000ms za
posrednictwem klawiszy i wyswietlacza tekstu — p. 4.5.

Czas pracy generatora do zatrzymania po powrocie napiecia sieci (czas wybiegu)
ustawiony fabrycznie na 1 minute moze by¢ korygowany przez uzytkownika w zakresie 1-90
min za posrednictwem klawiszy i wyswietlacza tekstu — p. 4.5.

2.4 Usterki i awarie

W trybie sterowania automatycznego w przypadku:

e zadziatania wyzwalacza nadpradowego wytacznika;

e niewykonania przez tacznik automatycznego cyklu wytaczenia lub zataczenia;
nastgpi zablokowanie sterowania automatycznego SZR. Jest to sygnalizowane przez
migajace podswietlenie przetacznika ,Sterowanie reczne”/, Sterowanie automatyczne”
(S10). W celu przywrocenia sterowania automatycznego, nalezy w trybie sterowania
recznego, usungé przyczyne zaktdcenia i ponownie przetaczy¢é w tryb sterowania
automatycznego.

W trybie sterowania automatycznego migajace podswietlenie przetacznika
.Sterowanie reczne"/, Sterowanie automatyczne” (S10) sygnalizuje rowniez, ze w ciagu 30
sekund od chwili zamkniecia obwodu uruchamiajacego agregat pradotworczy nie powstanie
sygnat potwierdzenia jego gotowosci do przyjecia obcigzenia lub przekaznik kontroli zasilania
nie rozpozna prawidtowe] wartosci napiec.

Zarowno w trybie sterowania recznego jaki automatycznego w przypadku:

e btedu odwzorowania potozenia stykow jednego z tacznikow gtownych SZR;

e usterki jednostki logicznej modutu automatyki lub potaczen pomiedzy jednostkami

logicznymi;
nastapi zablokowanie recznego (za pomoca przyciskow S1, S2, ew. S3) zataczania tacznikow
SZR i jego sterowania automatycznego. Jest to sygnalizowane przez migajagce podswietlenie
przetacznika , Sterowanie reczne”/,Sterowanie automatyczne” (S10). Po zlokalizowaniu i
usunieciu przyczyny usterki nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ wybranego diagramu SZR oraz
przeprowadzi¢ probe sterowania recznego tacznikami SZR.

Whytaczenie za pomoca wytfacznika awaryjnego (przeciw-pozarowego) blokuje
sterowanie automatyczne SZR i jest sygnalizowane odrebna lampka — p.2.5.

2.5 Wyftaczenie awaryjne i p. pozarowe (GWP)

Przycisk dfoniowy (S100) stanowi wytacznik awaryjny (ppoz.). Nacisniecie tego
przycisku powoduje, niezaleznie od biezacego trybu sterowania i stanu zasilania, wytaczenie
zamknietego w danej chwili tacznika mocy SZR. W stanie tym zostaje zablokowane reczne
zafgczanie wymienionych aparatéw oraz sterowanie automatyczne SZR. Przycisk ten moze
by¢ powielony poza rozdzielnica (GWP).

Po zadziataniu wyfaczenia awaryjnego (przeciw-pozarowego) zapala sie podswietlenie
czerwonego przycisku (S101). Stan ten zostaje zapamietany w przez jednostke logiczng. W
celu przywrocenia zasilania rozdzielnicy nalezy ,odciggnac¢” wcisniety przycisk S100 i/lub
GWP oraz w trybie sterowania recznego nacisna¢ podswietlony przycisk S101. Jesli
wytaczony facznik pozostat w pozycji ,wyzwolony” (TRIP) nalezy go wytaczyé w trybie
sterowania recznego.



Whytaczenie przeciw pozarowe funkcjonuje przy istniejacym zasilaniu z przynajmniej
jednego zrédta. Wecisniecie przycisku S100 lub GWP przy braku zasilania z obu zrodet
przygotowuje uktad do wytaczenia bezposrednio po pojawieniu sie napiecia z przynajmniej
jednego zrodta.

2.6 Wizualizacja pracy ukfadu SZR

Panel operatorski petni role miejscowej lub zdalnej wizualizacja pracy uktadu SZR. Na
wizualizacje sktada sie:

e wysSwietlany diagram uktadu SZR animowany w zakresie pofozenia wytacznikow
oraz pracy zasilaczy;

Na pierwszej stronie wyswietlacza znajduje sie schemat ideowy uktadu SZR zawierajacy
animowane symbole graficzne transformatora, generatora i tacznikow jak w tablicy 1. Przy
czym:

¢ wyswietlenie na czerwono symbolu transformatora i generatora oznacza, ze

wskazany zasilacz dostarcza prawidtowe napiecie;

e zamkniecie i otwarcie tacznika jest wskazywane przez odpowiednig zmiane jego

symbolu graficznego;

o strzatka przy osi symbolu generatora oznacza wystawienie przez ukfad automatyki

sygnatu uruchamiania i pracy agregatu pradotworczego.
Dodatkowo gatezie przez ktore aktualnie przeptywa prad sa zaznaczone na czerwono, a
miejsca aktualnie nie zasilane na czarno.

W przypadku usterki na gtownym ekranie panelu pojawiaja sie komunikaty alarmowe:

e Awaria Q1, Awaria Q2, Awaria Q3, ktory oznacza zadziatanie jego wyzwalacza

nadpradowego nie wykonanie cyklu zatacz lub wytacz przez wskazany tacznik lub btad

odwzorowania jego potozenia;

e Awaria agregatu, ktory oznacza, ze w ciggu 20 sekund od wystawienia sygnatu

uruchomienia agregatu nie stwierdzono prawidlowego wytwarzanego przez niego

napiecia lub potwierdzenia gotowosci do przyjecia obcigzenia.
Sygnalizacja i wymienione komunikaty alarmowe sa anulowane samoczynnie po ustgpieniu
przyczyny zaktdcenia.

Komunikat Wyt. P.POZ oznacza wcisniecie przycisku dioniowego wytaczenia awaryjnego
i koniecznos¢ jego zresetowania w trybie sterowania recznego wg p. 2.5.

Komunikat Nawiagzywanie komunikacji oznacza uszkodzenie, brak zasilania jednostki
logiczne] lub przerwanie komunikacji z panelem operatorskim. W takim przypadku
wizualizacja pracy uktadu SZR nie dziata i konieczne jest przeprowadzenie diagnostyki pracy
jednostek sterownika logicznego.

Szczegotowa instrukcja obstugi panelu operatorskiego w Instrukeji obstugi panelu
operacyjnego XV100 w SZR-MAX-...SX.

3. Konfigurowanie i montaz uktadu SZR

3.1 Dobor typu i wyposazenia aparatow wykonawczych

Dobor aparatow wykonawczych (wytgcznikdw i/lub roztgcznikdw) w zakresie typu, pradu
znamionowego, zdolnosci taczeniowe] wykonuje Zamawiajacy w zaleznosci od istniejacych
lub projektowanych warunkow zasilania oraz przewidywanego obcigzenia.

Wyposazenie dobranych wytacznikow i/lub roztacznikdw nalezy skompletowacé na podstawie
Tablicy 2.



Tablica 2. Wymagane i opcjonalne wyposazenie wytacznikéw i roztagcznikow

Prad Typ Wyposazenie: | Nazwa
znamionowy W - Wymagane
(AC1) O - Opcja
40-250A NZM2, N2 W \VWytacznik lub roztacznik
250-630A NZM3, N3
630-1600A NZM4, N4
|NZM...-XR208-240AC W Naped zdalny
|NZM...-XA208-250AC/DC W \Wyzwalacz wzrostowy
M22-K10 W Normalny styk pomocniczy
(1szt zwierny dla 1 wyt.)
M22-K01 W Normalny styk pomocniczy
(1szt rozwierny dla 1 wyt.)
M22-K01 W \Wskaznik wyzwolenia
(1szt rozwierny dla 1 wyt.)
630-1600 A 1ZMX16... W Wytacznik
1ZMX-M16-230AC W Naped silnikowy
1ZMX-ST230AD W Wyzwalacz wzrostowy
1IZMX-SR230AD W Elektromagnes zataczajacy
1ZMX-STS230AD W- Drugi wyzwalacz wzrostowy
1ZMX-0OTS W Wskaznik wyzwolenia
|[ZMX-AS22 @) Styki pomocnicze
I[ZMX-PLPC16 0 Pokrywa przyciskow ZAt i WYL
800-6300 A 1ZM(20,32,40,63)... lub W Wytacznik lub roztacznik
IN(20,32,40,63)...
1ZM-M230AC W Naped silnikowy
1ZM-ST230AD W Wyzwalacz wzrostowy
1ZM-SR230AD W Elektromagnes zataczajacy
1ZM-STS230AD W- Drugi wyzwalacz wzrostowy
1ZM-0OTS W Wskaznik wyzwolenia
IZM-AS22 O Styki pomocnicze
[ZM-MIL... 0 Blokada mechaniczna
[ZM-MIL-CAB... dla 2 wyt. — 1 kpl.
I[ZM-PLPC-P 0 Pokrywa przyciskow ZAt i WYL

""Wyzwalacze wzrostowe sa wymagane dla wytaczenia przeciw-pozarowego
(awaryjnego) wytacznikow i/lub roztacznikow uktadu SZR.

3.2 Zakres dostawy modutu automatyki SZR

W ramach dostawy modutu automatyki SZR otrzymuje sie:
e zintegrowany modut automatyki SZR wyposazony w listwy zaciskowe o danych

wg tablicy 3,

e panel operatorski z przewodem do potgczenia z modutem automatyki,

e zasilacz bezprzerwowy UPS o danych wg tablicy 4,

e elementy

sygnalizacyjno-sterownicze

(luzem)

— zgodnie z

zamieszczonym w czesci rysunkowej niniejszej dokumentacji,
e niniejsza dokumentacje techniczno-ruchowa,

wykazem



e deklaracje zgodnosci z odpowiednimi normami wystawiong przez producenta, w
tym z certyfikatem bezpieczenstwa CE i B..

UWAGA!
Modut automatyki jest przeznaczony do zabudowania we wifasnym zakresie w
rozdzielnicy oraz do pofaczenia z aparatami wykonawczymi i elementami
sterowniczo-sygnalizacyjnymi. Firma gwarantuje prawidfowe
funkcjonowanie uktfadu SZR tylko w przypadku zastosowania oryginalnych aparatow
oraz wykonania montazu i pofagczen zgodnie z wytycznymi niniejszej dokumentacji
oraz dokumentacji wytacznikow i/lub roztacznikow.

3.3 Montaz modutu automatyki i panelu operatorskiego

Wymagania dotyczace miejsca zainstalowania rozdzielnicy przeznaczonej do montazu
modutu automatyki i jej budowy wynikaja z warunkow okreslonych w Tablicy 3. W
szczegolnosci:

o Kazda linia zasilajaca ze zrodet pracujacych w uktadzie SZR powinna byc¢
wyposazona w rozdzielnicy SZR w ograniczniki przepie¢ klasy B;

o Odlegtos¢ zainstalowanego modutu automatyki od obwoddéw mocy powinna
wynosi¢ co najmniej 150 mm (w kazdym kierunku).

Modut automatyki nalezy przymocowacé do konstrukcji wewnetrznej pola rozdzielnicy.
Rozstaw otworéw mocujacych przedstawiono na str. 10 czeSci rysunkowe] niniejszej
dokumentacji.

Do montazu panelu operatorskiego na wybranej elewacji rozdzielnicy wykona¢ otwor
rozmiarow 123 x 87 mm. A nastepnie zamocowaé w nim panel XV100 za pomoca
zafaczonych uchwytow.

Tablica 3. Dane techniczne modutu automatyki

Wymiary zewnetrzne

SxWxG 275 x 480 x 115 mm
Masa 7 kg
Podstawowy uktad logiczny Przekazniki programowalne typu EASY 819-AC-RC (master)+
i terminal wizualizacji EASY 618-AC-RE (rozszerzenie)+
EASY 819-AC-RCX (1 active slave)
Uktad logiczny XV-102-B6-35TQR-10-PLC

z wyswietlaczem
wielofunkcyjnym

Montaz modutu automatyki Ptyta stalowa do umocowania w polu rozdzielnicy za pomoca $rub
Montaz panelu operatorskiego w Mocowanie na elewacji rozdzielnicy w otworze 123 x 87 mm
wyposazeniu standardowym

Temperatura pracy 0°C ... +50°C (IEC 60 068-2)

Wilgotnosé wzgledna 10 ...95%

Cisnienie powietrza 795 ... 1080hPa

Stopien ochrony IP20, front panelu operatorskiego: IP65 (IEC/EN 60529)
Pozycja mocowania Pionowa lub obrécona o 90° w lewo

Zasilanie modutu 3x 400/230V, 50Hz (+10%/-15%)

samoczynnie przetaczalne zrodto podstawowe / zrédto rezerwowe
1./ zrédio rezerwowe 2. z blokada mechaniczna

Maksymalny pobdr mocy podczas

realizacji cyklu SZR 1000 VA

Napiecie pracy obwoddw 230V, 50Hz za posrednictwem zasilacza UPS

sterowniczych i sygnalizacyjnych z przewodem skrajnym i neutralnym izolowanym wzgledem
przewodow skrajnych, neutralnego oraz ochronnego rozdzielnicy

Pobudzenie SZR Zanik lub obnizenie przynajmniej jednego napiecia fazowego sieci

ponizej wartosci 195V



cp
Prostokąt


Zakres regulacji czasu zwtoki 0,5 ... 30 sekund z doktadnoscia 0,1s

reakcji SZR na zanik napiecia nastawa fabryczna 3,0 s
Zakres regulacji czasu zwtoki 0,5 ... 30 sekund z doktadnoscig 0,1 s
reakcji SZR na powrdt napiecia nastawa fabryczna 6 s

Zakres regulacji czasu wybiegu 1 ... 90 minut z doktadnos$cig 1 min
agregatu pradotworczego po nastawa fabryczna 1 min

powrocie napiecia Sieci

Maksymalna odlegtos¢
elementéw sterowniczo- 50 m
sygnalizacyjnych od zaciskow
modutu automatyki

Standardowa dtugos¢ przewodu
potaczeniowego panelu 1,5m
operatorskiego z modutem
automatyki

Maksymalna diugos¢ przewodu
potaczeniowego panelu 40 m,
operatorskiego z modutem
automatyki do 1000m — na zapytanie

3.4 Zainstalowanie zasilacza bezprzerwowego UPS

Miejsce zainstalowania zasilacza UPS — wg instrukgji.
Odlegtos¢ zainstalowanego zasilacza UPS od obwoddw mocy powinna wynosi¢ co najmniej
150 mm (w kazdym kierunku). Po ustawieniu zasilacza UPS pozostawi¢ jego obwody
wejsciowe i wyjsciowe niepodfaczone az do zakonczenia prac opisanych w p. 3.5.

Uwaga: Zasilacz UPS posiada wiasne zrodfo energii. Gniazda wyjsciowe moga
by¢é pod napieciem nawet wowczas, jesli UPS nie jest podfaczony do gniazda
zasilajacego.

Po zakonczeniu prac elektro-montazowych i przeprowadzeniu kodowania diagramu SZR
— p. 4.1 potaczy¢ obwodd wejsciowy i wyjsciowy zasilacza UPS z modutem automatyki typu
MAX-1S za pomoca wtyczek zgodnie ze schematem — str. 12.

3.5 Wykonanie obwodow kontrolnych, sterowniczych i sygnalizacyjnych

Obwody (L1, L2, L3, N) kontroli napiecia nalezy wyprowadzi¢ sprzed zaciskow (od strony
zasilania) wytacznikdw/roztgcznikéw Q1, Q2 i potaczy¢ za pomoca przewodow (min. 2,5 mm?)
w podwaojnej izolacji z zaciskami wytacznikéw 1Q1, 1Q2 modutu automatyki — str. 12 czesci
rysunkowej. W przypadku montazu modutu automatyki w innym polu rozdzielnicy niz
wytaczniki/roztaczniki Q1, Q2, obwody kontroli napiecia w polach wytacznikdw/roztacznikow
nalezy zabezpieczy¢ bezpiecznikami topikowymi 16A.

Uwaga: W zwiazku z tym, ze modut automatyki nie kontroluje kolejnosci i
zgodnosci faz, przy wykonywaniu ww. pofaczen nalezy uzgodni¢ przewody skrajne
obu zrodetl.

Dostarczone elementy sterowniczo-sygnalizacyjne (lampki, przyciski, przetacznik) nalezy
zainstalowa¢ w otworach wykonanych w ptycie elewacji pola rozdzielnicy. Potaczenia
wykonaé godnie ze schematem zamieszczonym na str.14 i 15 (uwaga ! napiecie 230V 50Hz)
wykorzystujac listwe zaciskowa modutu automatyki X10.

Jesli uktad nie bedzie wyposazony ani w przycisk zdalnego wytaczenia P.POZAROWEGO
(GWP) ani w przycisk miejscowego wylaczenia awaryjnego (S100), nalezy pozostawic
niepotagczone zaciski listwy X10: 1 - 8 oraz nie podtgczaé przycisku kasowania (S101) do
zaciskow X10:5,9 — str. 12.
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Do zaciskow X10:13,14 mozna podtaczy¢ przycisk lub przetacznik (S11) zezwalajacy na
powrotne przetagczenie na zasilanie podstawowe. Jesli zainstalowany tam mostek
pozostanie, modut automatyki SZR bedzie realizowat automatyczny powrdt na zasilanie
podstawowe.

Obwody (styki bezpotencjatowe) uruchamiania agregatu pradotworczego oraz kontroli
potwierdzenia jego gotowosci do przyjecia obcigzenia potaczy¢ do zaciskow listwy X11 -
str.13. W przypadku zastosowania agregatu nie wyposazonego w styk potwierdzenia jego
gotowosci do przyjecia obcigzenia, zaciski X11:1,2 zewrzed.

Obwody sterowniczo-sygnalizacyjne wytacznikow/roztacznikow nalezy potaczy¢ z
listwami zaciskowymi X1 (dla Q1) , X2 (dla Q2) i ew. X3 (dla Q3) zgodnie ze schematem
odpowiednim dla zastosowanego typu aparatu :

o rys.str. 17, 18, 19 dla NZM2 — NZM4,
o rys.str.20, 21, 22 dla IZM.

W przypadku zastosowania roztacznika zamiast wytacznika nalezy zatozy¢ mostek
zwierajacy zaciski nr 1 - 4 odpowiedniej listwy X1 i/lub X2, X3.

Jesli uktad nie bedzie wyposazony w przycisk zdalnego wytaczenia P.POZAROWEGO
(PWP) oraz miejscowego wytaczenia awaryjnego, nie nalezy podfacza¢ wyzwalaczy
wzrostowych aparatow NZM. i drugich wyzwalaczy wzrostowych aparatow IZM.

3.6 Podtaczenie panelu operatorskiego

Jednostke logicznag panelu operatorskiego XV100 potaczy¢ z modutem automatyki
typu MAX-1SX zgodnie ze schematem zamieszczonym na str. 16 czesci rysunkowej. Do
potgczenia gniazd ,NET"” wykorzysta¢ dostarczony razem z modutem przewdd. Nalezy
wpia¢ jego wtyczke 9-pin do gniazda oznaczonego CAN. Zasilanie 230V wykona¢ za
pomoca izolowanego przewodu 2x1,5m?.

4. Procedura uruchamiania uktadu SZR

Uwaga 1 : Uruchamianie ukfadu SZR przeprowadzié po wykonaniu badan odbiorczych
rozdzielnicy z uktadem SZR !

Uwaga 2 : Podczas badan odbiorczych rozdzielnicy i zainstalowanych aparatow
wytaczniki 1Q1 i 102 modutu automatyki SZR powinny by¢ wytfaczone !

4.1 Kodowanie diagramu SZR

Po zainstalowaniu modutu automatyki i wykonaniu jego potaczen zewnetrznych nalezy
zakodowa¢ diagram pracy SZR. Kodowanie diagramu pracy SZR wybranego sposrod
przedstawionych w tablicy 1 decyduje réwniez o dziataniu blokad facznikow gtéwnych SZR.
Przy wytaczonym zasilaniu modutu automatyki z obu zrodet zasilania oraz przy wytaczonym
zasilaczu UPS nalezy wykonaé trwate pofaczenia (mostki) na listwie zaciskowej modutu
X10:15-22 zgodnie z rys. — str. 13.

Po wykonaniu mostkéw nalezy upewni¢ sie, ze faczniki gftowne SZR Q1, Q2 i ew. Q3 sa
otwarte oraz przetacznik (S10) ,, Sterowanie reczne”/” Sterowanie automatyczne” znajduje sie
w pozycji , Sterowanie reczne”. Nastepnie zaftaczyé zasilanie modutu automatyki z jednego
zrodta (1Q1 lub 1Q2) oraz wiaczy¢ zasilacz UPS.

Uwaga : Podczas uruchamiania ukfadu SZR kazda z sekcji rozdzielnicy SZR moze
znalezé sie pod napieciem !

Po zafaczeniu zasilania na wysSwietlaczu panelu operatorskiego pojawi sie ,tabliczka

znamionowa” (strona ,0”) z oznaczeniem typu i wersji modutu oraz napis z symbolem
wybranego diagramu.
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Do potwierdzenia wybranego diagramu wymagane jest przycisniecie przez 5 sekund
zainstalowanego na obudowie modutu automatyki przycisku (S102) ,Zatwierdzenie
diagramu”. Kod diagramu zostaje zapamietany i przyjety do realizacji. Jest to sygnalizowane
ustaniem pulsowania symbolu wybranego diagramu. Po przycisnieciu klawisza ,, OK.” lub
samoczynnie po kilkunastu sekundach chwili pojawi sie schemat wybranego diagramu.
Powrot do strony ,,0" dokonuje sie za pomoca klawisza ,ESC".

Kazda pozniejsza zamierzona lub przypadkowa zmiana podfaczenia mostkow wyboru
diagramu powoduje zablokowanie pracy modutu. Ponowne jego uruchomienie wymaga
powtodrzenia procedury potwierdzania wyboru diagramu. Skasowanie z wysSwietlacza
poprzedniego diagramu i powrot do strony ,,0” dokonuje sie za pomoca klawisza ,,ESC”.

4.2 Kontrola odwzorowania

Po zatwierdzeniu diagramu SZR nastepuje samoczynna kontrola odwzorowania
wytacznikow lub/i roztacznikow oraz dokonuja sie sprawdzenia poprawnosci pofaczen
wewnetrznych modutu automatyki.

W ciggu 2 sekund od zatwierdzenia diagramu nastepuje samoczynne sprawdzenie
prawidtowosci dwu-bitowego odwzorowania potozenia tacznikow gtownych Q1, Q2 i ew. Q3.
W przypadku, gdy oba kontrolowane styki pomocnicze (nc i no) tacznika gtownego sa
jednoczesnie otwarte lub jednoczesnie zamkniete uruchamiana jest sygnalizacja za pomoca
szybko migajacego podswietlenia (S10) ,, Sterowanie reczne”/" Sterowanie automatyczne”.

Przy prawidtowym odwzorowaniu potozenia tacznikow gtownych — jeden styk otwarty, a
drugi zamkniety, szybko migajace podswietlenie przetacznika (S10) , Sterowanie
reczne"/"” Sterowanie automatyczne” Swiadczy o usterce wewnetrznej modutu automatyki.

W kolejnosci nalezy sprawdzi¢ odwzorowanie zadziatania wyzwalaczy nadpradowych
wytacznikbéw lub/i zatozenie odpowiednich mostkow dla roztacznikow. W tym celu nalezy
upewnic sie, ze wszystkie faczniki gtowne SZR Q1, Q2 i ew. Q3 sg otwarte i wytaczyc
zasilanie modutu z obu zrédet przez wytaczenie 1Q1 i 1Q2, pozostawiajac wiaczony zasilacz
UPS. Przy zakodowanym diagramie 1B0, 2B0O lub 3BO odtgczyé obwody uruchamiani
agregatu  pradotwaorczego. Nastepnie za  pomoca  przetacznika .Sterowanie
reczne"”/"Sterowanie automatyczne” na czas ok. 5 sekund wiaczy¢ tryb sterowania
automatycznego. Uruchomienie sie w tym czasie migajacego podswietlenia przetacznika
Swiadczy, ze przynajmniej jeden obwodd kontrolujacy brak zadziatania wyzwalacza
nadpradowego wytacznika nie zostat zamkniety. Przy zamknieciu wszystkich obwodow
podswietlenie przetacznika (S10) bedzie ciagte.

Po pozytywnym wyniku ww. testu nalezy sprawdzi¢ sygnalizacje prawidtowego napiecia
zrodet za pomoca diody LED umieszczonej na obudowie przekaznika kontroli zasilania. Przy
zakodowanym diagramie 1A0, 2A0, 2A1 lub 3A0 nalezy skontrolowac sygnalizacje napiecia z
obu zrodet przy wtaczonym odpowiednim wytaczniku modutu automatyki (1Q1 lub 1Q2) a
wytgczonym drugim z nich.

Uwaga: Modut automatyki nie kontroluje kolejnosci faz obu zrodef !

Przy zakodowanym diagramie 1B0, 2B0 lub 3BO kontroluje sie najpierw sygnalizacje
napiecia sieci (T1). Po wytaczeniu wyfacznika 1Q1 | zatagczeniu 1Q2 nalezy w trybie
sterowania recznego uruchomi¢ agregat pradotwoérczy i sprawdzi¢  sygnalizacje
prawidfowego napiecia z agregatu (G).

W dalszej kolejnosci przeprowadza sie prébe sterowania recznego, blokad i sygnalizacji a
nastepnie sterowania automatycznego uktadu SZR.

4.3 Proba sterowania recznego z testem blokad i kontrola sygnalizacji

Do wykonania proby sterowania recznego oraz blokad nalezy zataczy¢ tylko jedno
zrodto zasilania (T1) oraz zasilacz UPS. Upewni¢ sie, ze podswietlany przetacznik (S10)
wyboru trybu sterowania , Automatyczne”/”Reczne” znajduje sie w pozycji , Sterowanie
reczne”. Uzywajac podwojnych przyciskow (S1, S2, ew. S3) zainstalowanych na elewacji
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rozdzielnicy dokonac¢ zafaczenia i wytaczenia kazdego z tacznikow gtownych Q1, Q2 i ew.Q3,
kontrolujac jednoczesnie sygnalizacje optyczng ich zamknigcia.

Nastepnie wg zakodowanego diagramu - tabl. 1 sprawdzi¢ blokady przed
jednoczesnym zaftaczeniem dwodch lub trzech tacznikow podajgcych zasilanie z dwaodch
zasilaczy na te same szyny.

Uwaga! Blokady elektryczne nie obejmuja przyciskow sterowania mechanicznego,
zainstalowanych bezposrednio na frontowej ptaszczyznie obudowy wytacznikow lub/i
rozigcznikow!

4.4 Proba wytaczenia pozarowego (awaryjnego)

Do wykonania proby wytaczenia pozarowego nalezy zataczy¢é tylko jedno zrodto
zasilania (Np. T1) oraz zasilacz UPS. Upewni¢ sie, ze podswietlany przetacznik (S10) wyboru
trybu sterowania ,, Automatyczne”/”Reczne” znajduje sie w pozycji ,Sterowanie reczne”.

Za pomoca przycisku S1, S2 lub S3 zamkna¢ pierwszy z wytacznikow / roztacznikow
wyposazonych w wyzwalacz awaryjny. Nastepnie nacisnaé przycisk dtoniowy S100.
Nacisniecie tego przycisku powoduje wytgczenie zamknietego w danej chwili facznika.

Po zadziataniu wytaczenia awaryjnego (przeciw-pozarowego) zapala sie podswietlenie
czerwonego przycisku (S101). Nastepnie nalezy ,,odciggnac¢” wecisniety przycisk S100 oraz
nacisna¢ podswietlony przycisk S101. Podswietlenie przycisku powinno sie wytaczy¢. Jesli
wytaczony facznik pozostat w pozycji ,wyzwolony” (TRIP) nalezy go wytaczyé w trybie
sterowania recznego.

Opisang procedure powtdrzyé w odniesieniu do wszystkich tacznikdw gtdownych
wyposazonych w wyzwalacz awaryjny. Jesli przycisk wytaczenia pozarowego zostat
powielony poza rozdzielnica SZR, procedure sprawdzenia powtdrzy¢ uzywajac kazdego
przycisku GWP.

4.5 Ustawianie czasu zwioki reakcji SZR na zanik i powrot napiecia

Przed przystapieniem do prob sterowania automatycznego nalezy skontrolowad i
ewentualnie skorygowac nastawy czaséw zwtoki reakcji SZR.

Czas zwtoki reakcji SZR na zanik napiecia sieci mozna ustawia¢ na odpowiednim
ekranie wyswietlacza od 0,5 do 30,0 sekund. Fabrycznie ustawiona jest wartos¢ 3 s. Czas
zwioki reakcji SZR na powrdt napiecia sieci mozna ustawia¢ w zakresie od 0,5 do 30,0
sekund. Fabrycznie ustawiona jest wartos¢ 6 s. Czas pracy agregatu po wytaczeniu jego
obcigzenia — czas wybiegu mozna ustawia¢ w zakresie od 1 do 90 minut. Fabrycznie
ustawiona jest wartos¢ 1 min.

Sposéb ustawiania czasow opisany jest w dokumentacji Instrukcja obstugi panelu
operacyjnego XV100 w SZR-MAX-...SX.

Uwaga! \W celu wykluczenia zbednych przetagczen SZR zaleca sie aby czas zwtoki reakgcji
SZR na powr6t napiecia sieci byt dtuzszy od czasu zwtoki reakcji SZR na zanik napiecia sieci.

4.6 Proby sterowania automatycznego

Po zakonczeniu czynnosci i prob wg p.4.1 — 4.5 nalezy przeprowadzi¢ proby
sterowania automatycznego SZR.

4.6.1 Diagram 1A0, 2A0, 2A1 lub 3A0

Przy zakodowanym diagramie 1A0, 2A0, 2A1 lub 3A0 w trybie sterowania recznego
otworzy¢ taczniki gtéwne SZR (Q1, Q2 i ew. Q3). Przy witgczonym zasilaniu z T1 i braku
zasilania z T2 zataczy¢ wytaczniki 1Q1 i 1Q2 modutu. Po przetaczeniu przetacznika (S10) do
pozycji , Sterowanie automatyczne” zapala sie zotte podswietlenie przetacznika. Sterowanie
reczne (elektryczne — przyciskami S1, S2, ew. S3) tacznikami zostaje zablokowane.
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Przy spetnionych warunkach sterowania automatycznego sprawdzi¢ automatycznie
skorygowanie potozenia tacznikow gtownych SZR adekwatnie do biezacych warunkow
zasilania, zgodnie z wybranym diagramem taczen.

Powyzsze powtérzy¢ dla zasilania T2 i braku zasilania z T1. Rzeczywiste wytaczanie
zrodet zasilania do prob mozna zastapi¢ wytaczaniem odpowiednich wytacznikow 1Q1, 1Q2
modutu automatyki.

W przypadku zaktdécen sterowania automatycznego powtodrzy¢ czynnosci i proby
poczawszy od opisanych w p.4.1

4.6.2 Diagram 1B0, 2B0 lub 3B0

Przy zakodowanym diagramie 1B0, 2B0O lub 3BO w trybie sterowania recznego
otworzy¢ taczniki gtéwne SZR (Q1, Q2 i ew. Q3). Przy wtagczonym zasilaniu z T1 zataczyé
wytaczniki 1Q1 i 1Q2 modutu. Po przetaczeniu przetacznika (S10) do pozycji , Sterowanie
automatyczne” zapala sie zotte podswietlenie przetacznika. Sterowanie reczne (elektryczne —
przyciskami S1, S2, ew. S3) tacznikami zostaje zablokowane.

Przy spetnionych warunkach sterowania automatycznego sprawdzi¢ automatycznie
skorygowanie potozenia tacznikow gtownych SZR adekwatnie do biezacych warunkow
zasilania, zgodnie z wybranym diagramem taczen.

Powyzsze powtorzyé dla braku zasilania z T1 i gotowosSci agregatu pradotworczego do
zdalnego uruchomienia. Rzeczywiste wytaczanie zrodta zasilania T1 do prob mozna zastapic¢
wytgczeniem wytgcznika 1Q1 modutu automatyki. Skontrolowaé czas uruchomienia agregatu
pradotworczego oraz przebieg cyklu przetaczen do przyjecia obcigzenia przez generator.

Nastepnie przywroci¢ zasilanie z T1 i sprawdzi¢ prawidtowos¢ przetaczenia facznikow
gldwnych SZR adekwatnie do biezacych warunkoéw zasilania, zgodnie z wybranym
diagramem taczen oraz czasu wybiegu do zatrzymania agregatu.

W przypadku zaktdécen sterowania automatycznego powtorzy¢ czynnosci i proby
poczawszy od opisanych w p.4.1

4.7 Proby okresowe ukfadu SZR

W celu zapewnienia przez uktad SZR ciagtosci zasilania nalezy dokonywac
okresowych prob ukfadu SZR z modutem automatyki.
Zaleca sie aby proby funkcjonowania opisane w p. 4.3, 4.4 i 4.6 przeprowadza¢ w
okresie eksploatacji uktadu SZR w maksymalnych odstepach czasu co 12 miesiecy
oraz po kazdym trwajacym dtuzej niz 10 dni odstawieniu rozdzielnicy .

5. Czes¢ rysunkowa Dokumentacji Techniczno-Ruchowej
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1. Wszystkie polaczenia zewnetrzne Uzytkownik wykonuje samodzielnie.
UWAGA:

ZASILANIE OBWODOW STEROWNICZO-SYGNALIZACYJNYCH Z MODULU AUTOMATYKI
NAPIECIEM 230V 50Hz z UPS-u

2. Podlaczenia obwodoéw kontroli napiecia nalezy wykonac przewodami w podwadjnej
izolacji

3. W przypadku montazu modulu automatyki w innym polu rozdzielnicy niz
wylaczniki obwody kontroli napiecia nalezy dobezpieczyc np. wkladkami
bezpiecznikowymi 16A

4. W przypadku zastosowania rozlacznikdw mocy nalezy zewrzec ze soba nastepujace
zaciski: X1:1-4; X2:1-4; X3:1-4

5. W przypadku braku wylaczenia p-pozarowego:

- nie wyposazac wylacznikéw w dodatkowy wyzwalacz wzrostowy A

- zaciski X10:1,2,3,4,5,6,7,8,9,35,36; X1:9,10; X2:9,10 pozostawic

niepodlaczone

6. W przypadku zastosowania przelacznika S11 "zezwolenie na automatyczny powrot"
nalezy usunac polaczenie zaciskow X10: 13, 14

7. Przystosowanie modulu automatyki do pracy przy r6znych ukladach zasilania
uzyskuje sie poprzez zalozenie odpowiednich mostkéw na listwie X10
< patrz ark. 12/22 >

8. W przypadku zastosowania agregatu bez obwodow potwierdzenia gotowosci
do przejecia obciazenia nalezy zewrzec zaciski X11:1-2
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Pos. |-H1 M22-L-W

Pos. |-H1 M22-A

Pos. |-H1 M22-LED230-W

Pos. |-H2 M22-L-W

Pos. |-H2 M22-A

Pos. |-H2 M22-LED230-W

Pos. |-S1 M22-DDL-GR-X1/X0

Pos. |-S1 M22-A

Pos. |-S1 M22-K10

Pos. |-S1 M22-K10

Pos. |-S1 M22-K01

Pos. |-S1 M22-LED230-W

Pos. |-S2 M22-DDL-GR-X1/X0

Pos. |-S2 M22-A

Pos. |-S2 M22-K10

Pos. |-S2 M22-K10

Pos. |-S2 M22-K01

Pos. |-S2 M22-LED230-W

Pos. |-S3 M22-DDL-GR-X1/X0

Pos. |-S3 M22-A

Pos. |-S3 M22-K10

Pos. |-S3 M22-K10

Pos. |-S3 M22-K01

Pos. |-S3 M22-LED230-W

Pos. |-S10 M22-WRLK-Y

Pos. |-S10 M22-A

Pos. |-S10 M22-K01

Pos. |-S10 M22-K10

Pos. |-S10 M22-LED230-W

Pos. |-S11 M22-WKV

Pos. |-S11 M22-A

Pos. |-S11 M22-K10

Pos. |-S100 M22-PV

Pos. |-S100 M22-A

Pos. |-S100 M22-K10

Pos. |-S100 M22-K10

Pos. |-S101 M22-DL-R

Pos. |-S101 M22-A

Pos. |-S101 M22-K10

Pos. |-S101 M22-LED230-R
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MODUL AUTOMATYKI SZR
Zezwolenie na
prace agregatu
a
-5102 r Potwierdzenie Automatyczny
- wyboru diagramu SZR > Y
Gotgwosc agregatu g' powr6t na zasilanie
0 przejecia podstawowe
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-X11 1 2 -X11 (3 4 -X10 15 16 17 18 19 20 21 22 -X10 13 14
o] e} o] O Gc—o G—o G—o G—o e} (F
.;l
1A0 | !
A i 1B0 | | !
i ! -S11 o1 [
i 3 i do agregatu PN :
i i 380 | | | | 14 !
i i <1>. |
| AGREGAT ; ! |
:GoTOWOSC : 380 | | . -
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SA1 <1> w przypadku zastosowania przelacznika
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usunac polaczenie oznaczone jako "*"
280 | | L1 |
Mostki kodujace
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Schemat aktualny dla: Wylaczniki typu NZM2+4
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