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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych dla budowy garazu
wielostanowiskowego wraz ze wspinalnig oraz wykonaniem infrastruktury zewnetrznej na terenie
Jednostki Ratowniczo — Gasniczej nr 2 Katowice — Piotrowice, z instalacjami wewnetrznymi gazu,
c.0., elektryczna (z agregatem pradotwodrczym), wody, kanalizacji sanitarnej i deszczowej,
wentylacji mechanicznej, z instalacjami zewnetrznymi gazu, elektryczna, wody, kanalizacji
sanitarnej i deszczowej ze zbiornikiem retencyjnym na wody deszczowe | separatorem
ropopochodnych oraz rozbioérki budynku agregatu i stacji paliw

SST.04.00 — Roboty elektryczne. Wykonanie instalacji elektrycznych wewnetrznych i oswietlenia
terenu, montaz (przeniesienie) agregatu pradotworczego. Wykonanie instalacji niskopradowych
(teletechnicznych) kontroli dostepu, instalacji CCTV i systemu detekcji spalin. zawiera 7 str.

Nazwa zamowienia: Budowa garazu wielostanowiskowego wraz ze wspinalnig oraz wykonaniem
infrastruktury zewnetrznej na terenie Jednostki Ratowniczo — Gasniczej nr 2 Katowice -
Piotrowice;

Adres obiektu: 40-689 Katowice — Piotrowice, ul. Ko$ciuszki 189, dz. nr 285/12, 285/13, 285/15,
285/17 1 285/19, obreb Dz. Ligota 100, jedn. ewid. 246901_1M.Katowice;

Nazwa i adres Zamawiajacego: Komenda Miejska Panstwowej Strazy Pozarnej w Katowicach,
z siedziba w Katowicach (40-026) przy ul. Wojewodzkiej 11.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru budowy obiektu garazu wielostanowiskowego wraz ze wspinalniga oraz
wykonania infrastruktury zewnetrznej na terenie Jednostki Ratowniczo — Gasniczej nr 2 Katowice
— Piotrowice, w zakresie SST.04.00 — Roboty elektryczne. Wykonanie instalacji elektrycznych
wewnetrznych i o$wietlenia terenu, montaz (przeniesienie) agregatu pradotworczego. Wykonanie
instalacji niskopradowych (teletechnicznych) kontroli dostepu, instalacji CCTV i systemu detekcji
spalin.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie robo6t elektrycznych: instalacji elektrycznych wewnetrznych i o$wietlenia terenu,
montazu (przeniesienia) agregatu pradotworczego, wykonania instalacji niskopradowych
(teletechnicznych) kontroli dostepu, instalacji CCTV i systemu detekcji spalin, montaz rozdzielnic,
montaz tablic sterowania, proby montazowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi. Okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST.00.00.00 — Wymagania ogoéine.
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1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

Ogblne wymagania dotyczace robot podano w OST.00.00.00 — Wymagania ogo6lne. Wykonawca
robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdét, ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1 Kable YAKXS 4 x 240 mm2 , YKY 4 x 120 mm2, YKY 5 x 120 mm2,

2.2. Tablice rozdzielcze gtbwne z wyposazeniem projektowanym indywidualnie wg dyspozycji
podanych w dokumentacji projektowej, tablice lokalne z wyposazeniem projektowanym
indywidualnie wg dyspozycji podanych w dokumentacji projektowej,

2.3. Przewody z zytami miedzianymi o przekroju wg dokumentacji na napiecie znamionowe 750
V o izolacji polwinitowej wedtug PN- 87/E-90054,

2.4. Ztacze kablowe typu: ZK-3a,

2.5. Oprawy fluorescencyjne, oprawy fluorescencyjne (bryzgoszczelne, oprawy do zarbwek 100
W, oprawy led (zewnetrzne),

2.6. Odgatezniki instalacyjne w obudowie z tworzywa z zaciskami (do instalacji szczelnych),
puszki instalacyjne z tworzywa — kohcowe o $rednicy 60 mm i rozgatezne o Srednicy 80 mm,
2.7. Gniazda wtyczkowe natynkowe dwubiegunowe z 10/16 A, 250 V, gniazda wtyczkowe
natynkowe dwubiegunowe z uziemieniem bryzgoodporne 10/16A, 250V, gniazda wtyczkowe 16
A, 500V, 3—fazowe, pieciostykowe do mocowania na cegle lub betonie,

2.8. kaczniki i przetaczniki jednobiegunowe 6 A, 250 V do mocowania w puszkach pod tynkiem,
taczniki jednobiegunowe 6 A, 250 V bryzgoodporne, do mocowania na cegle lub betonie,

2.9. Rury winidurowe instalacyjne o $rednicy do 20 mm 28 mm,

2.10. Stupy oswietleniowe i oprawy LED masztowe lub wysiegnikowe z ptaska ostong do
wierzchotka masztu,

2.11. Okablowanie strukturalne, , gniazda 8—pinowe typu: RJ 45 kategorii 5E, kable 6-tej kategorii
UPT-6 4 x 2 x 0,5 mm, szafy PPD, kable telefoniczne TKSY 15 x 2 x 0,5, drut stalowy ocynkowany
® 8 mm i inne wg dokumentaciji.

2.12. Urzadzenia CCTV: punkty kamerowe, aktywne i pasywne komponenty sieciowe, sieciowe
serwery rejestrujace, stacja ogladowa z monitorami LCD.

2.6. Odbior materiatow.

Kazda partia materiatu dostarczona na budowe przed jej wbudowaniem musi uzyska¢ akceptacje
Inspektora Nadzoru. Odbiér materiatbw z ewentualnymi zaleceniami szczegbtowymi potwierdza
Inspektor Nadzoru wpisem do dziennika budowy. Odbior materiatbw powinien by¢ dokonany
bezposrednio po ich dostarczeniu na budowe. Odbi6ér materiatbw powinien obejmowac
sprawdzenie ich wtfasciwosci technicznych zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych, aprobat technicznych, dokumentacji i innych dokumentoéw odniesienia. Jako$¢
materiatobw musi by¢ potwierdzona wifasciwymi dokumentami dopuszczajgcymi materiaty do
obrotu i stosowania w budownictwie, ktérymi sa:

1) certyfikat na znak bezpieczehstwa,

2) certyfikat zgodnosci lub deklaracja zgodno$ci z dokumentem odniesienia (PN, aprobata
techniczna, itp.).

Materiaty dostarczone na budowe muszg by¢é wtasciwie oznakowane, odpowiednio znakiem
bezpieczenstwa, znakiem budowlanym lub znakiem zgodnosci z PN. Ponadto na materiatach lub
opakowaniach musza znajdowa¢ sie inne informacje, w tym instrukcja okre$lajaca zakres
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stosowania i sposdb stosowania. Szczegdlng uwage nalezy zwroci¢é na termin przydatnosci.
Sprawdzi¢ nalezy typ, klase, marke itp. dostarczonego materiatu.

3. SPRZET

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w OST.00.00.00 — Wymagania ogolne.
Podstawowy sprzet wymagany do realizacji robdt przy instalacjach elektroenergetycznych to
narzedzia reczne, wkretaki, kombinerki, szczypce do zdejmowania izolacji, wkretarki, wiertarki itp.
Przy wykonaniu sieci i WLZ minikoparki, fopaty, taczki, kilofy, samochody dostawcze do 0.9 t,
samochod skrzyniowy do 5 t, przyczepa skrzyniowa do 3.5 t, przyczepa dfuzycowa do
samochodu do 4.0 t, zuraw samochodowy do 4 t, podnosnik montazowy samochodowy PMH,
spawarka transformatorowa do 500 A.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST.00.00.00 — Wymagania ogodlne. 5.
WYKONANIE ROBOT 5.1. Ogolne zasady wykonania robo6t Roboty prowadzic zgodnie z
rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 (Dz. U. Nr 47 po6z. 401) w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych. Przed przystgpieniem
do robdt nalezy teren oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP. Ogb6lne zasady wykonania robot
podano w OST.00.00.00 — Wymagania ogélne. Zgodnie z OST.00.00.00 — Wymagania ogdblne
rozpoczecie budowy i zagospodarowania placu budowy poprzedzi¢ nalezy opracowaniem ,planu
zagospodarowania placu budowy”. Kierownik budowy obowigzany jest sporzadzi¢ takze Plan
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

5.2. Montaz

Trasa instalacji elektrycznej i odgromowej powinna przebiegacC bezkolizyjnie z innymi instalacjami
i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta. prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz
remontow. Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych. Przejscia przez
Sciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujace wymagania: —wszystkie przejscia obwodow
instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. musza by¢ chronione przed uszkodzeniami.
Przejscia te nalezy wykonywac¢ w przepustach rurowych, przejscia pomiedzy pomieszczeniami o
roznych atmosferach powinny by¢é wykonywane w sposOb szczelny, zapewniajacy nie
przedostawanie sie wyziewdw. Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy
stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych itp.

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowac¢ do podtoza w sposoOb trwaty zapewniajacy mocne
i bezpieczne jego osadzenie. Do mocowania sprzetu i osprzetu mogg stuzy¢ konstrukcje
wsporcze lub konsolki osadzone na podtozu, przyspawane do stalowych elementow konstrukcji
budowlanych lub przykrecone do podfoza za pomocg kotkdw i Srub rozporowych oraz kotkow
wstrzeliwanych. Uchwyty dla opraw zwieszakowych montowane w stropach nalezy mocowac
przez wkrecanie w metalowy kotek rozporowy lub wbetonowanie. Nie dopuszcza sie mocowania
hakbw za pomoca kotkbw rozporowych =z tworzywa sztucznego. Zawieszenie opraw
zwieszakowych powinno umozliwia¢ ruch wahadtowy oprawy.

Przewody opraw os$wietleniowych nalezy taczy& z przewodami wypustOw za pomoca ztaczy
Swiecznikowych. Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikbw nalezy wykonywaté w
miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposdob estetyczny. Do odbiornikbw
zamocowanych na $cianach, stropach, podejscia nalezy wykonywaé przewodami utozonymi na
tych $cianach, stropach, a takze na innego rodzaju podfozach. Konstrukcje wsporcze i uchwyty
przewidziane do utozenia na nich instalacji odgromowej powinny by¢ zamocowane do podtoza
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W sSposob trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja
bedzie pracowac, oraz sam rodzaj instalacji. Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowaé¢ do
podfoza w sposoOb trwaty zapewniajacy mocne i bezpieczne jego osadzenie.

Nalezy zainstalowac¢ zwody poziome na dachu — niskie z drutu FeZn @8mm na uchwytach, zwody
poziome na kominach. Przewody odprowadzajace podfaczy¢ do istniejacych zwodow
pionowych. Po zakohczeniu robot wykona¢ pomiary rezystanciji uziemieh odgromowych.

W zaleznosci od rodzaju pomieszczen instalacje nalezy wykona¢ — w wykonaniu zwyktym, — w
wykonaniu szczelnym Stosuje sie nastepujace rodzaje instalacji: ~bezposrednio na podtozu za
pomoca uchwytbw pojedynczych lub zbiorczych —na uchwytach odlegto$ciowych
(dystansowych) pojedynczych lub zbiorczych -pod tynkiem z osprzetem zwyktym Iub
bryzgoszczelnym. Przy wykonywaniu instalacji jako szczelnej nalezy: przewody i kable uszczelnia¢
W sprzecie i osprzecie oraz aparatach za pomoca dtawikow. Srednica dtawicy i otworu
uszczelniajacego pierscienia powinna by¢ dostosowana do $Srednicy zewnetrznej przewodu lub
kabla. Po dokreceniu dtawic zaleca sie dodatkowe uszczelnianie ich za pomoca odpowiednich
uszczelniaczy. Uktadanie przewodow na uchwytach. Na przygotowanej trasie nalezy zamontowac
uchwyty. Odlegtosci od uchwytow nie powinny by¢ wieksze od 0.5 m. dla przewodow
kabelkowych i 1.0 m. dla kabli. Rozstawienie uchwytow powinno by¢ takie aby odlegtosci miedzy
nimi ze wzgledow estetycznych byty jednakowe, uchwyty miedzy innymi znajdowaty sie w poblizu
sprzetu i osprzetu do ktbrego dany przewdd jest wprowadzony oraz aby zwisy przewodow
pomiedzy uchwytami nie byty widoczne. Wykonanie instalacji p/t wymaga¢ bedzie utozenia
przewodow i zainstalowania osprzetu przed wykonaniem tynkowania. W przypadku wykonywania
instalacji na istniejacych $cianach niezbedne bedzie wykucie odpowiednich bruzd pod przewody
i Slepych wnek pod osprzet oraz ich zatynkowanie. Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej
nalezy przewody i kable uszczelnia¢ w osprzecie oraz aparatach za pomoca dtawnikow. Srednica
gtowicy i otworu uszczelniajgcego pierscienia powinna by¢ dostosowana do $rednicy zewnetrznej
przewodu lub kabla. Po dokreceniu dtawic zaleca sie dodatkowe uszczelnienie ich za pomoca
odpowiednich uszczelnien.

raczenie przewodobw. W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewodow nalezy
dokonywac¢ w sprzecie i osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowa¢ potgczen
skrecanych. Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciagi i
dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytaczyC przewody o rodzaju wykonania,
przekroju i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany. W przypadku zastosowania zaciskow,
do ktorych przewody sg przytaczone za pomocg oczek, pomiedzy oczkiem a nakretkg oraz
pomiedzy oczkami powinny znajdowac sie podkfadki metalowe zabezpieczone przed korozjg w
sposbb umozliwiajacy przeptyw pradu. Diugo$¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewniac
prawidtowe przytaczenie. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac
uszkodzen mechanicznych. Konce przewodoéw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek)
powinny lecz zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane, (zaleca sie zastosowanie
tulejek zamiast cynowania).

Przytaczenie odbiornikbw. Miejsca poftaczehn zyt przewoddw z zaciskami odbiornikbw powinny
by& doktadnie oczyszczone. Samo potaczenie musi byé wykonane w sposOb pewny, pod
wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku,
korozjg itp. Poftaczenia moga byCc wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznosci od
konstrukcji odbiornika i warunkobw technologicznych. Potaczenia elastyczne stosuje sie gdy
odbiorniki narazone sg na drgania o duzej amplitudzie lub przystosowane sg do przesunie¢ lub
przemieszczen. Potaczenia te nalezy wykona¢ przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi
lub oponowymi | przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi w rurach
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elastycznych. Montaz tablicy rozdzielczej i ztacza kablowego. Przed przystgapieniem do montazu
urzadzeh przykrecanych na konstrukcjach wsporczych dostarczanych oddzielnie nalezy
konstrukcje te mocowac¢ do podtoza. Urzadzenia skrzynkowe dostarczone na miejsce montazu
wraz z przykrecong do nich konstrukcja wsporcza nalezy wstawi¢ w przygotowane otwory i zala¢
betonem.

Tablice w obudowie nasciennej lub zagtebionej nalezy przykrecat do kotew lub konstrukcji
wsporczych zamocowanych w podfozu. Po zamontowaniu urzadzenia nalezy:

—zainstalowac¢ aparaty zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych opakowaniach;
—dokreci¢ w sposdbb pewny wszystkie Sruby i wkrety w potfaczeniach elektrycznych i
mechanicznych,

—zatozy¢€ ostony zdjete w czasie montazu;

—podtaczy¢ obwody zewnetrzne;

—podtaczy¢ przewody ochronne.

W ramach zadania nalezy wykona¢ konfiguracje systemdw instalacji automatyki wyjazdowe;j
polegajaca na automatycznym i recznym sterowaniu bramami garazowymi ze wszystkich
stanowisk komputerowych znajdujacych sie na stanowisku kierowania SKKM tj. w systemie
otwoérz/zamknij/stan bramy. Wykonana infrastruktura sterujaca ma by¢ zgodna i kompatybilna z
obecnie posiadang przez Zamawiajacego instalacja automatyki.

Roboty nalezy wykona¢ kompletnie w zakresie jak wskazano dokumentacji projektowej, STWiORB
i kosztorysowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogbline zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST.00.00.00 — Wymagania ogblne. Sprawdzenie
i odbior robdt powinno by¢ wykonane zgodnie z normami PN-E-05125, PN-E02033, PN-E-
05003 i przepisobw budowy urzadzen elektroenergetycznych. Sprawdzeniu i kontroli w czasie
wykonywania rob6t oraz po ich zakohczeniu powinno podlegac:

— zgodnos¢ wykonania robo6t z dokumentacija projektowa,

— wtasciwe podfgczenie przewodu fazowego i neutralnego do gniazd

— zataczanie punktow Swietlnych

— wykonanie pomiarbw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiarébw skutecznosci ochrony
przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru.

6.2 Badanie wykonania instalacji

Kontrola wykonania polega na sprawdzeniu protokotobw pomiarbw, a takze prostolinijnosci
prowadzenia przewoddw i mocowania osprzetu. Po zakohczeniu robo6t nalezy przeprowadzi¢
proby montazowe obejmujgce badania i pomiary.

Zakres prob montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem. Zakres podstawowych prob obejmuje:
— pomiar rezystancji izolacji instalacji —

pomiar rezystanciji izolacji odbiornikow

— pomiary impedancji petli zwarciowych

— pomiary rezystancji uziemien

Sprawdzenie urzadzenia piorunochronnego

— stan wszystkich potaczen, sprawdzenie przewodow, elementow tgczeniowych, wspornikow
oraz mocowah elementdw urzadzenia piorunochronnego.

Sprawdzenie ciggtosci elektrycznej urzadzenia piorunochronnego.




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
SST.04.00 - roboty elektryczne

Wykonanie pomiaru rezystancji uziomu. Sprawdzenie stanu urzadzen ograniczajacych przepigecia
w instalacji elektrycznej i systemach przesytu sygnatow. Stan korozji, zwtaszcza na poziomie
ziemi. Zachowanie wymaganych bezpiecznych odstepy pomiedzy elementami urzgdzania
piorunochronnego a chronionymi urzadzeniami lub elementami konstrukcji obiektu. Stan potaczen
wyrownawczych wewnatrz obiektu. Stan urzadzen ograniczajacych przepigcia oraz chronigcych
je bezpiecznikdw.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty niespetniajace wymagah podanych w odpowiednich punktach specyfikacii,
zostana odrzucone. Jes$li materiaty nie spetniajace wymagah zostang wbudowane Iub
zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wtasny koszt.
Wszystkie roboty, ktdre wykazuja wieksze odchylenia cech od okre$lonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by& ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Na pisemne
wystagpienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego wptywu na
cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczgace obmiaru rob6ot podano w OST.00.00.00 — Wymagania ogolne.
Jednostkami obmiarowymi zgodnie z zakresem okreslonym w dokumentacji sg mb i szt.
wykonanych robdt. W cenie jednostki obmiarowej ujeto wszystkie elementy instalacyjne.

8. ODBIOR ROBOT

Odbi6r kohcowy obejmuje: sprawdzenie zapisbw w dzienniku budowy i zrealizowania zawartych
tam zalecenh, sprawdzenie odbioru materiatbw, sprawdzenie odbiorbw czesciowych i
miedzyfazowych, sprawdzenie zgodno$ci wykonania robdot z projektem budowlanym i
dokumentacja techniczng, sprawdzenie prawidtowosci i jakosci wykonanych robot wg wymagan
opisanych powyzej, sporzadzenie protokotu odbioru elementu z ocenag jakos$ci.

9. PODSTAWA PrATNOSCI

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez
Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7, wraz z uporzadkowaniem terenu.
Zasady rozliczania i ptatno$ci za wykonane roboty podano w SIWZ, lub zgodnie z podanymi
zasadami rozliczania i ptatno$ci za wykonane roboty okreslone w ofercie i w umowie. Odbio6r
robot nastgpi na podstawie protokotow odbioru robot.

0. PRZEPISY ZWIAZANE

. PN-E-02033. Oswietlenie wnetrz Swiattem elektrycznym

. PN-E-05003. Ochrona odgromowa obiektébw budowlanych

. PN-E-05125. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

. PN-E-90054 Przewody elektroenergetyczne ogblnego przeznaczenia do uktadania na stafe.
Przewody jednozytowe 0 izolacji polwinitowe;j.

5. PN-E-90056 Przewody elektroenergetyczne ogo6lnego przeznaczenia do uktadania na state.
Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej, okragte

6. PN-E-99040. Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powtoce polwinitowej na napiecie znamionowe 0.6/1 kV. 7

. Przepisy budowy urzadzen elektroenergetycznych. Instytut Energetyki 1988 r.
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8. PN-M-47900.00 Rusztowania stojace metalowe robocze. Okres$lenia, podziat i gtobwne
wymiary.

9. PN-M-47900.01 Rusztowania stojace metalowe robocze. Rusztowania stojakowe z rur
stalowych, ogdlne wymagania i badania oraz eksploatacja.

10. PN-M-47900.02 Rusztowania stojace metalowe robocze. Rusztowania ramowe. Ogdlne
wymagania i badania.

11. PN-M-47900.03 Rusztowania stojace metalowe robocze. Ztacza. Ogdlne wymagania i
badania.

12. PN-ISO-9000 (seria 9000, 9001, 9002 i 9003). Normy dotyczace zarzadzania jakos$cig i
zapewnienie jakosci.

13. PN-E-02032 Oswietlenie drog publicznych

14. PN-E-02034. OsSwietlenie elektryczne terendw budowy, przemystowych, kolejowych i
portowych oraz dworcow i srodkow transportu publicznego.

15. PN-E-09401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce poliwinitowej na
napiecie znamionowe nie przekraczajace 6/6 kV. Kable elektroenergetyczne na napigcie zn.
0,6/1kV

16. PN-E-09403. Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powtoce polwinitowej na napiecie znamionowe 0.6/1 kV.




