PRZEDMIAR ROBOT

Remont drogi lesnej nr 14 o nazwie RYBAKI-STRZELNICA-WIERZYSKO

Nr Podstawa Elementy robot Jednostka
nazwa ilog¢
1 2 3 4 5
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01 |Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
1 Roboty pomiarowe - trasa w terenie pagorkowatym km 0,330
D.02.00.01. |ROBOTY ZIEMNE
D.03.05.01. : A .
D.06.0a.01 |Odtworzenie rowow i dotow
2 Profilowanie skarp rowow i dotow m2 605,00
PODBUDOWY
D.04.01.01 |Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza
3 Mechaplczne profilowanie i zaggszczenie istniejgcej nawierzchni m2 1347 42
- jezdnia
4 Mechaniczne profilowanie i zageszczenie istniejgcej nawierzchni m2 375,43
- pobocze
5 Mgchanlczne profilowanie i zaggszczenie istniejgcej nawierzchni m2 400,17
- Zjazdy
NAWIERZCHNIE
D.05.02.00. . :
D.0s.0201 |Nawierzchnia z kruszywa
6 Nawierzchnia z kruszywa tamanego 0/31,5 - gr. 10 cm, jezdnia m2 1347,42
7 Nawierzchnia z kruszywa tamanego 0/31,5 - gr. 10 cm, pobocza | m2 375,43
8 Nawierzchnia z kruszywa tamanego 0/31,5 - gr. 10 cm, zjazdy m2 400,17




