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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot w ramach robét budowlanych przy realizacji zadania pn.:

REMONT BUDYNKU KOMUNALNEGO

W zakresie branzy elektrycznej i teletechnicznej
1.2. Zakres stosowania ST

ST jest jednym z dokumentéw przetargowych i kontraktowych przy zlecaniu ww. robét zgodnie z
ustawg o zaméwieniach publicznych.

Wymagania ogoélne nalezy rozumie¢ i stosowaé¢ w powiazaniu ze Specyfikacjami Technicznymi dla
poszczegodlnych rodzajéw robét.

Odstepstwa od wymagann podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko
w przypadkach prostych robét o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnos¢, ze podstawowe
wymagania beda spelnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych z doswiadczenia oraz
uznanych regul i zasad sztuki budowlanej oraz przy uwzglednieniu przepiséw bhp.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ ze ST i poleceniami
Zamawiajacego/Inzyniera. Prace powinny by¢ wykonane zgodnie zzachowaniem wymagan
niniejszej ST. Niezbedne odstepstwa powinny by¢é uzasadnione pisemnym zgloszeniem
Zamawiajgcemu.

1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja Techniczna obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie przebudowy i budowy instalacji elektrycznych i teletechnicznych.
W zakres prac wchodza:
— instalacja odwietlenia budynku podzielona na:
- instalacje o$wietlenia ogélnego
- instalacje o$wietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego

2. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi polskimi,
normami i definicjami podanymi w STWiORB "Wymagania ogélne".Ogélne wymagania dotyczace
robot

3. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialéw podano w STWiORB ,Wymagania ogolne”. Przy realizacji
inwestycji nalezy stosowac jedynie materialy (wyroby) dopuszczone do obrotu i stosowania w
budownictwie zgodnie z Ustawa o Wyrobach. Do zastosowania w budownictwie nadaja si¢ jedynie
wyroby budowlane jezeli:

- sg oznakowane CE albo

- s3 umieszczone w okre$lonym przez Komisje Europejska wykazie wyrobéw majacych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpieczenistwa, dla ktérych producent wydal deklaracje zgodnosci z
uznanymi regutami sztuki budowlanej

- 83 oznaczone znakiem B
- posiadaja aprobate techniczna

3.1. Stosowanie Materialéw rownowaznych

Jedli Wykonawca zamierza uzy¢é materialow réwnowaznych innych niz przewidziane w Projekcie
Wykonawczym lub Specyfikacjach Technicznych, poinformuje o takim zamiarze Inwestora i
Projektanta co najmniej na 3 tygodnie przed zamiarem ich uzycia lub wcze$niej jesli wymagane jest
badanie wyrobu. Wybrany i zatwierdzony réwnowazny typ materialu nie moze by¢ zmieniany bez
akceptacji Inwestora i Projektanta.
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3.2. Korytka drabiny

Zgodnos¢ z normami PN-EN 61537

- materiat stal ocynkowana

- szerokoé¢ wg rysunkow

- wysoko$é 100 mm

Osprzet

ZYaczki, trojniki, polaczenia krzyzowe, kolanka i inne zlaczki powinny by¢ z tego materialu co
korytka. Laczniki, uchwyty oraz wieszaki typu zalecanego przez producenta.

3.3. Kanaly i puszki instalacyjne

Rurki instalacyjne z PCV

Gladkie lub karbowane gietkie oraz sztywne.
Obudowy i szafki

Obudowy z drzwiczkami na zawiasach z zawiasem wzdluz catej krawedzi i zamkiem zlicowanym z
powierzchnia drzwi.

3.4. Osprzet i akcesoria
Laczniki:
Laczniki ogélnego przeznaczenia wykonane dla potrzeb instalacji podtynkowych powinny by¢

przystosowane do instalowania w puszkach fi 60 za pomoca wkretéw lub pazurkéw. Zaciski do
faczenia przewodéw powinny umozliwia¢ wprowadzenie przewodu o przekroju 1-2,5mm?2.

Napiecie znamionowe 250V; 50Hz,
Prad znamionowy 10A
Stopieni ochrony IP 2X, IP44

Gniazda wtykowe:
Gniazda wtykowe ogélnego przeznaczenia do montazu w instalacjach podtynkowych i natynkowych.

Gniada podtynkowe 1-fazowe powinny zosta¢ wyposazone w styk ochronny i przystosowane do
instalowania w puszkach fi 60mm za pomoca wkretéw lub pazurkow.

Gniazda natynkowe 1 fazowe powinny by¢ wyposazone w styk ochronny i przystosowane do
instalowania bezposredniego na podtozu za pomoca wkretéw.

Gniazda 3 fazowe musza by¢ przystosowane do 5-cio zytowych przewodéw, w tym do podlgczenia
styku ochronnego oraz neutralnego,

- obudowy gniazd nalezy wykona¢ z materialéw niepalnych lub nie podtrzymujacych plomienia

Dane techniczne:

- napiecie znamionowe 250V lub 250/400V; 50Hz

- prad znamionowy 16A dla gniazd 1-fazowych

- prad znamionowy 32A dla gniazd 3-fazowych

- stopierr ochrony w wykonaniu zwyklym minimum IP 2X, w wykonaniu szczelnym I1P44, IP 55

3.5. Oswietlenie wewnetrzne

Oprawy oswietleniowe typu LED o mocach podanych na rysunkach oswietlenia.
Oswietlenie ewakuacyjne:

Kolor zgodnie z PNE

Wysokos¢ opisu zgodnie z PNE

Certyfikat CNBOP

Whbudowany zasilacz awaryjny z wlasnym bateryjnym zZrédlem zasilania

Bateria szczelna bezobstugowa objeta specjalng gwarancja dzialania.
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Oprawy oswietlenia awaryjnego
Bateria szczelna bezobstugowa o zywotnosci co najmniej 10 lat objetej gwarancja.

Dzialanie przekaznik automatycznie zalacza lampe z chwilg spadku napiecia zasilania ponizej 80%
wartosci znamionowej.

Szczegodtowe krzywe rozsylu o$wietlenia podano w czesci obliczenia natezenia oswietlenia.

4. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakoé¢ wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw iilosci wskazaniom
zawartym w ST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca powinien korzysta¢ z nastepujacych maszyn i sprzetu:

. Samochéd dostawczy

. Reczny sprzet elektryczny (wiertarki, bruzdownice)
. Narzedzia reczne (wkretaki, fopaty)

. Narzedzia pomiarowe

5. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB "Wymagania ogélne"

Wykonawca przystepujacy do wykonania budowy instalacji powinien wykazaé¢ sie mozliwoscia
korzystania z nastepujacych $rodkéw transportu: samochdéd dostawczy, samochéd skrzyniowy,
przyczepa dltuzycowa, wzwyzki, przenosniki paletowe.

Przewozone materialy i elementy powinny by¢ ukladane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez wytworce dla poszczegélnych materialéw i elementéw oraz zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem sie na srodkach transportu.

6. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w STWiORB , Wymagania ogélne”

6.1. Roboty przygotowawcze
W ramach prac wstepnych nalezy:

. przygotowac drogi dojazdowe do poszczegdlnych stanowisk pracy z dostosowaniem tych
stanowisk do pracy ludzi i sprzetu,

. przygotowac i ustawic sprzet potrzebny do wykonywania prac zasadniczych,

. rozstawic sprzet ochronny, ostrzegawczy i informacyjny,

. uzgodni¢ z TAURON Dystrybucja wylaczenie linii przebudowywanych z pod napiecia i

ewentualny nadzér z ramienia Rejonu. Dla zapewnienia prawidlowego frontu robét, Wykonawca
powinien zglosi¢ potrzebe wylaczenia poszczegélnych linii z wyprzedzeniem, co najmniej 15-
dniowym. Wylgczenie jednorazowe linii nie powinno przekraczac okresu 8 godzinnego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa lub kontraktem oraz za
jakos¢ zastosowanych materialéw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacja
pro-jektowq, wymaganiami ST, PZ], projektu projektem organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora
nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za pelng obstuge geodezyjna przy wykonywaniu wszystkich
elementéw robét okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na piSmie przez
Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w  wytyczeniu
i wykonywaniu robét zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt.
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Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elemen-té6w robét beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, doku-mentacji projektowej i w ST,
a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji rob6t beda wykonywane przez Wykonawce nie
pOZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robét. Skutki finansowe z
tytutu wstrzymania rob6t w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6.2. Prace rozbidrkowe

Poniewaz istniejace obiekty budowlane zostang zdemontowane, przy pracach rozbiérkowych nalezy
zachowaé szczegdélng uwage i mie¢ pewnos¢ o wylaczeniu spod napiecia wszystkich elementéw
mogacych sprawiaé zagrozenie dla ludzi i mienia.

6.3. Ogledziny tras oraz ukladanie kabli

Przygotowanie podioza nalezy wykonaé przeglad tras kablowych oraz elementéw budynku pod
warunkiem ukladania kabli i przewod6éw. Nie nalezy rozpoczyna¢ ukladania kabli i przewodéw do
czasu wlasciwego przygotowania podioza.

6.4. Ukladanie kabli i przewodow

Kable i przewody nalezy uklada¢ zgodnie z zaleceniami producentéw. W przypadku wciggania
przewodéw nie nalezy przekraczac sil pociagowych ustalonych przez producenta kabli/ przewodow.
Dla ulatwienia wciggania kabli mozna uzywac srodkéw do smarowania nie pogarszajacych wilasnosci
materiatéw izolacyjnych. Polaczenia kabli i przewodéw nalezy ograniczy¢é do minimum

6.5. Montaz koryt i drabin kablowych

Korytka nalezy instalowa¢ dokladnie poziomo lub pionowe zgodnie z zaleceniami producenta.
Nalezy wygladzi¢ krawedzie. Koryta nalezy mocowaé pewnie do budynku zgodnie z zaleceniami.

Podejscia do urzadzen nalezy wykonywac przy uzyciu ztaczki kolnierzowej zawieszonej niezaleznie
od gléwnego ciggu korytek.

Na przejsciach przez szczeliny dylatacyjne nalezy zastosowac zlaczki kompensacyjne. Zmiany
poziomu korytek nalezy wykonywac przy uzyciu standardowych zigczek.

Przejscia przez Sciany ogniowe nalezy wykonywa¢ masg ognioszczelng zgodnie z wytycznymi
dostawcy.

Miejsca przecieé korytek nalezy zabezpieczy¢ przed korozja.

6.6. Kontrola, jakosci robot

Ogolne zasady kontroli, jakosci rob6t podano w STWiORB "Wymagania ogdlne".
6.7. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét nalezy sprawdzié, czy materialy, ktére beda uzyte do budowy
instalacji posiadaja zaswiadczenia, o jakosci lub atesty. Po skompletowaniu materialéw przy
stanowiskach wbudowania nalezy

Wzrokowo oceni¢ ich stan w zakresie:
* Jakosci materialu

* zgodnosci rodzaju materiatéw z Dokumentacjg Projektowa.

7. Badania w czasie wykonywania robot
7.1. Instalacje

Sprawdzeniu podlega ciagtos¢ instalacji, ogélny stan wizualny zabudowywanych elementéw.
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7.2. Oprawy

Oprawy po zmontowaniu i ustawieniu w pozycji pracy podlegaja sprawdzeniu w zakresie:
* lokalizacji

* kompletnosci wyposazenia i prawidlowosci montazu

* dokladnosci ustawienia opraw w pionie i kierunku-tolerancja wykonania

* zgodnosci zabudowania z Dokumentacja Projektowa,




