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ST-00.00
1 WYMAGANIA OGOLNE
1.1 Nazwa zamowienia

Przebudowa czgsci drég wewnetrznych w  kompleksie wojskowym przy ulicy

Rakowickiej 29, Krakowie. Zadanie nr 42031.

1.2 Przedmiot i zakres robot budowlanych
Przedmiotem opracowania s3 wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robot

budowlanych dla potrzeb zadania: ,,Przebudowa cz¢$ci drog wewnetrznych w kompleksie
wojskowym przy ulicy Rakowickiej 29, Krakowie. Zadanie nr 42031.”

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robdt oraz ich
zgodno$¢ z: ST, PB, przepisami prawa budowlanego, obowiazujacymi normami i sztuka
budowlang. Informacji o materiatach nieuwzglednionych w specyfikacji nalezy szuka¢ w
czesci graficznej i opisowej projektu. Wszelkie watpliwosci 1 pytania nalezy kierowa¢ do
Projektanta lub Inspektora Nadzoru.

Niniejsza Specyfikacja obejmuje wspdlne wymagania dla robdt budowlanych.
Wykonawca powinien zapewni¢ calo$¢ robocizny, materiatow, sprzetu, narzedzi, transportu
1 dostaw, niezbednych do wykonania robdt objetych umowa, zgodnie z jej warunkami, PBW,
ST i ewentualnymi wskazéwkami projektantéw i inspektora nadzoru inwestorskiego.

Przed ostatecznym odbiorem robot Wykonawca uporzadkuje plac budowy i przylegty
teren, dokona rozliczenia wykonanych robot, dostaw inwestorskich, materialdéw z demontazu 1
przygotuje obiekt do przekazania.

Wykonawca wykona do dnia odbioru i przedstawi Inwestorowi komplet dokumentéw
budowy wymagany przepisami prawa budowlanego. Dokona rozliczenia z Inwestorem za

zuzyte media, wynajmowane pomieszczenia itp.

1.3 Wpymagania dla wykonawcy
Zgodnie z zapisami ustawy z dnia 10 kwietnial997 r. Prawo energetyczne (Dz. U. Nr 54,

poz. 348, z p6zn. zm. Wszystkie osoby skierowane do realizacji zadania w zakresie systemow
zabezpieczen technicznych muszg posiadac:

- Odpowiednie §wiadectwa kwalifikacyjne uprawniajace do wykonywania czynnosci
zwigzanych z eksploatacja urzadzen, instalacji i sieci, przy ktorych wymagane jest posiadanie
kwalifikacji zgodnie z zalgcznikiem Nr 1 Rozporzadzenia Ministra Gospodarki, Pracy i

Polityki Spotecznej z dnia 28 kwietnia 2003 r. (Dz. U. Nr 89 poz.828 i Nr 129, poz. 1184 oraz
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z 2005 r. Nr 141, poz. 1189).w sprawie szczegotowych zasad stwierdzenia posiadania
kwalifikacji przez osoby zajmujqce si¢ eksploatacjq urzgdzen, instalacji i sieci.
Zgodnie z zapisami ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane Dz. U. 2014.1133
wszystkie osoby skierowane do pelnienia samodzielnych funkcji technicznych w
budownictwie przy realizacji zadania muszg posiadac;

- odpowiednie uprawnienia wynikajace z rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 11 wrzesnia 2014 r. Dz. U. 2014.1278. w sprawie samodzielnych funkcji technicznych w
budownictwie,

-aktualne zaswiadczenie o wpisie na liste cztonkéw wiasciwej izby samorzadu

zawodowego, wydane przez t¢ izbg, z okreslonym w nim terminem waznosci.

1.4  Prace towarzyszgce i roboty tymczasowe

Prace towarzyszace sg to prace niezbedne do wykonania robdt podstawowych, w tym m.in.
- zorganizowanie, utrzymanie, likwidacja zaplecza placu budowy;
- ochrona fizyczna zaplecza budowy;
- geodezyjne wytyczanie;
- zabezpieczenie stanowisk roboczych przed opadami, przenikaniem zimna lub wiatru,
pyleniem lub zabrudzeniem,;
- usuwanie odpaddéw i zanieczyszczen wynikajacych z prac budowlanych;
- prace i czynno$ci zapewniajace BHP 0sob zatrudnionych przy robotach budowlanych;
- montaz i demontaz oraz utrzymanie urzadzen do komunikacji i transportu oraz
przeprowadzenia robdt np. ogrodzen, dzwigdw, instalacji tymczasowych, itp.
- zorganizowanie objazddw, przejazdow i organizacji ruchu
- inwentaryzacja powykonawcza.
Do prac towarzyszacych i robot tymczasowych zalicza si¢ wszystkie roboty, ktore naleza do

swiadczen umownych, nawet jesli nie s3 wymienione w kontrakcie na wykonanie robot.

1.5 Informacje o terenie budowy

Organizacja rob6t budowlanych, zaplecze dla potrzeb wykonawcy.

Zakres prac to prace wygradzajace rejon budowy, wytyczenie parkingow i1 drog
dojazdowych oraz infrastruktury technicznej w postaci sieci, przylaczy, o$wietlenia itp. W
czasie prowadzenia przedmiotowych robdt budowlanych teren budowy nalezy wygrodzi¢ w
sposOb tymczasowy uniemozliwiajacy wstep osobom nie zwigzanych z cyklem

inwestycyjnym. Termin realizacji — do ustalenia z Inwestorem. Czas wykonania prac
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budowlanych powinien by¢ szczegdétowo uzgodniony przez Wykonawce z Inwestorem w
formie harmonogramu zadaniowo-czasowego.
Na terenie budowy Inwestor zapewni:
- korzystanie ze zrodel poboru energii oraz wody;
- plac dla ustawienia tymczasowych lekkich (kontenerowych) magazynkoéw zaplecza
budowy na terenie dziatki;
- godziny i1 warunki przebywania Wykonawcy na terenie obiektu okre§li umowa o
wykonanie robot,
- dojazd $rodkéw transportowych do zaplecza budowy przez bram¢ wjazdowa na
parking w czasie uzgodnionym z Inwestorem.
Prowadzenie robdt w systemie podwykonawstwa, a takze przy rownoczesnej obecnosci kilku
wykonawcow na budowie zobowigzuje do:
- wylonienia i umocowania petnigcych obowiazki: kierownika budowy (kierownikow
robot) zgodnie z wymaganiami prawa budowlanego;
- wspoldziatania i1 koordynacji realizowanych prac budowlanych;
- uregulowania wzajemnych relacji przy korzystaniu z obcych $wiadczen, urzadzen lub
narzedzi;
- przestrzegania przepisow BHP oraz pozarowych przez osoby zatrudnione przy
robotach budowlanych,

Podstawowym warunkiem przystapienia do realizacji prac budowlanych jest
zapewnienie bezpieczenstwa wszystkim uczestnikom procesu budowlanego.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu (miejsca) budowy w okresie
trwania realizacji budowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcow 1 ochrong, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robdt. Koszt zabezpieczenia
terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng

umowng.

Zabezpieczenie interesOw 0sob trzecich.

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji wewnatrz obiektu w obrebie
prowadzonych robot. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca jest zobowigzany umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla

wszelkiego rodzaju robot, ktore mogg si¢ pojawi¢ w trakcie realizacji zadania. Wykonawca
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dostarczy wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw wynikajacych z

prowadzonych robot. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego

dzialania uszkodzenia w obregbie prowadzonych prac oraz na drogach transportowych.
Wszystkie prace musza by¢ prowadzone bez naruszenia intereséw o0sob trzecich, na

terenie obiektu w ktérym jest realizowane zadanie inwestycyjne.

Ochrona $rodowiska.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy Wykonawca
bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i
norm dotyczacych ochrony s$rodowiska na terenie 1 wokot terenu oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstaltych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan, bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) Lokalizacj¢ baz, warsztatdéw, magazynoéw, sktadowisk i1 drég dojazdowych.

2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

Materiatly, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy uzyte do robot beda miaty §wiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych
materialéw na §rodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu
robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materialdow od witasciwych
organow administracji panstwowe;.

Prace zwigzane z wykorzystaniem sprzetu mechanicznego przy uktadaniu sieci
kablowych powinny by¢ wykonywane w sposob najmniej szkodzgcy roslinno$ci, prace w
obrgbie bryly korzeniowej drzew planowanych do zachowania powinny by¢ prowadzone z

zachowaniem nalezytej starannosci.
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Warunki bezpieczehstwa pracy.

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0so6b zatrudnionych na
budowie.

Podstawowe =zasady, ktorych nalezy przestrzega¢ podczas prowadzenia robot
budowlanych zostaty okreslone w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego
2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych
(Dz.U. 22003 r. Nr 47, poz.401).

Zgodnie z art. 21a ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 207 z
2003 r. poz. 2016, z pdzniejszymi zmianami) kierownik budowy, przed rozpoczeciem robot
budowlanych, jest zobowigzany do sporzadzenia lub zapewnienia sporzadzenia planu

bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan ,,BIOZ”).

1.6  Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi
okres$leniami zawartymi w Prawie Budowlanym oraz w obowigzujacych rozporzadzeniach
zwigzanych z przepisami Prawa Budowlanego oraz z Polskimi Normami, i w kazdym

przypadku nalezy je rozumie¢ jak podano ponizej:

Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy

urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych

w toku wykonywania robot.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania

robotami budowlanymi i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Inspektor nadzoru — upowazniony przedstawiciel Inwestora do sprawowania nadzoru

inwestorskiego nad prawidlowym przebiegiem realizacji zadania.
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Rejestr obmiarow — akceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen,
szkicow 1 ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do

przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatlow oraz robot.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacja
projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ -  zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi

tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony — z przecigtnymi tolerancjami,

przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci

przemarzania.

Polecenie Inspektora — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru

Inwestorskiego, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw

zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji

projektowe;.

Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$§¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje

lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Slepy kosztorys — wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci

technologicznej ich wykonania.

Zadanie budowlane — cze$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng catosé
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego speinienia przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu rob6t zwigzanych z

budowa, modernizacja utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

Str. 9



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
INSTALACJA ELEKTRYCZNA

Przedmiar robdt — zestawienie przewidzianych do wykonania robot wedlug technologicznej

kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem 1 podaniem ilo$ci robot w ustalonych

jednostkach przedmiarowych.

Teren budowy — przestrzen, w ktérej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenia

zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

Roboty budowlane — budowa, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie

lub rozbidrce obiektu budowlanego.

Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnosé

do stosowania w budownictwie.

2 WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH ORAZ ICH
PRZECHOWYWANIE, TRANSPORT, WARUNKI DOSTAWY, SKEADOWANIE I
KONTROLA JAKOSCI

Wilasciwo$ci wyrobow budowlanych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegotowe informacje dotyczace
zamawiania materialow 1 odpowiednie aprobaty techniczne Ilub $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia. Wszystkie materiaty i wyroby stosowane do
wykonania robot powinny spelnia¢ wymagania polskich norm (PN), w tym norm
europejskich wprowadzonych do zbioru krajowych aktéw prawnych (PN-EN), a w przypadku
materialdow 1 urzadzen, dla ktérych nie ustanowiono normy — aprobat technicznych oraz
ustawy z dnia 16.04.2004 r. o wyrobach budowlanych.

Wyréb budowlany moze by¢é wprowadzony, jezeli nadaje si¢ do stosowania przy
wykonywaniu robdt budowlanych, w zakresie odpowiadajacym jego wlasciwosciom
uzytkowym i przeznaczeniu, to znaczy ma wtasciwosci uzytkowe umozliwiajace prawidtowo
zaprojektowanym i1 wykonanym obiektom budowlanym, w ktérych ma by¢ zastosowany w
sposob trwatly, spetnienie wymagan podstawowych. Ponadto musi on by¢ dopuszczony do
obrotu 1 wlasciwie oznakowany na zasadach zgodnych z aktualnymi przepisami Prawa
budowlanego i przepisami odrgbnymi.

Szczegoty dotyczace poszczegdlnych grup materialowych oméwiono w specyfikacjach

poszczegolnych robot budowlanych.

Zrodla uzyskania materialow

Str. 10



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
INSTALACJA ELEKTRYCZNA

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatlow przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inspektora nadzoru i projektanta. Zatwierdzenie partii (czg¢sci) materiatow z danego
zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialty z danego zrodia uzyskaja
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materialty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciggly spelniaja wymagania
Specyfikacji Technicznej w czasie postepu robot.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odno$nych wtadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wlaczajac w to zrodta wskazane
przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia 1 selekcji do
zatwierdzenia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilo$ciowych 1
jakos$ciowych materialéw z jakiegokolwiek zréodta.

Jezeli materialy z akceptowanego zrodila sg niejednorodne lub o niezadowalajacej
jakosci, Wykonawca powinien zmieni¢ zrddlo zaopatrywania w materialy. Materialy
wykonczeniowe stosowane na ptaszczyznach wykanczanych widocznych z jednego miejsca
powinny by¢ z tej samej partii materialu w celu zachowania tych samych wiasciwosci
kolorystycznych w czasie calego procesu eksploatacji.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek

inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Inspekcja wytworni

Wytwoérnie, zardéwno przed jak i po akceptacji Inspektora mogg by¢ kontrolowane w
celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki
materiatow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatdéw pod wzglgdem jakosci.

W czasie przeprowadzania inspekcji Inspektor bedzie miat zapewnione:
- wspotprace 1 pomoc Wykonawcy,
- wolny dostep w dowolnym czasie, do tych czgsci wytwoérni gdzie odbywa si¢ proces

produkcji materiatéw przeznaczonych do wbudowania na terenie budowy.
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Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$¢ i
wlasciwo$¢ do robot i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Przechowywanie materiatbw musi si¢ odbywaé¢ na zasadach i w warunkach
odpowiednich dla danego materiatu oraz zeby w sposob skuteczny zabezpieczone byly przed
dostepem 0s0b trzecich.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.

Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materiatlow powinny by¢ po zakonczeniu

robdt doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Jesli Inspektor
nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych robo6t niz te, dla ktérych
zostaly zakupione to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez Inspektora.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,

Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczna przewiduje mozliwosé
wariantowego zastosowania rodzaju materialtu w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Projektanta o swoim zamiarze, co najmniej 4 tygodnie przed planowanym
uzyciem materialu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany przez projektanta rodzaj
materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Projektanta.

Na podobnych zasadach dopuszcza si¢ zastosowanie materialbw o podobnych
wiasciwosciach technicznych, jako$ciowych, zblizonym standardzie 1 wygladzie (tzw.
L<rownowazne” w rozumieniu Ustawy o zaméwieniach publicznych) do wymienionych w
dokumentacji i specyfikacji, w uzgodnieniu z Projektantem i Inspektorem nadzoru.

Zaprojektowane materialty 1 osprzgt zostaly wyspecyfikowane w projekcie

budowlanym, ponizej podano dodatkowe wymagania dla materiatow, wyrobow i urzadzen:
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kable elektroenergetyczne n/n : wielozytowe z zylami aluminiowymi( miedzianymi) o
izolacji 1 powtoce polwinitowej PN-93/E-90401. Przy budowie linii kablowych nalezy
stosowa¢ zgodnie z projektem budowlanym kable typu: YKXS 0,6/1kV o napigciu
1kV,

przewody elektroenergetyczne do ukladania na stale, o izolacji i powloce
polwinitowej, okragte, na napiecie 450/750V; PN-87/E-90056,

rury ochronne z polietylenu wysokiej gestosci, do uktadania kabli w trudnych
warunkach terenowych, zalecane do wykonywania przepychéw i przewiertow,
gladkoscienne ze zlaczka kielichowa; ZN-96/TP S-018,

rury ochronne z polietylenu wysokiej gestosci, karbowang warstwg zewnetrzng i
gladkg warstwa wewnetrzng, zamknigta konstrukcja $cianki zapewniajaca rurze
bardzo wysoka sztywno$¢ obwodowa, stosowane na przepusty pod drogami i ulicami,
skrzyzowania z innymi sieciami, taczone zlagczkami zewnetrznymi; ZN-96/TP SA -
016,

rury ostonowe PVC typu DVK wg norm PN-C-89222 i PN-EN 1452-3,

szafki energetyczne wyposazone wg dyspozycji projektu budowlanego: wg PN-92/E-
08106 (IEC 529), IEC 947, 2 ICS, IEC947.4 1990, PN-EN-50020, PN-87/E-05110

do zasypywania rowdéw kablowych moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego
wykopu, nie zamarzni¢ty i bez zanieczyszczen takich jak: kamienie, gruz, odpadki
budowlane itp.,

do wykonania podsypki na dnie rowu kablowego oraz nasypania warstwy piasku na
utozonym w rowie kablu uzy¢ piasku odpowiadajagcego wymaganiom PN-B-
11113:1996,

folia z tworzywa sztucznego do oznakowania trasy kabli — kalandrowa z
uplastycznionego PVC, barwy niebieskiej, grubosci min. 0,5mm, gat. I, szerokosci
dopasowanej do ilosci kabli w wykopie, jednak nie mniejszej niz 200mm, wg BN-
68/6353-03,

trwate oznaczniki trasy kabla tj. stupki betonowe i opaski kablowe,

wazelina techniczna,

fundamenty prefabrykowane pod szafki energetyczne. Ogolne wymagania dotyczace
fundamentow okreslone w PN-80/B-03322,

bednarka stalowa ocynkowana wg PN-76/H-92325,
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3 SPRZET I MASZYNY NIEZBEDNE LUB ZALECANE DO WYKONANIA
ROBOT BUDOWLANYCH ZGODNIE Z ZALOZONA JAKOSCIA

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot i bedzie gwarantowac
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w PBW 1 ST.

Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey 1 odpowiada¢ pod
wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w specyfikacji, dokumentacji i programem
zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez Inspektora
nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony 1
zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z
zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji 1 wskazaniach Inspektora
nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw  potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja przewidujag mozliwos¢ wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim
zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inspektora, moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do
robot.

Dobor wilasciwego sprzetu, maszyn 1 urzadzen zgodnie z obowigzujaca technologia
wykonywania i prowadzenia danego odcinka robot.

Wykonawca jest zobligowany do skalkulowania kosztow jednorazowych sprzgtu w
cenie jednostkowej robdt do ktérych jest przeznaczony, koszty transportu sprzetu nie
podlegaja zaptacie.

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot, zar6wno w miejscu tych
robot, jak tez przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu,

zatadunku materiatow, sprzetu itp. Przy robotach w poblizu istniejacych instalacji oraz sieci
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kablowych podziemnych prace nalezy wykonywaé zgodnie z Przepisami eksploatacji
urzadzen elektroenergetycznych.

Przewiduje si¢ uzycie nast¢pujacego sprzetu:

Ciagnik kotowy o mocy 66-74kW [90-110] KM,

Koparko-spycharka, na podwoziu ciggnika kotowego o pojemnosci 0,15 m3,
Podnos$nik montazowy PHM na samochodzie,

Przyczepa dluzycowa do samochodu o tadownosci 4,5 t,

Przyczepa do przewozenia kabli o tadownosci 4 t.

samochdd dostawczy 0.9 t,

Samochod samowytadowczy o tadownosci do 5t

Samochdd skrzyniowy dostawczy o tadownosci do 0.9 t,

A S R e

Samochdd skrzyniowy dostawczy o tadownosci do 5.0 t,

[a—
e

Samochdd wiezowy z platformg i balkonem,

—_
—_

Spawarka wirujagca o maksymalnym natezeniu do 300 A,

_
S

Wibromtot elektryczny lub spalinowy o mocy do 3 kW [4 KM],

—
98]

Zuraw samochodowy o udzwigu 5-6t.
Sprzet bedacy wilasnoscia wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t powinien by¢
utrzymany w dobrym stanie. Powinien by¢ on zgodny z normami $rodowiska i przepisami

bhp dotyczacymi jego uzytkowania.

4 SRODKI TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkow transportu, ktore
nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i1 wilasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba s$rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej 1 wskazaniach Inspektora
nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Do ruchu na drogach publicznych, przy transporcie materiatow/sprzetu na i z terenu
robot, pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do ustawowych ograniczen obcigzenia na osie 1 innych parametréw technicznych.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie
moga by¢ uzyte przez Wykonawce¢ pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego

uzytkowanych odcinkow drég publicznych na koszt Wykonawcy.
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Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Srodki i urzadzenia transportu powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materiatow 1 urzadzen niezbgdnych do wykonywania robdt. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ materialy i1 urzadzenia przed przemieszczeniami w sposdb zapobiegajacy ich
uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP 1 ruchu drogowego.

Zaleca si¢ dostarczanie materialow 1 urzadzen na stanowisko montazu, bezposrednio
przed montazem w celu uniknigcia dodatkowego transportu z magazynu budowy. Transport
kabli nalezy wykonywa¢ z zachowaniem nast¢pujacych warunkow:
¢ kable nalezy przewozi¢ na bgbnach, dopuszcza si¢ przewozenie kabli w kregach, jezeli

masa kregu nie przekracza 80kg, a temperatura otoczenia nie jest nizsza niz +4 st. C, przy

czym wewngetrzna $rednica krggu nie powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna Srednica
zewnetrzna kabla,

% zaleca si¢ przewozenie bebnow z kablami w skrzyniach samochodéw ci¢zarowych lub
przyczepach,

¢ bebny z kablami przewozone w skrzyniach samochodu powinny by¢ ustawione na
krawedzi tarcz, a tarcze bgbndéw powinny by¢ przymocowane do dna skrzyni samochodu
tak, aby bebny nie mogty si¢ przetaczac,

¢ zabronione jest przebywanie osob w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna z
kablami,

¢ umieszczanie 1 zdejmowanie bgbndéw z kablami ze skrzyni samochodu zaleca si¢ przy
pomocy zurawia,

¢ swobodne staczanie bebnow z kablami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie krggdéw kabli

jest zabronione.

5 WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH

WYMAGANIA OGOLNE

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej, kontrolg jakosci, projektu organizacji
robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i

wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rz¢dnymi
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okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez Inspektora
nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robdt zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Rob6t lub wyznaczenia wysokosci

przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

DECYZJA 1 POLECENIE INSPEKTORA NADZORU

Decyzje Projektanta i Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i
elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
PBW, ST, PN, innych normach 1 instrukcjach.

Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materialéw i robot,
rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji 1 przy badaniach materiatow,
doswiadczeniach z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestie.

Inspektor jest upowazniony do inspekcji wszystkich robdt 1 kontroli wszystkich
materialéw dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych.

Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

W przypadku opodznien realizacyjnych budowy, stwarzajacych zagrozenie dla
planowego zakonczenia robot, Inspektor ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okreslone

roboty na koszt Wykonawcy.

Z2odno$¢ robot z dokumentacja projektowa 1 specyfikacja techniczna

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna, przedmiary robot oraz dodatkowe
dokumenty przekazane przez Inspektora nadzoru Wykonawcy stanowia cze$¢ umowy
(kontraktu), a wymagania wyszczegdlnione chocby w jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentacji
projektowej, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktory
dokona w uzgodnieniu z Projektantem odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku

rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytow ze skali rysunkéw. Wszystkie
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wykonane roboty i dostarczone materialty beda zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacja techniczna.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w specyfikacji beda uwazane za
wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materialow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska
zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja
projektowa lub specyfikacja i wplynie to na nie zadawalajacg jako$¢ elementu budowli, to
takie materialy beda niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt

wykonawcy.

6 KONTROLA, BADANIE I ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH W
NAWIAZANIU DO DOKUMENTOW ODNIESIENIA

1.1 Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inspektora programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujgce
wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawieraé:

- cze$¢ 0gbdlng, obejmujaca:

e

%

organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

X/
X4

% organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

*

¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia lub warunki bhp,

*» wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

» wykaz o0sob odpowiedzialnych za jakos$¢ 1 terminowos¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,

¢ system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych
robot,

¥ wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardéw i1 kontroli (opis laboratorium wlasnego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

¢ sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikoéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw

mechanizmow sterujacych a takze wycigganych wnioskéw 1 zastosowanych korekt w

procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informac;ji

Inspektorowi .
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- czes¢ szczegOtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

¢ wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

% rodzaje 1 ilo$¢ S$rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania, zaladunku
materialdw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

¢ sposob zabezpieczenia i1 ochrony ladunkow przed utrata ich wilasciwosci w czasie

transportu,

>

sposdb 1 procedure pomiarow i badan (rodzaj i1 czestotliwo$é, pobieranie probek,

o
A5

legalizacje 1 sprawdzenia urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,

wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementéw robot,

*

¢ sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

1.2 Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jakos¢ robdt Wykonawca jest odpowiedzialny za petlng kontrole robot i
jako$ci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel,
laboratorium, sprze¢t, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbg¢dne do pobierania probek i
badan materialow oraz robo6t. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazadaé
od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okres$lone, Inspektor ustali,
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inspektor bedzie mie¢ nicograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekcji. Inspektor bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.

Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki

badan. Inspektor natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatléw 1 dopusci je do
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uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang
usunigte 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i1 prowadzeniem badan materiatéw

ponosi Wykonawca.

1.3 Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor bedzie mieé
zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektora, Wykonawca
bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budza watpliwosci, co do
jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone
z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki
do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez Inspektora.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora beda

odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora.

1.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora, przed
przystgpieniem do pomiarow lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca

przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora.

1.5 Raporty 7 badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie poézniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi na formularzach wedlug

dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

1.6 Badania prowadzone przez Inspektora

Dla celéw kontroli jakosci 1 zatwierdzenia. Inspektor uprawniony jest do dokonywania

kontroli, pobierania probek 1 badania materiatéw u zrodta ich wytwarzania 1 zapewniona mu
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bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i1 producenta materiatow.
Inspektor, po wuprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatdéw 1 robdt z wymaganiami ST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor moze pobiera¢ probki materialdow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to Inspektor poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i robot z dokumentacja projektowa i ST. W
takim przypadku catkowite koszty powtoérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek

poniesione zostang przez Wykonawce.

1.7  Certyfikaty i deklaracje

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja stosowne
certyfikaty lub deklaracje zgodnosci oraz witasciwie oznakowane. Dopuszcza si¢ cztery
sposoby oznakowania wyrobow:

% oznakowanie CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodnosci z norma
zharmonizowang albo europejska aprobatg techniczng badz krajowa specyfikacja
techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru
Gospodarczego, uznang przez Komisj¢ Europejska za zgodna z wymaganiami
podstawowymi;

¢ oznakowanie polskim znakiem budowlanym;

*» wyroby regionalne, ktore beda znakowane specjalnym znakiem jako regionalny wyréb
budowlany;

% wyroby budowlane wykonane wedlug indywidualnej dokumentacji techniczne;,
sporzadzonej przez projektanta obiektu lub z nim uzgodnionej, dla ktorych producent
wydat o$wiadczenie wskazujace, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego z tg
dokumentacja oraz z innymi przepisami.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia

dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej

cechy. Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w

razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan

beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja

tych wymagan beda odrzucone.
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1.8 Dokumenty budowy

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata, zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg 1 podpisem Wykonawcy i Inspektora. Do
dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczego6lnosci:

*

¢ datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

>

X/
*

date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

L)

¢ uzgodnienie przez Inspektora programu zapewnienia jakosci 1 harmonogramow robot,

e

%

terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,

X/
X4

% przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

¢ uwagi i polecenia Inspektora,

% daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

% zgloszenia 1 daty odbiordw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i

ostatecznych odbiorow robot,

¢ wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

*

stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych

X/
X4

% ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

*

s zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej w przypadku wykonywania robdt ziemnych,

% dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

¢ dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

*» dane dotyczace jakoSci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
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badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
¢ wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
% inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inspektorowi do ustosunkowania si¢.
Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora do ustosunkowania sig.

Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w

jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiardw.

Dokumenty laboratoryijne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow,
orzeczenia o jako$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowia
zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru

Inwestorskiego.

Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych powyzej, nastepujace
dokumenty:
% pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

¢ protokoly przekazania terenu budowy,

*

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

>

X/
*

protokoty odbioru robot,

>

X/
*

protokoty z narad i ustalen,

L)

¢ korespondencje¢ na budowie.

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio

zabezpieczonym.
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Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora i przedstawiane do

wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7 PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT
7.1 Przedmiar robot

Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia 2004r. w
sprawie szczegotowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego przedmiar
robodt jest to opracowanie zawierajace zestawienie przewidywanych do wykonania robdt w
kolejnosci technologicznej ich wykonania i wraz z ich szczegdélowym opisem, miejscem
wykonania lub wskazaniem podstaw ustalajagcych szczegdlowy opis, z wyliczeniem i
zestawieniem ilo$ci jednostek miar robot podstawowych oraz wskazaniem podstaw do
ustalenia cen jednostkowych robdt lub jednostek naktadéw rzeczowych.

Podstawowe wymagania odno$nie przedmiarow robot zostaly zawarte w
Rozporzadzeniu. Uzupetniajaco zaleca si¢, aby przy sporzadzaniu przedmiaru robot byly
uwzglednione nastepujace zasady:

¢ uktad i zawarto$¢ przedmiaru robot powinny umozliwi¢ jednoznaczng identyfikacje

zakresu i podstawowych parametréw technicznych robét,

L)

» roboty ujete w pozycjach przedmiaru powinny by¢ pogrupowane wedle wyrdzniajacych je
cech naturalnych, miejsca wykonania, kolejnosci wykonania, charakterystycznych metod

wykonania i innych cech, powodujacych zréznicowanie kosztow i cen ich wykonania,

>

nalezy zapewni¢ powigzanie pozycji przedmiaru z odpowiednimi rysunkami oraz

o
25

specyfikacja techniczng, podajaca wymagania techniczne dla robét w poszczegdlnych
pozycjach przedmiaru oraz wyjasniajagcymi, jakie sa zakresy poszczegolnych pozycji
przedmiaru robot, wedtug jakich zasad obliczono ilo$¢ robdt ujetych w tych pozycjach,
jak bedzie si¢ obliczato ilosci rzeczywiscie wykonanych robdt, oraz jakie beda podstawy
ptatnosci za wykonane roboty,

¢ nalezy wyjasni¢ jaki powinien by¢ zastosowany sposob obliczania cen pozycji przedmiaru

robot,

X/
X4

jezeli w przypadku pewnych pozycji przedmiaru nie ma mozliwosci jednoznacznego

)

okreslenia ilo$ci robdt, sposéb obliczenia zostanie podany indywidualnie w uzgodnieniu z

zamawiajgcym.
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7.2 Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robdt

Prowadzenie obmiaréw jest niezbedne dla okre$lonego rodzaju umow, dla uméw
ryczattowych obmiar sprowadza si¢ do szacunkowego okreslenia zaawansowania robot dla
potrzeb wystawienia przejsciowej faktury.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora na pismie. Obmiar gotowych robodt
bedzie przeprowadzony z czgstoScia wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce

i Inspektora.

Zasady okreslania ilo$ci rob6t 1 materialéow

Dhugosci 1 odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe;.
Jesli ST wlasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w
m?, jako dlugos¢ pomnozona przez $redni przekrdj.
Ilosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia wykonywane beda w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.
Do pomiaru uzywane beda tylko sprawne narzgdzia pomiarowe, posiadajace czytelng skale,
jednoznacznie okreslajacg wykonany pomiar.
Wykonany obmiar rob6t zawiera¢ bedzie:
¢ podstawe wyceny i opis robot,

% 1lo$¢ przedmiarowg robot (z kosztorysu ofertowego),

*

dat¢ obmiaru,

X/
X4

% miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenia, nr detalu, elementu, wykonanie

szkicu pomocniczego,
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%+ obmiarem robot z podaniem sktadowych obmiary w kolejnosci: diugosé x szerokosé x

glebokos¢ x wysokos¢ x ilos¢ = wynik obmiaru,

7

¢ iloscig robot wykonanych od poczatku budowy,

*

¢ dane osoby sporzadzajacej obmiar,

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6ot beda
zaakceptowane przez Inspektora.
Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé
wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowa beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w

catym okresie trwania robot.

Wagi i1 zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym
wymaganiom ST. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajagc w sposob ciaggly

zachowanie doktadnos$ci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora.

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robdt, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga
by¢ dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiaréw, ktorego wzor zostanie

uzgodniony z Inspektorem.

8 SPOSOB ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
8.1  Rodzaje odbiorow robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom
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odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2  Odbior robdt zanikajqgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior
robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot. Odbioru
robot dokonuje Inspektor.

Gotowos$¢ danej czgsci robdt do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

Jakos$¢ 1 ilo§¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentéw
zawierajagcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone

pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i1 uprzednimi ustaleniami.

8.3  Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru
robot dokonuje Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbidr przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie p6zniej jednak, niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika

budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

8.4  Odbior ostateczny robot

Zasady odbioru ostatecznego

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inwestora.

Osiggniecie gotowosci do odbioru musi potwierdzi¢ wpisem do dziennika budowy
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Inspektor nadzoru inwestorskiego. Wykonawca przekaze Inspektorowi nadzoru kompletny
operat kolaudacyjny, zawierajacy dokumenty zgodnie z wykazem zawartym ponizej w tym
punkcie specyfikacji technicznej. W terminie siedmiu dni od daty potwierdzenia gotowos$ci do
odbioru Inwestor powiadomi pisemnie Wykonawce o dacie rozpoczecia odbioru i sktadzie
powotanej komisji kolaudacyjnej. Rozpoczgcie prac komisji nastgpi nie pézniej niz przed
uptywem terminu okre§lonego w umowie.

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot
z PBW i ST. W toku odbioru ostatecznego komisja zapozna si¢ z realizacja robot, zwtaszcza
w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i1 robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot
uzupehiajgcych komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej w PBW lub ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cech eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo osob,
zwierzat 1 mienia, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto§¢ wykonanych

robot w stosunku do wymagan przyjetych w umowie.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac operat kolaudacyjny
zawierajacy:

¢ PB powykonawczy z naniesionymi zmianami wykonawczymi

%

%

Dziennik budowy - oryginat i kopie

>

Obmiar robot

o
A5

X/
X4

L)

Dokumenty ustalajace warto$¢ koncowa robot (kalkulacje koncowa, kosztorys koncowy)

*»  Atesty jakosciowe wbudowanych materiatow

e

%

Dokumenty potwierdzajace legalizacj¢ wbudowanych urzadzen

X/
X4

Sprawozdania techniczne z prob ruchowych

.,

>

X/
*

Protokoty prob i badan

L)

s Protokoty odbioru rob6t zanikajacych

e

%

Rozliczenie z demontazu

>

Wykaz wbudowanych urzadzen i przekazanych instrukcji obstugi

o
25

>

X/
*

Wykaz przekazywanych kluczy

L)
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% Os$wiadczenia 0sob funkcyjnych na budowie wymagane Prawem Budowlanym

¢ Inne dokumenty wymagane przez Inwestora

W przypadku, gdy wedlug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgloszone pisemnie przez Wykonawce do

odbioru w terminie ustalonym przez komisje.

8.5  Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwiazanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuz

uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego.

9 SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

9.1 Podstawa rozliczenia

Rozliczenie robdt tymczasowych i1 prac towarzyszacych zgodnie z umowag na
wykonanie rob6t budowlanych, ustalone przez Zamawiajacego. Jezeli umowa nie stanowi
inaczej, roboty te naleza do $wiadczen wchodzacych w jej zakres.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w specyfikacji technicznej i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe bedg obejmowac:

e

%

robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

X/
X4

% warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania,

>

X/
*

warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzety na plac

L)

budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy)

*

» koszty posrednie w sklad ktorych wchodza: ptace personelu i1 kierownictwa zaktadu,
pracownikow nadzoru i laboratorium, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, ubezpieczenia, koszty zarzadu przedsicbiorstwa Wykonawcy, koszty

eksploatacji zaplecza;

*

» zysk kalkulacyjny zawierajacy: ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych

wydatkow ktore moga wystapi¢ w czasie realizacji robot
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Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i1 wymagan ogdlnych
zawartych w ST obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie

wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3  Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Nie przewiduje si¢ wykonania objazdéw/przejazdow i zmiany organizacji ruchu.

Koszt wybudowania ewentualnych objazdoéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

RS

% opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem i1 odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inspektorowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu

robot,

*

K/
*

ustawienie tymczasowego oznakowania 1 o$wietlenia zgodnie z wymaganiami

bezpieczenstwa ruchu,

X/
X4

% oplaty dzierzawy terenu,

>

X/
*

przygotowanie terenu,

L)

s konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier,
oznakowan i drenazu,

% tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje;

¢ oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usuni¢cie tymczasowych oznakowan

pionowych, poziomych, barier i §wiatet,

X/
X4

% utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

*

s Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
¢ usuni¢cie wbudowanych materiatow 1 oznakowania,

% doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10 DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1 Dokumenty odniesienia

Podstawe wykonania rob6t objetych specyfikacja stanowia:
a) Dokumentacja projektowo-kosztorysowa w zakresie:
1. Projekt budowlany,
2. Projekt wykonawczy,
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3. Przedmiary robot,
4. Kosztorys $lepy,
5. Pozwolenie na budowe wydane przez organ administracji architektoniczno-
budowlane;j,
6. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot,
b) Przepisy i normy zwigzane.
1. Przepisy techniczno-budowlane obowigzujace na terenie kraju i stosowne przepisy

bhp oraz ochrony p.pozarowej,

Dokumentami odniesienia majacymi podstawowe znaczenie dla oceny jakosci robot
oraz kryteriow ich odbioru s3:
a) Polskie Normy (PN) obowigzujace lub stosowane aktualnie w budownictwie,
b) Normy Europejskie (EN) i1 wprowadzane aktualnie do zbioru krajowych aktéw
normatywnych (PN-EN),
c) Aprobaty techniczne (AT) materiatow, wyrobow, systemoéw budowlanych badz urzadzen

dla ktorych nie ustanowiono normy.

Dokumentami odniesienia majagcymi pomocnicze znaczenie przy ocenie ich jakosci
oraz jako$ci materiatow 1 robot budowlanych, lecz istotnych z punktu widzenia legalnosci ich
dopuszczenia do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie sa:

% oznakowanie CE zgodnos$ci z norma zharmonizowang albo europejska aprobata
techniczng badz krajowa specyfikacja techniczng panstwa cztonkowskiego Unii
Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisj¢

Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi;

X/
X4

% oznakowanie polskim znakiem budowlanym;

>

X/
*

oznakowanie specjalnym znakiem jako regionalny wyrob budowlany;

L)

*» indywidualna dokumentacja techniczna, sporzadzonej przez projektanta obiektu lub z nim
uzgodniona, dla ktérych producent wydat o§wiadczenie wskazujace, ze zapewniono
zgodno$¢ wyrobu budowlanego z ta3 dokumentacjg oraz z innymi przepisami,

» certyfikat zgodno$ci wyrobu z podstawowym dokumentem odniesienia lub deklaracje

L)

zgodnosci producenta,

e

%

atest higieniczny lub oceny higienicznej wyrobow,

X/
X4

% klasyfikacja ogniowa wyrobow,

>

X/
*

swiadectwo badan wyrobu, §wiadectwo kwalifikacyjne wyrobu,

L)
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% zbiér warunkow technicznych wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych
(toml-IV), wyd. ,,Arkady”, W-wa 1989-91 r. oraz zeszyty Specyfikacji technicznych wyd.
OWEOB, W-wa 2005-6 .

10.2  Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zardwno

przez witadze panstwowe jak i1 lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktére sg w

jakikolwiek sposdb zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za

przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robot.

Najwazniejsze z nich to:

a) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U. z 2006 r. Nr 156, poz. 1118),

b) Ustawa z dnia 27 marca 2003 r. o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (Dz.U.
z 2003 r. Nr 80, Poz. 717),

¢) Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (T.j. - Dz.U. z 2005 r. Nr
240 poz. 2027),

d) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. z 2002 r. Nr
75, poz. 690),

e) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. z 2003 r. Nr 47, poz.
401),

f) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004 r. Nr 92, poz.
881),

g) Rozporzadzenie ministra infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r w sprawie rodzajow
obiektow budowlanych, przy realizacji, ktorych jest wymagane ustanowienie inspektora
nadzoru inwestorskiego (Dz. U. z 2001 r. z Nr 138, poz. 1554,

h) Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zaméwien publicznych (Dz. U. z 2004 r. Nr 19,
poz. 177),

1) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz 953),

J) Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o ochronie srodowiska (T.j. - Dz.U z 2006 r. Nr 129
poz. 902),

k) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (Dz.U. z 2004 r. Nr 92, poz. 880).

1) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego
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1995r. w sprawie zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych obowigzujacych w

budownictwie (Dz U z 1995 r. Nr 25, poz. 133),

m) Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2004 r. Nr 204 poz.

p)
q)

t)

w

v)

2086),

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. z 2002 r. Nr 147
poz. 1229),

Rozporzadzenie MSWiA z dnia 21 kwietnia 2006 w sprawie ochrony przeciwpozarowej
budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw. (Dz.U. z 2006 r. Nr 80, poz.563),
PN-55022, PN-EN 5081-2 — Polska Norma Kompatybilno$¢ Elektromagnetyczna,

PN-HD 60364 - Wieloarkuszowa Polska Norma Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych.

Norma  SEP-E-001. Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia.  Ochrona
przeciwporazeniowa.

Norma SEP N SEP-E-004. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

PN-IEC 60050(604):1999 Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki —
Wytwarzanie, przesylanie i rozdzielanie energii elektrycznej Eksploatacja.

PN-HD 60364-6:2016-07 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Sprawdzanie
— Sprawdzanie odbiorcze.

PN-HD 605 S2:2008 (U) Kable elektroenergetyczne. Dodatkowe metody badan.

w) PN-HD 605 S1:2002/A3:2007 (U) Kable elektroenergetyczne. Dodatkowe metody badan

(Zmiana A3).

Uwaga: wszystkie przepisy prawne nalezy rozpatrywaé z uwzglednieniem po6zniejszych

ewentualnych zmian wprowadzanych przez ustawodawce oraz aktow wykonawczych i

powiazanych.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA
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SST-01.01/T ROBOTY INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH
1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace

wykonania i1 odbioru robot, ktoére zostang zrealizowane w ramach zadania pn: ,,Przebudowa
czesci drog wewnetrznych w kompleksie wojskowym przy ulicy Rakowickiej 29, Krakowie.
Zadanie nr 42031.”

1.2  Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszelkie czynnos$ci umozliwiajace i

majace na celu wykonanie robot kablowych jak nizej:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot jak nizej;

X/
X4

% demontaz stupéw betonowych typu WZ 9 szt. 2 wraz z oprawami,

budowa linii kablowej typu YKXS 4x10mm2 + bednarka FeZn 25x4 od szafki RPL 1 do

X/
X4

L)

stupoéw S1 - S9,

%

%

montaz stupoéw na fundamentach prefabrykowanych wraz z oprawami szt 9,

X/
X4

% badania i pomiary odbiorcze

ST dotyczy wszystkich czynno$ci majacych na celu wykonanie rob6t zwigzanych z:

*

¢ kompletacja materialow potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

X/
X4

% wykonaniem wszelkich rob6t pomocniczych w celu przygotowania podloza (w
szczegolnosci roboty ziemne, montaz elementow osprzetu instalacyjnego itp.),

s utozeniem wszystkich materiatow w sposdb 1 w miejscu zgodnym z dokumentacja
techniczna,

¢ wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacjg techniczng wszystkich elementow

wyznaczonych w dokumentacji,

¢ wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja.
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1.4  Okreslenia podstawowe

Okreslenie podane w niniejszej SST sa zgodne z ustawa Prawo Budowlane,
obowigzujacymi odpowiednimi normami, wytycznymi i ST-00.00 ,,Wymagania Ogdlne".
Okreslenia i pojgcia podstawowe przyjete w niniejszej specyfikacji technicznej oznaczaja:
Okreslenia 1 pojecia podstawowe przyjete w niniejszej specyfikacji technicznej oznaczaja:
Rozdzielnica elektryczna (tablica) — zesp6t aparatury odpowiednio dobranej i potaczonej w
bloki funkcjonalne (pola), stuzacy do zasilania, zabezpieczania urzadzen elektrycznych przed
skutkami zwar¢ 1 przecigzen, realizacji wyznaczonych zadan danego pola oraz kontroli linii i
obwodoéw instalacji elektrycznej. Aparatura, stanowigca wraz z obudowg (obudowami)
rozdzielnice, w zalezno$ci od potrzeb moze speinia¢ nastepujace funkcje: zmiany napigcia
instalacji, taczeniowe, rozdzielcze, zabezpieczania, pomiarowo-kontrolne, sygnalizacyjne i
alarmowe.

Klasa ochronnos$ci — umowne oznaczenie, okres$lajace mozliwosci ochronne urzadzenia, ze
wzgledu na jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.

Stopien ochrony obudowy IP — okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony
przed dotykiem elementow wyposazenia rozdzielnicy oraz przed przedostaniem si¢ ciat
statych, wnikaniem cieczy (szczegdlnie wody) 1 gazdéw, a ktoéra zapewnia odpowiednia
obudowa.

Stopien ochrony obudowy IK — Zasady wykonywania testu okreslone s3 w normie EN
50102.- umowna miara ochrony przed udarami mechanicznymi rozdzielnicy, gdzie 00
oznacza brak ochrony, 10 - wytrzymato$¢ na udar 20J.

Wyposazenie rozdzielnicy elektrycznej — zespdt aparatury 1 systemoéw potaczen
wewnetrznych potrzebnych do realizacji wszelkich celow wyznaczonych danej rozdzielnicy.
Obwadd elektryczny (instalacji elektrycznej) — zespot elementéw potaczonych posrednio lub
bezposrednio ze zrodlem energii elektrycznej za pomoca chronionego przed przetezeniem
wspolnym zabezpieczeniem kompletu odpowiednio potagczonych przewoddéw elektrycznych.
Obejmuje przewody czynne, przewody ochronne, urzadzenia ochronne i przylaczona
aparature laczeniowa, sterowniczg i akcesoria. Przewod ochronny moze by¢ wspolny dla
réznych obwodow. Jako obwdd przyjmuje si¢ odcinek przewodow (kabli) migdzy dwoma
sgsiednimi zabezpieczeniami, lub za ostatnim zabezpieczeniem do odbiornika wiacznie.
Deklaracja zgodnosci — oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela
stwierdzajace, na jego wytaczng odpowiedzialno$¢, ze wyréb budowlany jest zgodny ze
zharmonizowang specyfikacjg techniczng, a w przypadku braku takiej z Polska Normag

wyrobu, niemajgcg statusu normy wycofanej lub aprobata techniczna.
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Kable i przewody — materialy stuzace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatdéw,

impulséw elektrycznych w wybrane miejsce. ,,Przewody powinny by¢ oznaczone zgodnie z

EN 60446. Jezeli niezbedna jest identyfikacja zaciskow, to powinny by¢ one oznaczone

zgodnie z EN 60445”.

,Jezeli instalacja jest wykonywana przy uzyciu nowych materiatow, wynalazkéw lub metod

prowadzacych do odstepstw od zasad dokumentu wieloczgsciowego HD 60364, to wynikowy

stopien bezpieczenstwa instalacji nie powinien by¢ mniejszy niz uzyskany zgodnie z

dokumentem wielocze$ciowym HD 60364”.

Oprzewodowanie powinno konczy¢ si¢ w:

¢ puszce, ktoéra spelnia wymagania odpowiedniej czesci EN 60670; lub

% urzadzeniu do przylaczenia gniazdka oprawy oswietleniowej (DCL) zgodnie z IEC
61995-1 umieszczonym w puszce; lub

% urzadzeniu elektrycznym, przeznaczonym do przylaczania bezposrednio do systemu
oprzewodowania,

* w sufitach podwieszanych jedna skrzynka przylaczeniowa moze by¢ uzyta dla kilku
opraw o$wietleniowych.

Przewéd neutralny — ,,W pewnych przypadkach i w okreslonych warunkach funkcje

przewodu neutralnego i ochronnego moga by¢ zespolone w jednym przewodzie [patrz

okreslenie przewodu PEN 826-13-25)]”.

Kabel elektroenergetyczny — przewod wielozylowy izolowany, przystosowany do

przewodzenia pradu elektrycznego, mogacy pracowac pod i nad ziemia.

Linia kablowa - kabel wiclozylowy lub wigzka kabli jednozylowych w uktadzie

wielofazowym albo kilka kabli potagczonych réwnolegle, ktore wraz z osprzetem utozone sg

na wspolnej trasie, taczac zaciski dwoch urzadzen elektroenergetycznych.

Trasa kablowa — pas terenu lub przestrzen, w ktérej osi symetrii utozono jedng lub wigcej

linii kablowych.

Skrzyzowanie — miejsce na trasie kabla, w ktorym rzuty poziome roznych linii kablowych

pokrywaja si¢ lub przecinaja.

Zblizenie — miejsce na trasie kabla, w ktérym odlegto$¢ pomiedzy réznymi liniami

kablowymi, urzadzeniem podziemnym lub droga komunikacyjng jest mniejsza niz odlegtos¢

dopuszczalna dla danych warunkow ukladania bez stosowania przegrod lub oston

zabezpieczajacych i nie wystgpuje skrzyzowanie.

Napiecie znamionowe kabla Uo/U — napigcie na jakie zbudowano i oznaczono kabel;

przy czym Uo — napigcie pomiedzy zylg a ziemig lub ekranem kabla, natomiast U — napigcie

migdzyprzewodowe kabla.
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W kraju produkuje si¢ kable elektroenergetyczne na napigcia znamionowe 0,6/1kV 1 ilosci zyt
od 1 do 5, natomiast przekroje znamionowe wg oferty producenta od 1 do 1000mm?2
(praktycznie od 4mm?2). Kable sygnalizacyjne produkowane s3a na napig¢cia znamionowe:
0,6/1kV —ilos¢ zyt od 2 do 75, przekroje znamionowe od (0,64) 0,75 do 10mm?2.

Zyla robocza — izolowana zyla wykonana z miedzi lub aluminium: w kablu
elektroenergetycznym, stluzy do przesylania energii elektrycznej; w kablu sygnalizacyjnym
stuzy do przesylania lub odcinania sygnalu, impulsu itp. Jako cze$¢ przewodzaca moze
wystepowaé drut o przekroju kolowym, owalnym lub wycinek kota (sektorowe) lub linka,
zlozona z wielu drutéw o mniejszym przekroju. Zyly wielodrutowe zapewniaja wieksza
elastycznos$¢ kabla, sg jednak drozsze.

Sploty poszczegélnych wiazek, zawierajacych po kilka zyl splatane sa we wspotosiowe
warstwy w kierunkach przemiennych. Kable sygnalizacyjne posiadaja w swej budowie
dodatkowo zylte licznikowa (brazowa) i kierunkowg (niebieska) dla utatwienia rozpoznawania
i liczenia kolejnych warstw kabla.

Zyla ochronna ,,70” — izolowana zyla w kablu elektroenergetycznym, oznaczona barwa
zielono-z6tta izolacji, bezwzglednie wymagana przez okre$lone $rodki ochrony
przeciwporazeniowej. taczy metalowe czgSci przewodzace — dostgpnego urzadzenia
elektrycznego (ktére moga przypadkowo znalez¢ si¢ pod napigciem), cze$ci przewodzace
obcych instalacji elektrycznych, gtowng szyne (zacisk) uziemiajacy 1 uziemiony punkt
neutralny. Stosowana w kablach na napigcie od 0,6/1kV, przy czym przekroj zyly nie musi
by¢ identyczny z przekrojem roboczym kabla (np. dla zyly roboczej powyzej 35mm2 —
przekroj zyty ochronnej stanowi Y2 przekroju zyty roboczej).

Przewo6d neutralny lub zyla neutralna — izolowana zyla robocza, oznaczona kolorem
niebieskim, w kablach czterozytowych pelni role przewodu ochronno-neutralnego PEN.
Przekroj uzalezniony od przekroju roboczego kabla, zwykle mniejszy np. dla przekrojow
roboczych powyzej 35 mm2 moze wynosi¢ 50% tego przekroju.

»W pewnych przypadkach i w okreslonych warunkach funkcj¢ przewodu neutralnego i
ochronnego mogg by¢ zespolone w jednym przewodzie [okreslenie przewodu PEN]”.

Identyfikacja przewodow:

RS

% przewod neutralny lub srodkowy powinny by¢ oznakowane kolorem niebieskim na catej
dhugosci,

¥ przewdd ochronny powinien by¢ oznakowany kombinacja dwukolorowa zielono-z6tta i ta
kombinacja nie powinna by¢ uzywana do innych celow,

% przewody ochronne PEN powinny by¢ oznakowane kolorami zielonym i z6ttym wzdhuz

catej ich dlugosci, 1 dodatkowo kolorem niebieskim na koncach przy zaciskach, lub
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kolorem niebieskim na catej ich dtugosci i dodatkowo kolorami zielonym i z6itym na
koncach przy zaciskach,

% przewody ochronne PEL i PEM (514.3.2) powinny by¢ oznakowane kolorami zielonym i
zottym wzdhiz catej ich dlugosci, i dodatkowo kolorem niebieskim na koncach przy
zaciskach,

¢ inne przewody powinny by¢ oznakowane kolorem lub licza z uwzglednieniem wymagan
odpowiedniej normy.

Mufa kablowa — osprzet kablowy stuzacy potaczeniu odcinkow kabla lub kabli.

Glowica kablowa — osprzet kablowy stuzacy wykonaniu zakonczen kabli, utatwiajacych ich

podiaczenie do innego elementu instalacji elektryczne;.

Przygotowanie podloza — zesp6l czynnos$ci wykonywanych przed ukladaniem kabli

majacych na celu zapewnienie mozliwosci ich ulozenia zgodnie z dokumentacja; zalicza si¢

tu nastgpujace grupy czynnosci:

%+ wiercenie i przebijanie otworéw przelotowych i nieprzelotowych,

¢ osadzanie kotkow w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

% montaz uchwytow do mocowania i ukladania kabli oraz montaz powtok z tworzyw
sztucznych lub metalowych,

¢ montaz konstrukcji wsporczych i tuneli kablowych,

¢ odkrywanie i zakrywanie kanatow kablowych.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodéw — zespdt materiatlow dodatkowych,

stosowanych przy uktadaniu przewodoéw, utatwiajacy ich montaz oraz dotarcie w przypadku

awarii, zabezpieczajacy przed uszkodzeniami, wytyczajacy trasy ciagdw rownoleglych
przewodow itp.

Grupy materialow stanowiacych osprzet instalacyjny do kabli 1 przewodow:

*

¢ przepusty kablowe i ostony krawedzi,

>

X/
*

drabinki instalacyjne,

L)

¢ koryta 1 korytka instalacyjne,

%

%

kanaty i listwy instalacyjne,

X/
X4

% rury instalacyjne,

>

X/
*

kanaty podiogowe,

L)

¢ systemy mocujace,

%

%

puszki elektroinstalacyjne,

X/
X4

»  koncowki kablowe, zaciski 1 konektory,

>

X/
*

pozostaty osprzet (oznaczniki przewodow, linki nosne i systemy naciggowe, dtawice,

L)

¢ zlaczki 1 szyny, zaciski ochronne itp.).
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Urzadzenia elektryczne — wszelkie urzadzenia 1 elementy instalacji elektrycznej
przeznaczone do wytwarzania, przeksztatcania, przesylania, rozdziatu lub wykorzystania
energii elektryczne;j.

Odbiorniki energii elektrycznej — urzadzenia przeznaczone do przetwarzania energii
elektrycznej w inng forme energii (§wiatlo, ciepto, energi¢ mechaniczng itp.).

Klasa ochronnosci — umowne oznaczenie, okreslajagce mozliwosci ochronne urzadzenia, ze
wzgledu na jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.

Z}acze instalacji oSwietlenia zewnetrznego — ,,Ztaczem instalacji o§wietlenia zewngtrznego
jest punkt jej zasilania energig elektryczng przez dostawce lub poczatek obwodu zasilajacego
wylacznie instalacje os§wietlenia zewngtrznego™.

Oprawa oSwietleniowa — urzadzenie stuzace do rozsylu, filtracji 1 przeksztatcania §wiatla
emitowanego przez jedng lampe lub kilka lamp zawierajace wszystkie elementy niezb¢dne do
podtrzymania, mocowania i zabezpieczenia lamp oraz zawierajace, w razie potrzeby, obwody
pomocnicze wraz z elementami potrzebnymi do ich podiaczenia do sieci zasilajacej, lecz nie
zawierajace samych lamp”.

Przewdd uziemiajacy — przewodnik taczacy uziemiany element z uziomem, umieszczony
poza ziemig lub izolowany od ziemi i wody, jesli si¢ w tym $rodowisku znajduje.

Uziom — przewodnik umieszczony w ziemi lub betonie o odpowiednio duzej powierzchni
styku w celu zapewnienia dobrego polagczenia elektrycznego.

Wykop — dot szeroko- 1 waskoprzestrzenny liniowy dla fundamentéw lub dla urzadzen
instalacji podziemnych (rurociagdw, kabli itp.) oraz miejsca rozbidrki nasypow, watéw lub
hatd ziemnych.

Wykop liniowy — wykop wykonywany na waskim lecz dtugim pasie terenu, ktérego
zasadniczym wymiarem jest dlugo$¢, przy uktadaniu rurociagu pod powierzchnig terenu.
Wykop wasko przestrzenny (wykop waski) — wykop o szeroko$ci dna rownej lub mniejsze;j
od 1,50 m i o dlugosci powyzej 1,50 m.

Plantowanie terenu — wyroOwnanie terenu w gruncie rodzimym do zadanych w projekcie
rzgdnych przez $cigcie wypuktosci i zasypanie zaglebien o §redniej wysokosci $cie€ i
glebokosci zasypan nie przekraczajacej 30 cm, przy odlegtosci przemieszczenia mas
ziemnych do 50 m w robotach zmechanizowanych i do 30 m w pracy recznej.

Wykop plytki — wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki lub nasypow, potozony w obrgbie
obiektu kubaturowego.

Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki wykopu fundamentowego lub

wykonania nasypow, potozone poza placem budowy.
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Odklad — miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac
zwigzanych z tym obiektem.
Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:
gdzie:
et
’ P ds

Pd — gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3),
Pds — maksymalna ggsto$¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okre§lona
w probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych,
badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 (Mg/m3).
Wskaznik roznoziarnistosci — wielkos$¢ charakteryzujaca zagegszczalnos$¢ gruntow
niespoistych, okres§lona wg wzoru:
gdzie:
y_da

10

W

d60 — srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm),

d10 — $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).
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1.5 Ogdlne wymagania dotyczgce robot.

Ogodlne zasady wykonania rob6t podane zostaty w ST ,, Wymagania ogolne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z dokumentacja
techniczng i umowa oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatow i jako$¢ wykonanych robot.
Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami SST oraz poleceniami
inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do robot nalezy dokonaé przy udziale geodety trasowania przebiegu

linii energetycznej, z zaznaczeniem np. palikami jej charakterystycznych punktow.

2 MATERIALY STRATEGICZNE

Wszelkie nazwy wlasne produktéw i materiatow przywotane w specyfikacji stuza
ustaleniu zadanego standardu wykonania i okreslenia wiasciwosci i wymogoéw technicznych
zatozonych w dokumentacji technicznej dla projektowanych rozwigzan.

Dopuszcza si¢ zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych
producentéw pod warunkiem:

% — spetniania tych samych wtasciwosci technicznych,
% — przedstawienia zamiennych rozwigzan na pi$mie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia

do stosowania, uzyskanie akceptacji projektanta).Zastosowano rozdzielnice wnetrzowa,

jednosekcyjna.

1. Shup oswietleniowy

¢ Material: stal ocynkowana (zgodnie normg EN ISO 1461),

%

%

Wykonczenie: malowanie proszkowe lub hydrodynamiczne na dowolny kolor RAL,

X/
X4

% wysoko$¢ stupa  Sm,

>

X/
*

dolna i gorna $rednica stupa: 195mm/60 mm.

L)

*» wysokos$¢ 1 szerokos¢ drzwiczek: 400 mm/110 mm,

e

%

wymiary podstawy oraz rozstaw kotew: 412mm/300mm,

kotwa: M24,

>

o
A5

X/
X4

wymiary fundamentu: 1000mmx430mm,

*,

>

X/
*

wysokos¢ (gltebokos¢) wykopu: 1000mm,

L)

¢ moment zginajacy przy podstawie: M = 1093 daNm,

e

%

sita $cinajaca przy podstawie: T = 286 daN,
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*

X/
X4

strefa wiatrowa: I,
wysiegnik stalowy o geometrii tuku (dtugos¢ x wysigg) 2mx2m,
1lo$¢ ramion: 1,

kat nachylenia wysiggnika: 5 - 15 st.,

Oprawa S1 - S7

%

%

>

o
25

X/
X4

L)

e

%

X/
L X4

X/
L %4

X/
X4

L)

%

%

X/
X4

X/
X4

L)

e

%

X/
X4

X/
X4

L)

%

%

X/
X4

X/
X4

L)

%

%

X/
X4

X/
X4

L)

%

%

X/
X4

X/
X4

L)

Napigcie wejsciowe: 230 V,

Czestotliwos¢ wejsciowa: 50 do 60 Hz,

Prad rozruchowy: 22 A,

Czas rozruchu: 0,290 ms,

Wspotezynnik mocy (Min): 0.95,

Kod klasy szczelnosci: IP 1P66,

Kod mechanicznej odpornosci na uderzenia: 1K08,
Zakres temperatury otoczenia: -40 do +50°C

Waga netto (szt.): 4,110 kg,

Poczatkowy strumien $wietlny: 4331 Im,

Kod rodziny zrédta §wiatta LED50 [ LED module 5000 Im],
Poczatkowa sprawno$¢ oprawy LED: 111 Im/W,
Poczatkowy skorelowana Temperatura barwowa 4000 K,
Poczatkowy Wspotczynnik oddawania barw 70,
Poczatkowa moc pobierana: 39 W

barwa zrodla $wiatla 740 barwa biata neutralna,

Zrodto $wiatta wymienne: tak,

Liczba jednostek osprzetu: 1,

Zasilacz/modut zasilajacy/transformator PSD [ jednostka zasilajgca z interfejsem DALI],
Zawiera zasilacz: tak,

Klosz/soczewki FG [ ptaska szyba],

Kat rozsytu §wiatta oprawy o§wietleniowej 74° x 74°,
Interfejs sterownika: DALI,

ZYaczka: 5-biegunowy element zasilajacy,

Klasa ochrony IEC Klasa bezpieczenstwa II,

Oznaczenie palnosci F: [ F],

Znak CE: CE,

Oznaczenie ENEC: ENEC,

Okres gwarancji: 5 lata,
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Liczba produktéw na jeden wytacznik nadpradowy: 20 szt,
Oznaczenie RoHS RoHS mark
LED engine type LED

Oprawa S8 - S9
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Napigcie wejsciowe: 220-240 V,

Czgstotliwos¢ wejsciowa: 50 do 60 Hz,

Prad rozruchowy: 27 A,

Czas rozruchu: 15 ms,

Prad zasilacza: 340 mA,

Waga netto (szt.) 12,000 kg,

Wspdtczynnik mocy: (Min) 0.8, (Nom) 0.9,
Poczatkowy strumien swietlny: 2577 Im,

Tolerancja strumienia $wietlnego: +/-10%,
Poczatkowa sprawnos¢ oprawy LED: 123 Im/W,
Poczatkowy skorelowana: Temperatura barwowa 4000 K,
Poczatkowy Wspotczynnik oddawania barw: >70,
Poczatkowa chromatycznos¢ (0.380, 0.370) SDCM <3,
Poczatkowa moc pobierana: 21 W,

Tolerancja zuzycia mocy: +/-10%,

Liczba zrodet swiatla na obwodzie: 20 sztuk,

Kod rodziny zrédta §wiatta GRN30 [ LED GreenLine 3000 Im],

barwa zrodta swiatla: 740 barwa biata neutralna,
Zrédlo $wiatta wymienne: tak,

Klosz/soczewki PC [ klosz z poliweglanu],

Kat rozsytu $wiatta oprawy oswietleniowej: 360°,
Klasa ochrony IEC Klasa bezpieczenstwa: 1,
Okres gwarancji: 5 lat,

Urzadzenie montazowe 60 [ zaczep o $rednicy 60 mm)],
Klosz/soczewki: HMS,

Wykonczenie klosza/soczewki: Przezroczyste,
Moment obrotowy: 25 Nm,

Catkowita wysokos$¢ 529 mm,

Catkowita $rednica 556 mm,

Kolor GR,
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% Kod klasy szczelnosci IP IP66 ,

¢ Kod mechanicznej odpornosci na uderzenia IK 10,

4. Rury oslonowe (przepusty) dla kabli

Stosowane do budowy ciggdéw kanalizacyjnych rury powinny odpowiada¢ normom:
- rury z polichlorku winylu (PCW) — ZN-96/TPSA-014 [36]
- polipropylenowe (PP) - ZN-96/TPSA-015 [37]
- karbowane dwuwarstwowe - ZN-96/TPSA-016 [38]
- polietylenowe (RHDPE) - ZN-96/TPSA-017 [39]
- specjalne - ZN-96/TPSA-018 [40]

Rury nalezy przechowywac na utwardzonym placu, w nienastonecznionych miejscach

zabezpieczonych przed dzialaniem sit mechanicznych.

Rury rurociggéw kablowych

Do budowy kanalizacji wtérnej i rurociggdw kablowych powinny by¢ stosowane rury z

polietylenu HDPE o duzej gestosci, nie mniejszej niz 0,943 g/cm3 i o wspotczynniku

ptyniecia (MFR) od 0,3 do 1,3 g/10 min. Zewnetrzna powierzchnia rur powinna by¢ gladka i

wolna od wtracen i nieregularnosci. Konce rur powinny by¢ wygladzone i prostopadie do osi

rur. Wewnetrzna powierzchnia rur powinna by¢ gladka i wolna od wtracen i nieregularnosci.

Zaleca si¢ stosowanie rur z wewnetrzng warstwa poslizgowa. Dopuszcza si¢ stosowanie rur

rowkowanych, rur z umieszczong fabrycznie w $rodku linkg , albo tez rur z warstwa

poslizgowa. Rury powinny wytrzymac¢ probe nadci$nieniem powietrza 1 MPa w ciagu 30

min. Do prowadzenia kabli na zewnetrznych $cianach budynku stosowaé¢ rury z

modyfikatorem UV.

W budynkach stosowac rury trudnopalne wg. ZN-96/TPSA-019 [41].

Opis parametrow podstawowych materialow:

Rury HDPE fi 110

Ksztatt/Forma: Karbowana zewnetrznie, gtadka wewnetrznie
Material: Tworzywo sztuczne

— Model: Sztywne

Rodzaj materiatu: Polietylen
Srednica wewnetrzna: 95.0
Srednica zewnetrzna: 110.0

Ztaczki rur HDPE fi 110

Ztaczki szczelne do rur karbowanych

— Material: Tworzywo sztuczne

Rodzaj materiatlu: Polietylen
Srednica wewnetrzna: 110.0

Rury ostonowe twarde fi
160

Czarne, gtadkoscienne rury ostonowe uzywane przy uktadaniu kabli w
trudnych warunkach terenowych, przy maksymalnych obcigzeniach
transportowych (rury przepustowe); przeznaczone do przeciskow i
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laczone metoda zgrzewania;
— Ksztalt/Forma: Gladka zewngtrznie i wewngtrznie
— Material: Tworzywo sztuczne
— Model: Sztywne
— Rodzaj materiatu: Polietylen
- Srednica wewnetrzna: 144.0
- Srednica zewnetrzna: 160.0

przewiertow o dt. Powyzej 30 m.; produkowane bez ztaczki kielichowej;

Folia oznacznikowa — Tasma o szerokosci 250 mm do oznaczania ciggdw rur telekomunikacyjnych

3

SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace Sprzegtu podano w ST-00.00 "Wymagania og6lne".

Prace mozna wykonywa¢ przy pomocy wszelkiego sprzetu zaakceptowanego przez

Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie

spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot i bedzie gwarantowac

przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w PB i ST. W przypadku braku

ustalen w wymienionych dokumentach, zasady pracy sprzgtu powinny by¢ uzgodnione i

zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Sprzet nalezacy do Wykonawcy lub

wynajety do wykonania robot musi by¢ utrzymany w dobrym stanie technicznym i w

gotowosci do pracy.

cigzaru 1 gabarytow stosowanych urzadzen 1 materiatow. Przewiduje si¢ zastosowanie:

/7
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Sprzet stosowany do transportu, przetadunku i montazu powinien by¢ dostosowany do

Ciagnik kotowy o mocy 66-74kW [90-110] KM,
Koparko-spycharka, na podwoziu ciaggnika kotowego o pojemnosci 0,15 m3,
Podnosnik montazowy PHM na samochodzie,

Przyczepa dtuzycowa do samochodu o tadownosci 4,5 t,
Przyczepa do przewozenia kabli o tadownosci 4 t,

samochdd dostawczy 0.9 t,

Samochod samowytadowczy o tadownosci do 5t,

Samochodd skrzyniowy dostawczy o tadownosci do 0.9 t,
Samochod skrzyniowy dostawczy o tadownosci do 5.0 t,
Samochdd wiezowy z platforma 1 balkonem,

Spawarka wirujaca o maksymalnym nat¢zeniu do 300 A,
Wibromtot elektryczny lub spalinowy o mocy do 3 kW [4 KM],

Zuraw samochodowy o udzwigu 5-6t,

Str. 46




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
INSTALACJA ELEKTRYCZNA

4 TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace Transportu podano w ST-00.00 "Wymagania ogdlne".

Wykonawca przystepujacy do budowy kanalizacji kablowej i budowy kablowych linii
telekomunikacyjnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacych
srodkow transportu, w zalezno$ci od zakresu robot:

— samochod skrzyniowy,

samochod samowytadowczy,

samochdd dostawczy,

— zuraw samochodowy do 4t.

Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce
dla poszczegbdlnych elementéw. Transport urzadzen i1 materiatow powinien odbywaé sie w
warunkach 1 w sposdb gwarantujagcy utrzymanie ich wlasciwego stanu technicznego.
Elementy skladowe powinny by¢ transportowane w oryginalnym opakowaniu. Na
samochodzie elementy powinny by¢ ukladane na ré4wnym 1 czystym podltozu oraz
zabezpieczone przed uszkodzeniem, przesuwaniem i przetaczaniem pod wpltywem sit
bezwladnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazdéw. Podczas prac przetadunkowych nie

nalezy materiatow rzucac¢ ani wlec.

5  WYKONANIE ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania Robot podano w ST-00.00 "Wymagania

ogolne".

Prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg techniczna pod nadzorem osoby posiadajacej
odpowiednie uprawnienia budowlane, a wszystkie zmiany winny by¢ uzgadniane z

Inspektorem nadzoru.

Przed przystagpieniem do wykonywania robot Wykonawca zobowigzany jest do
przedstawienia Inzynierowi Budowy, Instrukcji Bezpiecznego Wykonania Robot.
Inspektor Nadzoru ma prawo do wniesienia uwag i zmian do przedstawionych dokumentow,
lub wystapienia o dokonanie uzupetnien.

Przy wykonywaniu instalacji elektrycznych, bez wzgledu na rodzaj i sposob ich

montazu nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace czynnosci podstawowe:
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¢ (5.1) demontaz istniejacych instalacji i urzadzen,

 (5.2) trasowanie i/lub tyczenie geodezyjne,

*

¢ (5.3) wykonanie tras przewodow i kabli (wykopy, korytka kablowe, rurarz),

X/
X4

% (5.4) ukladanie i taczenie przewodow,

X/
X4

L)

(5.5) wykonanie wykopow pod fundamenty i stupy,

% (5.6) montaz fundamentéw, stupow, osprzetu

e

%

(5.7) proby funkcjonalne, badania odbiorcze,

>

o
A5

(5.8) dokumentacja powykonawcza

5.1 Demontaz istniejgcych instalacji i urzgdzen
Nalezy zdemontowaé stupy betonowe typu WZ 9 szt. 2 wraz z oprawami

zlokalizowane pomiedzy projektowanymi stupami S5 - S6 oraz S6 - S7. Materialy z

demontazu zutylizowaé¢, a karty przekazania odpadow dolaczy¢ do dokumentacji

powykonawczej.

5.2 Trasowanie i/lub tyczenie geodezyjne

Zgodnie z Ustawg z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane Art. 43. 1. obiekty budowlane

wymagajace pozwolenia na budowg oraz obiekty, o ktorych mowa w Art. 29 ust. 1:

% pkt. 19a) sieci: elektroenergetyczne obejmujgce napigcie znamionowe nie wyzsze niz 1
kV, wodociggowe, kanalizacyjne, cieplne, telekomunikacyjne,

¢ pkt. 20) przylacza: elektroenergetyczne, wodociggowe, kanalizacyjne, gazowe, cieplne 1
telekomunikacyjne,

% pkt. 20a) telekomunikacyjne linie kablowe,

¢ pkt. 20b) kanalizacja kablowa

podlegaja geodezyjnemu wyznaczeniu w terenie, a po ich wybudowaniu — geodezyjnej

inwentaryzacji powykonawczej, obejmujacej potozenie ich na gruncie.

Rodzaje i zakres opracowan geodezyjno-kartograficznych i czynno$ci geodezyjnych
obowigzujacych podczas projektowania, budowy, remontu i utrzymywania obiektow
budowlanych, dla ktérych jest wymagane uzyskanie pozwolenia na budowg okreslaja
przepisy zawarte w Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa w
sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynno$ci
geodezyjnych obowigzujacych w budownictwie z dnia 21 lutego 1995 r. (Dz.U. Nr 25, poz.
133).

Tyczenie stanowi podstawowy zespol czynnosci pomiarowych wykonywanych przez
geodetow. Pomiar ten realizowany jest zaraz na poczatku budowy, przed faktycznym

wykonaniem obiektu budowlanego w terenie. Czynno$ci pomiarowe majg na celu wskazanie
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w terenie (lub na realizowanym obiekcie budowlanym) punktéw o zatozonym potozeniu w
przyjetym ukladzie odniesienia oraz stabilizacji tych punktéw (w sposob trwaly lub
tymczasowy). Oznacza to wyniesienie na grunt zaprojektowanego obiektu i okre$lenie jego
potozenia wzgledem sasiednich obiektéw w terenie. Metody pomiarowe opieraja si¢ na
osnowie realizacyjnej tj. usystematyzowanym zbiorze punktéw geodezyjnych (osnowa
sytuacyjno-wysokosciowa) zastabilizowanych w terenie, dla ktorych zostaty okreslone w
wyniku pomiaréw geodezyjnych wspotrzedne, i ktére sa odniesieniem dla wykonywanych
pomiarow geodezyjnych podczas trwania realizacji inwestycji.

Przed rozpoczeciem prac terenowych geodeta ma za zadanie przygotowaé
specjalistyczne opracowanie projektu oraz materiaty niezbedne do wykonania zamierzonej
pracy. Kolejnym etapem jest tyczenie sytuacyjne danego obiektu wybrang przez geodete
metoda. Dowodem realizacji inwestycji jest szkic tyczenia sporzadzany przez geodete, bedacy

roéwnocze$nie podstawa do wpisu do dziennika budowy.

5.3 Wykonanie tras przewodow i kabli

Gtebokos¢ utozenia kabli w ziemi mierzona od powierzchni ziemi do zewngtrznej
powierzchni kabla o§wietleniowego powinna wynosi¢ co najmniej S50cm.

Rowy pod kable nalezy wykonywa¢ za pomoca sprzetu mechanicznego lub recznie w
zalezno$ci od warunkéw terenowych i podziemnego uzbrojenia terenu, po uprzednim
wytyczeniu ich tras przez stuzby geodezyjne. Wymiary poprzeczne rowow uzaleznione sg
od rodzaju kabli i ich ilo$ci uktadanych w jednej warstwie. Glgboko$¢ rowu okreslona jest
glebokoscig utozenia kabla powigkszong o 10 cm, natomiast szeroko$¢ dna rowu obliczamy
Ze WZoru:

S=nd+ (n-1)a+20 [cm]
gdzie:
n - ilo$¢ kabli w jednej warstwie,
d - suma $rednic zewn. wszystkich kabli w warstwie,
a - suma odleglosci pomigdzy kablami wg tablicy 1.

Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materiatow niepalnych, z tworzyw
sztucznych. Rury uzywane na przepusty powinny by¢ dostatecznie wytrzymate na dziatanie
sit $ciskajacych, z jakimi nalezy liczy¢ si¢ w miejscu ich utozenia. Wnetrza $cianek powinny
by¢ gladkie lub powleczone warstwg wygtadzajacg ich powierzchni¢, dla utatwienia

przesuwania si¢ kabli.
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Glgboko$¢ umieszczenia przepustow kablowych w gruncie, mierzona od powierzchni
terenu do goérnej powierzchni rury, powinna wynosi¢ co najmniej 70 cm - w terenie bez
nawierzchni i 100 cm od nawierzchni drogi (niwelety) przeznaczonej do ruchu kotowego.
Miejsca wprowadzenia kabli do rur powinny by¢ uszczelnione nasmolowanymi szmatami,
sznurami lub pakulami, uniemozliwiajacymi przedostawanie si¢ do ich wnetrza wody i przed
ich zamuleniem.

Przewiduje si¢ stosowanie na przepusty kablowe rur SRS-g o $rednicy 160 mm.

Rury na przepusty kablowe nalezy przechowywa¢ na utwardzonym placu, w
miejscach zabezpieczonych przed dziataniem sit mechanicznych.

Kolidujace linie kablowe nalezy ochroni¢ zachowujac nastepujaca kolejnos¢ robot:

¢ - reczne odkopanie istniejacej linii kablowej,
% - ulozenie dwudzielnej rury ochronnej,
% - rgczne zasypanie rowu z zageszczeniem gruntu

Prace nalezy wykonywa¢ zgodnie z normami 1 przepisami budowy oraz
bezpieczenstwa i higieny pracy.

Grunt nalezy zaggszcza¢ warstwami co najmniej 20 cm. Wskaznik zageszczenia

gruntu powinien osiggna¢ 0,97 wg BN-72/8932-01.

5.4 Ukiadanie i tgczenie przewodow
Rodzaje (typy) kabli, osprz¢tu 1 materiatbw pomocniczych zastosowanych do budowy

linii powinny by¢ zgodne z podanymi w projekcie wykonawczym. Zastosowanie do budowy
linii innych kabli niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest po uzgodnieniu w
obowigzujacym trybie z Inwestorem (uzytkownikiem).

Kable nalezy uklada¢ w sposéb wykluczajacy ich uszkodzenie. Uktadanie kabli w
poblizu czynnych linii kablowych, rurociaggow oraz innych urzadzen technologicznych
nalezy wykonywac po uprzednim uzgodnieniu tych robot z uzytkownikiem i z zachowaniem
warunkoéw okreslonych przez uzytkownika.

Kable mozna uktada¢ recznie lub mechanicznie przy uzyciu rolek tocznych.
Niedopuszczalne jest, aby w czasie uktadania kabel ocierat si¢ o podtoze.

Piasek do uktadania kabli w gruncie powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-87/6774-
04.

W infrastrukturze o duzej ilosci sieci podziemnych wszelkie wykopy dla utozenia kabli

bezwzglednie nalezy wykonywac recznie.
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Ochrong kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy wykonywac zgodnie z
projektem linii kablowych. W szczeg6lnosci przed uszkodzeniami nalezy chroni¢ przy
pomocy oston otaczajacych kable:

% ulozone w ziemi pod drogami dojazdami itp.

% w miejscach przej$¢ przez szczeliny dylatacyjne

¢ w miejscach skrzyzowan kabli utozonych w ziemi z innymi kablami oraz innymi
instalacjami 1

¢ urzadzeniami podziemnymi

*

% dlugos¢ oslon otaczajacych przy skrzyzowaniach powinna uwzglednia¢ szeroko$é
przeszkody z uwzglednieniem po 50 cm zapasu ostony z kazdej strony

Kazda linie kablowa nalezy oznakowaé na catej dlugo$ci za pomocg trwatych
oznacznikow Odlegto§¢ pomiedzy oznacznikami nie powinna przekracza¢ 10m dla kabli
utozonych w ziemi i 20m dla kabli ulozonych w kanatach i tunelach. Oznaczniki nalezy
umiesci¢ takze w miejscach charakterystycznych np. przy skrzyzowaniach. Na
oznacznikach nalezy umiesci¢ trwate opisy zawierajace co najmniej: symbol 1 numer
ewidencyjny linii, rok ulozenia kabla oraz dla kabli jednozylowych znak fazy. Trasa kabli
utozonych w ziemi powinna by¢ na calej dlugos$ci i szerokos$ci oznaczona folig z tworzywa
sztucznego (koloru niebieskiego- dla kabli do 1kV) utozong co najmniej 25cm nad kablem.
Folia powinna mie¢ grubo$¢ przynajmniej 0,5mm, za$ szerokos$¢ pasa zapewniac przykrycie
wszystkich kabli utozonych w danym wykopie, lecz nie mniej niz 20cm
Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie powinna by¢ nizsza niz:

a) 4°C - w przypadku kabli o izolacji papierowej o powtoce metalowej,

b) 0°C - w przypadku kabli o izolacji i powtoce z tworzyw sztucznych.

W przypadku kabli o innej konstrukcji niz wymienione w pozycji a) i b) temperatura
otoczenia i temperatura uktadanego kabla - wg ustalen wytworcy.

Zabrania si¢ podgrzewania kabli ogniem.

Wzrost temperatury otoczenia utozonego kabla na dowolnie matym odcinku trasy linii
kablowej powodowany przez sasiednie zrodla ciepla, np. rurociagg cieplny, nie powinien
przekracza¢ 5°C.

Zginanie kabli; Przy uktadaniu kabli mozna zgina¢ kabel tylko w przypadkach koniecznych,
przy czym promien giecia powinien by¢ mozliwie duzy, nie mniejszy niz 20-krotna

zewngtrzna Srednica kabla.
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5.5 Wpykonanie wykopow pod fundamenty i stupy
Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek

sprawdzenia zgodnos$ci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny
warunkow gruntowych. Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w
zalezno$ci od glebokosci wykopu, uksztaltowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod
fundamenty prefabrykowane zaleca si¢ wykonywanie wykopoéw waskoprzestrzennych
recznie. Ich obudowa 1 zabezpieczenie przed osypywaniem powinno odpowiadaé
wymaganiom BN-83/8836-02.

Wykopy pod stupy oswietleniowe zaleca sie wykonywaé mechanicznie przy
zastosowaniu wiertnicy na podwoziu samochodowym. W obu wypadkach wykopy wykonane
powinny by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu i zgodnie z PN-68/B-06050.
Wydobyty grunt powinien by¢ skladowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka powinny
by¢ wykonane w sposob zapewniajacy ich stateczno$¢. W celu zabezpieczenia wykopu przed
zalaniem woda z opadow atmosferycznych, nalezy powierzchnie terenu wyprofilowac ze
spadkiem umozliwiajacym tatwy odplyw wody poza teren przylegajacy do wykopu.
Zasypanie fundamentu nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np. darniny,
korzeni, odpadkéw). Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20 cm i
zageszcza¢ ubijakami rgcznymi lub zaggszczarka wibracyjna. Wskaznik zaggszczenia gruntu
powinien wynosi¢ 0,95 wedlug BN-77/8931-12. Zageszczenie nalezy wykonywac¢ w taki
sposOb aby nie spowodowac uszkodzen fundamentu lub kabla. Nadmiar gruntu z wykopu,
pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy rozplantowa¢ w poblizu lub odwiez¢

na miejsce wskazane w SST lub przez Inzyniera.

5.6 Montaz fundamentow, stupow, opraw i osprzetu

Montaz fundamentow nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla
konkretnego fundamentu, zamieszczonymi w dokumentacji projektowej. Fundament
powinien by¢ ustawiany recznie, na 10 cm warstwie betonu B 10, spetniajacego wymagania
PN-88/B-06250 lub zageszczonego zwiru spetniajagcego wymagania BN-66/6774-01. Przed
jego zasypaniem nalezy sprawdzi¢ rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia
antykorozyjnego S$cianek i poziom gornej powierzchni, do ktorej przytwierdzona jest ptyta
mocujaca. Maksymalne odchylenie gornej powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno
przekroczy¢ 1:1500, z dopuszczalng tolerancja rz¢dnej posadowienia = 2 cm. Ustawienie

fundamentu w pionie powinno by¢ wykonane z doktadno$cig + 10 cm.
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Stupy nalezy ustawia¢ dzwigiem w uprzednio przygotowane i czgSciowo wykonane
ustoje. Spod stupa powinien opiera¢ si¢ na warstwie betonu marki B 10 wg PN-88/B-06250
grubosci min.10 cm lub na ptycie chodnikowej o wymiarach 50 x 50 x 7 cm. Glebokos¢
posadowienia stupa oraz typ fundamentu nalezy wykona¢ wedhug dokumentacji projektowe;.
Odchytka osi stupa od pionu, po jego ustawieniu, nie moze by¢ wieksza niz 0,001 wysokosci
stupa. Stup nalezy ustawiac tak, aby jego wneka znajdowata si¢ od strony przeciwnej do ulicy

oraz nie powinna by¢ potozona nizej niz 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu.

Wysiggniki nalezy montowa¢ na wysokosci 6m na stupach stojacych przy pomocy
dzwigu i1 samochodu z balkonem. Wysiggniki powinny by¢ ustawione pod katem 90 stopni z
doktadnos$ciag + 2 stopnie do osi jezdni lub stycznej do osi w przypadku, gdy jezdnia jest w
tuku. Nalezy dazy¢, aby czesci uko$ne wysiegnikow znajdowaty si¢ w jednej ptaszczyznie

réwnolegtej do powierzchni o§wietlanej jezdni.

Montaz opraw na wysiegnikach nalezy wykonywaé¢ przy pomocy samochodu z
balkonem. Oprawy nalezy montowac po uprzednim wciagnieciu przewodow zasilajacych do
stupow 1 wysiegnikow. Oprawy nalezy mocowaé na wysiegnikach w sposob wskazany przez
producenta opraw, po wprowadzeniu do nich przewodoéw zasilajagcych 1 ustawieniu ich w
potozenie pracy. Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaty, aby nie zmienialty swego

potozenia pod wptywem warunkoéw atmosferycznych i parcia wiatru dla I strefy wiatrowe;.

Wszystkie przewodzace elementy o§wietlenia nalezy uziemi¢. Uziemienie wykona¢ za
pomoca tasmy stalowej FE 25x4 oraz pretow stalowych o dtugosci 3m. Ilos¢ pretow dobrac

doswiadczalnie w celu uzyskania opornosci uziemienia: Ru 30<Q.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robot podano w ST-00.00 "Wymagania

ogolne".

6.1 Wykopy pod fundamenty
Lokalizacja, wymiary 1 zabezpieczenie §cian wykopu powinno by¢ zgodne z dokumentacja

projektowa. Po zasypaniu fundamentow nalezy sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia gruntu oraz

sprawdzi¢ sposob usunigcia nadmiaru gruntu z wykopu.
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6.2 Fundamenty
Program badan powinien obejmowac¢ sprawdzenie ksztaltu 1 wymiardw, wygladu

zewnetrznego oraz wytrzymatosci. Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej oraz wymaganiami PN-80/B-03322 i PN-88/B-

30000. Ponadto nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ ustawienia w planie i rzgdne posadowienia.

6.3  Stupy oswietleniowe
Elementy stupow powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa 1 BN-79/9068-01. Stupy

o$wietleniowe, po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pod wzglgdem:

*

% doktadnos$ci ustawienia pionowego stupow,

RS

% prawidlowosci ustawienia wysiggnika i opraw wzgledem osi o§wietlanej jezdni,

7/
L X4

jakosci potaczen kabli 1 przewodoéw

DS

» jakos$ci potaczen Srubowych stupoéw, wysiggnikdw i opraw,

DS

» stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementow.

6.4 Zasady postgpowania 7 wadliwie wykonanymi elementami robot
Wszystkie materialy nie spelniajagce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach SST

zostang przez Nadzor Inwestorski odrzucone. Wszystkie elementy robot, ktére wykazujg
odstgpstwa od postanowien ST zostang rozebrane 1 ponownie wykonane na koszt

Wykonawcy.

7 OBMIAR ROBOT
7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot w jednostkach
ustalonych w kosztorysie ofertowym ST. Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca po pisemnym
powiadomieniu nadzoru Inwestorskiego o zakresie obmierzanych robo6t 1 terminie obmiaru, co
najmniej na trzy dni przed terminem. Wyniki obmiaru wpisane beda do rejestru obmiarow.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Nadzoru Inwestorskiego na pismie. Obmiar
gotowych robot bedzie przeprowadzony z czesto$cia wymagana do celd6w miesiecznej
platnosci na rzecz wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w kontrakcie lub

oczekiwanym przez wykonawce i Nadzor.
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7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa dla stupow jest komplet (stanowisko stupowe).

Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru Robdt podano w ST-00.00 "Wymagania ogolne".
Jednostka obmiaru jest:

¢ - Budowa linii kablowej - m

% - Osprzet — szt, kpl.

8 ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Nadzoru Inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji daty

wyniki pozytywne.

8.2.  Odbior robot zanikajqgcych i ulegajgcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu podlegaja:
¢ wykopy pod fundamenty i kable,

« wykonanie fundamentow,

¢ wykonanie uziomow tasmowych.

8.3.  Dokumenty do odbioru koncowego robot
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac:
% geodezyjna dokumentacje powykonawcza,
¢ protokoty z dokonanych pomiaréw opornosci uziemienia stupa,
¢ protokoty z dokonanych pomiardéw rezystancji izolacji kabli zasilajacych,

< protokoly z dokonanych pomiarow nat¢zenia oswietlenia i luminancji

Ponadto prawidlowos$¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢ z projektem sprawdza si¢

podczas ostatecznego odbioru budynku lub jego czeSci. Podstawa odbioru robot sg
dokumenty:
° projekt techniczny zawierajacy na rysunkach wykonawczych wszystkie dane
niezbedne do wykonania robot, na rysunkach wykonawczych powinny by¢ uwidocznione
wszelkie zmiany dokonane w trakcie wykonywania rob6t, a udokumentowane w dzienniku
budowy odpowiednim zapisem potwierdzonym przez nadzor techniczny,

% dziennik budowy,
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% ewentualne opinie i ekspertyzy ustalone jako konieczne przez Inspektora nadzoru w
porozumieniu z Inwestorem 1 Wykonawca.
W dzienniku budowy dokonuje si¢ zapisow dotyczacych rniedzyoperacyjnych odbioréw

poszczegodlnych robot zanikajacych.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST 00.00 "Wymagania ogo6lne".
Ptatno$¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci robdt w oparciu zasady

ustalone w zawartej umowie z wykonawca.

9.1 Cena jednostki obmiarowej
Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru Robdt podano w ST-00.00 "Wymagania ogolne".

Jednostka obmiaru dla kabli jest m, dla osprz¢tu linii szt, dla robdt ziemnych m3.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

1) umowa zawarta pomi¢dzy Wykonawcg a Zamawiajagcym wraz z harmonogramem robot
2) zatwierdzona przez Zamawiajacego dokumentacja budowlana i wykonawcza w/w zadania
3) normy
4) aprobaty techniczne
5) instrukcja OIN 5/2011
6) inne dokumenty 1 ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie

zwalnia Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okre§lonych prawem polskim.

Dokumenty odniesienia

¥ PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania badan
przy odbiorze,

% PN-88/B-06250 Beton zwykly,

¢ PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu,

% PN-85/B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia,

% PN-88/B-30000 Cement portlandzki,

*

X/
X4

>

X/
*

PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie,
¢ PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw,

L)

%

%

PN-83/E-06305 Elektryczne oprawy oswietleniowe. Typowe wymagania i badania,

X/
X4

% PN-79/E-06314 Elektryczne oprawy o$wietleniowe zewnetrzne,
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*

X/
X4

*

X/
L X4

PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odporno$¢ na narazanie mechaniczne.
Wymagania i1 badania

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-66/6774-01 Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. zwir i pospotka
BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

BN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy konstrukcji wsporczych
o$wietleniowych i energetycznych linii napowietrznych

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06 Ilutego 2003 roku w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U Nr 47
poz.401)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 30 wrzes$nia
2003 roku zmieniajace rozporzadzenie w sprawie minimalnych wymagan dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy w zakresie uzytkowania maszyn przez pracownikow

podczas pracy (Dz. U NR 178 poz.1745).
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