SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU

Roboty rozbiérkowe budynku schronu na paliwo na terenie
Lesnictwa Bartkéw, zlokalizowanego w miejscowosci Samsonow
Podlesie 2 (nr inw. 108/117)

45110000-1 —Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych
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1.WSTEP

L.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot demontazowych i rozbiorkowych budynku schronu na paliwo
na terenie Lesnictwa Bartkow, zlokalizowanego w miejscowosci Samsonéw Podlesie 2
(nr inw. 108/117).

1.2. Zakres stosowania Szczegélowej Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Szczegélows Specyfikacjg Techniczng
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja  wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majace na celu wykonania rozbiérek i demontazu wystepujacych
w obiekcie.
Niniejsza specyfikacja techniczna zwiazana jest z wykonaniem nizej wymienionych robot:
- rozbiorka pokrycia z papy asfaltowej i obrobek blacharskich z blachy stalowej
ocynkowanej,
- rozebranie stropodachu zelbetowego,
- rozebranie scian zewnetrznych murowanych na zaprawie cementowo-wapiennej,
- rozebranie posadzki betonowej,
- rozebranie fundamentow betonowych — do glebokosci 40 cm ponizej terenu,
- wywiezienie materialow z rozbiorki — materialy z odzysku na miejsce skladowania
wskazane przez Zamawiajacego, materialy odpadowe na miejsce sktadowania odpadow
i ich utylizacji zgodnie z obowiazujacymi w tym zakresie przepisami prawa,

1.4. Ogoélne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robot zgodnie z dokumentacja
techniczna, specyfikacja techniczna, normami, instrukcjami, przepisami, oraz poleceniami
nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY
Dla robot rozbiérkowych materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu
tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu,
zaladunku i1 wytadunku materialow.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot powinien
by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien speinia¢ normy
ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego stosowania.

Przewiduje si¢ zastosowanie m.in. nastepujacego sprzetu:

- fadowarki,

- samochody ciezarowe,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- spawarki,

- rusztowania ramowe



4. TRANSPORT

Transport materialow z rozbiorki $rodkami transportu. Przewozony ladunek
zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na
wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu rozbiorki.
Przewiduje si¢ wykorzystanie m.in. nastgpujacych srodkéw transportowych:
- ciagnik kotowy,
- samochod skrzyniowy,
- samochod samowyladowcezy,
- przyczepa diuzycowa.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robot demontazowych i rozbiorkowych nalezy:
- wykonac¢ wszelkie niezbedne zabezpieczenia i wygrodzenia stref bezpieczenstwa, teren
ogrodzi¢ i oznakowac zgodnie z wymogami BHP,
- zdemontowac istniejace zasilenie w energie elektryczng oraz wszelkie istniejace
uzbrojenie.

5.2. Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych, a w szczegélnosci:

- usuwanie jednego elementu nie powinno wywotywaé nieprzewidzianego spadania lub
zawalenia innego,

- prowadzenie robot rozbiérkowych, jezeli zachodzi mozliwos¢ obalenia czgsci konstrukji
obiektu przez wiatr, jest zabronione. Podczas wiatru o szybkosci wigkszej niz 10 m/sek.
nalezy roboty wstrzymac,

- W czasie rozbiorki przebywanie ludzi na nizej polozonych poziomach jest zabronione,

- gromadzenie materiatu rozbiorkowego na stropach, schodach i innych czesciach
konstrukcyjnych obiektu jest zabronione.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy, a w szczegolnosci zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie
urzadzenia zabezpieczajace, socjalne, oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i
zdrowia osob zatrudnionych przy rozbiorce, a wszelkie koszty z tym zwigzane nie
podlegaja odrebnej zaplacie i beda uwzglednione w cenie umownej.

5.3. Wywéz i utylizacja odpadow

Materiaty z rozbiorki przewidziane do odzysku nalezy wywiezé na skladowisko
wskazane przez Zamawiajacego, natomiast materialy odpadowe nalezy wywiezé na
sktadowisko odpadow zgodnie z obowiazujacymi przepisami prawa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie rozbieranych elementéw oraz
zgodnos¢ z obowiazujacymi przepisami.

Z utylizacji odpadow nalezy posiada¢ karty przekazania odpadow zgodnie z
wymogami obowigzujacych przepisow prawa.
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7.  ODBIOR ROBOT

Przed przystapieniem do wykonywania rozbiorki Wykonawca powinien zapoznac
si¢ z terenem, na ktorym beda wykonywane roboty rozbiorkowe. Odbior frontu robot
rozbiorkowych powinien by¢ dokonany komisyjnie z udzialem zainteresowanych stron i
udokumentowany odpowiednio sformutowanym protokolem przekazania placu rozbiorki.

Przy dokonywaniu odbioru koncowego robot rozbiérkowych komisja odbioru
powinna stwierdzi¢ zgodno$¢ wykonanych robot z dokumentacja techniczna, specyfikacja
techniczng, aktualnymi przepisami, zasadami ogolnie przyjetej wiedzy technicznej oraz
umowa. Protokét odbioru koncowego robot rozbiorkowych powinien zawieraé
stwierdzenie o dokonaniu odbioru lub o odmowie dokonania odbioru wraz z jej
uzasadnieniem.

8. OBMIAR ROBOT

W m? powierzchni oblicza sie:
- demontaz pokrycia dachowego i obrobek blacharskich,

W m? objetosci ablicza sie:

- rozbiorke konstrukgji zelbetowej stropodachu,

- rozbiorke $cian murowanych na zaprawie cementowo-wapiennej,
- rozbiorke posadzki i fundamentéw betonowych,

- wywiezienie gruzu i innych materialow z rozbiorki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Dla robot wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$é¢ podana przez
Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych.
Wynagrodzenie ryczaltowe powinno uwzgledniac wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na wykonanie robot rozbiorkowych.

Cena wykonania robot obejmuje:

- koszty organizacji i przygotowania placu rozbiérki,

- koszty wykonania robot rozbiorkowych objetych zakresem zamowienia,
- koszty sprz¢tu niezbednego do wykonywania prac,

- koszty transportu, skladowania i utylizacji materialéw z rozbiorki,

- koszty zuzycia mediow niezbednych do prowadzenia rozbiorki,

- koszty opracowania operatu geodezyjnego powykonawczego.

Wynagrodzenie ryczaltowe robot bedzie obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z narzutami,

- wartosc¢ pracy sprz¢tu wraz z narzutami,

- koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Koszty zwigzane z organizacja i przygotowaniem terenu rozbiorki obejmuja zaleznie od

potrzeb m.in.:

- opracowanie oraz uzgodnienie z odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu
na czas trwania robot,

- ustawienie, utrzymanie oraz usunigcie po zakonczeniu robot tymczasowego oznakowania

.



1 oswietlenia oraz barier zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa,
- oplaty lub dzierzawy terenu,
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych. Tom L.
Budownictwo Ogolne.

- Ogolna specyfikacja techniczna ST B-00.000.00 ,, Wymagania ogolne”.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.




