11179

£ ARCHidea

Szczecin 70-542, Rynek Sienny 3/5
tel. 91-812-19-68, 605-076-661

FAZA

SPECYFIKACJA TECHNICZINA WYKONANIE | ODBIORU ROBOT

NAZWA ZAMIERZENIA BUDOWLANEGO

ROZBIORKA | WYKONANIE SCHODOW ZEWNETRZNYCH WRAZ Z BUDOWA
PODNOSNIKA DLA OSOB NIEPELNOSPRAWNYCH PRZY URZEDZIE GMINY

W SWIERZNIE

ADRES OBIEKTU BUDOWLANEGO

UL. DLUGA 8, 72-405 SWIERINO

KATEGORIA OBIEKTU BUDOWLANEGO

KATEGORIA IX

= NAZWA JEDNOSTKI EWIDENCYJNEJ

= NAZWA | NUMER OBREBU
EWIDENCYJINEGO

= NUMERY DZIALEK EWIDENCYJNYCH, NA
KTORYCH OBIEKT JEST USYTUOWANY

DZ. NR 210/1, 210/2, 206/3,
OBR. 0011 SWIERZNO

IMIE I NAZWISKO LUB NAZWA INWESTORA,
ADRES INWESTORA

GMINA SWIERINO
UL. DLUGA 8, 72-405 SWIERINO

DATA OPRACOWANIA

SIERPIEN 2025

ZAKRES PELNIONA IMIE | NAZWISKO, SPECJALNOSC PODPIS
OPRACOWANIA FUNKCJA I NUMER UPRAWNIEN BUDOWLANYCH
mgr inz. ZBIGNIEW MAJCHROWSKI
PROJEKTANT spec. instalacyjno-inzynieryjna w zakresie instalacii elektrycznych
upr. nr 146/Sz/85
INSTALACIJE -
ELEKTRYCZNE mgr inz. HUBERT MAJCHROWSKI
PROJEKTANT spec. instalacyjna w zakresie sieci, instalacii i urzqadzen
SPRAWDZAJACY e]ek‘rryczr)ych i elekt(oenergefyczn.ych do projektowania i
kierowania robotami budowlanymi
upr. nr ZAP/0304/PWBE/21




2. Spis tresci

1. SErONQA LYEUIOWA ... s s ss s ss s s s s s s s s s s s snnnran 1
Y o L 1 = L= o 2
B 07 1= Y- 3 o o o 1 - 3
3.1. POASIAWA OPIACOWANIA .........uveveeeieieteiitiitttt s nan 3
3.2. Przedmiot SpecCyfikacCji tECHNICZNG]..............cccuueeiiiiiee ettt e 3
3.3. Zakres stosowania SpecyfikacCji tECHNICZNG]...............ccccuuieiiiii e 3
3.4. Zakres rob6t objetych specyfikacjg teChNiCZNg.................oooeiieecciiiiieiiee e 3
3.5. BEZPIECZENSIWO PIraCY .....eeeeeeee e it e ettt e e e e ettt e e e e e e ettt e et e e e e e e ss b ateeeeaae e s s ntstaeeeaaaeean 3
3.6. Warunki dotyczgce organizacji robot oraz zabezpieczenia terenu robot................cccovveeveeeeenn, 3
3.7. Nazwy i kody w zaleznosci od zakresu robo6t budowlanych objetych przedmiotem zamdwienia3
3.8. DoKUMENtac a PrOJEKIOWA ...........cccuueii ittt et 4
1= 4 - T |V SRR 4
LY o T 7.4 4
6. Wymagania dotyczgce wykonania robOt .................eeuiiiininsiniinssinsissss s ssssss s ssssssss s 4
6.7. WYmagania OGOINE..............ccuueii ittt 4
6.2. INStAlacja UZIOMUAJGCA ...ttt e e et e e e e e e e et e ea e e e e e e annnes 5
6.3. OChroNa PrzeCiWPOIAZEINIOWA .............ccccuueeeee e e e e e e e e e e e e e e e e e e e et e e e e e e e e e etabeeeeeaeeeaeannnes 5
A == Lo 1= T A I T 11T 5
R0 o 1 1= Tl o o o 5
9. Opis sposobu odbioru robot budoWIANYCH...............eeeeeceeeeeceeres e smn e smne s 5
10. Opis SPOSObU OADIOIrU FODOL...............eeeeeeeiiiiiecccieeree e ss s ssssse e e e s ss s s sms e e e e e s s s s s nmsnaeeeesans s nnmnnnnees 6
L R o To 3 1V T2 0 o = 1 Lo X o [ RS 6
12. DOKUMENTY OANI@SIENIA .........eeeeeeeeiieceiieeneeeiisssssssnereeressassssssssr e e e essassssssmsreeeeesasssssmnnneeeesansssnnnnnnens 6
L B Y o 1 VPRSPPI 6
12.2. USIQWY [ FOZPOIZGUZENIA ..ottt e 7



3. Czesé ogdlna
3.1. Podstawa opracowania
Podstawe prawng niniejszego opracowania stanowi umowa zawarta z Inwestorem.
3.2. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg§ wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
elektrycznych przy realizacji przedsiewziecia p.t. ” Rozbiorka i wykonanie schodéw
zewnetrznych wraz z budowa podnosnika dla oséb niepetnosprawnych przy Urzedzie
Gminy w Swierznie”

Projektant sporzgdzajgcy dokumentacje projektowg | odpowiednie szczegotowe
specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych moze wprowadzac¢ do
niniejszej standardowej specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub uScislenia, odpowiednie dla
przewidzianych projektem robot, uwzgledniajgce wymagania Zamawiajgcego oraz konkretne
warunki realizacji robdt, niezbedne do uzyskania wymaganego standardu i jakoSci tych robdt.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg miec¢ migjsce tylko
w przypadkach prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnosc, ze
podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajgcych
Z doswiadczenia oraz uznanych requt i zasad sztuki budowlanej.

3.3. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za wykonanie robdt, ich jakos$¢, zgodnos$c
z dokumentacjg projektowg, specyfikacjg, normami, poleceniami nadzoru inwestorskiego
i autorskiego, zgodnie z art. 22, 23 i 28 ustawy Prawo Budowlane. Prowadzenie robot w
budownictwie wymaga stosowania sie do warunkéw i wymagan podanych w przepisach
obowigzujgcych w zakresie budownictwa oraz uzgodnienn wykonania robot z jednostkami
utrzymujacymi dane obiekty. Przed rozpoczeciem robot Wykonawca powinien zapoznac sie
Z obiektem, gdzie bedg prowadzone prace oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu
robot. Odbior frontu robot przez Wykonawce od Zleceniodawcy powinien by¢ dokonany
komisyjnie z udziatem zainteresowanych stron i udokumentowany spisaniem odpowiedniego
protokotu. Koordynacja robot budowlano-montazowych powinna by¢ prowadzona we
wszystkich fazach budowy. Koordynacjg nalezy objgé¢ projekt organizacji budowy,
szczegotowy harmonogram roboét elektrycznych oraz pomocnicze roboty ogdlnobudowlane
towarzyszgce robotom elektrycznym.

3.4. Zakres robot objetych specyfikacja technicznag

Niniejszy projekt swoim zakresem obejmuje:
* budowe wewnetrznej linii kablowej zasilajgcej podnosnik
* montaz zabezpieczenia r6znicowoprgdowego w istniejgcej tablicy bez[iecznikowej
* budowe instalacji uziemiajgcej konstrukcje podnosnika

3.5. Bezpieczenstwo pracy

Przed przystgpieniem do robot nalezy przeprowadzi¢ z pracownikami szkolenie ogolne,
podstawowe | stanowiskowe z podkreSleniem zasad BHP przy pracach szczegolnie
niebezpiecznych.

3.6. Warunki dotyczgce organizacji robot oraz zabezpieczenia terenu robét

Na Wykonawcy, ktéry bedzie realizowat przedmiotowe zamowienie spoczywa
odpowiedzialno$S¢ za zabezpieczenie miejsca realizacji robot przed ingerencja 0soOb
Z czynnego obiektu, w okresie realizacji przedmiotu zamoéwienia. Ponadto Wykonawca ma
obowigzek utrzymania czysto$ci, zabezpieczenie przed zapyleniem cze$ci uzytkowanej,
przestrzegania przepiséw ochrony przeciwpozarowej na terenie realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze
jest wigczony w cene umowna.

3.7. Nazwy i kody w zaleznosci od zakresu robot budowlanych objetych
przedmiotem zamdéwienia



GRUPA 45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych

KLASA 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
KATEGORIA 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
KATEGORIA 45315600-4 Instalacje niskiego napiecia

KATEGORIA 45314310-7 Uktadanie kabli

3.8. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera opis, cze$¢ graficzng, obliczenia i dokumenty zgodnie
Z ktoérg nalezy zrealizowac¢ rozbudowe systemu informatycznego i instalacji elektryczne.
niezwtocznie zastgpione innymi, a roboty wykonane od nowa na koszt Wykonawcy.

4. Materiaty

Materialy do wykonania robot nalezy stosowaC zgodnie z dokumentacjg projektows,
opisem technicznym i rysunkami. Stosowanie innych materiatdw o parametrach nie gorszych
niz zaprojektowane wymaga uzyskania zgody Zleceniodawcy oraz opinii Projektanta.

Wszystkie zastosowane urzgdzenia i materiaty powinny posiada¢ aktualne atesty
lub deklaracje zgodno$ci producenta, potwierdzajgce spetnienie wymogow normatywnych
danego typu urzadzenia.

5. Sprzet

Roboty elektroenergetyczne moga by¢ wykonywane recznie Ilub przy uzyciu sprzetu
mechanicznego. Przy mechanicznym wykonywaniu robot Wykonawca powinien dysponowac
sprzetem sprawnym technicznie, przewidzianym do wykonania tego typu robét. Uzywany na
budowie sprzet i maszyny mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu
technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwo$cig uruchomienia przez
osoby niepowotane.

6. Wymagania dotyczgace wykonania robot
6.1. Wymagania ogéline

Wszystkie roboty muszg by¢ wykonywane przez wykwalifikowanych pracownikow,
stosownie do rodzaju robét i kierowane przez osoby posiadajgce odpowiednie uprawnienia
wymagane przez Prawo Budowlane i przepisy resortowe.

W szczegdlnosci:

— pracownicy zatrudnieni przy wykonywaniu instalacji elektrycznych powinni posiadac
aktualne $wiadectwa kwalifikacyjne E uprawniajgce do zajmowania sie eksploatacjg
urzgdzen,

— pracownicy zatrudnieni przy dozorze instalacji elektrycznych powinni posiadac aktualne
Swiadectwa kwalifikacyjne D uprawniajgce do zajmowania sie eksploatacjg urzgdzen na
stanowisku dozoru,

— wszelkie zmiany w stosunku do dokumentacji budowlano-wykonawczej wymagajg
pisemnej zgody projektanta.

Trasowanie instalacji

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz zapewniajgc
bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta
i dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontow. Wskazane jest, aby trasa przebiegata w
liniach poziomych i pionowych.

Przejscia przez sciany i stropy

Przejscia kabli przez wewnetrzne $ciany pomieszczen, przegrody i stropy nalezy
wykonywac w rurach lub innych ostonach otaczajgcych, rury uszczelnic.
Uktadanie przewodow — postanowienia ogoéine

Konstrukcje wsporcze | uchwyty przewidziane do utoZenia na nich instalacji
elektrycznych powinny by¢ zamocowane do podfoza (Scian, stropow, elementéw konstrukcji
budynku itp.) w sposob trwaty. Rury w podfodze mogg by¢ uktadane w warstwach
konstrukcyjnych podfogi (stropu), ale w taki sposob, aby nie byty narazone na naprezenia
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mechaniczne. Mogg by¢ one rowniez zatapiane w warstwie wyrownawczej podfogi. Puszki
osadzaC¢ na S$cianach (przed ich tynkowaniem) w sposob trwaly za pomocg kotkow
rozporowych lub klejenia. Wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez
Sciany, stropy itp. (wewngtrz budynku) muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przy
instalacji w wykonaniu szczelnym przewody (kable) nalezy uszczelnic w sprzecie,
w osprzecie i w aparatach za pomocg dfawic (dfawikéw). Srednica dfawicy i otworu
uszczelniajgcego pierscienia powinna by¢ dostosowana do Srednicy zewnetrznej przewodu
(kabla).
Przygotowanie koncow zyt i faczenie przewodoéw

Kable i przewody elektryczne tgczyc¢ z osprzetem, tylko przeznaczonymi do tego celu
zaciskami. Nie wolno stosowac potgczen skrecanych. Przewody muszg by¢ swobodnie
ufozone i nie mogg by¢ narazone na naciggi i dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku
przetgczaC przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie do jakich zacisk jest
dostosowany. W przypadku stosowania zaciskow, do ktorych przewody sg przytaczane za
pomocg oczek, pomiedzy oczkiem, a nakretka oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac
sie podkfadki metalowe, zabezpieczone przed korozjg w sposob umozliwiajgcy przeptyw
pradu. Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodow nie moze powodowacC uszkodzen
mechanicznych. Korice przewoddéw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linki) powinny by¢
zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami.

6.2. Instalacja uziemiajaca

Konstrukcje podnosnika uziemic: wykonac¢ uziom szpilkowy z dwoch pretow stalowych
pomiedziowanych @12 o dtugos$ci 3m. Uziom podfgczy¢ bednarkg FeZn 25x4 do istniejgcego
uziomu odgromowego budynku. Wypadkowa wartoS¢ rezystancji uziomu nie moze
przekroczy¢ wartosci 10Q.

6.3. Ochrona przeciwporazeniowa

Srodki ochrony przeciwporazeniowej nalezy wykonaé wedfug normy PN-HD 60364-4-41
i PN-HD 60364-5-54.

Ochrona przed dotykiem bezposrednim - ochrona przed dotykiem bezposrednim zostanie
Zrealizowana przez izolowanie czes$ci czynnych oraz zastosowanie obudéw | oston
posiadajgcych odpowiedni dla poszczegdlnych pomieszczen stopien ochrony IP.

Ochrona przy dotyku po$rednim - ochrona przed dotykiem posrednim zostanie
zapewniona poprzez zastosowanie samoczynnego wytgczenia zasilania wytgcznikiem
nadmiarowo pragdowym C16.

Ochrona _uzupetniajgca - jako ochrone uzupetniajgcg nalezy stosowacé wytgcznik
réznicowoprgdowy o pradzie réznicowym 30mA. Konstrukcje podno$nika uziemic.

7. Badania i pomiary

. Po wykonaniu instalacji nalezy wykonac:
*  sprawdzenie ciggtosci przewodu ochronnego PE
*  pomiar rezystancji izolacji kabla (zgodnie z normg PN-HD 60364-6:2008P),
*  pomiar rezystancji instalacji uziemiajgcej (zgodnie z normg PN-EN 62305-3),
*  sprawdzenie skuteczno$ci samoczynnego wytgczenia zasilania (zgodnie z normg
PN-HD 60364-6:2008),

8. Obmiar robot

Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robot oraz podaniu
rzeczywistych iloSci uzytych materiatow. Obmiar Robot obejmuje Roboty objete umowg oraz
ewentualne dodatkowe Roboty i nieprzewidziane, ktorych konieczno$¢ wykonania
uzgodniona bedzie w trakcie trwania robot, pomiedzy Wykonawcg a Inspektorem nadzoru.

9. Opis sposobu odbioru robét budowlanych

Po zakonczeniu robot elektrycznych, przed ich odbiorem Wykonawca zobowigzany jest
do przeprowadzenia tzw. prob montazowych, t. technicznego sprawdzenia jakoSci
wykonanych robét wraz z dokonaniem potrzebnych pomiaréw i probnym uruchomieniem
podnosnika. Kazda praca kontrolno-pomiarowa powinna byc¢ zakoriczona sporzgdzeniem
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protokotu z przeprowadzonych badan i pomiarow. Przyjecie Robot moze nastgpi¢ tylko w
przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych prob i pomiaréw, jak réwniez wykonania
prac zgodnie z dokumentacjg Wykonawczg, a takze obowigzujgcymi normami oraz
przepisami.
Do odbioru nalezy przedtozy¢ dokumentacje powykonawczg, wraz z wymaganymi
badaniami i pomiarami.
Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:
» kompletng dokumentacje techniczng  powykonawcza, skiadajgcg sie
Z poszczegolnych dokumentéw sktadowych projektu uaktualnionych o wprowadzone
Zmiany,
» protokoty, badania i pomiary,
* instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacji potrzebne do eksploatacji urzgdzen.

10. Opis sposobu odbioru robét

Wykonane roboty podlegaja nastepujgcym odbiorom:

» odbior robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu;

» odbior ostateczny, koncowy;

* odbiér pogwarancyjny.

Odbiory dokonywane bedg wedtug ogoinie przyjetych zasad. W ramach odbioréow
czeSciowych nalezy skontrolowa¢ zgodnoS¢ zamontowania elementow i wykonania robot
z Dokumentacjg Projektowg i obowigzujgcymi przepisami. Odbiér pogwarancyjny dokonany
bedzie na podstawie oceny wizualnej. Odbiér bedzie polegat na ocenie robdt zwigzanych
Z usunigciem wad i usterek, ktore ujawnig sie w okresie gwarancji i rekojmi.

11. Podstawa pfatnosci
Rozliczenie robot zgodnie z umowa.
12. Dokumenty odniesienia

Roboty wykonywane bedg zgodnie z zasadami sztuki budowlanej oraz zgodnie
Z nastepujgcymi normami i przepisami:

12.1. Normy

a) PN-HD 60364-1 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 1 Wymagania
podstawowe, ustalanie ogdinych charakterystyk, definicje.

b) PN-IEC 60364-3 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalenie ogéinych
charakterystyk

¢) PN-HD 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przeciwporazeniowa.

d) PN-HD 60364-4-42 Instalacje elektryczne niskiego napigcia — CzeSc¢ 4-42. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

e) PN-HD 60364-4-43 Instalacje elektryczne niskiego napiecia — Cze$¢ 4-43 Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa — Ochrona przed prgdem przetezeniowym

f) PN-IEC 60364-4-45 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa — Ochrona przed obnizeniem napiecia

g) PN-IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed
przepieciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi.

h) PN-IEC 60364-4-473 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa — Stosowanie $rodkéw ochrony zapewniajgcych
bezpieczenstwo — Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym

i) PN- IEC 60364-4-482 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa — Dobdr srodkéw ochrony w zalezno$ci od wptywow
zewnetrznych — Ochrona przeciwpozarowa

j) PN- HD 60364-5-51 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych — CzeSc¢ 5-51
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego — Postanowienia ogolne

k) PN-IEC 60364-5-53 |Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobér
i montaz wyposazenia elektrycznego — Aparatura rozdzielcza i sterownicza



/)  PN-HD 60364-5-54 Instalacje elektryczne niskiego napiecia — Cze$¢ 5-54 Dobor i

montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia, przewody ochronne iprzewody
potgczen ochronnych.

m) PN-HD 308 S2 Identyfikacja zyt w kablach i przewodach oraz w przewodach

sznurowych

n) PN-EN 50310 Stosowanie potgczenn wyrdwnawczych i uziemiajgcych w budynkach z

zainstalowanym sprzetem informatycznym

12.2. Ustawy i rozporzadzenia

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2025r. poz. 418
Z pOzniejszymi zmianami)

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002 w sprawie warunkow
technicznych, jakimi powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 2022,
poz. 1225) wraz z pdzniejszymi zmianami

Ustawa z dnia 12 wrzesnia 2002 r. o normalizacji (Dz. U. nr 169 z 2002r., poz. 1386)
Z pOZnigjszymi zmianami.

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. nr 166
z 2002r., poz. 1360; Dz. U. nr 80 z 2003r., poz. 718).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. o ochronie przeciwpozarowej. (Dz. U. z 2002r Nr
147, poz. 1229 z pbézniejszymi zmianami).

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie
warunkoéw technicznych, jakim powinny podlegac¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U.
Nr 75, poz. 690 z dn. 15.06.2002) z p6Zniejszymi zmianami.

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 22 kwietnia
1998 r. w sprawie wyrobow stuzgcych do ochrony przeciwpozarowej, ktore mogg by¢
wprowadzone do obrotu i stosowane wytgcznie na podstawie certyfikatu zgodnoSci.
Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07 czerwca
2010 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow
budowlanych i terenéw [Dz. U. nr 109 poz. 719].

Uzgodhnienia i informacje od uzytkownika.
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