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WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z wykonaniem instalacji SAP,ODDYMIANIA wg projektu
wykonawczego wraz z zatacznikami.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zleceniu i
realizacji Robdt. Zakres robdt stanowigcych przedmiot zamdwienia okreslajag: ST oraz Projekty
Wykonawcze instalacji niskopradowych:

Zakres robot objetych ST

W zakres podstawowych Robdt Specyfikacji Technicznej wchodzi zainstalowanie 1 wiaczenie do
ruchu:

e SYSTEM SYGNALIZACJI POZARU
e SYSTEM ODDYMIANIA

Szczegolowe wyszczegolnienie robdt ujete jest w Przedmiarze Robdt. Przedmiar robot nalezy
rozpatrywac tacznie z niniejsza specyfikacjag ST. Podstawy wyceny podane w przedmiarze robot
stuzg jedynie do opisu zakresu czynnosci objetych dang pozycja i nie sa podstawa wyliczenia ilo$ci
nakltadoéw na te roboty.

Zalozenia systemu SAP

Dla chronionego obiektu przyjeto koncepcje ochrony catkowitej w czgéci glownej budynku. Zgodnie z
informacjami uzyskanymi od uzytkownika w budynku nie ma pomieszczen, w ktorych w pierwszej fazie mogtby
pojawié si¢ ogien, wiec ochrona realizowana bedzie dzigki punktowym optycznym, jonizacyjnym, dymu, czujka
ciepla oraz przyciskom pozarowym, podiagczonych do istniejacej centrali POLON 6000

Centrala bedzie posiadala mozliwosci rejestracji pamigci zdarzen oraz wydruku na zainstalowanej dedykowane;j
drukarce systemowe;j

System sygnalizacji pozarowej zapewnia dwustopniowg organizacje alarmowania:

- alarm I stopnia (wstepny, wewnegtrzny) wywolany przez czujke automatyczng, przeznaczony
wylacznie dla obstugi, sygnalizowany wewng¢trznym brzeczykiem centralki SAP, ktérego odebranie
powinno by¢ potwierdzone przez obstuge w czasie T1 nie przekraczajacym 30sekund; nie potwierdzony

alarm I stopnia przechodzi automatycznie w alarm II stopnia;

- po potwierdzeniu odebrania alarmu I stopnia obstuga powinna dokona¢ rozpoznaniazagrozenia w



czasie T2 w czasie nie przekraczajagcym 3 minut; przed uptywem czasu T2 wprzypadku nie wykrycia

zagrozenia alarm moze by¢ skasowany na panelu obstugi centralki;

- po uptywie czasu T2 alarm I stopnia przechodzi automatycznie w alarm II stopnia (pelny,pozarowy)
podczas ktorego nastgpuje automatyczne wysterowanie urzadzen przeciwpozarowych oraz ewentualnie

urzadzenia transmisji alarmu po ich zainstalowaniu (UTA) do PSP;

- uzycie rgcznego ostrzegacza pozarowego powinno powodowac natychmiastowe przejscie systemu w
stan alarmu II stopnia; funkcja taka umozliwia rowniez obstudze skrocenie czasu T2 w przypadku kiedy

W czasie rozpoznania stwierdzono faktycznie zagrozenie pozarowe;

Zalozenia system oddymiania

Dla chronionych klatek schodowych przewidziano zabezpieczenie poprzez optyczne czujki dymu na co
kazdej kondygnacji oraz przyciski oddymiania zamontowane na kazdej kondygnacji . Jako podstawowe
czujki systemu stosuje si¢ optyczne czujki dymu, pozwalajagce na wykrycie pozaru w jego
najwczesniejszej fazie i1 umozliwiajace przez to otwarcie klapy/okna oddymiania na ostatnich
kondygnacjach oraz drzwi napowietrzajacych w celu odprowadzenia dymu i ciepta.

Klapy lub okna dymowe stuzag do odprowadzania dymu, goracych gazow 1 toksycznych substancji
powstajacych w trakcie pozaru.

Dodatkowa funkcja klap lub okien dymowych jest doswietlenie i1 codzienne przewietrzanie
pomieszczen.
Do otwierania skrzydet klap dymowych stuza napedy elektryczne 24V, sterowane z central oddymiania

Naped elektryczny wrzecionowy lub lancuchowy przeznaczony do systemow oddymiania i naturalnej
wentylacji posiada wiele sposobéw montazu. Napedy elektryczne wrzecionowe lub tancuchowe mozna
stosowac¢ jako zdalne sterowanie elektryczne do klap lub okien oddymiajacych w systemach oddymiania
1 naturalnej wentylacji.

Dzigki duzej sprawnosci i kompaktowej konstrukcji napedy wrzecionowe lub tancuchowe nie wymagaja
wiele miejsca w kazdej sytuacji montazowe;.

Zastosowanie wysokiej jakos$ci materiatdéw 1 wrzeciona oraz tancuchy o duzej wytrzymatosci zapewnia
dluga zywotnos$¢ 1 niezawodna eksploatacj¢. R6znorodno$¢ konsol mocujacych umozliwia prawie kazde
zastosowanie 1 wiele rodzajow montazu.

Bezposrednio systemem oddymiania bedzie sterowata uniwersalna centrala sterujagca UCS 6000 ktora
jest przeznaczona do wuruchamiania urzadzen przeciwpozarowych, shizacych do oddymiania
grawitacyjnego i mechanicznego (klapy oddymiajace, klapy odcinajace) i umozliwia: - wykrywanie
pozaru (zadymienia); - uruchamianie automatyczne lub rgczne urzadzen przeciwpozarowych,
instalowanych w systemach oddymiania, czujniki dymu oraz sygnalizowanie akustyczne i optyczne
standw pracy urzadzen (alarm, uszkodzenie)



Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wykonanie robot, ich jakos¢, zgodno$¢ z dokumentacja
projektowsa, specyfikacja, normami, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie
z art. 22,23 1 28 ustawy Prawo budowlane.

Prowadzenie robdt w budownictwie wymaga stosowania si¢ do warunkdéw i wymagan podanych
w przepisach obowigzujacych w zakresie budownictwa oraz uzgodnien wykonania robot z
jednostkami utrzymujacymi dane obiekty.

Przed rozpoczgciem robot teletechnicznych 1 elektrycznych wykonawca powinien zapoznaé si¢ z
obiektem, gdzie beda prowadzone prace oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robot.
Odbior frontu robot przez wykonawce do zleceniodawcy powinien by¢ dokonany komisyjnie z
udzialem zainteresowanych stron i udokumentowany spisaniem odpowiedniego protokotu.
Koordynacja robot budowlano-montazowych powinna by¢ prowadzona we wszystkich fazach
budowy. Koordynacja nalezy obja¢ projekt organizacji budowy, szczegdtowy harmonogram
robot teletechnicznych 1 elektrycznych oraz pomocnicze roboty ogoélnobudowlane towarzyszace
robotom teletechnicznym.

MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow

Stosowane materialty 1 urzadzenia muszg by¢ nowe, najlepszej jako$ci, o parametrach
dostosowanych do czynnikow zewnetrznych, na ktérych dzialanie moga by¢ wystawione, a takze
doktadnie odpowiada¢ warunkom niezbednym do prawidlowego wykonania powierzonych robot
oraz do poprawnego funkcjonowania catej instalacji.

Stosowane materiaty i urzadzenia muszg posiada¢ odpowiednie deklaracje zgodnosci lub certyfikaty
dopuszczajace do stosowania ich w budownictwie zgodnie z wymogami okres§lonymi w art. 10
ustawy z 07 lipca 1994r — prawo budowlane oraz w rozporzadzeniu ministra MSWiA z dn. 31
lipca 1998r w sprawie oceny zgodno$ci, wzoru deklaracji zgodnos$ci oraz sposobu znakowania
wyrobdéw budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie. Do
wykonania robdt nalezy stosowaé¢ materialy i urzadzenia zgodne z dokumentacja projektowa.

Odbior materialow na budowie

Wyzej wymienione materiaty nalezy dostarczy¢ na Plac Budowy ze $wiadectwami jako$ci, atestami

1 kartami gwarancyjnymi.

Dostarczone materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzglgdem kompletnosci i zgodnos$ci z danymi
technicznymi Wytworcy. Przeprowadzi¢ ogledziny stanu materiatow (peknigcia, ubytki, zgniecenia).

Skladowanie materialow

Wszystkie materialy elektryczne i teletechniczne nalezy sktadowaé¢ w zamykanych magazynach w
warunkach okreslonych przez producenta dla zachowania gwarancji.



Sprzet

Wykonawca przystepujac do wykonania instalacji teletechnicznych wne¢trzowych winien si¢ wykazac
mozliwos$cig korzystania z nast¢gpujacych maszyn i sprzgtu gwarantujacych wlasciwa jakos¢ robot:

samochdd dostawczy do 0,9t,

wiertarki ,

szlifierki katowe,

miloty rgczne elektropneumatyczne,

rusztowania lekkie przesuwne, drabiny,

lutownice,

» detektory okablowania podtynkowego,

+ testery czujnikow dymu i temperatury,

* komputer przenosny dla programowania systemow sygnalizacyjnych,

Transport

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji elektrycznych jest zobowigzany do stosowania
takich $rodkéw transportu, ktéore nie maja niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych
robot. Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materialow, elementow konstrukcji, urzadzen niezbg¢dnych do wykonania danego rodzaju robot
teletechnicznych 1 elektrycznych.

Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczegblnych elementow.

WYKONANIE ROBOT

Wszystkie roboty musza by¢ wykonywane przez wykwalifikowanych pracownikow, stosownie
do rodzaju robét 1 kierowane przez osoby posiadajace odpowiednie uprawnienia wymagane przez
Prawo Budowlane i przepisy resortowe.

W szczegolnoscei:
. pracownicy zatrudnieniu przy wykonywaniu instalacji elektrycznych powinni posiadad
aktualne $wiadectwa kwalifikacyjne E wydawane przez SEP uprawniajace do zajmowania si¢
eksploatacja urzadzen,
. pracownicy zatrudnieniu przy dozorze wykonywania instalacji elektrycznych powinni
posiada¢ aktualne $wiadectwa kwalifikacyjne D wydawane przez SEP uprawniajace do zajmowania
si¢ eksploatacjg urzadzen na stanowisku dozoru,
. pracownicy instalujacy urzadzenia SAP, oddymiania,powinni by¢ przeszkoleni przez
producenta zastosowanych rozwigzan, a ponadto osoby nadzorujace prace w przypadku systemu
SAP muszg posiada¢ kwalifikacje potwierdzone przez CNBOP

Wszelkie zmiany w stosunku do dokumentacji wykonawczej wymagaja pisemnej zgody
projektanta. UWAGA: montaz wszystkich urzadzen, ich lokalizacje¢ oraz sposob montowania
wykonywa¢é¢ zgodnie z projektem oraz uzgadnia¢ na biezaco z uzytkownikiem
majac na uwadze juz funkcjonujacy obiekt



Przed wejsciem na plac budowy nalezy zapewnic:

. opracowac technologie wykonywania prac uwzgledniajgca stosowanie odpowiednich
narzedzi tj. drabin, pomostow i rusztowan,elektronarzedzi itp.

. opracowanie i zatwierdzenie dokumentu IBWR [instrukcja bezpiecznego wykonania
robot],

Wymagania ogdlne

Instalacje teletechniczne nalezy wykona¢ przewodami wielozytowymi uktadanymi:
« w korytkach kablowych natynkowo powyzej sufitow podwieszanych,
« podtynkowo w rurach PCV

W instalacjach niskopradowych stosowa¢ wylacznie kable 1 przewody z zytlami miedzianymi o
srednicach 1 przekrojach wymaganych dla obcigzen napieciowych oraz pragdowych zgodnych
dokumetacjg projektowa oraz DTR producenta rozwigzan

Trasowanie instalacji

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac bezkolizyjnos¢ z
innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidlowej
konserwacji 1 remontow. Wskazane jest, aby trasa przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

Przejs$cia przez $ciany i stropy przej$cia kabli przez wewngtrzne $ciany pomieszczen, przegrody i
stropy nalezy wykonywa¢ w rurach lub innych ostonach otaczajacych, rury nalezy uszczelnié.
Przej$cia kabli pomigdzy strefami pozarowymi nalezy uszczelni¢ materialem o takiej odpornos$ci
ogniowej jak $ciana lub strop pomiedzy strefami pozarowymi. Przy skrzyzowaniu kabli z innymi
kablami lub z innymi przewodami izolowanymi, odlegtos¢ w $wietle pomiedzy nimi powinna
wynosi¢, co najmniej 5 cm.

Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji teletechnicznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza ($cian, stropow, elementow
konstrukcji budynku itp.) w sposob trwaly, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w
jakich dana instalacja begdzie pracowaé oraz sam rodzaj instalacji. Uzywaé wylacznie kotkow
metalowych.

Przygotowanie koncow zyl i laczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenie przewodow nalezy wykonywaé w sprzgcie i
osprzecie instalacyjnym oraz w odbiornikach. Nie wolno stosowaé potaczen skrecanych.
Przewody musza by¢ swobodnie ulozone i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
naprezenia.

Do danego zacisku nalezy przetacza¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie do
jakich zacisk jest dostosowany. W przypadku stosowania zaciskéw, do ktérych przewody sa
przylaczane za pomoca oczek, pomigdzy oczkiem a nakretka oraz pomigdzy oczkami powinny
znajdowa¢ si¢ podktadki metalowe, zabezpieczone przed korozja w sposdb umozliwiajacy
przeplyw pradu.

Zdejmowanie izolacji 1 czyszczenie przewodoéw nie moze powodowaé uszkodzen mechanicznych.



Konce przewodéw miedzianych z zylami wielodrutowymi (linki) powinny by¢ zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami.

Sieci i instalacje silowe wnetrzowe niskiego napigcia

Kable i przewody w ostonach nalezy uktada¢ bardzo starannie. Nalezy zapewni¢ takie wykonanie,
aby przewody uszkodzone mogly by¢ tatwo wymienione. Odlegltos¢ w §wietle pomiedzy kablami
elektroenergetycznymi nie powinna by¢ mniejsza niz S$rednica zewngtrzna grubszego z
sasiadujgcych kabli lub niz dwukrotna $rednica kabla jednozylowego utozonego w wigzce,
sktadajacej si¢ z kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym, odlegtos¢ pomiedzy warstwami
kabli nie powinna by¢ mniejsza niz 15cm. Najmniejsza dopuszczalna odleglos¢ kabli od
rurociggow wentylacyjnych, wodociggowych i gazowych wynosi 20cm.

Przej$cia kabli przez wewnetrzna $ciany pomieszczen, przegrody, stropy nalezy wykonaé w
rurach lub in- nych ostonach otaczajacych, rury nalezy uszczelni¢. Przejscia kabli pomiedzy
strefami pozarowymi nalezy uszczelni¢ materiatlem takiej odpornosci ogniowej jak $ciana lub strop
pomiedzy strefami pozarowymi. Przy skrzyzowaniach kabli z innymi kablami lub przewodami
izolowanymi, odlegto$¢ w §wietle pomigedzy nimi powinna wynosi¢ co najmniej Scm.

Instalacja systemu SAP oraz oddymiania

Calg instalacje wykona¢ natynkowo z wykorzystaniem korytek instalacyjnych, rurkach ostonowych
RL lub peschla tak aby zachowaé estetyczny wyglad wykorzystujac migdzy innymi przestrzen
miedzysufitowg oraz pod tynkowo w pomieszczeniach w ktorych nie ma mozliwosci utozenia okablowania
nad tynkowo. Linie dozorowe do czujek dymu prowadzi¢ przewodem typu YnTKSYekw 1x2x0,8mm?, kable
tego typu przeznaczone sg do pracy w systemach SAP.

Posiadaja one Certyfikat Zgodnosci wystawiony przez Centrum Naukowo-Badawcze Ochrony
Przeciwpozarowej w Jozefowie. Kable przeznaczone sg do instalacji na stale wewnatrz budynkow.

Natomiast linie sterownicze, zasilajace, sygnalizacyjne wymagajace podtrzymania w czasie pozaru
prowadzi¢ przewodem ognioodpornym bez halogenowym HDG’s, HTKSH, lub innym wskazanym w
dokumentacji na atestowanych sposobach montazu. Kable tego typu przeznaczone sa do potaczen statych
urzadzen systemow alarmowych, sygnalizacyjnych, teletransmisyjnych, dzwickowych systemow
ostrzegawczych itp. oraz do transmisji danych za posrednictwem sygnatldw analogowych i cyfrowych w
instalacjach elektroniki przemystowej 1 automatyki w obiektach o zaostrzonych wymaganiach
przeciwpozarowych, ze szczegblnym uwzglednieniem systemow sygnalizacji alarmu pozaru i automatyki
pozarniczej (oddymiania).

Posiadaja one Certyfikat Zgodnosci wystawiony przez Centrum Naukowo-Badawcze Ochrony
Przeciwpozarowej w Jozefowie. Kable bez halogenowe uzywane sa tam, gdzie potrzebne jest wigksze
bezpieczenstwo ludzi i kosztownych urzadzen elektronicznych na wypadek pozaru.

Montaz urzadzen systemu SAP

W zakresie wykonania montazu urzadzen nalezy wykonac

o) rozbudowa istniejacego systemu POLON 6000 SAP poprzez rozbudowe o dodatkowe wezty (szt.4)
stuzace do podtaczenia pozostatych projektowanych elementow

e zasilenie w/w urzadzen napi¢ciem podstawowym 230V przewodem o odpornosci ogniowej wg
dokumentacji



e zasilenie w/w urzadzen zasilaniem awaryjnym - bateria akumulatorow bezobstugowych

b) montaz adresowalnych optycznych,jonizacyjnych, czujek dymu, czujek oraz czujek ciepta zachowaniem
odpowiednich odlegtosci zgodnych z wytycznymi

¢) montaz wskaznikow zadzialania czujnikéw zlokalizowanych w przestrzeni miedzysufitowej w poblizu
faktycznie zainstalowanego czujnika

d) montaz adresowalnych przyciskow ROP, przyciskow oddymiania, przewietrzania na wysokosci 1,4-
1,6 m w miejscach widocznych nie zastonigtych np. skrzydtem drzwiowym

e) montaz adresowalnych modutow wykonawczych

f) montaz sygnalizatorow akustyczno optycznych konwencjonalnych na dedykowanych puszkach
instalacyjnych zapewniajacych w przypadku uszkodzenia sygnalizatora jego odciecie poprzez
wbudowany bezpiecznik

g) montaz wskaznikow zadziatania
h) podlaczenie sterowan do systemu SAP dla wymaganych urzadzen wykonawczych

1) podigczenie nadzorowan do systemu SAP dla urzadzen ktorych stan musi by¢ monitorowany

J) wykonanie wizualizacji systemu SAP po rozbudowie w oparciu o dedykowane oprogramowanie, serwer,
stacje kliencka VENO producenta istniejgcej centrali SAP

k) zainstalowanie central oddymiania wraz z:
e zasilaniem podstawowym 230V z rozdz. elektrycznej kabel o odpornosci ogniowej wg projektu

e zasilaniem awaryjnym - bateria akumulatoréw bezobstlugowych
1) montaz optycznych czujek dymu systemu oddymiania
m) montaz przycisku oddymiania
n) montaz klapy oddymiajacej lub okna wraz z sitownikiem
0) montaz sitownikow napowietrzajacych

p) montaz zwor elektromagnetycznych blokujacych bierne skrzydio drzwiowe

Roboty montazowe

Wszystkie urzadzenia montowaé wg wytycznych producenta po uprzednim zapoznaniu si¢ z
odpowiedniag dokumentacja techniczno — ruchowa. Wszelkie wytyczne projektu nalezy sprawdzi€ i
skorygowa¢ na placu budowy. Calo$¢ prac w fazie wykonawstwa wykona¢ zgodnie z
obowiazujacymi przepisami i normami PN, BN, PBUE. Po wykonaniu okablowania dokonaé
pomiaréw rezystancji zyl oraz izolacji. Wszelkie odstepstwa od dokumentacji wykonawczej
wymagaja pisemnej zgody projektanta.



Wykonanie instrukcji eksploatacyjnych i konserwacyjnych

Po wykonaniu instalacji nalezy sporzadzi¢ po 3 komplety instrukcji eksploatacyjnych i konserwacyjnych
(wersja papierowa + wersja elektroniczna). Do dokumentacji powykonawczej dofaczy¢ instrukcje DTR
zainstalowanych urzadzen oraz karte gwarancyjng i Ksigzke Eksploatacji systeméw sygnalizacyjnych



KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materialow z wymaganiami dokumentacji
wykonawczej, ST oraz odpowiednich norm materialowych zawartych w przedmiarze robot.
Wykonawca dostarczy Inwestorowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan. Inwestor bedzie przekazywa¢ Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek nie- dociagnigciach dotyczacych urzadzen pomiarowych,
pracy personelu lub metod pomiarowych. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca.

Ogolne zasady kontroli jakosSci robot

Wszystkie prace powinny by¢ wykonywane przez pracownikow posiadajgcych odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia, (wyksztalcenie w kierunku elektrycznym, uprawnienia E do 1 kV +
ewentualnie inne branzowe uprawnienia wymagane w poszczegdlnych robotach wchodzacych w
zakres opracowania).

Kazdy material przed wbudowaniem nalezy sprawdzi¢ czy ma aktualny okres waznosci, czy nie jest
uszkodzony i czy jest wolny od wad oraz czy jest odpowiednio oznakowany .

Po wykonaniu instalacji teletechnicznych nalezy:

. dokona¢ ogledzin instalacji w celu potwierdzenia spelnienia wymagan prawidtowosci
doboru, zain- stalowania oraz braku widocznych uszkodzen wplywajacych na pogorszenie
dziatania

. pomierzy¢ rezystancj¢ izolacji okablowania teletechnicznego,

. pomierzy¢ rezystancje¢ izolacji linii 1 petli dozorowych, sygnatowych 1 sterowniczych,

. dokona¢ sprawdzenia wykonania poprawnosci potaczen,

. dokona¢ sprawdzenia umocowania urzadzen i kabli,

. dokona¢ sprawdzenia wilasciwego oznakowania kabli, linii dozorowych oraz
sterowniczych

o dokona¢ sprawdzenia wlasciwej numeracji adreséw urzadzen adresowalnych,

o wykona¢ proby funkcjonalne zainstalowanych systemow

Testy, badania, pomiary

Po zakonczeniu prac montazowych 1 po spelnieniu wszystkich wymaganych warunkow
Wykonawca uruchamia instalacje oraz wykonuje proby, pomiary i prace wykonczeniowe.
Wykonawca zobowigzany jest przeprowadzi¢ te proby i sporzadzi¢ sprawozdania zgodnie z
wymogami 1 normami polskimi obowigzujacymi w tym zakresie. Po wykonaniu instalacji
teletechnicznych nalezy wykonaé nastgpujace testy

Po uruchomieniu systeméw nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace testy:

. system SAP oraz oddymiania nalezy wykona¢ test wszystkich elementéw detekc;i,
wejsciowo-wyjsciowych, takich jak czujniki (sprawdzenie wszystkich czujnikow), przyciski typu
ROP, wejscia kontrolne w powigzaniu z nadzorowanym urzadzenie np. klapy ppoz, wyjscia
sterujace w powigzaniu z urzagdzeniem wysterowanym np. drzwi ewakuacyjnego, sygnalizatory

Wydruki z przeprowadzonych testow nalezy przekaza¢ Zamawiajagcemu jako dokumenty odbiorowe.



OBMIAR ROBOT

Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robo6t oraz podaniu
rzeczywistych ilosci uzytych materiatdw. Obmiar Robdt obejmuje Roboty objete umowa oraz
ewentualne dodatkowe Roboty i nieprzewidziane, ktérych konieczno$¢ wykonania uzgodniona
bedzie w trakcie trwania robot, pomiedzy Wykonawcg a Inspektorem nadzoru.
Jednostkg obmiarow3 jest:

+ dla szaf, tablic — 1 kpl.

» dla urzadzen, aparatury — 1 szt. lub 1 kpl.

« dlakabli i przewodow — 1 mb.

ODBIOR ROBOT

Przejecia Robot nalezy dokonywac zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa Budowlanego.
Przyjecie Robot moze nastapi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych prob
1 pomiardéw, jak réwniez wykonania prac zgodnie z dokumentacja wykonawcza, a takze
obowigzujacymi normami oraz przepisami.

Dokumentacja.

Przewiduje si¢ przekazanie nastepujacych protokotow i dokumentéw (w trzech egzemplarzach) :
« Dokumentacje powykonawcza

« Deklaracje zgodnosci, certyfikaty na wbudowane materiaty (zawierajace nastgpujacy opis - za

zgodno$¢ z oryginalem, wbudowano w budynku ................. zgodnie z umowg nr......

pieczatka firmowa z podpisem osoby reprezentujacej firm¢ zgodnie z umowa na placu

budowy),
«  Protokoty pomiaréw ze sprawdzenia skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowe;j
«  Protokoty pomiardéw ze sprawdzenia rezystancji izolacji utozonych kabli i przewodoéw
«  Protokot sprawdzenia 100% zamontowanych urzadzen SAP, oddynianie
«  Protokot sprawdzenia dziatania zadymienia wszystkich czujnikow SAP

« Spis wszystkich przekazywanych dokumentow, dokumenty powinny by¢ ponumerowane
zgodnie z numeracjg porzadkowa zastosowang w spisie, spigte w dwoch jednobrzmigcych
skoroszytach; dokumenty dotyczace budowy, kserowane, winny posiadac¢ oryginalne podpisy

za zgodnosc¢.

Dokumentacja powykonawcza

Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:
» charakterystyke obiektu
« opis funkcjonalny systemu
+ opis techniczny sytemu
* rozmieszczenie urzadzen

+ przebieg tras kablowych

» specyfikacj¢ zastosowanych urzadzen

* wykaz urzadzen i materialow

+ wskazowki dla administratora i konserwatora

+ $wiadectwa kwalifikacyjne dla zastosowanych urzadzen
+ instrukcje obstugi dla administratora systemu



Protokol szkolenia

Powinien zawiera¢ wyszczegOlnione z nazwiska 1 pelnionej funkcji osoby, ktore zostaty
przeszkolone wraz z ich podpisami potwierdzajacymi odbycie szkolenia. W protokole nalezy
wskaza¢ osobe petnigcg funkcje administratora systemu.

Protokol odbioru

Powinien zawiera¢ potwierdzenie wykonania odbioru prac podpisane przez upowaznionych
przedstawicieli Zamawiajagcego oraz Wykonawcy, a takze wyszczegoOlnienie dostarczonej
dokumentacji.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady podstawy platnosci

Podstawe ptatnosci stanowi montaz 1 kpl. tablic, szaf, urzadzen.
Podstawe ptatnosci stanowi montaz 1 szt. aparatury elektrycznej (gniazdka, kamery, czujki
itp.) Podstawe ptatnosci stanowi utozenie 1mb kabla, przewodu

Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

« Ukladanie tras kablowych,

« Ukladanie przewodow kabelkowych w gotowych trasach kablowych,

«  Montaz czujek, manipulatoréw, urzadzen wykonawczych, sygnalizatorow,

« Montaz centrali ,

« Podfaczenie zasilania,

« Sprawdzenie poprawnosci dziatania

« Programowanie systemu,

« Uruchomienie i przetestowanie systemu w obecnosci Inspektora Nadzoru

«  Wszelkie prace integracyjne z innymi systemami budynku wymagane w Dokumentacji
Projektowe;j

« Prace ogoélnobudowlane zwigzane 2z usuwaniem uszkodzen (uzupeilnianie ubytkow,
malowanie)

«  Wykonanie dokumentacji powykonawczej

« Konserwacja urzadzen do chwili przekazania Zamawiajagcemu

oraz wszystkie inne roboty niewymienione, ktére s3a niezbedne do kompletnego wykonania robot
objetych niniejszg ST przewidzianych w dokumentacji projektowej

PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty wykonywane beda zgodnie z regutami sztuki budowlanej oraz zgodnie z nast¢pujacymi
normami i przepisami:

Normy dla instalacji

PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 14: Wytyczne
planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji

PN-EN 54-3Instalacje sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 3 Pozarowe urzadzenia alarmowe.



Sygnalizatory akustyczne
PN-EN 12101-2:2005 Systemy kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta — Czes¢ 2:

PN-B-02877-4:2001 Ochrona  przeciwpozarowa budynkéw. Instalacje  grawitacyjne
doodprowadzania dymu i ciepfa. Zasady projektowania

PN-B-02877-4:2001/Az1:2006 Ochrona przeciwpozarowa budynkow. Instalacje grawitacyjne
do odprowadzania dymu i ciepfa. Zasady projektowania

Polska Norma PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe.

Ustawy i rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r.
w sprawie wykazu wyrobdéw stuzgcych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub
ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych
wyrobow do uzytkowania Dz.U.2007 nr 143 poz. 1002

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12.04.2002 w sprawie warunkdéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie /Dz.U. Nr 75 poz.690 z
pozniejszymi zmianami Dz.U. 2003 nr 33 poz. 270 2002.12.16, Dz.U. 2004 nr 109 poz.
1156 2004.05.27 /

Rozporzgdzenie ministra spraw wewnetrznych i administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkdéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw Dz.U.
Nr 109 Poz.719

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity z 2006 r. Dz. U. Nr 156, poz.
1118 z pdzniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (tekst jednolity z
2002 r. Dz.U. Nr 147 poz. 1229 z pdzniejszymi zmianami)
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