Poznan, 15 pazdziernika 2024 roku

Dot. DRI/SG-PLP/PP-3/10/2024 Dostawa nowego robota pirotechnicznego
wraz z wyposazeniem dla Strazy Granicznej.

Pytanie nr 1

Dotyczy: Opis Przedmiotu Zamdwienia (OPZ) pkt 3 Baza mobilna z manipulatorem, pkt 14,
tiret 1-4.:

e Kolorowa kamera jazdy do przodu z o$wietlaczami $wiatta dziennego

e Kolorowa kamera jazdy do tytu z o$wietlaczami $wiatta dziennego

e Kolorowa kamera chwytaka z oswietlaczami $wiatta dziennego i podczerwieni oraz
zoomem optycznym min 25 krotnym.

Czy zamawiajacy dopusci nastepujacy zapis w/w punktu?

e Kolorowa kamera jazdy do przodu z oswietlaczami $wiatta biatego lub podczerwieni;

e Kolorowa kamera jazdy do tytu z o$wietlaczami $wiatta biatego lub podczerwieni;

e Kolorowa kamera chwytaka z oswietlaczami $wiatta biatego lub podczerwieni;

e Kolorowa kamera PTZ z oswietlaczami $wiatta biatego lub podczerwieni oraz
zoomem optycznym min 25 krotnym.

Wykonawca deklaruje na etapie realizacji uzgodnienie wraz z Zamawiajacym jakie
konkretnie o$wietlacze majg by¢ zamontowane w poszczegélnych kamerach. Baza mobilna
standardowo wyposazona jest w niezalezne o$wietlacze $wiatta biatego z przodu i z tytu
robota.

Tak, Zamawiajacy dopusci proponowany zapis.
Pytanie nr 2

Dotyczy: Opis Przedmiotu Zaméwienia (OPZ) pkt 3 Baza mobilna z manipulatorem, pkt
14.:

14. Tlo$¢ kamer zainstalowanych na urzadzeniu - minimum 5

e Kolorowa kamera jazdy do przodu z o$wietlaczami $wiatta dziennego

e Kolorowa kamera jazdy do tytu z o$wietlaczami $wiatta dziennego

e Kolorowa kamera chwytaka z o$wietlaczami swiatta dziennego i podczerwieni

e Kolorowa kamera PTZ z oswietlaczami $wiatta dziennego i podczerwieni oraz
zoomem optycznym min 25 krotnym

e Kamera PTZ kierowana z poziomu panelu dowodzenia w osi pionowej i poziomej
oraz zoomu

W zwigzku z niejednoznacznoscig zapiséw w/w punktu co do ilosci kamer zainstalowanych
na urzadzeniu, czy zamawiajacy dopuszcze zapis w/w punkt w nastepujacym brzmieniu?:

14. Tlo$¢ kamer zainstalowanych na urzadzeniu - minimum 5

e Kolorowa kamera jazdy do przodu z oswietlaczami $wiatta biatego lub podczerwieni;
e Kolorowa kamera jazdy do tytu z oswietlaczami $wiatta biatego lub podczerwieni;
o Kolorowa kamera chwytaka z o$wietlaczami $wiatta biatego lub podczerwieni



e Kolorowa kamera PTZ z oswietlaczami Swiatta biatego lub podczerwieni oraz
zoomem optycznym min 25 krotnym, kierowana z poziomu panelu dowodzenia w
osi pionowej i poziomej oraz zoomu;

o Dodatkowa kamera manipulatora z oswietlaczami Swiatta biatego lub podczerwieni

Tak, Zamawiajacy dopusci proponowany zapis.
Pytanie 3:

Dotyczy: Opis Przedmiotu Zamdwienia (OPZ) pkt 3 Panel sterujacy (konsola dowodzenia(,
pkt 4i5.:

4.Konsola sterownicza zapewniajaca ciagtq prace przez nie mniej niz 2 godziny na
akumulatorach.

5.Akumulatory bezobstugowe fadowane pradem przemiennym 220-240V zapewniajace
prace urzadzenia przez nie mniej niz 4 godziny.

W zwigzku z niejednoznacznoscig zapiséow w/w/ punktédw co do czasu dziatania konsoli
sterowniczej na akumulatorach, czy zamawiajacy dopuszcza zapis punktu 5 w
nastepujacym brzmieniu?

+~Akumulatory bezobstugowe tadowane pradem przemiennym 220-240V zapewniajace
prace urzadzenia przez nie mniej niz 2 godziny.”

Tak, Zamawiajacy dopusci proponowany zapis.
Pytanie 4 :

Dotyczy Opis Przedmiotu Zamdwienia (OPZ) pkt 4 Dodatkowe elementy wchodzace w sktad
przedmiotu zamodwienia wraz z wymagang specyfikacja, tiret 3.:

Uchwyt do urzadzenia RTG (Scanna ScanX Scout/VIEW - z lampg RTG GE RX300 bez
modutu bezprzewodowego) z mozliwoscig uruchomienia lampy rentgenowskiej z
integralnej instalacji elektrycznej robota.

Czy Zamawiajacy udostepni dokumentacje techniczng lampy RTG GE RX300 niezwtocznie
po wyborze najkorzystniejszej oferty?

Celem udostepnienia dokumentacji technicznej lampy RTG GE RX300 jest mozliwos¢
sprawdzenia urzadzenia pod katem jego integracji z robotem.

Zamawiajacy nie posiada danych technicznych Lampy RTG, posiada tylko
ogolna instrukcje obstugi w zwigzku z czym umozliwia przeprowadzenie
wizji lokalnej w celu zapoznania sie z urzadzeniem.

Pytanie nr 5 - dotyczy ustep 3., punkt 1. (Baza mobilna z manipulatorem)

Czy Zamawiajacy wyrazi zgode na zaoferowanie robota z napedem gasienicowym ?
Uprzejmie prosimy o zmiane tre$ci wymagania na nastepujace:

Naped kotowy lub gagsienicowy lub kotowo/gasienicowy (wszystkie kota/gqsienice posiadajq
wtasny, niezalezny naped) zapewniajacy dobre wfasciwosci jezdne oraz wtasciwg stabilnosé
urzgdzenia podczas dziatania.

Uzasadnienie:



Oferowany przez nas robot z napedem gasienicowym ma zdecydowanie lepsze wlasciwosci
trakcyjne jak i mozliwosci pokonywania przeszkdd terenowych.

Dodatkowo wymiary proponowanego przez nas robota umozliwiaja podejmowanie
interwencji w ciasnych pomieszczeniach i wewnatrz samolotéw co jest bardzo istotng cechg
w dziataniach minersko-pirotechnicznych na lotnisku.

Tak, Zamawiajacy wyrazi zgode.

Pytanie nr 6 — dotyczy ustep 3., punkt 3. (Baza mobilna z manipulatorem)

Czy Zamawiajacy wyrazi zgode na zaoferowanie robota o zasiegu manipulatora w pionie
wynoszacym 2,5 m ?
Uzasadnienie:

Oferowany robot zostat zaprojektowany w taki sposéb, aby zapewni¢ uzytkownikowi
podjecie bagazu podrecznego ze schowka nad gtowq pasazera w samolocie jak réwniez z
pétki w autobusie, pociggu i innych $srodkach transportu publicznego. Zasieg manipulatora
w pionie wynoszacy 2,5 m umozliwia petne prowadzenie dziatah minersko-pirotechnicznych
na lotnisku.

Zamawiajacy nie wyrazi zgody. Wysokos¢ 2,8m to wysokos$¢ pozwalajaca na ew. inspekcje
przestrzeni miedzysufitowej nad sufitami podwieszanymi.

Pytanie nr 7 - dotyczy ustep 3., punkt 8. (Baza mobilna z manipulatorem), tiret
drugie

Czy Zamawiajacy potwierdza, ze wymagany udzwig dotyczy wymaganego zasiegu
manipulatora w poziomie wymienionego w punkcie 4. (Baza mobilna z manipulatorem) ?
Uprzejmie prosimy o zmiane tresci wymagania na nastepujace:

z przodu poziomo (na odlegtosci 1,5 m zgodnie z wymaganiem w punkcie 4.): nie mniejszy
niz 20 kg.

Zamawiajacy potwierdza. Z przodu poziomo na odlegtosci 1,5m; nie mniejszy niz 20 kg.

Pytanie nr 8 - dotyczy ustep 3., punkt 14. (Baza mobilna z manipulatorem), tiret
pierwsze

Czy Zamawiajacy zaakceptuje kolorowg kamere jazdy do przodu bez os$wietlacza Swiatta
dziennego, ale korzystajacej z o$wietlaczy $wiatta dziennego zamontowanych w réznych
miejscach na robocie ?

Uzasadnienie:

Robot jest wyposazony w oswietlacze Swiatta dziennego zapewniajace prace robota w
catkowitej ciemnosci i nie ma koniecznosci, aby kazda kamera posiadata swéj indywidualny
os$wietlacz $wiatta dziennego.

Zamawiajacy zaakceptuje kolorowa kamere jazdy do przodu bez oswietlacza s$wiatta
dziennego, ale korzystajacej z o$wietlaczy $wiatta dziennego zamontowanych w réznych
miejscach na robocie. Doswietlacz nie musi by¢ integralng czesciq kamery, ale jego
umiejscowienie nie moze przestonic emitowanego s$wiatta dla tej kamery przez
transportowany tadunek; kamera nie moze by¢ zamontowana na elemencie ruchomym.



Pytanie nr 9 - dotyczy ustep 3., punkt 14. (Baza mobilna z manipulatorem), tiret
pierwsze

Czy Zamawiajacy zaakceptuje kolorowg kamere jazdy do tytu bez oswietlacza Swiatta
dziennego, ale korzystajacej z o$wietlaczy $wiatta dziennego zamontowanych w réznych
miejscach na robocie ?

Uzasadnienie:

Robot jest wyposazony w os$wietlacze $Swiatta dziennego zapewniajace prace robota w
catkowitej ciemnosci i nie ma koniecznosci, aby kazda kamera posiadata swéj indywidualny
oswietlacz $wiatta dziennego.

Zamawiajacy zaakceptuje kolorowg kamere jazdy do tytu bez os$wietlacza Swiatta
dziennego, ale korzystajacej z o$wietlaczy $wiatta dziennego zamontowanych w réznych
miejscach na robocie.

Pytanie nr 10 - dotyczy ustep 4., tiret drugie

Czy Zamawiajacy wyraza zgode na niedostarczanie zapasowych akumulatoréw panelu
sterujacego w przypadku gdy czas dziatania panelu sterujacego wynosi ponad 5 godzin,
czyli 2,5 krotnie dtuzej niz wymaga Zamawiajacy (wymaganie zawarte w ustepie 3., punkt
4. Panel sterujacy (konsola dowodzenia) ?

Uzasadnienie:

Oferowany panel sterujacy wyposazony jest w akumulatory wysokiej wydajnosci dzieki
czemu przy zachowaniu wymaganej masy panelu sterujacego (a nawet duzo nizszej niz
wymagane 10 kg) czas dziatania wynosi ponad 5 godzin i nie ma potrzeby wymiany
akumulatoréw podczas prowadzenia dziatan.

Zamawiajacy nie wyraza zgody na niedostarczenie zapasowych akumulatorow panelu
sterujacego. Jest to wymadg niezbedny.

Pytanie nr 11 i 12 - dotyczy ustep 4., tiret trzecie

Czy Zamawiajacy moze ponownie sprawdzi¢ i potwierdzi¢c model i typ lampy
rentgenowskiej, ktora jest czescig zestawu RTG typ ScanX Scout firmy Scanna MSC ?

Czy Zamawiajacy potwierdza, ze wymagany uchwyt dotyczy tylko lampy RTG, ktéra ma
mie¢ mozliwo$¢ uruchomienia z integralnej instalacji elektrycznej robota ?

Uzasadnienie:

Nasza firma byta Dostawcg tego zestawu RTG, tj. przenosnego zestawu rentgenowskiego
typ ScanX Scout o numerze seryjnym SCxU - 125 do Portu Lotniczego Poznan - tawica
Sp. z. 0. 0. z przeznaczeniem dla PSG w Poznaniu-tawicy w roku 2014. Zestaw byt
oryginalnie wyposazony w lampe rentgenowska typ XRS-3 amerykanskiej firmy Golden
Engineering. Oczywiscie nie wykluczamy, ze na przestrzeni lat uzytkownik wymienit lampe
RTG na lampe innego typu, ale nasze pytanie jest spowodowane tym, ze nie jest nam znana
lampa RTG GE RX300 i réowniez jako wieloletni dostawca przenos$nych zestawéw RTG do
réznych formacji mundurowych w Polsce nie spotkali$my sie nigdy z lampg RTG GE RX300.

Zamawiajacy potwierdza model lampy : XRS-3.



W zwiazku z powyzszymi odpowiedziami Zamawiajacy dokonuje
zmian w OPZ o nastepujacej tresci:

OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA (0OP2Z)
1. Przedmiot zaméwienia

Przedmiotem niniejszego zamdwienia jest dostawa robota pirotechnicznego na
teren Portu Lotniczego Poznan-tawica.

2. Szczegobtowy opis przedmiotu zamoéwienia
W ramach zadania inwestycyjnego Wykonawca zrealizuje dostawe robota
pirotechnicznego przeznaczonego do uzycia w dziataniach minersko - pirotechnicznych w
zakresie rozpoznania i neutralizacji niebezpiecznych tadunkéw, gwarantujacego duzy

udzwig i zasieg ramienia.

3. Urzadzenie musi spetnia¢ co najmniej nastepujace wymagania i by¢
wyposazone w co hajmniej nastepujace parametry:

Wymagania konstrukcyjno — techniczne robota oraz wyposazenia:

1. Fabrycznie nowy Wyprodukowany w 2024 r.

2. Waga (bez wyposazenia dodatkowego): maksymalnie 330 kg.

3. Gabaryty robota - szerokos¢ nie wiecej niz 0,90m, dtugos¢ catkowita przy
ztozonym ramieniu nie wiecej niz 1,60 m.

4. Wysoko$c¢ robota ze ztozonym manipulatorem - maksymalnie do 1,25 m.

5. Zdolno$¢ pokonywania pochytosci i wzniesien o kacie nachylenia nie mniejszym
niz 35 °.
Dopuszczalny kat przechytu bocznego: nie mniejszy niz 25 °.
Niezawodnos$¢ w réznych warunkach atmosferycznych (np. deszcz, mréz, znaczne
nastonecznienie - upaty).

8. Przystosowany do zmywania skazen chemicznych i biologicznych i mechanicznych.

9. Robot sktada sie z bazy mobilnej z manipulatorem oraz, panelu sterujacego
(konsoli dowodzenia), pilota.

10. Temperatura pracy: min. od - 20 do + 40 st. C.

Baza mobilna z manipulatorem:

1. Naped kotowy (wszystkie kota posiadajq wtasny, niezalezny naped) z ogumieniem
zapewniajacym dobre wtasciwosci jezdne oraz wiasciwg stabilno$¢ urzadzenia
podczas dziatania.

Promien skretu w granicy dtugosci wtasnej przekatnej.
Zasieg manipulatora w pionie: nie mniejszy niz 2,8 m.

Zasieg manipulatora w poziomie: nie mniejszy niz 1,5 m.

i AW

Zasieg manipulatora moze by¢ regulowany za pomocg ramienia teleskopowego
sterowanego z konsoli dowodzenia.



Manipulator o minimum 6 stopniach swobody, plus zacisk szczek chwytaka.
Sprzegta przecigzeniowe w gtéwnych stopniach swobody manipulatora.
Udzwig manipulatora:

e z przodu w petni ztozonego: nie mniejszy niz 55 kg,

e z przodu w petni roztozonego poziomo : nie mniejszy niz 20 kg.

ez boku pod katem 90° w petni ztozonego : nie mniejszy niz 15 kg.

e z przodu poziomo (na odlegtoéci 1,5 m zgodnie z wymaganiem w punkcie
4.): nie mniejszy niz 20 kg.

9. Obrét podstawy manipulatora nie mniej niz 355 °.

10. Rozwarcie chwytaka nie mniejsze niz 300 mm.

11. Obroét szczek chwytaka bezstopniowy, w obydwu kierunkach.
12. Obrét nadgarstka nie mniej niz 125 ©°.

13. Akumulatory bezobstugowe zapewniajace prace urzadzenia przez nie mniej niz 2
godziny, ftatwo wymienne, tadowane z sieci 220 - 240 V . Czas tadowania nie
dtuzszy niz 6 godzin.

14.Tlo$¢ kamer zainstalowanych na urzadzeniu - minimum 5
e kolorowa kamera jazdy do przodu z o$wietlaczami $wiatta dziennego
e kolorowa kamera jazdy do tytu z o$wietlaczami $wiatta dziennego

o kolorowa kamera chwytaka z oswietlaczami $wiatta dziennego i
podczerwieni

lub: «

o Kolorowa kamera jazdy do przodu z o$wietlaczami $wiatta biatego lub<

| Sformatowano: Wciecie: Z lewej: 1,9 cm, Bez
punktoréw lub numeracji

podczerwieni;

o Kolorowa kamera jazdy do tytu z osSwietlaczami $wiatta biatego lub
podczerwieni;

o Kolorowa kamera chwytaka z os$wietlaczami $wiatta biatego lub
podczerwieni;

P <
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e kolorowa kamera PTZ z oswietlaczami $wiatta dziennego i podczerwieni
oraz zoomem optycznym min 25 krotnym.

e kamera PTZ kierowana z poziomu panelu dowodzenia w osi pionowej i

poziomej oraz zoomu.
lub:

e Kolorowa kamera jazdy do przodu z o$wietlaczami $wiatta biatego lub podczerwieni;

e Kolorowa kamera jazdy do tytu z o$wietlaczami Swiatta biatego lub podczerwieni;

e Kolorowa kamera chwytaka z o$wietlaczami Swiatta biatego lub podczerwieni

o Kolorowa kamera PTZ z os$wietlaczami $wiatta biatego lub podczerwieni oraz
zoomem optycznym min 25 krotnym, kierowana z poziomu panelu dowodzenia w
Osi pionowej i poziomej oraz zoomu;

e Dodatkowa kamera manipulatora z oswietlaczami Swiatta biatego lub podczerwieni.

. Przy tym Zamawiajacy zaakceptuje kolorowg kamere jazdy do przodu bez+
o$wietlacza $wiatta dziennego, ale korzystajgcej z oswietlaczy Swiatta dziennego
zamontowanych w réznych miejscach na robocie. Doswietlacz nie musi by¢ integralng
czescig_kamery, ale jego umiejscowienie nie moze przestoni¢ emitowanego $wiatta dla tej

[ Sformatowano

— sformatowano: Czcionka: (Domysiny) Verdana, 1
pkt, Desen: Przezroczysty (Biaty)

Sformatowano: Akapit z lista, Wyjustowany, Odstep
0 pkt, Kontrola bekartéw i wdow, Dzielenie wyrazéw
Dopasuj odstep miedzy azjatyckim tekstem i liczbam
Wyréwnanie czcionki: Automatyczne

Sformatowano: Wyjustowany, Odstep Po: 8 pkt,
Interlinia: Wielokrotne 1,08 wrs, Bez punktoréw lub
numeracji, Kontrola bekartéw i wdoéw, Dzielenie
wyrazow, Dopasuj odstep miedzy azjatyckim tekstenr
liczbami, Wyréwnanie czcionki: Automatyczne




kamery przez transportowany tadunek; kamera nie moze by¢ zamontowana na elemencie

ruchomym. Zaakceptuje takze kolorowg kamere jazdy do tylu bez oswietlacza Swiatta

dziennego, ale korzystajgcej z oSwietlaczy Swiatta dziennego zamontowanych w réznych

miejscach na robocie.,

15. Sterowanie ruchem kamery PTZ poprzez joystick.

16. Dwudrozny system audio wykorzystujacy zestaw stuchawkowy i mikrofonowy.

Panel sterujacy (konsola dowodzenia):

A wnN =

9.

Waga konsoli do 10 kg.
Mozliwo$¢ sterowania bezprzewodowego wszystkimi funkcjami robota.
Obudowa odporna na uszkodzenia mechaniczne.

Konsola sterownicza zapewniajaca ciagta prace przez nie mniej niz 2 godziny
na akumulatorach.

Akumulatory bezobstugowe tadowane pradem przemiennym 220 - 240 V
zapewniajace prace urzadzenia przez nie mniej niz 4-2 godziny.

Ekran kolorowy minimum 9"

Ekran zapewniajacy czytelny obraz z wybranej kamery na catej powierzchni
ekranu przy Swietle dziennym z mozliwosciag wyboru jednoczesnego
wyswietlania obrazu z minimum 2 wybranych kamer.

Kontrola jakosci potaczenia radiowego, kontrola poziomu natadowania
akumulatoréw bazy mobilnej i panelu sterujacego.

Wizualizacja pozycji ramienia robota na panelu sterujgcym.

10.Przyciski i joystick uzytkownika posiadajacy co najmniej nastepujace

funkcje:
e wiacznik zasilania konsoli
e przycisk awaryjnego zatrzymania
e kontrola jazdy robota poprzez joystick
« kontrola manipulatora o zmiennej predkosci
e mozliwos$¢ ptynnego sterowania od 0 do predkosci maksymalnej

« mozliwo$¢ wiaczenia funkcji umozliwiajacej ograniczenie predkosci
ruchu napedéw do 20% predkosci maksymalnej.

e wybdr kamery, kontrola zoomu, obrotu oraz pochylenia.

e wybor uzbrojenia z bezpieczng, blokowang kluczem kontrolg
uzbrojenia i odpalania.

o kontrola lasera celownika wyrzutnika pirotechnicznego.
e kontrola interkomu.

Pilot — maty panel sterowniczy (opcjonalnie):

— sformatowano: Czcionka: (Domyslny) Verdana, 1(
pkt, Desen: Przezroczysty (Biaty)




Umozliwiajacy sterowanie mobilng platforma robota.
Waga maksymalna 1,5 kg

3. Typ potaczenia z robotem bezprzewodowo.

. Dodatkowe elementy wchodzace w skiad przedmiotu zamoéwienia wraz z
wymagang specyfikacja:

e tadowarki akumulatoréw (bazy mobilnej, panelu sterujacego, pilota).

e Komplet zapasowych akumulatoréw pojazdu (bazy mobilnej i panelu
sterujacego).

e Uchwyt do urzadzenia RTG (Scanna ScanX Scout/VIEW - z lampg RTG GE
RX300 bez modutu bezprzewodowego) z mozliwoscig uruchomienia lampy
rentgenowskiej z integralnej instalacji elektrycznej robota.

e Elementy wyposazenia dodatkowego robota powinny by¢ dostarczone w
opakowaniach bezzwrotnych zabezpieczajacych przed uszkodzeniem
podczas transportu i przechowywania.

e Co najmniej 24-miesieczny okres gwarancji na przedmiot zamoéwienia (liczac
od daty podpisania protokotu odbioru sprzetu).

o Ksigzka/ karta gwarancyjna (zawierajaca warunki gwarancji).

e Instrukcja obstugi w jezyku polskim (w wersji papierowej i elektronicznej).

e Szkolenie dla 20 operatorow w cyklu dwuzmianowym na terenie Placowki
Strazy Granicznej w Poznaniu-tawicy z zakresu obstugi i uzytkowania
przedmiotu zamowienia. Kazdemu uczestnikowi szkolenia na jego
zakonczenie zostanie wystawiony odpowiedni certyfikat /zaswiadczenie.
Dodatkowo wyszkolenie 1 instruktora (ktory bedzie mogli szkoli¢ i nadawacé
nowe Certyfikaty operatora robota).



