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ST-01 Roboty przygotowawcze

1. WSTEP
1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
przygotowawczych zwigzanych miedzy innymi z rozbiérka elementéw drég, ogrodzen i pracami geodezyjnymi w ramach zadania
rozbudowa sieci wodociggowej i kanalizacyjnej w ulicy Sikorskiego w Rykach
1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument w postepowaniu przetargowym i przy realizacji umowy na wykonanie
rob6t zwigzanych z realizacjg przedsigwzigcia wymienionego w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z:
- rozbiorka:
— warstw nawierzchni (bitumicznych, betonowych, Zwirowych, z ptyt betonowych)
— ogrodzen,
— znakéw drogowych,
— przepustow zelbetowych i skarp umocnionych trylinka,
— reklam stalowych i betonowych,
— elementéw matej architektury (wiaty i stupki przystankowe, kosze na $mieci, tawki, tablice informacyjne)
— wytyczeniem w terenie przebiegu trasy kanalizacji sanitarnej i wodociggowej,
— wyznaczeniem sytuacyjno-wysokosciowym punktdw gtéwnych osi trasy rurociggow
— uzupetnieniem osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
— wyznaczeniem sytuacyjno-wysokosciowym obiektow sieci,
— wyznaczeniem dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
— zastabilizowaniem punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb utatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
— wyznaczeniem lokalizacji oraz niwelet drég i ulic.
— usunieciem i wywozem warstwy humusu
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w
ST-00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.4.
1.5. OgdIne wymagania dotyczace robét
OgoIne wymagania dotyczace robét podano w ST-00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogoine wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-00 ,Wymagania ogéine” pkt 2.
2.2.Rodzaje materiatow
2.2.1. Roboty pomiarowe
Do utrwalenia osi i punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,5 metra. Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie
punktéw zatamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych
punktéw nalezy stosowa¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i diugosci okoto 0,3 m, a dla punktow utrwalanych w
nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki" powinny mieé diugosé okoto 0,5 m i przekrdj
prostokatny.
2.2.2. Roboty rozbiérkowe
Materiaty z rozbiorki nawierzchni traktowane jako elementy nienadajace sie do ponownego wbudowania nalezy wywiez¢ na
sktadowisko zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Ponowne wykorzystanie materiatow z rozbiérki wymaga zgody Inspektora nadzoru.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
OgoIne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogoine” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbidrki
Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiérka elementéw drég i ogrodzen moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru:
— spycharki,
— tadowarki,
— zurawie samochodowe,
— samochody cigzarowe,
—  zrywarki,
— mioty pneumatyczne,
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— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

3.3. Sprzet pomiarowy

Prace zwigzane ze stabilizacjg i 0znaczeniem gtéwnych elementow sieci oraz reperéw roboczych bgda wykonywane recznie.
Prace pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okreSleniem wysoko$ci elementéw sieci wykonane beda specjalistycznym
sprzetem geodezyjnym gwarantujgcym uzyskanie wysokiej doktadnosci pomiaru (GPS-system, dalmierz elektroniczny, niwelator
itp.).

3.4. Sprzet do usuwania warstwy humusu

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowaé: rowniarki, spycharki, topaty, szpadle i inny
sprzet do recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach gdzie prawidtowe wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym
nie jest mozliwe, koparki i samochody samowytadowcze.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

OgoIne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robdt

OgolIne zasady wykonania rob6t podano w ST-00 ,Wymagania ogéine” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbidrkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog i ogrodzen obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt
1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIORB lub wskazanych przez Inspektor nadzorua.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w STWIORB lub przez Inspektor
nadzorua. llo§¢ materiatow rozbiérkowych w obecnosci Inspektor nadzorua nalezy sprawdzi¢ na placu budowy z ,zestawieniem”
uwzglednionym w dokumentacji projektowej. Za zgodg Inspektor nadzorua materiat z rozbiérki moze by¢ wykorzystany do
wykonania nawierzchni tymczasowych obstugujgcych ruch pojazdéw komunikacji indywidualnej i zbiorowe.

Wszystkie elementy przewidziane do rozbiérki powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drdg, ogrodzen i przepustdw znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacjg projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy uzupetni¢, odpowiednim gruntem do poziomu
otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST-02 ,Roboty ziemne”. Rodzaj sprzetu i transportu
bedzie kazdorazowo uzgadniany z Inspektor nadzoruem. W rejonie istniejacych sieci, roboty rozbiorkowe nalezy prowadzi¢
recznie.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za wszystkie szkody w istniejacych sieciach uzbrojenia terenu, ktére mogq zaistnie¢ na
skutek prowadzonych rob6t, rowniez w przypadku, gdy przekazania przez Inwestora Dokumentacja Projektowa nie przewidywata
wystepowania tych urzadzen.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe winny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami technicznymi oraz wytycznymi technicznymi
Gtownego Urzedu Geodezji i Kartografii (dalej GUGIK) przez geodetéw posiadajacych uprawnienia zawodowe Nr 4 (Geodezyjna
Obstuga Inwestycji), zgodnie z Ustawg z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne.

W oparciu o Dokumentacje Projektowg Wykonawca winien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegbtowego wytyczenia Robot.

Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i oznaczy¢ w terenie w sposéb trwaly i widoczny z zatozeniem reperéw roboczych
projektowang o$ przewodu oraz wykona¢ szkic wytyczenia. Punkty na osi trasy, punkty zataman rurociggéw tlocznych nalezy
oznaczy¢ za pomocg pali drewnianych, tzw. kotkéw osiowych z gwozdziami.

Przyjecie tych punktéw powinno by¢ dokonane w obecnosci Inspektora nadzoru.

Kotki osiowe nalezy wbi¢ na kazdym zatamaniu trasy i osiach wszystkich studzienek, a na odcinkach prostych co okoto 30 — 50
m.

Na kazdym odcinku nalezy utrwali¢ co najmniej 3 punkty. Kotki $wiadki nalezy wbija¢ po obu stronach wykopu, tak aby istniata
mozliwos¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robot. Ciag reperdw nalezy dowigza¢ do reperéw sieci panstwowe;.
Szkice sytuacyjne reperow i ich rzedne Wykonawca przekaze Inspektorowi nadzoru.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora nadzoru o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robdt. Jezeli
znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.
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Tyczenie i sprawdzanie terenu
Tymczasowe punkty niwelacyjne nalezy wyznaczy¢ w odpowiednich miejscach w obrebie Placu Budowy. W miare postepu prac
punkty niwelacyjne powinny byC okresowo sprawdzane w odniesieniu do wartosci gtdwnej rzednej niwelacyjnej. Tymczasowe
punkty niwelacyjne nalezy usytuowac¢ poza obszarem prowadzenia Robot.
Wyznaczenie lokalizacji oraz niwelet drég i ulic
W oparciu o Dokumentacje Projektowa nalezy wytyczy¢ w terenie nowoprojektowane drogi i ulice, a w przypadku napraw
nawierzchni istniejacych, po budowie sieci, nalezy zapewni¢ wiasciwe ich odtworzenie. Wyznaczone punkty w osiach ulic nie
powinny by¢ przesuniete wigcej niz 1 cm w stosunku do projektowanych, a niwelete nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w
stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej.
Kolejnos¢ wykonywania prac geodezyjnych:

wytyczenie sytuacyjno-wysoko$ciowe gtownych osi przewodow dla poszczegdlnych zadan sukcesywnie w miare postepu
Robot

wytyczenie sytuacyjno-wysoko$ciowe zataman osi przewodéw dla poszczegdlnych zadan,

wyznaczenie sytuacyjno-wysoko$ciowe uzbrojenia technicznego kanatéw i przewodow,

wykonanie pomiaréw powykonawczych rurociagéw w wykopie przed zasypaniem,

wyznaczenie lokalizacji obiektow i studzienek,

wykonanie petnej inwentaryzacji powykonawczej sieci wraz z lokalizacjg obiektow i uzbrojenia technicznego,

wykonanie petnej inwentaryzacji powykonawczej studzienek kanalizacyjnych z zatozeniem kart studzienek,

wykonanie petnej inwentaryzacji powykonawczej instalacji i innych obiektow sieciowych,

wykonanie rysunkow geodezyjnych powykonawczych dla poszczegdinych zadan przed oddaniem sieci do uzytkowania,

dostarczenie dla Zamawiajacego wykazu wspotrzednych zbudowanych sieci wod — kan zapisanych w wersji elektronicznej
w pliku tekstowym, wraz ze szkicem inwentaryzacji powykonawczej.

uzyskanie z Wydzialu Geodezji i Kartografii kopii mapy zasadniczej potwierdzajacej jej uzupetnienie elementami
inwentaryzacji powykonawczej z klauzula Wydziatu Geodezji i Kartografii o przyjeciu pomiaru do panstwowego zasobu
geodezyjnego.
5.4. Zdjecie warstwy humusu
Przed przystgpieniem do wykonywania wykopéw w terenach zielonych nalezy usung¢ gorng warstwe gruntu (humus) i ztozy¢
oddzielnie w celu jej ponownego wykorzystania.
Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w dokumentacii
projektowej lub wskazanych przez Inspektora nadzoru.
Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu powinna byé zgodna z ustaleniami Dokumentacji Projektowej lub wskazana przez
Inspektora nadzoru wedtug faktycznego stanu wystepowania.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
OgolIne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST-00 ,Wymagania ogoine” pkt 6.
6.2. Kontrola jakoSci robét rozbidrkowych
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni i ogrodzeh powinno spetnia¢
odpowiednie wymagania okreslone w ST-02 ,Roboty ziemne”.
6.3. Kontrola jakosci robot pomiarowych
Kontrole jakoSci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy prowadzi¢ wedtug
ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach iwytycznych Gtownego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK) (1,2,3,4,5,6,7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.3. niniejszej Specyfikacii.
6.4. Kontrola usuniecia humusu
Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia warstwy humusu.
7. OBMIAR ROBOT
1.1. OgdIne zasady obmiaru robodt
OgolIne zasady obmiaru robdt podano w ST-00 ,Wymagania ogoine” pkt 7.
1.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorkg elementdw drdg i ogrodzen jest:
— dla nawierzchni - m2 (metr kwadratowy),
— dla przepustéw, ogrodzen - m (metr),
— dla znakéw drogowych, reklam, elementéw matej architektury - szt. (sztuka) wraz z podbudowa lub elementem

konstrukcyjnym (jego czescig nadziemna i podziemna).
— dla usunigcia oraz, jezeli konieczne, transportowania humusu m3 (metr szescienny)
8. ODBIOR ROBOT
OgolIne zasady odbioru robét podano w ST-00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00 ,Wymagania ogéine” pkt 9.
Koszt robét przygotowawczych i rozbiorkowych nalezy uja¢ w kosztach robét podstawowych wymienionych w przedmiarze robét.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Koszt wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki lub frezowania,
— rozkucie i zerwanie lub frezowanie nawierzchni,
— rozbiérka warstw konstrukcyjnych do gtebokosci, na ktérej wystepuje grunt rodzimy,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,
— zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
— wyréwnanie podtoza i uporzagdkowanie terenu rozbiérki;
b) dla rozbiorki ogrodzer:
— demontaz elementoéw ogrodzenia,
— odkopanie i wydobycie stupkow wraz z fundamentem,
— zasypanie dotow po stupkach z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [1],
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem w stosy na poboczu,
— zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
— uporzadkowanie terenu rozbiorki;
c) dla rozbiérki znakéw drogowych:
— demontaz tablic znakow drogowych ze stupkéw,
— odkopanie i wydobycie stupkow,
— zasypanie dotow po stupkach wraz z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [1],
— zatadunek i wywiezienie materiatoéw z rozbiorki,
— uporzadkowanie terenu rozbidrki;
d) dla rozbiorki reklam:
— demontaz tablic reklam ze stupkéw lub szkieletu stalowego,
— demontaz szkieletu stalowego, betonowego,
— zasypanie dotow po reklamach wraz z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [1],
— zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
— uporzadkowanie terenu rozbiorki;
e) dla rozbiérki elementoéw matej architektury:
demontaz wiat, stupkdw, koszy na $mieci,
zasypanie dotéw po reklamach wraz z zaggszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [1],
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
uporzadkowanie terenu rozbiorki;
g) dla usunigcia humusu:
— dokumentacje fotograficzng istniejacych warunkow
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odktad
— wszelkie optaty za sktadowanie humusu
g) dla robot pomiarowych:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie.
h) dla wszystkich robot rozbiorkowych:
- segregacje materiatow z rozbiorki na materiaty odpadowe, materiaty do recyklingu
i nadajace sie do powtornego wykorzystania bez przerobki
- wybor miejsc i wywiezienie materiatow z rozbiérki, z uzyskaniem zgody na sktadowanie wraz z optatami
- uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot wraz z ich zabezpieczeniem.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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