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A - 00.00. - WYMAGANIA OGOLNE.

1.  WSTEP.
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
1.2.  Zakres stosowania ST.
1.3. Zakres Robot objetych ST.
1.4 Okreslenia podstawowe.
1.4.1. Budowla.
1.4.4. Dziennik.
1.4.5. Kierownik.
1.4.1. Konstrukcja nawierzchni.
1.4.2. Rejestr Obmiarow.
1.4.3. Laboratorium
1.4.4. Materialy.
1.4.5. Niweleta.
1.4.6. Odpowiednia (bliska).
1.4.7. Projektant.
1.4.8. Przetargowa Dokumentacja.
1.4.9. Rekultywacja.
1.4.10. Slepy Kosztorys.
1.4.11. Zadanie budowlane.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace Robot.
1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.
1.5.2. Dokumentacja Projektowa.
1.5.3. Zgodnos¢ Robét z Dokumentacjg Projektowa i ST.
1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Robét.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;j.
1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow.
1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robét.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

1.5.13. Rownowaznos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych.
2. MATERIALY.

2.1. Zrédla uzyskania materialow.



2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych.

2.3. Inspekcja wytworni materialow.

24, Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.
2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow.
2.6. Wariantowe stosowanie materialow.

3. SPRZET.

4. TRANSPORT.
WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakoSci (PZJ).
6.1.Zasady kontroli jako$ci Robét.
6.3.Pobieranie probek.
6.4. Badaniaipomiary
6.5. Raporty z badan.
6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru.
6.7.  Certyfikaty i deklaracje.
6.8.  Dokumenty budowy
7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robat.
7.2. Zasady okreslania ilosci Robot i materiatow.
7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy.
7.4. Wagiizasady wazenia.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.
8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
8.2.  Odbior czesciowy.
8.3.  Odbior ostateczny Robot.
8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego.
8.4. Odbior pogwarancyjny.
9. PODSTAWA PLATNOSCI .
9.1. Ustalenia Ogolne.
9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfikacji
Technicznej.
9.3. Objazdy i Organizacja Ruchu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.



B-01.01. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW

WYSOKOSCIOWYCH.

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikaciji.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja.

1.4. OKkreslenia podstawowe.

1.4.1.0snowa geodezyjna pozioma.

1.4.2. Osnowa geodezyjna wysokoSciowa.

1.4.3.0snowa realizacyjna.

14.4. Punkty gléwne.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot.

2. MATERIALY.

2.1. Warunki ogolne stosowania materialow.

2.2. Rodzaje materialow.

3. SPRZET.

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

4.2. Transport sprzetu i materialow.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i
punktow wysokosciowych.

5.3. Tworzenie osi trasy.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.

6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych.

7. OBMIAR ROBOT.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robét.

8.2. Sposob odbioru robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1.Normy.

10.2.Inne dokumenty.



C-01.01. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU.

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét.

2. MATERIALY.

3. SPRZET.

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.
4.2. Transport humusu.

5. WYKONANIE ROBOT.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot.
6.2. Kontrola jakosci prac zwigzanyyh ze zdjeciem humusu.
7. OBMIAR ROBOT.

8. ODBIOR ROBOT.

1. PODSTAWA PLATNOSCI.

D-01.01. ROBOTY ZIEMNE.

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji.

1.3. Zakres roboét objetych Specyfikacja.
1.4. Okreslenia podstawowe.

Budowla ziemna.

- Wysokos$¢ nasypu lub glebokos$¢ wykopu.

Podloze nawierzchni.

Podloze budowli ziemnej (nasypu i wykopu).
145. Wskaznik zageszczenia gruntu.

1.4.10. Wskaznik.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

2. MATERIALY.

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow.

2.2. Ogolne zasady wykorzystania gruntow.



3. SPRZET.
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

3.2. Do wykonania wykopow i przemieszczenia gruntu moze by¢
stosowany sprzet:

3.3. Sprzet do zageszczania.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.
4.2. Transport gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

5.2. Wykonanie wykopow.

5.2.1. Roboty przygotowawcze.

5.2.2. Odwodnienie wykopow.

5.2.3. Wykonywanie wykopow sposobem recznym.
5.2.4. Zageszczenie gruntu w wykopach.
5.2.5. Dokladno$¢ wykonywania wykopéw.
5.2.6. Ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot.
6.2. Kontrola wykonania wykopow.

7. OBMIAR ROBOT.

8. ODBIOR ROBOT.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

N-01.01. NAWIERZCHNIE Z
DROBNOWYMIAROWYCH ELEMENTOW
BETONOWYCH (DEB).

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji.

1.2. Zakres stosowania ST.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja.
1.3.1. Wjazdy.

1.3.2. Chodniki.

1.3.3. Drogi i place.

1.4.0kreslenia podstawowe.

1.4.1. DEB.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robat.



2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.
2.2. Drobnowymiarowe elementy betonowe DEB
2.2.1. Aprobata techniczna.

2.2.2. Wyglad zewngetrzny.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor DEB.

2.2.4. Cechy fizykomechaniczne DEB.

2.3. Materialy do produkcji betonowych DEB.
2.3.1. Cement.

2.3.2. Kruszywo do betonu.

2.3.3. Woda.

2.3.4. Dodatki.

3. SPRZET.

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.

3.2. Sprzet do wykonania chodnika z DEB.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.
42. Transport DEB.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robét.

5.2. Koryto pod chodnik.

5.3. Podsypka.

5.4. Ukladanie nawierzchni z DEB.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robat.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.
6.3. Badania w czasie robot.

6.3.1. Sprawdzenie podloza.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki i podbudowy zasadniczej.
6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni.
6.4.1. Sprawdzenie rownos$ci nawierzchni.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podluznego.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego.
7.0BMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

7.2. Jednostka obmiarowa.

8. ODBIOR ROBOT.

9. PODSTAWA PEATNOSCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.



9.2.Cena jednostki obmiarowej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Normy.

W -01.01. SIECI WODOCIAGOWE.

1. Wstep.

1.1 Przedmiot ST.

1.2 Zakres stosowania ST.

1.3 Zakres robot objetych ST.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

2. MATERIALY.

2.1. Wymagania ogoélne.

2.2. Rury.

2.3. Studzienki wodociagowe i ich elementy.
2.3.3. Wlazy studzienne.

2.4. Hydranty przeciwpozarowe.

2.5. Skladowanie materialow na placu budowy.
2.6. Odbior materialéw na budowie.

3. SPRZET.

4. TRANSPORT.

4.1 Wymagania ogoélne.

4.2. Rury.

4.3. Inne materialy.

5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1 Roboty przygotowawcze.

5.2 Roboty ziemne.

5.2.1. Wykopy.

5.2.2. Odwodnienie wykopow.

5.2.3. Podloze.

5.3.  Roboty montazowe.

5.3.1. Montaz na powierzchni terenu i opuszczanie przewodow do
wykopu.

5.3.2. Opuszczanie rur do wykopu.

5.3.3. Ukladanie przewodéw na dnie wykopu.
5.3.4. Zabezpieczenie rur przy przerwie w ukladaniu.
5.4. Zasypywanie wykopow.

5.5. Rozbiorka umocnienia $cian wykopu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.



6.1. Badanie materialow.

6.2. Badanie zgodnosci z dokumentacjg projektowa.
6.3. Badanie wykonania wykopow.

6.3.1. Badanie wykopow otwartych obudowanych.
6.3.2. Badanie bezpiecznego nachylenia skarp wykopow.
6.4. Badanie w zakresie podloza.

6.4.1. Badanie podloza naturalnego.

6.4.2. Badanie podloza wzmocnionego.

6.4.3. Badanie dopuszczalnego odchylenia w planie.
6.4.4. Badanie dopuszczalnych odchylen spadku.
6.5. Badanie glebokosci ulozenia przewodu.

6.6. Badanie bezpiecznej odleglosci przewodu od budowli
sgsiadujacej.

6.7. Badanie zabezpieczenia sasiadujacej budowli.

6.8. Badanie dotyczace budowy przewodu.

6.8.1. Badanie ulozenia.

6.8.2. Badanie odchylenia osi przewodu.

6.8.3. Badanie dopuszczalnych odchylen spadku przewodu.
6.8.4. Badanie zmiany kierunku przewodu.

6.8.5. Badanie zabezpieczenia przewodu przed przemieszczaniem.
6.8.6. Badanie zabezpieczenia przy przejSciu przez przeszkody.
6.8.7. Badanie zasypki przewodu.

6.9. Badanie dotyczace obiektow na przewodzie.

6.9.1. Badania wykonania obiektow budowlanych.

6.9.2. Badanie wykonania przewodow w obiektach.

6.10 Warunki przystapienia do badan.

6.10.1 Przyrzady do badania szczelnosci.

6.10.2. Zmniejszenie wplywu temperatury na wyniki.
6.10.3. Stan odcinka przewodu przed proba szczelnosci.
6.10.4. Cisnienie probne.

6.10.5. Opis badan.

6.11. Badania dokumentacji.

7. OBMIAR ROBOT.

8. ODBIOR ROBOT.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

2. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

10.2. Inne dokumenty



A - 00.00. - WYMAGANIA OGOLNE.

1. WSTEP.

1.2.Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna A — 00.00. ,, Wymagania ogo6lne” ,0dnosi si¢ do wymagan
wspolnych dla poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i Odbioru
Robot, ktore zostang wykonane w ramach wymiana sieci wodociggowej w m. Bobowo

1.2.  Zakres stosowania ST.

Specyfikacje Techniczne stanowig czgs¢ Dokumentacji Technicznej i nalezy je

stosowac¢ zlecaniu 1 wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3.  Zakres Robét objetych ST.

B-01.01. Roboty przygotowawcze
CPV 45100000-6  Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

C-01.01. Zdjecie warstwy humusu
CPV 45112210-0

D-01.01. Roboty ziemne
CPV 45112100-6

N-01.01. Nawierzchnia z kostki
CPV 45200000-9

W-01.01. Sieci wodociggowe
CPV 45112100-6
CPV 45112700-2
CPV 45230000-8

1.4 OXkreslenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1. Budowla - obiekt budowlany, bedacy budynkiem, komora , robotami liniowymi
stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkowa albo jego cze¢s¢ stanowigca odrebny element
konstrukcyjny lub technologiczny.

1.4.4. Dziennik Budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw Roboét, przekazywania polecen i innej

korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawcg i Projektantem.



1.4.5.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do

kierowania Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.12.

1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

1.4.16.

1.4.17.

1.4.18.

1.4.19.

1.4.20.

1.4.21.

1.4.22.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
polaczenia.

Rejestr Obmiarow - akceptowany przez Projektanta rejestr z ponumerowanymi
stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdt w
formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatagcznikéw. Wpisy w Rejestrze

Obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i1 prob zwigzanych z

oceng jakosci materiatow oraz Robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodne z
Dokumentacja Projektowa 1 Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez

Inspektora Nadzoru.

Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostatl okreSlony - z przecigtnymi

tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robot budowlanych.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowej.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Slepy Kosztorys - wykaz Robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng catosé
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.



1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z

Dokumentacja Projektowa, ST i1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajacy w okreSlonym terminie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi  wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspotrzedne punktéw gtownych trasy oraz reperéw, Dziennik Budowy oraz jeden egzemplarz

Dokumentacji Projektowej i jeden komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego Robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

15.2. Dokumentacja Projektowa.

Dokumentacja Projektowa zawiera nizej wymienione projekty budowlane i wykonawcze z
rysunkami, obliczeniami i dokumentami:

1. Projekt sieci wodociagowej

15.3. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy stanowig cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich
s3 obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnosée
ich waznosci.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow Ilub opuszczen w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory
dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacji Projektows i
ST.

Dane okre$lone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe od

ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego

przedziatu tolerancji.



W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie b¢dg w petni zgodne z Dokumentacji Projektowa
lub ST, 1 wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda

niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

15.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Wykonawca umiesci tablice informacyjne na Terenie Budowy. Tablice informacyjne beda

utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.,

zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdoéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapdr i znakow, dla
ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

15.5. Ochrona $Srodowiska w czasie wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w Czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
* utrzymywac Teren Budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

* odejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow 1
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwos$ci dla osob lub wtasnos$ci spotecznej 1 innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego
sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

- Lokalizacj¢ sktadowisk,
- Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- Mozliwos$cia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdéw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie budowy, w pomieszczeniach biurowych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.



Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i

zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywolanym jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

15.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu

wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robdt beda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych

materialdw na srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot ich
szkodliwo$§¢ zanika moga by¢ wuzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy
powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od wlasciwych organow.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie

Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnos$ci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji na powierzchni ziemi i1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bgdacych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego
w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie

przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju Robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen
podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wiadze lokalne o
zamiarze rozpoczeci; Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadom Inspektora Nadzoru i1 zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspolpracowat dostarczajg! wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach

dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

15.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow.

Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie b¢dg dopuszczone na

swieze ukonczony fragment drogi dojazdowej 1 Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe



wszelkich Robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robdt Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych

bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajagcych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie

podlegaja odrgbnej zaptacie.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Roboét i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do Robot od Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy bylty w

zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora
Nadzoru powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie p6zniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i1
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek Sposob zwigzane z Robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow 1 wytycznych podczas
prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i1 bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnyCh odno$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod 1 w sposob ciagly bedzie informowac Inspektora Nadzoru o swoich

dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odnosne dokumenty.

15.13. Rownowazno$é norm i zbiorow przepisow prawnych.

Gdziekolwiek powotane sa konkretne normy lub przepisy, ktore spelnia¢ maja materiaty,

sprzet 1 inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywacé



postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i
przepisow, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy 1
przepisy sg panstwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo roéwny lub wyzszy poziom
wykonania niz powolane normy i przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Rdznice pomiedzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane przez
Wykonawce 1 przedlozone Inspektorowi Nadzoru co najmniej na 28 dni przed datg
oczekiwanego przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez Inspektora Nadzoru. W
przypadku kiedy Inspektora Nadzoru stwierdzi, ze zaproponowane zmiany nie zapewniajg
zasadniczo rownego lub wyzszego poziomu wykonania, Wykonawca zastosuje si¢ do

norm powotanych w dokumentach.

2. MATERIALY.

2.1 Zrodia uzyskania materialow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru.

Zatwierdzenie partii (czeSci) materialdw z danego zrodita nie oznacza automatycznie, ze

wszelkie materialy z danego zrdodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly speiniaja wymagania Specyfikacji

Technicznych w czasie postgpu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie

materiatow z jakichkolwiek Zrddel miejscowych wiaczajac w to Zrodta

wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji Zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajacag raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i

jakosciowych materialow z jakiegokolwiek Zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty



zwigzane z dostarczeniem materialéw do Robot.

Humus 1 nadktad czasowo zdjete z terenu ukopow i1 miejsc pozyskania piasku 1 zwiru beda

formowane w hatdy i1 wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych beda wykorzystane do Robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan

Dokumentacji Projektowej lub wskazan Inspektora Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w Dokumentacji Projektowe;.

Eksploatacja zZrdédet materiatbw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnym

obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwérni materialow.

Wytwoérnie materiatdw mogg by¢é okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru v celu
sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki
materialdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie

podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda zachowane
nastepujace warunki:

S5 @Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,

§] @Inspektor Nadzoru bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czeSci wytworni,

gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4, Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu

Budowy, badzZ ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajdujg Sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,

Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem 1 niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skltadowane materialy, do czasu gdy beda one
potrzebne do Robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakosc¢ i

wlasciwos¢ do Robét 1 byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza Terenem Budowy w miejscach



zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$é wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materialu, albo w okresie dtuzszym,
jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora: Nadzoru. Wybrany i

zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ po6zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3.SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych Robét. Sprzgt uzywany do Robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robdt, zaakceptowanym przez Inspektora
Nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzg¢t powinien by¢ uzgodniony i

zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robodt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy whasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska 1
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych

dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow

Kontraktu, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatOw / sprzgtu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wiadz
co do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie

powiadamial Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i1 wilasciwosci przewozonych

materialow.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga byé



uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrédcenia do stanu pierwotnego uzytkowanych

odcinkow drdg publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

W czasie wykonywania robdt nalezy przestrzega¢ przepisOw zawartych w ustawie z dnia 07

lipca 1994 r. (Dz. U. Nr 89 z 25 sierpnia 1994 r poz. 414 ) ze wszystkimi zmianami.

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych Robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementdow Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w

Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Inspektora Nadzoru.
Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i

wyznaczaniu Robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie

zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1 elementow
Robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych w Kontrakcie, Dokumentacji
Projektowej 1 w ST. a takze w normach 1 wytycznych Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialdéw 1 Robdt, rozrzuty normalnie wystgpujace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych

oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru bgda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robdt. Skutki

finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ).




Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
Nadzoru programu zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace
wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.
Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:
a)  czes$¢ ogllng opisujaca:
= organizacj¢ wykonania Rob6t, w tym terminy 1 sposob prowadzenia Robot,
= organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,
= bhp,
= wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
* wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowos$¢ wykonania
poszczegblnych elementow Robot,
= system (sposob 1 procedur¢) proponowanej kontroli i sterowania
jakoscia wykonywanych Robot,
* Wyposazenie w sprz¢t i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis
laboratorium wtasnego lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza
zleci¢ prowadzenie badan),
= sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis
pomiaréw, nastaw mechanizmow sterujacych a takze wycigganych wnioskow 1
zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i
formg¢ przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;

b)  czes¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

» wykaz maszyn 1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznym oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia
pomiarowo-kontrolne,

= rodzaje 1 1lo$¢ srodkéw transportu oraz Urzadzen do magazynowania i
zaladunku materialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

* sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w
czasie transportu,

* sposob i procedure pomiardéw i badan (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie
probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych
elementow Robot,

=  sposob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi

wymaganiom.



6.2. Zasady kontroli jakosci Robot.

Celem kontroli Rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong jako$¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robdt i jakosSci
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac
personel, laboratorium, sprz¢t, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materialéw oraz Robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materiatdow oraz Robot z
czestotliwos$cig zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami

zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okre$lone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali

jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia 1 sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidtowo

wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w

celu ich inspekcji.

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach  dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak
powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast
wstrzyma uzycie do Robdt badanych materiatow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociggni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunig¢te i stwierdzona zostanie

odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badah materiatow ponosi

Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania préobek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z

jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatlu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materialow, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie
zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych
badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez



Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inspektora Nadzoru beda odpowiednio opisane 1 oznakowane, w Sposob zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora

Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak

najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru.

Dla celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatdéw u zrodta ich wytwarzania, i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy 1 producenta materiatow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robdt prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$é materiatow i Robot z wymaganiami ST na podstawie

wynikoéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatow i1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylgcznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow 1 Robot z Dokumentacja Projektowg 1 ST. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan 1 pobierania probek poniesione

zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracije.

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty i urzgdzenia, ktore posiadaja:

7 <@Dcertyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z



kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentdéw technicznych,
B<@deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
» Polskag Normg lub
= aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1.
= i ktore spetlniajg wymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatlow, dla ktorych w/w dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Roboét bedzie posiadaé¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a W razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1 Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu Robot,

stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
bedg czytelne, dokonane trwalg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym

numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i1 Inspektora Nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywacé w szczegdlnosci:

= date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

= date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowe;,

» uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakos$ci i
harmonogramow Robot,

* terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow Robot,

» przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny



przerw w Robotach,

= uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

= daty zarzadzenia wstrzymania Robo6t, z podaniem powodu,

= zgtoszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, czgsciowych
1 ostatecznych odbiorow Robot,

» wyjasnienia, uwagi i propo7ycie Wykonawcy,

= stan pogody 1 temperature powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdélnym w zwigzku z warunkami
klimatycznymi,

» zgodno$¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji

Projektowej,

» dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania Robdt,
» dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdt,
» dane dotyczace jakosci materialdbw, pobierania probek oraz
wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
» wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

* inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy bedg przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z

zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

2 Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w Kosztorysie 1 wpisuje do Rejestru Obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia
o jakosci materiatow, recepty robocze i1 kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do

odbioru Robot.

4) Pozostale dokumenty budowy



Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt (I1)-(3) nastepujace
dokumenty:

a)pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b)protokoty przekazania Terenu Budowy.

c)umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d)protokoty odbioru Robot,

e)protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot.

Obmiar Robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o

zakresie obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (Opuszczenie) w ilo$ciach podanych w Slepym Kosztorysie
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich Robot. Blgdne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora
Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesigcznej
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w Kontrakcie lub oczekiwanym

przez Wykonawce 1 Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania iloSci Robot i materialow.

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszegdlnionymi punktami skrajnymi beda

obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe;.

Jesli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci

beda wyliczone w m® jako dtugo$é pomnozona przez $redni przekroj.



Ilosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych lub liczone w sztukach.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w

catym okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia.

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajagce odnosnym
wymaganiom Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w

sposob ciagly zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
Robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bgda uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaré6w W razie brakli miejsca szkice moga

by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiarow, ktorego wzor
zostanie uzgodniony z Inspektora Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
- odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi czeSciowemu, ;

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.



8.1. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbioér Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci

wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiodr Robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos$¢ danej czegsci Robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos$¢ 1 1los¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czesciowy.

Odbioér czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych cze$ci Robot Odbioru
czegsciowego Robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru

Robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbior ostateczny Robét.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu
do ich ilosci, jakoSci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawcg wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie
o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny Robot nastagpi w terminie ustalonym w Dokumentach
Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia Robot i

przyjecia dokumentdw, o ktoérych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiardow, ocenie wizualnej

oraz zgodnosci wykonania Rob6t z Dokumentacijg Projektowa 1 ST.

W toku odbioru ostatecznego Robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow Roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
Robdt uzupetniajgcych i Robot poprawkowych.



W  przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot
uzupetniajgcych w warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie

swoje czynno$ci 1 ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Robot w

poszczeg6lnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa 1
ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos$¢

wykonywanych Rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot
odbioru ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:

1.Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.

2.Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajace lub zamienne).
3.Recepty i ustalenia technologiczne.

4.Dzienniki Budowy i1 Rejestry Obmiardw (oryginaty).

5.Wyniki pomiaroéw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST 1 ew.PZJ.

6.Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST
i ew.PZJ.

7.0pini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan 1 pomiaréw
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

8.Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru i
przekazani tych rob6t wiascicielom urzadzen.

9.Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg Robot i sieci uzbrojenia-terenu.

10.Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznacz} ponowny
termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupehiajace badz zestawione

wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robdt poprawkowych 1 Robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.



Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z

uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbior ostateczny Robot".

9.PODSTAWA PEATNOSCI .

9.1 Ustalenia Ogolne.

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalona dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢

(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w

Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robot beda obejmowac:
= Robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami
» Warto$¢ zuzytych Materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkow 1 transportu na Teren Budowy.
= Warto$¢ pracy Sprzetu Wraz z towarzyszacymi kosztami
= Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko
» Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki Kontraktu i Wymagania Qgélne Specyfikacji Technicznej.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkéw Kontraktu 1 Wymagan Ogolnych zawartych w
Specyfikacji Technicznej A-00.00. obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w

dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3 Objazdy i Organizacja Ruchu.

Koszt wybudowania objazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a)Opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami
Projektu Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii
Projektu Kierownikowi Projektu i wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych
z postgpu Robot.

(b)  Ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami

bezpieczenstwa ruchu.



(c)Optaty / dzierzawy terenu

(d)Przygotowanie terenu

(e)Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, barier, oznakowan.

() Tymczasowa przebudowa urzadzen obcych.

(g)Roboty rozbiorkowe tymczasowej drogi i zakupow.

(h) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414).
Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r (Dz.U. Nr 10)

Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz.U. Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r).
Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30 poz.

163 z p6zniejszymi zmianami).
Warunki Kontraktu.
Dane Kontraktowe.



B-01.01. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH.

CPV 45100000-6

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji.

Podmiotem niniejszej Specyfikacji s3 wymagania dotyczace tworzenia trasy robot
liniowych i punktow wysokosciowych obiektow.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji.

Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1, zgodnie z Specyfikacja A-00.00.- ,,Wymagania
Ogolne".

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacija.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmuja tworzenie w terenie osi
trasy i punktéw wysokosciowych zgodnie z lokalizacjag wg Rysunkow.

1.4. OKreslenia podstawowe.

Okres$lenia podane w Specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w Specyfikacji A-00.00. - ,,Wymagania Ogolne" pkt. 1.4. oraz
Ustawa z dnia 17 maja 1989 r — Prawo Geodezyjne i Kartograficzne ( Dz. U. Nr 30, poz.
163 z poz. zm.)

1.4.4.0snowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbior punktéw, ktorych
wzajemne potozenie na powierzchni odniesienia, zostato okreslone przy
zastosowaniu techniki geodezyjne;j.

1.4.5.0snowa geodezyjna wysokosciowa - usystematyzowany zbior punktow,
ktorych wysoko$¢ w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostala
okreslona przy zastosowaniu techniki geodezyjne;j.

1.4.6.0snowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna {pozioma i
wysokos$ciowa), przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementéw projektéw w
terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy i montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta
powinna stuzy¢ do pomiarow kontrolnych przemieszczen 1 odksztalcen, a takze w
miare mozliwosci pomiaréw powykonawczych.

14.4. Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe
oraz poczatkowy 1 koncowy punkt trasy.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robadt.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji A-00.00. "Wymagania
Ogo6lne", pkt. 1.5.

2. MATERIALY.

2.1. WarunKki ogolne stosowania materialow.

Warunki ogoélne stosowania materiatdw podano w Specyfikacji A-00.00. "Wymagania



Ogo6lne", pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow.

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugos$ci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktow zatlamania trasy w czasie ich
stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0,15m do 0,20 m i1 dtugos¢ 1,5m do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowa¢ paliki drewniane $rednicy 0,05 m
do 0,08 m i dtugos$ci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgce;j
nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugos$ci od 0,04 m

do 0,05 m.

,Swiadki" powinny mieé¢ dtugosé okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy
stosowac nastepujacy sprzet:

= teodolity lub tachimetry,

= niwelatory,

= dalmierze,
= tyczki,
= laty,

= tadmy stalowe, szpilki.

Sprzegt stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w A-00.00. ,,Wymagania Ogolne" pkt. 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow.

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
Gltownego Urzedu Geodezji 1 Kartografii (GUGIK).

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien otrzymaé¢ od Zamawiajacego
dane zawierajace lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajagcego, Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i reperow roboczych.
Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inspektora Nadzoru.



Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg
by¢ zaopatrzone w oznaczenia okres§lajace w sposob wyrazny i1 jednoznaczny
charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i
ich oznaczen w czasie trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robdt naleza
do obowigzkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow
wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i1 inne punkty gltdéwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych, Maksymalna odlegltos$¢
pomiedzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 250 m.
Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ ok. 250 m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
obiektu i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty
state na stabilnych, istniejgcych budowlach. O ile brak takich punktow, repery robocze
nalezy zalozy¢ w postaci stupkoéw wykluczajacych osiadanie, zaakceptowanych
przez Inspektora Nadzoru. Rzgdne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka
doktadnoscia, aby $redni blad niwelacji po wyrd6wnaniu byl mniejszy od 4 mm/km,
stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperow panstwowych,

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne 1 jednoznaczne okres§lenie nazwy repem i jego rzednej.

5.3. Tworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Rysunki oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w Rysunkach.

OS$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich
w odlegtlosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej
niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Rysunkow
nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrady i 5 cm dla pozostatych drog. Rzedne
niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku
do rzednych niwelety okreslonych w Rysunkach.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialtow wymienionych w pkt 2.2.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie punktow odgatezien
zgodnie z Rysunkami oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robdt 1 w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow
o ksztatcie zgodnym z Rysunkami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakos$ci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji A-00.00. "Wymagania
Ogolne", pkt. 5.




6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych.

Kontrolg¢ jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okre$lonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.3.

7. _OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie jest 1 m.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdét.
Ogodlne zasady odbioru robdt podano Specyfikacji A-00.00. ,,Wymagania Ogolne" pkt 6.

8.2. Sposob odbioru robét.

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow
i dziennikéw pomiarow geodezyjnych lub protokolu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PELATNOSCI.

Ptatno$¢ za 1 m nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikdw pomiardéw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne;.

Cena jednostkowa wykonania Robdt obejmuje:

= dostarczenie materiatdw pomocniczych,

= wyznaczenie 1 sprawdzenie punktéw gtownych osi trasy 1 punktow
wysokosciowych,

= wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot,

= uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

= wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

* wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

= zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem 1
oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.



C-01.01. ZDIJECIE WARSTWY HUMUSU.

CPV 45112210-0
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji s3 wymagania dotyczace zdjecia warstwy humusu na
terenie prowadzenia robot liniowych przez tereny uprawne.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji.

Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1, zgodnie z Specytikacja A-00.00. - ,,Wymagania Og6lne".

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania dotyczace robot
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu zgodnie z lokalizacja pod obiekty.

1.4. OKkreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w Specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi wymaganiami Inwestora
i okresleniami podanymi w Specyfikacji A-00.00. - ,,Wymagania Ogdlne" pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji A-00.00. "Wymagania
Ogo6lne", pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
Nie wystepuja.

3. SPRZET.

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w Specyfikacji A-00.00.

Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu nalezy stosowac:

= lopaty, szpadle taczki i inny sprzet do rgcznego wykonywania robot ziemnych

= koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢
wymagajaca zastosowania takiego sprzgtu.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji A-00.00. ,,Wymagania
Ogo6lne" pkt. 4.

4.2. Transport humusu.

Humus nalezy przemieszcza¢ taczkami hatdy z przeznaczeniem do powtdrnego
wykorzystania oraz przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce zatwierdzone
przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT.

Warstwy humusu powinny by¢ zdjete z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia ich
przy rekultywacji. Humus nalezy zdejmowac reczne.

Warstwe¢ humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robodt ziemnych oraz w




innych miejscach okre$lonych w Rysunkach lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.
Humus nalezy zdja¢ na pelng glgbokos¢ jego zalegania, wedlug faktycznego
stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia
czynnosci

zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach.

Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus
byl zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez
pojazdy i zaggszczaniem.

Nalezy unika¢ zdejmowania humusu w tym czasie 1 bezposrednio po ustgpieniu wod, a
jesli nie bedzie to mozliwe, zdjety humus nalezy przed odwiezieniem na sktadowisko
przesuszy¢ w celu uniknigcia zanieczyszczania drog publicznych na trasach do
sktadowisk.

Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich,
aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakos$ci rob6t podano w Specyfikacji A-00.00.
"Wymagania Ogolne", pkt. 5.

6.2. Kontrola jakoSci prac zwiazanych ze zdjeciem humusu.

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia
humusu z powierzchni pasa robot ziemnych.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu jest

1 m? (metr kwadratowy).

Obmiar powinien by¢ dokonany na budowie, w obecnosci Inspektora Nadzoru.
Obmiar wymaga akceptacji Inspektora Nadzoru.

Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek robot nie wykazanych w
Dokumentacji Projektowej, z wyjatkiem zaakceptowanych na pi§mie przez Inspektora
Nadzoru. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego upowaznienia Inspektora
Nadzoru nie moga stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowg zaptate.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji A-00.00. "Wymagania ogélne"pkt 6.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, Specyfikacjami i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCL

Platno$é za 1 m? (metr kwadratowy) nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem, po
odbiorze robot.

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuje:

» zdjecie humusu na petng glebokos¢ jego zalegania ok. 10 - 20 cm,
* haldowanie w pryzmy z przeznaczeniem na humusowanie skarp,
= odbudowanie humusu w miejsce rekultywacji



D-01.01. ROBOTY ZIEMNE.

CPV 45112100-6

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacii.
Przedmiotem mniejszej Specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania robot ziemnych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacii.

Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1 , zgodnie z Specyfikacja A-00.00. - ,,Wymagania
Ogolne".

1.3. Zakres robot objetych Specvyfikacja.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji okreslaja szczeg6towe wymagania dla
robot ziemnych przewidzianych do wykonania w Projekcie:

- wykopéw w gruncie III - IV
- odktad w gruncie III - IV Kkat. z gruntu z wykopow,

Odktad stanowi nadmiar gruntow z wykopow pod instalacje.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w Specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami
PN — B — 02480, PN — B — 06050 i okresleniami podanymi w Specyfikacji
A-00.00.- ,,Wymagania Ogolne" pkt. 1.4.

- Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu, spetniajgca
warunki stateczno$ci 1 odwodnienia oraz przyjmujaca obcigzenia od srodkow
transportowych urzadzen, konstrukcji budowlanych.

- Wysokos$¢ nasypu lub glebokos$é wykopu - roznica rzednej terenu 1 rzednej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

- Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy lezacy bezposrednio pod
konstrukcjg nawierzchni do glebokosci przemarzania, nie mniej jednak niz
do glebokosci 1 m od zaprojektowanej powierzchni rob6t ziemnych.

- Podloze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) - strefa gruntu rodzimego ponizej
spodu budowli, w ktoérej wtasciwos$ci gruntu maja wptyw na projektowanie,
wykonanie i eksploatacj¢ budowli.



1.4.9. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca gruntu, okre§lona wg wzoru:
Is = pd/ pds.
w ktorym:

pd - gestos$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m ),

pds - maksymalna ggsto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okreslona w normalnej prébie Proctora, zgodnie z
PN-B-04481, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych,
badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 (Mg/m?).

1.4.10. Wskaznik ro6znoziarnisto$ci - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢
gruntéw niespoistych, okreslona wg wzoru:

U =dso/d1o

w ktorym:

deo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm),
d1o - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji A-00.00. ,,Wymagania
Ogolne" pkt. 1.5.

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich
zgodno$¢ z Rysunkami, Specyfikacjami 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w Specyfikacji A-00.00. ,,Wymagania Ogolne" pkt. 2.

2.2. Ogélne zasady wykorzystania gruntow.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopoéw powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do
budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza plac budowy na polecenie lub za
zezwoleniem Inspektora Nadzoru.

Grunty 1 materialy nieprzydatne do budowy nasypow powinny by¢ wywiezione
przez Wykonawce na odktad lub wysypisko. Inspektor Nadzoru moze nakazad
pozostawienie na placu budowy gruntow, ktérych czasowa nieprzydatnos¢ wynika
jedynie z powodu zamarzni¢cia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET.

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogob6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji B-00.00.00
,Wymagania Ogolne" pkt. 3.



3.2. Do wykonania wykopow i przemieszczenia gruntu moze by¢ stosowany sprzet:

- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub ggsienicowe, - inny
sprzet akceptowany przez Inspektora Nadzoru.

3.3. Sprzet do zageszczania.

Sprzet uzywany do zaggszczania powinien uzyskac akceptacje Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wpltywu na wlasciwosci gruntu, zaréwno w miejscach
jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i
zageszczania.

Dobdr sprzetu zageszczajacego zalezy od rodzaju gruntu i grubosci zageszczane;j
warstwy. Dopuszcza si¢ kazdy inny rodzaj sprzetu zageszczajacego
zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji A-00.00. ,,Wymagania
Ogoblne" pkt. 4.

4.2. Transport gruntu.

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie, celem wbudowania w nasyp, moga
by¢ stosowane samochody samowyladowcze. Wybor $rodkow transportu oraz metod
transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci,
technologii odspajania i zaladunku oraz od odlegtosci transportu. Wykonawca ma
obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa
zarowno w obrebie budowy, jak i poza. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki
transportu powinny spetnia¢ wymagania podane w Specyfikacji A-00.00. ,,Wymagania
Ogoblne".

5. _ WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Wykopy nalezy wykonywa¢ z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnosci
okreslonych w niniejszej Specyfikacji.

5.2. Wykonanie wykopow.

5.2.1. Roboty przygotowawcze.

Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy i punktow wysokosSciowych, zdjecie
warstwy humusu oraz rozbiorki elementéw drog i1 ulic nalezy wykonaé¢ zgodnie ;
Rysunkami, oraz z poleceniem Inspektora Nadzoru.

Przed rozpoczeciem robot, wyznaczona zostanie trasa i1 punkty wysokosciowe wraz ze
wszystkimi zmianami, zatwierdzonymi przez Inspektora Nadzoru, Przed rozpoczgciem
robot Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjeciu warstwy humusu.

5.2.2. Odwodnienie wykopow.

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w
calym okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdéw powinno postepowaé w



kierunki podnoszenia si¢ niwelety. W czasie robot ziemnych nalezy zachowad
odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki umozliwiajace
szybki odptyw wod z wykopu.

Spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych
i 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw
kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz termindw wykonywania innych robot ni
spetnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie
postepu robot.

Niezaleznie od budowy urzadzen stanowigcych elementy systemow odwadniajacych
ujetych w Rysunkach, Wykonawca powinien, wykona¢ wurzadzenia, ktore
umozliwiaj i1 odprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza obszar robot
ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

5.2.3. Wykonywanie wykopéw sposobem recznym.

Wykopy sposobem recznym nalezy wykonywac:

= w przypadkach wystgpowania zinwentaryzowanych urzadzen podziemnych,

= w dolnej, strefie wykopow fundamentowych, dla ktérej zgodnie z
Rysunkami,

= wymagana jest nienaruszona struktura gruntu podtoza,

= W dolnej strefie wykopow liniowych, gdzie wymagana jest nienaruszona
struktura gruntu podtoza.

Urobek wykopoéw wykonywanych recznie nalezy odktada¢ na powierzchni terenu w
odleglosci od krawedzi wykopu zapewniajacej, ze wydobyty grunt nie zsypie si¢
ponownie do wykopu. Wydobyty grunt powinien stanowi¢ zabezpieczenie przed
prawdopodobnym sptywem wody opadowej do wykopu. W uzasadnionych
przypadkach urobek z wykopu nalezy umieszcza¢ w tyzce koparki, ktora dokona
zaladunku na skrzyni¢ samochodu.

5.2.4. Zageszczenie sruntu w wykopach.

Zageszczenie gruntu w wykopach - w podtozu nawierzchni, okreslane jest na
podstawie:

wskaznika zageszczenia s,
albo innej metody zaakceptowanej przez Inspektora Nadzoru.

Wskaznik zageszczenia Is, bedzie wyznaczany na podstawie badan gestosci
objetosciowej szkieletu gruntu (Pd) wg BN-77/8931-12 na probkach pobranych z
podloza wykopu 1 okres$lony laboratoryjnie.

5.2.5. Dokladnos¢ wykonywania wykopow.

Doktadno$¢ wykonania robdt ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana co
20 m. Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje:

* wymiary wykopu w planie nie moga r6znic¢ si¢ od projektowanego wykopu o
wigcej niz +10cm 1 -0 cm, a krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych



zataman,
= réznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze
przekracza¢ +2cm 1 +3cm.

5.2.6. Ruch budowlany.

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy
gruntu (nadktadu) powyzej rzednych robdt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po
nim jedynie ruch maszyn wykonujacych t¢ czynno$¢ budowlang. Moze odbywac si¢
jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie spowodujg uszkodzehn powierzchni
korpusu. Naprawa uszkodzen powierzchni rob6t ziemnych, wynikajacych z
niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w Specyfikacji A-00.00. ,,Wymagania
Ogolne" pkt.5.

W czasie robdt ziemnych Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania
kontrolne i dostarcza¢ kopie ich wynikoéw do Inspektora Nadzoru. Badania kontrolne
Wykonawca powinien wykonywacé w zakresie 1 z czestotliwo$cig gwarantujaca
zachowanie wymagan dotyczacych jakosci robdt i wymaganych niniejsza Specyfikacja.

Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robot nalezy wpisywac do:
= dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,
= Dziennika Budowy,
= protokotéw odbiorow robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

6.2. Kontrola wykonania wykopow.

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej Specyfikacji pkt.5.2 oraz w Rysunkach. W czasie kontroli
szczegblng uwage nalezy zwrdci¢ na :

odspajanie gruntow,

odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot,
doktadnos$¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie).
zaggszczenie,

7. _OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiaru wykonania wykopow jest 1 metr szescienny [m®].

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w Specyfikacji A-00.00. "Wymagania og6lne" pkt 6.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Rysunkami, Specyfikacja 1
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Cena 1 m® wykonania wykopu obejmuje:




= prace pomiarowe,

= wykonanie wykopu,

= przemieszczenie gruntu na nasyp, do miejsca wbudowania lub na odktad
= rozplantowanie gruntu na odkladzie z uksztaltowaniem jego powierzchni,
= wykonanie odwodnienia na czas budowy,

= wykonanie wymaganych pomiarow i badan,

= zabezpieczenie wykopow przed dostgpem 0sob postronnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

- PN-B-02481  Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i
jednostki miar.

- PN-B-02480 Grunty budowlane. Symbole. Podziat i opis gruntow.

- PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

- PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

- PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;.

- PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie
wykonywania i badania przy odbiorze.

- BN —77/8931 — 12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu



N-01.01. NAWIERZCHNIE Z DROBNOWYMIAROWYCH
ELEMENTOW BETONOWYCH (DEB).

CPV 45200000-9

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji.

Przedmiotem Specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania robdt zwigzanych z
wykonaniem utwardzenia przy zasuwach i hydrantach z drobnowymiarowych elementow
betonowych (DEB)

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1, zgodnie z Specyfikacja A-00.00. ,,Wymagania Ogdlne".

1.3. Zakres robot objetych Specvfikacja.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych
z wykonaniem:

1.3.1. Utwardzenia.

Projektuje si¢ z kostki gr. 6 cm betonowej o kolorze szarym ograniczonej obrzezem
betonowym 8 x 25 cm. Kostke utozy¢ na podsypce piaskowo — cementowej gr. 3 cm na

podtozu z kruszywa gr. 15 cm stabilizowanego mechanicznie i podsypce piaskowej gr.
12 cm.

1.4.0Kreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w Specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i okresleniami
podanymi w Specyfikacji A-00.00 - ,,Wymagania Ogoélne".

1.4.1. DEB.

Drobnowymiarowy element betonowy - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda
wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztaltka z dwdch warstw polaczonych ze sobg
trwale w fazie produkcji.

Do wykonania nawierzchni przewiduje si¢ zastosowanie dwoch rodzajow DEB bez
wzoru i ze wzorem.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST A-00.00. "Wymagania og6lne",
B -01.01, C-01.01,, D - 01.01. oraz pkt. 10.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotvczace materialow.

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST D-01.01. "Wymagania ogdlne".



2.2. Drobnowymiarowe elementy betonowe DEB

2.2.1. Aprobata techniczna.
Warunkiem dopuszczenia do stosowania DEB w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny.

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknig¢, plam 1 ubytkoéw.
Powierzchnia gorna DEB powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie DEB rowne 1
proste,

wklesniecia nie powinny przekracza¢ 1 mm dla DEB o grubosci < 60 mm.

Na DEB ze wzorem wypuktym grubo$¢ wzoru powinna wynosi¢ 3mm

Po utozeniu DEB nalezy zabezpieczy¢ chodnik przed zabrudzeniem stosujac $rodki
hydrofobizujace (duze powierzchnie chodnika bedg wykonane w czasie prowadzenia
robot).

2.2.3. Ksztalt, wymiary DEB.
Do wykonania nawierzchni utwardzen stosuje si¢ DEB o grubosci 60 mm,

Tolerancje wymiarowe wynosza:

na dlugosci =+ 2 mm,
na szerokosci + 2 mm,
na grubosci =+ 2 mm.

2.2.4. Cechy fizykomechaniczne DEB.
DEB powinny mie¢ cechy fizykomechaniczne okreslone w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych DEB

Lp Cechy Wartos¢
1 |Wytrzymatos¢ ba $ciskanie* po 28 dniach, MPa, co najmniej
a) $rednia z szeSciu DEB 60
b) najmniejsza pojedynczej DEB 50
2 |Nasigkliwo$¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wigcej niz 4
3 |Odpornos¢ na zamrazanie, po 150 cyklach zamrazania, wg PN-B- Brak
06250 [2]: peknigé
a) pecknigcia probki
b) strata masy, % nie wigcej niz 5
c)obnizenie wytrzymato$ci na S$ciskanie w stosunku do
wytrzymato$ci probek nie zamrazanych, % nie wiecej niz 20
4 |Scieralno$é na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 (1), mm, nie 4
wigcej niz

® (Gorng powierzchniec DEB z wzorem wypuklym przed badaniem wytrzymalosci na
$ciskania nalezy wyréwna¢ zaprawa cementowa piaskowa p wytrzymatosci 28 dniowej
minimum jak dla betonu B-30.



2.3. Materialy do produkcji betonowych DEB.

23.1. Cement.

Do produkcji DEB nalezy stosowaé¢ cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nie
nizszej niz "42,5", posiadajacy aprobat¢ techniczng na betonowe
nawierzchnie drogowe lub do produkcji betonow mostowych. Zaleca si¢
stosowanie cementu o jasnym kolorze. W celu uzyskania podanego koloru
dopuszcza si¢ zastosowanie bieli cynkowej lub bieli tytanowej w postaci dodatku
do barwnika. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2.  Kruszywo do betonu.

Nalezy stosowac¢ kruszywa mineralne odpowiadajagce wymaganiom PN-B-06712
[3]. Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjne;j
mieszanki betonowej, przy zatozonych parametrach wymaganych dla
produkowanego wyrobu. Do wykonania gornej warstwy DEB zaleca si¢
zastosowanie granitowego piasku tamanego wg PN-B-11112 [7]

2.33.  Woda.
Woda powinna by¢ odmiany " 1" i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [5].

2.3.4. Dodatki.

Do produkcji DEB stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow,
zgodnie z recepta laboratoryjna.

Plastyfikatory zmniejszaja wodozadno$¢ mieszanki betonowej a w konsekwencji
zapewniajg gotowym wyrobom wigkszg wytrzymatos¢, mniejsza nasigkliwos¢ 1
wigksza odpornos¢ na niskie temperatury 1 dzialanie soli.

W celu zabezpieczenia gornej warstwy powierzchni DEB przed wplywami
czynnikoéw atmosferycznych i ewentualnymi zabrudzeniami oraz w celu uzyskania,
pastelowych barw zaleca si¢ po utozeniu nawierzchni impregnacje¢ srodkami
hydrofobizujacymi z preparatow sylikonowych lub akrylowych.

W wyjatkowych przypadkach za zgoda Inspektora Nadzoru dopuszcza si¢
zastosowanie do srodkéw hydrofobizujacych dodanie odpowiedniego barwnika.

3. SPRZET.

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST A-00.00. "Wymagania ogdlne".

3.2. Sprzet do wykonania chodnika z DEB.

Mate powierzchnie z DEB wykonuje si¢ r¢cznie.

DEB ze wzorem nalezy uktadac rgcznie.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sztucznego.

Ze wzgledu na zastosowanie DEB z wzorem oktadziny wibratorow ptytowych nie
moga pozostawia¢ §ladéw zabrudzen.

4. TRANSPORT.

4.1, Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST B-00.00.00 "Wymagania
ogolne".



4.2, Transport DEB.

Uformowane w czasie produkcji DEB uktadane sg warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymatosci betonu min. 0,7 wytrzymatosci projektowanej, DEB
przewozone s3 na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w folie 1
spina ta§ma stalowg, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym
stanie. DEB mozna rowniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych
producenta.

S. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot.

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST A-00.00. "Wymagania og6lne".

5.2. Koryto pod chodnik.

Koryto wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z
projektowanymi spadkami podtuznymi i poprzecznymi oraz zgodnie z
wymaganiami podanymi w ST D- 01.01. "Koryto wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podtoza".

Wskaznik zageszczenia koryta nie powinien by¢ mniejszy niz 1,00 wedtug normalne;j
metody Proctora.

5.3. Podsypka.

Nalezy zastosowac¢ podsypke cementowo piaskowa wykonang jak dla gruntu
stabilizowanego cementem o Rm=5MPa zgodnie z normg PN-S-96012 [8]
"Podbudowa i ulepszone podtoze z gruntu stabilizowanego cementem".

Na podsypke nalezy stosowaé piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712 [3].
Grubos¢ podsypki po zaggszczeniu powinna wynosi¢ 5 cm. Podsypka powinna by¢
zwilZzona woda, zageszczona i wyprofilowana.

Stosowac¢ podsybke zgodnie pkt. 1.3.

5.4. Ukladanie nawierzchni z DEB.

DEB uktada si¢ na podsypce cementowo piaskowej w taki sposéb, aby szczeliny
mi¢dzy DEB wynosity od 2 do 3 mm.

Po utozeniu DEB, szczeliny nalezy wypetni¢ zprawa cementowo-piaskowa z
zachowaniem wymagan projektu, a nastgpnie zamie$¢ powierzchni¢ utozonych DEB
przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania
nawierzchni chodnika.

Do ubijania utozonego DEB, stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony DEB przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie
nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka 1
jednoczesnie w kierunku

poprzecznym ksztattek.

Do zageszczania nawierzchni z DEB nie wolno uzywac¢ walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny materiatem do wypelnienia i
zamie$¢ nawierzchnige.

Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem wymaga pielggnacji.-

W celu zabezpieczenia nawierzchni z DEB przed zabrudzeniem nalezy ja
zaimpregnowac srodkami hydrofobizujacymi przed oddaniem jej do uzytkowania.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST A-00.00. "Wymagania og6lne".

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent DEB
posiadz aprobate techniczng.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien zada¢ od producenta
wynikow biezacych badan wyrobu na $ciskanie. Zaleca si¢, aby do badania
wytrzymato$ci na $ciskanie pobiera¢ 6 probek (kostek) dziennie (przy produkcji
dziennej ok. 600 m? powierzchni kostek utozonych w nawierzchni).

Poza tym, przed przystapieniem do robét Wykonawca sprawdza wyrob w zakresie
wymagan podanych w pkt 2.2.2 12.2.3 1 wyniki badan przedstawia Inspektorowi
Nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét.

6.3.1. Sprawdzenie podloza.

Sprawdzenie podioza polegana stwierdzeniu zgodnos$ci z dokumentacja projektowa i
odpowiednimi ST.

Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:

-glebokosci koryta

-0 szerokos$ci do 3 m: +1cm,
-0 szeroko$ci powyzej 3 m: +2 cm,
-szerokosci koryta: + 5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki i podbudowy zasadniczej.

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci 1 wymaganych spadkow poprzecznych 1
podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz pkt 5.3
niniejszej ST.

Raz na 300m? nalezy sprawdzi¢ wytrzymato$¢ podsypki cementowo piaskowej zgodnie
z norma wykona¢ PN-S-96012 {8] ,,Podbudowa i ulepszone podloze z gruntu
stabilizowanego cementem".

6.3.3.  Sprawdzenie wykonania nawierzchni.

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z DEB polega na stwierdzeniu
zgodno$ci wykonania z dokumentacjg projektowg oraz wymaganiami pkt 5.4 niniejszej
ST:

-pomierzenie szerokosci spoin,

-sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),

-sprawdzenie prawidtowos$ci wypelnienia spoin,

-sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

7.0BMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST A-00.00. "Wymagania og6lne".

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z DEB.




8. ODBIOR ROBOT.
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST A-00.00. "Wymagania ogdlne".

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCL

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST A-00.00. "Wymagania
ogolne".

9.2.Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 m? chodnika z DEB obejmuje:

-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,

-wykonanie koryta,

-ew. wykonanie warstwy odsaczajacej,

-wykonanie podsypki cementowo piaskowej 0 Rm=5MPa,

-utozenie DEB wraz z zagegszczeniem i wypelnieniem szczelin,

-wykonanie impregnacji srodkami hydrofobizujacymi,

-przeprowadzenie badan i pomiar6w wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

1.PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczanie $cieralnosci na tarczy
Boehmego

2.PN-B-06250 Beton zwykty

3.PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

4.PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad,
wymagania i ocena zgodnosci

5.PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

6.BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika
piaskowego.

1PN-B-11112 Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.
2PN-S-96012 Podbudowa i ulepszone podioze z gruntu stabilizowanego
cementem.



W - 01.01. SIECI WODOCIAGOWE.
CPV 45112100-6
CPV 45112700-2
CPV 45230000-8

1. Wstep .
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robo6t zwigzanych z wymiana sieci wodociggowej w m. Bobowo

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacje Techniczne sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST.

Wodociag wilaczy¢ do sieci wodociggowej w m. Bobowo

Projektuje si¢ wodociag z rur PVC PN 10.

Posadowienie w gruncie na podsypce piaskowej gr. 15 cm i zasypce gr. 20 cm nad rura.
Nad rurociggiem utozy¢ tasme sygnalizacyjna.

Skrzynki zasuw i hydrantéw obrukowa¢ na szerokosci 0,5 m.

Przej$cie wodociaggu pod drogami prowadzi¢ w rurach ochronnych stalowych ¢ 273 x 5,6
mm.

Zasuwy kohierzowe z migkkim doszczelnieniem.

Na zalamaniach stosowac bloki oporowe wg normy BN-81/9192-05 — ,,Wodociagi wiejskie”.
Tras¢ wodociggu sieci oraz przylaczy 1 obiektow na sieciach przedstawiono w dokumentacji
projektowej ,, Wymiana sieci wodociggowej w m. Bobowo”

1.4. OKkreslenia podstawowe.

- Sie¢ wodociggowa - uktad wodociggowy przewodow znajdujacych si¢ poza
budynkami.
- Sie¢ wodociggowa przeciwpozarowa - sie¢ wodociggowa wyposazona w hydranty
zewngetrzne, z ktorej pobiera si¢ wode do gaszenia pozaru.
- Hydrant zewnetrzny - zawor wbudowany w sie¢ wodociggowa przeciwpozarowa,
przeznaczony do pobierania z tej sieci wody do celow przeciwpozarowych.
- Polaczenie (przylacze) wodociggowe - przewodd wodociggowy, taczacy wewngtrzng
instalacje wodociggowa z siecig wodociggows.
- Zestaw wodomierzowy - wodomierz wraz z armaturg i innymi elementami
umozliwiajagcymi wbudowanie wodomierza w przewod wodociggowy.

Pozostate okreslenia sg zgodne z PN-87/B-01060 i definicjami podanymi w ST A-00-00
»Wymagania Ogolne" .

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST A-00.00. ,,Wymagania Ogolne".
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ :
Dokumentacja Projektowa.



2. MATERIALY.

2.1. Wymagania ogdlne.

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami Dokumentacj
projektowej i ST. Wykonawca powinien powiadomi¢ Kierownika Projektu < proponowanych
zrodlach otrzymania materiatow przed rozpoczeciem ich dostawy. W przypadku nie
zaakceptowania materiatlu ze wskazanego zrodla, Wykonawca powinien przedstawié¢ do
akceptacji Kierownika Projektu materiat z innego zrodta. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody Kierownika Projektu. Kazdy rodzaj
robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialty. Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem 1 niezaptaceniem za wykonang
prace.

2.2. Rury.

Rury wodociggowe

PVC i PE wg projektu.

2.4.  Hydranty przeciwpozarowe.
Hydranty nadziemne o $rednicy nominalnej dn 80 na ci$nienie nominalne 1.0 MPa wg
PN 89/M-74091.

2.5. Skiadowanie materialow na placu budowy.

Wyroby z tworzyw sztucznych nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami pochodzacymi od podtoza
na ktorym sa sktadowane. Sktadowanie powinno odbywac si¢ na terenie rownym utwardzonym,
z mozliwoscig odprowadzenia wod opadowych.

Rury polietylenowe w zwojach nalezy sktadowa¢ w pozycji poziomej do wysokosci 1.5 m.
Wiazki rur mozna sktadowac po trzy jedna na drugiej, lecz nie wyzej niz na 2.0 m wysoko$¢ w
taki sposob, aby ramka wigzki wyzszej nie spoczywala na ramce wigzki nizszej. Rury
sktadowane w stertach umiesci¢ na rownym podtozu przy zastosowaniu bocznych wspornikow
drewnianych lub wytozonych drewnem w maksymalnych odstepach co 1.5 m Gdy nie jest
mozliwe podparcie rur na catej dtugosci, spodnia warstwa rur winna spoczywac na drewnianych
fatach o szeroko$ci min. 50 mm. Rozstaw podpor nie wigkszy niz 2.0 m. Rury o ré6znych
$rednicach i1 grubos$ciach winny by¢ sktadowane oddzielnie, a gdy nie jest te mozliwe rury o
najgrubszej Sciance powinny znajdowac si¢ na spodzie. W stercie ni« powinno si¢ znajdowaé
wigcej niz siedem warstw do wysokosci max. 1.0 m. Konce rui nalezy zabezpiecza¢ zaslepkami.
Gdy wiadomo, ze skltadowane rury nie zostang ulozone w ciggu 12 miesigcy nalezy je
zabezpieczy¢ przed nadmiernym  wplywem  promieniowania stonecznego  poprzez
zadaszenie.

Rur PE nie wolno nakrywac¢ uniemozliwiajac przewietrzanie.

Elementy prefabrykowane moga by¢ sktadowane poziomo lub pionowo, jedno-  lub
wielowarstwowo. Kregi mozna sktadowa¢ poziomo (w pozycji wbudowania) do wysokosci

1,80 m.

Przy pionowym skladowaniu nalezy stosowa¢ podktady ikliny podobnie jak przy
skladowaniu rur - pierwszag warstwe¢ nalezy ulozy¢ na podkladach drewnianych,
zabezpieczajac klinami umocowanymi do podktadow pierwszy i ostatni element warstwy przed
przesuni¢ciem. Pokrywy zelbetowe nalezy sktadowa¢ poziomo.

Cement, materiaty izolacyjne, ksztattki, uszczelki oraz inne drobne elementy nalezy
sktadowa¢ w magazynie zamknigtym.



Kruszywa tj. pospotke i piasek do zapraw nalezy sktadowa¢ w pryzmach. Zaleca si¢ sposob
sktadowania materiatow umozliwiajacy dostep do poszczegdlnych jego asortymentow.

2.6. Odbiéor materialow na budowie.

Materiaty nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze $wiadectwem jakosci, kartami
gwarancyjnymi i protokétami odbioru technicznego oraz atestem o zgodno$ci z norma.
Dostarczone materiaty na miejsce budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i
zgodnos$ci z danymi producenta oraz przeprowadzi¢ ogledziny dostarczonych materiatow. W
razie stwierdzenia wad lub powstania watpliwosci ich jakosci, przed wbudowaniem nalezy
podda¢ badaniom okre§lonym przez Kierownika Projektu robot.

3. SPRZET.

Ogolne warunki stosowania sprz¢tu podano w ST A-00.00.00 ,,Wymagania ogélne". Do robot
ziemnych 1 przygotowawczych mozna stosowac nastepujacy sprzet:

-pite do cigcia asfaltu i betonu,

-pitle motorowa do ci¢cia drzew,

-koparki o pojemnosci 0,25 - 0,60 m?,

-spycharki,

-Sprzet do zageszcezania gruntu (ubijak),

-samochody samowytadowcze.

Do rob6t montazowych mozna stosowac nastepujacy sprzet:
-wciggarke reczna,

-wciggarke mechaniczna,

-samochod skrzyniowy,

-samochod samowytadowczy,

-betoniarki,

-nozyce do cigcia stali,

-spawarki spalinowe lub elektryczne,

-zurawie.

-przyrzady do montazu rur.

4. TRANSPORT.

4.1 Wymagania ogdlne.

Ogolne warunki transportu podano w ST A-00-00 ,,Wymagania ogolne". Wykonawca
zobowigzany jest do stosowania takich §rodkow transportu, ktore pozwolg uniknaé¢ uszkodzen i
odksztalcen przewozonych materiatow.

Materialy na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz
BHP. Przewozone materialy powinny by¢ rozmieszczone rOwnomiernie, oraz zabezpieczone
przed przemieszczeniem w czasie ruchu pojazdu.

4.2. Rury.

Nalezy unika¢ dhuzszego transportu rur lub zachowac¢ szczego6lna ostrozno$¢ przy transporcie
w temperaturach nizszych niz 0°C ( z uwagi na zmniejszona plastyczno$¢ materiatu) jak
rowniez w temperaturach powyzej 30°C, z uwagi na zwigkszong plastyczno$¢ materiatu.



Rury w wiazkach muszg by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dtugosci
Wytadunek rur w wigzkach wymaga uzycia podnosnika widtowego z ptaskimi widtami lub
dzwigu z belka (trawersem) uniemozliwiajacg zaciskanie si¢ zawiesi na wigzce. Nie wolno
stosowa¢ zawiesi z lin metalowych lub fancuchow.

Gdy rury sg roztadowywane pojedynczo mozna je zdejmowac recznie (do $rednicy 160 mm
lub z uzyciem podnosnika widtowego.

Przy transportowaniu rur luzem winny one spoczywac na catej dtugosci na podtodze pojazdu.
Pojazd musi posiada¢ wsporniki boczne w rozstawie max. 2.0 m. Jezeli dlugo$¢ rury jest
wigksza niz dlugos$¢ pojazdu, wielkos¢

nawisu nie moze przekroczy¢ 1.0 m.

Przy wielowarstwowym utozZeniu rur, gorna warstwa nie moze przewyzszac $cian srodki
transportu wigcej niz 1/3 $rednicy zewngtrznej rury, poszczegdlne warstwy rur nalezy
przektada¢ materialem wysciotkowym w miejscach stykania si¢ wyrobow. Rury
sztywniejsze, o wiekszych $Srednicach i grubszych $ciankach winny znajdowac si¢ na
spodzie.

Niedopuszczalne jest zrzucanie lub ,,wleczenie" rur.

4.3. Inne materialy.

Kregi nalezy transportowac w pozycji wbudowania, lub prostopadle do pozycji wbudowania.
dla usztywnienia przewozonych elementéw nalezy stosowac¢ przektadki, rozpory i kliny 2
drewna, gumy i innych materiatdéw. Podnoszenie i opuszczanie kregdw nalezy wykonywac za
pomoca minimum trzech lin zawiesia, rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie
prefabrykatu.

Wtazy kanatowe 1 hydranty mogg by¢ przewozone luzem, przy czym nalezy zabezpieczy¢
przed przemieszczeniem.

Mieszanke betonowa nalezy przewozi¢ w odpowiednich warunkach nie powodujacych:
segregacji sktadnikow, zmiany sktadu mieszanki oraz jej zanieczyszczenia.

5. WYKONYWANIE ROBOT.

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST A-00.00. ,,Wymagania ogdlne". Roboty
zwigzane z sieciami wodociggowymi nalezy wykonywaé¢ w kolejnosci zgodnej z
harmonogramem robdt budowlanych.

5.1 Roboty przygotowawcze.

Przed przystapieniem do robot ziemnych powinny zosta¢ zakonczone roboty przygotowawcze,
zwigzane z usuni¢ciem drzew 1 krzewow, zdjgciem istniejgcej nawierzchni oraz oczyszczeniem
obszaru budowy z gruzu, kamieni i innych odpadéw. Zasady wykonania tych robdt podano w
ST D-01.01. i C-01.01. Tras¢ wodociagu nalezy wytyczy¢ na podstawie rysunkow ,.Plan
sytuacyjno-wysokosciowy", zawartych w Dokumentacji Projektowej ,,Projekt budowy odcinka
sieci wodociggowej wraz z przytaczami w m. Bobowo".

Projektowang o$ przewodu nalezy oznaczy¢ w terenie w sposob trwaty 1 widoczny, :
zatozeniem ciggu reperoOw roboczych.

Punkty na osi trasy nalezy oznaczy¢ za pomocg drewnianych palikow tzw. kotkow osiowych z
gwozdziami.

Kolki osiowe nalezy wbi¢ na kazdym zatamaniu trasy, a na odcinkach prostych co ok. 30-50 m.
Na kazdym prostym odcinku nalezy utrwali¢ co najmniej trzy punkty.



Kotki swiadki wbija si¢ po dwu stronach wykopu, tak, aby istniata mozliwo$¢ odtworzenia
jego osi podczas prowadzenia robot.

Ciag reperow roboczych nalezy nawigza¢ do reperdéw sieci panstwowe;.

W przypadku niedostatecznej liczby reperéw roboczych wbudowaé repery tymczasowe :
rzednymi sprawdzanymi przez stuzby geodezyjne.

Przed przystapieniem do robot ziemnych nalezy wykona¢ urzadzenia odwadniajace
zabezpieczajace wykopy przed wodami opadowymi, powierzchniowymi i gruntowymi
Urzadzenia odwadniajace nalezy kontrolowac i konserwowac przez caty czas trwania robot.
Obnizenia wod gruntowych nalezy dokonywac¢, gdy woda uniemozliwia wykonywanie
wykopu.

Obnizenie wod gruntowych nalezy przeprowadza¢ tak, aby nie zostata naruszona struktura w
podiozu wykonywanego obiektu, ani tez w podtozu sgsiednich budowli.

5.2 Roboty ziemne.

5.2.1. Wykopy.

Wykopy wykona¢ recznie lub mechanicznie, zgodnie z BN-83/8836-02 i PN-B-06050:1999.
Wszystkie napotkane przewody powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie
potrzeby podwieszone w sposob zapewniajacy ich eksploatacje.

Wykop pod wodociag nalezy rozpocza¢ od najnizszego punktu i prowadzi¢ w gore w kierunku
przeciwnym do spadku przewodu, aby zapewni¢ grawitacyjny odplyw wody z wykopu po jego
dnie.

Wykopy waskoprzestrzenne nalezy odeskowac z zastosowaniem rozpor.

Sciany wykopow szerokoprzestrzennych nalezy odeskowa¢ i podeprzeé konstrukcja
usztywniajaca.

W trakcie realizacji robot ziemnych nalezy nad otwartymi wykopami ustawic¢ tawy celownicze,
umozliwiajace odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodu oraz kontrolg rzgdnych dna.
Lawy celownicze nalezy montowaé nad wykopem na wysokosci ok. 1.0 m nad powierzchnia
terenu w odstgpach wynoszacych ok. 30 m. Lawy powinny mie¢ wyrazne i trwate oznaczenie
projektowanej osi przewodu. Gorne krawedzie celownikdw nalezy ustawi¢ zgodnie z rzednymi
projektowanymi za pomocg niwelatora.

Potozenie celownikdéw nalezy sprawdzaé codziennie przed rozpoczeciem montazu przewodow.

Wykopy nalezy wykonywac¢ bez naruszenia naturalnej struktury gruntu.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokumentacji
Projektowej. Spdd wykopu wykonywanego recznie nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym
od rzgdnej projektowanej o ok. 20 cm, a w wykopach wykonywanych mechanicznie spod
wykopu ustala si¢ na poziomie ok. 30-60 cm wyzszym od rzednej projektowanej, w zaleznosci
od rodzaju gruntu. Wykop nalezy poglebi¢ do wlasciwej rzednej bezposrednio

przed utozeniem przewodow (podsypki piaskowe;j).

Przy wykonywaniu wykopow w bezposrednim sasiedztwie istniejacych budowli na
glebokosci rownej lub wiekszej niz glebokos¢ posadowienia tych budowli nalezy je
zabezpieczy¢ przed osiadaniem i odksztatceniem.

Tolerancja dla rzednych dna wykopu nie powinna przekracza¢ +3 cm dla gruntéw zwigztych
+5 cm dla gruntéw wymagajacych wzmocnienia Tolerancja szeroko$ci wykopu wynosi =5cm.

Wyjscia (zej$cia) po drabinie z wykopu powinny by¢ wykonane z chwila osiagnigci;
glebokosci wiekszej niz 1.0 m od liczac od krawedzi wykopu, w odleglosciach niz
przekraczajacych 20 m.



Wydobywany grunt nalezy sktadowa¢ z jednej strony wykopu, odlegto$¢ podnoza skarpy
odktadu od goérnej krawedzi wykopu powinna wynosi¢ co najmniej podwojng jego gtebokos¢ 1
nie mniej niz 3.0 m. W przypadku, gdy obudowa wykopu jest obliczona na dodatkowe
obcigzenie odktadem gruntu odlegtos¢ podnodza skarpy odktadu nie moze by¢ mniejsza ni; 1.0
m.

Nadmiar gruntu z wykopu pod wodociagg nalezy zagospodarowaé zgodnie z zasadami
podanymi w ST D-01-01.

Wykopy do glebokosci 1.0 m mozna wykonywaé jako nieumocnione, powyzej - umocnione.
Bezpieczne nachylenie skarp wykopu nieumocnionego do glebokosci 4,0 m zgodnie z normy
BN-83/8836-02 wynosi 1:1.5, przy braku wody w gruncie, przy rownoczesnym zapewnieniu
tatwego 1 szybkiego odptywu wod opadowych od krawedzi wykopu z pasa terenu szeroko$ci
réownej trzykrotnej gtebokosci wykopu oraz zabezpieczenia podnéza pochylonej skarpy na dnie

wykopu.

Obudowa wykopu umocnionego powinna wystawaé¢ 15 cm ponad krawedz wykopu.
Minimalna szerokos$¢ wykopu w $wietle obudowy powinna by¢ dostosowana do $rednicy
przewodu i wynosi¢ minimum D+0.60m, gdzie D - zewngtrzna $rednica przewodu, lecz nie
mniej niz 0.8 m. Odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi
wykopu nie powinna przekraczaé¢ +5 cm.

5.2.2.  Odwodnienie wykopow.
W przypadku konieczno$ci odwodnienia wykopow nalezy zastosowac¢ technologi¢ wg projektu
wykonawcy robot.

5.2.3.  Podloze.

Przewody nalezy uktada¢ na odpowiednio przygotowanym podiozu. Przed przystapieniem do
wykonania podtoza nalezy dokona¢ odbioru technicznego wykopu. Rodzaj podtoza zalezy od
rodzaju gruntu w wykopie. W przypadku gruntow piaszczystych, piaszczysto-gliniastych i
zwirowych, nie nawodnionych 1 nie zawierajagcych kamieni przewody nalezy uktadac
bezposrednio na wyr6wnanym nienaruszonym dnie wykopu. W przypadku wystapienia
gruntéw nie spelniajacych powyzszych wymagan przewody nalezy uktada¢ na podtozu
wzmocnionym - podsypce piaskowej lub piaskowo-zwirowej. Materiat na podsypke powinien
Spetnia¢ nast¢pujace wymagania:

nie powinny wystepowac czastki o wymiarach powyzej 20 mm,

materiat nie moze by¢ zmrozony,

nie moze zawierac¢ ostrych kamieni lub innego tamanego materiatu.

Wysokos¢ podsypki powinna wynosi¢ 0.10 m. Jezeli w dnie wykopu znajduja si¢ kamienie lub
grunt bedzie nawodniony po wykonaniu przewodu, podloze powinno mie¢ wysokos$¢ co
najmniej 0.15 m.

Dopuszczalne odchylenie w planie osi podtoza wzmocnionego od osi przewodu nie moze
przekroczy¢ 10 cm. Réznica rzednych wykonanego podtoza od rzednych przewidzianych w
dokumentacji nie moze w zadnym punkcie przekroczy¢ +5 cm.

Wystepujace réznice nie mogg na zadnym odcinku przewodu spowodowac spadki przeciwnego
ani tez jego zmniejszenia do zera.

5.3. Roboty montazowe.

Przewody wodociggowe nalezy utozy¢ z wymaganiami normy PN-B-10725:1997.
Technologia budowy wodociggu musi gwarantowac utrzymanie trasy i spadku przewodow
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.



Przewody PVC mozna montowac¢ przy temperaturze otoczenia od 0°C do 30°C. Z uwagi na
zmniejszong elastyczno$s¢ PVC w niskich temperaturach zaleca si¢ wykonywanie potgczen w
temperaturze nie nizszej niz 5°C.

Opuszczanie 1 uktadanie przewodu na dnie wykopu moze si¢ odbywaé dopiero po
przygotowaniu podtoza. Przed opuszczeniem rur do wykopu nalezy sprawdzi¢, czy nie ulegly
uszkodzeniu oraz zabezpieczy¢ je przed zanieczyszczeniem przez stosowanie zaslepek.
Budowg¢ wodociggu nalezy prowadzi¢ od jego konca.

5.3.1. Montaz na powierzchni terenu i opuszczanie przewodéw do wykopu.
W miar¢ mozliwosci mozna montowaé przewod na powierzchni terenu i nast¢pnie opuszczad
go do wykopu.

5.3.2. Opuszczanie rur do wykopu.

Nalezy mie¢ na uwadze, ze przy wykopach waskoprzestrzennych obudowanych z
poprzecznymi rozporami, opuszczanie przewodu do wykopu jest utrudnione i pocigga za sobg
konieczno$¢ zmniejszania dtugos$ci opuszczanych odcinkow.

5.3.3. Ukladanie przewodéw na dnie wykopu.
Podloze w wykopie profiluje si¢ w miar¢ uktadania przewodu, a grunt z podtoza wykorzystuje
si¢ do stabilizacji utozonej juz czgsci przewodu poprzez zageszczenie po jego obu stronach.

Rury o niewielkiej masie nalezy uktada¢ w wykopie $cisle osiowo. Rury ciezsze, opuszczane
mechanicznie, nalezy umieszczaé we wlasciwym potozeniu, gdy sa jeszcze podwieszone i po
wiasciwym ustawieniu zwalnia¢ podwieszenie. Nalezy zwrdci¢ uwage, aby osie taczonych
odcinkéw przewodu pokrywaty sie, za$ bosy koniec rury wszedl do miejsca na nie
0znaczonego.

Kazda rura po utozeniu zgodnie z osig i niweleta powinna $cisle przylega¢ do podtoza na catej
swej dlugosci w na co najmniej 1/4 obwodu symetrycznie do jej osi.

Poszczegolne rury nalezy unieruchomié przez obsypanie piaskiem po $rodku dtugosci mocno
podbi¢ z obu stron, aby rura nie mogta zmieni¢ swego potozenia.

Nalezy sprawdzi¢ prawidlowo$¢ utozenia rury (o$ 1 spadek) za pomoca faw celowniczych taty
mierniczej (lub krzyza celowniczego), pionu 1 uprzednio umieszczonych na dnie wykopu
reperow pomocniczych. Ztgcza przewoddéw powinny pozosta¢ odstoniete, z pozostawieniem
wystarczajgcej wolne przestrzeni po obu stronach polaczenia, do czasu przeprowadzenia proby
na szczelnos$¢ przewodu.

Nie wolno wyrownywac¢ kierunku utozenia przewodu przez podktadanie pod niego twardych
elementow, takich jak kawatki drewna, kamieni itp.

Odchylenie osi utozonego przewodu od ustalonego w Dokumentacji Projektowej nie powinno
przekracza¢ £10 mm, a odchytka spadku nie moze przekracza¢ +3 mm propomiarze rzednych
w studzienkach.

Nad przewodami wodociggowymi z rur PVC ulozy¢ tasmy ostrzegawcze w kolorze niebieskim
z drutem sygnalizacyjnym miedzianym o przekroju 2.5 mm?.

5.3.4. Zabezpieczenie rur przy przerwie w ukladaniu.

Przed ukonczeniem dnia roboczego, lub przerwa w robotach, nalezy zabezpieczy¢ konce
uktadanego rurociggu przed zamuleniem wodg gruntowg lub opadowa przez stosowanie
zaslepek.




5.4. Zasypywanie wykopow.

Po ulozeniu wodociggu w zasypce i obsypce z gruntu piaszczystego, wykopy zasypywac
warstwami gruntu. Obsypke zageszczad.

Stopien zageszczenia 98 % zmodyfikowanej wartosci Proctora. Ten sam stopien zageszczenia
wymagany jest dla warstwy zasypu dla kanatow usytuowanych pod drogami.

W przypadku stwierdzenia w podlozu gruntéw organicznych, wymienié je i zagesci¢

doIs=1.0.

5.5. Rozbiorka umocnienia $cian wykopu.

Rozbieranie umocnien $cian lub skarp wykopu nalezy przeprowadza¢ stopniowo w miarg
zasypywania wykopow, poczynajac od dna wykopu.

Zabezpieczenie $cian wykopu mozna usuwac za kazdym razem na wysoko$¢ nie wigksza niz
0,5 m z wykopoéw wykonanych w gruntach spoistych i 0,3 m - w innych rodzajach gruntéw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST A-00.00. Kontrola zwigzana z
wykonaniem sieci wodociagowej powinna by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich faz robot
zgodnie z wymaganiami normy PN-B-10725. Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uznaé
za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot zostaly speilnione. Jesli
ktorekolwiek z wymagan nie zostato spetnione, nalezy dang faze robot uznaé za niezgodna z
wymaganiami normy 1 po wykonaniu poprawek przeprowadzi¢ badania ponownie.

6.1. Badanie materialow.

Uzyte materialy do budowy wodociagu powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa.
Sprawdzenie materialow uzytych do budowy polega na pordwnaniu ich cech z wymaganiami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;:

SS@posrednio, na podstawie dokumentéw okreslajacych jako$¢ przewidzianych do
wbudowania materiatow 1 poréwnanie ich cech z odpowiednimi normami lub aprobatami
technicznymi,

8] Dbezposrednio, na budowie przez ogledziny zewnetrzne lub odpowiednie badania
specjalistyczne, porownujac cech jak w poz. a).

6.2. Badanie zgodnosci z dokumentacja projektowa.

Badanie zgodnosci wykonanych robdt z Dokumentacja Projektowa przeprowadza si¢ przez:
a)sprawdzenie dokumentow wymienionych w ST pod wzgledem merytorycznym i formalnym.
b)sprawdzenie, czy zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robot zostaly wniesione do
Dokumentacji Projektowej 1 potwierdzone w dzienniku budowy przez nadzor techniczny oraz
zatwierdzone przez Kierownika Projektu.

c)wykonanie inwentaryzacji geodezyjnej.

6.3. Badanie wykonania wykopow.

Dhugo$¢ odcinka robdt ziemnych poddanego badaniom przy odbiorach cze$ciowych nie
powinna by¢ mniejsza 50.0 m.

Sprawdzenie wykonania wykopdéw polega na skontrolowaniu wymagan okreslonych w ST, ze
szczegblnym zwrdceniem uwagi na:

-zabezpieczenie statecznos$ci skarp wykopow,



-obudowe $cian wykopow,

-prawidtowos$¢ odwodnienia wykopu
-doktadnos¢ wykonania wykopu: usytuowanie, wykonczenie,
wymiary, rz¢dne, naruszenie naturalnej struktury gruntu w dnie

wykopu.

6.3.1. Badanie wykopow otwartych obudowanych.

Badanie materialow i elementéw obudowy nalezy wykonaé¢ bezposrednio na budowie prze:
ogledziny zewnetrzne, poréwnujac rodzaj materiatlow, wymiary elementow zabezpieczen
zabezpieczenie przed korozjg z cechami podanymi w dokumentacji technicznej i warunkam
technicznymi podanymi przez wytwornie.

6.3.2. Badanie bezpiecznego nachylenia skarp wykopow.

Sprawdzenie prawidlowos$ci wykonania i zabezpieczenia skarp polega na skontrolowaniu

zgodno$ci wykonania z wymaganiami podanymi w ST.

Przeprowadza si¢ przez:

- ogledziny zewngetrzne sprawdzajac, czy nie wystepuja wody gruntowe,

— pomiar szeroko$ci wolnego pasa terenu pomiedzy goérng krawedziag wykopu a podnoézem
nachylonej skarpy odktadu gruntu z wykopu,

— pomiar glebokosci wykopu H i poréwnanie pomierzonych wielko$ci z wymaganiami ST
pkt 5.2.1.

— pomiar nachylenia skarp przy uzyciu szablonu z doktadnoscig do 1° i poréwnanie ;
wymaganiami ST pkt 5.2.1,

— ogledziny zewnegtrzne terenu i sprawdzenie, czy zapewniono odptyw wod opadowych od
krawedzi wykopu z pasa terenu o szerokosci rownej 3H

- ogledziny zewnetrzne, czy wykonano zabezpieczenie podndza skarpy na dnie wykopu.
pomiary przeprowadza si¢ przy uzyciu tasmy stalowej z doktadnos$cig do 0.1 m

6.4. Badanie w zakresie podloza.

6.4.1. Badanie podloza naturalnego.
Podloze naturalne bada si¢ przez ogledziny zewnetrzne, ktore polegaja na stwierdzeniu, czy
grunt podtoza jest sypki, naturalnej wilgotnos$ci, czy nie zostat pobrany 1 nadaje si¢ na podioze.

6.4.2. Badanie podloza wzmocnionego.

Zgodnos¢ wykonania podloza wzmocnionego z projektem sprawdza si¢ przez ogledziny
zewngtrzne 1 pomiar, a w szczegdlnosci mierzac grubos$¢ warstwy ttucznia, Zwiru lub betonu
oraz warstwy podsypki z doktadnoscig do 0,01m. Pomiar nalezy wykona¢ w trzech dowolnie
wybranych miejscach odbieranego odcinka, odlegtych od siebie co najmniej o 30 m.

6.4.3. Badanie dopuszczalnego odchylenia w planie.

Odchylenie krawedzi podtoza sprawdza si¢ przez odrzutowanie pionem na podtoze os:
przewodu wyznaczonej na tawach celowniczych i pomiar odchytek krawedzi podioza od rzutu
osi przewodu. Pomiar nalezy wykona¢ z doktadnoscig do 0,01 m w trzech dowolnie wybranych
miejscach odleglych od siebie co najmniej o 30 m.

Dopuszczalne odchylenia w planie krawegdzi wykonanego poditoza wzmocnionego od
ustalonego na tawach celowniczych kierunku osi przewodu nie powinny przekraczaé dla
przewodow z tworzyw sztucznych 0.1 m.

6.4.4. Badanie dopuszczalnych odchylen spadku.
Roéznice rzgdnych podioza (powodujacych odchylenie spadku) sprawdza si¢ na zatozonych nad
podiozem *tawach celowniczych. Pomiar nalezy wykona¢ tatg niwelacyjng




doktadnosciag do 0,01 m w trzech dowolnie wybranych miejscach odlegtych od siebie co
najmniej 0 30 m.

Roéznice rzednych wykonanego podtoza, powodujace odchylenia spadku od przewidzianego w
projekcie, nie powinny przekracza¢ w zadnym jego punkcie dla przewodéw z tworzywa
sztucznych +0.05 m i nie moga spowodowac¢ spadku przeciwnego lub zmniejszenia jego do
zera na odcinku przewodu.

6.5. Badanie glebokos$ci ulozenia przewodu.

Gtebokos¢ utozenia przewodu bada si¢ mierzac rzedng wierzchu przewodu i wierzch diawicy
zasuwy, a nastepnie obliczajac réznice hn miedzy zmierzong rzedng a rzgdng projektowanego
terenu. Pomiar nalezy wykona¢ z doktadnoscig do 0.05 m, w odlegtosci co najmniej 50 m oraz
dla kazdej zasuwy.

6.6. Badanie bezpiecznej odleglosci przewodu od budowli sasiadujacej.

Odlegtos¢ osi przewodu od budowli oraz krawedzi dna wykopu od $ciany fundament budowli
sasiadujacej] z wykopem bada si¢ mierzac te odleglosci tasma stalowa doktadnoscig do
0,1 mi poréwnujac je z odleglo$cig w dokumentacji oraz z wielkoscig € obliczong na podstawie
zmierzonych z doktadnos$cig do 0,05 m rzednych dna wykopu 1 dna fundamentu budowli:

a> (H-h+0.3)/tg® + 0.5  gdzie:

H - glebokos$¢ wykopu, mierzona od rzednej terenu do rzednej dna wykopu [m],

h - gleboko$¢ fundamentu budowli sgsiadujacej, mierzona od rzgdnej terenu do rzednej dna
fundamentu [m],

®- kat stoku naturalnego (tarcia wewnetrznego) gruntu [°],

6.7. Badanie zabezpieczenia sasiadujacej budowli.

Jesli nie mozna zachowa¢ warunkéw okreslonych w pkt 6.6, sasiadujaca z wykopem budowle
nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscia zsuwu gruntu spod fundamentow budowli
Zabezpieczenie budowli nalezy wykona¢ poprzez pozostawienie obudowy wykopu, budowy
muru oporowego, zageszczenie zasypu oraz jego stabilizacje lub w inny sposob. Badanie
nalezy przeprowadzi¢ przez ogledziny zewnetrzne, sprawdzajac zgodnos¢ dokumentacja, a w
przypadku specjalnych budowli zabezpieczajacych - wykonuja odpowiednie pomiary.

6.8. Badanie dotvczace budowy przewodu.

6.8.1. Badanie uloZenia.
Badanie ulozenia przewodu na podtozu polega na sprawdzeniu oparcia przewodu wzdhuz calej
dhugos$ci co najmniej 1/4 obwodu rury, symetrycznie do jej osi. Badanie nalezy przeprowadzic¢
przez ogledziny zewnetrzne.

6.8.2. Badanie odchylenia osi przewodu.

Odchylenie osi przewodu sprawdza si¢ przez odrzutowanie pionem na utozony przewod osi
przewodu wyznaczonej na lawach celowniczych i1 zmierzenie odchylek rzutu osi od
rzeczywistej osi utozonego przewodu. Pomiar nalezy wykona¢ w odleglo$ci co najmniej

30 m z doktadnoscig do 0.01 m. Odchylenie osi utozonego przewodu od ustalonego na tawach
celowniczych kierunku nie powinno przekracza¢ dla przewodow z tworzyw sztucznych 0.1 m.

6.8.3. Badanie dopuszczalnych odchylen spadku przewodu.
Dopuszczalne odchylenie réznicy rzednych przewodu (powodujacych odchylenie spadku)




sprawdza si¢ obliczajac rzedne przewodu i porownujac je z podanymi w projekcie. Pomiar
nalezy wykona¢ z doktadnoscig do 0,01 m w odlegtosci co najmniej 30 m. Roznice rzgdnych
utozonego przewodu od przewidzianych w projekcie (powodujace odchylenia spadku) nie
powinny w zadnym punkcie przewodu przekracza¢ dla przewoddéw z tworzyw sztucznych
+0.05 m i nie moga spowodowaé spadku przeciwnego ani zmniejszenia jego do zera na
odcinku przewodu.

6.8.4. Badanie zmiany kierunku przewodu.

badanie wykonuje si¢ w celu sprawdzenia prawidlowosci wykonania zmiany:

a)kierunkdéw za pomoca ksztattek - stwierdzajac zastosowanie ksztattki o wtasciwym kacie
zatamania

b)kierunku na ztgCzu rur - mierzgc przyprostokatne trojkgta prostokatnego, ktorego ostry kat
tworza osie rur zlgcza i obliczajac iloraz zmierzonych wielkos$ci (tangens powstatego kata) z
doktadnoscig do 0,001.

6.8.5. Badanie zabezpieczenia przewodu przed przemieszczaniem.
Badanie nalezy przeprowadzi¢ przez ogledziny zewnetrzne oraz wykonujac pomiary umocnien
zabezpieczajacych 1 porownujac je z dokumentacjq.

6.8.6. Badanie zabezpieczenia przy przejSciu przez przeszkody.
Zabezpieczenie przy przejSciach pod stalymi przeszkodami i przez §$ciany obiektow nalezy
bada¢ przez ogledziny zewngtrzne.

6.8.7. Badanie zasypki przewodu.

Prawidtowosci wykonania zasypki przewodu nalezy sprawdzi¢ mierzac wysoko$¢ zasypki nad
wierzchem rury 1 badajac zageszczenie z bokoéw rur. Pomiar nalezy wykonac¢ co najmniej w
trzech dowolnie wybranych miejscach odlegtych od siebie nie mniej niz o 30 m, z
doktadnos$cig do 0.1 m.

6.9. Badanie dotyczace obiektow na przewodzie.

6.9.1. Badania wykonania obiektéw budowlanych.
Wykonanie obiektow budowlanych na przewodzi bada si¢ przez ogledziny zewngtrzne oraz
mierzac gabaryty wewnetrzne 1 porownujac z danymi w dokumentacji.

6.9.2. Badanie wykonania przewodéw w obiektach.

Badanie przeprowadza si¢ przez ogledziny zewngtrzne, zmierzenie taSma mierniczg odlegtosci
zewngtrznych gabarytow wbudowanych urzadzen od dna, stropu i $cian oraz od innych
przewodow. Pomiar nalezy wykona¢ z doktadnoscig do 0.01 m.

6.10 Warunki przystapienia do badan.

6.10.1 Przyrzady do badania szczelnoSci.
Stosuje si¢ nastgpujace przyrzady do badania szczelnos$ci:

- dwa sprawdzone manometry sprezynowe o srednicy nie mniejszej niz 160 mm i o takim

zakresie skali, aby odczyt ci$nienia probnego zawierat si¢ w zakresie od 50% do 70% skali, za$

wielko$¢ dziatki byta nie wigksza niz 0,01 MPa,

- pompa hydrauliczna,

- czasomierz,

- dwa wycechowane naczynia: jedno o pojemnosci od 10 dm® do 20 dm?® z podziatka co 1 dm?,
drugie o pojemnosci 1 dm? z podziatka co 0,1 dm®; pojemno$¢ naczynia wigkszego nalezy
dostosowac do dtugosci i srednicy badanego przewodu.



6.10.2 Zmniejszenie wplywu temperatury na wyniki.

Badanie szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ w takich warunkach, aby przewod nie byt
nastoneczniony oraz aby temperatura powierzchni zewnetrznej przewodu wynosita nie mniej
niz 1°C.

6.10.3 Stan odcinka przewodu przed proba szczelnosci.
Przewodd nie moze by¢ od zewnatrz zanieczyszczony. Ewentualne zanieczyszczenia powinny
by¢ usunigte. W czasie badania powinien by¢ mozliwy dostep do ztaczy ze wszystkich stron.

Koncowki odcinka przewodu oraz wszystkie odgalezienia dla hydrantow powinny by¢
zamknigte za pomocg odpowiednich zaslepek z uszczelnieniem, a przewdd na catej dlugosci
powinien by¢ zabezpieczony przed przesuni¢ciem w poziomie i pionie. Na badanym odcinku
przewodu nie powinny by¢ instalowane, przed przeprowadzeniem proby szczelnosci, hydranty,
zawory odpowietrzajace 1 inna armatura z wyjatkiem zasuw, ktore w czasie badania powinny
by¢ catkowicie otwarte za$ dlawiki dociagnigte w sposob zapewniajacy ich catkowita
szczelno$¢. Przewidziane bloki oporowe i podporowe powinny byé wykonane w sposob
trwaty. Nie nalezy stosowaé zamkni¢¢ badanego odcinka przewodu.

Wykopy powinny by¢ zasypane ziemig do wysokos$ci $rednicy rur, za$ ziemia powinna by¢
doktadnie ubita z obu stron przewodu. Kazda rura powinna by¢ obsypana maksymalnie ziemia,
piaskiem lub innym materiatem zgodnie z dokumentacja, a ponadto, w szczegdlnych
przypadkach, zakotwiona. Ztacza rur nie powinny by¢ zasypane.

Przy prowadzeniu przewodu na terenie, nad terenem lub na podporach albo konstrukcji
powinno by¢ zapewnione jego trwale utozenie i1 zabezpieczenie ztaczy przed rozluznieniem.

6.10.4 Cisnienie probne.

Ci$nienie probne pp nalezy stosowac:

Pp= 1,5 pr

lecz nie mniejsze niz 1.0 MPa

dla odcinka przewodu utozonego pod ciekami, drogami, ulicami, torami tramwajowymi i
kolejowymi, w rurach ochronnych, kanatach zbiorczych i tunelach.

Pp=2pr

lecz nie mniej niz 1 MPa.

Cisnienie probne pp catego przewodu, niezaleznie od Srednicy, materialu przewodu 1
zastosowanych zlaczy, nalezy przyja¢ rowne maksymalnemu wystepujagcemu w badanym
przewodzie ci$nieniu roboczemu pr

Pp = Pr

1.10.5. Opis badan.

6.10.5.1.Badanie szczelnosci odcinkow przewodu z zastosowaniem proby hydraulicznej.

Na wyzej potozonej koncowce odcinka przewodu poddanego prébie szczelnosSci oraz we
wszystkich miejscach, w ktorych moze zgromadzi¢ si¢ powietrze (z wyjatkiem zasuw), nalezy
umiesci¢ rurki odpowietrzajagce z zaworami do odprowadzenia powietrza, na rurce
odpowietrzajacej wyzej polozonej koncoOwki przewodow nalezy umiesci¢ trojnik z
manometrem do pomiaru ci$nienia i manometrem kontrolnym oraz zawoér przelotowy, o
wytrzymato$ci zaworu przy pompie hydraulicznej, z kurkiem spustowym przed manometrem.



Odcinek przewodu nalezy napetni¢ woda powoli 1 w miar¢ mozliwosci od nizej potozonego
konca odcinka przewodu, aby umozliwi¢ usunigcie powietrza z przewodu. Po stwierdzeniu
pojawienia si¢ wody we wszystkich rurkach odpowietrzajacych (§wiadczacym o catkowitym
wypetnieniu odcinka przewodu woda) nalezy zamknaé zawory, przylaczy¢ pompe
hydrauliczng do nizej potozonego odcinka przewodu i podtrzymac ci$nienie wewngtrzne w
wysokosci ci$nienia zapewniajacego catkowite napetnienie odcinka przewodu przez 12 h.

Po napelnieniu odcinka przewodu woda nalezy podnies$¢ cisnienie w przewodzie do wysokosci
ci$nienia roboczego p,, a nastgpnie otworzyé zawdr w rurce odpowietrzajacej zatozonej w
najwyzszym punkcie przewodu, po stwierdzeniu wyplywu wody nalezy podnie$¢ cisnienie w
przewodzie do wysokosci cisnienia probnego pp Wg .6.10.4, obserwujac wskazania
manometrow. Przy spadku ci$nienia nalezy w odstepach pieciominutowych podnosi¢ cisnienie
az do uzyskania jego stabilizacji na wysokosci ci$nienia probnego, po czym nalezy zamknac
zawOr w rurce odpowietrzajacej 1 wylaczy¢ pompe¢ zamykajac zawor na doptywie wody.

Przez 30 min ci$nienie na manometrach nie moze spas¢ ponizej ci$nienia probnego. Wielkos¢
ci$nienia nalezy odczytywac z doktadnoscig najnizszej podziatki skali manometru. W czasie
proby nalezy obserwowac przewod 1 ztgcza.

6.10.5.2. Badanie szczelnos$ci calego przewodu.

Przewdd poddany probie szczelnosci powinien by¢ catkowicie ukonczony i zasypany, zas
poszczegodlne jego odcinki zbadane pod wzgledem szczelnosci wg 6.10.5.1 z wynikami
pozytywnymi. Zasuwy na trasie przewodu powinny by¢ catkowicie otwarte. W szczegolnych
przypadkach, technicznie uzasadnionych przewo6d moze by¢ podzielony na czesci, co powinno
by¢ uwzglednione przed rozpoczeciem odbioréw odcinkdéw przewodu. W tych

przypadkach dtugosci odcinkow nie powinny by¢ mniejsze od podanych.

Na trasie przewodu, w wypuktych zatamaniach profilu podtuznego nalezy otworzy¢ hydranty
(jesli taka technologia odpowietrzenia rurociggu byla przyjeta w dokumentacji technicznej) w
celu umozliwienia odprowadzenia zgromadzonego powietrza podczas napelniania przewodu
woda.

Przewod nalezy napelnia¢ woda powoli, z mozliwie najmniejsza predkoscia przepltywu,
wykorzystujac w miar¢ mozliwosci urzadzenia stale lub przytaczajac pompe wg 6.10.5.1. Po
stwierdzeniu pojawienia si¢ wody w poszczegolnych otwartych hydrantach i spokojnego jej
wypltywu bez domieszki powietrza nalezy kolejno zamkna¢ hydranty. Po uzyskaniu
spokojnego odptywu wody bez powietrza w punkcie koncowym przewodu nalezy stopniowo
podnie$¢ cisnienie do wysoko$ci cisnienia probnego wg 6.10.4. Po ustabilizowaniu si¢
cisnienia probnego w przewodzie nalezy utrzymaé je na tej wysokosci przez okres
niezbednydo przeprowadzenia ogledzin hydrantéw, spustéw, odpowietrznikdw 1 innej
aparatury, na ktérej moga wystapic¢ nieszczelnosci powodujace ubytek wody.

Zakonczenie podanych powyzej ogledzin z wynikiem pozytywnym (nie stwierdzenie
wyciekoOw wody) nalezy uwaza¢ za rozpoczecie proby szczelnosci przewodu cisnieniem pp. W
chwili tej nalezy zanotowac czas z doktadnoscig do 10 s oraz odczyta¢ wskazania manometru z
doktadnoscig podziatki skali.

W ciaggu 30 min. trwania proby nalezy prowadzi¢ obserwacj¢ manometru, robigc odczyt co 5
min. z doktadnos$cia jak wyzej. Wobec spadku cis$nienia nalezy podnie$¢ je do wysokosci
ci$nienia probnego, a po jego ustabilizowaniu sig:

- obnizy¢ cisnienie w przewodzie do 0,2 MPa,
- otworzy¢ zawor na odgat¢zieniu odprowadzajacym do wycechowanego naczynia, obnizajac
ci$nienie do 0,1 Mpa



- zmierzy¢ z doktadnoscig do 0,1 dm? iloé¢ wody q, ktora wyptyneta przy spadku cisnienia od
0.2 MPa do 0.1 MPa,

- zmierzy¢ wysoko$¢ w zainstalowanego manometru nad osig badanego przewodu z
doktadnos$cia do 0.1 m,

- okresli¢ dlugos$¢ badanego przewodu L, w kilometrach, z doktadnos$cia do 100 m, wyznaczy¢
srednice obliczeniowa przewodu do,

- obliczy¢ wyptyw wody ww w decymetrach sze$ciennych na dobe, na 1.0 m $rednicy
obliczeniowej do i jeden kilometr dtugos$ci przewodu.

Dopuszcza si¢ obliczenie ww na podstawie wykresow lub tablic sporzadzonych na podstawie
powyzszych wzordw.

6.11. Badania dokumentacji.

Badanie dokumentacji polega na sprawdzeniu protokotow badan przeprowadzonych przy
odbiorach technicznych czesciowych, badanie to nalezy wykonaé: - przegladajac protokoty

i sprawdzajac czy zawieraja stwierdzenia zrealizowania postanowien dotyczacych
usuniecia zauwazonych usterek,

sprawdzajac czy w projekcie technicznym naniesiono zmiany i uzupehnienia, jak réwniez
sprawdzajac czy wprowadzono inne elementy charakteryzujace wbudowany przewod, np.
zaslepienie przewodu, drenaz roboczy, pozostawione umocnienia $cian wykopu, skrzyzowania
z przewodami uzbrojenia podziemnego, $cianki szczelne, polaczenia, sprawdzajac prawidlowe
1 zgodne z dokumentacja wbudowanie armatury 1 studzienek za pomoca ogledzin
zewngetrznych 1 pomiaru zestawu hydrantow, polozenia zasuw 1 studzienek oraz pomiaru
dhugosci przewodu; pomiar nalezy wykona¢ tasma z doktadnoscia do 0,1 m,

zapoznajac si¢ z trescig protokoldéw obejmujacych przebieg, czas trwania i1 liczbg plukan i
ocen¢ wynikow przeprowadzonych ptukan i dezynfekcji przewodu oraz analizami
fizykochemicznymi 1 bakteriologicznymi wody ptynacej w przewodzie przed przekazaniem go
do eksploatacji.

7. OBMIAR ROBOT.

Ogolne zasady obmiaru robot w ST A-00.00.
Jednostka obmiarowa dla wodociagu jest 1 m przewodu kazdej srednicy na
podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaré6w w terenie.

8. ODBIOR ROBOT.

Zasady odbioru okreslono w ST B-01.01. w punkcie 8. Przy odbiorze Wykonawca dostarczy
nastepujace dokumenty:

-Dokumentacja Projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonywania robot;

-dane geotechniczne obejmujace: zakwalifikowanie gruntéw do odpowiedniej kategorii wg
PN-86/B-02480; wyniki badan gruntéw, ich uwarstwien, gtgbokosci przemarzania, warunki
posadowienia i ochrony podtoza gruntowego wg PN-81/B-03020; poziom wod gruntowych i
powierzchniowych oraz okresowe wahania poziomdéw, stopiefn

agresywnosci Ssrodowiska gruntowo-wodnego; uziarnienia warstw wodono$nych; stan terenu
okreslony przed przystapieniem do robot przez podanie znakoéw wysokosciowych reperow,
uzbrojenia podziemnego przebiegajacego wzdtuz i w poprzek trasy przewodu, a takze
przekroje poprzeczne i przekroj podtuzny terenu;

-Dziennik Budowy;

-Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow;



-dane okreslajace objetos¢ wod deszczowych, ktore moga przenika¢ w grunt, stwierdzenie
koniecznosci przeprowadzenia badan szczelnos$ci odbieranego przewodu na eksflltracje,

dane okreslajace dopuszczalng objetos¢ wod infiltracyjnych,

-protokot przeprowadzonego badania szczelno$ci catego przewodu,

-inwentaryzacja geodezyjna przewodow i obiektow na planach sytuacyjnych wykonana przez
uprawniong jednostke geodezyjng._

9. PODSTAWA PEATNOSCI.

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z
obmiarem, po odbiorze robot.

Platno$¢ bedzie pelnym wynagrodzeniem za dostarczenie i utozenie wszystkich materiatow
uzytych do wykonania wodociggu oraz robocizng, sprzgt, wykonanie prob 1 badan oraz
wszystkie inne czynno$ci niezb¢dne do nalezytego wykonania robot.

Cena wykonania 1 m przewodu obejmuje:

-roboty przygotowawcze,

-dostarczenie materialow,

-wykonanie wykopu i umocnienie $cian,

-odwodnienie wykopu i umocnienie $cian,

-odwodnienie wykopu,

-przygotowanie podtoza,

-utozenie rur wodociggowych,

-utozenie taSmy sygnalizacyjnej,

-wykonanie izolacji elementow betonowych 1 zelbetowych,

-zasypanie wykopu wraz z zageszczeniem gruntu,

-odwo0z nadmiaru gruntu poza teren budowy,

-doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

-wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

7 <@PN-64/H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych
2@ PN EN 124:2000 Wtazy kanatowe. Klasa B, C, D.
E<«@PN-B-10725:1997 Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania.

4 PN —88/B-06250 Beton zwykty

5 PN-82/H-93215 Walcowka i prety stalowe do zbrojenia betonu.

6. PN —85/H-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia.

7.  PN-90/H-14501 Zaprawy budowlane zwykle.

8. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw.

9. PN-86/B-01300 Cementy. Terminy i okre$lenia.

10. PN -88/B-30030 Cement. Klasyfikacja.

11. PN-88/B-30005 Cement hutniczy.

12.  PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.



16.

17.
18.
19.

20.

21.

22.
23.
24,
25.
26.

PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i
okreslenia.

PN- 86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-88/B-30000 Cement portlandzki

PN-86/B-01802 Antykorozyjne zabezpieczenie w budownictwie. Konstrukcje betonowe
1 zelbetowe. Nazwy 1 okreslenia.

PN-80/B-01800 Antykorozyjne zabezpieczenie w budownictwie. Konstrukcje betonowe
1 zelbetowe. Klasyfikacja okreslenia.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

PN-63/B-06215 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.
BN-62/6738-03 Beton hydrotechniczny. Sktadniki betonu. Wymagania techniczne.
BN-62/6738-04 Beton hydrotechniczny. Badania masy betonowe;j.

BN-62/6738-07 Beton hydrotechniczny. Sktadniki betonéw. Wymagania techniczne.
BN-85/6753-02 Kity budowlane trwale plastyczne, olejowy i

polistyrenowy

217.

PN-B-02863:1997 Ochrona przeciwpozarowa budynkow. Przeciwpozarowe

zaopatrzenie wodne. Sie¢ wodociggowa przeciwpozarowa.

10.2. Inne dokumenty.

32.

33.

34.

35.

Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robot budowlano-montazowych. Tom I.
Budownictwo ogdlne. ARKADY -1987r.

Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robdt budowlano-montazowych. Tom II.
Instalacje sanitarne i przemystowe. ARKADY -1987r.

Warunki techniczne wykonania i1 odbioru rurociaggdéw z tworzyw sztucznych, SGGiK -
Warszawa 1994

Rozporzadzenie Min. Budownictwa 1 Przemystu Materiatow Budowlanych z dn. 28
marca 1972 r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot
budowlano-montazowych i rozbidorkowych (Dz. U. nr 13, poz. 91)



