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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Ogolna Specyfikacja Techniczna OST 00.00 odnosi si¢ do wymagan wspélnych dla
poszezegblnych specyfikacji technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore
zostang wykonane w ramach budowy instalacji klimatyzacji pomieszczen biurowych I pigtra
Urzgdu Miasta w Kostrzynie nad Odra.

Zakres robot obejmuje:

e montaz instalacji klimatyzacji (CPV45331230-7);

e montaz osprzetu tablicyrozdzielczej;

e wykonanie zasilenia elektrycznego jednostek zewngtrznych.
e wykoanie ogrodzenia wraz z ptytg fundamentows.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacje Techniczne stanowia czgé¢ Dokumentdéw Przetargowych i Kontraktowych
1 nalezy je stosowac w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Wymagania ogolne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu z wymienionymi
Specyfikacjami Niezaleznie od postanowien Danych Kontraktowych normy pafstwowe,
instrukcje i przepisy wymienione w Specyfikacjach Technicznych bedg stosowane przez
Wykonawceg w jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:
Dziennik Budowy - opatrzony pieczgeia upowaznionego organu nadzoru budowlanego
1 Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen
zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw
Robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy inzynierem,
Wykonawcg i Projektantem i innymi osobami upowaznionymi z mocy prawa do dokonywania
W nim wpisow.
Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.
Odpowiednia (bliska) zgodno§¢ - zgodno$¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robdt budowlanych.
Inzynier — osoba wymieniona w Warunkach Kontraktowych lub inna osoba upowazniona przez
Zamawiajacego i o ktorej jest poinformowany Wykonawca, wykonujaca czynnosci administracji
Kontraktu, nadzorowania Wykonawcy, potwierdzania platnosci naleznych Wykonawcy,
dokonywania zmian w Kontrakcie, udzielania zgody na przedtuzenie termindéw wykonania Robot.
Polecenie inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez inzyniera w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentacji Projektowe;.
Przedsigwzi¢cie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polgczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniejgcego polaczenia.



Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czgs¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje
lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

Kosztorys Nakladczy - wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowq, ST i poleceniami inzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Warunkach Kontraktowych przekaze Wykonawcy
Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami administracyjnymi, Dziennik
Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa.
Dokumentacja Projektowa bedzie zawieraé nizej wymienione elementy:
TECZKA NR 1-PROJEKT INSTALACJI KLIMATYZACYJNEJ w BUDYNKU
BIUROWYM URZEDU MIASTA w KOSTRZYNIE NAD ODRA

TECZKA NR 2 - SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
INSTALACJI KLIMATYZACYJNEJ POMIESZCZEN BIUROWYCH
URZEDU MIASTA w KOSTRZYNIE NAD ODRA

TECZKA NR 3 - PRZEDMIAR ROBOT

TECZKA NR 4 - KOSZTORYS INWESTORSKI

Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodni ewentualne projekty wykonawcze,
warsztatowe niezbedne do wykonania Robot, projekt organizacji budowy, oraz Program
Zapewnienia Jakosci (PZ)).

1.5.3. Zgodnos¢ Robot 7 Dokumentacjq Projektowq i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez inzyniera Projektu Wykonawcy stanowig cze$¢ Kontraktu, a wymagania
wyszczeg6lnione w choc¢by jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w calej dokumentac;ji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje
nastepujgca kolejnos¢ ich waznoscei:

- Specyfikacje Techniczne

- Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w  Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ inzyniera, ktéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiardéw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow
i wazniejszy jest od danych wymienionych w czesci opisowej Dokumentacji Technicznej.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacijg
Projektowg i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziahu tolerancji. Cechy
materialow 1 elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliskg zgodnosé
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.



W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie bedg w pelni zgodne z Dokumentacjg
Projektowa lub ST, i wplynie to na niezadowalajgcg jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty
beda niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Wykonawca zabezpieczy teren budowy. Fakt przystgpienia do Robdét Wykonawca
obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z inzynierem Projektu oraz
przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez inzyniera i organ zarzadzajacy
tablic informacyjnych. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caly okres realizacji Robot.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robdt.

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia Robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawcabedzie:

a) Podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i woko6t Terenu Budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk,

2) Srodki ostroznodci i zabezpieczenia przed:

a) Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

b) Mozliwoscig powstania pozaru.

Nie uzytkowanie w porze nocnej (22% — 6%) maszyn i urzadzen emitujgcych hatas
przekraczajacy poziom dozwolony dla porynocnej.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach  biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne begda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
Uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatéw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
Wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robdt bedg mialy $wiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okre$lajgce brak szkodliwego oddziatywania
tych materiatow na srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot
ich szkodliwo$¢ zanika (np. Materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych organow
administracji panstwowej.



Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami,
a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem cudzej
wlasnosci.

Jesli w zwiagzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem Robot lub brakiem
koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie cudzej wiasnosci,
to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong witasnos¢. Stan uszkodzonej lub
naprawionej wlasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
inzyniera i zainteresowane wladze oraz bgdzie z nimi wspdlpracowal dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robdét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, Ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie Robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do Robdt od daty rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez
inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywaé¢ Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym
stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inzyniera
powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
1 miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z Robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisdw i wytycznych podczas
prowadzenia Robdt.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposob ciagly bedzie informowa¢ inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen 1 inne odno$ne dokumenty.



2. MATERIALY.

2.1. Zrédla uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatéw przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace
proponowanego zroédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow
1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez inzyniera.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, Ze
materialy uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposéb ciagly spelniajg wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie postepu Robat.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na
pozyskanie materialow z jakichkolwiek zrodel miejscowych wilaczajac w to zrédta wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczyé inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materialow z jakiegokolwiek Zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do Robot, a takze koszty zwigzane ze
sktadowaniem materialow rozbiorkowych na sktadowisku odpaddw.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na Terenie Budowy lub
z innych miejsc wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do Robdt lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan inzyniera.

2.3. Inspekcja wytwdrni materiatow.

Wytwornie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez inzyniera
w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébki
materialow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosei. Wynik tych kontroli bedzie
podstawa akceptacji okreslonej partii materialéw pod wzgledem jakosci.

2.4. Materialy nieodpowiadajqce wymaganiom.

Materialy nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z Terenu Budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez inzyniera. Jesli inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez inzyniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajdujg si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one
potrzebne do Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢
1 wlasciwosé do Robot i byty dostepne do kontroli przez inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania be¢dg zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowarnie materiatow.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi inzyniera o swoim
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zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie
to wymagane dla badan prowadzonych przez inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody inzyniera.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien byé
zgodny z oferta wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
Zawartym w st, pzj lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez inzyniera;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony
1 zaakceptowany przezinzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie rob6t, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, st i wskazaniach inzyniera w terminie
przewidzianym kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
$rodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub st przewidujag mozliwosé wariantowego uzycia sprzgtu
przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi inzyniera o swoim zamiarze wyboru
1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji inzyniera, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkow kontraktu, zostang przez inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o przy
transporcie materialdw/sprzgtu na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
wladz co do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposdb ciggly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamial inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakosé¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonychmaterialow.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, st i wskazaniach inzyniera, w terminie przewidzianym
kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga
by¢ uzyte przez wykonawce, pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drég publicznych na koszt wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

S. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z kontraktem, oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami st, pzj, projektu organizacji robdt oraz poleceniami inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci  wszystkich elementdw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piS$mie przezinzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu
1 wyznaczaniu robdt zostana, jesli wymagaé tego bedzie inzynier, poprawione przez wykonawce
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na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez inzyniera nie zwalnia
wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST,
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji inzynier Projektu uwzgledni wyniki
badan materiatéw i Robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkeji i przy badaniach
materialow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace
na rozwazangkwestie.

Polecenia inzyniera bgdg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakosci (pzj).

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty inzyniera
Programu Zapewnienia Jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie Robdt zgodnie

z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przezinzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawieraé:

a) Czes¢ ogolng opisujaca:

- Organizacj¢ wykonania Rob6t, w tym terminy i sposob prowadzeniaRobot,

- Organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robét,

- Bhp,

- Wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- Wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow Robot,

- System (sposéb i procedurg¢) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych Robot,

- Wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wilasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

- Sposob oraz form¢ gromadzenia wynikoéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw,
nastaw mechanizmow sterujacych a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania
tych informacji inzynierowi;

b) Czgs¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- Wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-
kontrolne,

- Rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materialdow,

- Sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie
transportu,

- Sposob i1 procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) Prowadzonych podczas dostaw materiatow,

1 wykonywania poszczegodlnych elementéw Robdt,
- Sposéb postgpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli Robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnad zatozong jakos¢Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robodt i jakosci materiatdow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli inzynier moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan
w celu zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz Robdt z czgstotliwoscia — zapewniajgca
stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
Zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Wykonawca dostarczy inzynierowi $wiadectwa, Ze wszystkie stosowane urzadzenia

1 sprzgt badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane
1 odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawey pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te beda tak powazne, Ze moga
wplyng¢ ujemnie na wyniki badan, inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robét badanych
materiatéw i dopusdcei je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robdt
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Prébki beda pobierane losowo. Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu
w pobieraniu probek.

Na zlecenie inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych
materiatdw, ktore budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana
przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te

pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi inzyniera
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji inzynierowi.

6.5. Raporty 7 badan.
Wykonawca bedzie przekazywaé inzynierowi projektu kopie raportéw z wynikami badan
jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane inzynierowi na formularzach wedhug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez iniyniera.
Dla celéow kontroli jakosci i zatwierdzenia, inzynier uprawniony jest do dokonywania
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kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u Zrdédia ich wytwarzania i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcey i producenta materiatow.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepisow i dokumentow technicznych, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

e Polskg norma, lub
e Aprobata techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono
polskiej normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt1.

I ktére spelniaja wymogi specyfikacji techniczne;.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez st, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikoéw tych
badan beda dostarczone przez wykonawce inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

6.8.1 Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym
zamawiajagcego 1 wykonawcg w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do
zakonczenia robot i przekazania do eksploatacji. Odpowiedzialno$é za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym
numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem wykonawcy i inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

Datg przekazania wykonawcy terenu budowy,

Date przekazania przez zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

Uzgodnienie przez inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,
Terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

Przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

Uwagi i poleceniainzyniera,

e Zgloszenia i daty odbioroéw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych
1 ostatecznych odbioréw robét oraz daty zarzgdzenia wstrzymania robot, z podaniem
powodu,

e Wyjasdnienia, uwagi i propozycje wykonawcy,

e Stan pogody 1 temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami
klimatycznymi,

e Zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,
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* Dane dotyczace czynnosei geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
1w trakcie wykonywania robot,

e Dane dotyczace jakosci materialdw, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
e  Wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
¢ Inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedlozone inzynierowi do ustosunkowania sie.
Decyzje inzyniera wpisane do dziennika budowy wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje inzyniera do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strona kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen
wykonawcy robot.

6.8.2 Rejestr obmiarow.

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposéb ciagly
w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

6.8.3 Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatdw,
orzeczenia o jakosci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badahn wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zatgczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde Zyczenie inzynierowi.

6.8.4 Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nastepujace
dokumenty:

a) Pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) Protokoly przekazania terenu budowy,

¢) Umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) Protokoty odbioru robét,

e) Protokoty z narad i ustalen,

f) Korespondencje na budowie.

6.8.5 Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktdregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda
zawsze dostgpne dla inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
z dokumentacjg projektowa i st, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje
wykonawca po pisemnym powiadomieniu inzyniera o zakresie obmierzanych robét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru
obmiarow.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w st nie zwalnia wykonawcy od obowigzku ukoficzenia wszystkich
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rob6t. Bledne dane zostang poprawione wg pisemne;j instrukcji inzyniera.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagana do celu platnosci
na rzecz wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w kontrakcie lub oczekiwanym przez
wykonawcg i inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci robdt i materiatow.

Dtiugoscei i odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowe;.

Jesli specyfikacje techniczne wiasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej,
objetosci bedg wyliczone w m3 jako dtugos¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktére moga by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami specyfikacji technicznych.

7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedg
zaakceptowane przez inzyniera.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez wykonawce. Jezeli urzgdzenia te
lub sprzgt wymagaja badan atestujacych to wykonawca bgdzie posiada¢ wazne S$wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w calym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar roboét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone
w formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiardw, ktérego wzér zostanie uzgodniony

z inzynierem projektu.

8. ODBIOR ROBOT.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich st, roboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru:
a) Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) Odbiorowi czesciowemu,
¢) Odbiorowi ostatecznemu,
d) Odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 wulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu
robot. Odbioru robdt dokonuje inzynier.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika
budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
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budowy i powiadomienia o tym fakcie inzyniera.

Jakos¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia inzynier projektu na podstawie
dokumentéw zawierajagcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu
Przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.2. Odbidr czesciowy.

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robot. Odbioru
czesciowego Robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robdt. Odbioru Robdt
dokonuje inzynier.

8.3. Odbior ostateczny robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie

o tym fakcie inzyniera.

Odbior ostateczny Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych,
liczac od dnia potwierdzenia przez inzyniera zakonczenia Robdt i przyjecia dokumentdw,
o ktérych mowa w punkcie 8.3.1

Odbioru ostatecznego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnosci inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowe;j
na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania Roboét z Dokumentacja Projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania Robét uzupelniajacych i Robdt poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych Robdt poprawkowych lub Robot
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jakos¢ wykonywanych Robét
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowa

i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartosé
wykonywanychRobot w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokét
odbioru ostatecznego Robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:
- Dokumentacj¢ Projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.
- Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. Uzupelniajace lub zamienne).
- Recepty i ustalenia technologiczne.
- Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty).
- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.
- Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew.
PZI.
- Opini¢ technologiczna sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zalaczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.
- Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. Na przelozenie linii
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telekomunikacyjnych, energetycznych, gazowych, oswietlenia, itp.) Oraz protokoly odbioru
iprzekazania tych robot wiascicielom urzadzen

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robdt.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

8.4. Odbidér pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunieciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbiér ostateczny Robdt”.

9. PODSTAWA PELATNOSCI.

9.1. Ustalenia ogdlne.

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu (tabeli elementéw scalonych).

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest warto$é
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnosci, wymagania i badania skfadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.

9.2. Warunki kontraktu i wymagania ogdlne specyfikacji.

Wykonawca winien w kalkulacji swoich cen ujaé wszystkie koszty wynikajace z ustalen
zawartych w niniejszej ST ,,Wymagania Ogolne”, a takze zawartych w uzgodnieniach projektu,
warunkach technicznych zasilania i innych dokumentach przedstawionych w tomie 1/2 —
Uzgodnienia, a nie wyszczegolnionych w kosztorysie.

Wymagania ogolne:

- Platno$¢ wykonawcy musi byé zgodna z umowa pomiedzy Inwestorem, wykonawca

1 Generalnym Wykonawcg

- Podstawg platnosci za wykonane prace jest sprawdzenie zgodnosci cen jednostkowych
i jednostek obmiarowych oraz dokonanie odbioru elementéw wykonanych robét przez
inspektora nadzoru

- Podstawa zaplaty za wykonane prace jest cena wykonanego elementu robot, oraz ilosé
wykonanych jednostek obmiarowych ustalonych w przedmiarze dla tego elementu robét,
zgodnie z umowa pomig¢dzy Inwestorem i Generalnym Wykonawcg

- Cena elementu robdt uwzglednia wszystkie pozycje przedmiarowe oraz wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace si¢ na jaj wykonanie zgodnie z Dokumentacja Projektowa
i zaleceniami inspektora nadzoru

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz.U. Z 2000 r. Nr 106,
poz. 1126, z pdzniejszymi zmianami).

2. Rozporzadzenie mswia z dnia 31 lipca 1998 w sprawie systeméw oceny zgodnosci, wzoru
deklaracji zgodnosci oraz sposobu znakowania wyrobow budowlanych dopuszczonych do
obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie (Dz.U. Nr 113, poz. 728).

3. Rozporzgdzenie mswia z dnia 4 marca 1999 r. W sprawie wprowadzenia obowiagzku

stosowania niektérych Polskich Norm (Dz.U. Nr 22, poz. 209, z p6zniejszymi zmianami).
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4. Rozporzadzenie mswia z dnia 5 sierpnia 1998 r. W sprawie aprobat i kryteriow technicznych
oraz jednostkowego stosowania wyrobow budowlanych (Dz.U. Nr 107, poz. 679).

wn

Ustawa z dnia 31 stycznia 1980 r. o ochronie i ksztalttowaniu srodowiska (tekst jednolity:

Dz.U. z 1994 r., Nr 49, poz. 196, z pdézniejszymi zmianami).

Ustawa z 29 stycznia 2004 r. Prawo zamdwien publicznych

Ustawa z 21 grudnia 2000 r. O dozorze technicznym, tekst jednolity z 2004 r.

Ustawa z 16 kwietnia 2004 r. O wyrobach budowlanych

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow

technicznych jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie

10. PN-B-01411:1999 Wentylacja i klimatyzacja

11. PN-EN 12599 Wentylacja budynkow. Procedury badan i metody pomiarowe dotyczace
odbioru wykonanych wentylacji i klimatyzacjiRozporzgdzenie Ministra Budownictwa
i Przemystu Materialdéw Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
wykonywaniu robét budowlano-montaZowych i rozbiérkowych. Dz. U, Nr 13 zdnia
10.04.1972r.

12. Warunki Kontraktu.

Al s

IT Montaz instalacji klimatyzacji (CPV 45 331230-7)
1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z montazem instalacji klimatyzacji, ktore zostang wykonane
w ramach budowy instalacji klimatyzacji pomieszczen biurowych Urzedu Miasta Kostrzyn nad
Odra.

1.2. Zakres stosowania specyfikaciji.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot budowlano-montazowych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych specyfikacjq.
Roboty ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce
wykonanie i odbidr robdt zgodnie z punktem 1.1.
Niniejsza specyfikacja techniczna (st) zwigzana jest z wykonaniem nw. Robét:
e Montaz jednostek wewnetrznych;

Montaz jednostek zewnetrznych;
Montaz rurarzu;
Wykonanie odprowadzenia skroplin;
Rozruch i regulacja instalacji klimatyzacji;
Prace remontowo budowlane przy prowadzeniu kabli, rur czynnika chtodzacego,
odprowadzenia skroplin (kucie tynkdw, przebicia, natlozenie tynkdw, malowanie)

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej specyfikacji technicznej (st) sg zgodne
z obowigzujacymi polskimi normami.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, oraz za zgodnosé
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z dokumentacja projektowa i poleceniamiinzyniera.

2. MATERIALY.

Materiaty uzyte do budowy instalacji klimatyzacji powinny spelnia¢ warunki okreslone
w odpowiednich normach przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny posiadaé
aprobate techniczng.

2.1. Materialy i urzadzenia instalacji klimatyzacji.

Materiatami i urzadzeniami stosowanymi przy wykonywaniu w pomieszczeniu rozdzielaczy
wedlug zasad niniejszej st sa:

e Klimatyzatory podstropowe i kasetonowe pracujace na czynniku R-410a;

e Elektryczne pompy skroplin z alarmem i zaworem zwrotnym o wydajnosci max 10[1/h]
i max wysokosci podnoszenia 6m;
Jednostki zewngtrzne wspodtpracujgce z urzagdzeniami wewnetrznymi;
Rury miedziane chtodnicze, podwéjne, w prefabrykowanej otulinie izolacyjnej;
Laczniki skrgcane i lutowane;
Lut twardy, uchwyty do rur;
Przewody skroplin z rur igielitowych zbrojonych ¢ 10mm;
Rury pve do przepustéw w scianach zewnetrznych;

e Koryta instalacyjne tworzywowe.

3. SPRZET.

Do wykonania robét wykonawca powinien dysponowaé drobnym sprzetem
montazowym wynikajacym z technologii prowadzeniarobét.

4. TRANSPORT.

Wykonawca powinien dysponowa¢ sprawnym technicznie samochodem dostawczym.
Przewody i urzadzenia nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami pochodzgcymi od podioza, na
ktérym sa przewozone, zawiesi transportowych, stosowania niewlasciwych narzedzi i metod
przefadunku. Zaleca si¢ transport w opakowaniach fabrycznych. Materialy przewozone
powinny by¢ zabezpieczone przed przypadkowym przesunieciem i uszkodzeniem w czasie
transportu. W czasie transportu unika¢ wywierania nacisku na goérna czesé¢ opakowania.

5. SKEADOWANIE.

Klimatyzatory, przewody, nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach suchych, czystych,
wolnych od szkodliwych par i gazéw. Przewody luzem uklada¢ nalezy na gladkim i czystym
podiozu. Nie nalezy wsuwa¢ przewodow o mniejszych $rednicach do wigkszych. Rury do
instalacji chlodniczych winny by¢ na koncach szczelnie zamkniete (zacisnigte lub
z plastikowymi kapturkami).

6. WYKONANIE ROBOT.
6.1. Rozpoczecie robot.

Przed rozpoczgciem montazu kierownik robot powinien stwierdzié, ze:
e Obiekt odpowiada warunkom zgodnym z przepisami bezpieczenstwa pracy do
prowadzenia roboét instalacyjnych
¢ Elementy budowlano-konstrukcyjne majace wptyw na montaz instalacji odpowiadaja
zalozeniom projektowym.
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6.2. Roboty budowlane.

Przejscia przewodow przez przegrody budynku nalezy wykonywaé w otworach, ktorych
wymiary sg od 50 do 100 mm wigksze od wymiaréw zewnetrznych przewoddw lub przewodow
z izolacja.

Wewnetrzne powierzchnie otwordw powinny by¢ gladkie i otynkowane. Otwory
w Scianach konstrukcyjnych, a przy wymiarach wigkszych réwniez i w $cianach dziatowych,
powinny by¢ tak wykonane, aby obcigzenia $cian nie byly przenoszone na przewody i elementy
urzadzenia,

Przejscia przewodoéw przez przegrody oddzielenia przeciwpozarowego powinny byé
wykonane w sposob nie obnizajacy odpornosci ogniowej tych przegrod.

Jezeli po zamontowaniu urzadzen klimatyzacyjnych wykonywane sg dalsze roboty
budowlano-montazowe i wykonczeniowe mogace spowodowaé uszkodzenie urzadzen
klimatyzacyjnych, nalezy urzadzenia te odpowiednio zabezpieczyé.

6.3. Monta? instalacji.

6.3.1. Montazjednostek wewnetrznych.

Montaz nalezy przeprowadzi¢ $cisle wg instrukcji dostarczanej z urzadzeniem.
Akcesoria dodatkowe zamontowa¢ przed montazem catego urzadzenia.

Sposéb mocowania powinien zabezpieczyé przed przenoszeniem drgan. Nie wolno
montowa¢ urzadzenia pod skosem.

6.3.2. MontaZjednostki zewnetrznej.

Montaz nalezy przeprowadzi¢ scisle wg instrukcji dostarczanej z urzgdzeniem. Sposob
mocowania powinien zabezpieczy¢é przed przenoszeniem drgan. Jednostki zewnetrzne
montowa¢ na stalowych wspornikach zamocowanych do $ciany zewnetrznej. Do urzadzenia
zapewni¢ miejsce do czynnosci serwisowych.

6.3.3. Montaz przewodow czynnika chiodniczego.

Instalacj¢ cieczowo-gazowa projektuje si¢ z rur miedzianych R-220, tgczonych lutem
twardym. Przewody posiadajg prefabrykowang warstwe izolacyjna. Przewody prowadzic¢
w przestrzeni nad sufitem podwieszanym oraz w korytach instalacyjnych PVC. Przewody do
przegréd budowlanych nalezy mocowaé za pomocg uchwytéw, wg instrukcji montazu
dostawcy rur. Instalacj¢ projektuje si¢ na ci$nienie 3,0 bar. Przy instalacji nalezy uzywaé
narzg¢dzi (np. Weza do napelniania przewodu wskaznika) stosowanych wytacznie w uktadach na
R-410 A. Przy podlaczaniu rurek do/od urzadzen nalezy uzywac sprzetu zgodnie z zaleceniami
Producenta.

6.4.3. Montaz przewodow odprowadzajgcych skropliny.

Odptyw skroplin z jednostek wewnetrznych do instalacji kanalizacyjnej odbywa sig¢ przy
pomocy elektrycznych pomp skroplin z alarmem i zaworem zwrotnym. Montaz pomp wg
instrukcji montazu Producenta. Pompy zlokalizowaé w korycie instalacyjnym. Odprowadzenie
kondensatu nalezy wykonaé¢ z rur igielitowych zbrojonych ¢10mm fgczonych na ztgczki
nyplowe.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
7.1. Zasady ogdlne kontroli.

Wykonawca jest zobowigzany do opracowania programu zapewnienia jakosci robot budowlano
- Montazowych. Opracowanie takie wymaga akceptacji inzyniera i powinno zawierac:

Zasady komisyjnej kontroli materiatow, elementow, wyrobow:

- Dostarczanych na budowg - przy odbiorze dostawy,
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- Przeznaczonych do wbudowania — bezposrednio przed wbudowaniem,
- Bezposrednio po wbudowaniu, utozeniu, zamontowaniu,

a) Jakos¢ materialéw, wyrobow, elementéw okresla sie na podstawie

- Dokumentéw zalgczonych do dostawy,

- Ogledzin zewngtrznych i pomiardw,

b) Sprawdzenia certyfikatow, deklaracji, $wiadectw zgodnosci

7.2. Kontrola jakosci materiatow.

Wszystkie materialty do wykonania robot musza odpowiada¢é wymaganiom
Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej oraz uzyskac akceptacje inzyniera.

7.3. Kontrola jakosci robdt.

7.1.1. Warunki przystgpienia do badan.
Badania nalezy przeprowadzi¢ w nastepujacychfazach:
a) Przed zakryciem stropéw podwieszonych oraz przed zamurowaniem przej$¢ przewodow
przez przegrody budowlane;
b) Przed natozeniem otuliny na miejsca taczenia odcinkéw rur;
¢) Po ukonczeniu montazu oraz dokonaniuregulacji;
d) W okresie gwarancyjnym.

7.1.2. Kontrola dziatania instalacji

Celem kontroli dziatania instalacji klimatyzacyjnej jest potwierdzenie mozliwosci
dzialania instalacji zgodnie z wymaganiami. Badanie to pokazuje, czy poszczegdlne elementy
instalacji zostaly prawidlowo zamontowane i dziataja efektywnie.

Wszystkie roboty powinny by¢ prowadzone zgodnie z projektem, ze sztukg
budowlana, wiedza techniczng, z nalezytg starannoscig i zachowaniem zasad estetyki
wykonania, bez zbgdnych zataman, obejs$¢, mijanek itp. Kontrolg jakosci robot instalacyjno-
montazowych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w Warunkach
Technicznych Wykonania I Odbioru Robét Budowlano-montazowych. Cz. II. Instalacje
sanitarne i przemystowe.

Nalezy przeprowadzié nastepujace badania:
a) Zgodnosci z DokumentacjaProjektowa;
b) Materiatéw zgodnie z wymaganiami norm i przepisow;
¢) Ulozenia przewodow (odchylenia osi, spadku; zmiany kierunkéw; kontrola potaczen);
d) Sposobumontazu urzadzen;
¢) Wykonanie powtok malarskichrur;
f) Szczelnosci przewodow;
g) Jakosci wykonaniaizolacji;

Wykonawca powinien przedlozy¢é inzynierowi wszystkie proby, S$wiadectwa
zgodnosci i atesty gwarancji producenta dla stosowanych materialéw, Ze zastosowane
materialy spelniajg wymagane Aprobatami Technicznymi i Polskimi Normami warunki
techniczne.

8. OBMIAR ROBOT.

Po zakonczeniu robdt instalacyjnych nalezy dokonaé¢ obmiaru powykonawczego
instalacji wentylacyjnej. Obmiar ten powinien by¢ wykonany w jednostkach i zgodnie
z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu:

e Przewody rurowe i ksztattki 1 mb;
e Jednostki wewngetrzne z ukladem sterowania 1 kpl.;
e Jednostka zewnetrzna z uktadem sterowania 1 kpl.
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9. ODBIOR ROBOT.

Przy odbiorze koncowym instalacji nalezy przedstawié nastepujace dokumenty:

Projekt techniczny powykonawczy instalacji (z naniesionymi ewentualnymi zmianami
1 uzupetnieniami dokonanymi w czasie budowy);

Dziennik budowy;

Potwierdzenie zgodnos$ci wykonania instalacji z projektem technicznym, warunkami
pozwolenia na budowg i przepisami;

Obmiary powykonawcze;

Protokéty odbioréw migdzyoperacyjnych;

Protokdty odbioréw technicznych-czgsciowych;

Protokdty wykonanych badan odbiorczych;

Dokumenty dopuszczajace do stosowania w budownictwie wyroby budowlane,

z ktérych wykonano instalacje;

Dokumenty wymagane dla urzadzen podlegajacych odbiorom technicznym, tj.
Instrukcje obshugi i gwarancje wbudowanych wyrobow;

Instrukcje obstugiinstalacji;

Przy odbiorze koficowym nalezy sprawdzic¢:

Zgodnos¢ wykonania z Dokumentacja Projektowg oraz ewentualnymi zapisami
w Dzienniku Budowy, dotyczacymi zmian i odstepstw od Dokumentacji Projektowej;
Protokoty z odbioréw czesciowych i realizacje postanowien dotyczacg usunigcia usterek;

Aktualno$¢ Dokumentacji Projektowej, czy wprowadzono wszystkie ewentualne zmiany
i uzupetnienia;

Protokoty z przeprowadzonego ptukania przewodu;

Protokoty badan szczelnosci catego przewodu;

Odbior koncowy konczy sie protokolarnym przejeciem instalacji klimatyzacyjnej do

uzytkowania lub protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do uzytkowania,
wraz z podaniem przyczyn takiego stwierdzenia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

i

o

PN-83/B-03430 Wentylacja w budynkach mieszkalnych zamieszkania zbiorowego
1 uzytecznosci publicznej. Wymagania — wraz ze zmiang PN-83/B-03430/Az3
PN-EN 1886:2001 Wentylacja budynkow — Centrale wentylacyjne i klimatyzacyjne —
Whasciwoéci mechaniczne.,

PN-B-01411:1999 Wentylacja i klimatyzacja — Terminologia

PN-76/B-03420 Wentylacja i klimatyzacja — Parametry obliczeniowe powietrza
zewngtrznego.

PN-78/B-03421 Wentylacja i klimatyzacja — Parametry obliczeniowe powietrza
wewngtrznego w pomieszczeniach przeznaczonych do statego przebywania ludzi.
PN-B-02151/02 Akustyka budowlana — Ochrona przed hatasem pomieszczen

w budynkach. Dopuszczalne wartosci poziomu dzwigku w pomieszczeniach.
PN-M-04601 Warunki bezpieczenstwa w instalacjach chtodniczych.
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II. INSTALACIJE ELEKTRYCZNE
STE-01 TABLICE ROZDZIELCZE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej STE-01.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem rozbudowy tablicy rozdzielczej
w ramach zadania budowy instalacji klimatyzacji pomieszczen biurowych I pietra Urzedu
Miasta w Kostrzynie nad Odra.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy robotach elektromontazowych rozbudowy tablicy rozdzielczej
zwigzanych z zasilaniem odbiorow klimatyzacji w energi¢ elektryczna zadania j.w.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng.
Specyfikacja Techniczna STE-01 obejmuje nastepujgcy zakres robot:
- Wyposazenie tablicy rozdzielczej w osprzgtelektryczny,
- Podlaczenie zabudowanego osprzetu,
- Wyposazenie tablicy rozdzielczej w schemat potaczen
- Wykonanie prob tablicy rozdzielczej
Szczegdlowy zakres robdt objetych niniejszg STE podano w punkcie 5.

1.4. Ogolne wymagania dotyczgce robot.
Ogo6lne wymagania dotyczgce robot podano w ST - 00. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie istniejacg dokumentacjg projektows,
specyfikacja techniczng oraz poleceniami inzynieraKontraktu.

2. MATERIALY.

Materiatami stosowanymi do wykonania robot wg zasad Specyfikacji Technicznej
sa:
- Aparaty nn 0,4 kv — wyposazenie tablic rozdzielczych — wg rysunku E1 projektu
- oprzewodowanie tablic,
Materialy nalezy sktadowaé¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych,
przewietrzanych i o§wietlonych w temp. Min. 5°C z zachowaniem specyficznych cech,
stosownie do typu i rodzaju materiatow :
- Obudowy przechowywac¢ w kartonach w pozycji pionowej,
- Elementy drobne przechowywac na regatach.

3. SPRZET.

Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilo$¢, winny odpowiada¢ wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robdt zaakceptowanym przez inzyniera Kontraktu.
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4. TRANSPORT.

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera
Kontraktu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogdlne.
Wymagania ogdlne przedstawiono w specyfikacji ST-00.

5.2. Sposdb i zasady wykonania robot.
= rozmiesci¢ aparaty nn w istniejgcej obudowie,
- wykona¢ oprzewodowanie, zgodnie danymi aparatow,
- Zapewni¢ rownomierne obcigzenie faz.
- Tablice wyposazy¢ w schematy obwoddw z opisaniem zabezpieczen,
przeznaczenia i przekrojow przewodow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Wymagania ogdlne.
Ogodlne wymagania dotyczace prowadzenia robot podano w ST-00.00.

6.2. Kontrola i badanie robot.
Sprawdzenie poprawnosci realizacji robdt wykonaé wg PN-E-04700, 1998,
zasad ogo6lnych i instrukcji producenta.
Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ znak B, atest lub deklaracje o zgodnosci
uzytychurzadzen.
Pomiary elektryczne powinna wykona¢ osoba posiadajgca aktualne uprawnienia
pomiarowe oraz atestowany sprzgt pomiarowy .

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru.
Ogolne zasady obmiaru podano w ST-00.

7.2. Jednostka obmiaru.
Jednostka obmiarowa jest 1 sztuka zamontowanego aparatu, w ktérej uwzglednione
sg wszelkie roboty zwigzane z wykonaniem i montazem tablic wyszczegdlnione
w punkcie 5 niniejszej specyfikacji.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogdlne zasady odbioru podano w ST-00.
Odbiorowi beda podlegaty wykonane tablice rozdzielcze.
Odbidr robdt powinien by¢ wykonany przez inzyniera Kontraktu .
W trakcie odbioru koncowego nalezy sprawdzic¢ prawidtowos¢:
-potaczen przewodow,
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-oznaczenia przewodow neutralnych i ochronnych,

-dzialania tablicy rozdzielczej wigczonych pod napiecie,

-trwalosci zamocowania osprzetu,

-umieszczenia schematow i napiséw
Do odbioru koncowego nalezy przedstawié swiadectwa jakosci elementéw i materiatow
oraz protokoty:

-sprawdzenia samoczynnego wylaczenia instalacji,

-pomiaru cigglosci przewodow,

-pomiaru pradéw uptywowych,

-sprawdzenia biegunowosci,

-pomiaru rezystancji uziemienia.
Wyniki pomiaréw powinny by¢ zgodne z aktualnie obowigzujacymi przepisami.

9. PODSTAWA PELATNOSCI.

9.1. Ogdlne wymagania.
Ogoélne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.

9.2. Platnosé.
Ptatnos$ci bedg wykonywane na podstawie obmiaru ilosci robot wykonanych wg

niniejszej STE i dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementéw robot .
Cena jednostkowa zawiera :
- Montaz aparatéw w tablicy rozdzielczej,
- Dostarczenie materialéw na plac budowy,
- podigczenie aparatow ,
- wykonanie pomiarow kontrolnych,
- sporzadzenie projektu powykonawczego tablicy rozdzielcze;j.
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STE-02 INSTALACJA ZASILANIA ODBIOROW KLIMATYZACJI

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej STE-02.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych
zasilajagcych ~ odbiory  klimatyzacji ~w  ramach zadania budowy instalacji
klimatyzacji pomieszczen biurowych I pietra Urzedu Miasta w Kostrzynie nad Odra.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy robotach elektromontazowych instalacji elektrycznych zwigzanych
z zasilaniem odbiorow klimatyzacji w energie elektryczng zadania j.w.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng.

Specyfikacja Techniczna STE-02 obejmuje nastepujacy zakres robot:
« Montaz listew kablowych,
« Ukladanie przewodow,
+ zarobienie koncowek przewodoéw
+ podigczenie przewoddw do tablicy rozdzielczej
« podlaczenie przewoddw do zasilanych urzadzen

Szczegdtowy zakres robot objetych niniejsza STE podano w punkcie 5.

1.4. Ogélne wymagania dotyczgce robdt.
Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w ST - 00. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie istniejacg dokumentacja projektowa,
specyfikacjg techniczna oraz poleceniami inzynieraKontraktu.

2. MATERIALY.

Materiatami stosowanymi do wykonania robot wg zasad Specyfikacji Technicznej
sa:

- listwy instalacyjne

- przewod Ykyzo (zgodnie z projektem elektrycznym),
Materialy nalezy skladowa¢é w pomieszczeniach zadaszonych, suchych,
przewietrzanych i oswietlonych w temp. min. 5°C z zachowaniem specyficznych
cech, stosownie do typu i rodzaju materiatow

3. SPRZET.

Rodzaj zastosowanego sprzgtu i jego ilo$¢, winny odpowiada¢ wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera Kontraktu.
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4. TRANSPORT.

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera
Kontraktu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogolne.
Wymagania og6lne przedstawiono w specyfikacji ST-00.

5.2. Roboty przygotowawcze.
Przed przystapieniem do pracnalezy:
1. ustali¢ trasy przewodow zasilajacych,
2. wyznaczy¢ miejsce przekuc.

5.3. Sposob i zasady wykonania robot.
Trasy listew instalacyjnych majg przebiegac¢ w liniach poziomych i pionowych.
Przewody wuklada¢ w listwach instalacyjnych, jednowarstwowo przy
zachowaniu odstgpu migdzy przewodami nie mniej niZ 5 mm. Wszystkie
przejscia obwoddéw przez S$ciany i stropy musza byc¢ chronione przed
uszkodzeniem przepustami rurowymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Wymagania ogdolne.
Ogolne wymagania dotyczace prowadzenia robot podano w ST-00.00.

6.2. Kontrola i badanie robdt.
Sprawdzenie poprawnosci realizacji robot wykonaé¢ wg PN-E-04700, 1998, zasad
ogolnych i instrukcji producenta.
Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ znak B, atest lub deklaracje o zgodnos$ci
uzytychurzadzen.
Pomiary elektryczne powinna wykonaé osoba posiadajgca aktualne uprawnienia
pomiarowe oraz atestowany sprzgt pomiarowy .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru.
Ogolne zasady obmiaru podano w ST-00.

7.2. Jednostka obmiaru.
Jednostkg obmiarowa jest 1 m instalacji zasilajaceju, w ktorej uwzglednione sg
wszelkie roboty zwiazane z wykonaniem i montazem tablic wyszczegdlnione w punkcie
5 niniejszej specyfikacji.
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8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru podano w ST-00

Odbiorowi beda podlegaly wykonane instalacje elektryczne.
Odbi6r robot powinien by¢ wykonany przez inzyniera Kontraktu .
W trakcie odbioru koncowego nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢:

-zamocowania listew instalacyjnych,

-utozenia przewodow,

-polaczen przewodow,

-oznaczenia przewodow
Do odbioru koncowego nalezy przedstawié¢ swiadectwa jakosci elementéw i materiatow
oraz protokoty:

-pomiaru cigglosci przewoddéw w tym ochronnych,
-pomiaru rezystancji izolacji instalacji elektrycznej,
-sprawdzenia samoczynnego wylaczenia zasilania,
-pomiaru pradéw uplywowych,
-protokoty préb dziatania.
Wyniki pomiaréw powinny by¢ zgodne z aktualnie obowigzujacymi przepisami.

9. PODSTAWA PELATNOSCI.

9.1. Ogdlne wymagania.
Ogolne wymagania dotyczgce platnosci podano w ST-00.

9.2. Platnosé.
Ptatnosci b¢da wykonywane na podstawie obmiaru ilo$ci robot wykonanych wg
niniejszej STE i dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementow robot .
Cena jednostkowa zawiera :
- dostarczenie materialow na plac budowy,
- ukladanie listew instalacyjnych,
- ukladanie przewodow,
- podlaczenie przewodow ,
- wykonanie pomiaréw kontrolnych,
- sporzadzenie projektu powykonawczego instalacji.

10. NORMY I PRZEPISY.

— PN-90/E-01242—-Identyfikacja zaciskdw i zakonczen przewodow.

— PN-91/E-05009/46—Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor
i montaz wyposazeniaelektrycznego.

— PN-91/E-05009/53-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Aparatura
taczeniowa i sterownicza.

— PN-91/E-05009/537-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Aparatura
faczeniowa i sterownicza. Odlaczanie izolacyjne.

— PN-87/E-05110/01-Elektroenergetyczne urzgdzenia rozdzielcze pradu przemiennego
o napig¢ciu znamionowym do 380V dla budownictwa og6lnego. Wspdlne

wymagania.
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PN-87/E-05110/03-Elektroenergetyczne urzgdzenia rozdzielcze pradu przemiennego
o napigciu znamionowym do 380V dla budownictwa ogbélnego. Rozdzielnie gtowne
budynkdow.

PN-IEC439-1+AC, 1994-Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Zestawy
badane w pelnym i niepelnym zakresie badan typu.

PN-91/E-05009/01-Instalacje elektryczne w obiektach ~ budowlanych.
Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe.

PN-91/E-05009/03-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ogolne charakterystyki.

PN-91/E-05009/41-Instalacje elektryczne w obiektach ~ budowlanych.
Ochrona przeciw porazeniowa.

PN-91/E-05009/43-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
pradem przetgzeniowym.

PN-91/E-05009/45—-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
spadkiem napigcia.

PN-91/E-05009/47—Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Srodki
ochrony przed porazeniem prademelektrycznym.

PN-91/E-05009/473—Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym.

PN-91/E-05009/482—-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
przeciw pozarowa.

PN-91/E-05009/61-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia
odbiorcze.
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