SPECYFIKACJE TECHNICZNE

robot zwigzanych z remontem mostu przez rzeke Krupianke
w ciggu drogi wojewddzkiej nr 563
w m. Turza Wielka w km 59+001



D-M 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1 WSTEP

11 Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem Specyfikacji Technicznych (ST) sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru
poszczegblnych rodzajéow robot. W niniejszej Specyfikacji Technicznej D-M 00.00.00 "Wymagania
ogo6lne" zebrano wymagania wspdlne dla réznych rodzajow prac, ktére bgdg wykonywane podczas
remontu mostu przez rz. Krupianke w m. Turza Wielka w ciggu drogi wojewodzkiej nr 563 w km
59+001.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych (ST)
Specyfikacje Techniczne sg stosowane jako dokumenty przetargowe i kontraktowe przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zgodnos¢ specyfikacji

Specyfikacje sa zgodne z "Wytycznymi zlecania robdt, uslug i dostaw w drodze przetargu", ktore
stanowig zatacznik do zarzadzenia Nr 3 z dnia 18 lutego 1994 r., wydanego przez Generalna Dyrekcje
Drég Publicznych. Uwzgledniono w nich normy panstwowe, instrukcje i inne przepisy stosowane do
robot. .

14 OkreSlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okres§lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

14.1 Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$é
techniczno uzytkowa (droge) albo jego czg$¢ stanowigca odrgbny element konstrukcyjny lub
technologiczny.

1.4.2 Chodnik - wydzielony pas przeznaczony do ruchu pieszych potozony zazwyczaj
przyjezdni lub odsunigty od niej.

1.4.3 Dtugos$¢ mostu - odlegto$¢ miedzy skrajnymi krawedziami pomostu mierzona wzdhuz osi
mostu.

144 Droga - wydzielony pas przeznaczony do ruchu (lub postoju) pojazddéw oraz ruchu
pieszego, wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zw. z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
145 Dziennik budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi

stronami stuzacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych odbiorow roboét, przekazywania polecen i innej korespondencji techniczne;j
pomiedzy Inspektor em, Wykonawca i projektantem.

1.4.6 Jezdnia - czeg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8 Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
1 pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.9 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.10 Konstrukcja nos$na (przgsto lub przgsta obiektu mostowego) - czgs¢ obiektu oparta na
podpora mostowych, tworzgca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1411 Ksigga obmiaru - akceptowany przez Inspektor a zeszyt z ponumerowanymi stronami

shuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i
ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksigdze obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inspektor a.



1.4.12 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z ocengjakosci
materialow i robot.

1.4.13 Materiaty - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacjg
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektor a.

1.4.14 Most - obiekt nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.15 Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania

obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i
czynnikdéw atmosferycznych, b) warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralng a
podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe,
C) warstwa wyro6wnawcza - warstwa stuzgca do wyréwnywania nierdwnosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

1.4.16 Niweleta - wysokoSciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.17 Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.18 Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi

tolerancjami, a jezeli przedzial tolerancji nie zostal okres$lony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.19 Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w

nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowacé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i sSrodowisko przed ucigzliwo$ciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.20 Polecenie Inspektora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektor a w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

14.21 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna b¢dgca autorem Dokumentacji
Projektowej.

1.4.22 Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub

catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
istniejacego potaczenia.

1.4.23 Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.24 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktada¢ si¢ z pelnej Sciany,
stupoéw lub innych form konstrukcyjnych np. skrzyn, komor.

1.4.25 Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.26 Rozpigtos¢ teoretyczna - odlegtos¢ migdzy punktami podparcia (fozyskami), przgsta
mostowego.

1.4.27 Rysunki - cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke.,
1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.28 Szerokos$¢ catkowita obiektu - odleglo$¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami konstrukcji

obiektu, mierzona w linii prostopadlej do osi podtuznej, obejmuje catkowity szeroko$¢ konstrukcyjng
ustroju niosacego.

1.4.29 Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegdlnych rodzajow ruchu oraz szerokos¢ chodnikow mierzona w §wietle porgczy mostowych z
wylaczeniem konstrukeji przyjezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.30 Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.
1.4.31 Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego stanowigca odrebng cato$é

konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno - uzytkowych.



1.5 Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

151 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Danych Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje 1
wspotrzedne punktéow gléwnych trasy oraz reperdéw, Dziennik Budowy i Ksiege Obmiaru robot oraz dwa
egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$é¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru koncowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt.

152 Zgodnos¢ robot z ST

Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora nadzoru Wykonawcy
stanowia cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sg obowiazujace dla
Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw obowigzuje nastepujaca kolejnosé
ich waznoSci:

1) Specyfikacje Techniczne,

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektor, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

133 Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora nadzoru.
Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwie$ci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem oraz przez umieszczenie w miejscach i ilo§ciach okre§lonych przez Inspektora
nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora. Tablice
informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega osobnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w
ceng kontraktow3.

1.34 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W czasie trwania budowy i1 wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unikat uszkodzen lub
ucigzliwos$ci dla osob lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat
szczegolny wzglad na:

A. lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk,

B. $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

0 zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

- mozliwoscig powstania pozaru.

155 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywat sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie
przepisy na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone



przed dostepem o0sob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za straty spowodowane pozarem bedacym rezultatem realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wickszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy swiadectwa dopuszczenia wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na
srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robodt, a po ich zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymac zgodg¢ na uzycie tych materiatow od wlasciwych organdéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich zuzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

157 Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne takie, jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz be¢dacych wlascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajagcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w trakcie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
Terenie Budowy i powiadomit Inspektor a i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektor a i
zainteresowane wiladze "Oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego
dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1538 Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezb¢dne zezwolenia od co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat Inspektor a. pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie Terenu Budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora.

159 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oso6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypemieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.10 Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do



robot od daty rozpoczecia do daty potwierdzenia zakonczenia przez Inspektor a.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru koncowego robot.

Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektor a powinien
rozpocza¢ roboty utrzymani owe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1511 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i begdzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w spos6b
ciagly bedzie informowat Inspektora o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty.

2 MATERIALY

21 Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego
zrodta zamawiania tych materialow.

Zatwierdzenie pewnych materiatéw z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

2.2 Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez wykonawce wywiezione z Terenu budowy,
beda ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu, gdy bgda one potrzebne do robot
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosci wlasciwosé i byly dostepne do
kontroli przez Inspektora.

Miegjsca czasowego sktadowania begdg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

24 Wariantowe stosowanie materialow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujag mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektor a o swoim zamiarze co najmniej
3 tygodnie przed uzyciem materialu albo w okresie dluzszym, jezeli bedzie to wymagane dla badan
przeprowadzonych przez Inspektora.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcey 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw 1 iloSci wskazaniom zawartym w ST lub
projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez Inspektora. W przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora.



Liczba i wydajnos$¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektor a w terminie przewidzianym kontraktem.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektor owi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektor a o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektor a nie moze by¢ podzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkow kontraktu
zostang przez Inspektor a zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktoére nie wptyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w ST i
wskazaniach Inspektor a w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruch na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisOw ruch
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Inspektor a beda usunigte z Terenu
Budowy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Kontraktem oraz za jakos¢
zastosowanych materiatlow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami ST, projektem
organizacji robot oraz poleceniami Inspektora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczne w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;j
lub przekazanymi na pismie przez Inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jezeli bedzie tego wymagaé Inspektor, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materialow, do§wiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po -ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6 KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1 Zasady kontroli jakosci
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zalozong



jakos$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot i jakoSci materiatow.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czegstotliwo$¢ sg okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inspektor ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z Kontraktem.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.2  Badaniai pomiary

Ewentualne badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne
procedury zaakceptowane przez Inspektora.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pis$mie ich wyniki do akceptacji Inspektora.

6.3  Atesty jakoSci materialow i urzadzen

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich peina
zgodnos¢ z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materialow, dla ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiada¢ atest okre§lajagcy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe beda posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi.

Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia - wazne legalizacje, mogg by¢ badane w dowolnym czasie.
Jezeli zostanie stwierdzona niezgodno$¢ ich wiasciwosci z ST, to takie materiaty / urzadzenia zostana
odrzucone.

6.8 Dokumenty budowy

@ Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy begdzie opatrzony datajego dokonania, podpisem osoby, ktoéra
dokonata podpisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczeg6lnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi polecenia Inspektora,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czesciowych i koncowych



odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z wymaganiami klimatycznymi,

- dane dotyczace ewentualnych czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jako$ci materiatow,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedlozone
Inspektorowi do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do Dziennika Budowy, Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

2 Dokumenty laboratoryjne

Atesty materiatldw, orzeczenia o jakoSci materiatow, ewentualne kontrolne wyniki badan Wykonawcy
beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig
zataczniki do odbioru robo6t. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora.

(3) Pozostate dokumenty budowy

(4)

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt (1)

a) pozwolenie na realizacje¢ zadania budowlanego,

b)  protokoty przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robdt,

e) protokoty z narad i ustalen, f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora
nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Obmi bot bedzie okre§la¢ fakt kr k h robot dnie ST, jednostkach
Obn (1)2}]ry Jo \A?Wy%eZnLleo n())/ creglaé faktyozny zakres wykomywanych robot zgodnie w jednostkac

Slepym Kosztorysie.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich
roboét. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru na pi$mie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce
lub Inspektor.



7.2 Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dhugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

Jezeli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda
wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez sredni przekrdj.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inspektora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone na budowe przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiadat wazne §wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w caly okresie
trwania robot.

7.4 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub konicowym odbiorem robét, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksiegi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotagczone w formie
oddzielnego zatacznika do Ksiegi Obmiaru, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czeSciowemu,

c) odbiorowi koncowemu, d) odbiorowi ostatecznemu.

8.2 Odbior roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakosSci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robodt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych poprawek i korekt bez hamowania og6lnego postepu robot.

Odbioru rob6t dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej cze$ci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgltoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inspektora.

Jakos¢ ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary w
konfrontacji z ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbior czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgéci robot. Odbioru cze$ciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot.



8.4 Odbior koncowy robot

Odbior koncowy robot polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakos$ci 1 wartoSci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Inspektora.

Odbioér koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach Kontraktowych liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektor zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w p. 8.5.
Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektor a i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiardow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
Dokumentacja Projektowa i ST.

W toku odbioru koncowego komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen oceniajgc pomniejszong warto§¢ robot w stosunku do wymagan przyjetych w
Dokumentach Kontraktowych.

8.5 Dokumenty do odbioru konicowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdét jest protokét odbioru koncowego

robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

- Specyfikacje Techniczne,

- uwagi i zalecenia Inspektora, zwtaszcza przy odbiorze robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, i

udokumentowanie wykonania jego zalecen,

- ewentualne ustalenia technologiczne,

- Dzienniki Budowy

- wyniki ewentualnych pomiaré6w kontrolnych oraz badan zgodnie z ST,

- atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow,

- ewentualng opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow +
zalaczonych do dokumentoéw odbioru, a wykonywanych zgodnie z ST,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe
do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupekniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i1 uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.6 Odbior ostateczny

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiodr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
odbioru koncowego.



9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogdlne
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji Slepego Kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢
na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w p. 9 ST.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

- robocizne¢ bezposrednia,

- wartos$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzg¢tu na teren budowy i z
powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikow
nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii
i wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robdt, wydatki dotyczace bhp,
ustlugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych
robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych

- wystgpi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycje w Wycenionym Slepym
Kosztorysie jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robot
objetych ta pozycja kosztorysowa.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Tekst jednolity Dz. U. Z 2003r. Nr 207, poz.
2016 z pdzniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 1. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi
zmianami).



D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROGI I MOSTU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t

zwiazanych przy remoncie mostu przez rz. Krupianke¢ w m. Turza Wielka w ciggu drogi wojewodzkiej nr
563 w km 59+001.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach wojewddzkich.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z rozbiorka:
- warstw nawierzchni chodnika, - porgczy

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robo6t zwigzanych z rozbiorka elementow mostu moze by¢ wykorzystany sprzgt podany

ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora nadzoru: - tadowarki, - samochody ci¢zarowe, -
zrywarki, - pity mechaniczne, - spawarki elektryczne, - palniki gazowe, - zurawie samochodowe.



4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.
4.2 Transport materiatow z rozbiorki

Materiatl z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym §rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbidrkowych

Roboty rozbidrkowe elementow drog obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST lub wskazanych przez Inspektora
nadzoru.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbioérkowej, Inspektor
nadzoru moze poleci¢c Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktdérej zostanie okreSlony
przewidziany odzysk materialow.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w ST lub przez
Inspektora nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce okreslone w ST Iub wskazane przez Inspektora nadzoru.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z ST staja si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z
terenu budowy.

Warstwy nawierzchni nalezy usuna¢ mechanicznie z zastosowaniem sprze¢tu wg uznania Wykonawcy,
zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru. Roboty nalezy prowadzi¢ aby nie uszkodzi¢ elementow
konstrukcji. Teren robot nalezy odpowiednio oznaczy¢ i odgrodzic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidorkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtoérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorkg elementow drog jest:
- dla nawierzchni - m? (metr kwadratowy),
- dla porgczy - mb (metr biezacy),

8. ODBIOR ROBOT
9. Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

10. PODSTAWA PLATNOSCI
10.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

10.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- rozkucie i zerwanie nawierzchni, ewentualnie r¢czne wyjecie ptyt drogowych, brukowca lub rozkucie i
zerwanie innych materiatow,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na
poboczu,

- zatadunek i wywiezienie materialéw z rozbiorki,

- wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

Cena wykonania robot obejmuje:

wykonanie pomtoéw zabezpieczajgcych i siatek ochronnych pod przestami,

zakup 1 dostarczenie niezbednych materiatow, sprzetu i narzedzi do wykonania zadania,

wykonanie niezbednych zapor, ogrodzen terenu robot i zabezpieczenie odkrytych odcinkow konstrukeji,
zatadunek i odwiezienie materialow z rozbidrki, a stanowigcych wtasno$¢ Inwestora, na miejsce
sktadowania na odlegtos¢ do 20 km lub inne wskazane przez Inspektora miegjsce,

spetnienie wymogow bezpieczenstwa i ochrony srodowiska w czasie wykonywania robot rozbidérkowych,
uprzatnigcie terenu,

usunigcie poza psa drogowy materialow pochodzacych z rozbiorki, stanowigcych wlasnos¢ Wykonawcy.

11. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia
1. PN-D-95017 Tarcica liSciasta 0ogdlnego przeznaczenia
2. PN-D-96000 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco
3. PN-D-96002 ogoblnego stosowania
4, PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na
5. PN-H-74220 zimno ogdlnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki rownoramienne
7. PN-H-93402 Katowniki nier6wnoramienne stalowe walcowane na
8. BN-87/5028-12 goraco

Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem
gladkim, okragtym i kwadratowym



Analogia D 08.02.00
M-15.03.02

CIENKOWARSTWOWA NAWIERZCHNIA Z ZYWIC EPOKSYDOWYCH

1 WSTEP

11 Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
cienkowarstwowe]j nawierzchni z zywic epoksydowych na chodnikach podczas remontu mostu przez rz.
Krupiankg w m. Turza Wielka w ciggu drogi wojewodzkiej nr 563 w km 59+001.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robodt objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wykonanie nawierzchnio-izolacji na chodnikach i
obejmuja pokrycie powierzchni betonu powtokami z zywic epoksydowych modyfikowanych bitumami:

- przygotowanie powierzchni betonu,

- wykonanie nawierzchni,

- wykonanie warstwy izolujacej na powierzchni kraweznika.

14 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i ST D-M-00.00.00
"Wymagania og6lne".

15 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST, poleceniami Inspektor a.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne".

2 MATERIALY

2.1 Warunki ogoélne stosowania materiatow

Warunki ogodlne stosowania materialow podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2.2 Opis materiatow

Nawierzchnia powinna spetnia¢ jednoczesnie rolg izolacji. Materiatami stosowanymi przy wykonaniu
izolacji z zywic epoksydowych modyfikowanych dodatkiem bitumoéw wedlug zasad niniejszej ST sa:
- masa szpachlowa - zywica epoksydowa (np. Qubik TK) + mieszanina suchego zwiru i piasku,

- Primer (np. Qubik Primer)

- zywica (np. Qubik TK)

- Kkruszywo - naturalne lub tfamane frakcji 2-4 mm dla warstw dolnych i 1-2 mm dla warstw goérnych

Materiat powinien posiada¢ Aprobatg Techniczng IBDiM.

2.3 Sktadowanie materiatow

Zywice nalezy przechowywaé w magazynach zamknietych, stanowiacych wydzielone budynki lub
wydzielone pomieszczenia, odpowiadajace przepisom dotyczacym magazynow materiatow tatwo palnych
zgodne z norma PN-89/C-81400. Temperatura wewnatrz pomieszczen magazynowych powinna wynosic¢
powyzej +5°C.



3 SPRZET

3.1 Ogolne warunki stosowania sprzgtu
Ogolne warunki stosowania sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne".
Roboty nalezy wykonywac przy uzyciu specjalistycznego sprzetu stosownie do instrukcji producenta.

3.2 Sprzet do czyszczenia konstrukeji

Czyszczenie powierzchni betonu nalezy przeprowadzi¢ mechanicznie urzadzeniami o dziataniu
strumieniowo - $ciernym dowolnego typu, zaakceptowanymi przez Inspektora nadzoru. Sprzet do
czyszczenia oraz przedmuchiwania lub odkurzania oczyszczonych powierzchni musi zapewniaé strumien
odoliwionego i suchego powietrza.

3.3 Sprzet do wykonania izolacji
Naktadanie zywicy nalezy wykonywaé recznie z uzyciem watkéw malarskich i pedzli. Zywice
przygotowuje si¢ przy uzyciu wiertarki z mieszadtem w specjalnej wannie do mieszania zywicy.

4 TRANSPORT

4.1 Ogo6lne warunki transportu
Ogolne warunki transportu podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne".

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne warunki wykonania rob6t

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania og6lne".

Wykonaweca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajace wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2 Zakres wykonanych robot

521 Przygotowanie powierzchni betonu

Powierzchnie przewidziane do pokrycia zywicg nalezy oczysci¢ metoda strumieniowo - Scierng. Zuzyte
zanieczyszczone Scierniwo powinno by¢ zbierane i wywozone na odpowiednie sktadowisko. Inspektor
nadzoru ma prawo dokonania odbioru oczyszczonych powierzchni i wyrazenia zgody na nanoszenie
zywicy. Oczyszczone powierzchnie nalezy pokry¢ Primerem.

5.2.2 Nanoszenie powlok z zywicy

Inspektor nadzoru moze zarzadzi¢ wykonanie probnych powlok z zywicy na wytypowanych fragmentach
konstrukcji w celu oceny ich jakos$ci, przyczepno$ci do podtoza, badZ przydatnosci zaproponowanych
przez Wykonawce technik nanoszenia powlok i eliminacji technik nie gwarantujacych odpowiedniej
jakosci robot.

5231 Warunki wykonania robot

Temperatura powietrza powinna wynosi¢ minimum +12°C, a wilgotno$ci powietrza powinna wynosi¢ od
50 do 85 %. Temperatura podtoza powinna by¢ wyzsza o 3°C od temperatury punktu rosy dla danego
ci$nienia i wilgotnosci i wynosi¢ +8 do +30°C .

Nalezy przestrzega¢ warunku, by $wieza powloka nie byta narazona w czasie schnigcia na dziatanie kurzu
i deszczu. Nalezy przestrzega¢ czasu schnigcia poszczegdlnych warstw.



5.2.3.2 Przygotowanie materialow oraz sprzetu

Przed uzyciem materialow nalezy sprawdzi¢ ich atesty. Inspektor nadzoru moze zaleci¢ wykonanie badan
kontrolnych, wybranych lub pelnych, przewidzianych w zestawie wymagan dla danego materialu i wg
metod przewidzianych w odpowiednich normach.

Primer przygotowuje si¢ przez mieszanie mieszarkag wolnoobrotowa przez okoto 5 minut dwoch
sktadnikow w proporcjach zalecanych przez producenta (np. Qubik Primer - 2 czesci Binder + 1 czgéé
Hardener) Zywice przygotowuje sie tak samo, z tym, Ze proporcje mieszania sktadnikow sg inne, zgodne
z zaleceniami producenta ( np. Qubik TK - 1 cze$¢ Binder + 1 czgé¢ Hardener)

5.2.3.3 Wykonanie podktadu gruntujacego

Podktad gruntujacy (Primer) nalezy nanosi¢ recznie pedzlem lub watkiem, mozliwie szybko, tak by
nasaczy¢ beton, lecz aby nie powstaty kaluze. Miejsc uprzednio naprawianych zywica nie pokrywac
Primerem. Rozprowadzanie Primera nalezy zacza¢ od miejsc najwyzszych. Zuzycie powinno wynosi¢ 0,2
- 0,25 kg/m . Okres przydatnosci Primera do zuzycia wynosi okoto 30 minut.

5234 Naktadanie pierwszej warstwy zywicy

Pierwsza warstwe zywicy rozprowadza si¢ tym samym watkiem co Primer rozpoczynajgc od
najwyzszych miejsc, mozliwie jak najszybciej po przygotowaniu zywicy, bowiem okres jej przydatnosci
do uzycia wynosi okoto 30 minut. Przed naktadaniem zywicy trzeba odkurzy¢ powierzchni¢ przy uzyciu
szczotek i sprezonego powietrza. Zywice aplikuje sie w ilosci 1 kg/m" tj. warstwa grubosci okoto 1,5-2
mm. Nastgpnie bezposrednio po rozprowadzeniu zywicy naktada si¢ kruszywo w ilosci okoto 10 kg/m"
przez posypywanie (tak, aby miedzy ziarnami kruszywa widoczna byta zywica). Posypywanie nalezy
zakonczy¢ przed uptywem 30 minut od wymieszania zywicy.

5235 Naktadanie drugiej warstwy zywicy

Drugg warstwe zywicy nanosi si¢ podobnie jak pierwsza. Zuzycie jej powinno wynosi¢ 1,5kg/m?, a
zuzycie kruszywa okoto 5 kg/m" Kruszywo powinno by¢ posypywane z nadmiarem okoto 30%.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne warunki kontroli robot
Ogoblne warunki kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne".
6.2 Kontrola jakosci

Sprawdzeniu jakosci robot izolacyjnych podlegaja wszystkie fazy i procesy technologiczne w trakcie ich
prowadzenia. Ze wzgledu na techniczne znaczenie powlok, zanikajacy charakter robot oraz
dokumentacyjng forme¢ protokotu - konieczny jest staty i bezposredni nadzoér nad robotami personelu
Wykonawcy oraz Inspektor . W trakcie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu nalezy dokonywaé
kontroli zwracajac szczegdlng uwage na:

- sprawdzenie materiatow na podstawie zapisow w Dzienniku Budowy i innych dokumentow

- stwierdzajacych zgodno$¢ uzytych materialdow z powolanymi normami i niniejsza ST. Materiaty nie
majace dokumentoéw stwierdzajacych ich jakos¢ i budzace pod tym wzgledem watpliwosci, powinny by¢
poddawane badaniom przed ich zastosowaniem, a wynik badan odnotowany w Dzienniku Budowy,

- kontrolg warunkow atmosferycznych,

- sprawdzenie rownosci, suchosci i czysto$ci powierzchni betonu,

- sprawdzenie poprawnosci ukladania warstw. Kazda warstwa powinna stanowi¢ jednolita, czysta
powloke przylegajaca do powierzchni betonu lub do uprzednio utozonej warstwy.



6.3 Opis badan

6.3.1 Sprawdzenie materiatow nalezy przeprowadza¢ na podstawie ich zaswiadczen jakosci,
zapisOw w Dzienniku Budowy i innych dokumentéw stwierdzajacych zgodno$é uzytych materiatow z
powotanymi przepisami.

Materialy nie majace dokumentéw stwierdzajacych ich jako$¢ i budzace pod tym wzgledem watpliwos$ci
powinny by¢ poddane badaniom przed ich zastosowaniem, a wyniki badan odnotowane w Dzienniku
Budowy.

6.3.2 Sprawdzenie warunkéw przystapienia do robot nalezy przeprowadzaé na podstawie zapisow
w Dzienniku Budowy na zgodno$¢ z wymaganiami pkt. 5.2.1 niniejszej ST.

6.4 Sprawdzenie prawidtowosci wykonania robot
Sprawdzenie prawidlowosci ulozenia powtok nalezy przeprowadza¢ wzrokowo w czasie ich
wykonywania, kontrolujac stosowanie wiasciwych materiatéw i liczbe ich warstw.

6.5 Ocena wynikow badan

Jezeli badania przewidziane w 6.2. dadza wynik dodatni - wykonanie robdt nalezy uznaé¢ za zgodne z
wymaganiami niniejszej ST.

W przypadku gdy cho¢by jedno z badan dato wynik ujemny, nalezy odbierane roboty uzna¢ za niezgodne
z wymaganiami niniejszej ST.

W razie uznania robdt za niezgodne z wymaganiami niniejszej ST, komisja przeprowadzajaca badania
powinna ustali¢, czy nalezy catkowicie lub czg¢$ciowo uznaé roboty za niezgodne z wymaganiami
niniejszej ST 1 nakaza¢ ponowne ich wykonanie albo nakaza¢ wykonanie poprawek, ktore doprowadza do
zgodnosci robot z wymaganiami niniejszej ST.

7 OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa jest 1 m2 nawierzchni na podstawie pomiaru w terenie. W zakres roboty
podstawowej wchodzi: przygotowanie powierzchni betonowej.

8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania og6lne".

Roboty objete niniejsza specyfikacja podlegaja odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
ktory jest dokonywany na podstawie oceny wizualnej i ewentualnych wynikow pomiaréw badan.

W protokole odbioru nalezy odnotowac fakt dokonywania ewentualnych poprawek okreslajac ich rodzaj i
miejsce.

Podstawa do odbioru robét izolacyjnych sg badania obejmujace:

- sprawdzenie materiatow,

- Sprawdzenie podtoza pod powtoke,

- sprawdzenie warunkoéw prowadzenia robot,
- sprawdzenie prawidlowosci wykonanychrobot.

Do odbioru robot Wykonawca zobowigzany jest przedlozy¢:

- zaswiadczenie jako$ci materiatow lub protokoty badan kontrolnych
- ewentualne protokoly odbioréw czegsciowych,

- zapisy w dzienniku budowy.



9 PODSTAWA PEATNOSCI

Ptatnos$¢ za 1 m2 wykonanej nawierzchni nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakos$ci
wykonanych robot.

Cena wykonania robot obejmuje:

- zakup i dostarczenie materiatow,

- przygotowanie i oczyszczenie powierzchni betonu ptyty,
- ulozenie nawierzchnio-izolacji zgodnie z niniejsza ST,

- zaklady, odpady i ubytki materiatu,

- etapowanie robot,

- oznakowanie i odgrodzenie miejsca robot,

- uporzadkowanie miegjsca robot.



M 19.01.02
MONTAZ BARIEROPORECZY ENERGOCHLONNYCH

1 WSTEP

11 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z montazem barieroporeczy energochtonnych podczas mostu przez rz. Krupianke w m. Turza
Wielka w ciggu drogi wojewddzkiej nr 563 w km 59+001.

1.2 Zakres stosowania ST
Szczegdlowa specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robodt objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
zamocowaniem barieroporeczy energochtonnych za pomocg kotew wklejanych.

14 Ogolne wymagania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot oraz za ich zgodnos¢ z ST oraz
zaleceniami Inspektora.

15 Okreslenia podstawowe
Bariera energochtonna - konstrukcja stanowigca element bezpieczenstwa ruchu drogowego, ktorej celem
jest ochrona pojazdéw przed wypadnigciem poza obiekt.

2 MATERIALY

Barieroporgcze oraz kotwy uzyte do przytwierdzenia do podtoza powinny posiada¢ Aprobate Techniczng
IBDiM.

3 SPRZET

Uzyty przez Wykonawce sprzet lub narzedzia powinny zapewniac cigglo$¢ wykonywanych robot i
wymagang ich jako$¢. Wybor sprzgtu i narzedzi nalezy do Wykonawcy.

Jezeli rodzaj, stan techniczny lub parametry uzytego sprz¢tu lub narzedzi nie zapewnia bezawaryjnego
prowadzenia robodt lub uzyskania wymaganej ich jakosci, Inspektor nadzoru moze zazadac¢ od
Wykonawcy zmiany tego sprzgtu lub narzgdzia.



4 TRANSPORT

Zgodnie z wymaganiami ST D-M-00.00.00.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania og6lne

Wykonanie rusztowan, pomostéw roboczych lub innych urzadzen pomocniczych niezbednych do
prowadzenia robot nalezy do Wykonawcy.

Barieroporgcze powinny by¢ montowane do podtoza za pomoca kotew.

6 KONTROLA JAKOSCI

6.1 Kontrola usytuowania barier energochtonnych po jej zamontowaniu obejmuje: .

- Sprawdzenie wysokosci barieroporeczy energochtonnych. Roznica wysokos$ci miedzy kolejnymi
fragmentami nie powinna przekracza¢ 5 mm.

- Sprawdzenie wychylenia od pionu stupkow barieroporgczy energochtonnych. Dopuszczalne odchylenie
nie powinno przekracza¢ 5 mm/m.

- Sprawdzenie prostoliniowosci lub krzywizny barieroporgczy energochtonnych usytuowanych w tuku
poziomym. Dopuszczalna odchytka wynosi 2 mm/m.

7 OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 mb zamontowanej konstrukcji barieroporgczy energochtonnych.

8 ODBIOR ROBOT

Odbior barieroporeczy dokonywany jest na zasadach odbioru koncowego robot. Na podstawie kontroli
przeprowadzonej wg p. 6 nalezy sporzadzi¢ protokot odbioru koncowego robot.

9 PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ za ilo§¢ mb wykonanych barieroporgczy energochtonnych nalezy przyjmowac zgodnie z

obmiarem i oceng jakosci robot.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

PN-82/S-10052 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowe. Projektowanie.



M-19.01.03.
BARIEROPORECZE NA OBIEKTACH MOSTOWYCH

1. Wstep

11 Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania techniczne dotyczgce wykonania i
odbioru robot zwigzanych z montazem barieroporeczy ochronnych przy remoncie mostu przez rz.
Krupiankg w m. Turza Wielka w ciggu drogi wojewodzkiej nr 563 w km 59+001.

1.2 Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i
montazem barieroporgczy ochronnych typ III sztywny, przektadkowych o wysokosci 1100 mm z
rozstawem stupkow 1 m ztozonych z elementéw wg katalogu BPBDiM Transprojekt Warszawa.

14 Ogdlne wymagania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja,
ST oraz zaleceniami Inspektora nadzoru.

2. Materiaty

2.1 Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M.00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2 Materiaty do wykonania barier ochronnych stalowych

Dopuszcza si¢ do stosowania tylko takie konstrukcje drogowych barieroporeczy ochronnych, na ktére
wydano Aprobate Techniczna.

Elementy do wykonania barieroporeczy ochronnych stalowych okre$lone sa poprzez typ bariery podany
ST nawiazujacy do ustalen producenta barieroporgczy. Do elementow tych naleza: prowadnica typu B,
shupki, stupki zmodyfikowane, pas profilowy, - wysiegniki, przektadki $ruby, podktadki, taczniki ukosne,
- obejmy stupka, itp.

Na obiekcie zastosowano elementy barieroporgczy ochronnych sztywnych z pochwytem z rurki w
rozstawie co 1 m. Do elementéw barier nalezy uzywac¢ stali St3SX wg PN-88/H-084020.

3. Sprzet

Do montazu barieroporgczy stosowac nastepujacy sprzet: spawarki, klucze dynamometryczne lub
zakretarki systemu Huck’a Otwory w betonie nawiercaé przy uzyciu wiertarek elektrycznych lub
pneumatycznych.



4. Transport

4.1 Transport elementdéw barieroporeczy stalowych

Transport elementow barieroporgczy moze odbywaé si¢ dowolnym $rodkiem transportu. Elementy
konstrukcyjne barieroporgczy nie powinny wystawac poza gabaryt §rodka transportu. Elementy dluzsze
(np. profilowang tasme stalowa, pasy profilowe) nalezy przewozi¢ w opakowaniach producenta.
Elementy montazowe i polaczeniowe zaleca si¢ przewozi¢ w pojemnikach handlowych producenta.
Zatadunek i wytadunek elementéw konstrukcji barieroporeczy mozna dokonywaé za pomoca zurawi lub
recznie. Przy zatadunku i wytadunku, nalezy zabezpieczy¢ elementy konstrukcji przed pomieszaniem.
Elementy barieroporeczy nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych wyroby przed korozja i
uszkodzeniami mechanicznymi.

5. Wykonanie robot

5.1 Ogodlne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2 Roboty przygotowawcze

Przed wykonaniem wtasciwych robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST Iub wskazan
Inspektor nadzorua: wytyczy¢ trase barieroporeczy, ustali¢ lokalizacje stupkow,

- okresli¢ wysoko$¢ prowadnicy bariery,

okreslic miejsca odcinkow poczatkowych i koncowych barieroporgczy, ustalic ew. miejsca przerw,
przejsé i przejazdow w barieroporeczy, itp.

5.3 Montaz barieroporeczy

Sposob montazu barieroporgczy zaproponuje Wykonawca i przedstawi do akceptacji Inspektora nadzoru.
Plyty (stopy) stupkéw od strony zachodniej zamocowac nalezy w kapach chodnikowych za pomoca
kotew zabetonowanych w kapie chodnikowe;j. Kotwy i nakretki powinny by¢ fabrycznie zabezpieczone
przed korozja.

Ptyta stupka powinna si¢ znajdowa¢ min. 40 mm powyzej powierzchni chodnika.

Montaz barieroporgczy od strony wschodniej zgodnie z propozycja Wykonawcy przy pomocy stopy
bocznej i stalowych kotkow rozporowych oraz poziomego wspornika.

Zmodyfikowane stupki stalowe winny by¢ spawane przez uprawnionego spawacza. Stal do wykonani
stupkéw winna mie¢ aprobate techniczng.

Barieroporgcz powinna by¢ montowana zgodnie z instrukcja montazowa lub zgodnie z zasadami
konstrukcyjnymi ustalonymi przez producenta barieroporgczy.

Montaz barieroporgczy, w ramach dopuszczalnych odchylek umozliwionych wielkoscia otworow w
elementach barieroporeczy, powinien doprowadzi¢ do zapewnienia réwnej i ptynnej linii prowadnic
barieroporeczy w planie i profilu.

Przy montazu barieroporgczy niedopuszczalne jest wykonywanie jakichkolwiek otworéw lub cigc,
naruszajacych powloke cynkowa poszczegdlnych elementow bariery.

Przy montazu prowadnicy typu B nalezy taczy¢ sgsiednie odcinki tasmy profilowej, naktadajac nastepny
odcinek na wyttoczenie odcinka poprzedniego, zgodnie z kierunkiem ruchu pojazdéw, tak aby konce
odcinkow tasmy przylegaty ptasko do siebie i pojazd przesuwajacy si¢ po barieroporeczy, nie zaczepiat o
krawedzie zltaczy. Sgsiednie odcinki taSmy sa tgczone ze sobg zwykle przy uzyciu $rub noskowych
specjalnych, zwykle po szes¢ na kazde potaczenie.

Montaz wysiegnikow i przektadek ze stupkami i prowadnica powinien by¢ wykonany $cisle wedtug
zalecen producenta barieroporeczy z zastosowaniem przewidzianych do tego celu elementéw (obejm,
wspornikow itp.) oraz wlasciwych $rub i podktadek.

Przy montazu barieroporgczy nalezy zwraca¢ uwage na poprawne wykonanie, zgodne z dokumentacja
projektowa i wytycznymi producenta barieroporeczy.

5.4 Tolerancje osadzenia stupkow
Dopuszczalna technologicznie odchytka odleglosci miedzy slupkami, wynikajaca z wymiarow

wydtuzonych otworéw w prowadnicy, stuzacych do zamocowania stupkow, wynosi + 11 mm.



Dopuszczalna réznica wysokosci stupkow, decydujgca czy prowadnica bedzie zamocowana rownolegle
do nawierzchni jezdni, jest wyznaczona ksztaltem i wymiarami otworé6w w stupkach do mocowania
wysiggnikow lub przektadek i wynosi + 6 mm.

6. Kontrola jakosci
6.1 Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2 Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ Inspektorowi nadzoru.: atest na
konstrukcje barieroporgczy ochronnej wedtug wymagania punktu 2.2,

6.3 Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robot nalezy zbadac:

zgodno$¢ wykonania barieroporgczy ochronnej (lokalizacja, wymiary, wysoko$¢ prowadnicy nad
elementami obiektu),

zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiaréw, zgodnie z katalogiem (informacjg) producenta
barieroporeczy, poprawnos$¢ osadzenia kotew pod stupki, poprawno$¢ ustawienia stupkow,

prawidtowo$¢ montazu barieroporeczy ochronnej stalowej,

7. Obmiar robot
Jednostka obmiaru robét dla barieroporeczy jest Imb wykonanej, zainstalowanej barieroporeczy typ 111
sztywny, przektadkowej o wys. 1,10 m

8.0dbidr robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami Inspektora nadzoru., jezeli wszystkie
pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9 . Podstawa platnosci

Podstawa ptatnosci jest ilo§¢ wykonanych i odebranych jednostek obmiarowych pomnozona przez ceng
jednostkowa ujeta w kosztorysie ofertowym Wykonawcy.

Platno$¢ za ilo§¢ metrow wykonanej barieroporeczy ochronnej nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i
ocengjakosci robot.

Cena wykonania 1 m barieroporeczy ochronnej stalowej obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

dostarczenie materiatow ich w miejsce wbudowania,

zakup 1 dostarczenie na budowe elementow nowych,

- montaz kotew

osadzenie stupkéw barieroporeczy i ich przykrecenie do kotew,

montaz barieroporgczy (prowadnicy, wysiegnikow, przektadek, obejm, wspornikéw itp. za pomoca
wlasciwych $rub i podktadek) z wykonaniem niezbednych odcinkéw poczatkowych i koncowych, ew.
barier ostonowych, odcinkéw przejsciowych pomigdzy rdéznymi typami barier, przerw, przej$¢ i



przejazdow w barierze, umocowaniem elementéw odblaskowych itp.,

- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej, uporzadkowanie terenu.

10  Przepisy zwigzane
10.1 Normy

Stal niestopowa konstrukcyjna ogdlnego przeznaczenia. Gatunki

Stal. Ksztaltowniki walcowane na goraco

Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary

Stal. Dwuteowniki walcowane na goraco

Stal. Dwuteowniki réwnolegloscienne IPE walcowane na gorgco

Ksztaltowniki stalowe giete na zimno otwarte. Ceowniki rownoramienne ze stali weglowej zwyktej
jakosci o Ry, do 490 Mpa

Ksztattowniki stalowe gigte na zimno otwarte. Zetowniki ze stali weglowej zwyktej jakosci o Ry, do 490
Mpa

Ksztaltowniki stalowe giete na zimno otwarte, okre$lonego przeznaczenia. Ksztalttownik na porecz
drogowa, typ B

Ksztaltowniki stalowe giete na zimno otwarte, okre$lonego przeznaczenia. Ceowniki potzamknigte
prostokatne

Ksztaltowniki stalowe giete na zimno otwarte, okre§lonego przeznaczenia. Pas profilowy na drogowe
bariery ochronne

Sruby ze tbem szesciokatnym

Sruby ze tbem kwadratowym

10.2 Inne
1. Katalog typowych barier ochronnych ,, TRANSPROJEKTU”



M-20.01.17.
OSADZENIE W BETONIE KOTEW I PRETOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
polegajacych na osadzeniu w istniejagcym betonie kotew lub pretow zwigzanych z remontem mostu przez
rz. Krupianke w m. Turza Wielka w ciggu drogi wojewodzkiej nr 563 w km 59+001.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot mostowych.

1.3. Zakres robodt objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
osadzenie w istniejgcym betonie kotew lub pretow, a wiec:

wywiercenie w istniejagcym betonie zbrojonym otworow

przygotowanie pretow i kotew,

osadzenie pretow lub kotew w wywierconych otworach, przy uzyciu kompozycji na bazie zywic
epoksydowych,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz z
okresleniami podanymi w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z ST i poleceniami
Inspektora nadzoru. Ogdélne wymagania dotyczace robdt podano w ST. D-M.00.00.00. ,,Wymagania
ogo6lne".

2. Materiaty

2.1 Prety i kotwy
Prety i kotwy ze stali gatunku BST500 wg ST M. 12.01.00.

2.2. Kompozycje epoksydowe

Do osadzania pretow w otworach stosowa¢ mozna dowolng kompozycje na bazie zywic epoksydowych
posiadajaca Aprobatg Techniczng IBDiM, po uzgodnieniu jej z Inspektorem nadzoru.

Zastosowana kompozycja epoksydowa winna posiadac atest Producenta.



3. Sprzet

Wiercenie otworéw mozna wykonywaé¢ dowolnymi wiertarkami obrotowymi zapewniajagcymi cigglosé
prowadzonych prac i uzyskanie wlasciwej jakosci robot. Przewidywany przez Wykonawce sprzet podlega
uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru. Zastosowanie przez Wykonawce do wykonania cylindrycznego
otworu wiertla o $rednicy wigkszej lub mniejszej od nominalnej $rednicy otworu .

4. Transport

Transport stali zbrojeniowej i stalowych pretow tacznikowych wg ST. M. 12.01.00.
Transport zywicy w opakowaniach dowolnymi krytymi §rodkami transportowymi w sposéb
zabezpieczajacy przed uszkodzeniami opakowan.

5. Wykonanie robdt

5.1. Wymagania ogélne

Wiercenie otworéw o rozstawie, $rednicach i giebokosci musi by¢ nominalna. Przed przystapieniem do
robot wiertniczych nalezy wykona¢ niezbedne pomosty i1 rusztowania umozliwiajace dostep do
konstrukcji w miejscach wykonywania odwiertow oraz zapewniajgce bezpieczenstwo pracy obstugi oraz
bezpieczenstwo uzytkownikow drog i kolei pod obiektem.

Po wywierceniu otworéw nalezy je oczysci¢ strumieniem sprezonego powietrza o ci$nieniu nie
mniejszym niz 0,6 MPa i zabezpieczy¢ je przed zanieczyszczeniem. Wklejenie kotew lub pretow przy
pomocy kompozycji epoksydowej,

Prace przy uzyciu kompozycji epoksydowej prowadzone winny by¢ zgodnie z instrukcjg jej stosowania
podang przez Producenta.

5.2. Bezpieczenstwo robot i ochrona §rodowiska

Zabezpieczenie robot prowadzonych przy odbywajacym si¢ ruchu drogowym i kolejowym pod obiektem
oraz ochrona uzytkownikéw obiektu przed zakurzeniem lub zamoczeniem woda uzyta do chlodzenia
wiertla, nalezy do obowigzku Wykonawcy.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Zakres kontroli jakosci
Kontrola wykonania rob6t obejmuje:

sprawdzenie zgodno$ci rozmieszczenia i wymiaréw wierconych otworéw z Dokumentacja Projektowa,
badanie stali zbrojeniowej wg ST-M. 12.01.00,

sprawdzenie wymiarow osadzonych pretéw tacznikowych i kotew z Dokumentacja Projektowa,
sprawdzenie przedtozonego przez Wykonawce atestu dla kompozycji epoksydowej oraz sprawdzenie
okresu jej trwatosci,

sprawdzenie prawidlowo$ci osadzenia pretéw lub kotew na podstawie badan wg punktu 6.3. niniejsze;j
ST.



6.2. Tolerancje wykonania

Srednica osadzonych pretow: +0,3 mm, -0,5 mm.

Dhugos¢ osadzonych pretow. = 5 mm.

- Rozstaw otworow. = 1 cm.

Wzajemny rozstaw kotew w jednej grupie (dla zamocowania jednego elementu): £2 mm.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest 1 sztuka osadzonego w istniejagcym betonie preta tacznikowego lub kotwiacego

8. Odbidr robot

Odbiorom podlegaja:

stal na prety lacznikowe,

- rozwiercone otwory na prety zespalajace (przed osadzeniem pretow) wraz z ich oczyszczeniem,
kompozycja epoksydowa stuzaca do osadzania pretéw, osadzanie pretow zespalajacych,

Odbior koncowy na podstawie wynikow badan okreslonych w punkcie 6.3 niniejszej ST.

9. Podstawa ptatnosci

Placi si¢ za wykonang i odebrang ilo$¢ sztuk osadzonych w betonie pretow wg ceny jednostkowej, ktora
obejmuje: dostarczenie niezbednych czynnikéw produkcji, wywiercenie otworow w istniejacym betonie
wraz z ich oczyszczeniem, dostarczenie i przygotowanie pretow podlegajacych osadzeniu, osadzenie w
otworach pretow lub kotew za pomoca kompozycji epoksydowej lub polaczenie kotew z pregtami

zbrojenia poprzez spawanie oraz oczyszczenie stanowiska pracy.

W cenie jednostkowej mieszczg si¢ rowniez koszty niezbgdnych rusztowan i podestow roboczych, ubytki

i odpady materiatowe.

10. Przepisy zwigzane

Instrukcje producenta kompozycji epoksydowych.

Przepisy dotyczace stali zbrojeniowej zawarte w ST-M. 12.00.00. PN-88/M-69433 Spawalnictwo.
Elektrody otulone do spawania stali niskoweglowych i stali o podwyzszonej wytrzymalosci.



M-20.01.10
NAPRAWA UBYTKOW BETONU ZAPRAWA TYPU PCC

1 Wstep

1.1 Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
polegajacych na uzupehieniu i naprawie ubytkow betonu zaprawami PCC przy remoncie mostu przez rz.
Krupiankg w m. Turza Wielka w ciggu drogi wojewodzkiej nr 563 w km 59+001.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z uzyciem
zaprawy PCC do :

- reprofilacji powierzchni /ubytkow/ betonu: gzymsow.

14 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D- M.00.00.00 ,,Wytyczne og6lne”

14.1 PCC - zaprawa cementowa z dodatkiem zywicy syntetycznej, szlam PCC - jw. lecz o
uziarnieniu szkieletu mineralnego do 0,5 mm i zawarto$ci cementu 50%.

14.2 Warstwa szczepna (podktadowa)- warstwa zwiekszajaca przyczepno$¢ zaprawy naprawczej
do podtoza betonowego.

1.4.3 Warstwa posrednia- warstwa wykonywana w celu osiggniecia projektowej grubosci
wyprawy antykorozyjnej.

144 Warstwa zewnetrzna - warstwa zamykajaca wyprawe antykorozyjna umozliwiajaca
uzyskanie réznych faktur i odcienie wyprawy.

145 NPCC - natryskiwana zaprawa cementowa z dodatkiem zywicy syntetycznej.

15 Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt. 2.

Naprawe betonu nalezy wykonywac poprzez wymiane uszkodzonego betonu lub uzupehnienie jego
ubytkéow zaprawg PCC, z ewentualnym uzupelieniem pretow zbrojenia, celem przywrdcenia
pierwotnego przekroju.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ i poleceniami
Inspektora nadzoru.

2 Materiaty

Zaprawy PCC moga wystepowa¢ w formie systemoéw materialowych i wowczas obejmuja warstwe
szczepna, powtoke antykorozyjng zbrojenia oraz szpachlg wyrownawcza.

Moga by¢ uzyte tylko takie materialy, dla ktérych Wykonawca bedzie posiadat Aprobate Techniczng lub
wazne Swiadectwa Dopuszczenia do Stosowania wydane przez IBDiM.

Zaprawy cementowe moga by¢ modyfikowane zywicami syntetycznymi, takimi jak : zZywice
epoksydowe, akrylowe, poliestrowe, silikonowe, twardniejace na zimno 1 nie zawierajace
rozpuszczalnikow.

Uzyte materialy w poréwnaniu ze zwyklymi zaprawami cementowymi musza odznaczaé si¢
korzystniejszymi parametrami technicznymi.

zwickszong wytrzymatoscig na rozcigganie,



zwigkszong odpornoscig mechaniczng i fizyczna,

zwigkszong przyczepnoscig do podtoza betonowego,
zmniejszong nasigkliwoscig, zmniejszonym skurczem.

Za jako$¢ wbudowanych materialdéw odpowiada Wykonawca.

3 Sprzet

3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 3.

Do wykonania napraw Wykonawca zobowigzany jest posiada¢ niezbegdny, specjalistyczny sprzet
przewidziany przez producenta preparatoéw zgodnie z Wytycznymi Stosowania, np.:

betoniarke o wymuszonym dziataniu,

- wolnoobrotowe mieszadto,

sztywne pedzle do malowania zbrojenia i nanoszenia warstwy szczepnej,

kielnie, drewniane packi, listwy wyrownujace,

Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan jako$ciowych robot i
bezpieczenstwa zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4 Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”, pkt. 4.
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora
nadzoru. W czasie transportu materialy powinny by¢ rozmieszczone rownomiernie po calej powierzchni
tadunkowe;j i zabezpieczone przed przesuwaniem.

Sposob zatadunku, przewozu 1 wyladunku musi spelnia¢ wymagania przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy przy transporcie materiatow.

5 Wykonanie robot

51 Ogodlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 5.

5.2 Zakres robot

521 Warunki atmosferyczne.

Temperatura podtoza i materiatu w czasie obrobki okreslone sa w kartach opisowych i na opakowaniach
danego materiatu. Nie wolno wykonywac robot w czasie deszczu.

5.2.2 Przygotowanie podltoza betonowego przy uzupetnianiu ubytkéw betonu na znaczenie
szczegolne.

W zakres przygotowania podtoza wchodza nastepujace prace :

usunigcie pozostalosci powtok ochronnych i pielegnacyjnych oraz powierzchniowych zanieczyszczen,
usuni¢cie mleczka cementowego i stabo zwigzanych warstw betonu,

usuniecie szkodliwych substancji mogacych mie¢ wptyw na potaczenie naktadanych materiatow z
betonem lub na korozje¢ betonu lub stali zbrojeniowe;j,

odkucie otuliny betonowej skorodowanych pretow,

oczyszczenie odstonigtych pretow zbrojeniowych z rdzy do metalicznie btyszczacej powierzchni do 2°
stopnia czysto$ci,

uzupetnienie skorodowanych pretow zbrojeniowych /wg ST M. 12.01.00 / do pierwotnego przekroju,
oczyszczenie podtoza betonowego z wody, pytow i luznych czesci.

Podloze musi by¢ czyste, szorstkie, chtonne i wystarczajgco nosne. Wytrzymatos¢ $rednia na odrywanie
od podloza powinna wynosi¢ nie mniej niz 1,5 MPa. Warto$¢ t¢ mozna zapewni¢ za pomocg
odpowiedniej obrobki wstgpnej, np. frezowania, piaskowania, lub natryskiwania strugg wody pod
wysokim ci$nieniem.



Etap przygotowania podtoza polegajacy na odkuciu skorodowanego betonu nalezy wykonywac¢ tylko pod
bezposrednim nadzorem kierownika robot. W przypadku koniecznosci odkucia betonu na znacznym
obszarze, mogacym mie¢ wplyw na statyke konstrukcji lub jej poszczegodlnych elementéw nalezy
przerwac roboty i zawiadomi¢ Inspektora nadzoru oraz autora projektu naprawy. Dopuszczalny obszar
betonu jest okreslony w projekcie naprawy i niedopuszczalne jest odkuwanie betonu na obszarze
wykraczajacym poza ten zakres bez konsultacji z Inspektorem nadzoru i Zamawiajacym. Powierzchnie
czysci¢ nalezy do 2° stopnia czystoSci. Prawidlowo przygotowane podtoze betonowe do naprawy
powinno mie¢ wytrzymato$¢ na $ciskanie powyzej klasy B25. Przy powierzchniach z mtodego betonu
nalezy zachowa¢ odpowiedni czas wigzania. Usuna¢ skupiska zaczynu cementowego np. przez potarcie
szczotkg w dwoch wzajemnie prostopadtych kierunkach. Jezeli podtoze wskazuje jakiekolwiek usterki to
powinny one by¢ usunigte wedtug zasad okreslonych przez Inspektora nadzoru.

Przygotowanie zbrojenia.

Prety zbrojeniowe nalezy oczy$ci¢ z rdzy metoda mechaniczng, strumieniowo-cierng do wymagane;j
czystosci wg PN-70/H- 97052 :

drugi stopien czystosci ( 2° ) - powierzchnia stali chropowata, ze §ladami piaskowania lub $rutowania,
niejednolita, matowa, szara lub ciemnoszara. Po oczyszczeniu pozostaje miejscami warstwa zgorzeliny,
Scisle przylegajaca do podloza. Oczyszczona powierzchnia nie pyli po lekkim oczyszczeniu skrobakiem
lub szczotka. Dopuszczalne jest miejscowe wystgpowanie ciemnych, pojedynczo rozrzuconych, drobnych
plamek zgorzeliny zajmujacej nie wigcej niz 10% powierzchni na pojedynczym kwadracie o boku 25mm.
W przypadku uzupehienia przekroju zbrojenia, prety stanowigce uzupetienie nalezy oczys$ci¢ do stopnia
czystosci jak prety zbrojenia uzupetnianego.

5.2.3 Przygotowanie mieszanek

Materialy na bazie zywic syntetycznych nalezy przygotowaé zgodnie z opisami zalaczonymi w
specjalnych informacjach technicznych dla danego preparatu.

Do przygotowania zaprawy PCC nalezy zuzywac¢ kazdorazowo cala zawarto$¢ opakowania ze
sktadnikami sypkimi, bez dzielenia go na porcje. Nalezy unika¢ tworzenia innych mieszanek niz podane
w opisie, nawet w tej samej proporcji. Po wymieszaniu masa powinna by¢ jednorodna bez smug.
Mieszanie prowadzi¢ do chwili usunigcia wszystkich grudek i uzyskania konsystencji nadajacej si¢ do
obrobki kielnig. Miesza¢ nalezy tak dtugo, az beton powtokowy bedzie miekki, plastyczny. Przygotowane
mieszanki muszg odpowiada¢ wskazaniom w Wytycznych Stosowania danych materiatow.

5.2.4 Whbudowanie mieszanek

Wykonanie robot powinno odbywaé si¢ zgodnie z procesem technologicznym producenta i procesem
wykonywania robot betonowych.

a) Warstwa wigzaca (szczepna)

Profilowanie uszkodzonych miejsc - na przygotowane wg 5.2.1 podtoze nanie$¢ wymieszany jak w pkt.
5.2.2 preparat z systemu betonéw naprawczych z dodatkami tworzyw sztucznych (PCC) i rozprowadzi¢
sztywnym pedzlem lub szpachla mocno wecierajagc. Podloze powinno by¢ lekko wilgotne, w zadnym
wypadku mokre.

Czas obrobki i liczba nanoszen zalezne od uzytego materiatu.

Temperatura otoczenia i podloza nie moze by¢ nizsza niz 8°C i musi by¢ wyzsza o 3 K od punktu rosy.
Wykonawca obowigzany jest kontrolowa¢ wilgotnos¢ podtoza i powietrza oraz temperatur¢ podioza i
powietrza.

b) Zabezpieczenie antykorozyjne zbrojenia

Zbrojenie oczyszczone jak w pkt. 5.2.2 nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg przez dwukrotne ich pokrycie
przy pomocy pedzla zaprawag podktadowo-wykonczeniows.

c) Nanoszenie zaprawy naprawczej

Mieszanke przygotowang jak w pkt. 5.2.2. nalezy nanosi¢ warstwami ,,§wieze na $wieze” na aktywng
jeszcze pod wzgledem klejenia warstwe szczepng, zagesci¢, powierzchniowo zatrze¢, zaprawe nanosic
nalezy drewnianag packa tynkarska nie dopuszczajgc do powstania pustek kazdorazowo powinna byc
pokrywana tak mata powierzchnia, aby mozliwe bylo nanoszenie nowej warstwy zawsze na $wieza



warstwe wigzaca(warstwa wigzaca i zaprawa naprawcza powinny by¢ przygotowane jednoczes$nie).
Grubo$¢ naktadanych dwoch warstw nie powinna przekracza¢ 10 cm. Na powierzchni¢ pozioma beton
naktada si¢ recznie, a nastgpnie za pomoca listwy wyrdwnujacej nadaje si¢ jego warstwie wymagang
grubo$¢. Gdy listwa wyréwnujgca wykonuje w procesie roboczym prostopadle do jej kierunku drgania
oscylacyjne, nie jest wymagane dodatkowe przecieranie otrzymanej powierzchni. Na powierzchniach
pionowych i spodnich nalezy przewidzie¢ deskowanie lub na powierzchnie te nanosi¢ preparat w procesie
natryskiwania.

5.25 Pielegnacja

Ze wzgledu na mozliwoé¢ pojawienia si¢ rys skurczowych odkryte powierzchnie betonu wymagaja:
ochrony przed szybkim wysychaniem. Unika¢é wplywu wysokich temperatur oraz przeciggow
powietrznych, utrzymywaé wilgo¢ (poprzez pokrycie ich folig, plandekami lub matami), w czasie
dojrzewania (a szczegodlnosci w czasie wigzania betonu) ochrony zabetonowanych elementow przed
uderzeniami i drganiami.

Pielegnacja powinna trwa¢ zgodnie z Wytycznymi Stosowania materiatu przez okres minimum 5 dni.
Obowigzuja zasady pielggnacji materiatdéw budowlanych wigzanych cementem.

5.2.6 Uwagi dodatkowe do wykonania.

Resztki materiatu i pojemniki usungé¢ zgodnie z odpowiednimi przepisami. W trakcie pracy zaleca si¢
noszenie rekawic, okularow i ubran roboczych. Nalezy przestrzega¢ zasad podanych na kartach danych o
bezpieczenstwie pracy i wskazéwek stowarzyszen zawodowych o postepowaniu z dyspersjami z tworzyw
sztucznych.

6 Kontrola jakos$ci robot

6.1 Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano ST D-M.00.00.00,,Wymagania ogdlne” pkt.6
Kontrola jako$ci obejmuje :

badanie przydatno$ci materialow, kontrole wykonywania robot.

6.2 Badania i kontrola przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca zobowigzany przedstawi¢ Inspektorowi nadzoru do
akceptacji aktualne $wiadectwo badan materialow podstawowych wykonywanych w ramach nadzoru
wewnetrznego przez producenta (atesty materialow). Ponadto Wykonawca zobowiagzany jest do
sprawdzenia daty produkcji, daty przydatnosci do stosowania, stanu opakowan oraz wlasciwego
przechowywania materiatow.

Za wbudowane materialy oraz badanie ich przydatnosci odpowiada Wykonawca.

6.2.1 Przed przystapieniem do robdt winno podlegac kontroli m.in. wlasciwe przygotowanie
podtoza wg pkt. 5.2.1.

7 Obmiar robot

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00,,Wymagania ogoélne” pkt. 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Obmiar powinien by¢ wykonany na budowie w m® napraw ubytkéw betonu.

8 Odbidr robot

8.1  Ogoblne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00,,Wymagania ogolne” pkt.8.

Odbiorowi podlegaja:

- podtoze betonowe,

- wykonana naprawa ubytku zaprawa PCC z zabezpieczeniem pretow zbrojeniowych.

8.2 Odbior robét zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu

Roboty objete niniejszg ST podlegajg odbiorowi robot zanikajgcych ulegajacych zakryciu (przewidywane



pokrycie powierzchniowe warstwa ochronng). Odbiér powinien by¢ przeprowadzany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanych warstw, bez hamowania
postgpu robot.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru na podstawie ogledzin, pomiardw.

Inspektor nadzoru moze zleci¢ Wykonawcy lub niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
uzupetniajacych badan i pomiarow wtedy gdy :

istniejg jakiekolwiek watpliwos$ci co do jakosci robot Wykonawcy.

Koszty tych badan ponosi Wykonawca tylko w przypadku ich wyniki potwierdza watpliwosci Inspektora
nadzoru.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektora nadzoru ustali zakres do wykonania rob6t poprawkowych lub
poleci zerwanie i wymiang na nowg wadliwie wykonanej warstwy, wg. zasad okres§lonych w niniejszej
specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i ustali¢ zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jakos¢. Roboty poprawkowe lub
zerwanie 1 wymian¢ wadliwie wykonanej warstwy na nowa. Wykonawca wykona na wilasny koszt w
ustalonym terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9 Podstawa platno$ci

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST. D-M.00.00.00,,Wymagania ogdlne” pkt.9.
Podstawa ptatnosci jest ilos¢ wykonanych i odebranych jednostek obmiarowych pomnozona przez ceng
jednostkowa ujeta w kosztorysie ofertowym Wykonawcy.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m3 napraw ubytkoéw glebokosci od / 0 - 5/ cm przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng
jakosci rob6t na podstawie wynikéw pomiaru i badan laboratoryjnych, z ewentualnymi potraceniami.
Cena jednostkowa wykonania uzupehien i ubytkdw metoda niniejszej ST obejmuje :

prace pomiarowe i inwentaryzacyjne uszkodzen do naprawy zaakceptowane przez Inspektora nadzoru,
montaz i demontaz rusztowan

odkucie skorodowanego betonu

przygotowanie podloza przez piaskowanie,

dostarczenie sktadnikow, wyprodukowanie mieszanki i jej transport na miejsce wbudowania,

- zabezpieczenie wystajgcych pretow zbrojenia,

- wykonanie warstwy szczepnej, roztozenie i zageszczenie mieszanki w duzych ubytkach,

- zatarcie ptytkich ubytkow, pielegnacje wykonanych warstw, uprzatnigcie terenu i odwoz gruzu z
miejsca wykonywania napraw.

10 Przepisy zwiazane

PN-88/B-01807 - Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i zelbetowe.
Zasady diagnostyki konstrukcji.

PN-92/B-01814 - Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i zelbetowe.
Metoda badania przyczepnos$ci powtok ochronnych.

,Zalecenia do wykonywania oraz odbioru napraw i ochrony powierzchniowej betonu w konstrukcjach
mostowych” zat. do Zarzadzenia Nr 10 Generalnego Dyrektora Drog Publicznych z dn.27.11.1998.
Vademecum biezacego utrzymania i odnowy drogowych obiektow mostowych tom 5.5 - wdany przez
GDDM.

Normy zwigzane wymienione w ST.



