SST D-01.02.04

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

~ D-01.02.04 ,
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z rozbidrkg elementéw drég w ramach przebudowy drogi wojewddzkiej
nr 471 polegajgcej na budowie chodnika , zatok autobusowych w granicach istniejgcego pasa
drogowego na odcinku Tokary — Gluchow.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robdt wymienionych punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt rozbidrkowych w obrebie

terenu budowy i obejmuja:

- Ciecie nawierzchni z mas mineralno-asfaltowych na gt. 5 cm mechanicznie,

- Mechaniczne rozebranie podbudowy z kruszywa kamiennego o grubosci warstwy 30 cm - krawedz
jezdni , przykanaliki,

- Frezowanie korekcyjne nawierzchni bitumicznej. Grubos¢ frezowanej warstwy 3 cm.

- Frezowanie nawierzchni bitumicznej. Grubos$¢ frezowanej warstwy 5 cm , warstwy $cieralnej pod
geosiatke.

- Rozebranie rur betonowych pod zjazdami wraz z wywozem materiatu i utylizacja,

- Wywiezienie materiatéw z rozbiérki samochodem samowytadowczym , przy mechanicznym
zatadowaniu i wytadowaniu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z

definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-00.00.00

~Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbidrka elementoéw drdg i przepustdéw oraz obiektdw moze by¢

wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

— fadowarki,

- samochody ciezarowe,

— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1, Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym Srodkiem transportu zaakceptowanym przez Inzyniera dla

danego asortymentu materiatu rozbiérkowego.

Elementy z rozbiorki nalezy ustawia¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed

mozliwoscig przesuwania podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementdw drog i przepustdw obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich

elementédw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST lub wskazanych przez

Inzyniera.

Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowe;j.
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Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w ST lub przez

Inzyniera.

Elementy i materiaty z rozbidrki powinny by¢ usuniete z terenu budowy na koszt Wykonawcy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drég znajdujace sie w miejscach,

gdzie zgodnie z dokumentacjag projektowa bedg wykonane wykopy drogowe, powinny byé tymczasowo

zabezpieczone.

W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;j.

Za bezpieczenstwo ruchu drogowego na odcinku wykonywanych robét odpowiada wykonawca. Roboty

nalezy oznakowac zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu drogowego (Rozporzadzenie

Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkow

zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. Nr 177, poz.

1729)

5.2.1. Rozbidrka warstwy bitumicznej.

Powyzsze roboty nalezy wykonac¢ frezarka. Materiat uzyskany z rozbidrki warstwy bitumicznej nie powinien

by¢ mieszany w trakcie wykonywanych robot, transportu i skladowania z innymi materiatami

rozbidrkowymi.

5.2.2. Materialy do ponownego wykorzystania.

Materiaty nadajgce sie do powtdrnego wykorzystania stajg sie wiasnoscig Zamawiajgcego. Inzynier

podejmie decyzje co do ich dalszego wykorzystania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

Inzynier na etapie wykonywania rob6t moze zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ zakres badan kontrolnych i

pomiaréw kontrolnych.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt rozbidrkowych oraz

sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoine zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-0.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z rozbidrkg elementéw drog jest:

- dla ciecia nawierzchni z mas mineralno-asfaltowych na gt. 5 cm mechanicznie - m (metr biezacy),

- dla mechanicznego rozebrania podbudowy z kruszywa kamiennego o grubosci warstwy 30 cm -
krawedz jezdni , przykanaliki - m? (metr kwadratowy),

- dla frezowania korekcyjnego nawierzchni bitumicznej. Grubos¢ frezowanej warstwy 3 cm - m? (metr
kwadratowy),

- dla frezowania nawierzchni bitumicznej. Grubos$¢ frezowanej warstwy 5 cm , warstwy $cieralnej pod
geosiatke - m? (metr kwadratowy),

- dla rozebrania rur betonowych pod zjazdami wraz z wywozem materiatu i utylizacjg - m (metr
biezgcy),

- dla wywiezienia materiatéw z rozbiérki samochodem samowytadowczym , przy mechanicznym
zatadowaniu i wytadowaniu — m3 (metr szescienny).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

9.

Cena wykonania robot obejmuje:

- Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- Ciecie nawierzchni z mas mineralno-asfaltowych na gt. 5 cm mechanicznie,

- Mechaniczne rozebranie podbudowy z kruszywa kamiennego o grubosci warstwy 30 cm - krawedz
jezdni , przykanaliki,

- Frezowanie korekcyjne nawierzchni bitumicznej. Grubosé frezowanej warstwy 3 cm.

- Frezowanie nawierzchni bitumicznej. Grubos¢ frezowanej warstwy 5 cm , warstwy Scieralnej pod
geosiatke.

- Rozebranie rur betonowych pod zjazdami wraz z wywozem materiatu i utylizacja,
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-w. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na
poboczu,

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,

- Wyréwnanie podfoza i uporzgdkowanie terenu rozbiorki;

- Zasypanie dotéw po rozbidrkach

- Uporzadkowanie terenu rozbiorki;

- Sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
Nie dotyczy
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