Specyfikacje Techniczne Wykonywania i Odbioru Robot
(STWIOR)

Przedmiotem STWiOR sa wymagania dotyczace przeprowadzenia i odbioru robdt dot. zakresu budowy i
biezacego utrzymania szlakéw zrywkowych oraz sktadéw drewna na terenie Nadle$nictwa Limanowa w roku
2022. Prace maja charakter biezacego zagospodarowania lasu.

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Specyfikacja Techniczna
Dziat Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan wspolnych technicznych, dotyczacych wykonania i odbioru
robot, ktére zostang wykonane w ramach realizowanych zadan.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Jako czg$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych, Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i
rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowac w powigzaniu z cata Specyfikacja Techniczng w szczegolnosci
z opisem robo6t biezacego utrzymania obiektow.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ technicznouzytkowa
(drogg) albo jego czg$é, stanowigca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy,
korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Droga lesna — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Iniynier — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej poinformowany jest Wykonawca,
odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem. Inzynier sprawdza merytorycznie
protokoty wykonanych prac. Inzynier moze tez dokona¢ odbioru robot.

1.4.4 Lesniczy — gospodarz Terenu Realizacji Prac, osoba zlecajaca roboty, dokonujaca odbioru prac i
zatwierdzajaca protokot odbioru wykonanych prac. Polecenie Le$niczego w zakresie realizacji prac nalezy
intepretowac rownowaznie z poleceniem Inzyniera.

1.4.5. Korona drogi — jezdnia z mijankami oraz poboczami.

1.4.6. Jezdnia — cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia, stuzacych do
przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacy dogodne warunki dla
ruchu.

1.4.8. Korpus drogowy — nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.9. Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.10. Niweleta — wysoko$ciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi.



1.4.11. Pobocze — czegs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania pojazdu, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu, wykorzystywana do ruchu pieszych oraz shuzgca jednocze$nie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.12. Mijanka — dodatkowy pas ruchu odpowiedniej dtugo$ci do wymijania si¢ dwoch pojazdow na drodze
jednopasowej.

1.4.13. Szlak zrywkowy — przygotowany pas terenu, na ktorym odbywa si¢ zrywka drewna z miejsca
pozyskania do drogi wywozowej. Szlakiem zrywkowym powadzony jest takze transport drewna. Uwaga!
Szlak zrywkowy moze posiada¢ nawierzchni¢ gruntowa, thuczniowa lub nawet utwardzona. Klasyfikacja tego
ciaggu liniowego jako szlak zrywkowy jest uzalezniona od jego ewidencji jaka prowadzi Zamawiajacy.

1.4.14. Przepust — budowla o przekroju zamknigtym stuzaca do przeptywu matych ciekow wodnych pod
nasypem korpusu drogowego.

1.4.15. Wodospust — budowla na powierzchni korpusu stuzaca dla ujecia wod powierzchniowych i
odprowadzenia poza nawierzchni¢ na stok lub istniejacy row.

1.4.16. Skiadnica przyzrebowa — odpowiednio wyprofilowana i zageszczona powierzchnia przylegta do drogi
lesnej, stuzaca do sktadowania, manipulowania i zatadunku drewna.

1.4.17. Ksigga obmiaru — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, ( lub inny rodzaj
zaakceptowanego dokumentu) stuzacy do wpisywania przez Wykonawceg obmiaru dokonywanych robot w
formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatagcznikow. Jest to dokument fakultatywny.

1.4.18. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jako$ci materialow oraz robot.
1.4.19. Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.20. Podbudowa — dolna czg¢$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze,
podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

Podbudowa zasadnicza — gorna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza — dolna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne podbudowy.

1.4.21. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodno$é wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony nalezy powotac si¢ na aktualnie obowiazujace normy branzowe
1.4.22. PodloZe — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gteboko$ci przemarzania.

1.4.23. Polecenie InZyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera lub Lesniczego, w
formie pisemnej i ustnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
prac.

1.4.24. Rysunki — cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary
obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.25. Przedmiar — wykaz robdt z podaniem ich ilosci koniecznej do ich wykonania.

1.4.26. Zadanie budowlane — cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrgbng cato$¢ konstrukcyjna
lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa, modernizacjg, konserwacja,
utrzymaniem biezacym oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

1.4.27 Dokumentacja Projektowa — przez dokumentacje projektowg rozumie si¢ zakres opracowan
technicznych wymienionych w pkt. 1.5.2 potrzebnych do realizacji zadania przekazany Wykonawcy i
udostepniony podczas postgpowania przetargowego.

1.4.28 Teren Realizacji Prac — miejsce wykonywania zleconych prac.

1.4.29 Roboty — zakres wykonywanych dziatan utrzymaniowych okre$§lonych w umowie, opisie przedmiotu
zamoOwienia, przedmiarze i ST.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, dokumentacja przetargowa, ST i poleceniami Inzyniera i Le$niczego.

1.5.1. Przekazanie terenu realizacji prac
Zamawiajacy nie przekazuje Wykonawcy Terenu Realizacji prac. Prace majg charakter robot utrzymaniowych.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong terendow podczas prac. Uszkodzone Iub zniszczone
fragmenty terenu wykonawca naprawia na wtasny koszt.



1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ nizej wymienione rysunki, dokumenty:

1. Opis techniczny lub opis realizacji zadania.
2. Przedmiar robot.

1.5.3. Zgodno$¢ robét z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
lub Lesniczego dla Wykonawcy stanowig cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegodlnione w cho¢by jednym
z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej Dokumentacji. W przypadku
rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowiazuje nastepujaca kolejnos¢ ich waznosei: 1.
Dokumentacja Projektowa,

2. Specyfikacja Techniczna

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, Dokumentacji
Projektowej, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ pisemnie Inzyniera, ktéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznos$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze
skali rysunkow.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Realizacji Prac

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Realizacji Prac w okresie trwania realizacji Kontraktu
az do zakonczenia i odbioru koncowego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace w tym:
ogrodzenia, porecze, o§wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne §rodki niezbedne do
ochrony Roboét, wygody spotecznosci i innych.

Fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony
z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic
informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywanych robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania prac i wykanczania Robdt Wykonawca bedzie:

(a) utrzymywac Teren Realizacji Prac i wykopy w stanie bez wody stojacej,

(b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot Terenu Realizacji Prac oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat
szczegblny wzglad na:

1. Lokalizacje sktadowisk, ukopéw i drog dojazdowych;

2. Srodki ostroznoéci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi, -

zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami, mozliwo$cig powstania pozaru.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robot norm okreslonych w odpowiednich przepisach

dotyczacych ochrony srodowiska, obcigzag Wykonawce.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy w
maszynach i pojazdach.



Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do Robdt beda miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okre$lajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wtascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych przy Robotach oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Roboét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do Robot
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera, Wykonawca bedzie
utrzymywac¢ Roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
koncowego.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY
2.1. ZRODLA UZYSKANIA MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do realizacji Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych jezeli wymagane oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera. Inzynier decyduje o
koniecznosci przedstawienia dokumentoéw dotyczacych stosowanych materiatow. Przedstawienia dokonujemy
wylacznie na polecenie Inzyniera. Wykonawca powinien kazdorazowo skalkulowaé cen¢ materiatow
uwzgledniajgc transport materialow od wytworcy do miejsca przeznaczenia. Wszystkie materiaty uzyte w
trakcie realizacji robot ( w tym kruszywo, drewno ) sg po stronie wykonawcy.

2.2. MATERIALY NIE ODPOWIADAJACE WYMAGANIOM



Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu realizowanych
prac w terminie do 14 dni od pisemnego powiadomienia Wykonawcy. Materiaty stosowane przez Wykonawce
bez zgody Inzyniera zostang usunieta na koszt Wykonawcy.

2.3. PRZECHOWYWANIE I SKEADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bgda one potrzebne do prac, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ 1 wlasciwos¢ do robdt i byty dostepne do
kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Realizacji Prac w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub Le$niczym, poza Terenem Realizacji Prac w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzgt uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Realizacji Prac. Wykonawca powinien
uwzgledni¢ dopuszczalne nos$nosci na obiektach, na drogach dojazdowych do placu realizowanych prac.
Sprzet konieczny jaki musi posiada¢ wykonawca:

-spycharka

-ciaggnik z przyczepa, samochod dostawczy dostosowany do warunkoéw lesnych

-koparko fadowarka, koparka

-walce i plyty wibracyjne

Dopuszcza sig zastosowanie innych maszyn oraz §rodkéw transportu spetniajacych funkcje maszyn zwartych
powyzej.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowa, oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdw 1 wykonywanych Robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami ST.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za doktadne wytyczenie w terenie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich
elementow Robot..

5.2 OPIS ROBOT:

Roboty maja charakter prac utrzymaniowych i biezacej konserwacji. Sg to dziatania zwigzane z
zagospodarowaniem lasu. Zakres robdt przyjmuje dzialania podejmowane kilkukrotnie. Zabiegi
konserwacyjne realizowane z danego kontraktu majg na celu porzadkowanie drog lesnych i i sktadow drewna
stanowigcych tras¢ transportu drewna. Dane dziatania majg na celu takze poprawe stanu obiektow liniowych
po wystapieniu niekorzystnych warunkow atmosferycznych. Nalezy uwzgledni¢ koniecznos¢ wielokrotnej
mobilizacji sit roboczych. Ponizej dokonano opisu poszczegdlnych pozycji. Niejasnosci 1 sprzeciwy w tresci
opisu realizacji robot nalezy zglasza¢ pisemnie przed podpisaniem Umowy.

Zakres robot zostat umieszczony w przedmiarze robot.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli Robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggna¢ zalozona
jako$¢ Robdét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole Robot i jakosci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek i badan materialow oraz Robét.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdéw oraz Robot z czgstotliwoscia zapewniajgca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

6.2. ATESTY JAKOSCI MATERIALOW I URZADZEN

Przed wykonaniem badan jako$ci materialow przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do uzycia materiaty
posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelng zgodno$¢ z warunkami podanymi w ST,, W przypadku
materialow, dla ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robét bedzie posiadac
atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe beda posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan bgda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi
— tylko i wylacznie na polecenie Inzyniera.

6.3. DOKUMENTY
Do dokumentéw zalicza si¢ nastepujace dokumenty:

(a) umowy cywilno-prawne,
(b) protokoty odbioru Robot,
(c) protokoty z narad i ustalen — jesli wystapity, (D) korespondencje.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektows i
ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru roboét dokonuje Wykonawca w obecnosci Le$niczego po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o
zakresie obmierzanych roboét i terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow lub do zestawienia prowadzonego przez Wykonawcg.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub w ST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wedtug instrukcji
Inzyniera na piSmie oraz rozliczone zgodnie z kosztorysem robo6t dodatkowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. RODZAJE ODBIOROW ROBOT

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

(a) odbiorowi czgsciowemu,

(b) odbiorowi koncowemu,

8.2. ODBIOR CZESCIOWY
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czesci Robot. Odbioru czgsciowego Robot

dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym Robot. Odbior czesciowy wystepuje tylko w przypadku
robot zanikowych lub konieczno$ci rozliczenia si¢ z Zamawiajacym zgodnie z zapisami umowy.



8.3. ODBIOR KONCOWY ROBOT

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i warto$ci. Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie (np. e-mail) o tym fakcie Lesniczego lub Inzyniera,
Odbior koncowy Robdt nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych.

Odbioru koncowego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Wykonawcy i
Lesniczego lub Inzyniera. Komisja odbierajagca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania Robot
z Dokumentacja Projektowa i ST. W toku odbioru koncowego Robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen
przyjetych w trakcie odbioré6w Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
Robdét uzupehiajacych i Robot poprawkowych. W przypadkach  niewykonania wyznaczonych Robot
poprawkowych lub Roboét uzupehiajacych lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci 1 ustala nowy termin odbioru koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢
wykonywanych Robot w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja
Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robot w
stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.4. DOKUMENTY DO ODBIORU KONCOWEGO ROBOT

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego Robot jest protokot odbioru koncowego

Robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

-uwagi 1 zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, i
udokumentowanie wykonania jego zalecen,

- recepty i ustalenia technologiczne — na zyczenie Inzyniera,

- obmiary sporzadzone w obecnosci Le$niczego,

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych — na zyczenie Inzyniera,

- atesty jakosciowe stosowanych materiatdw — na zyczenie Inzyniera, - sprawozdanie techniczne — tylko na
zyczenie Inzyniera, - inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego. Sprawozdanie techniczne bedzie
zawierac:

- zakres 1 lokalizacje wykonywanych Robot,

-wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do zakresu prac przekazanych przez Zamawiajacego,

- uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot, - datg rozpoczecia i zakonczenia Robot.

W przypadku, gdy wg komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do

odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego

Robdt.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego Termin wykonania Robdét poprawkowych i Robdt uzupeiniajgcych

wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe platnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem. Platno$¢ jest realizowana na podstawie
prawidlowo wystawionej FV. Wszelkie ustalenia nalezy zawrze¢ w umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Ustawa z dnia 07 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414, z p6zn. zm.); [2]

Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbiorow roboét drogowych i mostowych.

[3] Warunki umowy.

[4] Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 22 marca 2006r. w sprawie szczegdtowych zasad
zabezpieczenia przeciwpozarowego lasow.



