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PRZEDSlEBlORSTWO UStUG GEODEZYJNO—-PROJEKTOWYCH
"AZYMUT” ul. KoSciuszki 14, 33—200 Dgbrowa Tarnowska

1l Inwestor Gmina Ryglice, ul. Rynek 9, 33-160 Ryglice Stadium Czasowa organizacja ruchu
A Rys. Nr: 1
—_— Inwestveia Budowa chodnika i Sciezki rowerowej przy DP1381K Tuchéw — Zalasowa — Lubcza — ) )

A yel Deborzyn w miejscowosci Zalasowa. Projekt chodnika
—~— Temat i Sciezki rowerowej
-
S Trese Orientacja Godfo mapy

= —
;;3 Funkcja Imig i nazwisko Uprawnienia Data Podpis
/ Projektowat: mgr inz. Mirosfaw Dojka Myg;éoogol%ﬁp 5'?%2” 06. 2019 SkOlO: 7 7000 0
'\ / Sprawdzit:
Wszystkie prawa zastrzezone. Udostgpnianie, kopiowanie, rozp ie oraz wykorzystywanie do innych opracowar bez zgody Projektanta zabronione.
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@ﬂm& PRZEDSIEBIORSTWO USEUG GEODEZYJINO—PROJEKTOWYCH
"AZYMUT” ul. KoSciuszki 14, 33—200 Dgbrowa Tarnowska
Inwestor Gmina Ryglice, ul. Rynek 9, 33-160 Ryglice Stadium Czasowa organizacja ruchu
Rys. Nr: e
Inwestveia Budowa chodnika i sciezki rowerowej przy DP1381K Tuchéw — Zalasowa — Lubcza —
yel Deborzyn w miejscowosci Zalasowa. Projekt chodnika
Temat i $ciezki rowerowej
Trese Podziat zadania na etapy robét Godto mapy
Funkcja Imie i nazwisko Uprawnienia Data Podpis
Projektowat: mgr inz. Mirosfaw Dojka ygzjégggk&é;ng/z}Zﬂ 06. 2019 Sk0| a. 7 J 2 0 0 0
Sprawdzit:

Wszystkie prawa zastrzezone. Udost

P

oraz wykorzystywanie do innych opracowafi bez zgody Projektanta zabronione.




Prace w obrebie przejscia dla pieszych wykonac w pierwszej kolejnosci, moZliwie szybko

=2 przywracajac dojcie do przystanku autobusowego!
e Lo, Pozakoriczeniu dziennej dziatki robot pozostawic do ruchu cafg szerokos¢ jezdni oraz
= '/ zatoki autobusowej.
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PRZEDSIEBIORSTWO USKEUG GEODEZYJNO—PROJEKTOWYCH
"AZYMUT” ul. KoSciuszki 14, 33—200 Dgbrowa Tarnowska
/ Inwestor Gmina Ryglice, ul. Rynek 9, 33-160 Ryglice Stadium Czasowa organizacja ruchu
Rys. Nr: 3.1
LEGENDA: Inwestycja Budowa chodnika i sciezki rowerowej przy DP1381K Tuchéw — Zalasowa — Lubcza — ) )
a4 projektowane tymczasowe oznakowanie Deborzyn w miejscowosci Zalasowa. Temat 'Pfongkf' chodnika .
@tymas pionowe i Sciezki rowerowej
\ \ Vil lﬂl projektowana zapora drogowa Trese Organizacja ruchu na czas robot — Etap | Godto mapy
\ \ \\ &S projektowana tablica prowadzgca
UWAGA! D, \\ \ Funkcja Imig i nazwisko Uprawnienia Data Podpis
1) Rozstaw tablic kierujacych U-21 - max. 10m, a rojektowane tablice kierujce ; MAP /0010,/PBD /17
2)w prz{?Padku wykopow powyzej 0,5m miejsce robot prel g Projektowat mgr in2. Mirostow Dojka MELDUTLL | o6 ams Skala:7:500
Az . . . . . A-3
wygrodzi stosum_c zamiast tablic kierujgcych U21, ﬁ ist istniejgce oznakowanie pionowe Sprawdzit:
zapory dI'OQOWG Clqg*e U-20a. Wszystkie prawa zastrzezone. Udost p hnianie oraz wykorzystywanie do innych opracowafi bez zgody Projektanta zabronione.




Prace w obrebie przejscia dla pieszych wykonac w pierwszej kolejnosci, mozliwie szybko
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przywracajac dojscie do przystanku autobusowego!

/>, Po zakonczeniu dziennej dziatki robot pozostawic do ruchu catg szerokos¢ jezdni oraz
" zatoki autobusowej.

\
\\ @Vﬂm& PRZEDSIEBIORSTWO USKEUG GEODEZYJNO—PROJEKTOWYCH
\ "AZYMUT” ul. KoSciuszki 14, 33—200 Dgbrowa Tarnowska
Inwestor Gmina Ryglice, ul. Rynek 9, 33-160 Ryglice Stadium Czasowa organizacja ruchu
Rys. Nr: 3.2
LEGENDA: Inwestycja Budowa chodnika i sciezki rowerowej przy DP1381K Tuchéw — Zalasowa — Lubcza — ) )
a4 projektowane tymczasowe oznakowanie Deborzyn w miejscowosci Zalasowa. Temat 'Pfongkf' chodnika .
ﬁwzas pionowe i Sciezki rowerowej
lﬂl projektowana zapora drogowa Trese Organizacja ruchu na czas robot — Etap | Godto mapy
g projektowana tablica prowadzgca
UWAGA! Funkcja Imig i nazwisko Uprawnienia Data Podpis
1) Rozstaw tablic kierujgcych U-21 - max. 10m, a rojektowane tablice kieruice ; - 1.
2) W przypadku wykopéw powyzej 0,5m miejsce robét prel / Projektowat: mgr inz. Mirosfaw Dojka MQ%S’Q’]*%%D;&” 06. 2019 Skala:7:500
. s . . . . . A3
wygrodzi¢ StOSUJQ_C zamiast tablic kierujgcych U21, ﬁ it istniejgce oznakowanie pionowe Sprawdzit:
zapory drogowe Clqg*e U-20a. Wszystkie prawa zastrzezone. Ud p oraz wykorzystywanie do innych opracowafi bez zgody Projektanta zabronione.
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1) Rozstaw tablic kierujgcych U-21 - max. 10m,

2) W przypadku wykopow powyzej 0,5m miejsce robot
wygrodzi¢ stosujgc zamiast tablic kierujgcych U21,

zapory drogowe ciggte U-20a.

PRZEDSIEBIORSTWO UStUG GEODEZYJINO—PROJEKTOWYCH
"AZYMUT” ul. KoSciuszki 14, 33—200 Dgbrowa Tarnowska

Inwestor

Gmina Ryglice, ul. Rynek 9, 33-160 Ryglice

Stadium Czasowa organizacja ruchu

LEGENDA:

A-14
tymczas

lﬂl projektowana zapora drogowa

projektowane tymczasowe oznakowanie
pionowe

g projektowana tablica prowadzgca

A3
ist

projektowane tablice kierujce

istniejgce oznakowanie pionowe

Inwestycja

Budowa chodnika i sciezki rowerowej przy DP1381K Tuchéw — Zalasowa — Lubcza —

Deborzyn w miejscowosci Zalasowa.

Rys. Nr: 3.3

Projekt chodnika

Temat i $ciezki rowerowej

Tresé Organizacja ruchu na czas robot — Etap | Godto mapy

Funkcja Imie i nazwisko Uprawnienia Data Podpis
Projektowat: mgr inz. Mirosfaw Dojka Mgzyégggkgégg[)ﬁl 06. 2019 Sk0| a. 7 N 5 O 0
Sprawdzit:

Wszystkie prawa zastrzezone. Udost

P

oraz wykorzystywanie do innych opracowafi bez zgody Projektanta zabronione.




Schemat powtarzalny rozmigszczenia oznakowania dla robot it o
prowadzonych w obrebie pobocza, niewymagajacych Ao e o
CaH(OWltegO ZamkaCla JeZdnl lﬂl projektowana zapora drogowa

projektowana tablica prowadzgca
[ [ ]

a projektowane tablice kierujce
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8 8 Y I VS ' @ﬂm& PRZEDSIEBIORSTWO UStUG GEODEZYJINO—PROJEKTOWYCH
UmAGAL - o "AZYMUT” ul. KoSciuszki 14, 33—200 Dgbrowa Tarnowska
W przypadku zajecia jezdni na odcinku diuzszym niz 250m oraz w migjscach o ograniczonej = —
Inwestor Gmina Ryglice, ul. Rynek 9, 33-160 Ryglice Stadium Czasowa organizacja ruchu

widocznosci sterowanie ruchem realizowa¢ w sposob reczny przez wykwalifikowanych,

pozostajacych w statej tacznosci pracownikéw, Rys. Nr: 41
W przypadku wykopdw do 0,5m ppt. zamiast zapdr U-20a mozna stosowa¢ zamiennie tablice ) Budowa chodnika | Sciezki rowerowej przy DP1381K Tuchow — Zalasowa — Lubcza —
kierujace U-21alb w rozstawie max 10,0m, Inwestycjo Deborzyn w miejscowosci Zalasowa. Projekt chodnika

W czasie wystepowania ztych warunkow atmosferycznych na barierach i zaporach drogowych Temat i Sciezki rowerowej
stosowa¢ $wiatta ostrzegawcze barwy z6ttej U-35,

Po zakonczeniu dziennej dziafki robot pozostawi¢ do ruchu catg szerokos¢ jezdni.

, -, , . Trese Organizacja ruchu na czas robét — Schemat powtarzalny SI Godfo mapy
Na czas nocy nie zostawia¢ gtebokich wykopow otwartych,

Skoordynowat znaki ograniczajace predkos¢ z istniejacym oznakowaniem. Funkcja Imig i nazwisko Uprawnienia Data Podpis

Znaki czasowej organizacji ruchu nie moga zastania¢ oraz nie moga by¢ sprzeczne
o . MAP/0010/PBD /17 - 1.
Zistniejacym oznakowaniem. e ™ 06. 2019 Skala: 7: 500

Projektowat: mgr inz. Mirostaw Dojka

Sprawdzit:

Wszystkie prawa zastrzezone. Udostgpnianie, kopiowanie, rozp hnianie oraz wykorzystywanie do innych opracowafi bez zgody Projektanta zabronione.




Schemat powtarzalny rozmieszczenia oznakowania dla robét
prowadzonych w obrebie pasa ruchu, niewymagajacych
catkowitego zamkniecia jezdni.

LEGENDA:

@ a4 projektowane tymczasowe oznakowanie
tymczas pl‘onowe

lﬂl projektowana zapora drogowa

projektowana tablica prowadzgca
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a projektowane tablice kierujce
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3 8 == ’ @ﬂm& PRZEDSIEBIORSTWO UStUG GEODEZYJINO—PROJEKTOWYCH
UWAGA! "AZYMUT” ul. KoSciuszki 14, 33—200 Dgbrowa Tarnowska
W przypadku zajecia jezdni na odcinku diuzszym niz 100m oraz w miejscach o ograniczonej Inwestor Gmina Ryglice, ul. Rynek 9, 33-160 Ryglice Stadium Czasowa organizacja ruchu
widocznosci sterowanie ruchem realizowa¢ w sposob reczny przez wykwalifikowanych,
pozostajacych w statej facznosci pracownikow. Rys. Nr: 4.2
W przypadku wykopdw do 0,5m ppt. zamiast zapér U-20a mozna stosowa¢ zamiennie tablice Inwestveia Budowa chodnika i Sciezki rowerowej przy DP1381K Tuchow — Zalasowa — Lubcza —
kierujace U-21alb wrozstawie max 10,0m, el Deborzyn w miejscowosci Zalasowa. Temat 'Pqugkl" chodnika '
W czasie wystepowania ztych warunkow atmosferycznych na barierach i zaporach drogowych I $cieZki rowerowej
stosowac Swiatta ostrzegawcze barwy zottej U-35.
Po zakonczeniu dziennej dziafki robot pozostawi¢ do ruchu catg szeroko$¢ jezdni. Tresé Organizacja ruchu na czas robot — Schemat powtarzalny Sl Godfo mapy
Na czas nocy nie zostawia¢ gtebokich wykopéw otwartych. —
Skoordynowa znaki ograniczajace predkosc z istniejacym oznakowaniem. Funkcja Imig i nazwisko Uprawnienia Data Podpis
Znaki czasowej organizacji ruchu nie moga zastania¢ oraz nie moga by¢ sprzeczne Projektowat: mar inz. Mirostaw Dojka /0010/PBD/17 06. 2019 Skala: 7: 500
Zistniejacym oznakowaniem. e - '
Sprawdzit:
Wszystkie prawa zastrzezone. Udost ie, rozp hnianie oraz wykorzystywanie do innych opracowafi bez zgody Projektanta zabronione.




Schemat powtarzalny rozmieszczenia oznakowania dla robot

prowadzonych w obrebie pobocza, niewymagajacych

catkowitego zamkniecia jezdni.

LEGENDA:

@ a4 projektowane tymczasowe oznakowanie
tymczas pl‘onowe

lﬂl projektowana zapora drogowa

projektowana tablica prowadzgca
[ [ ]

a projektowane tablice kierujce
20 50 max 250m 50 20
A A A A A A
Odcinek przy skrzyzowaniu: 38038 i 3t
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@ﬂm& PRZEDSIEBIORSTWO UStUG GEODEZYJINO—PROJEKTOWYCH
UWAGA! "AZYMUT” ul. KoSciuszki 14, 33—200 Dgbrowa Tarnowska
W przypadku zajgcia jezdni na odcinku duzszym niz 250m, w miejscach o ograniczonej Inwestor Gmina Ryglice, ul. Rynek 9, 33-160 Ryglice Stadium Czasowa organizacja ruchu
widocznosci oraz przy zajeciu wigkszej szerokosci jezdni sterowanie ruchem realizowa¢
w sposob reczny przez wykwalifikowanych,pozostajacych w statej tacznosci pracownikéw. Rys. Nr: 4.3
W przypadku wykopdw do 0,5m ppt. zamiast zapdr U-20a mozna stosowa¢ zamiennie tablice Inwestycja Budowa chodnika | Sciezki rowerowej przy DP1381K Tuchow — Zalasowa — Lubcza — ] ]
kierujace U-21alb wrozstawie max 10,0m. Deborzyn w miejscowosci Zalasowa. Temat 'Pfo'/?kl" chodnika '
W czasie wystepowania ztych warunkow atmosferycznych na barierach i zaporach drogowych I $ciezki rowerowej
stosowa¢ Swiatta ostrzegawcze barwy z6ttej U-35.
Po zakoriczeniu dziennej dziatki rob6t pozostawi¢ do ruchu calg szeroko$¢ jezdni. Tresé Organizacja ruchu na czas robét — Schemat powtarzalny SI Godfo mapy
Na czas nocy nie zostawia¢ gtebokich wykopéw otwartych.
Skoordynowac znaki ograniczajace predkosc z istniejacym oznakowaniem. Funkcja Imig i nazwisko Uprawnienia Data Podpis
Znaki czasowej organizacji ruchu nie moga zastaniac oraz nie moga by¢ sprzeczne Projektowat: mar inz. Mirostaw Dojka MAP/0010/PBD/17 06. 2019 Skala: 7 5 00
Zistniejacym oznakowaniem. e

Sprawdzit:

Wszystkie prawa zastrzezone. Udost ie, rozp hnianie oraz wykorzystywanie do innych opracowafi bez zgody Projektanta zabronione.
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